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>m Uéel kurzu ) 00c

Tento kurz poskytuje zakladni znalosti pouzivani softwaru GX Works2 k programovani, ladéni a kontrole provozu
programovatelného kontroléeru (PLC). Kurz je uren pro uZivatele vytvarejici sekvencni programy pro kontroléry fad
MELSEC-Q, MELSEC-L a MELSEC-F.
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>m Struktura kurzu ) 00c

Obsah tohoto kurzu je nasledujici.
Doporucujeme, abyste zacali 1. kapitolou.

1. kapitola — Metoda Fizeni systému PLC
Predstavuje programovaci jazyk a software slouzici k programovani.
2. kapitola - Navrh programi
Zde se naudite navrhovat programy na zakladé polozek fizeni a konfigurace hardwaru.

3. kapitola — Programovani

Zde se naucite programovat pomoci specializovaného softwaru GX Works2.

4, kapitola — Ladéni
Zde se naucite zapisovat sekvenéni programy do modulu CPU a ladit je.
5. kapitola — Zavérecny test

Pozadovaneé skore: 60% a vyssi.
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m Pouzivani tohoto elektronického vyukového nastroje )

Prejdete na nasledujici stranku Zobrazi nasledujici stranku.

Zobrazi se ,Obsah”, pomoci kterého muzZete pfejit na poZzadovanou

Presunuti na pozadovanou stranku "
stranku.

Ukonéi vyuku.
Zaviou se vsechna okna, véetné vyukoveho okna a okna ,Obsah”.

Ukoncit vyuku
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I Upozornéni ohledné poutiti ) 000

Bezpecnostni opatieni

Pokud se uéite pouzivanim aktualnich produktt, pozorné si prosim prectéte bezpeénostni opatfeni v odpovidajicich
navodech.

Preventivni opatfeni v tomto kurzu

- Zobrazené obrazovky vami pouzivané verze softwaru se mohou lisit od téch, které jsou vyobrazeny v tomto kurzu.
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[ LG E) Metoda Fizeni systému PLC

) oo

fady MELSEC-Q, LaF.

*1 Budoudi plan pro software GX Works2.
*2 Aktualné strukturovany Zebfikovy diagram v softwaru GX Works2, planuje se soulad s normou [EC.
*3 Ethernet je registrovanou ochrannou znamkou spoleénosti Xerox Corp.

(programovaci software)

Zapis programu Rizeni

A -

e —

USB, Ethernet*3 nebo sériovy kabel

Vice programi pro
rlizné procesy fizeni
vyrobni linky

rady Q.

Zakladni metoda fizeni je stejna jako u rady MELSEC-F, nékteré operace a funkce jsou viak odlisné.

Tento kurz je urcen pro osoby pracujici s technickym softwarem. Zabyva se nékterymi zakladnimi koncepty spravy systéem(

Software GX Works2 (GXW2) vyuZiva mezinarodné standardizované programovaci jazyky, jako je sekvencéni funkcni schéma
(SFC), seznam instrukci (IL)*1, Zebfikovy diagram, diagram funkénich blokd (FBD)*2 a strukturovany text (ST).

Programy jsou vyvijeny pomoci osobniho pocitace pouZivajiciho ,technicky software”, GX Works2, a jsou cbvykle
zapisovany do CPU programovatelného kontroléru prostrednictvim USB, ethernetového*3 nebo séeriového kabelu.
Programovani modulu CPU lze prepisovat neomezené tolikrat, kolikrat je zapotrebi k provedeni pozadovanych zmén.

Osobni poditac Systém PLC Automobilova vyrobni linka

V tomto kurzu je pro priklad programovani pouzita Zebfikova logika (jeden z nejpopularnéjsich programovacich jazyk( pro
kontroléry PLC). Ackoli je v prikladu pouZit kontrolér PLC fady L, obsah tohoto kurzu je stejné platny také pro systémy
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> Postup konstrukce systému PLC

) oo

Tento elektronicky vyukovy kurz popisuje kroky navrhu softwaru (znazornéné zelené) nezbytné k implementaci systemu

programovatelného kontroléru.
Navrh hardwaru

(1) Névrh systému === Kurz zakladd MELSEC-Q/MELSEC-L
(2) Vybér produktu - " » Kurz zaklad( MELSEC-Q/MELSEC-L
(3) Predbéina pfiprava - * » Kurz zakladd MELSEC-Q/MELSEC-L
(4) Instalace a zapojeni - " + Kurz zaklad MELSEC-Q/MELSEC-L

[ (5) Kontrola zapojeni . ‘ » Kurz zakladh MELSEC-Q/MELSEC-L

Navrh softwaru ’

| (6) Nawrh programu - .' ------------------ 2. kapitola
(7) Programovani =~ srreeereesssessenanaaan 3. kapitola
(8) Ladéni . ’ .................. 4. kapitola

¢

(9) Provoz

Obsah tohoto
kurzu
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@&EI Pozadavky na programovani ) 008

Tento kurz se zaméfuje na pouziti technického softwaru pro programovatelné kontroléry GX Works2 k vyvoji ukazkového
systémového programu.

Nize je uvedeno nékolik hlavnich funkci softwaru GX Works2.

+ Spréva paméti a souboru) T
* Vyvoj programl pro programovatelny kontrolér e — A R T
« Sprava dokumentace programu (komentare apod.) Fﬁ,x;& '5'3 -_: . z
» Cteni a zapis dat (obzvlasté programi) z/do modulu CPU | &%‘:f;“:;ﬁ“
« Ovéfovani funkénosti programu = B b= )
« Softwarova simulace hardwaru PLC g )
* Vynuceni zapnuti nebo vypnuti I/O ‘:. |
* Monitorovani stavu I/O a adresy pameti -
« Provadéni udrzby a odstranovani probléma s |
o e Lirary
[y ——
> —T—m—r - —
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m Konfigurace obrazovky softwaru GX Works2
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NiZe je uvedena konfigurace obrazovky GX Works2.

Umisténim kurzoru mysi do ¢erveného ramecku zobrazite odpovidajici funkci.

IC- MELSOFT Series GX Works? ...sVEN93632Wy Documentsie_LearningWobot_Control
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»m Postup tvurby sekvencniho programu
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Vytvofte sekvenéni program podle nasledujiciho postupu.

[ (1) Navrh programu=« » » + + + » Tt 2. kapitola ]
\ 4
[ (2) VYLVATEN] Projektii = = = = = === s s s s sssssssssns Oddil 3.1 ]
A 4
[ (3) Programovani s+ s+ svrrmrsensrsnrnrnes Oddil 3.2 J
\ 4
(4) Konverze programil = =+ =+ s = s s s s s s s s s n s s a e Oddil 3.4
> 4
(5) Zapisdomodulu CPU =+ = = = = s s s s s s s v v v s enas Oddil 4.2

@

[ (6) Resetovani a spousténi modulu CPU « + + « + + + « Oddil 4.3,44 ]

@

( (F)Ladéni » =« s s s s s s e tn e tananans Qddil 4.5 ]
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2. LIUEY Navrh programu

| varh pI'Clgl'EII'I'II..I ---------------- 2 kapitnla
[ Programovani s+ ccceseenaannn 3. kapitola ]
[ Lad®ni = recrereceecevens 4. kapitola ]

V kapitole 2 se dozvite, jak navrhovat programy, véetné definovani obsahu fizeni a konverze na program.

Postup vyuky ve 2. kapitole

2.1 Konfigurace hardwaru ukazkoveho
systému pouziteho k vyuce

2.2 Definice polozek rizeni

2.3 Tvorba korespondencni tabulky
proménnych I/O a cisel proménnych

2.4 Navrh programu
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> Konfigurace hardwaru ukazkového systému pouzitého k vyuce ) uae

V ramci tohoto kurzu vytvofite systém PLC (déle nazyvany ,ukazkovy systém”), ktery spusti robota dle postupu.
Diagram konfigurace hardwaru ukazkoveho systému je uveden nize se seznamem hardwarovych komponent.

-

Signal ke spusténi

Modul robota
Vypinaé napajeciho Modul Koncovy 100 VAC - . o
ON Zadrzovacd zdroje CPU kryt .'_-
n " DIN lity
vid 100 VAC L Kontrolka
Snimac Uesmnani provozu
otevienych dvefi
» Kontrolk
— ontrolka
L zastaveni
Osobni pocitac Uzemnéni ?
g; Kabel USB Externi napajeci zdroj
Polozka Komponenta Model Popis
Modul napajeciho zdroje | LE1P Zajistuje napajeni moduld, véetné modulu CPU a /0.
Modul CPU Lo2CPU Ridi systém PLC.
Systém PLC Koncowvy kryt LEEC le pripojen k pravé strané bloku systému.
Kabel USB MR-J3USBCBL3M Pfipojuje osobni poditad, na kterém je nainstalovan software GX Works2,

k modulu CPU.

Osobni poditad

Pouziva nainstalovany software GX Works2.

Externi napajed zdrgj

Zajistuje napajeni externich zafizeni [/O.

Externi zarizeni [/O

Vypinac - Zapnutim spustte fizeni.
Snimad = Detekuje, zda jsou dvere otevieny £i zavieny.
Robot - Pracuje podle signald fizeni.

Dveé kontrolky

Sviti podle provozniho stavu.
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m Definice polozek rizeni

Prvnim krokem k navrhu programu je identifikace zafizeni, ktera budou ovladana, a proménnych I/0 nezbytnych k danému
ovladani. V ukazkovem systému je predvedeno fizeni operace spusténi a zastaveni provozu robota. Robot se nebude moci
spustit, pokud budou dvere bezpecnostni klece otevieny, nebo bude zastaven, kdyz se dverfe oteviou béhem provozu.

Jak bude ukazkovy systém fungovat, lépe pochopite z nize uvedené animace.

Kliknéte do cerveného krouzku

Provoz ukazkového systému

Ovladaci panel robota Robot v bezpecnostni kleci

Snimad otevienych dvefi
{¥7} : OFF (VYP}

Signél ke spufténi robots
{¥0) : OFF [W¥P)

crd o

Rebot stoji.

Kdyz pfepnete wypinac (X6) do polohy OFF (VYF),
signal spuiténi robota (Y0) se deaktivuje a zastavi
ginnost robota. Souasné zhasne kontrolka provozu
(Y1) na ovladacim panelu a rozsviti se kontrolka

zastaveni (Y2).

( Znovu |

O Predchozi

T
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m Tvorba korespondencni tabulky proménnych 1/0 a cisel proménnych ) ooc

Je vhodné vytvorit tabulku zahrnujici vSechny proménné 1/0 a registry pouzivané v kontroléru PLC a jejich odpovidajici
informace pro jakykoli vytvareny program. Lze tak omezit riziko vzniku chyb béhem procesu navrhu a programovani a také
zvysit efektivitu programovani. Pokud jiz korespondencni tabulka pro dany systém existuje, napiiklad vytvofena osobou,

kterad hardware konfigurovala, vyuzijte ji.

NiZe je uvedena korespondenéni tabulka pro ukazkovy systém pouzivany v tomto kurzu.

Nézev proménné I/O €. proménné

WVypinaé XA Vstup Bit Tento vypinac spousti a zastavuje provoz robota.
Tento snimac kontroluje, zda jsou dvefe bezpeénostni klece

Snimaé otevienych dvefi X7 Vstup Bit robota otevieny. Kdyz se dvefe oteviou, snimac se aktivuje.
Kdy# se dvefe zaviou, snimac se deaktivuje.

Signal ke spusténi robota Y0 Vystup Bit Kdy# se signal aktivuje, robot zahaji provoz.

Kontrolka provozu Y1 Vystup Bit Tato kontrolka sviti, kdyZ je robot v provozu.

Kontrolka zastaveni Y2 Vystup Bit Tato kontrolka sviti, kdyZ je robot zastaven.

* Jsou-li pouzita data typu slovo, v tabulce by mély byt zahrnuty Gvodni hodnota, rozsah nastaveni (horni a dolni limity),
typ dat (se znaménkem, realny apod.) a komentar.
Tyto informace budou uZite¢né pifi navrhu a Upravach programda.
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Navrhnéte program pomoci jazyka zebfikového diagramu na zakladé poloZek fizeni a korespondencni tabulky I/O.
Zebfikovy program a korespondencni tabulka I/0O navrzené pro ukazkovy systém jsou znazornény nize.

Zebiikovy program

X7

8y T— (o

0
n i A S

Korespondencni tabulka I/0

Nazev proménné I/O Typ €. proménné
Vypinaé Vstup X6
Snimaé otevienych dvefi Vstup X7
Signal ke spusténi robota | Vystup Y0
Kontrolka provozu Vistup ¥l
Kontrolka zastaveni Vistup Y2
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[ 3. kapitola Programovani

Ve 3. kapitole se dozvite, jak navrZeny program naprogramovat pomoci softwaru GX Works2.

[ Navrh programu

................ 2. kapitma ]

| Programovani

| Ladéni

Postup vyuky ve 3. kapitole

3.1 Vytvareni projektd

3.2 Vytvareni program

3.3 Tvorba snadno pochopitelnych programi
3.4 Konverze programu do spustitelné formy
3.5 Ukladani projektt




Kl 1-6¥_Wks? Basics fod cze lil_lg

> Vytvareni projektu ) 00c

Prvnim krokem pfi psani programu je vytvoreni projektu.
Projekt je sbirkou dat, ktera software GX Works2 pouZiva ke spravé programd.
Nasledujici tabulka uvadi hlavni komponenty projektu.

Typ dat Popis

Program Zdrojovy kod a zkompilovany kod pro sekvenéni operace CPU.
Typ dok ta b : itF !
Komentat yp do um‘?n Ice zo razer:.e uvnitf programu - N
Podrobnosti najdete v oddilu 3.3 ,Tvorba snadno pochopitelnych programi®.
Parametr Obsahuje vétiinu nebo viechny informace o nastaveni a konfiguraci systému.
Mastaveni Informace o smérovani zapojeni nezbytné k navazani komunikace mezi systémem pouzivajicim software GX Works2
pienosu a modulem CPU.

Zebfikovy program

Software GX Works2 umozZriuje vybirat z nasledujicich dvou typl projekta.
Ukazkovy program v tomto kurzu pouziva typ .simple project” (jednoduchy projekt).

Typ projektu Popis

Tento typ projektu je zpétné kompatibilni s projekty softwaru GX Developer. Jednoduché projekty lze pozdéji

Simple project prevadét na strukturovane projekty, v opatném sméru viak prevod neni mozny.

Tyto projekty umoznuiji vyuzivat dalsi programovaci jazyk — strukturovany zebfikovy diagram. Mavic lze programy
rozdélovat na vice mensich casti, takze je mozné fasto pouzivané kusy kodu snadno modularizovat a opakovane
pouzivat prostrednictvim uZivatelské knihovny. Symbolické proménné |ze podobnym zpisobem modularizovat

a opakované pouzivat také. To umoznuje zvysit efektivitu programovani a ladéni, obzvlasté u velmi velkych projekti.

Structured project

Symbolické proménné

Symbolické proménné jsou uzivateli vytvoreneé nazvy, které se stanou aliasy adres proménnych. Lze je pouzivat
globalné, lokalné ¢i v ramci celého systému pii implementaci spolecné se softwarem MELSOFT Navigator.
Jednoduché projekty Ize vytvaret s moZnosti pouZivat symbolické proménné nebo bez ni. V pfipadé ukazkového
projektu symbolické proménné nebudou pouzity.
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Vytvareni projektu ) 0o

Chcete-li zacit vytvaret ukazkovy projekt, pouzijte nasledujici nastaveni.
Pfed vytvorenim projektu je tfeba znat sérii a model programovatelného kontroléru a také typ projektu, ktery ma byt
pouzit.

Polozka Popis

Prapeti Typ projektu urcuje, jaké funkce budou k dispozici pfi psani programi.
! pe V tomto pfipadé vyberte moznost ,simple project” (jednoduchy projekt).
Use label Pokud potfebujete moZnost psat programy za pouziti symbolickych proménnych, zaskrtnéte tuto polozku.
Ukazkowy program symbolické proménné nepouZiva. Proto v tomto piipadé pole nezaskrtavejte.
. Rada kontroléru PLC uréuje, které modely bude mozné vybrat v rozeviracim seznamu PLC type (Typ PLC).
PLC series I x u
V tomto pripadé vyberte moznost ,LCPU".
PLC Typ kontroléru PLC uréuje, jak bude kompilator prevadét uzivatelské programy do strojového kodu.
e
P yberte model PLC, ktery budete programovat, v tomto pfipadé ,L02".
p . Programovaci jazyk urcuje typ prvniho automaticky vytvofeného programu (MAIN). Pozdéji je mozné pridat dalsi
Iar:gl.::memmg programy pouzivajic jiné programovaci jazyky.
- V tomto piipadé vyberte moznost Ladder” (Zebfikovy diagram).

Podivejte se na dalsi stranu, kde je simulovan postup vytvoreni nového projektu.
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B MELSOFT Series GX Works2

! Project Edt Find/Replace Complle View Online Debug  Diagnostics Tool  Window Help

e g == gm0 ) s N T e e | T
i Mavigation a x

Project

Mew Project

Project Type:

'E-irnple Project - I

™ Use Label
PLC Series:

LIZ:F'LI - I

PLE Type:

oz -|

Language:

Laddar - I

MNovy projekt bude vytvofen.
Pokratujte Kliknutim na tiatitco ()
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Po vytvoreni projektu mizeme vytvofit program.
Vytvorte nasledujici program a osvojte si pritom zakladni operace (zadavani instrukci, zmeéna, odstranéni, kopirovani
a vkladani a vkladani/odstranovani radka).

NiZe je znazornén program navrzeny pro ukazkovy systém z 2. kapitoly.
Program pro ukazkovy systém

w7

Wb
o—| W (v

Yo
M (v

0T T T T

r
6 1 END

Na dalsi strance zkuste tento program vytvorit v simulovaném okné.
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s [« ) v Jroc
Fa i Fd o
@&EI vytviaieni programii )
[EF MELSOFT Series GX Works2 (Unset Project) - [[PRG] MAIN] =13
! Project Edt Find/Replace Compile View Online Debug Dlagnostics Tool Window  Help -8 X
iNEEgigar i ol X BiEPma SRR SnRRRE S8 500N L0
i Mavigation o x ] [PRGIMAIN l 4 F -
Project - ] A
1| LE /0 3
[Fza o Bh 2L ) A A {
+- &% Parameter
Tnkeligent Function Madule {M A
Global Device Comment
+ figm Program Setting va
=% pou —F {v2 ),
- _‘:} Program
4] MAIN
) Local Device Comment o [ eHo ]
Device Memory
Device Initial Yalue
l Project
User Library Myni je program Zebfikového obvodu dokonéen.
<L Connection Destination Pokratujte Kliknutim na tiatitko [
b
- L
IUnlabeled Loz Host Skation 0f15kep Tl
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@ 1vorba snadno pochopitelnych programi )

V soucasném stavu obsahuje vizualni reprezentace programu pouze proménné, instrukce, fadky a cisla krokd. Pfi pohledu
na sloZity program muiZe byt narocné rozpoznat, k ¢emu slouZi.

* Je narocné najit chyby v programovani, jako jsou napfiklad nespravna cisla proménnych nebo instrukce.

* Celkové je sloZité provadét provozni analyzu, ladéni a rozsifovani programu.

« Pokud se jiz o adrzbu programu nemuzZe starat pivodni vyvojaF, pochopit principy funkce programu miZe byt pro jinou
osobu velmi zdlouhavé, nebo dokonce nemozné.

Protiopatieni
Zahrnujte do program( dokumentaci, aby mohl kdokoli rychle pochopit, jakym zplsobem program pracuje.

V ramci dobrych postupti by mél kazdy programator zahrnovat ve svych programech podrobné komentare, aby mél on sam
i jini lepsi pfehled o funkci programu.

i) xi i xJ

o— (v H o— {0 H

o Vypina¢ Snimac Signal ke spusténi

Pridejte otevienych robota
(™ H komentare. dvefi — )

Kontrolka

. - 0 Provozu
s I s S

Signal ke spusteni Kontrolka

robota zastaveni
6 [ BvD H 6 [ END H

Software GX Works2 umoziuje pouZiti tfi riznych typa komentara.
Dalsi informace najdete v pfirucce pro jednoduché projekty softwaru GX Works2.

Typ komentare Obsah komentare

Device comment | Do komentafe proménné lze zadat az 32 znakq, které se zobrazi pod danou proménnou (I/O nebo jina adresa paméti).

Popisek miiZze obsahovat az 64 znaku, které budou pfidany nad vybrany blok Zebfikového diagramu (nad Cislo kroku).

ST Kazdy blok Zebfikového diagramu miZe mit nékolik popiskd.

Mote Poznamku o maximalné 32 znacich Ize zobrazit nad vybranou civkou & aplikacni instrukei.

Nasledujici stranka simuluje postup pridavani komentari proménné do ukazkového programu.
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>’“ Tvorba snadno pochopitelnych prugramﬁ ) 00

[Tk MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project] - [[PRG] HAIN]
! project Edlt  FindReplace  Comple Wew Onlne Debug  Dlagnostics  Tool  Window  Help

NEEEE s on o Lx BiXB e RERE aaSamn) 28

: Navigation R X ++] [PRG]MAIN | ]

7

n
ol I 1 ¥
[f 23 = Bp [2) ] &0 i
. ch 1 == rEar
+-185 Parameter
(= Inteligent Function Maodule
Y Global Device Comment

[+ % Program Setting
= POU

= _‘:) Pragram
#e| MAIN
) Local Device Comment
[+ Device Memory
{8 Device Initial ¥ahue

*

“ I"mjecl-'..m

L.tl User Library Zadavani komentafi proménnych bude dokonéeno.

w Connection Destination Pokratujte kliknutim na tlatitko m )

E
-

Unlabeled Huost Skation
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>“ Konverze programu do spustitelné formy

Po dokonceni programu je tfeba ho prevést do formatu, ktery je mozné spustit v modulu CPU.

Nezkonvertované programy neni mozné spoustét ani ukladat.

Barva pozadi nezkonvertovaného programu je Seda, jak je znazornéno nize.

. [PRG] MAIN -
X5 ]
of— ——3f N
i
in H
Yo
Li ;
M d (v H
‘ (#0  }
Konverze
Po konverzi se barva pozadi zméni na bilou, jak je znazornéno niZe.
« [PRG) MAIN -
X5 X7
(n )
Yo
™ (v )
& {erp H

Na dalsi strance zkuste program prevést v simulovaném okné.
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i Project E:III: Find/Replacs

D = —II:SI—ZLFE-I{_-EFW-( 1r

[EF MELSOFT Series GX Works2 (Unset Project) - [[PRG] MAIN] =13
Compila  Yiew  Online

Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

| o ste 35 G506 B [T b o | O I B | 0 W i P B0 | i 3 L 8

H Nmngal:mn X ¢ [PRG]MAIN | * l
‘Project - x
] ]l | ¥ 7
[ 2a = Ga [2) ] 80 Starizw Daar ape Rabat =t
— itch n 2 mar ar sign
[+ Parameter :
al
Intelligent Function Madule
Global Device Comment
[+ S5 Program Setting
E 5 pol o
= _‘3 Program Dparatia
rlﬁ MAIN nlamp
() Local Device Commant Jakmile bude program zkonvertovan, barva pozadi se zméni z Sedé na bilou.
Device Memory
Device Initial ¥ahue
Yo
4 2
1] o
Rabam Skap lam
an sigs ]
al
] [ END
L
l Project
I ] . .
~ User Library Program je nyni zkonvertovan.
¥ Connection Destination Pokratujte kliknutim na latitko n )
"
-
IUnlabeled Loz Huost Skation SiFSten
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@ vuiadani projekti ) D08

Po dokonceni konverze programi ulozte projekt spolu s programy. Dojde-li k ukonceni softwaru GX Works2 bez ulozeni
projektu, souvisejici programy budou ztraceny. Je tedy dilezité projekt casto ukladat.

Pfi ukladani nového projektu uréete nasledujici typy informaci o projektu. (Pfi opakovaném ukladani to jiz neni nutné.)
Je vhodné zahrnout informace, které jinym osobam usnadni pochopit obsah fizeni programu, nazev systému atd.

Polozka Povinné Popis

Save destination path v Uréete slozku, ke které ma byt pfifazen pracovni prostor.

Workspace/project Pokud jiz ve sloZce uréené polem ,Save destination path” (Cesta k cili ukladani) existuje jeden nebo

list vice pracovnich prostord, budou uvedeny.

Workspace name v Zadejte nazev pracovniho prostoru o maximalné 128 znacich.

Project name v Zadejte nazev projektu o maximalné 128 znacich.
Zadejte nadpis projektu o maximalné 128 znacich.

Title Tento parametr je uzitecny, pokud chcete zadat dlouhy nazev, ktery se nevejde do pole ,Project
name” (Nazev projektu).

Pracovni prostor je slozka ke spraveé vice projektd.
Pfiklad pouzivani pracovniho prostoru je uveden nize. (Projekty jsou spravovany pro kazdy typ vozidla automobilové

vyrobni linky.)

Mazev pracovniho

prostoru
Wyrobni linka typu A Mormalni provozni program k fizeni vyrobni linky typu A
ﬁ:l:: mobilova vyrobni Vyrobni linka typu B Mormalni provozni program k fizeni vyrobni linky typu B
Wyrobni linka typu C Mormalni provozni program k fizeni vyrobni linky typu C
Poznamky:

+ Pokud uloZite projekt obsahujici nezkonvertovany program, bude ztracen pouze tento nezkonvertovany program. Pred
uloZzenim projektu vzdy zkonvertujte programy, jak jste se naudili v oddilu 3.4.

+ Zadejte cestu k cili ukladani, nazev pracovniho prostoru a nazev projektu tak, aby celkovy pocet znaku nepresahl 150.

Na dalsi strance zkuste projekt uloZit v simulovaném okné.
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IBF MELSOFT Series GX Works2 C:\SequenceProgrampe_LearningiRobot_Control - [[PRG] MAIN] |:|@E|
E Eroiatt Edt FEind/Replace Compile Vew Online Dshuq Elagnnstlu:«s Tool ‘Window Help
il oty oo Bierin o mEmeg s game) o s e e e )

: Hilngatmn X 4] [PRGIMAIN l
Project . - m
] I 1 | Ay
[ 2a = Ga [2) ] 80 StartSw Dmr/n{:l’plek Babat=t
[+ Parameter feh neemEIr ﬂ:"sig"
=% Inteligent Function Module ?
Global Device Commant

[+ S5 Program Setting
= £55 pou £
= ﬁ Prograrn Dperatia

,ﬁ MATN LELT

) Local Device Comment
= Device Memory
£ Device Initizl Yalus

kil
Ly (v
Rabam Stap lam
an =g ]
al
[ END

' user Library Projekt byl uloZen.

Pokratuijte Kliknutim na tiatitko [

IUnlabeled Loz Huost Station A FSken
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Ve 4. kapitole se naucite zapisovat sekvencni programy do modulu CPU a ladit je.

{ Navrh programu = == s s ssssernnens 2. kapitola ]
Programovani e 3. kapitola ]
Ladéni ---------------- 4. kapitula

Postup vyuky ve 4. kapitole
4.1 Ladéni

4.1.1 Ladéni programu bez pouziti
modulu CPU

4.1.2 Zména stavu proménné [/O
4.1.3 Monitorovani stavu promeénné
4.2 Zapis program( do modulu CPU
4.3 Aktivace zapsanych programi
4.4 Spousténi programu

4.5 Ladeéni programa

4.6 Kontrola provozu systému PLC
4.7 Provozovani systemu PLC
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Po zapsani programu nebo casti programu je nutné kod otestovat, aby byla ovérena jeho funkce dle ocekavani.

Nedostatky v softwaru (kdy napsany kod nefunguje tak, jak byl zamyslen) se nazyvaji ,programatorske chyby"
a postuptm hledani priciny nespravného chovani a jeho napravy se rika ,ladeni”.

Testovani a ladéni jsou klicovymi kroky pfi vytvareni program.
To plati u programovatelnych kontrolérl dvojnasob, protoZe pfitomnost chyb mizZe zpQsobit selhani systému,
poskozeni zafizeni a dalsi nehody.

Nasledujici tabulka uvadi seznam nékterych funkci softwaru GX Works2, které vam pfi procesu ladéni pomohou.

Nazev funkce Popis

Tato funkce slouii k simulaci spusténi programu i bez modulu CPU.

Simulator " » . . . . -
Lze ji pouzit k ladéni v prostredi, ve kterem modul CPU neni k dispozici.
Tato funkce umoznuje monitorovani stavu vykonu programu a stavu kazdé proménné b&hem vykonu programu
) v modulu CPU.
Monitor

K dispozici je vice funkci monitoru v zavislosti na aplikaci. Napfiklad monitorovani Zebfikového diagramu,
monitorovani pouze registrovanych proménnych a monitorovani viech proménnych v davce.

Tato funkce umoZiiuje nucené zménit stav proménné (bit; ON < OFF [ZAP./VYP.), slovo: aktualni hodnota) béhem
Change current value wikonu programu v modulu CPU.

Tato funkce je uziteéna ke zméné aktualni hodnoty proménné typu slovo nebo stavu interniho relé.

Tato funkce umozfuje nucené zménit stav (OM ~ OFF (ZAP./VYP.)) registrované proménné I/O béhem wykonu
programu v modulu CPU.

Pro Gcely ladéni ¢i ovéfovani provozu pomoci samotného modulu CPU lze tuto funkci pouzit jako nahradu za vypinac.

Forced input output
registration/cancellation

Tyto funkce jsou s ohledem na proces ladéni podrobnéji vysvétleny dale v této kapitole.

Poznamky k ladéni

Neprovadéjte ukony ladéni, kdyz je programovatelny kontrolér pfipojen k fyzickym zafizenim I/O.

Chyby v programu, vynuceni proménnych I/O & zmény slovnich hodnot by mohly zplsobit poskozeni externiho zafizeni
nebo i hire.

Pokud nemate k dispozici odpojeny systém PLC, pouZijte funkci simulatoru.
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Pokud pro ladéni neni k dispozici modul CPU, pouzijte funkci simulatoru.
Program je moZné spustit ve virtualnim modulu CPU, ktery software poskytuje bez pouZiti skute¢ného modulu CPU.

* | GX Simulator2 |- | | x Polozka Stav Popis
RUN (BEH) Spousti virtualni modul CPU.
—— Switch STOP (ZASTAVENI) | Zastavuje virtualni modul CPU.
« " sTOP % RUN (Vypinac) RESET (RESET) Resetuje virtualni modul CPU. (K dispozici pouze ve stavu STOP
(ZASTAVEND)
MODE (REZIM) Indikuje stav MODE (REZIM) virtualniho CPU.
Indikuje stav provozu virtualniho CPU.
RUN (BEH) * Sviti: Stav RUN (BEH)
+ Nesviti: Stav STOP (ZASTAVEN)
LED (LED) - ) .
Indikuje chybowy stav provozu virtualniho modulu CPU.
ERR (CHYBA) . ey -
- Sviti Pokud bude zjisténa chyba, kontrolka se rozsviti nebo rozblika.
Informuje, zda doslo ve virtualnim modulu CPU k uzivatelské chybé.
- Nesviti USER (UZIVATEL) Rozsviti se nebo rozblika, kdyz nastanou problémy.

Poznamky k pouzivani funkce simulatoru
« Ladeéni za pouziti funkce simulatoru nezarucuje, Ze bude sekvencni program po ladéni spravné fungovat.
* Funkce simulatoru vykonava vstup/vystup dat pomoci moduld I/O za pouZiti simulacni paméti.

Funkce nepodporuje nékteré instrukce, funkce a pamét proménnych. Z toho divodu se mohou vysledky provozu s funkci
simulatoru lisit od téch se skutecnym modulem CPU.

Na dalsi strance zkuste funkci simulatoru pouZzit v simulovaném okné.
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IB- MELSOFT Series GX Works2 C: WSequenceProgramie_Learning\Hobot_Control - [[PRG] MAIN]
3 Eroiatt Edt FEind/Replace Compile Mew Online Debug Diagnostics  Tool  Window  Help
R e R AN e e B e L I T A

ot o e e )

H Hi:rngatmn X ¢ [PRG]MAIN | * l
Project ' - X
] I 1 | Ay
[ 2a = Ga [2) ] 80 StartSw Dmr/n{:l’plek Rabat =t
= Pararneker fish nEamE ﬂ:"sig"
A al
Intelligent Function Madule
Global Device Comment
[+ S5 Program Setting
E 5 pay £
= _‘3 Program Dparatia
HK] MAIN LELT
() Local Device Commant
Device Memory
Device Initial ¥ahue
Yo
4 i {ve
Rabam Stap lam
an =g ]
al
] [ END
L
,‘ Projeckt
I : - -
~ User Library Myni vite, jak pouZivat funkci simulace.
¥ Connection Destination PokraCujte kliknutim na flafitko u )
IUnlabeled Loz Huost Skation A FSken
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Zména stavu proménné 1/0 ) e

Pri ladéni sekvencniho programu pomoci modulu CPU, ke kterému nejsou pripojena Zzadna zarizeni I/O, nebo pomoci
simulator function (funkce simulatoru) pouzijte funkci Forced Input Output Registration/Cancellation (Vynucena
registrace/zruseni vstupu a vystupu) ke zméné stavu ON/OFF (ZAP./VYP.) proménné 1/O,

Stav zaregistrovanych proménnych I/O |ze pomoci softwaru nucené zménit na ON (ZAP.) nebo OFF (VYP.).

(Rady MELSEC-Q a MELSEC-L): z obrazovky ,Forced Input Output Registration/Cancellation” (Vynucena registrace/zruseni
vstupu a vystupu)
(Rada MELSEC-F): z obrazovky ,Modify Value" (Upravit hodnotu)

Forced lnput Ouwtput RepistrationfCance llaton Modity Value n
pionia Fapster FORCE OM | Cangel Raspstration | Device Label | pusfer memary |
T —— Bapdnlabd
Do) = <]
Mo Devics  ONWOFE Mo Dewis | ONJOFF Data Type [ -
1ps on 7
2ha OFF 18 oH i Switch OHJOFF
3 19
3 = Settabie Range
8 F1]
£ =
T r |
B ol Executon Result< < Do
o = —_—
1) % Exerurbion Result
L £l | Davicn Labsl Dwvts Tirps ST ket
1z F) X6 B om
13 F]
14 0
15 3
16 =
ke Shala i m{ﬂnmm; Toss ' Refect o Ipput Cokumn | || Deletell) I
Obrazovka Forced Input Output Obrazovka Modify Value (Upravit hodnotu)
Registration/Cancellation (Vynucena (fada MELSEC-F)

registrace/zruseni vstupu a vystupu)
(fady MELSEC-Q a MELSEC-L)

Zmény stavu jinych proménnych

Chcete-li zmeénit aktualni hodnotu proménné typu slovo nebo stav ON/OFF (ZAP./VYP.) interniho relé, pouzijte funkci
zmény aktualni hodnoty.

Podrobnosti najdete v prirucce.
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Monitorovani stavu proménné

) oo

Po spusténi simulace automaticky zapocne monitorovani. Pokud chcete pouZit monitorovaci rezim pfi pfipojeni ke
skutecnému CPU programovatelného kontroléru, jednoduse kliknéte na polozky Online (Online), Monitor (Monitor)
a poté Start Monitoring (Zahajit monitorovani). Také mizete pouzit klavesovou zkratku F3.

V rezimu monitorovani budou hodnoty a stavy viech proménnych pouzivanych v programu zobrazeny ve vrstvé nad
kédem programu. To umoziuje uZivateli sledovat zmeny hodnot vcetné efektd pouzivani funkce ,Forced input
output registration/cancellation” (Vynucena registrace/zruseni vstupu a vystupu).

Navic se zobrazi panel Monitor Status (Monitorovani stavu) se zakladnimi informacemi ohledné stavu modulu CPU
nebo virtualniho modulu CPU. Vysvétleni informaci panelu Monitor Status (Monitorovani stavu) najdete v nize
uvedeneé tabulce.

Pri pripojeni k modulu CPU

Maomibor SEatus

WO | 0, 0 Local Device rot Exscuted . =

| stav | Ikona/indikator . popis
EL

% P plipojeni k modulu CPU

PFri pouzivani funkce simulatoru

1000, Qe Local Device not Exeouted

Stav pfipojeni Zobrazuje stav pfipojeni k modulu CPU nebo funkci simulatoru.

W b5 pouzivani funkee simulitoru

Stav RUN/STOP = RUN i
(BEH/ZASTAVENI) 8 <op Zobrazuje stav provozu modulu CPU (RUN nebo STOP).
4k ERR. nesviti
Stav ERR. o I -
(CHYBA) & ERR. sviti Indikuje chybovy stav provozu modulu CPU.
& < /M ERRblika
Staw USER ©  USER nesviti
tav P - . . o
r ©  USER sviti Indikuje chybovy stav uZivatele pfi provozu modulu CPU.
(UZIVATEL) =
@ < @ USER blika
Doba scanu D000me: Zobrazuje maximalni dobu scanu monitorovaného modulu CPU.
Stav ) e 4 Existuje nepodporovana || pj spuiténi funkce simulatoru uvadi, zda existuji nepodporované
pritomnosti/abs instrukce. instrukce.
:Egidpurmanfr _, Neexistuje zadna Kliknutim na ikonu oteviete okno Unsupported Instruction/Device
ch instrukci nepodporovana instrukce. || (Nepodporované instrukce/promeénné).
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V monitorovacim rezimu je viditelny aktualni stav vsech proménnych v programu.
Zobrazeni stavu bitové proménné (ON/OFF (ZAP./VYP.))
Stav ON/OFF (ZAP./VYP.) je béhem monitorovani zobrazen nasledovné.

StavOFF | |- 4~ _C)_ _[]_*

(VYP.)

savoN i —"— 1V

ZAP. . . . ..
( ) + Tento typ zobrazeni plati pouze pro instrukce SET, RST, PLS, PLF, SFT, 5FTP, MC a porovnavaci instrukce typu
kontakt. Berte na védomi, Ze pro instrukci RST se zobrazuje pouze stav ON/OFF (ZAP./VYP.).

Zobrazeni aktualni hodnoty proménné typu slovo (zobrazeni decimalniho/hexadecimalniho cisla)
Aktualni hodnota béhem monitorovani je zobrazena nasledovné.

KEO
—f o
ﬁ [.ﬁ.ktuélni hodnota TO (v pfipadé zobrazeni decimalniho Eisla}]

Monitorovani pouze urcitych proménnych
Pfi monitorovani velmi rozsahlého nebo sloZitého programu muize byt vyvhodné monitorovat pouze uréité
proménné. K tomuto Gcelu zahrnuje software GX Works2 sledovaci okna, ktera umoznuji snadné pfidavani
pozadovanych proménnych, sledovani jejich stavu a upravovani jejich hodnot béhem monitorovani. Podrobnosti
najdete v provozni (obecné) pfirucce softwaru GX Works2.

| Watch 1

Deveedsbel | Cument Vakio [ Dala Type [ Class  [Dovce | Comment
= i} = Dicstn Gpesry isrid
il Ba v Rkl haf mgnal
1 Ba b s shion Lamp
Tl Ba v Pkt ket mgnal
L Ba L Sl gy

0 i} W Pkt it gl
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»m Zapis programu do modulu CPU
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Pfed zahajenim jakéhokoli ladéni za pouziti skute¢ného modulu CPU pfepnéte CPU do rezimu STOP (ZASTAVENI),
overte navazani pripojeni s CPU a zapiste programy a parametry do programové pameéti.

Jak je ziejmé z nize uvedeného obrazku, hlavni funkce okna Write to PLC (Zapsat do PLC) umoznuji uzivateli vybrat
poZadované soubory k zapisu, zvolit jejich umisténi a potvrdit kapacitu paméti modulu CPU. Tii tlacitka nad
seznamem soubor( umozZiuji uZivateli rychle vybrat poZadované soubory k zapisu. Nejobvyklejsi, ktery je pouzivan
v nasledujici simulaci, je ,Parameter+Program” (Parametr + program).

e Yep——T T e
B~ cwe e o
i A ek | Exmcufrr Target Datal a1
Tew
= L1 Gty SeeT M | Cwod 8 Seecees
= Mok e Cots e T T taget Detsl LedChwege TegeMesery Sew y
L
EL ) g e
S ———————] =
| Fakatat = SRR (5 I I I Bener
Seznam soubori T — - I (T 0 Byt
| " ot D e ]
L} oo ot | DORCHEIS 17528
| = SiDewee Memary 5 o |
B A, LT

Kapacita paméti

Na dalsi strance zkuste provést zapis do modulu CPU v simulovaném okné.
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Window  Help
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=% Inteligent Function Module

Global Device Commant
[+ S5 Program Setting
= 5 pol
B _‘:’| Program

4l MAIN

) Local Device Comment
[+ Device Memory
: Device Initial Value

,‘ Prnj;ect

4] [PRGIMAIN | % ]

l.lur Llhrarr

Connection Destination

m 7
] I = H Ay
Stan S Oioar ap= Fabai =
itch N F2mar ar sign
al
£
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nlamp
o
Ly (v
Rabam Stap lam
an =g ]
al
& END
Program je myni zapsan do modulu PLC.
Pokratujte Kliknutim na tiatitco ()
IUnlabeled Loz Huost Skation A FSken
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(Rada MELSEC-F): Nasledujici operace neni nutna.

(Rady MELSEC-Q a MELSEC-L): Nasledujici operace je nutna.
Po zapisu programu do modulu CPU resetujte modul CPU.
Zapsané programy nebudou aktivni, dokud modul CPU neresetujete.

* Tato operace neni vyzadovana, pokud k ladéni pouzivate simulator function (funkci simulatoru).

Resetujte modul CPU nasledovn€: ) pi. st o podrite prepinaé RESET/STOP/RUN (RESET/ZASTAVENI/BEH) na prednim
panelu modulu CPU v poloze RESET (pe dobu alespon 1 sekundy).
[Probiha reset]

T MODE (REZIM): Sviti zelené Zatlacte na dobu

MODE™ ERR. RUN (BEH) : Nesviti alespon 1 sekundy.
LV LU ERR. (CHYBA) : Blika tf—
BAT. = USER

RESET n{-nuu
STOP

v

(2) Uvolnéte prepinac poté, co svitici kontrolka MODE (REZIM) a blikajici kontrolka ERR. (CHYBA)
zhasnou.
[Reset byl dokoncen]

Lo2cPu MODE (REZIM): Sviti zelené
Prepinac RESET/ MODE® ERR. RUN (BEH) : Meswiti
STOP/RUN VTS IS0 M ERR(CHYBA) - Nesviti

(RESET/ZASTAVENI/BEH) BAT.  USER

v

(3) Prepinat se pro dokonéeni resetu vrati do polohy STOP (ZASTAVENI).
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Rady MELSEC-Q a MELSEC-L
Po dokonceni resetu spustte program. }
Nasledujicim zplsobem prepnéte modul CPU do stavu RUN (BEH), aby spustil program.

* Tato operace neni vyZadovana, pokud k ladéni pouzivate simulator function (funkci simulatoru).

(1) Pfepnéte prepinac RESET/STOP/RUN (RESET/ZASTAVENI/BEH) na prednim panelu modulu CPU do polohy
RUN (BEH).

Kontrolky ve stavu STOP (ZASTAVENI)

s MODE (REFIM): Sviti
MODE ERR relend

RUN I/OERR, _ les
BAT.  USER RUM (BEH) : Meswiti

v )
(2) Pokud kontrolka RUN (BEH) sviti zelené, program funguje normalné.
Kontrolky ve stavu RUN (BEH)

LOZCPU MODE (REFIM): Sviti
MODED ERRL zelené

RUMN: WOERR. Eiim . o e a
i (sl RLIN (BEH) : Switi zelené

Rada MELSEC-F
Po zapisu programu do hlavni jednotky nasledujicim zpisobem
prepnéte hlavni jednotku do stavu RUN (SPUSTIT) kvali spusténi
programu. (Operace resetovani neni nutna.)
(1) Prepnéte prepinac RUN/STOP
(BEH/ZASTAVENI) na piednim panelu
hlavni jednotky do polohy RUN (BEH).

Kontrolky ve stavu STOP
(ZASTAVENT)

(2) Pokud se rozsviti kontrolka
RUN (BEH), program funguje
normalné.

Kontrolky ve stavu RUN (BEH)




1-GX¥_Wks2_ Basics fod cze

ESRIEN 5

ﬂ Ladéni programu

) oo

Po spusténi modulu CPU pouzijte funkci Forced input output registration/cancellation (Vynucena registrace/zruseni vstupu
a vystupu) ke zmeéne stavu jednotlivych promennych a monitorovani vysledkl (vystupu) v zebfikovem diagramu.

(Priklad obrazovky pro fady MELSEC-Q a MELSEC-L)
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Ma dalsi strance si vyzkousejte ladéni programu v simulovaném okné.
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»ﬂ Ladéni programii ) e
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IB- MELSOFT Series GX Works2 C: :\SequenceProgramie_LearningtRobot_Control - [[PRG] MAIN]
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Ladéni programu bylo dokonéeno.
Pokratuijte Kliknutim na tiatitko [
W
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>“ Kontrola provozu systému PLC

) oo

Provoz ukazkového systému

Ovladaci panel robota

Wypinactoxe) Kontrol
L provozudY 1}
Kontral
zastavenity2)

Robot v bezpeénostni kleci

Signél ke spufténi robota
{¥0} :OFF (V¥P)

Robot stoji

Po dokonceni ladéni programu jej zapiste do realného systému PLC za (celem finalni kontroly provozu.

Ovladejte realna zarizeni I/O, abyste potvrdili funkénost dle navrhu.
I pi ovladani zarizeni I/O je mozné stav jednotlivych promennych kontrolovat pomoci funkce monitoru softwaru GX Works2.

O Kliknéte do ¢erveného krouzku

Snimad oteviemych dvefi

: OFF [VYP)

Kdyz pfepnete wypinac (X6) do polohy OFF (VYF),
signal spuiténi robota (Y0) se deaktivuje a zastavi
ginnost robota. Souasné zhasne kontrolka provozu
(Y1) na ovladacim panelu a rozsviti se kontrolka

zastaveni (Y2).

( Znovu |

O Predchozi

-

i P )
’ " l \YS' al k
Vypinaé  Snimac Signal ke
Ly -jte'TfrErﬁ}’fch spusteni robota
dwefi v
Kontrolka
i) provazu
o v
Signal ke Kontrolka
spusténi robota - zastaveni
g [konEC N
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> Provozovani systému PLC ) 006

Po dokonceni ovérovani provozu spustte systém PLC a zahajte provoz.

Pokud je nutné program upravit v béZicim systému

Po zahajeni provozu systému muze byt nezbytné provadét upravy programu, napriklad opravy chyb nebo rozsirovani
systému. Normalné je tieba systém (modul CPU) zastavit, aby bylo moZné zapsat upraveny program, to viak neni
vzdy mozné, K odstranéni tohoto problému pouZiva software GX Works2 funkci zmén on-line, ktera slouZi k zépisu
programu bez zastaveni béziciho modulu CPU.

Priklad: nepretrzité provozovana automobilova vyrobni linka

V tomto pripadé
pouzijte funkci
zmény on-line

a upravte program
bez zastaveni vyrobni

linky.

GX Works2

On-line zména programu

Prestoze byl program
zméneén, vyrobni
linku nelze béhem
provozu zastavit.

Kabel USB

Systém PLC Osobni poditac

Na dalsi strance zkuste funkci zmény on-line pouZit v simulovaném okné.
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IB- MELSOFT Series GX Works2 C: :ASequenceProgramie_Learning\Robot_Control - [[PRG] MAIN]
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]
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,‘ Project
I
~ User Library Zména programu on-line byla dokonéena.
<" Connection Destination Pokratujte kliknutim na tlatitko n )
= W

Unlabeled Loz Host Skation 2[75kep Pl
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Timto konci zakladni vysvétleni navrhu softwaru pro programovatelny kontrolér.
V tomto kurzu jste se naudili:

nezbytné prvky k programovani systému PLC;

nékteré zakladni smérnice navrhovani program, véetné pouzivani komentaid;

nékolik technik ladéni programd pro PLC kontroléry.

jak pouzivat software GX Works2 k provadéni zakladnich Ukon( poéitaového programovani;
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Zévéreénj'f test

) oo

Nyni jste dokondili véechny lekce kurzu PLC Zaklady softwaru GX Works2 a mizZete podstoupit zavéreény test.
Pokud si nejste jisti ohledné néjakého tématu, mate nyni moznost si jednotliva témata zopakovat.

Tento zavérecny test obsahuje celkem 5 otazek (15 polozek).

Zavérecny test mlzete podstoupit kolikrat chcete.

Zptisob provedeni testu
Po vybrani odpovédi nezapomente kliknout na tlacitko Odpovéd. Pokud nekliknete na tlagitko Odpovéd, bude
vase odpoveéd ztracena. (Otazka bude tedy povaZovana za nezodpovézenou.)

Hodnoceni vysledkd
Na strance hodnoceni se zobrazi pocet spravnych odpovédi, pocet otazek, procento spravnych
odpovédi a vysledek Gspéiny/nelspésny.

Pocet spravnych odpovédic 4

Abyste Uspéiné slozili tento
test, musite spravné

Celkovy pocet odpovedi: 4 o i
v odpovedét na 60 % otazek.

Procento: 100%

Pokracovat Zkontrolovat |

» Test muzete ukoncit kliknutim na tlacitko Pokracovat.
= Test si mOzete zkontrolovat kliknutim na tlacitko Zkontrolovat. (Kontrola spravnosti odpovedi)
« Test si mOzete zopakovat kliknutim na tlacitko Znovu.
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Zévéreﬁnj test 1

Program, ktery jste méli na starosti, byl prevzat jinou osobou, ktera méla potize porozumeét poloZkam fizeni

) oo

programu. Jakym vhodnym opatienim lze takovémuto problému predejit?

—

Pouzitim spravného nazvu a popisu programu pomoci funkce komentart softwaru GX Works2.
Ustnim vysvétlenim poloZek fizeni nové osobé.
Vyhnout se predavani sloZitych a rozsahlych programa.

Predavat spolu s programem korespondencni tabulku pro proménné I/O a cisla proménnych.

Odpovéd | | Zpét |
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ZévéreEnj'{ test 2
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Dokoncete spravny postup programovani.

Krok 1 Navrh programa

Krok 2 (Q1| --Select-- v)

Krok 3 ( Q2| --Select-- ¥

Krok 4 Konverze programt
Krok 5 Ukladani projektd

Krok 6 ( Q3| --Select-- v)

Krok 7 ( Q4 --Select-- ¥

Krok 8 Running the CPU module (RUN)

Krok 9 ( Q5| --Select-- v)

Krok 10 Kontrola provozu systému PLC

| Odpovéd | | Zpét |
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ZévéreEnj'{ test 3
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Vyplnénim vynechanych mist dokoncete vysvétleni toho, co je treba udélat po dokonceni programu.

Po zapsani programu je nutné ho otestovat, aby byla ovéiena jeho funkce dle ocekavani.

(| --Select-- ¥ |) (kdy napsany kod nefunguje tak, jak byl zamyslen) se nazyva
( --Select-- ¥ |} a postupdm hledani priciny nespravného chovani a jeho napravy se rika
((  --Select-—- v|).

Tento krok je klicovym krokem pfi vytvareni programa.

Odpovéd | | Zpét |
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Zavéreény test 4 ) 000

Vyberte vhodné pouziti jednotlivych funkci softwaru GX Works2.

Funkce Aplikace

Simulation _ --Select-- M
Forced input output registration/cancellation | | - Select—- v
Change current value _ --Select-- v |
Ladder monitor | __Select- v
Watch | _Select-- v

Odpovéd | | Zpét |
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Zavéreény test 5 ) 000

Vyberte spravny popis funkce zmény on-line.

Funkce automaticky zastavi modul CPU, zapiSe program do CPU a poté CPU automaticky znovu spusti.
Funkce porovna program spustény v modulu CPU s programem otevieném v softwaru GX Works2.

Funkce umoZnuje zapsat program do modulu CPU po bezpecném zastaveni béZiciho modulu CPU.

Funkce umoZnuje zapsat program do béZiciho modulu CPU bez zastaveni.

Odpovéd | | Zpét |
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Hodnoceni testu

Dokoncili jste zavéreCny test. Vase vysledky jsou nasledujici.
Zavéreény test ukoncite prechodem na dalsi stranku.

) oo

Podet spravnych
odpovédi:

¥

Celkovy pocet =

¥

odpovédi:
Procento: 100%g
‘ Pokracovat | ‘ anntmlcwat‘

Gratulujeme. Uspé§né_jste prosli v testu.




Kl 1-6¥_Wks? Basics fod cze

b

Dokondili jste kurz PLC Zaklady softwaru GX Works2.

Dékujeme za vasi Ucast v tomto kurzu.

Doufame, ze se vam lekce libily a ze informace ziskané v pribéhu
tohoto kurzu vam budou uzitecné.

Cely kurz si mizete projit kolikrat chcete.

‘ Zkontrolovat H Zavrit




