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(XTI V<l tohoto kurzu ) 008

Tento kurz poskytuje zakladni informace o nastaveni hardwaru, od navrhu systému, az po kontrolu zapojeni.
Tento kurz je urcen tém, kdo pouzivaji programovatelny kontrolér (PLC) fady MELSEC-Q poprvé, a osobam
zodpovédnym za hardwarovy systém.
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>m Struktura kurzu

Obsah tohoto kurzu je nasledujici.
Doporucujeme zacit od kapitoly 1.

Kapitola 1 - Rada MELSEC-Q

Ziskate informace o funkcich fady MELSEC-Q a dozvite se nazvy komponent.
Kapitola 2 - Postup spojeny s konstrukci systému PLC

Na zakladé ukazkového systému ziskate informace o postupech konstrukce systému.
Kapitola 3 - Navrh systému

Ziskate informace o definovani fidicich poloZek a o pfipojeni pomoci externiho vybaveni, o potfebnych specifikacich
vstup(l / vystupl a poétech vstupné-vystupnich bodd.

Kapitola 4 - Vybér produktu

Ziskate informace o vybéru typt moduld.

Kapitola 5 - RozSifena pfiprava

Ziskate informace o rozsifené pfipravé, od potvrzeni jednotlivych moduld, az po formatovani paméti.

Kapitola 6 - Instalace a zapojeni
Ziskate informace o instalaci a elektrickém zapojeni jednotlivych moduld.

Kapitola 7 - Kontrola zapojeni
Ziskate informace o kontrole zapojeni vstupné-vystupnich signald pomoci softwaru GX Works2.
Zavérecny test

Urove pro spinéni: 60 % nebo wy&éi.
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m Pouzivani tohoto elektronického vyukového nastroje

) oo

Pfechod na nasledujici stranku Pfejdete na nasledujici stranku.

Zpét na predchozi stranku Zpét na pfedchozi stranku.

Zobrazi se ,Obsah”, pomoci kterého mizZete prejit na pozadovanou

Pfesunuti na poZzadovanou stranku .
stranku.

Ukonéite vyuku.

Ukondit viyuku Zaviou se vSechna okna, véetné vyukového okna a okna ,Obsah”.
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b
X Upozornéni tykajici se pouzivani

Bezpecnostni opatieni

Pokud pfi vyuce pouzivate skutecné produkty, prectéte si nejprve bezpecnostni opatfeni uvedena v
prislusnych pfiruckach.

Bezpecnostni opatieni tykajici se tohoto kurzu

— Softwarova verze zobrazovanych obrazovek se mlzZe lisit od verze pouZivané v tomto kurzu.

Tento kurz je ur€en pro nasledujici verzi softwaru:
- GX Works2 Verze 1.91V




ki 1-MELSEC-Q Basics_fod_cze

(T Rada MELSEC-Q

V tomto kurzu se naucite nastavit hardware univerzalniho systému PLC Fady Mitsubishi MELSEC-Q.
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Co je to PLC?

Co je to programovatelny kontrolér, neboli PLC (Programmable Logic Controller)?

PLC je robustni digitalni pocitac provadéjici sekvencni fizeni a logické operace. Obvykle se pouzivaji k fizeni
elektrickych signal( odesilanych do vystupnich zafizeni na zakladé elektrickych signall pfijimanych ze vstupnich
zafizeni. Programovatelné fadice vyzaduji program, ktery |ze vytvofit pomoci specialniho softwaru na osobnim
pocitaci. Tyto programy lze snadno ménit, aby mohlo zafizeni PLC provadét rizné funkce pro rdzné dlohy.

Néazev modulu PouZiti

Vstupni modul | Pfijima elektrické signaly z externich zafizeni a
prevadi je na data pouZitelna v modulu CPU.

Vstupni zafizeni Vystupni zafizeni

Modul CPU Vykonava sekvencni program a provadi
zpracovani vstupnich a wystupnich signald.

Tlatitkove spinate
€

Vystupni modul | Vysila elektrické signaly do externich zafizeni
na zakladé prikaza z CPU.

rN\
. Jueiyzou (udmsp,

Ne—

Vstupni modul  Modul CPU Vistupni modul Osabni poditad
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m Porovnani mezi radou MELSEC-Q a radou MELSEC-L

V nasledujici tabulce vidite nékteré zasadni rozdily mezi fadou programovatelnych kontrolérd MELSEC-Q a MELSEC-L

Zplsob pridavani
moduld

Rada MELSEC-Q

Moduly jsou jednotlivé instalovany na zakladni jednotku, |ze je
tedy snadno vymeénit a nékteré moduly lze vwmeénit za provozu.

Maduly jsou
nainstalované na

zakladni jednotce

Rada MELSEC-L

Moduly |ze zapajit vodorovné.
lelikoz neni vyZadovana Zadna zakladni jednotka, je plocha instalace
minimalizovana.

Moduly jsou
Yo

piima pfipojens

Implementace
rozlozeni zatizeni
(*1) a rozloZzeni
funkci (*2)

Aby bylo moiné dosdhnout rozloZeni zatizeni i funkci, [ze
pomaoci korychlostni sbérnice obsazené v zakladni jednotce
pfipojit mzné typy CPU a sekvence.

Rozlozeni
zatizeni ai na

Etyfi CPU

Funkce jsou rozdéleny do jednotlivich PLC CPU a informace jsou
sdileny po siti.

Rozlozeni funkci

prostrednictvim site

Dostupné funkce

K dispozici je cela fada moduld fady Q se specialnimi funkcemi.
Moduly pro specialni funkee |ze pfidavat na zakladé specifikaci
pfipojenych zafizeni za déelern podpory riznych aplikaci.

i1 If k]

K dispozici je
celd fada modull se
specialnimi
funkcemi

) oo

Jelikoz je modul CPU Fady MELSEC-L wwbaven minimalnim poftem
vstupl a vystupd, sitowvych prvkd i polohovacich prvkil, nabizi mnohe
integrovanych funkci, coZ je idealni pro aplikace malého rozsahu.
Vestavéna funkce:
Wstupfvistup,
CC-Link,
Ethernet (*3),
a zaznam dat

*1 RozlozZeni zatizeni: Zpasob pouzivani vice moduli CPU ke sdileni zpracovani v pfipadé, e dojde k vyznamné koncentraci zatizeni na
jednom z moduld CPU.

*2 Rozlozeni funkci: Zplsob minimalizace oblasti postizené chybou. Zahrnuje rozdéleni zpracovani do funkénich jednotek, jako je napfiklad
vyrobni linka, balici linka, sekvence a polohovani.

*3 Ethernet je registrovana ochranna znamka spolecnosti Xerox Corp.

Pro vyvoj a udrzbu kontrolér( fady Q i L se pouZiva stejny software GX Works2.
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»m Vlastnosti rady MELSEC-Q ) Doo

Podpora rozsifeni systému pomoci rozsitujicich zakladnich jednotek

Dohromady lze pouzit az sedm rozsifujicich zakladnich jednotek.
Pomoci téchto rozsifujicich zakladnich jednotek Ize pruzné nakonfigurovat maly ci velky systém, presné
podle pozadavk( dane aplikace.
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»m Vlastnosti rady MELSEC-Q ) Doo

Systém s vice CPU

Pripojit Ize az ctyfi vysoce wwkonné moduly CPU.

Kazdy modul CPU prebira pridélenou ulohu na zakladé typu rizeni, typu operace, procesu a vybaveni stroje.
Decentralizace dloh do vice modull CPU umoznuje vysokou rychlost, vysoky vykon a vysokou skalovatelnost
provozu celeho systému.

Poznamka 1

Pocet pripojitelnych modul pro inteligentni funkce a pripojitelné verze jsou omezeny.
Podrobnosti naleznete v uzivatelske prirucce pro fadu Q.
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= .
»m Néazvy a funkce moduli ) 0o

V této kapitole se seznamite s prehledem jednotlivych moduld a s nazvy jejich komponent.

Na nasledujicim obrazku vidite sestavu rady MELSEC-Q.

Povinnou soucast sestavy vidy tvofi zakladni jednotka, napajeci medul a modul CPU. Pouziti dalich modul( zavisi na aplikaci.
Umisténim kurzoru mysi na modul si zobrazite jeho popis.

Mapajeci Modul Vstupni  Vystupni

Zakladni jednotk
akladani jednotka modul modul modul
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»m Nézvy knmponent modulu CPU

) oo

MNaucme se nazvy a aplikace jednotlivych komponent modulu CPU. Umistite-li kurzor mysi do nasledujici tabulky
nebo na specifickou komponentu ve vykresu modulu CPU, dojde ke zvyraznéeni prislusnych oblasti.

Cast s kontrolkami

Oznatuje provozni stav nebo chybovy stav modulu CPU.

Spinac RESET/STOP/RUN (RESET/STOP/SPUSTIT)

Pouziva se k ovladani provozniho stavu modulu CPUL

LSB konektor

Slouzi k pripojeni USE perifernich zafizeni.

Konektor Ethernet

Pfipojuje periferni zafizeni prostrednictvim Ethernetu.

Hacek pro uchyceni modulu

Pfipevni modul na zakladni jednotku.

Baterie

Zajistuje nahradni zdroj energie pro zalohovani dat ve standardni paméti

RAM a v pfipojenych zafizenich v pripadé vypadku napajeni.

Pin konektoru baterie

Slouzi k pripgjeni baterie. (Plipojovaci vodi byl ve vyrobnim zdvodé od
konektoru odpojen za déelem ochrany baterie v pribéhu preprawy)

Montaini paka modulu

Umoiiuje moentdz modulu na zakladni jednothku.
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>m Nazvy komponent napajeciho modulu ) 00

Naucme se nazvy a aplikace jednotlivych komponent napajeciho modulu.
Umistite-li kurzor mysi do nasledujici tabulky nebo na specifickou komponentu ve vykresu napajeciho modulu, dojde
ke zvyraznéni pfislusnych oblasti.

T

Kontrolka POWER (NAPAJEMI) || Oznaéuje provozni stav napajeni.

-

é\_\. ERR. (CHYBA) Svorka Rozsviti se, kdyz cely systém funguje zcela normalné.

SOVEMHE 105VR

Zhasne, kdyZz v modulu CPU mastane chyba wyvolavajici zastaveni.

Svorka FG Zemnici svorka pfipojena ke stinénému vzoru na desce s ploSnymi
spaji.

Zemnici svorka pro filtr napajeni. V pripadé vstupu AC ma
poloviéni potencidl vstupniho napéti.

Svorka vstupu napajeni Svorka vstupu napajeni

Svorky +24 '\, 24G Zajistuje wystup 24 VDC na téchto svorkach.

Kyt sworky Ochranny kryt svorkownice.
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>m Nazvy komponent vstupné-vystupniho modulu ) 000

Nauéme se nazvy a aplikace jednotlivych komponent vstupné-vystupniho modulu.
Umistite-li kurzor mysi do nasledujici tabulky nebo na specifickou komponentu ve vykresu vstupné-vystupniho
modulu, dojde ke zvyraznéni pfislusnych oblasti.

Typ bloku 40pinovy typ
Sroubové svorky  konektoru

ESABCDEF 1

LED kontrolky provozniho stavu|| Oznaduje stav OM/OFF [(ZAPAYP) operaci wstupufwystupu.
wstupu/fvystupu

Konektor pro extemni zafizeni Sloui k pripojeni signaloveho kabelu vstupu/vystupu z externiho zafizeni.

Sworkovnice Slouii k pfipojeni signalovych kabeld vstupu/fvvystupu z externiho zafizeni.

Kryt svorky Chrani pfed drazem elektrickym proudem pfi zapinani napajeni.

Hacek pro uchyceni modulu Pripevni modul na zakladni jednotku.

Montaini paka modulu Umoiiuje montdz modulu na zakladni jednothku.
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>m Nézvy kamponent zakladni jednotky
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Tato cast obsahuje nazvy komponent zakladni jednotky a jejich pouZiti.
Umistite-li kurzor mysi do nasledujici tabulky nebo na specifickou kempanentu ve vykresu zakladni jednotky,
dojde ke zvyraznéni pfislusnych oblasti.

Kenektor prodluzovaciho kabelu Konektor pro odesilani/pfijimani signald doy/z rozdifujici zakladni jednothky.
Slouzi k pripajeni prodluZovaciho kabelu.

Konektor modulu SlouZi k pfipojeni modulu napajeciho zdroje, CPU, vstupufvistupu & moduld s intefigentnimi funkcemi.

Montazni otvor v zakladné Slouzi k montazi zakladni jednotky na fidici panel. Velikost Sroubu: M4

Mentaini otvor pro kolejnicovy adaptér DIM Slouzi k montazi kolejnicového adaptéru DIN.
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@I Vivoj a idriba sekvenéniho programu

K vyvoji a Gdrzbé programi PLC zafizeni frady MELSEC slouZi PLC software GX Works2. Stejny software GX Works2 se
pouziva jak pro fadu MELSEC-Q, tak pro radu MELSEC-L.

) oo

Po pripojeni osobniho pocitace s nainstalovanym programem GX Works2 k modulu CPU prostrednictvim kabelu USB
nebo LAN muzete zacit vytvaret programy, ovérovat operace, zapisovat do modulu CPU, potvrzovat stav modulu a
shromazdovat informace o historii chyb.

V tomto kurzu se dozvite, jak inicializovat modul CPU (kapitola 5.6) a jak potvrdit spravnost zapojeni vstupt a
vystupl prostfednictvim monitorovani zapojeni z programu GX Works2.

Whierha? bt P t] - [[PHE] dkiiN]

[ T R T R T T

o T PR e . [P -y r.rF =
u : .

T L] 4 P ranrs

Osobni poditac ] Modul CPU ]

Kabel USB nebo LAN
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[ Gl EY] Postup spojeny s konstrukcei systému PLC

Tato kapitola popisuje postupy konstrukce systému programovatelného kontroléru (PLC).
V tomto kurzu se seznamite s postupem navrhu hardwaru, ktery je soucasti postupu konstrukce systému.

Néavrh hardwaru
[l]NéUrh S}i‘stému IlIII.I.Il'lIl'lllIII.I.Il'lIl'lllIII.I.Il'l'l'lll'.'KapitDla 3

-

[2Jvifbér pmduktu IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIKapitﬂla 4

.

Rozsah

R o 5 b I-'iI-.-'.Ii'i'.'i'i'-.-'.'i'-'-'-'-'-.-'.'i'-.-'K i I
(3)Rozsifena pfiprava aprtola > tohoto kurzu

"

[4]In$talace a zapcjeni (AR R EE R LR R R RS R R YT IIIKapitola E

@

[SJKontrola Iapcjeni LA L2 AR LA TR Rl Rt iR Rl i Rl iyl yld) IIIKapitﬂla ?

Navrh softwaru
(6)Navrh programu =« Zakladni kurz GX Works2/GX Developer

.

&

-~

(7)Programovani ==+=+ Zakladni

urz GX Works2/GX Developer

4

(8)Ladéni sesesesensses Zikladni kurz GX Works2/GX Developer

4.

(9)Provoz
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> Hardwarova konfigurace ukazkového systému

) oo

V tomto kurzu sestrojime

hardwarovych komponent.

ON

a Zakladni

“% jednotka

Spinac

Mapajeci zdroj -

Snimac otevieni dvefi

modul

A cPU-
>

modul

UsE

Osobni poditac

ového systému, vCetné seznamu
&

o
Vstupni ‘r
modul
Vystupni
modul

- e e R R R R
O O R R R R

PoloZka Komponenta

Zakladni jednotka

Model
Q33B

Popis

Sklada se ze slotll, do kterych jsou upevnéné moduly. Zakladni jednotka zajistuje napajeni

a pfenos dat.

r tre stém PLC (dale oznacovany jako .,uk?zkc;vz systém"), ktery podle urcitého postupu spusti
robota. V nasledujicim schématu vidite hardwarovou konfiguraci uka

Signal spusténi robota

Provozni kontrolka

Kontrolka zastaveni

MNapajeci modul

Qe2p

Zajistuje napajeni moduld, véetné modulu CPU a vstupné-vystupniho modulu.

Modul CPU

QO2UCPU

Ridi systém PLC.

Vstupni modul

Qx40

Prijima stavy ON/OFF (ZAP/VYF) spinace.

Vystupni modul

QY40P

Predava signaly ON/OFF (ZAP/VYP) do kontrolek.

USE kabel

MR-J3USBCEL3M

Propojuje osobni poditac, ve kterém je nainstalovan program GX Works2, s modulem CPU.

Spinat

Prepnuti do polohy OM (ZAP) zahaji fizeni.

Externi

vstupné- Snimac

Zjistuje, jestli jsou dvifka oteviena nebo zaviena.

wystupni

P Robot
zafizeni

Funguje na zakladé fidicich signald.

Dvé kantrolky

Sviti podle provozniho stavu.
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(TTZTE] Navrh systému
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vystupnich bodu.

Névrh s}’stému LA LA IR R R R L AR LR LS R L LN Kapitgla 3

U}’fbér prnduktu (AL AR R R AR R R R R Rl Rl il Rl Rl Rl idyyll,;] Kapitﬂla 4

Rczéifené pFi‘prava LA LA R R AR R R AR R AR R R R R R R R R XD ] Kapitcla 5

Ins’talace a zapﬂjeni (E R R R R R Y E R R R R R PR R R P PR R R R R AR L Kapi‘t{}la 6

Kcntr{}la Zapﬂjeni LA Rl EA R AR R Rl Rl R Rl Rl el aRdRdyylls} Kapit{}la ?

V této kapitole se dozvite, jak urcit polozky fizeni a urcit potifebné specifikace vstupu/vystupu a pocet vstupneé-

Vyukové kroky v kapitole 3

3.1 Uréeni fidicich polozek

3.2 Urceni potrebnych specifikaci
vstupu/vystupu a poctd vstupné-
vystupnich bodu
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@& urienifidicich polozek ) 008

Jednim z prvnich krokd navrhu systému je zjisténi, co je treba ridit.
V této ukazce budeme ridit spusténi a zastaveni robota.

Kdyz jsou dvirka ochranné klece oteviena, nesmi se robot spustit a kdyz dojde k jejich otevieni v pribéhu provozu, robot
se zastavi.

Provoz ukazkového systému

Ovladaci panel robota Robot v bezpecnostni zabrané | o .o e g }

] OFF (WP
Signal zpustani robota:
OFF §WF) LY

Kaontrolk
zastaveni

Robaot ze zastawvi.

Jakmile nastavite start switch (spinac) do
polohy OFF (VYP), dojde k wypnuti robot
start signal (signalu ke spusténi robota) a
robot prerusi provoz.

Soucasné na ovladacim panelu zhasne
operation lamp (provozni kontrolka) a
rozsviti se stop lamp (kontrolka zastaveni).

Prehrat znovu

O Predchozi

.
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o
m Uréeni potfebnych specifikaci vstupu/vystupu a poéti vstupné-vystupnich bodii

) oo

Dale zvaZte potfebné specifikace vstupu/vystupu a pocty vstupné-vystupnich bodi.
Podle ridicich polozek uvedenych v kapitole 3.1 vyberte specifikace vstupu a vystupu a pocet vstupné-vystupnich
bodd, viz nasleduijici tabulka.

Nazev
Spinad

Specifikace vstupu
Vstup 24 VDC ZAP/VYP: 1 bod

Specifikace vstupu

Snimac otevreni dvirek

Vystup 24 VDC ZAPAYE: 1 bod

Signal spuiténi robota

Vystup tranzistoru 24 VDC: 1 bod

Provozni kontrolka

Vystup tranzistoru 24 VDC: 1 bod

Kontrolka zastaveni

Vystup tranzistoru 24 VDC: 1 bed

Pocet vstupnich bodu: 2

Pocet vystupnich bodu: 3




kil 1-MELSEC-Q Basics_fod_cze

[ JCULIER] Vybér produktu ) 00c

V kapitole 4 se dozvite, jak vybirat produkty (vstupné-vystupni moduly, modul CPU, napajeci modul a zakladni jednotku).

Névrh S}fstému LA LA IR R R R LR LR RS R N L LN Kapitﬂla 3

¥

V}?bér prnduk‘tu L R P R e L R e R P P R R R R R R R P Y] Kapi‘tola 4

Vyukové kroky v kapitole 4

Rozsiftena pFipraUa e T Kapitgla 5 4.1 U-;I"rber t}ipu da pﬂl’,‘tl:l vstupne-
vystupnich moduld

4.2 Vybér modulu CPU vhodného
pro poZadavky fizeni

4.3 Vybeér napajeciho modulu
vhodného pro provoz viech
vybranych moduld

Instalace a Zapojen‘[ (R R R R R AR A RS R R R R R Rl Ry ]} Kapitﬂla 6

Kcntr{}la ZapUjEnT -'-.I'-'-.I.-'.'-'-.I'-'-.I.-'.'-'-.I'-'..I..'.'.'..I'Kapi‘tnla ?
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Vybér typu a poctu vstupné-vystupnich modulu

Napéti 24 VDC se v tovarnach bézné pouziva pro napajeni snimacad a ventild.

Specifikace vstupu/vystupu, ktere jste potvrdili v ¢asti 3.2, byly nasledujici:
(1) Vstup: Vstup 24 VDC ZAP/VYP: 2 body

(2) Vystup: Vystup tranzistoru 24 VDC: 3 body

Aby byly splnény tyto specifikace, vyberte QX40 jako vstupni modul a QY40P jako vystupni modul.

Specifikace vstupu Specifikace vystupu
Model modulu
Jmenovité vstupni napéti | Pocet vstupnich bodd | Jmenovité napéti pfi zatizeni | Podet vystupnich bodi

QX40 24 VDC 16 bodu

QY40p 12 az 24 VDC 16 bodu

Pokud skutecny systém vyZaduje vice nez 16 vstupné-vystupnich bod, pouzijte 32bodovy vstupné-vystupni modul nebo
modul s vyssi specifikaci.
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@I Vybér modulu CPU vhodného pro pozadavky Fizeni

Nasledujici tabulka obsahuje specifikace CPU fady Q.
Na zakladé pozadovaného poctu vstupné-vystupnich bodd, kapacity programu a rychlosti zpracovani
vyberte, ktery CPU je vhodny pro vasi aplikaci.

Pro specifikace uvedené v kapitole 3 je dostacujici QOLUCPU (pét vstupné-vystupnich bodi a kapacita
programu 1K nebo méné krokd). Pokud ale pozadujete vice moznosti, napiiklad zaznam historie
otevirani/zavirani dvifek pouzitych v ukazce, mizZete potfebovat pamétiovou kartu.

Vyberme tedy model Q02UCPU, ktery podporuje pamétovou kartu.

Pocet vstupné- . . s
wstupnich bodd Kapacita programu Pamétova karta

Pocet vstupnich bodii 2 body 1K krokd nebo mené

Pocet vystupnich bodd 32 body

Celkem 5 bodi

Specifikace CPU fady Q
Specifikace QU2UCPU jsou uvedeny svétle Sedou barvou.

Pocet vstupne- Pamétové karta Kapacita

Model modulu vystupnich bodi programu

QO1UCPU 1024 bodu Medostupna 15K kroki

QO2UCPU 2048 bodu Dostupna 20K krokd

QO3UDCPU 4096 bodu Dostupna 30K krokd
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m Vybér napajeciho modulu vhodného pro provoz vSech vybranych moduli ) ooc

Nasledujici tabulka obsahuje specifikace napajecich moduld.
Pri vybéru napajeciho modulu zkontrolujte, jestli jsou spinény nasledujici dvé podminky.

(1) Specifikace zdroje napajeni pro systém PLC

WV ukazkovém systému je pouivano
100 az 240 VAC nebo 24 VDC ) komeréni napéti 230 VAC. Proto je
vybran model Q61P.

(2) Piikon vSech moduld nesmi prekrocit jmenovity vystupni proud.

Maximalni pfikon systému vypoctete sectenim pfikond modulu CPU, vstupné-vystupnich modulG a
zakladni jednotky.

Modul CPU (Q02UCPU) Vstupné-vystupni

o modul Prikon Pfikon viech
E"z";l + QX40: 0,05 A, = moduli0345A =
. QY40P: 0,065 A

Pii vybéru napajeciho modulu vezméte v tvahu pfikon samotného modulu plus pfikon modulu CPU.

Specifikace napajeni rady Q
Specifikace Q62P jsou uvedeny svétle Sedou barvou.

Jmenovity vistupni  Jmenovity vstupni Q62P obsahuje vystupni port 24 VDC a lze jej

proud (5 VDC) proud (24 VDC) pouzit k napajeni vnitfnich obvodi vstupné-
vystupniho modulu. V takovém pfipadé
nevyZaduje vstupné-vystupni modul externi
napajeni, ale nepouzivejte model Q62P k
napajeni zatizeni.

100 az 240 VAC

100 az 240 VAC

24 VDC
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[ L €T01G1ER] RozSirena priprava ) 00c

V kapitole 5 ziskate informace o rozsifené pripraveé, ktera je nutna pred samotnou instalaci a zapojenim.
Rozsifena pfiprava zahrnuje kontrolu jednotlivych moduli, montaz moduld, zapojeni napajeciho modulu, ovéreni
moznosti normalniho zapnuti napéjeni a inicializaci modulu CPU.

Névrh S}fstému (AL AR R AR AR R R R R R R A RS AR LN} Kapit{}la 3

Vyukové kroky v kapitole 5
‘I,.,I"}’.rbér praduk‘tu T Kapit{ﬂa 4 51 Pﬁﬂtup rqﬂfi’enéf pi’ipraw
5.2 Kontrola jednotlivych moduld
5.3 Sestaveni modulQ
E e teesectassesssencesantestassesansassssasancesanses KAD] 53.1 Zapojeni baterie
Rozsirena priprava Kapitola 5 532 Sectaveni moduli
5.3.3 Pfifazeni ¢isel
vstupl/vystupd
5.4 Zapojeni napajeciho modulu
5.5 Kontrola napajeni
5.6 Inicializace modulu CPU
Kontrala Zapgjenf RN NN RN RN NN Kapit{}la ri 5.6.1 PFIpﬂJEni modulu CPU k
osobnimu poditaci
5.6.2 Nastaveni pfipojeni mezi
programem GX Works2 a
systémem PLC
5.6.3 Formatovani paméti

Ins’talace a zapgjeni (E R P R R P E R R R PR R R P R RS R SR AR Y Kapitola 6
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»m Postup rozsirené pripravy

Pfed samotnou instalaci a zapojenim provedte nasledujici rozsifenou pfipravu.

Vizualné zkontrolujte, jestli nejsou zakoupené moduly néjak poskozené.

4

(2) Sestaveni modull (kapitola 5.3)

.

[ (3) Zapojeni napajeciho modulu (kapitola 5.4)

4

(4) Kontrola napajeni (kapitola 5.5)

d

[ (1) Kontrola jednotlivych moduld (kapitola 5.2) ]

(5) Inicializace modulu CPU (kapitola 5.6) Naformatovani paméti modulu CPU
pomoci programu GX Works2.
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=l

ﬂ Kontrola jednotlivych modulu

) oo

poskozene.

PACKING LIST

The foliowing tems are ncluded n the package of this product Before use, check that all the dems ane nchuded

(1) CPU module
(a) QOOJCPU or QOOUJCPU

Product Name Quantity
W odues 1
Bamery (Q68AT) 1
Bage unk MOUNENg Gcrew (M4 T 14 sorew) 4
1

Satety Guagednes 150800413

(b) Other than Q00JCPU and QOOUJCPU

Product Name Guanbty

Bamery (Q68AT) 1

{2) Main base unit

Product Name Quantity

g 1

Base UNt MOUNBng sorew (ML T 14 gorew ) ad

Sxety Guadsednes 180800423 1

" Fof the M Type Man bage unfl M4 © 17 Rrews a0 suppled
"1 Sofews 3% Many 36 Tek number O mOunSing hoed ane suppled

(3) Extension base unit

Product Name Guantity

ans 1

Bage unt mounSng sorew (M4 T 14 gorew) s

"3 Sofews 36 many 3 Tk number of MOounBing hoies ane suppled

(4) Power supply module or /'O module

Product Name Guantity

Vybalte dodany produkt a podle ,PACKING LIST" (DODACIHO LISTU) obsazeného v uZivatelské pfiru¢ce dodané s produktem
zkontrolujte, jestli byly dodany vsechny komponenty. Nasledné vizualné zkontrolujte jednotlivé komponenty, jestli nejsou
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o
m Sestaveni modulu

Podle nasledujiciho postupu sestavte moduly.

(1) Zapojeni baterie (kapitola 5.3.1)

4

[ (2) Sestaveni moduld (kapitola 5.3.2)
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B

»m Zapojeni baterie

) oo

Baterie slouZi k zalohovani dat hodin, historie chyb a dal3ich dat ulozenych v paméti modulu CPU. Zakoupeny
produkt se dodava s napajecim konektorem baterie odpojenym od modulu CPU. Nezapomente jej zapojit, jinak
dojde po vypnuti napajeni systému PLC ke ztraté dat obsazenych v paméti. V nékterych pripadech by mohlo, v
zavislosti na typu modulu CPU, dojit i ke ztraté hlavniho programu.

Podle nasledujiciho postupu zapojte baterii. (Snadnéjsi je zapojit baterii pred sestavenim modulu CPU.)

(1) Otevrete kryt ve spodni ¢asti modulu CPU. ]

4

[ (2) Zkontrolujte sméry konektor( a zasunte konektor ]

na strané baterie do konektoru na strané modulu

CPU.
4

(3) Zavrete kryt ve spodni ¢asti modulu CPU. ]

4

[ Dokonceno ]
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o
m Sestaveni modulu

Pomoci nasledujiciho postupu nasadte jednotlivé moduly na zakladni jednotku.

(1) Zahaknéte vystupek na modulu do montazniho otvoru na
zakladni jednotce. =

(2) Zatlacte na modul, dokud nezacvakne do zakladni jednotky. ] P

. =

[ (3) Zkontrolujte, jestli je modul k zakladni jednotce bezpeéné ]

upevnén.

4

Dokonceno
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»m Prirazeni Cisel vstupu/vystupu

Ziskate informace o pfirazeni cisel vstupl/vystupl potfebnych k tomu, aby mohl modul CPU odesilat data do
vstupné-vystupniho modulu nebo je z tohoto modulu pfijimat.
Nasledujici Cisla vstup(/vystupl byla pfirazena v ramci systémové konfigurace v kapitole 2.1.

Pfifazeno Cislo vstupu

QX40

X00 az XOF

Cislo vystupu

QY40P

¥10 az Y1F

NiZe uvedena tabulka uvadi prehled odpovidajicich vstup/vystupl v ukdzkovém systému.
Vytvorenim korespondencni tabulky omezite chyby v programu (chyby vstupnich proménnych) a zlepsite
efektivnost programovani.

Nazev vstupné-
wystupni proménné

Spinaé

C. proménné  Vstup/vystup

Tento spinac spusti nebo zastavi provoz robota.

Snimac otevieni dvirek

Tento snimaé kontroluje, jestli jsou dvirka bezpenostni zabrany robota oteviena.
Kdyz se dvifka oteviou, snimac se sepne. KdyzZ se dvirka zaviou, snimac se rozpoji.

Signal spusténi robota

Po zapnuti signalu se spusti provoz robota.

Provozni kontrolka

Tato kontrolka sviti, kdyz je robot v provozu.

Kontrolka zastaveni

Tato kontrolka sviti, kdyz je robot zastaven.




ki 1-MELSEC-Q Basics_fod_cze

»m Prirazeni Cisel vstupu/vystupu

Nize vidite ukazkovy systém, do kterého bylo pfidano cislo proménné.

Provoz ukazkového systému

Ovladaci panel robota Robot v bezpecnostni zabrané

[ Siens| =puztani robota O 100

Spinac Pr OFF (WYP)

(x0) kontrolkap [ i

Kaontrol
zastave RFobot =& zastawi.

Jakmile nastavite start switch (spinac) (X0) do
polohy OFF (v¥P), dojde k vypnuti robot start
signal (signalu ke spusténi robota) (¥10) a robot
prerusi provoz. Soucasné na ovladacim panelu
zhasne operation lamp (provozni kontrolka) (Y1E) a
rozsviti se stop lamp (kontrolka zastaveni) (Y1F).

Pfehratznovu |

Q Predchozi

Shimad otevieni dvivek (<10
OFF (W)

)
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>“ Zapojeni napajeciho modulu ) 000

Podle nasledujiciho schématu zapojte napajeci a zemnici vedeni.
Uzemnéni je vyzadovano z divodu ochrany pred trazem elektrickym proudem, poruchami a Sumovym rusenim.

62P
230 VAC do svorky napajeni. (Q62P)

2

(2) Uzemnéte svorky LG a FG.

e w s . . . T oo MNapajeci modul
(1) Pres jistic a izolacni transformator piipojte napajeni

ERR. (CHYBA)

(2} FG
230 VAC

~ &= L o)1
[ — O == (1) VSTUP
Sl 100-240 VAC

Zemnici 'I.I'Ddlc

Uzemnéni
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ﬂ Kontrola napajeni

Pomoci nasledujiciho postupu zkontrolujte, jestli systém po zapojeni napajeni funguje normalné.

(1) Pfed zapnutim napajeni dikladné zkontrolujte, jestli:
-Napajeni je spravné zapojené
-Napajeci napéti odpovida vstupnimu napajeni napajeciho zdroje

4

(2) Prepnéte modul CPU do stavu STOP (STOP). _ RESET  RUN
Otevrete predni kryt modulu CPU a nastavte prepinac do = e
polohy STOP (STOP) STOP

‘, RESET/STOP/RUN (RESET/STOP/SPUSTIT)

(3) Zapnéte napéajeni systému
Uzavrenim jistice okruhu aktivujte napajeni napajeciho

modulu.
4

/;1} Zkontrolujte, zda napajeni funguje normalné. \

1) Zelena kontrolka POWER (NAPAJENI) na napajecim
modulu sviti.

2) Cervena. kontrolka ERR. (CHYBA) na modulu CPU blika.

(Pokud je modul CPU zapnuty, ale parametry jesté

nebyly zapsany, bude kontrolka ERR. (CHYBA) blikat,

ale v tuto chvili se nejedna o Zadny problém.)

\.

J
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=
»m Inicializace modulu CPU ) 00c

Sekvencni programy a parametry jsou zapisovany do paméti v modulu CPU.
Tato pamét’ neni v okamziku zakoupeni pfipravena k pouziti; pfed zahajenim pouzivani ji musite naformatovat (inicializovat).

Pamét muizZete naforméatovat pomoci PLC softwaru GX Works2. Po dobu této operace musi byt modul CPU pfipojen
prostrednictvim USB kabelu k osobnimu pocitaci. Pfed formatovanim nainstalujte do pocitace program GX Works2 a
pfipravte si USB kabel.

Podle nasledujiciho postupu naformatujte pamét.

(1) Pripojeni modulu CPU k osobnimu pocitaci (kapitola 5.6.1)

4

(2) Nastaveni pfipojeni mezi programem GX Works2 a programovatelnym kontrolérem (kapitola

5.6.2)
.

(3) Formatovani paméti (kapitola 5.6.3)
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>m Pripojeni modulu CPU k osobnimu pocitaci

Zapojte USB kabel mezi modul CPU a USB port osobniho poditace.

Osobni pocitac Modul CPU

USB kabel
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o

m Nastaveni pripojeni mezi programem GX Works2 a systémem PLC
Po propojeni modulu CPU a osobniho pocitace propojte program GX Works2 se systémem PLC.
Pamatujte si, Ze komunikaci nelze zahajit prostym propojenim zafizeni pomoci kabelu.

Pripojeni musite nastavit pomoci funkce [Transfer setup] (Nastaveni pfenosu).
Na nasledujici strance si mzete vyzkouset nastaveni pfenosu pomoci simulovaného okna.

Nize vidite ukazku okna Transfer Setup (Nastaveni prenosu).

Tramier Sefup Connection

3 Series RET(ID)
s Baoard

&1 CC [E Fisld o JE il
MasterfLocd  Commred stan
Mol e P Micch s

PLC Mode | QP (Q mede)

gedse, el —

T Ot (Sec.) | 20 Rty Times | 0 ~ J

CC IE Fikd Etherret

System Inage._ ..
P Lined {orrataon (C24).,

| O B -

COME Cont  CC IE Fusd Etherrmt
MET/LO0H)
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m Nastaveni pripojeni mezi programem GX Works2 a systémem PLC

) oo

IEF MELSOFT Series GX Works2 (Unset Project) - [[PRG] MAIN]

! Project  Edit

B B e e o

Find/Replace  Compile  Wiew  Online  Debug Tool  Window Help

mhs BB resRmeg sammamn o0 s sl

Diagnioskics

S=1E

G

Mavigation

4] [PRGIMAIN | % ]

Connection Destination
a

E?—J ._'1-2 Iﬁl

Current Connection
E Conneckionl

Al Connections
E Conneckionl

s Project

: II User Library

Mastaveni pfenosu je dokonfeno.

Pokratujte kliknutim na (@) .

Unlabeled QOzU Host Station

0/15kep

EI™
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b
m Formatovani pameéti

) oo

Po nastaveni pfenosu je {j Bmgram GX Works2 pfipraven komunikovat s modulem CPU. Pokracujte naformatovanim pameti v
un

modulu CPU pomoci

ce [Format PLC Memory] (Formatovat pamét’ PLC) programu GX Works2.

Na nasledujici strance si mzete vyzkouset funkci [Format PLC Memory] (Formatovat pamét PLC) pomoci simulovaného okna.
Nize vidite ukazku okna Format PLC Memory (Formatovat pamét’ PLC).

Format PLC Memory

Connection Channel List

Connection Interface 'JSE

<--» PLC Module

Target PLC | Station No. FDSE PLC Type |QU2U

Target Memory |Program Memory

Format Type

=

(* Do not create a user setting system area (the required system area only)

(" Create a user setting system area

=

Execute I

Close
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b
m Formatovani pameéti

) oo

IB- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wew  Online Debug Diagnoskics  Tool  Window  Help

BB e g ot o L s B0 B e o | BR B | 2w e i

EBX]
-0 X

S A NN TS Iy

: Navlgatmn - 4] [PRGIMAIN ]
Project

a

[f 52 = Ba 2) ] A8

+ Parameter
Inkelligent Funckion Maodule
Global Device Comment
+ Prograrn Setking
5 pou
- @ Program
k| MAIN
@ Local Device Comment
+-{g= Device Memary
F.-T-i Device Initial Yalue

‘% Project

; I. User Library

| Connection Destination

Paméf PLC je nyni naformatovana.

Pokratujte kiiknutimna () .

¥
-

IInlabeled

Hosk Station 0/15tep

@l
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[ LETNLIER Instalace a zapojeni

V kapitole 6 ziskate informace o instalaci a elektrickém zapojeni jednotlivych moduld.

Névrh S}fstému LA LA IR R R R L AR R R R N L Ly Kapitﬂla 3

¥

U}’fbér produk‘tu (E L R R R P R R P R R R R R R P R R E R R R R R R R PR RN R R Kapi‘t{}la 4

RGIEI’FEné pFiprava (AL R LR AR LR Rl R RRld Rl ld i Rl lyll) Kapitcla 5

Inﬂalace a zaijenT (R R R R R A RS R R R R R R R E RNy ] Kapitﬂla 5

Vyukové kroky v kapitole 6

Kcntr{}la Zapojer‘ﬁ IIl.l'lIl'l.lII'IIl.l'lIl'l.lII'IIl.l'lIl'l.lIl'lIl.l'KathUla ? E"l Prﬂ,stf?df ‘irIStalacE

6.2 Umisténi instalace

6.3 Uzemnéni

6.4 Zapojeni vstupné-vystupniho modulu
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Prostfedi instalace ) e

Neinstalujte systém na misté, které je vystaveno nize uvedenym podminkam prostfedi.
Instalace a provoz systému v takovém umisténi miZe mit za nasledek uraz elektrickym proudem, pozar, poruchu,
poskozeni produktu nebo zhorSeni stavu produktu.

1. Teplota a vlhkost
« Teplota prostfedi je mimo rozsah 0 az 55 °C (32 az 131 °F)
» Vlhkost prostiedi je mimo rozsah 5 az 95 %
* Rychlé zmény teploty zplsobuji kondenzaci.

2. Ovzdusi
* Vliv korozivnich nebo hoflavych plynt
» Velké mnozstvi prachu, vodivy prach, jako napfiklad Zelezny prach, olejova mlha, sil nebo organické rozpoustéd|o.

3. Hluk
+ Vliv silného radiového ruseni (RFI) nebo elektromagnetické interference (EMI).

4. Vibrace a narazy

» Produkt je pfimo vystaven vibracim nebo narazim
5. Umisténi

+ Produkt je na pfimém slunci
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=l

b2
m Umisteéni instalace

) oo

Aby bylo mozneé zajistit dostate¢ne vétrani a pripadnou vymeénu moduld, zajistéte nasledujici vzdalenosti nad a pod
moduly a také mezi konstrukcemi a komponentami. V zavislosti na konfiguraci systému mohou byt vyzadovany vétsi

vzdalenosti nez ty, které jsou uvedeny nize.

Oznatuje existenci stropniho panelu,
kabeloveho Zlabu nebo externiho zafizeni.

A TED mm nebo vice

]

/ 7 30 mim nebo vice

-,

5 mm nebo vice 5 mm nebo vice

%W/E

Systém PLC

20 mm nebo vice

«— Dvirka

T
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)
CE o ) 080

Aby se zabranilo Grazu elektrickym proudem, dodrZujte pfi provadéni uzemnéni nasledujici pokyny.

« Kdekoli je to mozng, zajistéte nezavislé uzemnéni. (Zemnici odpor; 10002 nebo méné)
* Pokud nelze zajistit nezavislé uzemnéni, pouzijte zemnici vodice o stejné délce a uzemnéte je v jednom bodu.
+ Umistéte zemnici bod co nejblize programovatelnému kontroléru, aby bylo mozné zemnici vodic zkratit.

Dalsi Dalsi Dalsi
zarizeni zarizeni zarizeni
Systém PLC p Systém PLC p Systém PLC 2

oy o o

(1) Mezavislé uzemnéni: (] Dwa zemnici vodice (3) Rozvétveni jednoho
Doporuceno do jednoho bodu zemniciho vodice
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>m Zapojeni vstupné-vystupnich modulu ) e

Provedte zapojeni vstupniho modulu (QX40) a vystupniho modulu (QY40P) tak, jak vidite na nasledujicim schematu.
Podle nasledujiciho schématu propojte spinac (X0), snimac otevreni dvirek (X1), signal spusténi robota (Y10),
provozni kontrolku (Y1E) a kontrolku zastaveni (Y1F).

QX40 -
X1
M Spinat X0
Slgndl i
snimate i
atefeni T
dvifel: X1 T
+
QY40P
Y10

-
E'i"‘ Signdl spudtént
C7 robota Y10
:
|

Signal provozni
@ kentralky: Y1E ! y
) |EPE
Signdl kontrolky |
zastavenl: Y1IF | e

| .
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[ JE 01 EW) Kontrola zapojeni

Pfed zahajenim programovani musite zkontrolovat, jestli byla vSechna zapojeni provedena spravné.
V teto kapitole ziskate informace o postupu kontroly vstupnich a vystupnich signald.

Névrh S}fstému LA LA IR R R R L AR R L L LN Kapitcla 3

U}’fbér produktu (AL AR R R AR R R R R Rl Rl il Rl Rl Rl idyyll,;] Kapitﬂla 4

RGIEi’FEné pFiprava LA LA R AR R LA R AR R R R R R R R R0 XD ] Kapitcla 5

Instalace a zapojenT (R R R R R AR A RS R R R R R Rl Ry ]} Kap‘lltcla 6

Vyukové kroky v kapitole 7
Kgntrola zapﬂjeni lllllllﬂllﬂllﬂllﬂlllllllllI'IlllllllllllllllllllllI'Illllil'lil'l'lil'l'Kathula ? ?.—l Kontmla 'I,fstupnich Signélﬁ
7.2 Kontrola vystupnich signald
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> Kontrola vstupnich signalu

) oo

Nejprve vizualné zkontrolujte zapojeni vstupa a vystupa.
Dale zkontrolujte zapojeni vstupniho signalu pomeci funkce [Device/buffer memeory batch moniter] (Davkovy
monitor pameéti proménnych/vyrovnavaci paméti) programu GX Works2.

Funkce [Device/buffer memory batch monitor] (Davkovy monitor paméti proménnych/vyrovnavaci pameéti)
umoznuje monitorovani v realném case stavu (ZAPNUTO nebo VYPNUTO) urcitého rozsahu proménnych.

Na nasledujici strance si mazZete vyzkouset davkovy monitor paméti proménnych/vyrovnavaci paméti pomoci
simulovaného okna.

NizZe vidite ukazku davkového monitoru paméti proménnych/vyrovnavaci paméti.

Device
(% Device Hame | j TJC Set Wahie Reference Program Refarence. .,

(" Buffer Memary | | J | J | _I

Madfy valus. ., | Cijsplay Farmat, ., | Open Display Farmak, ., | Save Display Format. . |

Davice j

[ =T — B — O~ B — i — I — T — B — B~ — B — 0 — B — O~ B — T —
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IE- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [Device/Buffer Memorny Batch Monitor-1]

! Project  Edit  Find/Replace  Compile  Wiew Online Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

OV B B B o6 e T e o B B | R M| e S B e L L e A @
: Navigation S b [PRG] MAI}I/%DeviEEIBuffer Memory Bat... l

Device

Dﬂl Sa % 'ﬂ | % {* Device Marme @ j T/iC Set Walue Reference Program Reference. ..

+ Parameter
io% Inteligent Function Module " Buffer Mermory | J | J | J
¥ Global Device Comment

%1 Program Setting Zobrazi se X0(X0) a viechny nasledujici vstupni
=7 poU proménné. = e
= Eﬁ Prograrm
ﬁ MaIN Device
Eﬁ Local Device Comnment

+ Device Memary
Device Inikial Yalue

Pfiprava ke kontrole vstupnich signali je nyni dokonéena.

Lo R o Y o Y o Y o Y o Y e Y Y Y Y Y Y Y Y o R R

g Connection Destination

Pokraéuijte kliknutim na [ -

b3
-

IUnlabeled Q0ZU Host Station

o
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Po dokonceni pfipravy pro pouZiti funkce davkového monitorovani paméti proménnych/vyrovnavaci paméti
nasledujicim zpisobem zkontrolujte zapojeni vstupniho signalu.

(1) Zapnéte spinac (X0) a snimac otevreni dvirek (X1). Na nasledujicim obrazku kliknéte na spinac a na snimac otevreni

dvirek.

(2) Pomoci funkce [Device/buffer memory batch monitor] (Davkovy monitor paméti proménnych/vyrovnavaci pameéti)
zkontrolujte, Ze se rozsviti zafizeni odpovidajici spinaci (X0) a snimaci otevreni dvirek (X1) (v okné se zobrazi cCislice 1).

Vstup
Spinad (X0}

g

snimac otevieni
dvifek (X1)

dvirka otevrena

Device

{* Device Name |>‘5':'

" Buffer Memory

ﬂ T/iC Set Walue Reference

[~

Madify Walue. .. | Display Format. .. | Cpen Display Farmat, .. | 54

w0
nl
"
n3
4
"5
s
"y
s
9
“OA
EANS]
A
AN ]
»OE
»aF
xin

Device

oo o oo oooooooooo

Spinac je v paloze

OM [ZAF) (L.
Snimac atevieni dvirek je
| v paloze ON [ZAF) (1),




ki 1-MELSEC-Q Basics_fod_cze —r
5
Kontrola vystupnich signali ) 000

Forced Input Output Registration/Cancellation

Dale pomoci funkce Forced input output registration/cancellation (Vynucena registrace/zruseni vstupu vystupu)
zkontrolujte zapojeni vystupniho signalu.
Pomoci funkce [Forced input output registration/cancellation] (Vynucena registrace/zruseni vstupu vystupu) mizete
z programu GX Works2 vynutit zménu stavu (ZAPNUTO nebo VYPNUTQ) jednotlivych proménnych. Na nasledujici
strance si mizete vyzkouset funkci vynuceni registrace/zruseni vstupu vystupu pomoci simulovaného okna.

Na nasledujicim obrazku vidite ukazku funkce vynuceni registrace/zruseni vstupu vystupu.

%]

Update Status Batch Cancel Registration

Close

Device Register FORCE ON |  Cancel Registration |
| Kl Register FORCE 0|=|=|
MNo. Device ONfOFF  No. Device ONfOFF
[ 1]v10 ON 17

2IYIE ON 18

3|YIF ON 19

4 20

S 21

[ 22

7 23

8 24

9 25

10 26

11 27

12 28

13 29

14 30

15 31

16 32
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TF MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]

! Project Edit  Eind/Replace  Compile

Yiews Online  Debug

Diagnostics

DB R s 0 S T b 25 B 6 B [T e v I B | n Y g

Tool  Window  Help

LIy

| ne
S

i Mavigation o
R ] [PREG] Forced Input Output Registration/Cancellation
Project
| . END
[f 2y = G [2) | &0 Il:'le\"'"ze Register FORCE 0N | Zancel Registration |
+ Parameter hd .
Inkeligent Function Madule el PRSI O |
Global Device Comment
+ Program Setking Mo, Device ONJOFF | Mo, Device ChOFF
2458 poL 1l¥10 ON 17
- @ Prograrn Z2[¥1E O 15
4] MATN 5|v1F Ol 19
@ Local Device Carmment 4 20
3 Device Mermory 5 21
Device Initial Yalue & 22
7 23
g 24
9 25
10 26
11 27
12 28
13 29
14 30
......... 15 31
4 " 16 32
: Project
T Lk Update Status Batch Cancel Registration sk | _ —
~| Pfiprava ke kontrole vystupnich signalu je nyni
| Connection Destination dokonena.
» Pokratujte kliknutim na m ;

IUnlabeled

Qozu Hosk Skation
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Po dokonceni pfipravy pred pouzitim funkce vynuceni registrace/zruseni vstupu vystupu nasledujicim zplsobem

zkontrolujte zapojeni vystupniho signalu.

(1) Pomoci funkce [Forced input output registration/cancellation] (Vynucena registrace/zruseni vstupu vystupu)
zapnéte proménné Y10, Y1E a Y1F.

(2) Zkontrolujte, jestli se aktivuji signaly spusténi robota pro prislusné proménneé Y10, Y1E a Y1F a rozsviti se
provozni kontrolka a kontrolka zastaveni. Dvojité kliknéte na pole ON/OFF (ZAP/VYP) odpovidajici €islu
promeénneé.

Forced Input Output Registration/Cancellation

Device Register FORCE ON | Cancel Registratio

| -

Register FORCE OFF |

Systém PLC Vystup

Mo, Device QMIOFF | Mo, Device CIMOFF .

Y10 OFF 17 T

Y1E OFF 15 - - A i i Sig nal SFPLJEIZI%I'Hr 'a;__.-.

Y1F OFF 19 = robata (Y10) | 7o
0 £ = Zastavit | '

21 E . .
o : Provozni
o5 = kontrolka (Y1E)

24

25 T ¥
=6 Kontrolka
27 zastaveni [Y1E)

8
29
30
31
32
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Tim je dokonceno nastaveni hardwaru systému PLC fady MELSEC-Q.

V prabéhu tohoto kurzu jste ziskali nasledujici poznatky:

- Rada MELSEC-Q je zaméfena na vysoky vykon a vysokou miru 3kalovatelnosti.

Moduly fady MELSEC-Q jsou nainstalované na zakladni jednotce. Jelikoz je nabizena cela fada riznych moduld,
muZe si uZivatel vybrat ten spravny modul pro svoji specifickou aplikaci.

Funkce vice CPU (MultiCPU) umozniuje decentralizovany provoz nékolika modula CPU. Kazdy jednotlivy modul
CPU prebira specializované operace, jako jsou napriklad sekvencni operace nebo polohovani. Nizsi pozadavky na
zpracovani kladené na jednotlivé moduly CPU zajistuji rychly pfencs dat v ramci celého systému.

Po dokonéeni tohoto kurzu prejdéte do nasledujiciho kurzu, ve kterém se naucite systém PLC pouZivat:

Zaklady programu GX Works2: Ziskejte informace o programovani, ladéni a zapisu do modulu CPU.
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Kdyz jste nyni dokondili viechny lekce kurzu Zakladni informace o radé PLC MELSEC-Q, miZete podstoupit
zaverecny test. Pokud si nejste jisti ohledné néjakého tématu, mate nyni moznost si jednotliva témata zopakovat.
Tento zavérecny test obsahuje celkem 4 otazky (11 polozek).

Zavérecny test mlzete podstoupit kolikrat chcete.

Zptisob provedeni testu
Po vybrani odpovédi nezapomerite kliknout na tlacitko Odpovédét. Pokud nekliknete na tlacitko Odpovéd, bude
vase odpoveéd ztracena. (Otazka bude tedy povaZovana za nezodpovézenou.)

Hodnoceni vysledku
Na strance hodnoceni se zobrazi pocet spravnych odpovédi, pocet otazek, procento spravnych odpovédi a
vysledek Uspésny/nedspésny.

Pocet spravnych odpovédi: 4

Abyste Uspésné slozili tento
test, musite spravné odpovédét
na 60 % otazek.

Celkovy pocet odpovedic 4

Procento: 100%

Pokracovat | .Zkontmlnvat

» Test muzete ukoncit kliknutim na tlacitko Pokracovat.
= Test si mOzete zkontrolovat kliknutim na tlacitko Zkontrolovat. (Kontrola spravnosti odpovedi)
« Test si mOzete zopakovat kliknutim na tlacitko Znovu.
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ZévéreEnj'{ test 1

Vyberte moduly, ze kterych se sklada systém rady MELSEC-Q.
(Mdzete vybrat vice moZnosti)

Modul CPU

KONCOWVY kryt
Vstupné-vystupni modul
Zobrazovaci modul

Zakladni jednotka

Odpovédét| | Zpét |
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ZévéreEnj'{ test 2

Vyberte spravne kroky pouiivané pri konstruovani systému PLC.

Krok 1 Mawrh systému

Krok 2 | --Select--

Krok 3 | --Select--

Krok 4 | --Select--

Krok 5 Kontrola zapojeni

Odpovédét| | Zpét
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ZévéreEnj'{ test 3

Vyberte spravne kroky rozsirené pripravy provadéne pred instalaci systému PLC a jeho zapojenim.

Krok 1 Kontrola jednotlivych modull

Krok 2 | --Select--

Krok 3 | --Select--

Krok 4 | --Select--

Krok & Inicializace modulu CPU

Odpovédét| | Zpét
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VypInénim prazdnych mist dopliite popis postupu uzemnéni systéemu PLC.

Zajistit | —-Select-—- ¥ | kdekoli je to mozné.

Pokud | --Select-- ¥ | nelze zajistit,

zajistéte| --Select-- ¥ pomoci zemnicich vodiél o stejné délce.

Umistéte | --Select-- LiP

Odpovédét| | Zpét |
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Dokondili jste zavérecny test. Vase vysledky jsou nasledujici.
Zaverecny test ukondite prechodem na dalSi stranku.

Pocet spravnych odpovédi: 4

Celkovy poéet odpovédi: 4

Procento: 100%

‘ Pokracovat | ‘ anntmlcwat‘

Gratulujeme. Uspé§né_jste slozZili test.
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Dokondili jste kurz Zakladni informace o fadé PLC MELSEC-Q.

Dékujeme za vasi Ucast v tomto kurzu.

Doufame, Zze se vam lekce libily a Ze informace ziskané v pribéhu
tohoto kurzu vam budou uzitecné.

Cely kurz si mlzete projit kolikrat chcete.

‘ Zkontrolovat ‘ Zavrit




