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Uvod Ucel kurzu ) o0

Tento kurz je uréen pro ty, ktefi pouZivaji bezpecnostni fadi¢ fady MELSEC-WS poprvé, nebo jej pravé zacali pouZivat.
Tento kurz popisuje zakladni znalosti o bezpecnostnim Fadici fady MELSEC-WS, metodu konfigurace systému pomoci
nastroje Setting and Monitoring Tool pro dany bezpeénostni fadi€, a metodu kontroly chyb.

Absolvovani tohoto kurzu vyZzaduje zakladni znalosti systému bezpecénosti. Doporucujeme, aby zajemci o tento
kurz absolvovali nejprve nasledujici kurz.

1. VASE PRVNI AUTOMATIZACE PODNIKU (BEZPECNOST STROJU)




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE EI_Iﬂ_hJ

[ Uvod Struktura kurzu D) 000

Tento kurz obsahuje nasledujici kapitoly.
Doporucujeme, abyste zacali od 1. kapitoly.

1. kapitola — Bezpecnostni radic¢

Tato kapitola obsahuje pfehled bezpeénostniho fadice.
2. kapitola — Konstrukce systému

Tato kapitola popisuje konfiguraci systému zkonstruovaného v tomto kurzu.

3. kapitola — Kontrola propojeni bezpecnostniho fadic¢e a osobniho pocitace

Tato kapitola obsahuje metodu nastaveni Kk propojeni bezpecnostniho fadice a osobniho pocitace, a metodu kontroly.

4. kapitola — Tvorba novych projektu
Tato kapitola popisuje, jak vytvaret projekty pro bezpecénostni fadic.
5. kapitola — StaZeni projektu
Tato kapitola popisuje, jak stahnout projekty na bezpeénostni fadic a jak tyto projekty verifikovat.
6. kapitola — Pfipojeni / odpojeni bezpeénostniho fadice
Tato kapitola popisuje, jak pfipojit a odpojit bezpecnostni fadic.
7. kapitola — Kontrola provozu systému
Tato kapitola popisuje, jak zkontrolovat provoz bezpecnostniho fadice.

Zavérecny test

Celkem 6 sekci (6 otazek) Znamka sloZeni testu: 60 % a vyssi.
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} Pouziti tohoto nastroje e-Skoleni ) 00O

Prejit na dal3i stranu Prejdete na dalsi stranu.

Zpé&t na pfedchozi stranu Prejdete zpét na predchozi stranu.

Zobrazi se ,Obsah®, jehoZ pomoci piejdete na poZadovanou stranu.

Pfejit na poZadovanou stranu

Ukongite Skoleni.
Dojde k zavieni oken, jako jsou obrazovky ,Obsah® a koleni.

Ukoncit Skoleni




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE ==

w2
Upozornéni pro pouziti ) 000G

Bezpecnostni opatieni

Kdyz se Skolite na skutecnych vyrobcich, dukladné si pfectéte bezpecnostni opatieni v odpovidajicich priruékach.

Opatfeni v tomto kurzu
- Zobrazené obrazovky s verzi softwaru, ktery pouZivate, se mohou lisit od obrazovek v tomto kurzu.
Tento kurz je uréen pro nasledujici verze softwaru:

- Nastroj Setting and Monitoring Tool pro bezpecnostni fadic, verze 1.3.0.245

Referencni materialy

NiZe je seznam referencl, jez souviseji s tématy v tomto kurzu. (Poznamka: uvedené referencni materialy nejsou
nezbytné nutné, protoZe tento kurz Ize absolvovat i bez jejich pouziti.)
Kliknutim na nazev referencéniho souboru jej stahnete.

Mazev reference Format souboru Velikost souboru

Komprimovany
soubor

ZAznamovy papir
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(WETEER Bezpeénostni fadié ) 006

Tato kapitola obsahuje prehled bezpecnostniho rfadice.

1.1 Bezpecnostni fadic

1.2 Funkce bezpecénostniho fadice

1.3 Zakladni konfigurace bezpecnostniho radice

1.4 Rizeni bezpeé&nosti Ize snadno pfidat do stavajicich programovatelnych fadiéii MELSEC (CC-Link/Ethernet)
1.5 Souhrn této kapitoly
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@B Bezpeinostni fadié ) oo

Bezpectnostni fadi¢ je kontrolér pro fizeni bezpecnosti, ktery odpovida mezinarodnim bezpecnostnim normam. PFi
pfipojeni k bezpecnostnimu zafizenim, jako je spina¢ nouzoveého zastaveni nebo svételna zavora, tento
programovatelny fadi¢ provadi fizeni bezpecnosti vypnutim bezpeénostniho vystupu pomoci uZivatelsky vytvorfeného
programu, ktery ukonci napajeni ve sméru zdroje nebezpedi, jako je robot. Strojové fizeni robotl, dopravnikl atd. se
provadi béZnym zpuscbem pomoci standardnich programovatelnych radicu.

Standardni
programovatelny fadic

Tlagitko nouzového
zastaveni

Vypnuti napajeni u
zdroje nebezpedi
{robot apod.)

Strojové
fizeni

Bezpetnostni fadic
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Funkce bezpecnostniho radice 3 ooc
Bezpecnostni fadic je rozsifitelny kompaktni fadi€ vhodny pro fizeni bezpecnosti malych az stfedné velkych zafizeni a
systému.

K fadici Ize pfipojit az 12 modulu I/O a 2 moduly sitového rozhrani.

Bezpecnostni I/O Ize rozsifit na 144 bodu (vstup: 96 bodu, vystup: 48 bodu).

Vyhrazeny nastroj ,Setting and Monitoring Tool“ disponuje funk&énimi bloky pro bezpecnostni snimace, pfipojenimi
vypinacu, a dokonce i funk&nimi bloky vyhrazenymi pro bezpeénost, a umoznuje konstrukci bezpeénostniho systému.
Nastroj , Setting and Monitoring Tool” Ize stahnout na webovych strankach Mitsubishi Electric FA.

Tento bezpecnostni fadi¢ spliiuje bezpe&nostni normy ISO 13849-1 PLe a IEC 61508 SIL3.

m Vyhrazeny nastroj ,,Setting and Monitoring Tool*

Kompatibilni se siti Flexi Link propojujici bezpecnostni radice

Bezpecnostni komunikaci mezi bezpecnostnimi fadiCi Ize snadno sestavit s nizkymi
naklady pouhym pripojenim moduli CPU pomoci vyhrazenych kabell (kabely Flexi
Link). Flexi Link umoziuje vzajemnou komunikaci az ¢ty bezpecnostnich fadicu.

(@ oo o i et iy (1 1) e e I L ey — R

Py - pogy Sy el SR et Keed 8 Bezpecnostni | Bezpecnostni
T TTTTT |y e AER s e o —— St r zastrcka vstup

- . —— ‘

g - | Aeeonn . v
it Ty Mt - e— * 1= - A Aktivacni
s = 2! - Tlacitko nouzového ol
e 3 - R : spinac

- 9 - oy tamss zastaveni

@ - n Wremme o iag Rz PR " v e

8 ——- = L. . s o SR Bezpecnostni radic

P e P

T S 3 e st Svételna zavora
- ———— = gy prEssad

O i ok S
- L— . S

i oo
2. vuv0: —_ enmneee—s | 1 T Magneticky stykac

(startér motoru)

Bezpecnostni
ystup

QCink
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Zakladni konfigurace bezpecnostniho radice ) w
MNastroj Setting and Monitoring Pamé&tovy slot CPU- Mahradni svorkovnice k zagroubovani WS0-TBS4
Tool SW1DNN-WS0ADR-B modulu WS0-MPLO Mahradni svorkovnice s pruZinovou svorkou WS0-TBC4

Modul bezpetnostniho
O W30-XTIO

Modul bezpetnostniho

L / : : - - vstupu WS0-XTDI
Kabel RS-232 pfipojujici k modulu CPU ’
WS0-C20R2 : Modul vystupu bezpeénostniho
PRl relé WS0-4RO

Prevodni kabel USB/RS-232

WSD-UC-2324A sow oo | e NCEOND
Kabel RS-232 pfipojujici
k modulu CPU WS0-C20R2 Modul rozhrani Ethernet WS0-GETH

HMI (GOT)

Modul CPU WS0-CPUD
Modul CPU (s EFI) WS0-CPU1 (kompatibilni se siti Flexi Link)

Modul rozhrani CC-Link WS30-GCC1
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Zakladni konfigurace bezpecnostniho radice ) 0oo

m Kompaktni bezpecnostni radi¢ s flexibilni rozsiritelnosti

- K radic¢i Ize pfidat az 12 modult bezpeénostniho vstupu a I/0O, 4 moduly vystupu bezpecnostniho relé a
2 sitové moduly.

- Pocet bodu I/O Ize rozsifit az na 144 bodu (jeden vstup).
Bezpecnostni vstup: 96 bodu (jeden vstup) + bezpecnostni vystup: 48 bodu (jeden vstup)

X oo lon R o6 0o oo ooon oo oo oo oo ne
zo oo oo oo oo

o000 ODO0O0 DOOO DOODO DOOE BDOOO




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE ==

>
m Rizeni bezpeénosti Ize snadno pfidat do stavajicich programovatelnych fadiéi MELSEC (CC-Link/Ethernet) ) n u ﬂ

Stavajici programovatelny fadic MELSEC-Q/L fidi bezpectnost pomoci bezpecnostniho fadice pfipojeného k siti CC-Link.
Navic lze pomoci stavajiciho programovatelného radice MELSEC-Q/L monitorovat provozni stav i chybovy stav
bezpecnostniho fadice.

Zlepsi se také vizualizaci bezpecnosti a zvysi se efektivita

<Funkce kompatibilni se sit'ovym rozhranim=>

v prubéhu identifikace faktoru nouzového zastaveni a Ethernet
Setfeni zavady. (WS0-GCC1)  (WSO-GETH)
Monitorovaci
. Q O
Bezpeénostni informace
WS0-GCC1 radit/osobni pocitac Dgtmré o o
MELSEC-0Q " notifikace
Mastroj Setting and Ffipojeni i O
Monitoring Tool pomoci sité

Podfizena Podfizena
stanice stanice

S

(Cink —Cﬂm Modul rozhrani GG-Link WS0-GCCA
S—— ROZROCOVAC _im = Mastavenim parametru tento modul umoziiuje fadiéi MELSEC
! | l monitorovat bezpeénostni fadit a odesilat data do produktu.

, * Pomoci tohoto modulu lze bezpeénostni fadié pfidat do

EE—— Ethernet WS0-GETH stavajici sité CC-Link jako stanici vzdalensho zafizeni.
L e e—

Mastroj Setting and

Monitoring Tool

Modul rozhrani Ethernet WS0-GETH

« Tento modul umoZnuje dalkovou Udrzbu pomoci nastroje
Setting and Monitoring Tool.

MELSEC-Q

g Vstup
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V této kapitole jste se nauéili:

« Bezpecnostni fadié

« Funkce bezpetnostniho fadice

« Zakladni konfigurace bezpecnostniho fadice

« Rizeni bezpe&nosti Ize snadno pfidat do stavajicich programovatelnych fadiét MELSEC (CC-Link/Ethernet)

DuleZité body

NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

Bezpetnostni fadié = Tato sekce popisuje pfipady, kdy se pouZiva bezpetnostni fadic.

Funkce bezpetnostniho

s dide = Tato sekce popisuje funkece bezpednostniho fadice.

Zakladni konfigurace

bezpenostniho fadice = Tato sekce popisuje zakladni konfiguraci bezpeénostniho fadice.

Rizeni bezpe&nosti lze

snadno pfidat do stavajicich = Tato sekce popisuje, jak pfidat fizeni bezpegnosti do stavajiciho programovatelného fadice
programovatelnych Fadica MELSEC.

MELSEC (CC-Link/Ethernet)
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yALclICIEN Konstrukce systému ) ooc

Tato kapitola popisuje konfiguraci systému zkonstruovaného v tomto kurzu.

2.1 Znazornéni systemu
2.2 Elektrické zapojeni
2.3 Souhrn této kapitoly
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Znazornéni systému

Tato sekce popisuje pfehled bezpenostniho systému pouzivaného v tomto kurzu.

9 00c

m Cast montazni linky pro karoserie automobildi

Obrazek. Znazornéni pouZiti

Provoz

1. Pferusi-li se svételné paprsky svételné zavory, linka se zastavi.
2.Dojde-li k otevreni dvirek, linka se zastavi.

3. Stisknutim spinace nouzového zastaveni se linka zastavi.

* Toto Skoleni e-Learning pouziva jednoduchy pfiklad, kde se motor
zapne €i vypne jako fizeni provozu linky.
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»m Elektrické zapojeni ) oo

Tato sekce ukazuje schéma elektrického zapojeni zarizeni.

Swvételna TI. nouz. Bezkontaktni Bezpetnostni
Zavora zastaveni | Tl. resetu spinaé spinad
B8 2 3 9 10
& )

B - 3 pe 4

MiriTwan E-Stop. Resol RE13/RE27 Safety swilch
ES2

24V 24¥ 24V 24y

© -
EacH

11 K A A2

o1 02 a3 o
24V oV ov ov ov ov
Powor Suppiy motor LEDgreen LEDred LEDRESET
! e ® ® ®

[ Motor [LED resetu|Indik. RUN|Indik. STOP
(zeleny) | (Cerveny)

Obrazek. Zapojeni zafizeni
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2.3 Souhrn

V této kapitole jste se nauéili:

« Znazoméni systému

« Elektrické zapojeni

DuleZité body

NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

Znazornéni systému = Tato sekce popisuje prehled bezpeénostniho systému pouzivaného v tomto kurzu.

Elektrické zapojeni = Tato sekce popisuje zapojeni bezpecnostniho systému pouZivaného v tomto kurzu.
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<ML clGlER Kontrola propojeni bezpecnostniho radice a osobniho pocitace ) 000

Tato kapitola obsahuje metodu nastaveni k propojeni bezpeénostniho fadic¢e a osobniho pocitace, a metodu kontroly.

3.1 Propojeni bezpecnostniho fadi¢e a osobniho pocitace
3.2 Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool
3.3 Souhrn této kapitoly
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) Propojeni bezpeénostniho radi¢e a osobniho pocitace ) ooo

Propojte bezpecnostni fadi¢ a osobni pocitac jednim z téchto dvou zpusobu.

m Pripojeni RS232C

Kabel RS232C - USB

Osobni pocitac

Bezpecnostni fadic

®m Pripojeni Ethernet

ROZBOCOVAC

-

Osobni pocitac

Bezpecnostni radic
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} Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool

(1) Spustte nastroj Setting and Monitoring Tool pro bezpecnostni rfadic.

* Nasledujici popis je pro pfipojeni RS232C.

B ety Cortober et o Mordoreg Toch 170 [Mow proptet s sraies « = s —
Beject  [Dewice  Eatis

#-E;u ftwrnpm:w .._."

"

G [ o] S el orw wn| by crmaed

A Corpale e provect
n:' Tt B Det] w i i WIELTET T o i Loet S

: & o ) proweT il P |k gty Lipdl
g
J Kliknéte na odkaz ,Edit com. Interface settings”.

Lit gmam_seriace. nessnan
5‘?9 o —— T ST
o




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE ==

} Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool ) 000

(2) Nastavte profil pripojeni.

Tato sekce popisuje, jak nastavit profil propojeni bezpeénostniho fadice a osobniho poéitace.

B S Cortrober TeTbeg ard Mordiesg Tosd 270 Matw pripe® o acmin ¢ =~ |

Prepecr Dewice g

ﬂ--bu ‘;,hto-ml_#cw :: ot B Teeste B = -

LIpaer paktiang e e Pie o L e ™ -;-mﬁ.
b Lomc m propmct i “‘M- T ;s S el B La.ur-r e s e kﬁlﬁ.rl-ldlﬁ'lv\-l-plrik L e N e e T funmd iRy
o P oo
F L+ 8 A o @ 3+
Cornect o phyecsl cencs l
i o shatee ¥ iy e e orwe wall b e
L e 1

Kliknéte na odkaz ,Edit com. Interface
settings”.

T (Lol o LUip o ey e e

2‘“ iy i Ti o B AP EIES e e B

_,.-"'? Lorfgus e corywncmon essse PC e WOELSE O ﬂ —
o ] | encras 1 prm e b % “ h
% L s SR T T )
7 WS p— L
O i -
g £ a L ] =]
i N — L) o e e e Bl
Rl e Rl - I e e .
u R vl pvills b ]
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} Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool ) W

(3) Zkontrolujte profil pripojeni.

o Connmction wtings ! I;ﬂ“
% Add COM conrmction profile % Add TCPAP ponnectssn profds ‘} i) WFSH connechen piofde N Check &l connection prof s P Hetweoik wettings [
lf’" Qo Comeviedviecton Bovirete: I @ dw
Agtve conrechion Ta configurs the connecton, plesss pocesd s follows
ﬁ Hardad
l-l Chaose conrmaction type: % %
Caria Indslarrariale cornechon fas
“ - d Check permedtion [0 controber v
n‘i:.-'dﬂl:&:-‘ miln debection
B caln Ao scan Sy'mbql "."jrznam
Conrection probils rof syved 0 P project
H UloZit profil s aktualnim projektem
@ Aktivovat profil
“ Upravit profil
| Odebrat profil
"4 Zkontrolovat pripojeni

Symbaoly pro dpravu profila pfipojeni v dialogovem okné
Connection settings
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m Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool

(4) Upravte profil pfipojeni.

Vyberte ikonu ,Modify Profile”.

I [y

& Commprion misngs
% el A i S et “; Bafel TORTR o s o e govslib ‘; Leiil T (st pralin  WF CRach oo oenaciun praliss 8 Heteaik itiog

R e W e R.f

Kliknéte na ikonu Modify Profile®.

Change connection profile @
Entry name
tandard

brm e T s TS Sp— - -
ﬂ‘ 1] Foves corresior fow ?J
R R o Serial port

B e e [ [P @ COM auto detection COM auto detection

b A — ] P e i b s et Y

T ——— o i

[® ] [ e e ] b AL L
115200 Auto scan
| ok | [ cancel
K
LS _ —_ T—
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} Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool

(5) Provedte test komunikace.

o DT e s
%Lu O g Yo il i-.'—di TR T Lo N penier hmﬁ! Lot el W CRn Bl oo pecien f )
o, St S Pe com o~ dv
Kliknéte na ikonu ,Communication Test".
I -
& Cormecton b | l." ol “
T - o - ‘
- - CO
[ R -~ -
[ ——
ﬂ Sarces
“ LarE Lot FOEErWLDE SITRSET Rl
- LT o ez
Fo OO
(LR N HE e
e bl L ==z
BN (e Yo conligum B sorvmabon, pliiis rodesd e aliwa
Conti it
ﬂ ] e ol |
L T v
i T
P (007 o Aobvate comnection profie o
Bt ome Bl car ) Prew Fesution o save he conrecton |y
Corwmcor e oof wpwmd ¢ Fw ot i | (e i
a3 il corrmpclion peslis b
Zobrazi se stav kontroly.
e T ]
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} Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool

(6) Zkontrolujte vysledek testu komunikace (Uspésny).

Test komunikace byl (ispésny ___,#-"#' Senial J

= COM auto detechon

_-l'.-.

#* Connaction settings ___..--"""- |_"_ L e —
—-— o
“}hkl O oo [gm‘% W TCRYTP corrsction proflie h Add USB connaction n--flt.__f_';."fullrarm-ﬂu i ritwork pattings
[ ] Pasi coMa ———
” e o 3w
=

i e T To conlurs e cove: lon, peass procesd as ol
[wina T e
g [ i W B Yo
q’-v—--irn-"'r-?n-rl-rl ——— =
K Check corrmcton b corialie L e ———
Smriad = COM miln detect o a e
Pk CONY 0 A
Bunsd rate Moty e 0 Active connection
Corwactoon pralile il seved i e project

a f* Default

% Serial port - connected

Serial = COM auto detection

Part: COM4
Baud rate: duto scan

Connection profile not saved in the project.
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hm Obsluha nastroje Setting and

Monitoring Tool

) ] v Joc

(7) Zkontrolujte vysledek testu komunikace (netspésny).

— —_—
=
% Addl COM conrection geeht ‘ﬁ, A TOP/TP cormaction proflle 'n A S B connection an:l_-__f___-::g klenriEclion profies 8 Metwork seftegs

Test komunikace byl = Serial
nelisp&sny == COM auto detechon
& Connacton settings —— 9 - I p—

—

Mapravné opatreni
KdyZ se piipojeni nezdafilo

1. Ovéite, je-li spravné pfipojen
kabel.

Past oM
[ p——_ )

———

il COM suia dubeciion

>

—
e
R e ——— e
——

r‘. (£

% Sl et - Eiror orcisied dur i ey

Smal = COM miln detect o
Pk CON3
B rate Buto goa

Corwasclson pralibs ral ssved o e o

To conlgure T corva: lon, piease piocesd 48 Yol
—

@ Iv
2. Ovéfte, je-li spravné

nainstalovan ovladad.

0 choememie = — — Go o b
I Check carnmcton b cariralier v _"'----._________-__
:]] fictive connection
a ﬂ Default
? Serial port = Error occurred during connect
Q
Serial = COM auto detection
Paort: COM3
Baud rate: Auta scan
Connection profile not saved in the project.
-
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Souhrn

V této kapitole jste se nauéili:

« Propojeni bezpeénostniho fadice a osobniho poéitace

« Obsluha nastroje Setting and Monitoring Tool (specifikace profilu pfipojeni)

DuleZité body

NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

Propojeni bezpeénostniho

fadide a osobniho pocitade = Tato sekce popisuje, jak propojit bezpecnostni fadic a osobni pocitac (RS-232C nebo Ethernet).

Obsluha nastroje Setting
and Monitoring Tool » Tato sekce popisuje obsluhu nastroje Setting and Monitoring Tool.
(specifikace profilu pfipojeni)
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M ElIGIEN Tvorba novych projektu ) 0oc

Tato kapitola popisuje, jak vytvaret projekty pro bezpeénostni fadic.

4.1 Tvorba novych projektu

4.2 Nastaveni hardwaru

4.3 Vkladani prvku a nastavovani parametru
4.4 Upravy nazvi Stitki

4.5 Tvorba logiky

4.6 Simulace projektu

4.7 Tvorba vykazu projektu

4.8 Souhrn této kapitoly
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> Tvorba novych projektu

Vyberte odkaz ,,Create new project”.

I Satet Dol SeTing and Memitoreg Tosl 170 [hew peoect] «uruived =
.'_‘-w Devare  Exivns
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&x Nastaveni hardwaru ) @eec

Vyberte moduly (CPU1, GETH a XTIO) pouzivané v nastaveni hardwaru.
(Kliknuti na ikonu modulu vioZi tento modul na pravy okraj.)

[ Y S —" Y | T ——— T —_—
L i
- P e P | ‘s -
B s ngnn D amann T e ) Segans ) v b CPUL module I
Gt ey
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- [ i o g A RS i = e
. > St feme o
Kliknéte na CPU1 Ver2. ' NP R — --
R e £ el . A g - L CPUL module
:. .... . O m— :.H J 5]
-— e Vi § ™Vie s
. U ———
ates T l_. )
- el
fame-—0-y S H P s Wi | ‘e ]
[ . el . e - L CPUL module
s

j S
. . e —
i Ovmates 0% & 1 - 1S
| ¢ — e —e——e .
: -
- =
wxy
. |

wmy
~ i ) —

Kliknéte na V1.xx v poloZce Revision,
vyberte Ver2 a kliknéte na XTIO Ver2. | s ssn damminaic i |
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) Vkladani prvku a nastavovani parametru

9 000

Nastavte prvky na bezpecnostnim Fadi€i podle elektrického zapojeni zafizeni.

— Zaktivujte Stitek ,Elements”.

|5 & Input types "M a ad o

od Control devices <
% ey Vaxx Rev Vi Rev V2xx

B i Satety swiches

. i. Interiocks @
* - Potential free contacts and restart ;lj)
- kl ESPE ay
olgl C4000
=4 Sefaty (gt cuntain, type 4 L IR™)
o]gjl C2000
Safety gt curtan, type 2
olm] M0
— Musbeam safety Light bamer, type 4
ol'!] 2000
Mustesm Satety Light Barriet Type
. 53000

) L)
S Satety laser scanner type 3

T

Safety laser scanner type 3
© ‘S S300 e

Safety laser scanner type

o"- Vo
‘ Safety camens systen type 3
4%, MiniTwin
B wnitwin crtam
ol 1 SUNX_SFaB/SFaC
| Safety Light Curtain, Type &
® ) SUNX_SF2D

Curtan, Type 2
- 3
Scanner, Type )

Kliknéte na .Elements®.

B Setety Contrciler Setting and Monitoring Tock 1.7.0 - [New project] cunsaved » [T

| Boa Dedce s

WSl P comsetng B comet §1J0uconnet | P Tunster B pons 1

| D tordware configuistion | Q> Logec edter [ GETH network modute 3] %) Repon ) Dingnontics  SK Outa Recorder CPU1 module

Operator mom-u B Sething and Monitonng Tocl configuration is not verdied
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Vlozeni prvku svételné zavory

— Vyberte [Input types] — [ESPE] a vioZte prvek [MiniTwin, MiniTwin curtain] do koncovek 11 a 12.

9 00c

‘.

@ soe Comad

Project  Device

| *'&u ‘/)CmmmCmc :__:’ onnect :£'3 Pes i_:..:.

.M-m:ufgm L) Logic editor “GETH@MWBJE i]ﬂ
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T

;nl‘.w---.wo b QP Fored mplie

Settng and Mons
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ng Todl 1720 - New propect] cunsaved > T -

Pretahnéte a pustte (vlozte tento

prvek do koncovek |1 a 12.) -

Mutiteam safety Lyt bamer fype &
W20

Mutiteen Satety Lg™ Sever Type
S3000

Sefety laser szanner Bpe )

30

Selety e scanner type 3

300 Wew

Satety laser scanner Bype )

V0

Sefety canery Sysiem Yyoe 3
Mo T win

W T ean cune~

SUNK_SFaBSFaC

Safety Light Cuntain Type &
SUNX_SFae

Selsty Light Cuntan_ Type 2

SUNX_S05SA i

Sefety Laser Scanner Type ) -

0eC_ste
Sefaty Lighe Cunain Type 4
"

Opezates !;,‘cm- AMNM'wtuwm-uaﬂd
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} Nastaveni parametru svételné zévor}r ) 00

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek svételné zavory.

B Safery Cortolles Sembng and Mosioeng Teal LT.0 - [Mew projec] ussiveds .=-.--=-“_‘
| Projmt Deace b

,{.:,H ﬁ,bﬁl:mllﬂ:ngl !Hc.mm-e | 3 nect | B for : -

B rorearecomnigencon | B Logesese o} e nemmoncmosuie 13 ) mepor o Gagromcr B can swcarser CPU1 module
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- J Coelrol devacey

{a e VWixx Bes W lxx s W I ax
= i Sarlety vwilc e n

Element settings “
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] e .
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S saiey e seanne e 3

g Do
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B s (B Voo 3000 ] m
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]E] Safwhy Light Carimn Type 4
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Vlozeni prvku tlacitkového spinace nouzového zastaveni

) ] v Joc

[ I Satety Comtrctior Settung it Mot Tooi 171 - Plem purgent < smipwads ey
Brgit  Qme  faias
T Ty T r—— ——
W e contgina g e [ T netct et T Bpee ) bugeend PFetahinéte a pustte | CPUL module
(vloZte tento prvek  |EEG—_—

It Py
i & H do koncovky 13.)
m a (2]
By S o
N L. gl o @
T N
Al o
T I'j;,'.u;/ut' .Y
- ‘ Sty yardohed 9
i' il
- Potenial free contects sl resian

"

=54 N COnASCT SR
- ' Teutabie Typs 3 Typs 4
': Tt B £ il .
:l Sty sl & ST
-Fl L

i

Lt Mt SERInE

e
] gt Py
= FFI B st j
" it T
_[]-"---.-Emﬂ-" iy e T

Opemize B} Omg  Somey i Miomabpeeng Too! {onfepeton g nox serfed

Vyberte [Input types] — [Control devices] a viloZte prvek [E-Stop, ES21, Single channel] do koncovky 13.
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Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek tlacitkového spinace nouzového zastaveni.

[ T Y —————
[ e

.-:_ru #}fﬂ'mmmctlwﬂ 4

i o d pEA TR
Tesamine Tygs J  Tyow 4
l-:a Twe s r ol ci

" Sy B RO S

@
= nadgmatl My
EF gy,
S P L
(1] ] L ]

-

B ceserraetpemas @ Lig esn H GETH semeel motke [17] B Repont g Dugresncs ﬁ Dt B oades

L= = ———

CPU1 module

>
Nastaveni parametru tlagitkového spinaée nouzového zastaveni ) 000

[y R

Element settings

.g- E-Stop, ES21: "E-Stop, ES21”
13: Single channel

Settings | Summary

. Tag name |
i | Mrofdevices | =

[ Safety element

ON-DOFF fiker
[reaction time extendad by filler tene manimum, 2 3 ma )

OFF-OM fiker
{reaction time exdended by filker time minimum, 3 Bms )

Blament is connected to test output

9/8/EE
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—_ =l

Vlozeni prvku spinaée resetu

) ] v Joc

Vyberte [Input types] — [Potential free contacts and restart] a vioZte prvek [Reset, Single channel] do koncovky 14.

[ sateny Comtotier satming wna g Tl 1710 - [Pt ] bt [ (0 ]
Brepecr  Dewwe  famas
“-&H f'l"imswlgcmm];'_ e | Py fer B ipicad | - |

B s cotgien [ Q togcstner i Stnsnimesie s %) seen | Pretahndte a pustte (vioite |CPUL module |

Sl Sogie Sarme N :
']E] EsPE i o

*j ] Non conac swillc fees

3 m Tesiable Typel? Ted =
n"" e ﬂ i ""1—&- worisTEsory

Opeator B3 Offline b Setting and Monitoring Teol configuration is not verified |
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Nastaveni parametru spinace resetu

9 00c

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek spinace resetu.

Segie charme

Sengie chanter BT

SOge e s
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Crsat channes WC

Cus charne

Oaal cognnes W0 N0

Cuas charmed compiementary
Srart

Sege Charew

Seoe

Sngie charne

Renet

Sngle Sherrw

Reset ana EDM
Segenarre

EDM

$ngie herTe

Press cancact

Sngle cranne WO
Pdectve proTmey sesch
Sngie chanre WO

Go @ Mot je e M B K}

"M

:,l Non contact smches

# @ Testabe Type 2/ Type 4 -
ln-~ﬂ"~lﬁvﬂo'=*-'f—:~.-,—.-v
!

B ety Cortraiies Setting and Montormg ool 170 e peopect] < unasend » IR ———

Progect Qe btas |
. . ’ <t Tan - .

2 &u y’(wmwxmq, ol L s ‘

B Hrdawe contiquraten  Q Loge ester ”u'uwmwzu; T tescr Q) Dogrenis 383 Oata Pecorder CPU1 module |

= & Inputhypes - -

Dvojkliknéte na prvek
i Reset".

Opesater §33 Offime ) Seoning

.: Nr.of devices

V| Sefety slamant
~| ONOFF fiter
f=action ime @danded by fiker ime minimum, > Sms )

| OFFON fiter
feaction time exdended by fiter ime minimum, 3 8ms )

| Bamert & connectad 1o test output

HEEE]
EEEE
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) Vlozeni prvku bezkontaktniho spinace bezpecnostnich dvii"ek) 000

equivalent] do koncovek I5 a 16.

Vyberte [Input types] — [Non contact switches] a vioZte prvek [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual channel,

r
& Selety Controber Semang and Martwnng Teal §70 - [New projeet] cunaoved »
Propct  Device Dt

(vasm .

w8 gl types H g

. J Control devices

Mew V2 xx

. ' Satety swiiches
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u)_] e

e e
Rosd sarxn ouel

aanne antaiene ¥

.’ g reowenNer

Rord AARD du el s@evmen
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T Nt bR dual Gnannel entyalene

"X Moo O 430
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& = T4000 Dweot
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L TH00 compect

o
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. , Tostabie Type 2/ Tym 4
v m Two hand controls

. ‘ Sataty mat & Dumps s
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. ' Uner mods swes hes

-ty e
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-ﬂl,wwno 0 @ Partiel ot

.
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. Hardware cortiguration 1) Loge etnor N-‘A‘N netwoek moduie (1] '.I Nepon 09 Dugnoscs EX.‘\ Deta Recorder

i

('
CPU1 module
(A8 J
Hew Vinn Hex V2ex
| —— ——

)

Pretahnéte a pustte (vloZte tento
prvek do koncovek I5a 16.)

Operstor !‘" Ot B Setving avet Menomng Tood confaguistion i net vestied
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) Nastaveni parametru bezkontaktniho spinace bezp. dvirek ) ooo

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek bezkontaktniho spinace bezpeénostnich dvifek.

[ Seivty Controlier Semtieg and Monhoneg Tol 1.7.0 - PHew ot cuncmend )
Bejet Dewce o8 00
@ 8l | comsios B o Dl By i Bigiones (-
B Hortwars corhguemion | Logec wbter 0} GEH nebwerk modude (3] W) Mapes o) Duagrescs 53K Ot Raconte CPU1 module
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f
B
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Dvojkliknéte na prvek
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y
)
£

2 Uner mode swiches
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Vlozeni prvku spinace bezpeénostnich dvirek )

MNastavie prvek na bezpecnostnim fadici jako na skuteéném zafizeni.
— Vyberte [Input types] — [Safety switches] a vloZte prvek [Safety switches, Dual channel] do kencovek I7 a I8.

B sateiy Conteoller Setiing and Menitoring Taol 170 - [New proct] cunsaved» ==l
| Broject  Device  Eaion

“-':‘ru f{muﬁt\g&!ﬂfmnm. _: nect | T Trorafe .: pload | [N -

. Hardware configuration |30k Logs editor H GETH network madute [13] 7| Report ﬂ Dhagnostics ‘hﬁ [Cata Recorder CPUL module
= % Input fypes H iJ m .] &

* T Control devices
F] Rev. ¥ I xx Rgw, V 1.0 Rev WZxx

= ' Safety swilc
- SpteEy awErk

i Sing e cheresl =

L] * Satery pwach i

Duasl eranral

Pretahnéte a pustte (vloZte tento
prvek do koncovek 17 a 18.)
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¥ g Potenlial lree conlacts and reslart
* ESPE
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- Tesintie Typs 2/ Typs 4
+ Two hand comirols
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+

FPESII
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I Sansor maring

s mode swiches

L

& Ot ypes
# 1 EFlslements

RN Flei Line

nl_.__ R < T— n... @ Famsl spplizatome

Opesstor m CHfline & Sething srsd Mlondonng Tood configurstion i ret vertied
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[ NN Nastaveni parametru spinace bezpecnostnich dvirek

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek spinace bezpeénostnich dvirek.

B satery Contosdier Setting e W g Teasl LT - [ jryect] unimend> ERE
Eregect  Dewce  fana
'*"bu ‘,:linmsem!qs mfmmﬂ. 1 ect g Transfer By iUipioad E' [
. Hurdmare configuiamon A0 Loge edee H31Hn¢:-m Fracahuiit [L3] E Aepon oA Dugnemcs Jfw:_-|;- Dists Recoier CPU1 module
B 4]
S8 I rypes H a 18] a -
:; Comtrol devices ~
% Rev V3 xx Rgw V1 Rev ¥ I
o | Saleny swilihes
S e e @'
Sanpie o e - o
S Lebery sk L EBETE Element settings “
'r-l. nigriocks - = i, Safety swilch: * Safety switch”
5y 5 dres p— - 7 18 Dual channed
= ESPE = I
FI — SEmngs ITuan#ﬂ] Sumitiary |
i e s
| Tesanbie Type 2/ Type 4 - Tag name |
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— Nr of devices N
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& = Uses mode swiches [¥ Safety clemert o ﬂ
2
: CRpat Typees L J
OMN-OFF filer -u]]_
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@EXTB Viozeni prvku motoru ) 008

MNastavie prvek na bezpecnostnim fadici jako na skuteéném zafizeni.
— Vyberte [Output types] - [Electrical symbols] a vioZte prvek [Motor contactor, Single channel] do koncovky Q1.

1-.Silei:'p'l!: e St e ok g Tool L.7.0 - [Mew propect] < ursreed > |_'-E||i“
Pregict  Dwwsc fobeas
ﬂ-:;uy:Cmm!ﬂCmﬂtJ_, Arsect .;l"'-._! :E-
P Hardeare configumion L Loge editne HEE'Hrl-m-wtmnmutﬂl ) Repert ugmg'mfb-cs- r‘ﬁ[‘-‘mﬂﬁum CPU1 module
L] [l Tyt

a aa a
H

Few W 2 am R W 1. R W 2

B a EfecanCal s pminois
Pfetahnéte a pustie (viozte
tento prvek do koncovky Q1.)

Migtor contycion
e
MDD COATRIRDT 5 .
Ol chgres

- i
St Chr %
Wabee Y
Dol e Ad)
WD gt

R ]

PN outpat

Dl hpne

M

SegerraTE

Lamp

Sirgie e

ol &4

= ? [EF e
@ [Elacincal Symboiy
= EF) ewments

Ed m Rl L

DV @S @ & = s

Operater EDH‘IM (B Setting ans Meetorng Tool confuguraton s not venfied
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[ 4.3.12 Nastaveni parametru motoru

9 000

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek motoru.

+ 99y Feulme
-

B Sefrty Comtroier Semting amd Monvtormng Tool 170 - [New proyect] cumseved » bz i
Broget  Device P
\‘&-’ 'me Connect § 1} ol | e B E' - , ey
a7 b o . | (2) Zadejte nazev Stitku. '
P tordearn cortiguaton Q) Loge edtar Huwmwm; %) tepon ) Oagroscs Ak ule
&0 Wmputitypes H 5 ) (% 5] dJd Tag name motor
el oo @ Pevim AmVim  AeVio
= e Electical symbots
A, Motor contacton @
v Sengre channe =
2. Wotor costactoe .;
v D! cmemme £l .
v
Varre !vq’
@ o -
SCvagaEm ontactor: “Motor contactor™
e T) 1
Y 9P Dunl cheene 9 Q Channef
NP owtpet
v ﬂ Singe cranre
Ly o Setsngs | Summary
v Onel cmommee
[T
v 0 Single cranne
Lamp -3 Tag name rotor |
+® Senge charew o
t} Graptwcs - Ne_of devices |
* O Eectncal Symbols
& O ERcements [7] Sfety slemert

|¥] Enabiing Test pulses of ths output
‘ Aterton: Disabiing the tast pulses may lead 1o 3 reduction of the safety values of 3
outputs of this module
For the praciee vaues see the user's manual hardware)
|

(1) Dvojkliknéte na prvek ,Motor”.

| c,mm!;om&s“
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LR KR Viozeni prvku indikatoru ) oo

MNastavie prvek na bezpecnostnim fadici jako na skuteéném zafizeni.
— Vyberte [Output types] — [Electrical symbols] a vioZte prvek [Lamp, Single channel] do koncovek Q2, Q3 a Q4.

[ I satety Cortaciier Setting wad Morioring Tessl 170 - Pew projectcunsaved> [ERE—
Fromct  [eace  [rres
4-1:}“ ‘,btmmmtmnen. :. nnect | g Toansher B pina E-
| P retes cofgustion A Logm odaen H--Immhmuhuﬂ E) mepent AN Diagnestics E&umnhnm CPU1 module
L
o Tt by H a aa 1 ] -
= Onstpust fyps

{'.i Rev. Vi1 Rev V1 Ao WV 2 Ex

Pfetahnéte a pustte (vlozte tento
prvek do koncovek Q2, Q3 a Q4.)

B chan

- ,a el ] Synibaoii

i ewmerln
-m Flieni Lims
[ |
TN
D e -t B, o W Pl e s

Opersbor 155 OFiee s Setting and Monitorng Tool configuestion i mot venlsed
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( 4.3.14 Nastaveni parametru indikatoru

Pro nastaveni parametru dvojkliknéte na prvek indikatoru.

(2) Zadejte nazev Stitku.

A Setery Cosrroler Setieg o Mgrstorvsy Tool 170 - [Mew peopet] < whspetd
PFragc:  Qeace v

-5 8 lﬂ,l'cn—-mng.!ﬂcgm;; couct | B T i it -
D e e e o] 127%™ [LED groen Nazev &titku indikatoru LED koncovky Q2
I H ° - 4 Tagname  EDred Nazev &titku indikatoru LED koncovky Q3
g E— @ mr T Tagrame | £DRESET Nazev &titku indikatoru LED koncovky Q4

i Typ téchto prvki je stejny, ale pro kaZdy z nich
muzete prifadit rizné nazvy.

|TI} Dvojkliknéte na prvek LED". P

Cparater o 0ie ff Setting and bt

o Sabety shemert

o EﬁgTﬂ.n.lﬂ-:fhm
Agernion Disabling the test pulses may lead to 3 mducton of the safety values of o
outputs of this module
For the precese values see the user's manual hardware) -~
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»m Upravy nazvu stitka ) oo

Upravte nazvy Stitk( podle potieby.

(2) Kliknéte na aktivni sekci na levé strané a
vyberte poloZku, ktera ma cilovy nazev pro

I Satery Contraller Setting and Monitoeng Tool L7.0 - [Mew progect]<unsaved (| nirgyiyL) =
| E,w Devce  ftras . (Zde je vzata za pfiklad poloZka .Local 1/0".)
H ‘.‘,.J &m wettings !dl_’unnﬂr .! i = il

-_ Hardware configuration ﬂ Lo edicr H GETH network module [13] 2 R CPU1 m;ﬁ
E nput (e (3) Mazvy stitkl vybrané polozky jsou uvedeny ve stromu na
= Outgn types prave strané okna.
@ V' pohledu stromu vyberte prvek, ktery ma cilovy nazev stitku
o . , , vy ry ¥
(1) Kllk:lEtE na ikonu ,Edit tag P@ pro Upravu, a zadejte nazev do vstupniho pole. Ma-li jiz
names . _ Fat PP e prvek na‘r\zev érﬁtku.'lz:e Eentn né_:zev upravit p}ndle potfeby.
o e (Zobrazi se nazvy &titka zadané v nastaveni parametru.)
A i:'i:c'm'rc‘ u A i g m-:n-rwl I -
| - Y ep— ) e QP Legie sxbiee h‘! ST ke measdude [11] 'n.! frts R e CPU1 module
_rJ FHP castput
) Einglecharrsl
_.H.u :P-e:l.pu.l:
- 0 N I w BDAOROO0
| ® =
Single chanme
- - I W ek sk Eafety gudoh,
nmm OxFF nﬂnnﬂ mm Y RpeEnnET AL R ALY
" A Nass
i “* ESwp B3
W [F) Mt
M 8 Ly LED RESET
© 17n8 ¥ Safety switch Safety switch LN I
o 156 Y RE13REZIREXT RE1VRE2VREZ7 PR -

O M 5 Feset
@13 = E-Swp ES21
® M ) ManiTwin

va4 © Lamp LED RESET e

val ® Lo LED red e

vA2 @ Lap LED green

¥ Qi 1 Motor contactor motor Cpeustar 13 e .{mw.mmm“pmmmpm...um.n
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»“ Tvorba logiky ) oo

Programujte v ¢asti Logic editor.

m Programovani (vkladani vstupu) )

(1) Pfepnéte zobrazeni na pohled Logic editor. — (2) Kliknéte na stitek ,Inputs®. — (3) Zaregistrujte vstupy.

R Safety Comralles Setting ared Monitanng Toel 1.7.0 - [New propeet]cuniaved > R |
Project  [Device  fatras
g 8 bl | 42 com seogs [ conmect |1 Docoonect | g et gy ot |1
{1;| KIikl‘létE na tlEIIETtkCI iy Logic editor H GETH netwatk madule [13] "_] Report Bg Disgnostics '}I'I-I‘i Date Recorder CH,H, mﬂd“l.
Logic editor”. R L I T Y o mES A o Configuration s yakd
T oror - . - —
o 1 GETHIN (3) Pretahnéte a pustte. [* —|
i pe
B M Taan XTIO[1] 1100 y
& [E-Sep, ES21.5TOMQ s
j Pt ETIO[ 1) ﬁ
0 RE VREZLVREDT XTIO[1] I8 o -
& Saisty swich XTI 17 ._&. JSismopjie___ o [
o L maronr .

! I AiAITwin XTI 118 .Il

(2) Kliknéte na titek ,Inputs®.

Oparaba !_;_#I:“hlr\l m Setting and Morstoreyg Toal comliguetion is ot verdied




Wi Safety_Controller_Basic_Course_CZE

@EEI Programovani (vkladani funkénich blok)

9 000

(1) Zaktivuijte Stitek ,Function block®. — (2) VloZte funkéni bloky.

B Safety Controlier Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] cuntaved>

Brogect Device  Batras
’ '&u ycoﬂim wcm lz_;l-:':'-r? “‘.u"r"‘,'r' E Jpiced E.

. Hardevare configuration 3P Logic edtor HG{YHMMMH S Dats Recorder
D9 0% (2) Pretahnéte a pustte. LT

b In/Out summary page i\ Page 1

FB Smérovani
1:N

3 ResetxTiOf1) 18 #

* E-St0p. £531 XTIO[) 1040

W Setety switcn XTIO[1) 17

19 REIREIIREIT XTIO |

i) Mntwn TR FB Reset

CPU1 module

A\ Configuration is invalid

3

DalSi stranka popisuje registracni

hierarchie a prehled funkénich bloku FB.

(1) Kliknéte na stitek ,Function block®.

‘0';'20'%57" £5 o:;, 0' i',

l Operator !3 Offline A Setting and Monttoring Tool configuration i not verified
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@XFI Popis pouzitych FB ) 0006

Pouzity FB Prehled Registraéni hierarchie
FB Reset FB pro reset [Start/Edge] - [Reset]
—R-Iiﬂ_.ﬂ

FB Smérovani 1:M Funkéni blok Smérovani 1: [Logic] - [Routing 1:M]
i M predava vstupni signal
nput al i} ' Dutput 1
, Outpes 7 z predchoziho funkéniho bloku do
-E ‘-_Qm_;!_ max. osmi vystupnich signall.
FB NOT MNa vystup se pfeda invertovana vstupni [Logic] - [NOT]
hodnota.
_Input o 0 \
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>m Programovani (vkladani vystupu)

(1) Zaktivujte Stitek ,Outputs®. — (2) Zaregistrujte vystupy.

-- Satety Conbrolier Setting and Moritonng Tool 1.7.0 - [Rew project] curcaved > E=BE=
Bregect  Device  fars
) 4 ] = - I -
- &bl e B3 connect 1§ osconnect | Pig Tramster fig upicon |- (2) Pretahnéte a pustte.
. Herdware corfiguration | A Legic editor Dragna Reconder CPU1 modula

3 %) Repon
T@wx - S3kEE 0 S
Yo matrix | [n/Out sumeary page ' B Pege 1

.&. Configuratson rm mvaid

=5

¥ iy mator XTIO[1)Q1

¥ @ LED gresn XTHO[1).02
¥ @ LED red XTHO{1) 03

¥ @ LED RESET.XTION) G4

-} B make o A f -

- 3 ResstuTIONLM ==

=g h[Le

-} 8 LD greenxaier @)

i SRTReY ]
- 4 E-Siop, EER.XTION] O - - - B LED red XT10{11 Q3 .] -

. e
- N Sty swatch XTI -

- ¥V reramezuREITCTION - -

o LED RESETATOM o4 8 |

iy E MiniTadn XTIO[]11E !r o

(1) Kliknéte na &titek ,Outputs”.

Diperator m%: A Setting and b ing Tool config = mok venfied
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»m Programovani (ipravy poctu vstupnich poli funkCnich bloku) ) 0oc

— Zvyste pocet vstupnich poli funkéniho bloku Reset.

D T T — [
Pt Desh  Den |
T e I e B o ‘

N L e — L L L 4 E - [N [N CPUL module |

Novam GQIrad v sdnte anr At g
. . :::“m W | e i e b +
- E N ‘
. - -
° ~d |
. ”
. L - o~ L T
& o W Asmemw b
" SR— VY PTUVEECFTEN | ER— — —
. 2 e

® L Reg W rTERY '."I ,,".;A.i..‘,.: ..“_‘.n | *
[
i/ Ouapes Seings

10 A vmpwms repd
1 Hber o vends l, D) |
)
{
t

et |

|
R p S SIS WP S —— ————

[ —

R | E—
(1) Dvojkliknéte na ! &- 818 2 oty Bl I . 2 e
FB Reset. < YRRy = TSRS (PR TR - L CPUL module |
[e——— P ¢ "'::\ .‘;-:wa;:'\! LS ;M.....:"

1 oorm

- o ooe Oie @ . . 2 P TS S

L — ] (2) Upravte pocet o - S
vstupl na 5 v nastaveni A birhaveprony e SRS

<

Jnput/Output Seftings®. |+ ® ovem= Asmemepye _p RS
® Gams w vy og . L LT

® e e @

(3) Pocet vstupnich polich
FB Reset byl zménén na 5.

- - LA L '

B e Lo o R
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>m Programovani (apravy poctu vystupnich poli funkénich bloku) ) Wwu

— Zvyste pocet vystupnich poli funkéniho bloku Smérovani.

[ ey Camtnstr g wt e
Pt Iees  Daw

- H P omeme B 11 L $ - .-
| s 1 el - L A . [l - L

- fivam QP LB 0N IERS A
* 1 eevmen - ~

0 xmoey L o L _j
< Comyrom, !
(2) Upravte pocet
vystupu na 3
v nastaveni
«nput/Output Settings®.

T

— ’\- o

- o - Cytone oot P -
(1) Dvojkliknéte na ',:_" Ty AR P
FB Smérovani 1:N YT T -
I T "....._. (b T oyt
T T T
¢ ¥ W Foamn | s s A e

1 oo
sy
PR R b ] M 9
_toim owmn sTup T )
14 sei e oy
) wree reniie )

(3) Pocet vystupnich polich FB
Smeérovani 1:N byl zménén na 3.

tomve B Fue L 1o0ny o Vweng (oo adgomme o ot wbed
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> Programovani (pfipojeni vstupu, funkénich bloku a vystupu) ) 000G

— Pfipojte inputs, function blocks a outputs, jak uvadi nasledujici obrazek.

o T

{ _5_ ResetxTIO[1).14 ' : o . ; i motor XTIO[11Q1 & Vystup motoru
— E.Stop, ES21 XTIO[! Il,'—l_‘ o : ‘E . N f
- F : fese a LED greenxTIO[}Q2 @] - Zeleny indikator

! —® puut O Reumgrno ¥ — Ll UL
W Safety switch :am:u]lr e : : . : : . :
: —8 LED red XTIO{1).Q3 ®f j Cerveny indikator

! ® ol
- “H | SIS

jB) MiniTwinxTiO[) 2 M—0© - - .

njesal |eubis

Indikator tlagitka resetu

leubis

udnisa uisougedzeg

s LEDRESET xTION) 04 @
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»m Simulace projektu

& e bt Sartting and M vg Yool 1.70  [New pregect) « urnaved » 'ﬂlﬁ.w
oot Device Lo (1) Prepnéte zobrazeni na pohled simulace.

.‘).c,u l"(nm.‘!wl mc-muﬂ ]; wewnnet | P tte B Uy

|
B Hrtware contiguation 4@ Logic ednoe B GETM netwont mosute 113) ) Report ,Qtwmm oter CPU1 module |
T C s . ) o
Farstion thooks

(_ul"'_' PR,

- l' e , 00°0002 304
o )\

o (3) Kliknutim na tlacitko Prehrat spustte simulaci.

s A1)¢ |

"o :a T O [

(2) Kliknutim na zarizeni jej
zapnéte.

_&_) 3 mmemop i — .

:;] N "" \w‘n AL U] .]
| (— = L ;_
I e — [ s

N gm—g— =
|5 —

Operaton mom-. Amnn’d Morstanng Tool configaration i not verdied

Obrazek. Pohled simulace
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} Tvorba vykazu projektu ) 006

B Postup tvorby vykazu

(1) Kliknutim na tlacitko Report oteviete pohled vykazu.

(2) Ve vybérovém seznamu na levé strané zaktivujte nebo YT —— (1) Oteviete pohled vykazu.
deaktivujte zaskrtavaci policka u komponent, jeZ chcete f Sindt Dice o :
zahrnout ve vykazu. (2) Vyberta
. . komponenty.
(3) Po dokonceni vybéru kliknéte na tlacitko Refresh report. —

Vykaz je nyni sestaven a zobrazen v prave ¢asti okna.

W Jak ulozit nebo vytisknout vykaz

Vykaz 1ze vytisknout nebo uloZit ve formatu PDF.

+ Chcete-li vwkaz uloZit jako PDF, klepnéte na tlacitko UloZit.

+ Cheete-li vwkaz vytisknout, klepnéte na tlacitko Tisk.
Dojde k vytvofeni nahledu PDF vykazu, ktery pak muzete vytisknout.

Fohled wykazu (Cast)
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Vkladani prvki a
nastavovani parametri

»m Souhrn

V této kapitole jste se nauéili:

Tvorba novych projektu

Nastaveni hardwaru

VKkladani prvku a nastavovani parametru
Upravy nazvi &titki

Tvorba logiky

Simulace projektu

Tvorba vykazu projektu

Dullezité body
NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole naucili.

Tvorba novych projekta * Tato sekce popisuje, jak vytvofit novy projekt nastrojem Setting and Monitoring Tool.

Mastaveni hardwaru * Tato sekce popisuje, jak vybrat moduly v nastaveni hardwaru.

= Tato sekce popisuje, jak vloZit prvky a nastavit parametry.

l:.l|:|-ra~.r3‘.r nazvi Stitkd = Tato sekce popisuje, jak upravit nazvy Stitka.

Tvorba logiky = Tato sekce popisuje, jak programovat nastrojem Logic editor.

Simulace projektu = Tato sekce popisuje, jak provadét simulaci projektu.

Tvorba vykazu projektu = Tato sekce popisuje, jak vytvofit a uloZit nebo vytisknout vykazy projektu.
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> Stazeni projektu ) oo

Tato kapitola popisuje, jak stahnout projekty na bezpeénostni Fadi€ a jak tyto projekty verifikovat.

5.1 Propojeni s bezpeénostnim Fadicem

5.2 StaZeni projekti

5.3 Verifikace projekta

5.4 Porovnani projektu mezi bezpeénostnim fadi¢em a nastrojem
5.5 Souhrn této kapitoly
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} Propojeni s bezpeé¢nostnim radic¢em

-
i Safety Controlier Setting and Monitoring Toal 1.7.0 - [New project]<ungaved >
Project  Device  Extras
Irpqrm
\ p—— | _
Rav. v 2 xx L] al.m;lmbMEL;[I.--aqu-Im[IN B vy o e —r— B S — =
& Corvncting v OPU moduls —
@ ) Corvmcting %o Mitsubishi QETH -
ﬁ: |l‘ Mnmml:/ﬂ.' *-&u b comec: P = e
. P Canrecting % i KT =
Aeiinin L ”'I il_ll . wareite e cEer I LA aiiey Hi'h Fmr Frekas [11] L e CPU1 module u
&F patiee 8
i~ Gk maduer s s H o i h) a
. = Favin Farv s Py g m
o Wbl Moadukey " Mg 0 % Bre Wi BewWim Bew¥im
= .
L——
D ® i @
. Masiming T ,:.: u
- D Cpesed port COME e e
GETH GLCy P> . .
Fevision Wik »  V lx © Scamig bau rates . . — @
0 hitislizing connection io "CPUT modkde S
0 COME Seannig baud rates — |
= 10 madules. D Chackng cornacion dlate of “0PUT module ' FA
D Conection of "OPUT modde ' is Syatem Onlire
Module 13
e
I —— * o i
S
AT L - ——
Feviaom Vi = Vio = | —EraET
o . il e S—
L\"Ir JoerEme s
Pokogoesn | i~
. | = et e
. . -
|IJ“'"’"“ il Elarr ﬂ] \ﬁl,.....
Operator 131 Offline ff Setting and Monitoring Toal confiquration is rok Module 1 =
r m L n'iu-'u = [ T
Bl corfguaten  Enecbrg st [ St Orie o Diwcs confgubon b vanfiad
' .
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»m Stazeni projektu

r. Safety Controiker Setong bnd Montorng Tool 1.7.0 - [New propect] < wistved > [E=TE
ot Qevce e
- & Ml /o g Do Wl omcmec [Bg v R s 2
P voroware conbguranen | o Loge s H GETH ratweri ny ¥
EECIO (1) Klikn&te na tladitko
s — Transfer”.
Module 0 ] g Mevim Revim Ay Change user group “
[
e o ] a Device type MELSEC-WS
ey sy & Type key CPU
| [H—— ap Serial number 1405 0030 | (2) Zadejte heslo.
ey N - Wychozi; MELSECWS"
Vernes T s User level Password
.;'::;ﬂrh V
[Mmh'mrm vl
Module 13
it W
FrRE Lo
Tt T
= S (3) Kliknéte na 0 et 130 yoos Patlly it 15 Goumioad e
. —t— tlacitko ,Log On®. configurabion?
ey \/
. . [ logom || Loeof
Module 1
[ oies g i ﬁ e gy
valid confourabicn | Exscuting Cparater 138 System Onieg o Darvacs conhgurston i wenhed

(4) Kliknéte na
tladitko ,Yes".

="

Tes | | b
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»m Stazeni projektu ) oo

r. Safety Controiker Setong bnd Montorng Tool 1.7.0 - [New propect] < wistved > lHJ"‘H'E-|
Propt  Qevce  gutras
a-&H tongs §48 t Jljoscomrec g Troester fig upicas B

P vordware conbguranen | ) Loge s HGE‘Hmna'-mu:tI: £) magort CPU1 module H

= FENYI0T PAVIM  FANVIN
Module 0 % Rev Vim  Rew Vim  Few Vim

Cpeace
Ty e

Progress

B et
Mgmgey Gy
Sl S
Tifa e
o

Do you want to run the head device "CPUA1
module®?

Lty
e, T 1§
2 e

Covic
i Ll
il S &

- FrTe e u
e
i 4
: R
RN T 1
I

] - (5) Kliknéte na tlagitko ,Yes".
waind conbguraticn | Executing Cperator 13} System Cnine + Device of \’// -
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—_ =l

> Verifikace projekt ) 000G

* Pokud nedoslo k dokonéeni zpracovani verifikace, pfi dalsim zapnuti zUstane modul CPU ve stavu STOP.
Cheete-li modul CPU pii dalsim zapnuti spustit, je nutné dokonéeni zpracovani verifikace.

) Gatery Contrailer Settng ant Mankereg Tool |70 - [New praject| s ursaved = = -
Promct  Deace  Exbres —
- bu "’ H mnumr E.r--u\.u h'“"‘“ "

I rorswars configuraton | o Legic edter Mu:&rh ratwers modcks [13] ¥ Aeperr i Dagrosnes ,Q Lol M oo char CPUL sl '

Configuration (1) Kliknéte na tlagitko ,Upload and

verify configuration®.

Linai grsiip
Apehe Hisn R
Chachmam n (ha progect

O PR DS
Chachmam n Ihe deca =D T8
Conlguiaan date ENTII0NE 2 N 00 P

B Sysiem s anives wa “TOMI"
¥ Leaca configeation i vale
B Appkcalion is urning

Attention, the following report ks satety- i
relevant. Study it carefully ’

) Upicad and verfy msslt |
L wndl Mendarmg Tadl ¢ Jiaboe 6 Hhe ca
H"::i":" Ihl“\'.lll"l:rlq aned mn:q Tacl - u é
g ar Report 201812107 13:04:44 g
i Semng and Menitarng Tool cenfigurabion is nof wenfad 04
b Devica caonfipaation i ol vesled Bill of riad
] [0 9] a

(2) Klikné&te na
tlacitko ,OK".

nu.g_-- 4 Ela i ﬂhﬂu Wy Porial woicahr
il configuration | Exscuting

(3) Kliknéte na
tladitko Yes".

Sl ddmwicn b worilead™
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Lol |

>
“ Porovnani projekti mezi bezpecnostnim radicem a néstrojem)

®m Neshoda

m Shoda nebo verifikovano

§ Sofety Controfler Setting and Montoring Too! 1.7.0 - [New project}<unsaved >

Broject Device Paras
#-bu > Com settings 5_2_;..5"—.-'.', mw E.Yfm &UM ..
B Herdware configuration | Logi editor Hmmmm} %) Regort CF
Configuration information
User group Adminestrator
Apphcation Pt
name module
Checksum DxSFALCED
In the propact
Checksum D705
in the dewce
Configuration 12772016
date 1.00.00 PM
2 e CPU modus is onine wa
“come”
« Dewce corfiguration 15 vabd

@ Apglication = nunning

&\ Setting and Monttonng Tool
configurstion in the dewce ==
diferent to the Setting and

Aaministrator ) System Onfine v Device cory

B Sofety Controligr Satting and Montonng Yool 1.7.0 - [New project] <urgaved »
Project Device [xtras

T I e [y | T —— —

PavVZDY PAVI0S mvan
Rev Vi RevVimx  Bev Vi

User group Adrmwrnstyator

Agpihc aton CPUY madule

rame

Checksum in OxD1T5F TS

the progect

Chacksum in OeD1T5F 105

the dewce

Configur ation 20612007

date i X

135 System s onfine via "COME®
¥ Device configurstion i vald
@ Agphcaten i runeing

¥ Setting and Momtonng Tool
corfiguration in the dewce
AQual with the Setting and
Mongcrng Tool configuration

V' Setting and Montonng Tool
corfiguration s verfied

v Dewce configuration s verded

nu- dns g Lwrents @ o L
Vaikd corfiguration | Exeating

. L4

@ Horomare corfiquraton | Loge editar o GeTH metwork mocue (13] ) Report CPU1 module Jf

Administrator J2) System Onire o Device configuration & verified

zachovan. Opétovna verifikace projektu neni nutna.

« Je-li staZen verifikovany projekt, zustane stav verifikace-dokonceno

« Je-li staZen projekt, ktery jesté neni verifikovan, je nutna jeho verifikace.
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55 ) 00c

V této kapitole jste se nauéili:

+ Propojeni s bezpetnostnim fadiéem

« StaZeni projektu

« Verifikace projektu

+ Porovnani projektu mezi bezpeénostnim fadi¢em a nastrojem

DlleZité body
NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

Propojeni s bezpetnostnim
radiGem

= Tato sekce popisuje, jak propojit osobni pocitac a bezpecnostni fadic.

StaZeni projekta = Tato sekce popisuje, jak stahnout projekty.

Verifikace projekti +» Tato sekce popisuje, jak verifikovat projekty.

Porovnani projektl mezi
bezpetnostnim radiéem a = Tato sekce popisuje pohledy porovnani projekta, které odpovidaji vysledkam verifikace.
nastrojem
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y : ST —— 2 PR 000
SR EJIGIEN Pripojeni / odpojeni bezpe€nostniho radice )

Tato kapitola popisuje, jak pfipojit a odpojit bezpeénostni fadié.

6.1 Propojeni s bezpeénostnim radi¢em
6.2 Odpojeni

6.3 Znovupfipojeni

6.4 Souhrn této kapitoly
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Propojeni s bezpeé¢nostnim radic¢em ) ooc

Propojte bezpeénostni Fadi¢ a osobni pocitag prostrednictvim RS-232 a bezpecénostni fadi¢ zapnéte.
Pak spusfte nastroj Setting and Monitoring Tool a vyberte odkaz ,Connect to physical device".

(1) Vyberte odkaz Connect to physical device.

i Setery Comrolier Semting and Monoring Tool 1.7.0 - [Mew propect]<unsaved » L
Bropect  Dewsce  Estin
lt-bu thuﬂm!ﬂ:m1i;:- nect g Trenster =.
q :
Prograss
Klik.nléte na ::udkaz .Connect to | cad s project e & Reset topology
physical device". & Cornecting to MELSEG Communication DTM
| & Scan on MELSEC Communication DTM
Connecd! 1o ph scal devce
Connect 1o a stabon  # no progect has been loaded. one will be creaied

ooy

Croabe now promec
Comale & propect with & MELSEC-WS or Flem Lew slisteon

Ny

Croabe new Flex Lnk propect

Compie & propec] with Flem Lk sisbors Up 1o 4 sistons can be

corfigurad [ Messages -
€ COME Scanning baud rates

Edit com. imerface settings o Scanning baud rates

Configure the comemunsanion between PC and MELSEC-WS ﬂ Scanning baud rates
) COMY Scanning baud rates
ﬂ Trving 1o wentify device class E

) Scan request st COME Trving device type Mitsubishi GPUN
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) Propojeni s bezpeénostnim radicem

9 000

(2) Nahrajte nastaveni.

Progress

Do you want 1o upload the configuration on

“CPU1 module™?

Nastroj Setting and Monitoring Tool se zepta, zda se
ma dané nastaveni nahrat.

Kliknutim na tlacitko ,Yes" nastaveni nahrajte.

Progress

€ Petarm scan on “CPUN modde”

Meiinger
© Fesdre ot 9

| Yes

© Posdre Ot 11
O Festre Comer 14

| @ Rostre Clusct 70

2 |

o Poadre Oyt 10

Kliknéte na tlacitko ,Yes".

O Festre Ctpect 10

© Unioat confieuration on “CPUY module”
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@ covoen ) 0as

Cheete-li nastaveni zménit, zaktivujte reZim off-line kliknutim na tlacitko Disconnect.

i sefaty Controlier Satting snd Manitaring Toal 1.7.0 - [New project]<ursaveds [FE
Project [Dewice Extras |
Qb S com e 1 |
I- Hardware corfiguration | i Logic aditor etwork module [13] “_,_.r Report i Diagnostics
[
by wodudes with srion
-
Module 0 ‘ e
Ouwica i a Disconnecting from Mdsubishi GETH
Trpa code WEO-CPU1 @ ) o
[ p— 094 D% ﬂ Disconnecting from Midsubighl XTIO
oo e “ ﬁ Disconnecting from CPU1 module
Famare vam G g &) Uisconnecting from MELSES Communication DTM
armen
Hardware .
ELTE] A @
WeranadSleg 1308 VImn | g
iz afanal ~
T s
Module 13
Deice GETH
Typa coade WHO-GETH
S Ve 1185 Daa
- [ — Meszages
1 VD :
i Hergman ™
werson
Varansies 138348 W e
Dot amanal
e Dl
Mok Nad ey 8o
NoSuke el VU ikl
Vodule aumad deius meveld
Maodule 1 *
’ = ) .
|0 Meduies - Elemers i) Into [y Fartal spobcste h " r
‘vabd configuration | Executing Operater B System Oriine « Device confiqurstion i verfied




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE ==

> Znovupfipojeni ) 000G

r-ﬂmcmmwmmun-[hmmhm: =i |
Project [ewvice  [Extras

=2-&%H ﬁﬁmmqlﬂwl]_j ect | Py Tranater B ugicas B -

P rorvware configuraton | B ceni retworkc modute [13] ) Report ) Dsagrostics CPU1 module _

= CPU masdules . - —r " IH u -
Kliknéte na tlagitko ,Connect®. rwviss | revess
Riew. W 1xx Rew W32 xx

£
CPug Coun o =
- - ﬂ
O EFR F
a7 Progress
T Memark Modutes 3 . ) Conrectra to MELSEC Communication DTM
- e 1) Connecting to CPLI1 madule
-
- -
GETH  GOC1
Rerrmmon Viz=x = Vim
= 1D modukes
AT T
Rervmaon Vizz = Vi =
* ;' E i | [ Mezzages -
i lﬂ COMYE: Seannrg baud rates
lﬂ Opsred part COMY
= oo
. n Scanning baud rates
ﬂmui""?ﬂl"‘h'u" wolcati = ) Scanning baud rates |
Operstor 55 OMine v Settng and | n Initializing connecton to "CPUT madule™ '
n COMY: Seannmng baud rates
-,

* Tlacitko ,Connect” |ze vybrat v pfipadg, Ze -
nastroj neni spojen s fadicem.
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O o ) ©os

V této kapitole jste se nauéili:

+ Propojeni s bezpetnostnim fadiéem
« Odpojeni

«  Znovupfipojeni

DuleZité body

NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

Propojeni s bezpetnostnim
radiGem

= Tato sekce popisuje, jak propojit bezpecnostni fadic a osobni pocitac

Odpojeni = Tato sekce popisuje, jak odpojit bezpetnostni fadic od osobniho potitace

Znovupfipojeni = Tato sekce popisuje, jak znovupfipojit bezpeénostni fadic a osobni pocitad
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)
(A clCEN Kontrola provozu systému ) 00o

Tato kapitola popisuje, jak zkontrolovat provoz bezpeénostniho fadice.

7.1 Kontrola provozu systému

7.2 Popis programu

7.3 Provoz bezpecénostnich vstupnich zafizeni
7.4 Pfechod stavu provozu systému

7.5 Popis programu

7.6 Diagnostika chyb

7.7 Souhrn této kapitoly




Wi Safety_Controller_Basic_Course_CZE

Kontrola provozu systému

B Safety Controfer Sesting and Mortonng Tool 1,7.0 « [New project) cursaved»
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> Popis programu ) 000G

Neni-li v provozu Zadné bezpecénostni vstupni zafizeni a chybna funkce po zapnuti bezpeénostniho
fadi¢e, prejdou komponenty do tohoto stavu.

Indikator RUN (= zeleny) WYP.

Indikator STOP (= Eerveny) ZAP.

Motor Zastaveni

Indikator Reset Elikajici ZAP.

Vystup motoru

nigsal |eubig

Zeleny indikator

Cerveny indikator

Indikator tladitka
reseatu

Ieubis
ludnisa |usougadzag
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> Provoz bezpeénostnich vstupnich zarizeni ) 000G

B Provoz spinace nouzového zastaveni '
« Stisknutim spinace nouzového zastaveni se zaktivuje nouzovy signal. — /A\
P\

Stisknéte spinac nouzového zastaveni.

« Po obnoveni spinace nouzového zastaveni se stisknutim spinace &i indikatoru
reset odstrani nouzovy signal.
— Obnovte spinac nouzového zastaveni. Q—h A

PouZiti: Zastaveni provozu zdroje nebezpedi, je-li stisknut spinac nouzového
zastaveni, protoZe bylo zjisténo nebezpedi

B Provoz bezkontaktniho bezpecnostniho spinace
+ Oddélenim ¢asti bezkontakitniho bezpeénostniho spinace se

zaktivuje nouzovy signal.

+ Po pfiblizeni ¢asti bezkontaktniho bezpeénostniho spinace se
stisknutim spinace &i indikatoru reset odstrani nouzovy signal.

PouZiti: Zastaveni provozu zdroje nebezpedi, jsou-li oteviena dvifka
nainstalovana v bezpeénostnim plotu
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} Provoz bezpeénostnich vstupnich zarizeni

B Provoz bezpecénostniho spinace

VytaZenim bezpecénostniho spinace se zaktivuje nouzovy signal.
— Vytahnéte akéni clen ze spinace bezpecnostni dvifek.

Po znovuvloZeni bezpecnostniho spinace se stisknutim spinace i
indikatoru reset odstrani nouzovy signal.
— Vratte zpét vytaZeny akéni ¢len.

PouZiti: Zastaveni provozu zdroje nebezpedi, jsou-li oteviena dvifka
nainstalovana v bezpecnostnim plotu

W Provoz svételné zavory

« Preruieni svételného paprsku svételné zavory umisténim predmétu

zaktivuje nouzovy signal.
— Preruste svételny paprsek svételné zavory.

Po odstranéni pfedmétu pferusujiciho svételny paprsek svételné zavory
se stisknutim spinace &i indikatoru reset odstrani nouzovy signal.
— Qdstrante pfedmét pferusujici svételny paprsek svételné zavory.

PouZiti: Zastaveni provozu zdroje nebezpedi, kdyz je detekovan vstup
operatora z otvoru
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} Prechod stavu provozu systému ) 14 J v Jlvoc]

( Zapnuti bezpeénostniho Fadiée)

Y

Provoz bszm

vstupniho zafizeni

Ano

L 4
(3) Po zprovoznéni bezpetnostniho
(1) Ihned po zapnuti (neni provozovano vstupniho zafizeni

Zadné zafizeni)

Zrugeni provozu
bezpeénostniho vstupniho

(4) Po zrueni provozu bezpecnostniho
vstupniho zafizeni

Operace resefu

(2) Stav resetu (b&hem provozu: otadeni motoru)




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE

> Popis programu ) ooc
lhned po zapnuti (neni provozovano zadné zarizeni) )

Neni-li v provozu Zadné bezpecnostni vstupni zafizeni a chybna funkce po zapnuti bezpeénostniho Fadice,
pfejdou komponenty do tohoto stavu.

Indikator RUN (= zeleny) VYR,

Indikator STOP (= Zerveny) | ZAP.

Motor Zastaveni

Indikator Reset Blikajici ZAP.

Vystup motoru

niasal |eubig

Zeleny indikator

Cerveny indikator

Indikator tlaitka
resatu

|eubis
ludmsa wsougadzag
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} Stav resetu (béhem provozu: otaCeni motoru)

Neni-li v provozu Zadné bezpecénostni vstupni zafizeni a chybna funkce, pfejdou nasledujici komponenty do
tohoto stavu, kdyZ je zprovoznén spinac resetu.

Indikator RUN (= zeleny) VYP. — ZAP.

Indikator STOP (= Serveny) ZAP. = VYP.

Motor Zastaveni — Otaceni

Indikator Reset Blikajici ZAP. — \yp.

Vystup motoru

nigsal |eubig

Zeleny indikator

Cerveny indikator

Ieubis
ludnisa |uisougadzag

Indikator tladitka
reseatu




lg] Safety_Controller_Basic_Course CZE

w2
Po zprovoznéni bezpecénostniho vstupniho zarizeni ) 0oo
B Po zprovoznéni spinace nouzového zastaveni
Dojde-li ke stisknuti spinace nouzového zastaveni béhem provozu, piejdou komponenty do tohoto stavu.
Indikator RUN (= zeleny) ZAP. = WVYP.
Indikator STOP (= &erveny) | VYP. — ZAP.
Motor Otaceni —* Zastaveni
Indikator Reset VYP.
w
ﬂé ..........................................................................
> L Sneemonn g 8 g e woomona__ef [ Vysupmobn
]

e — COE B
i — : o ..: - .. — ." LED green XTI10[1).Q2 @I : Zeleny indikator

Cerveny indikator

Indikator tladitka
reseatu

Ieubis
ludnisa |usougadzag
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w2
Po zprovoznéni bezpecénostniho vstupniho zarizeni ) 0oo
B Po zprovoznéni bezpecnostniho spinace
Dojde-li k vytaZeni akéniho &lenu bezpecnostniho spinace b&éhem provozu, pfejdou komponenty do tohoto stavu.
Indikator RUMN (= zeleny) ZAP. = WY,
Indikator STOP (= Garveny) VYP. — ZAP.
Maotor Otaceni = Zastaveni
Indikator Reset VYP.
o
§ —{ 3. ResetxTiopi]i4 i 0 s | i mowrxTION O ef - Vystup motoru
g . o
= Zeleny indikator

Cerveny indikator

|eubis
ludmsa usougadzag

Indikator tlacitka
resetu

— LED RESETxTIO[1)Q4 B -
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w2
Po zprovoznéni bezpecénostniho vstupniho zarizeni

B Po zprovoznéni bezkontaktniho bezpeénostniho spinace
Pokud se oddéli ¢asti bezkontaktniho bezpeénostniho spinace béhem provozu, piejdou komponenty do tohoto stavu.

Indikator RUN (= zeleny) ZAP. — VYR,

Indikator STOP (= Gerveny) VYP. — ZAP.

Motor Otateni — Zastaveni
Indikator Reset VY P.
o
%
2 _{f % ResetxTIO[] 14 st 0 " ——— o motorXTION].QY e Vystup motoru
= Zeleny indikator

Cerveny indikator

Indikator tlacitka
resetu

— LED RESETxTIO[1] Q4 B -

[eubis
judmsa (usougadzag
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> Po zprovoznéni bezpecénostniho vstupniho zarizeni ) 000G

B Po zprovoznéni svételné zavory
Dojde-li k pferuseni svételného paprsku svételné zavory béhem provozu, prejdou komponenty do tohoto stavu.

Indikator RUN (= zeleny) ZAP. = WYP.

Indikator STOP (= derveny) | VYP.— ZAP.

Motor Otaceni = Zastaveni
Indikator Reset VYP.
w
g_{:ﬂ 3+ ResetxTIO[] 4 i_.n o — 1 o motor XTIO[].Q1 g[.f Wystup motoru
@ .
=

Zeleny indikator

Cerveny indikator

|eubis
udmsa Iunsoudadzag

Indikator tlacitka
resetu

— LED RESETXTIO[1) Q4 B -
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w2
Po zruseni provozu bezpeénostniho vstupniho zarizeni

Je-li zprovoznéno bezpecnostni vstupni zafizeni a pak je jeho provoz zrusen, pifejdou komponenty do tohoto stavu.

Indikator RUN (= zeleny) VYP.

Indikator STOP (= cerveny) ZAP.

Maotor Zastaveni

Indikator Reset VYP. — Blikajici ZAP.

Vystup motoru

nigsal |eubig

Zeleny indikator

Cerveny indikator

Indikator tladitka
reseatu

Ieubis
ludnisa |usougadzag
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> Diagnostika chyb ) 006

Vysledky diagnostiky a provoz bezpeénostniho fadice lze zkontrolovat v nastroji Setting and Monitoring Tool.

Chyby lze diagnostikovat. -y
-y . T . oy Poawow ‘
Tato zafizeni lze monitorovat. 5 o et < insaved Zobrazi se protokol zafizeni, jeZ jsou | »
Project Device  Extrd pripojena k bezpetnostnimu Fadici. [
- & bl & com serongd B commect B 1§ ocimct | B v = 0 .
. Hardware configuration 30 Logic editor H GETH network modube [13] 1] Report CPU1 module : (] :
1 L B oav]| ov
i Refresh 5§ Clear & Settings ) Show history | W Filter - Current operation time: 08:42:17, power cycle: 47  Curment: 4, Mistonical: 4 ] e .._ '
- - —e ) " . A1 X2 A1 A2
PRU2I6 12792008 R8E01 AM CFU module Agplcaton  Conlmpuratr — the memory phag & ncompatibile for ot leas? one safety L0 mo [ ] | 7 E M
i ) PRAZIS 12008 REEDT AM CPU modube FLEXDUG  Condsgurst e memory phg 8 rcompatisle for ot leest one sabety LD mo " [ ] 13 4 M
& DRA22S 1272008 B5621 AM CPU module Applcsten Confepraiiih n the semory phy 8 neompetible for ot et one salety L0 mo .
2 X X2
' BREZI5 1202008 R5021 AM COPU modube Applcaten  Coniaurfifon n e memory phat 8 ncompatible for i lesst on sabety L0 mo ' A1 A2 ) X1 _X 1
Fi X 5 [LERR L CPU modube Applcaten  Confupliiton in fe memory phat 8 neospatible for ot leadt one sadety 10 mo (] ""EI_EIR_L%@! 1 I'!' |
i X o) 04108 CPU meckibe FLEXBUSs  Coniulllston n e semory D 8 nesspatsls ko 5 beaat ore sabety L0 mo -1l & = |
|
Code Ox001F 4006 : |
Description Configurstion w the memony phag 1S ncomp for Bt least one sadety 1O module ' []
Time stamp 0542 25 Pod C
J robnosti |
Local time 12/9/2016 B:56:21 AM - ' "
) ——
Powerup cycles 47 ] "
Type Warning {non-volatile) [ CPU1 XTIO
Source CPU module M EF11 - 1
C al |
m Appic ation | EFI 5 B I7
Inlormation 08 03 00 00 ' e 1
Occurrence counter 1 - e | (]
a1 o
Power on hour 000012 (12 5) i /A BllA B ar Q [
Operating hours 094225 (4545 5) : 15 []
Block | ’
Register " . 1-EFI-2 (]
CPU channel A ' A B A B | @102 Q304 |
v XXX
“ Obrazek modulu )
1 - - o,
Configurabon is invalid / Configuration required Operator ¥ g CPU module online v Device: configuration is vertfied Toaaaoooomonomo-s-
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[ 7.7 Souhrn ) 006

V této kapitole jste se nauéili:
« Kontrola provozu systému
« Popis programu
« Provoz bezpecnostnich vstupnich zafizeni
+ Prechod stavu provozu systému
« Popis programu

+ Diagnostika chyb

DuleZité body

NiZe je uveden obsah, ktery jste se v této kapitole nauéili.

= Tato sekce popisuje stav programu v piipad&, Ze nejsou zprovoznéna bezpetnostni vstupni
zafizeni.

Popis programu

Provoz bezpetnostnich

vetupnich zafizeni = Tato sekce popisuje provoz a pouZiti bezpetnostnich vstupnich zafizeni

Prechod stavu provozu

systému + Tato East popisuje pfechod stavu provozu systému ve vyvojovém diagramu.

= Tato sekce popisuje stav programu v pfipad&, Ze jsou zprovoznéna bezpeénostni vstupni

Popis programu .
piS prog zafizeni.

Diagnostika chyb = Tato sekce popisuje pohled pro diagnostiku chyb.
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> Zavéreény test ) oo

Nyni, kdyZ jste dokonéili viechny lekce kurzu ZAKLADY BEZPECNOSTNICH RADICU, jste pfipraveni absolvovat zavéreény
test. V pripadé nejasnosti u jakychkoli témat vyuZijte této pfileZitosti k jejich zopakovani.

Tento zavéretny test obsahuje celkem 6 otazek (6 poloZek).

Zaverectny test miuZete absolvovat tfeba nékolikrat.

Vypocet skore testu

Po vybéru odpovédi nezapomenite stisknout tlacitko Odpovéd'. Jinak nedojde k vypoctu skore testu.
(PovaZuje se za nezodpovézené otazky.)

Vysledky skore
Ma strané skore se zobrazi pocet spravnych odpovédi, pocet otazek, procento spravnych odpovédi a
uspésny/neuspésny vysledek.

Pocet spravnych odpovédi: g

Celkovy pocet otazek: 6 Pro Uspésné sloZeni testu je
potifeba 60 % spravnych odpovédi.

Hodnota v procentech: 100%

 Pokratovat ‘ ‘ Revidovat ‘

« Stisknutim tlagitka Pokracovat test ukoncite.
« Stisknutim tlacitka Revidovat test zrevidujete. (Kontrola spravnych odpovédi)
« Stisknutim tlacitka Opakovat test zopakujete.
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> Zaveérecny test, 1 ) L

V bezpectnostnim radici (MELSEC-WS) Ize k modulu CPU piipojit ,max. 10“ moduld bezpecnostniho I/O.

Odpovéd | [ Zpét |
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> Zaveérecny test, 2 ) L

Nastroj Setting and Monitoring Tool — programovaci nastroj pro bezpecnostni radic, je k dispozici zdarma.

Odpovéd | [ Zpét |
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> Zaveérecny test, 3 ) W

Programovacim jazykem nastroje Setting and Monitoring Tool pro bezpetnostni fadic je ,FBD".

Odpovéd ] [ Zpét
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> Zaveérecny test, 4 ) L=

Funkce tvorby vykazu nastroje Setting and Monitoring Tool pro bezpecnostni radi dokaZze generovat vystup konfiguraci
hardwaru a historii chyb do soubori PDF.

Odpovéd | [ Zpét |
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> Zaveérecny test, 5 ) W

Vychozi heslo pro uZivatelskou uroven Administrator®, které je nutné ke stahovani projektd v bezpecnostnich radicich,
je ,MELSECWS".

Odpovéd | [ Zpét |
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> Zaveérecny test, 6 ) L

Bezpetnostni radi¢ nelze propojit s programovatelnym radicem fady MELSEC-Q prostrednictvim sité a nemize
monitorovat provozni stav programovatelného radice.

Odpovéd ] [ Zpét
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> Skore testu ) 000

Pravé jste dokoncili zavérecny test. Vase vysledky jsou nasledujici.
Pro ukonceni zavéretného testu prejdéte na dalsi stranu.

Pocet spravnych odpovédi:

Celkovy pocet otazek: 6
Hodnota v procentech: 0%,
Pokracovat | ‘ Revidovat ‘ ‘ Opakovat ‘

Vas test byl neldspésny.




Wi Safety_Controller_Basic_Course_CZE

»

Pravé jste dokongili kurz ZAKLADY BEZPECNOSTNICH RADICU.

Dékujeme za absolvovani tohoto kurzu.

Doufame, Ze se vam lekce libily a Ze informace ziskané v tomto kurzu
v budoucnu zuZitkujete ke konfiguraci systému.

Zaverecny test muzZete revidovat tfeba nékolikrat.

Revidovat | | Zavfit




