k& 3-FREQROL_Basics_800_Fn_fod_cze

g MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

Meénic
— zaklady (funkce)
pro radu FR-800

Tento kurz je uren pro uzivatele, kteri vytvareji
meénicovy systém pomoci ménict fady FR. Tento
kurz vas pouci o funkcich ménice, rolich parametrd
a zpusobu nastaveni parametrd. Jako priklad bude
pouzit meénic rady FR-A800.

Copyright ©2015 Mitsubishi Electric Corporation. All Rights Reserved.

LIFOD)0D455CZE




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

>m Uéel kurzu ) 00c

Tento kurz je urcen uzivateldm, ktefi vytvareji ménicovy systém pomoci ménica fady FR. Tento kurz vas poudi
o funkcich meénice, rolich parametrd a zpisobu nastaveni parametri. Jako priklad bude pouzit ménic rady FR-A800.
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>m Struktura kurzu

Obsah tohoto kurzu je nasledujici.
Doporucujeme, abyste zacali 1. kapitolou.

1. kapitola - Role parametru

Zde se dozvite o rolich, zplsobech zobrazeni a zékladnich nastavenich parametrd.

2. kapitola - Prevence nespravnych operaci

Zde se dozvite o parametrech uzite¢nych pro prevenci nespravnych operaci.
3. kapitola - Sefizeni pred spusténim motoru
Zde se dozvite o parametrech, které je tfeba nastavit pred spusténim motoru.

4, kapitola — Sefizeni v zavislosti na provozu

Zde se dozvite o parametrech, které je treba sefidit v zavislosti na provozu po spusténi.

5. kapitola — Funkce PLC
Zde se dozvite o zakladech a zplsobu pouzivani funkce PLC, ktera umoznuje pokrocilé vyuziti ménice.
Zavérecny test

Pozadovaneé skare: 60 % a vyssi.




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

@I Pouzivani tohoto elektronického vyukového nastroje

) oo

Pfejdete na nasledujici stranku Piejdete na nasledujici stranku.

Zpét na piredchozi stranku Zpét na predchozi stranku.

Pfesunuti na poZadovanou Zobrazi se ,Obsah”, pomoci kterého mzZete prejit na pozadovanou
stranku stranku.

Ukonéi vyuku.

Ukondit vyuku Zavrou se viechna okna, véetné vyukového okna a okna ,Obsah”.
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>m Upozornéni ohledné pouiiti’ ) 006

Bezpecnostni opatieni

Pokud se ucite pouzivanim skutecnych produktd, nejprve si pozorné prectéte bezpecnostni opatreni v navodech
danych produktd.
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W ETILIEN Role parametru ) 00c

Tento kurz vysvétluje principy funkci ménice, role parametrd a zplsoby nastaveni parametri na prikladu menice
rady FR-A800 pro uZivatele, ktefi vytvareji ménicovy systém pomoci ménich fady FR.

Tato kapitola vysvétluje role, zplsoby zobrazeni a zakladni nastaveni parametra.

1.1 Role parametr(

1.2 Dva zplsoby zobrazeni parametr(

1.3 Nastaveni parametrd pomoci ovladaciho panelu
1.4 Nastaveni parametrd pomoci externich zafizeni
1.5 Souhm této kapitoly
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= |
Role parametrii ) 000

Parametry predstavuji uzivatelem programovatelné faktory pro provoz ménice.
V pripadeé jednoduchého provozu s proménlivou rychlosti Ize Uvodni hodnoty parametri pouzivat beze zmény.

— e

Doba zrychleni je prilis
kratka.

Zménte parametr.
(Nastavenim vyssi hodnoty prodluzte zrychlovani.)

Vystupni kmitocet

Doba
zrychleni

Doba zrychleni je
vhodné upravena.

Parametry jsou rozdéleny do nasledujicich dvou typu.
Ve vychozim nastaveni jsou zobrazeny viechny parametry.

Typ Popis

Parametry jednoduchého reZimu | 16 parametrii pro zakladni funkce

Rozdifené parametry Parametry pro aplikované funkce v zavislosti na uéelu




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

>m Typy zobrazeni parametru ) [« ] v Jroc

K dispozici jsou dva typy zobrazeni parametri.

Jednim je zobrazeni parametrl podle funkéni skupiny (parametry seskupené padle funkce) a druhym je zobrazeni
parametrd podle cisla parametru (parametry zobrazené v ¢iselném poradi).

Zobrazeni parametrl podle funkéni skupiny usnadnuje nastaveni podobnych funkci a napomaha zapamatovani cisel
parametra.

V ramci rady FR-A800 je moZné mezi dvéma typy zobrazeni parametrd kdykoli prepinat. (Konvencni model podporuje
zobrazeni parametri pouze podle cisla parametru.)

M Zobrazeni parametrii podle funkéni skupiny M Zobrazeni parametri podle ¢isla parametru

P. T |0/]22 Jﬁi“!:metm Pr. |1125

ﬂh

Cislo funkéni skupiny Cislo funkéni skupiny
{primarni) (sekundarni)

Cislo
parametru

V tomto kurzu jsou parametry uvadény v kombinovaném formatu ,zobrazeni parametru podle funkéni skupiny
(zobrazeni parametru podle Cisla parametru)”.
Priklad: P.T022 (Pr.125)
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»m Typy zobrazeni parametrﬁ

Nasledujici tabulka uvadi funkéni skupiny parametra.

Cislo funkéni
skupiny Néazev funkce
(primé&mi)
Environment setting parameter (Parametr nastaveni

prostredi) Mastavuje provozni charakteristiky ménice.

Setting of acceleration/deceleration time and
acceleration/deceleration pattern (Nastaveni doby
zrychleni/zpomaleni a vzorce zrychleni/zpomaleni)

Mastavuje charakteristiky zrychleni/zpomaleni
motoru.

Operation command and frequency command (Pfikaz Uruje zdroj pfikazd pro méni¢ a nastavuje kmitocet
provozu a pfikaz kmitoétu) a tofivy moment pro provoz motoru.

Protective function parameter (Parametr ochranné funkce) | Chrani motor a ménié.

Monitor display and monitor output signal (Zobrazeni Mastavuje monitory a vystupni signaly pro provozni
monitorovani a vystupni signal monitorovani) stav ménice.

Multi-function input terminal parameter (Parametr Mastavuje vstupni svorky, skrze které ménic pfijima
multifunkEni vstupni svorky) prikazy.

Motor constant parameter (Parametr konstanty motoru) Pro aplikované nastaveni motoru.

Application parameter (Parametr ucelu) Mastavuje konkrétni aéel.

Position control parameter (Parametr regulace polohy) Pro nastaveni regulace polohy.

Operation via communication and its settings (Ovladani Mastavuje specifikace komunikace a provozu pro
prostrednictvim komunikace a nastaveni) ovladani prostrednictvim komunikace.

Control parameter (Parametr fizeni) Pro nastaveni fizeni motoru.

Informace o cislech funkcnich skupin (primarni) a cislech parametrd v jednotlivych funkénich skupinach najdete
v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-AB00 (Podrobny navod k pouziti ménice FR-A800).
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]
m Nastaveni parametru pomoci ovladaciho panelu ) Doo

Parametry lze nastavit pomoci klaves a nastavovaciho kolecka na ovladacim panelu ménice.
Podrobnosti najdete v 5. kapitole kurzu Inverter Basics (Operation) for the FR-800 (Ménic — zaklady (obsluha) pro fadu FR-800).

Zménte nastaveni parametru P.T022 (Pr.125) z hodnoty 60 Hz na 50 Hz v nasledujicim simulatoru ovladaciho panelu.
Uzivatelé, ktefi dokonCili kurz Inverter Basics (Operation) for the FR-800 (Ménic — zaklady (obsluha) pro radu FR-800), si zde
mohou zopakovat zpilsob obsluhy.

PU MOMN I
PRM FM

F.RUN

EXT

MET
ooe] o | R
2EN

iIIII

Zména parametru ,T022" byla
dokonéena.

B Poznamka
Na této strance je postup obsluhy reprezentovan verné, avsak kvuili strukture naseho vyukového systému simulatory

ve 3. a 4. kapitole, které znazornuji vlivy nastaveni parametrd na provoz ménice, pouZivaji k nastavovani parametra
posuvneé prepinace.
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b
m Nastaveni parametri pomoci externich zarizeni ) 00c

K nastavovani parametri muzete pouzit také volitelny ovladaci panel LCD nebo oscobni pocitac, ve kterém je nainstalovan
software pro nastaveni FR Configurator2.
Tato zafizeni jsou vhodna ke vzdalenému ovladani ménice.

Nazev produktu Obrazek Popis

Tento ovladaci panel LCD lze instalovat externé.

- ru Zahrnuje displej LCD, ktery umoziuje zobrazovat textové
informace, jako jsou napfiklad nabidky.
Ovladaci panel LCD o S —

: Ccoog - Pomoci tohoto zafizeni lze nastavovat a ukladat parametry.
(FR-LUOS) [

[

Funkee grafu Konektor Mini B || Funkce privodce (interaktivni) v softwaru pro nastaveni FR

— . | Configurator2 pomaha nastavovat parametry.
;—:-——-:"_: = Pfi pfipojeni pres rozhrani USB je k dispozici
] vysokorychlostni vzorkovani pro funkci vytvareni grafi.
FR. Configurator2 1.
~

(software pro nastaveni) i

/

FR Configurator2 ~ Kabel USB
(software pro nastaveni)
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»ﬂ Souhrn této kapitoly

Zde je vse, co jste se v téeto kapitole naucili.

Role parametr

Typy zobrazeni parametru
Nastaveni parametrd pomoci ovladaciho panelu

Nastaveni parametrd pomoci externich zafizeni

Role parametr( Parametry pfedstavuji uZivatelem programovatelné faktory pro provoz ménice.

Typy zobrazeni parametri Zobrazeni parametri podle funkéni skupiny a zobrazeni parametri podle cisla
parametru lze libovolné prepinat.

Nastaveni parametrl pomoci Parametry lze nastavit pomoci klaves a nastavovaciho kolecka na ovladacim panelu
ovladaciho panelu ménice.

MNastaveni parametrl pomoci K nastavovani parametrii mizZete pouzit také volitelny ovladaci panel LCD nebo
externich zafizeni osobni poditad, ve kterém je nainstalovan software pro nastaveni FR Configurator2.
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R CULEY Prevence nespravnych operaci

Tato kapitola predstavuje parametry uzitecné pro prevenci nespravnych operaci.

2.1 Filtrovani zobrazeni parametr

2.2 Zakazani zmén parametru

2.3 Omezeni sméru chodu motoru

2.4 Resetovani parametrd na dvodni hodnoty
2.5 Souhm teto kapitoly
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b
Filtrovani zobrazeni parametru ) 00c

Ve vychozim nastaveni jsou zobrazeny viechny parametry.
Zobrazené parametry |ze filtrovat tak, aby nemohlo dgjit k nedmysiné zméné nepouZivanych nebo jiZ nastavenych
parametrd.

Pomoci parametru P.E440 (Pr.160) Vybér zobrazené uzivatelské skupiny vyberte parametry, které chcete zobrazit.
Chcete-li zobrazeni filtrovat pouze na parametry jednoduchého rezimu, nastavte hodnotu ,9999".
Chcete-li zobrazeni filtrovat pouze na parametry zaregistrovaneé v uZivatelskée skuping, nastavte hodnotu ,1".
Podrobnosti o tom, jak registrovat a rusit registraci parametri v uZivatelské skupiné najdete v dokumentu Instruction
Manual (Detailed) of the FR-A800 (Podrobny navod k pouziti ménic¢e FR-A800).

Parametr Nazev Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu Popis

9999 Zobrazi pouze parametry jednoduchého rezimu.

Wybér zobrazené

P.E440 (Pr.160) uZivatelské skupiny

0 Zobrazi parametry jednoduchého reZimu i roz8ifené parametry.

1 Zobrazi pouze parametry zaregistrované v uzivatelské skuping.

Zobrazeni registraci uZiv. 0 (0 az 16) Zobrazi poet parametri zaregistrovanych v uZivatelské skupiné.

skupiny / hromadny vymaz 9999 Hromadné vymaze registrace v uZivatelské skuping.

P.E442 (Pr.173) | Registrace do uziv. skupiny 9999 0 az 999, 9999 | Nastavuje Cislo parametru pro registraci do uzivatelske skupiny.

P.E441 (Pr.172)

P.E443 (Pr174) | Vymaz z uZiv. skupiny 9999 0 az 999, 9999 | Nastavuje Cislo parametru k vymazani z uzivatelské skupiny.

W Seznam parametri jednoduchého rezimu
Parametr Nazev Parametr Nazev Parametr Nazev
P.GOOO (Pr.0) Zvyseni to. mom. P.FOL0 (Pr.7) Doba zrychleni P E430 Inicializace parametrd
P.H400 (Pr.1) | Maximalni kmitocet P.FO11 (Pr.8) Doba zpomaleni (Pr.998) P

P.H401 (Pr2) | Minimalni kmitocet P.HOOO/P.C103 | Elektronické relé tepelného pretizeni /

P.GO01 (Pr.3) | Zakladni kmitocet (Pr.9) jmenovity proud motoru P.E431
(Pr.999)

Automatic parameter
setting (Automatické
nastaveni parametru)

Vicerychlostni nast. P.D0O0O (Pr.79) | Vybér provozniho rezimu

P.D301 (Pr4)

(vysoka rychlost) P.T022 (Pr.125) | Zisk kmitoftu nastaveni kmitoctu svorkou 2
Vicerychlostni nast.
(stfedni rychlost)

P.D302 (Pr.5) P.TO42 (Pr.126) | Zisk kmitoctu nastaveni kmitoctu svorkou 4

P.E440 (Pr.160) | Vybér zobrazené uZivatelské skupiny

Vicerychlostni nast.
(nizka rychlost)

P.D303 (Pr.6)




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

b
m Zakazani zmén parametru

Zakazanim zapisu parametri muzete zabranit nedmysinym zménam parametra.

Nastavte hodnotu ,1 (zdkaz zapisu)” pro parametr P.E400 (Pr.77) Volba zépisu parametri.

Parametr Nazev Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu

Zapis parametru je povolen pouze mimo provoz.

P.E4D0 | Volba zapisu

parametri Zapis parametrd je zakazan.

Zapis parametr( je povolen bez ohledu na provozni stav a provozni rezim.

V pfipadé neimysiného ... se zobrazi chyba a parametr
pokusu o zapis parametru... nebude zapsan.

M Poznamka
Nasledujici parametry Ize zapsat i v piipadé, Ze je zapis parametr( zakazan.

Parametr Nazev Parametr Nazev

P.H500 (Pr.22) Uroven operace prevence zablokovani Pr345, 346 Komunikace DeviceMNet
FE100/P.E101/PELOZ2 Reset vybéru / Detekce odpojeni PU / Vybér P.M501, 502 (Pr496, 497) Data vzdaleného wystupu

Pr.75 taveni PU
(Pr.75) zastaven| P.AS04 (Pr498) Vymaz flash-paméti funkce PLC
P_E400 (Pr.77) Volba zapisu parametri P ME31 a3 P.M534

P.DOOO (Pr.749) Viybér provozniho rezimu (Pr.656 a7 659)
P_E440 (Pr.160) Vybér zobrazené uZivatelské skupiny P.D401 (Pr.805) Hodnota piikazu tof. momentu (RAM)

Analogowy vzdaleny vystup

P.E410 (Pr.296) Uroven zamknuti heslem P.D402 (Pr.206) Hodnota pfikazu to. momentu (RAM, EEPRONM)
PE4A11 (Pr297) Famknutifodemknuti heslem P_.H103 (Progy) Iniciace chyby
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i
@&E omezeni sméru chodu motoru ) 000

Motoru je mozné zabranit ve zpétném chodu, aby nedoslo k poruse pfi zadani nespravného vstupu signalu spusténi
(chod vpfed, chod vzad).
Tato funkce je vhodna pro motory ve strojnich zarizenich, ktera dovoluji chod pouze v jednom sméru.

Nastavte smeér rotace v parametru P.D020 (Pr.78) ,.Vybér prevence zpétného chodu”.

Parametr

P.DO20 (Pr.78)

Uvodni Mastaveni

hodnota rozsahu

Je povolen chod vpred i vzad.

Vybér prevence
zpétného chodu

Chod vzad je zakazan.

Chod vpfed je zakazan.

Nastaveni hodnoty ,0  Nastaveni hodnoty ,1"
Povolen chod vpred ivzad  Chod vzad zakazan

Mastaveni hodnoty ,2"
Chod vpred zakazan
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m Resetovani parametrﬁ na uvodni hodnoty

V ramci odstrafnovani problémd apod. je mozné obnovit Uvodni hodnoty parametrd.
Cilové parametry se u funkci vymazu parametri a vymazu vsech parametru lisi.
Podrobnosti najdete v seznamu parametrt v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-A800
(Podrobny navod k pouziti ménice FR-A800).
Uvodni hodnota  Mastaveni rozsahu
Paramneter dear Mevymaze zadné parametry.
(Vymaz parametri) Resetuje parametry na Gvodni hodnoty.

All parameter clear MNevymaze zadné parametry.

(Vymaz viech parametrd)

Resetuje parametry na tvodni hodnoty.

Vyzkousejte si nastaveni parametru Pr.CL ,Vymaz parametra” v simuldtoru ovlddaciho panelu.

B Bezpecnostni upozornéni

Po vymazani parametrd neni mozneé jejich
= TR nastaveni obnovit.
PRM PM Chcete-li nastaveni parametr(i zalohovat,
FRE pouzijte ovladaci panel (FR-DUO8/FR-LUOS),

EXT
MWET
m [ FWD software pro nastaveni FR Configurator2
nebo bézné pameétové zafizeni USB.

Parametr bude vymazan.

Operace vymazu parametru byla
dokonéena.
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»ﬂ Souhrn této kapitoly

Zde je vse, co jste se v téeto kapitole naucili.

Filtrovani zobrazeni parametrt
« Zakazani zmén parametrd
« Omezeni sméru chodu motoru

« Resetovani parametr na Uvodni hodnoty

Bod

Filtrovani zobrazeni parametr( Zobrazené parametry Ize filtrovat tak, aby nemohlo dojit k neimysiné zméné
nepouZivanych nebo jiz nastavenych parametr(

Zakazani zmén parametrl Abyste zabranili nedmysinym zménam hodnot parametrd, mizZete zakazat zapis parametri.

Omezeni sméru chodu motoru Motoru je moZné zabranit ve zpétném chodu, aby nedoslo k poruse pii zadani nespravného
vstupu signalu spusténi (chod vpred, chod vzad).

T E T G E R GG TRG L G Pokud neni moZné odstranit problém apod., je moZné obnovit dvodni hodnoty parametri.

Zalohovani nastaveni parametri Chcete-li nastaveni parametr( zalohovat, pouzijte ovladaci panel (FR-DU08/FR-LU08),
software pro nastaveni FR Configurator2 nebo bé&iné pamétové zafizeni USB.
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MET NGB Sefizeni pred spusténim motoru

Tato kapitola informuje o parametrech, které je treba nastavit pred spusténim motoru.

3.1 Vybér provozniho rezimu

3.2 Zména rychlosti pomoci externiho vstupu
3.3 Provozovani motoru v optimalnim stavu
3.4 Ochrana motoru proti prehrivani

3.5 Souhm této kapitoly
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> Vybér provozniho rezimu

Aby mohl meénic slouzit k fizeni motoru, je nezbytny prikaz spusténi a prikaz kmitoctu.
Zapnuti pfikazu spusténi zahaji chod motoru a pfikaz kmitoctu uréi otacky motoru.
U ménicl fady FR-A800 je mozné zménit zplsob ovladani pfikazu spusténi a pfikazu kmitoctu prepnutim

provozniho rezimu.

Provozni reZim

Provozni reZim PU

Zdroj pfikazu spusténi

Ovladaci panel
(klavesy PWD nebo REV)

Zdroj piikazu kmito&tu
(rychlost)

Ovladaci panel
{nastavovaci kolecka)

Provozni rezim EXT

Externi vstupni zafizeni

Externi vstupni zafizeni

Kombinovany
provozni rezim
(Kombinace 1)

Externi vstupni zafizeni

Ovladaci panel
(nastavovaci kolecko)

Kombinovany
provozni reZim
(Kombinace 2)

Ovladaci panel
(klavesy PWD nebo REV)

Externi vstupni zafizeni

Sitovy provozni rezim

Sitové zafizeni

Sitové zafizeni

Osobni
pocitac

Sitowy
provozni
rezim

Programovatelny
Fad i

F'mmznl
rezlm PU

Svorky
RS-485

Konektnr PU

Konektor USB

Iadam panel

Provozni
rezim PU

Osobni poditad

Sitowy

Volitelna
komunikace

provozni

Programovatelny

fadic

Swvorky externich
zafizeni

Osobni poditac

— Y

rexim EXT Potenciometr Prepinac
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> Vybér provozniho rezimu ) 000

Nastavte provozni rezim pomoci parametru P.D000 (Pr.79) Vybér provozniho rezimu.

Ve vychozim stavu je pro parametr P.D00O0 (Pr.79) nastavena hodnota .0 (ReZim pfepinani EXT/PU)", jez umoZiuje pfepinat
mezi provoznim rezimem PU a EXT pomoci klavesy PU/EXT na ovladacim panelu.

Nasledujici tabulka uvadi dostupné provozni rezimy. Tento kurz se zabyva provoznimi rezimy v ramci nastaveni ,0 az 4"

Parametr Nazev h"i?:ﬂl h::m' Popis

ReZim piepinani EXT/PU

Pomoci klavesy PU/EXT na ovladacim panelu miZete pfepinat mezi provoznimi reZimy PU a EXT.
Po zapnuti je mé&nié& nastaven do provozniho reZimu EXT.

Provozni reZim PU (pevny)

Provozni rezim EXT (pevny)
Ovladani lze provadét pfepinanim mezi provoznimi reZimy EXT a NET.

Kombinovany provozni rezim EXT/PU 1

Zdroj pfikazu kmito&tu Zdroj piikazu spusténi

E}F;c?f-::znfho Nastavovaci koletko na ovladacim panelu Externi vstup signalu (svorky STF a STR)

rezimu Kombinovany provozni rezim EXT/PU 2

Zdroj pfikazu kmito&tu Zdroj piikazu spusténi

Externi vstup signalu

Kla FWD nebo REV ladaci I
(svorky 2, 4, JOG, volba vice rychlosti apod.) avesa ne na oviadacim paneid

ReZim pfepinani

Pfepinani mezi provoznimi rezimy PU, EXT a NET je povoleno b&hem nepferugeného provozu.
Provozni reZim EXT (zamek ovladani PU)

Signal X12 zapnuty: Pfepina do provozniho reZimu PU (vypne vystupy v provoznim rezimu EXT).
Signal X12 vypnuty: Brani pfepnuti do provozniho rezimu PU.

B Poznamky
Zplsob zapojeni externiho vstupniho zarizeni najdete ve 4. kapitole kurzu Inverter Basic (Operation) (Ménic — zaklady (obsluha)).
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> Provozni rezim PU

V provoznim rezimu PU jsou pfikazy spusténi a kmitoctu zadavany pomoci ovladaciho panelu ménice.
Systém je mozZné sestavit nejjednoduseji pouze s pouZitim ménice.

Béhem provozu Ize pouZivat nastavovaci kolecko ke zméné kmitoctu (otacek).

Zakladni konfigurace provozniho rezimu PU je uvedena nize.

Pfikaz spusténi Owvladaci panel (klavesa FWD nebo REV)

Piikaz kmitoctu Ovladadi panel (nastavovaci kolecko)

Mastavovaci S
kolecko ; - Klavesa FWD/REV

Ovladaci panel

B Nastaveni parametri

Chcete-li pouzit provozni rezim PU, nastavte pro parametr P.D000 (Pr.79) Vybér provozniho rezimu nékterou
z nasledujicich hodnot.

Mastaveni Provozni reim

Pokud zvolite tento reZim, pomoci klavesy PU/EXT na ovladacim panelu budete moci
Reim pepinani EXT/PU prepinat mezi provoznimi rezimy PU a EXT.

Po zapnuti je méni¢ nastaven do provozniho rezimu EXT. Pomoci klavesy PU/EXT ho
muzete pfepnout do provozniho rezimu PU.

Provozni rezim PU (pevny) Mastavenim tohoto reZimu muZete pevné nastavit provozni reZim PU.




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

= .
> Provozni rezim EXT ) e

V provoznim rezimu EXT je kmitocet fizen pomoci vstupnich zarizeni externé pripojenych k meénici.

Tento reZzim eliminuje nutnost pfimé obsluhy ovladaciho panelu, takze mazete napriklad ménit rychlost motoru béhem
monitorovani stavu zafizeni nebo pracovniho dilu.

Je uziteCny také v pfipadech, kdy je ménic vestavény uvnitf zafizeni a neni snadno pfistupny pro ucely obsluhy.

Podle cile a Grovné fizeni |ze zvolit ovladani pomoci analogovych nebo digitalnich signald.

Zakladni konfigurace provozniho reZzimu EXT je uvedena nize.

B Zména kmitoétu pomoci pfepinaci vice rychlosti B Zména kmitoctu pomoci potenciometru
(napétovy vstup)

Zdroj pfikazu spusténi Vypinad Zdroj pfikazu spusténi Vypinad
Zdroj pfikazu kmito&tu Prepinae vice rychlosti Zdroj pfikazu kmito&tu Potenciometr (napét'ovy vstup)

Externi vstupni zafizeni Externi vstupni zafizeni

Chod Visokd rvchlost Chod
vpied  Chod ysoka fychiost vpfed  Chod
Stfedni rychlost

vzad
ON vzad
ON % izka rychlost ON

Wypina¢ (chod Tii prepinace Vypina¢ (chod Potenciometr
vpred, chod vzad) k ovladani kmitoctu vpred, chod vzad) k ovladani kmitodtu
(napétovy vstup)
B Nastaveni parametri
Chcete-li pouzivat provozni rezim EXT, nastavte pro parametr P.D000 (Pr.79) Vybér provozniho rezimu nekterou
z nasledujicich hodnot.

Nastaveni Provozni reZim Popis

Pokud zvolite tento rezim, pomoci klavesy PU/EXT na ovladacim panelu budete moci
Rezim pfepinani EXT/PU prepinat mezi provoznimi rezimy PU a EXT.
Po zapnuti je mé&ni& nastaven do provozniho reZimu EXT.

Provozni reZim EXT (pevny) Pokud zvolite tento reZim, bude pevn@ zvolen provozni reZim EXT.
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@EEEI Kombinovany provozni rezim ) 00C

V kombinovaném provoznim rezimu jsou spojeny rezimy PU i EXT.

Napriklad v kombinovaném rezimu 1 mdze byt prikaz spusténi zadan pomoci externich prepinaci a prikaz kmitoctu
muze byt zadan pomoci nastavovaciho kolecka na ovladacim panelu.

Zakladni konfigurace kombinovanych provoznich rezimi jsou uvedeny nize.

B Kombinace 1 B Kombinace 2
Zdroj piikazu spusténi R3TLEN p TSRSV TS T Klavesa FWD nebo REV na ovladacim panelu
rds [T R TG Tl Nastavovaci koleGko na ovladacim panelu r GRS NGTa TN Potenciometr (napétovy vstup)
Externi vstupni zafizeni
Chod

Externi vstupni zafizeni
Nastavovaci

vpfed  Chod kolecko Klavesa FWD
vzad nebo REV
ON .

t

Vy?inaﬁ (chod Potenciometr k oviadani
vpred, chod vzad) kmitoétu (napétovy vstup)

Ovladaci panel Ovladaci panel

M Nastaveni parametru

Chcete-li pouzivat kombinovany provozni rezim, nastavte pro parametr P.D000 (Pr.79) Vybér provozniho rezimu nékterou
z nasledujicich hodnot.

Provozni reZim

Kombinovany provozni rezim EXT/PU1 | Timto nastavenim pouzijete reZim ,Kombinace 1".

Kombinovany provozni rezim EXT/PU 2 | Timto nastavenim pouZijete reZim ,Kombinace 2".
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> Sitovy provozni rezim (NET) ) oo

V provoznim rezimu NET jsou pfikaz spusténi i pfikaz kmito¢tu zadavany prostfednictvim osobniho poéitace,

programovatelného radi¢e nebo zarizeni GOT (HMI) prostrednictvim sité skrz konektor PU nebo svorkovnici RS-485
na ménici nebo volitelném komunikaénim rozhrani.

B Piiklad pfipojeni sité poli CC-Link IE

Lze pfipojit az
42 ménich.
Programovatelny fadic
Ridici stanice

Jsou-li pfipojovany
pouze ménice.

FR-AZBMCE FR-ASMCE

Kabel Ethernet® Kabel Ethernet*

Sit’ poli CC-Link IE
* ETHERNET je registrovana ochranna znamka spolecnosti Xerox Corporation v USA.
B Nastaveni parametri

Chcete-li pouzit provozni rezim NET, nastavte pro parametr P.D00O (Pr.79) Vybér provozniho rezimu nasledujici hodnotu.

Nastaveni Provozni reim Popis

Po nastaveni této hodnoty bude zvolen provozni rezim EXT.

R Chcete-li pfejit na provozni rezim NET, odeslete prikaz ze sitového zafizeni pfipojeného k ménidi.
Provozni rezim EXT e e e lee L wir o
(pevny) Postup odesilani prikazl se lisi v zavislosti na pouzite siti.

Podrobnosti najdete dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-A800 (Podrobny navod
k pouziti ménice FR-A800).
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>}m Zména rychlosti pomoci externiho vstupu ) 006

Tato cast vysvétluje, jak nastavit parametry nezbytné k fizeni kmitoctu (rychlosti) ménice pomoci externich vstupq.
Externi vstupy jsou rozdéleny na dva typy: digitalni a analogové.

Typ externiho vstupu Pfiklad vstupniho zafizeni

Vicerychlostni nastaveni (rychlost 1 az 3)
Vicerychlostni nastaveni (rychlost 4 aZ 15)

Digitalni vstup Pfepinag, relé, programovatelny fadi¢ apod.

MNapétowy vstup Potenciometr k ovladani kmito&tu apod.

Analogovy vstup

Proudovy vstup Pfistrojova deska apod.

Chcete-li ménit kmitocet pomaoci externich vstupd, nastavte pro parametr P.D000 (Pr.79) Vybér provozniho rezimu
nasledujici hodnotu.

0 ReZim prepinani EXT/PU

2 Provozni rezim EXT (pevny)

4 Kombinovany provozni rezim EXT/PU 2

Podrobnosti o jednotlivych provoznich rezimech najdete v casti 3.1.

B Poznamky
Digitalni a analogové vstupy |ze pouzivat soubéZné.
V takovém pripadé ma digitalni vstup prednost pred analogovym vstupem.
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b5
@FXW zména rychiosti pomoci digitalniho vstupu ) BEE

Pokud je rychlost motoru nastavena predem v ramci parametrQ, prednastavené rychlosti Ize prepinat pomoci externich
digitalnich vstupa.

Kombinaci signald RH, RM a RL mizete nastavovat kmitocet (rychlost) na hodnoty 1 az 7.

Ve vychozim nastaveni jsou k dispozici 3 rychlosti (rychlost 1 (vysoka) az rychlost 3 (nizka)).

Nize uvedena tabulka uvadi kombinace signald a Cisel parametrd pro rychlosti od 1 do 7.

Parametr Uvodni Mastaveni
hodnota rozsahu

Vicerychlostni nastaveni 60 Hz (FM)*

P.D301 (Pr4) (rychiost 1: vysoka) 50 Hz (CA)* Mastavi kmito&et, kdyZ je zapnut signal RH.

Wicerychlostni nastaveni

e (rychlost 2: stfedni)

30 Hz 0 aZ 590 Hz | Mastavi kmitoget, kdyZ je zapnut signal RM.

Vicerychlostni nastaveni

P.D303 (Pr.6) {rychlost 3: nizka)

MNastavi kmitoCet, kdyZ je zapnut signal RL.

Vicerychlostni nastaveni

P.D304 (Pr.24) (rychiost 4)

P.D305 (Pr.25) Vicerychlostni nastaveni

Mastavuje kmitocty (0 aZ 590 Hz) pro rychlosti
(rychlost 5) 0a2590 Hz, | od 4 do 7 v zavislosti na kombinaci signald RH,

Vicerychlostni nastaveni 9999 RM a _F‘L .
(rychlost &) +0999: nepouiito

P.D306 (Pr.26)

Wicerychlostni nastaveni
(rychlost 7)

* Uvodni hodnota se liéi v zavislosti na typu ovladaci svorky (FM nebo CA). Podrobnosti najdete dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the
FR-AB00 (Podrobny navod k pouZiti ménice FR-AS800).
B Poznamky
Kdyz k signaldm RH, RM a RL piidate dodatecny signal REX, miZete nastavit az 15 rychlosti.
Chcete-li pouzit signal REX, pfifadte ho k nepouzivané svorce.
Podrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-A800 (Podrobny navod k pouZiti ménice FR-A800).
W Poznamka
Pokud jsou pri vicerychlostnim nastaveni soucasné zvoleny dvé nebo vice rychlosti (rychlosti 1 az 3), prioritu ma kmitocet
odpovidajici pomalejsimu signalu.
Pokud jsou napfiklad zapnuty signaly RH a RM, bude mit pro parametr P.D302 (Pr.5) prioritu signal RM.

P.D307 (Pr.27)
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»m Zmeéna rychlosti pomoci analogového napétového vstupu ) 00c

Ke zméné provozniho kmitoctu mizete pouzit analogové napétove vstupy z externich zarizeni (napf. potenciometr
k ovladani kmitoctu).

K dispozici jsou dva rozsahy vstupniho napéti: 0 az 5 V DC (Uvodni hodnota) a 0 az 10 V DC.

Pomoci nasledujicich parametri mizete nastavit zavislost vystupniho kmitoctu na vstupnim napéti.

Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu

60 Hz (FM)* - Mastavuje kmitocet zisku vstupu svorky 2
50 Hz (CA)* 082590Hz | (raximum).

P.T200 (Pr.C2) Vychyleni kmitoCtu nastaveni kmitoCtu 0 Hz 0 a% 590 Hz Mastavuje kmitoCet na stran@ vychyleni
svorkou 2 vstupu svorky 2.

P.TO22 (Pr.125) | Zisk kmito&tu nastaveni kmito&tu svorkou 2

L S . Mastavuje % pfevodu na stran@ vychyleni
P.T201 (Pr.C3) | Vychyleni nastaveni kmitoctu svorkou 2 0% 0 az 300 % napéti vstupu svorky 2.

P.T203 (Pr.C4) | Zisk nastaveni kmito&tu svorkou 2 100 % 0 az 300 % Nastavuje % prevodu na strané zisku
napéti vstupu svorky 2.

* Uvodni hodnota se liéi v zavislosti na typu ovladaci svorky (FM nebo CA). Podrobnosti najdete dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-A800
(Podrobny navod k pouziti ménice FR-A800).
Stupen (sklon) vystupniho kmitoctu je uréen pfimkou spojujici pocatecni bod (nastaveni parametrd P.T200 (Pr.C2) a P.T201 (Pr.C3))
a koncovy bod (nastaveni parametru P.T022 (Pr.125) a P.T203 (Pr.C4)) na spojnicovém grafu.

Napfiklad vychozi nastaveni typu ménice FM (pocatecni bod je nastaven na 0 Hz a 0 % (0 V) a koncovy bod na 60 Hz a 100 %
(5 V)) vytvori sklon znazornény na obrazku 1.

Kgyi jf pocatecni bod nastaven na 10 Hz a 10 % (0,5 V) a koncovy bod na 50 Hz a 90 % (4,5 V) vznikne sklon znazornény na
obrazku 2.

H Obr. 1 H Obr. 2

60 Hz 60 Hz
' Koncovy bod

50 Hz

stupni
kmitocet

(Hz)
Pocatetni bod ; 13 :z 7 Potatetni bod
5 OV o05v 45Y 5V
(100 %) (0°9) (10 %) (90 %) (100 %)
Vstupni napéti (V) Vstupni napéti (V)
(Ekvivalentni % hodnota) (Ekvivalentni % hodnota)
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»m Zména rychlosti pomoci analogového napétového vstupu

) oo

V simulatoru si vyzkousejte, jak stupen (sklon) vstupniho napéti ovliviuje provoz ménice.
(Rozsah vstupniho napéti je v simulatoru nastaven na 0 az 5 V.)

Dopravnik se zastavil.
Kliknéte na tlacitko ,Spustit znowvu®.

[ P Spustit znovu J

("

MNastaveni parametri Potenciometr k ovladani kmitoctu

- {(vstupni napéti: V) Vypinaé

T022 (Pr125) Maximalni zisk kmitoctu svorky 2

T200 (Pr.C2) Vychyleni kmitoctu nastaveni
kmitoftu svorkou 2 ||

T201 (Pr.C3) Vychyleni nastaveni kmitoftu
svorkou 2 1|

T203 (Pr.C4) Zisk nastaveni kmitoctu svorkou 2

[100 % (57)

80Hz
T0Hz
60Hz
50Hz
d40Hz
30Hz
20Hz

19300 Wy Judnisin

OH=z
TUd oW | 3V o4v 5V

Signal nastaveni kmitoctu
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) oo

m Zména rychlosti pomoci analogového proudového vstupu

Ke zméné provozni rychlosti mizete pouzit analogové proudové vstupy z externich zafizeni (napr. pfistrojovou desku).
Pro analogovy proudovy vstup je k dispozici rozsah 4 az 20 mA DC.
Pomoci nasledujicich parametrd mlzete nastavit zavislost vystupniho kmitoctu na vstupnim proudu.

Parametr Nazev

P.TO42

(Pr.126) Zisk kmitoctu nastaveni kmitoctu svorkou 4

B0 Hz (FM)*
50 Hz (CA)*

Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu Popis

Mastavuje kmitocet zisku vstupu svorky 4

0 az 590 Hz .
{maximumy.

P.T400
(Pr.C5)

Vychyleni kmitoétu nastaveni kmitoétu
svorkou 4

0 Hz

MNastavuje kmitoget na stran& vychyleni vstupu

0 az 590 Hz svorky 4.

P.T401

(Pr.C6) Vychyleni nastaveni kmito&tu svorkou 4

20 %

Mastavuje % pievodu na stran@ vychyleni

0az 300 % proudu vstupu svorky 4.

P.T403

(PrC7) Zisk nastaveni kmitoétu svorkou 4

100 %

Mastavuje % pfevodu na strané zisku proudu

0az300% vstupu svorky 4.

AB00 (Podrobny navod k pouziti ménice FR-AB00).

(20 mA)) wytvofi sklon znazornény na cbrazku 1.

M Obr. 1

Koncowy bod
a0 Hz 3 vy

—

* Uvodni hodnota se ligi v zavislosti na typu ovladaci svorky (FM nebo CA). Podrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-

Stupen (sklon) vystupniho kmitoétu je uréen pfimkou spojujici podateéni bod (nastaveni parametrl P.T400 (Pr.C5) a P.T401 (Pr.Cg))
a koncovy bod (nastaveni parametrd P.T042 (Pr.126) a P.T403 (Pr.C7)) na spojnicovém grafu.

Napriklad vychozi nastaveni typu ménice FM (pocatecni bod je nastaven na 0 Hz a 20 % (4 mA) a koncovy bod na 60 Hz a 100 %

Kdyz je pocatedni bod nastaven na 10 Hz a 30 % (6 mA) a koncovy bod na 50 Hz a 90 % (18 mA) vznikne sklon znazornény na obrazku 2.

Koncovy bod

(Hz) (Hz)
Poiitedni bod 10 Hz

0 He | 0 Hs Potateéni bod

0 ma 4 ma
(0 96) (20 %)

20 mA
(100 %)

Wstupni proud (mA)
(Ekvivalentni % hodnota)

OmA 6mA
(0°%) (30 %)

18 mA 20 mA
(90 %) (100 %)

Vstupni proud (mA)
(Ekvivalentni % hodnota)
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@EER Provozovani motoru v optimélnim stavu ) e

Abyste motor provozovali v optimalnich podminkach, nastavte vystup meénice (kmitocet, napéti) podle ratingu motoru.
Pfed spusténim motoru je tfeba nastavit nasledujici parametry.

Pro parametr P.G001 (Pr.3) Zakladni kmitocet nastavte jmenovity kmitocet uvedeny na stitku motoru.

Pro parametr P.G002 (Pr.19) Zakladni napéti kmitoctu je obvykle vhodné pouZit hodnotu ,9999" (Uvodni hodnota), ktera
zvoli napéti shodné s napétim napajeciho zdroje. Pokud se jmenovité napéti motoru lidi od napéti napajeciho zdroje,
nastavte jmenovité napéti motoru.

C. parametru Nazev Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu Popis

B0 Hz (FM)*

P.GOOL (Pr.3) Zakladni kmito&et 50 Hz (CA)*

0 az 590 Hz Mastavte jmenovity kmitoet motoru (50/60 Hz).

0 az 1000 V Mastavi zakladni napéti.
9999 8888 Mastavi 95 % napé&ti napajeciho zdroje.

9999 Mastavi napéti shodné s napétim napajeciho zdroje.

Mapéti zakladniho

P.G0O0Z (Pr.19) kmito&tu

* Uvodni hodnota se liéi v zavislosti na typu ovladaci svorky (FM nebo CA). Podrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the
FR-AB00 (Podrobny naved k pouziti ménice FR-AS00).

Pfiklad $titku vysokorychlostniho motoru Mitsubishi

Zameéfte se na cervené chranic¢enou oblast na cbrazku nize. Hodnotu HERTZ pouzijte pro zakladni kmitocet a hodnotu VOLT
pro zakladni napéti kmitoctu.

1.6 kW 6 POLE
HERTZ 400
VOLT 200
AMP
RPM
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m Ochrana motoru proti prehrivani ) oo

Pro elektronické termalni relé nastavte odpovidajici teplotni charakteristiku daného motoru. Mizete tak motor ochranit pred
prehfivanim.

Toto nastaveni je tcinné také pfi poklesu ochlazovaci schopnosti motoru za provozu pfi nizkych otackach. Pfed spusténim
motoru je tfeba nastavit nasledujici parametry.

Nastavte jmenovity proud motoru v parametru P.H000 (Pr.9) Elektronické relé tepelného pretizeni. Pro standardni motor
nastavte jmenovity proud pfi 200 V a 50 Hz, ktery je uveden na stitku motoru, bez ohledu na kmitocet napajeciho zdroje.
V parametru P.C100 (Pr.71) PouZity motor nastavte vhodny typ motoru.

Parametr Uvodni hodnota Mastaveni rozsahu

Elektronicka relé
P.HOOO (Pr.9) tepelného
pretizeni

Jmenovity proud 0 az 500 A (55K nebo niZsi) Pro standardni motor nastavte jmenovity proud
ménice* 0 aZ 3600 A (75K nebo vyEsi) pii 200V a 50 Hz uvedeny na &titku motoru.

0az6, 13 az 16, 20, 23, 24, 30, | Podrobnosti o hodnoté nastaveni najdete

33, 34, 40, 43, 44, 50, 53, 54, v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of
70,73, 74, 330, 333, 334, 8090, | the FR-A800 (Podrobny navod k pouZiti ménice
8093, 8094, 9090, 9093, 9094 FR-AZ00).

P.C100 (Pr.71) Pouzity motor

* Pokud je kapacita ménice 0,75K nebo niz3i, bude nastaveno 85 % jmenovitého proudu.
Pfiklad $titku standardniho motoru Mitsubishi

Nastavte 2,0 A (jmenovity proud (AMP) pfi jmenovitém kmito¢tu (HERTZ) 50 Hz a jmenovitém napéti (VOLT) 200V,
uvedeno v cerveném ramecku) pro parametr P.HO00 (Pr.9) Elektronické relé tepelného pretizeni.

0. 4 kv 4 POLE =

71-1896 2 240
HERTZ 50 60 60
YOLT 200 200 220
AN P| 2.0 2.0 2.0
R P N (1410 (1690 1700

T
¥

Provozni doba
(s)

60

B Poznamka
Pokud vystupni proud ménice pfekrodi jmenovity proud motoru,
dojde k aktivaci stavu pretizeni (E.THM).

0O 265 B0 76 100 126 160 176 200
Procento vystupniho proudu pro parametr P.HOOO (Pr.9)
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»ﬂ Souhrn této kapitoly

Zde je vse, co jste se v téeto kapitole naucili.

Vybér provozniho rezimu

Zmeéna rychlosti pomoci externiho vstupu

Provozovani motoru v optimalnim stavu

Ochrana motoru proti prehrivani

Zména rychlosti pomoci
externiho vstupu

Nastaveni zakladniho
kmito&tu a zakladniho napéti
kmitoétu

Mastaveni elektronického relé
tepelného pretizeni

Aby mohl méni¢ slouZit k fizeni motoru, je nezbytny pfikaz spusténi a prikaz kmitoctu.
Zapnuti pfikazu spusténi zahaji chod motoru a pfikaz kmitoctu urdi otacky motoru.

Zplsob ovladani pfikazu spusténi a prikazu kmitoctu je moZné zménit pfepnutim provozniho rezimu.
Provozni rezim lze ménit v zavislosti na Gcelu.

Rychlost ménice je moZné ménit pomodi externiho vstupu.
Lze pouzit jak digitalni vstup, tak analogovy vstup (napétovy/proudowy).

Mastavenim vystupu ménice (kmitocet, napéti) shodného s ratingem motoru zajistite provoz motoru
v optimalnich podminkach.

Mastavte souvisejici parametry pfed spusténim motoru.

Mastavte odpovidajici teplotni charakteristiku, aby mohlo elektronické termalni relé chranit motor
proti prehfivani.
Mastavte souvisejici parametry pied spusténim motoru.
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b
LA EIGIEN Serizeni v zavislosti na provozu

Tato kapitola informuje o parametrech, ktere je treba seridit v zavislosti na provozu po spusténi.

4.1 Omezeni rychlosti motoru

4.2 Provozovani motoru pri kmitoctu 120 Hz a vyssim

4.3 Uprava zrychleni/zpomaleni motoru v zavislosti na zatizeni

4.4 Provozovani ventilatord a Cerpadel v isporném rezimu
4.5 Zlepseni redukce pocatecniho tociveho momentu

4.6 Omezeni vystupniho proudu

4.7 Souhm této kapitoly
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> Omezeni rychlosti motoru ) e

Ve skutecném provozu je mozné nastavit kmitocet (rychlost), kterou pfipojeny stroj ¢i motor neni schopen dosahnout,

a napriklad motor ventilatoru mlze vyzadovat provoz s urcitou rychlosti nebo vyssi, aby udrzoval pozadovanou teplotu.

V takovych pfipadech nastavte parametry P.H400 (Pr.1) Maximalni kmitocet a P.H401 (Pr.2) Minimalni kmitocet.
Priklad: Kdyz je maximalni kmitocet nastaven na 60 Hz, motor bude pracovat pii 60 Hz i v pfipadé prikazani hodnoty 80 Hz.

Parametr Nazev Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu Popis

Maximalni 120 Hz (55K nebo nizsi)

PHAOOPLD | |\ hitoget 60 Hz (75K nebo vy3s)

0-120 Hz Mastavuje maximalni vystupni kmitocet.

Minimalni

P.H401 (Pr.2) kmitodet

0Hz 0-120 Hz Mastavuje minimalni vystupni kmitodet.
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> Omezeni rychlosti motoru

V simulatoru si vyzkousejte, jak nastaveni maximalniho/minimalniho kmitoctu ovliviiuje provoz ménice.

Systém je nyni v provozu s konstantni rychlostic
Kliknutim na tlaitko ,Spustit znowu” zastavite provoz.

[ P Spustit znovu ]

MNastaveni parametri Potenciometr k ovladani kmitodtu

{wstupni napéti: V)
H400 (Pr.1) Maximalni kmitoéet E] 120 Hz

H401 (Pr.2) Minimalni kmitodet D 0 Hz

100wy udnisis

1w 2y 3V 4V
Signal nastaveni kmitoctu
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m Provozovani motoru p¥i kmitoctu 120 Hz a vyssim

Ve vychozim nastaveni kmitocet 120 Hz a vyssi nelze prikazat.

Abyste mohli motor provozovat pfi kmitoctu 120 Hz nebo vysgim, nastavte pro parametr P.H402 (Pr.18)
Vysokorychlostni maximalni kmitocet hodnotu 120 Hz nebo vyssi.

Toto nastaveni mizZe byt uZite¢né napfiklad pro motor obrabéciho stroje apod.

Uvodni hodnota Mastaveni rozsahu

Vysokorychlostni 120 Hz (55K nebo nizsi) 0 a3 590 Hz UmozZfuje nastavit vystupni kmitocet 120 Hz

el b maximalni kmitocet | 60 Hz (75K nebo vy3si) a vyssi.

M Poznamka
Pfi zméné nastaveni parametru P.H400 (Pr.1) Maximalni kmitocet dojde automaticky k nastaveni parametru P.H402
(Pr.18) Vysokorychlostni maximalni kmitocet na kmitocet nastaveny v parametru P.H400 (Pr.1) Maximalni kmitocet.
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) oo

b — g = — " p -
m Uprava zrychleni/zpomaleni motoru v zavislosti na zatizeni

Nastavte optimalni dobu zrychleni/zpomaleni podle zatiZeni.

V parametru P.FO10 (Pr.7) Doba zrychleni nastavte dobu, za kterou bude od stavu zastaveni (0 Hz) dosazena hodnota
parametru P.FOOO0 (Pr.20) Referencni kmitocet zrychleni/zpomaleni.

V parametru P.FO11 (Pr.8) Doba zpomaleni nastavte dobu, za kterou bude od hodnoty parametru P.F000 (Pr.20)
Referencni kmitocet zrychleni/zpomaleni dosaZeno stavu zastaveni (0 Hz).

Uvodni hodnota Mastaveni rozsahu

7,5K nebo nizsi 5s Mastavuje dobu zrychleni motoru.

F{‘:D%]U Doba zrychleni - 0 az 3600 s Jedna se o ¢as do dosazeni hodnoty parametru P.FO00 (Pr.20) od
r. 11K nebo wyssi | 15s stavu zastaveni.

PEOLL 7,5K nebo nizsi 5s Mastavuje dobu zpomaleni motoru.
fPr 8) Doba zpomaleni - 0 az 3600 s Jedna se o ¢as do dosaZeni stavu zastaveni od
. 11K nebo vyssi 15s hodnoty parametru P.FO00 (Pr.20).

P.FOOO Referencni kmitocet 60 Hz (FM)*1

(Pr.20) zrychleni/zpomaleni 50 Hz (CA)*1 1 az 590 Hz Mastavuje referencni kmitocet pro cas zrychleni/zpomaleni.

*1: Uvodni hodnota se li&i v zavislosti na typu ovladaci svorky (FM nebo CA). Podrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the
FR-AB00 (Podrobny naved k pouziti ménice FR-AB00).
K uréeni €asu zrychleni a zpomaleni pro parametry P.FO10 (Pr.7) a P.FO11 (Pr.8) pouZijte nasledujici vzorce.
»

Mastaveni doby zrychleni = - FOOO (Pr.20)
P.FOOO (Pr20) / (nastaveny kmitodet - PF102 (Pr13)7) X Sovazveheniod o o (60Hz/50Hz)

*2: P.F102 (Pr.13) Pocateéni kmitoéet ((vodni hodnota: 0,5 Hz)
Fodrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-AB00 (Fodrobny navod
k pouiiti ménice FR-A800).

Kmitodet nastaveni

Wystupni kmitode

Nastaveni doby zpomaleni = . doba zpomaleni od
P.FOOO (Pr.20) )( (nastaveny kmitocet — P.G100 (Pr.10)") X mmwfné ho kmitottu do zastaveni

*3: P.GLO0 (Pr.10) Provozni kmitocet stejnosmémé bredy (Ovodni hodnota: 3 Hz) . .
Fodrobnosti najdete v dokumentu Instruction Manual (Detailed) of the FR-AZ00 (Fodrobny navod Doba zrychleni  Doba zpomaleni
k pouziti ménice FR-ABOT). P.FOL0 (Pr.7) PFO11 (Pr.8)

I
M

B Poznamka
Pfi nastaveni doby zrychleni ¢i zpomaleni na pfilis malou hodnotu mize dojit k nadproudu a vypnuti v disledku

nahlého zrychleni ¢i zpomaleni.
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b — g = — " p g
m Uprava zrychleni/zpomaleni motoru v zavislosti na zatizeni

V simulatoru si vyzkousejte, jak nastaveni doby zrychleni a zpomaleni ovliviuje provez ménice.

Dopravnik se zastavil.
Kliknéte na tladitko ,Spustit znowvu®.

[ P Spustit znovu J

Mastaveni parametri Potenciometr k ovladani kmito&tu

tupni napéti Vypinac
FOOO (Pr20) Referenéni kmitodet {vstupni napéti: V) ¥P
zrychlenifzpomaleni

FO10 (Pr.7) Doba zrychleni

FO11 (Pr.2) Doba zpomaleni

1203wy Judnisia
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o
m Provozovani ventilatoru a cerpadel v tisporném rezimu

Pii pouziti ventilatoru nebo cerpadla a nastaveni hodnoty 1" (pro zatizeni s promeénlivym tocivym momentem)
v ramci parametru P.G003 (Pr.14) Vybér vzorce zatiZeni dosahnete 3- az 5% Uspory energie.

Uvodni Mastaveni

Faramstr hodnota rozsahu

Zatizeni s konstantnim tof. mom.

Zatizeni s proménlivym toc. mom.

Zvedani s konstantnim tof. mom. (posileni pfi chodu vzad 0 %)

P.GOO3 (Pr.14) "Zul';rt?;ernuirzorce Zvedani s konstantnim toc. mom. (posileni pfi chodu vpred 0 %)

Signal RT zapnuty: zatizeni s konstantnim tof. mom.
Signal RT vypnuty: zvedani s konstantnim to€. mom., posileni pfi chodu vzad 0 %

Signal RT zapnuty: zatiZeni s konstantnim toé. mom.
Signal RT vypnuty: zvedani s konstantnim to€. mom., posileni pfi chodu vpred 0 %

M Pouziti pFi zatiZeni s konstantnim to¢. mom. M PouZiti pfi zatiZeni s proménlivym toc. mom.

P.GO03 (Pr14) =0 P.GOO3 (Prl4) =1
4 i

100 % 100 %

Vystupni 1 Vystupni
napéti 1 napéti

> .
P.G001 (Pr.3) Zakladni kmitocet P.GOO1 (Pr.3) Zakladni kmitocet
Vystupni kmitocet (Hz) Vystupni kmitocet (Hz)
B Poznamka
Pouziti hodnoty ,1" (zatiZzeni s proménlivym toc. mom.) omezuje vyvinutelny tocivy moment.
Silné zatiZeny stroj nemusi byt schopen zrychlit kvili nedostateénému zébérovému todivému momentu.
V takovem pripadé pouzijte hodnotu ,0" (zatiZzeni s konstantnim toc. mom.).
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@I Zicpseni redukce poéateéniho tocivého momentu ) oas

Zmény vystupniho kmitoctu a vystupniho napéti jsou vzajemné amérné. Vyrazny pokles napéti v nizkém kmitoctovém rozsahu tudiz
omezuje vystupni tocivy moment motoru.

Pfi vysokém pocatecnim zatizeni nemusi motor zrychlit kvlli nedostatecnému toivému momentu.

Ke kompenzaci vystupniho napéti pii vystupni frekvenci 0 Hz pouZijte parametr P.G000 (Pr.0) Zvyseni tocivého momentu.

Uvodni nastaveni zvyseni tocivého momentu se lisi v zavislosti na kapacité ménice. (Uvodni hodnoty najdete v nasledujici tabulce.)
Pokud je zabérovy tocivy moment nedostatecny, zvyste hodnotu posileni.

Parametr Nézev Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu Popis

0,75K nebo niZsi
- Mastavuje vystupni napéti v % pfi virstupnim kmitoctu
1,5K az 3,7K 0 Hz (stav zastawveni).
P.GOOO (Pr.O) ZwySeni tod. mom. 5,5K az 7,5K + 100 % = hodnota parametru P.G0O02 (Pr.19)
11K a3 55K «Mapéti zakladniho kmitogtu®
az

{Dalsi podrobnosti najdete v éasti 3.3)

75K nebo wyssi

0az30% Mastavuje zviieni tof. mom,, kdyZ je zapnuty signal RT.

P.GO10 (Pr.d6) Druhé zvyseni tod. mom. 99499
9999 Bez druheho zvyieni todiveho momentu

0az 30 % Mastavuje zvyieni tof. mom,, kdyz je zapnuty signal X9.

P.GO20 (Pr112) | Treti zvySeni tof. mom. 9999

9999 Bez tretiho zvySeni todiveho momentu

B Kdyz je zvySeni toc. mom. = 0 % M Kdyz je zvySeni toc. mom. = 6 %
F 3 Y

R 100 %

L%

Vystupni napéti

6% _'Ii:'.faum (Pr0)
i 0% Dwyseni tot, madm.
0 Hz 60 Hz 0 Hz 60Hz
Vystupni kmitocet (Hz) Wystupni kmitocet (Hz)
B Poznamka
» Nastavujte hodnotu parametru postupneé (v krocich po 0,5 %) az do 10 % a pfitom sledujte stav motoru.
« V pripadé nizkého zatizeni nebo pii pouZiti motoru s vysokou G¢innosti, mizZe zvyseni tocivého momentu zpdsobit vypnuti
kvlli nadproudu nebo prehfati.
» V pfipadé nizkého zatizeni mize omezeni zvySeni tocivého momentu zlepsit (¢innost motoru.
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@I Zicpseni redukce podateéniho todivého momentu ) BEE

V simulatoru si vyzkousejte, jak nastaveni zvyseni tocivého momentu ovliviiuje provoz ménice.

Nastavte odpovidajici zvyseni

provozu.

to¢ivého momentu, abyste vyfesili problém nedostatecného tocivého momentu pii zahajeni

Mastaveni optimalniho zvwyEeni tofivého momentu zajistilo plynulé navijeni zvedaku.

Kliknéte na tlacitko Spustit znovu®.

[ P Spustit znmﬂu]

Mastaveni parametri

Vypinag

G000 (Pr.0) Zvyseni tociveho momentu

nadeu wdnysdp

0  Wystupni kmitocet (Hz) 60 Hz

(Zakladni kmitocet)
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»m Omezeni vystupniho proudu

) oo

Vysoke zatizeni mize zpasobit nadproud a menic se mize vypnout.

Abyste predesli vypnuti, pouZijte funkci operace prevence zablokovani.
Kdyz vystupni proud prekroci hodnotu parametru P.H500 (Pr.22) Uroveri operace prevence zablokovani, tato funkce
automaticky zméni vystupni frekvenci ménice, aby vystupni proud klesl.

Uvodni hodnota Grovné operace prevence zablokovani je 150 % jmenovitého proudu ménice.
Kdyz dojde k vypnuti kvili nadproudu, snizte Groven operace prevence zablokovani.

Parametr

P.H500 (Pr.22)

Mazev

Urover operace prevence

zablokovani

Uvodni hodnota Nastaveni rozsahu

0

Popis

Operace prevence zablokovani je
deaktivovana.

0,1 aZ 400 %

Mastavte vystupni proud, pfi kterém se
operace prevence zablokovani aktivuje.
» 100 % = jmenovity proud ménice

*\/ pfipadé kapacit 3,7K nebo niZSich se Gvodni hodnota v zavislosti na podminkach zméni na 200 %. Podrobnosti najdete v dokumentu Instruction
Manual (Detailed) of the FR-A800 (Podrobny navod k pouziti ménice FR-AZ00).

B Co je vypnuti (trip)?
Provozni stav, kdy dojde k vypnuti vystupl ménice v disledku detekce chyb ochrannymi obvody ménice.

M Co je zablokovani (stall)?
Stav, kdy dojde k zastaveni chodu motoru, protoze je tocivy moment nedostatecny k otaceni pfilisného zatizeni apod.

B Poznamky

Pfi aktivaci operace prevence zablokovani se na monitoru ovladaciho panelu zobrazi zprava ,OL".
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fm Omezeni vystupniho proudu ) 000

V simulatoru si vyzkousejte, jak nastaveni Urovné operace prevence zablokovani ovliviiuje provoz ménice.

Zrychlenifzpomaleni prob&hlo plynule, protoZe byla droved operace prevence zablokovani nastavena sprawné.
Kliknéte na tlacitko .Spustit znovu®.

[ P Spustit znovu ]

Mastaveni parametru Vypinaé

H500 (Pr.22) Urover operace prevence zablokovani
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Souhrn této kapitoly

Zde je vse, co jste se v téeto kapitole naucili.

Omezeni rychlosti motoru

Provozovani motoru pfi kmitoctu 120 Hz a vyssim

Uprava zrychleni/zpomaleni motoru v zavislosti na zatizeni

Provozovani ventilator( a Cerpadel v Usporném rezimu

Zlepseni redukce pocatecniho tociveho momentu

Omezeni vystupniho proudu

Mastaveni maximalniho
a minimalniho kmitodtu

Mastaveni maximalniho
kmitoctu

Nastaveni doby
zrychleni/zpomaleni

a referenéniho kmitoétu
zrychleni/zpomaleni

MNastaveni vzorce zatiZeni
Nastaveni zvySeni toéivého
momentu

Mastaveni Urovné operace
prevence zablokovani

Ve skute¢ném provozu je mozZné nastavit kmitocet (rychlost), kterou pfipojeny stroj & motor neni
schopen dosahnout, a napfiklad motor ventilatoru miiZze vyZadovat provoz s uréitou rychlosti nebo
vy5&i, aby udrZzoval poZzadovanou teplotu. V takowvych pfipadech nastavte maximalni nebo minimalni
kmitocet.

Pfi vychozim nastaveni parametru kmitofet 120 Hz a vy33i nelze pfikazat.

Abyste mohli motor provozovat pfi kmitoctu 120 Hz nebo vy35im, nastavte pro vysokorychlostni
maximalni kmitocet hodnotu 120 Hz nebo vyssi.

Mastaveni optimalni doby zrychleni/zpomaleni v zavislosti na zatizeni v parametrech doby zrychleni
a doby zpomaleni.

Pfi pouziti ventilatoru nebo ¢erpadla a nastaveni parametru vybéru vzorce zatizeni dosahnete
Uspory energie.

Abyste zvysili nedostateény tofivy moment, pouZijte parametr zvySeni todiveho momentu ke
kompenzaci vystupniho napéti pfi vystupnim kmitoctu 0 Hz.

Vysoké zatizeni mize zplsobit vypnuti v disledku nadproudu.
Abyste prededli vypnuti, pouZijte funkci operace prevence zablokovani.
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W EGIER Funkce PLC ) W

Tato kapitola informuje o zakladech a zplisobu pouzivani funkce PLC, ktera umoznuje pokrocilé vyuziti ménice.

5.1 Prehled funkce PLC
5.2 Jak pouzivat funkci PLC
5.3 Souhm této kapitoly
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@& Pichied funkce PLC ) O8E

Rizeni PLC nabizi $iroké moznosti ovladani cilového pracovniho dilu v zavislosti na pfedem naprogramovaném

poradi a podminkach.
Diky funkci PLC je mozné v malém méfitku pouzivat fizeni PLC s pomoci pouheho ménice.

V nasledujicim prikladu je znazornéno fizeni dopravniku pomoci funkce PLC.
Menic ziskava signaly ze snimacd, ktere detekuji pracovni dily, a ovlada motor, robot dopravniku a vytlacovaci
stroj na zakladé jejich vzajemnych pohybd.

Vytlacovaci
stroj

—
—
]

Zastavovaci
snimac

Robot
dopravniku




k& 3-FREQROL_Basics_800_Fn_fod_cze

@I Jak pousivat funkci PLC

Tato cast kratce vysvétluje, jak pouzivat funkci PLC.

M Polozky k pfipravé
+» Osobni poditaé
+ FR Configurator2 (software pro nastaveni)
« Kabel USB k propojeni ménice a osobniho pocitace *1
*1: Kabel musi byt pfipojen ke konektoru USB mini B na ménici.

W Postup praci
1. Nastavte parametry.
2. Vytvorte a napiste program sekvence.
3. Zapojte fidici obvod.
4. Vykonejte program sekvence.

Program sekvence je programovy soubor obsahujici podrobnosti o funkénim fizeni PLC zapsané pomoci

specialniho programovaciho jazyka.
Vytvorte program pomoci funkce Developer (Vyvojar) v softwaru FR Configurator2,

Tento kurz pokryva kroky 1, 3 a 4.
Absolvujte nasledujici kurzy Mitsubishi FA ve vyukovém systému pro krok 2, ktery vyZaduje znalost fizeni PLC

a programu sekvence.

Kurz zékladi fizeni PLC
« FA Equipment (PLCs) for Beginners" (Zafizeni FA (PLC) pro zacatecniky)

Kurz tvorby programi sekvence

» PLC Basic for Programming” (PLC — zaklady pro programovani) *2
» ,PLC GX Works2 Basic" (PLC GX Works2 — zaklady) *2

*2: Ackoli k wyuce v téchto dvou kurzech neni pouzivan software FR Configurator2, nybrz software pro praci
5 programovatelnymi fadici (GX Works2), vétSina obrazovek a operaci programovani je stejna jako ve

funkci Developer (Vyvojar) softwaru FR Configurator2.
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@EE W Nastoveni parametri

Dale jsou uvedena nastaveni parametri vyzadovana funkci PLC.

B Vybér operace funkce PLC

Aktivujte funkci PLC.
Nastavte hodnotu ,2" pro parametr P.A800 (Pr.414).

Parametr Uvodni hodnota

P.ABOD

(Pr.414) Viybér operace funkce PLC 2: Funkce PLC je aktivni

B Prirazeni signalu spusténi sekvence

Prifadte signal spusténi sekvence (signal SQ) k nepouzivané svorce standardniho fidiciho obvodu.
Signal SQ slouzi k vykonani programu sekvence.

V nasledujicim pfikladu je signal pfifazen ke vstupni svorce RES.

Nastavte hodnotu ,50" pro parametr P.T711 (Pr.189) Vybér funkce svorky RES.

Uvodni hodnota

Wybér funkce svorky RES 50: Signal 5Q je prifazen.
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»m Zapojeni ridiciho obvodu a spusténi programu sekvence ) 00c

Dale je znazornén pfiklad zapojeni standardniho fidiciho obvodu.
Piipojte prepinac ke svorce RES, ke které je pfifazen signal SQ.
Zapnuti pfepinace vykona program sekvence zapsany v ménidi.

(2105 )04 ][1]F/CI+24/SDISoISOCISDISICIS11S2]PC| (A1l [B1] [C1] [A2] (C2|

Po spusténi
programu sekvence
se rozsviti indikator
[P.RUN] na ovladacim
panelu.

Prifadte Spoletna svorka
signal 5Q ke kontaktniho vstupu

Zapnuti prepinace spusti
program sekvence.

Vstupni a vystupni svorky fidiciho obvodu Ize pouzit jako
svorky pro vieobecné ucely.

Kdyz jsou k témto svorkam pripojena externi zafizeni, fizeni
ménice podle programu sekvence je mozné dle potieby.

V prikladu fizeni dopravniku v ¢asti 5.1 ,Prehled funkce PLC"
muzZete napiiklad pfifadit signal spusténi robotu dopravniku
ke svorce pro vieobecné ucely.
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»ﬂ Souhrn této kapitoly

Zde je vse, co jste se v téeto kapitole naucili.

» Prehled funkce PLC

« Jak pouzivat funkci PLC

Bod
Rizeni PLC

Funkce PLC

Rizeni PLC nabizi 3iroké moznosti ovladani cilového pracovniho dilu v zavislosti na predem
naprogramovaném pofadi a podminkach.

Diky této funkci je mozné v malém méfitku pouzivat fizeni PLC s pomoci pouhého ménice.
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= .
Zavéreény test ) e

Nyni, kdyz jste dokondili viechny lekce kurzu Ménic — zaklady (funkce) pro radu FR-800, mizZete podstoupit zavérecny
test. Pokud si nejste jisti ohledné néjakého tématu, mate nyni moznost si jednotliva témata zopakovat.

Tento zavérecny test obsahuje celkem 8 otazek (23 polozek).

Zaverecny test mizete podstoupit kolikrat chcete.

Zptisob provedeni testu

Po vybrani odpovédi nezapomente kliknout na tlacitko Odpovéd’. Pokud nekliknete na tlagitko Odpovéd,
bude vase odpovéd ztracena. (Otazka bude tedy povaZovana za nezodpovézenou.)

Hodnoceni vysledkd

Na strance hodnoceni se zobrazi pocet spravnych odpovédi, pocet otazek, procento spravnych odpovédi a
vysledek Gspésny/nelspésny.

Pocet spravnych odpovédi: 4

Abyste Uspésné slozili tento
Celkovy pocet odpovédi: 4 test, musite spravneé
odpovedét na 60 % otazek.

Procento: 100%

Pokracovat | Zkontrolovat |

« Test muzete ukoncit kliknutim na tlacitko Pokracovat.
« Test si mizete zkontrolovat kliknutim na tlacitko Zkontrolovat. (Kontrola spravnosti odpovédi)
= Test si mizete zopakovat kliknutim na tlacitko Znovu.
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Zévéreﬁnj test 1

Nasledujici odstavec vysvétluje role parametru a zplsob prevence nechténych operaci.
Doplrite mezery v textu.

Parametry jsou nastaveni, ktera uréuji | --Select-- ¥ ménice.
Parametry jsou rozdéleny do nasledujicich dvou typu.

--Select-- ¥ |: 16 parametru, které nastavuji zdkladni funkce

--Select-- ¥ : Parametry, které nastavuji sloZité funkce v zavislosti na pouZiti

--Select-- ¥ | lze v ménici fady FR-AB00 zobrazit ve vychozim nastaveni.

K omezeni zobrazenych parametri pouZijte parametr | --Select-- AP

Abyste zabranili zméné parametrl nechténymi operacemi, nastavte parametr | --Select--

Odpovédét| | Zpét |
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Zévéreﬁnj test 2

Predpokladejme, Ze jsou prikaz spusténi a prikaz kmitoctu zadavany dle nasledujicich specifikaci.
Vyberte optimalni hodnotu parametru .D000 (Pr.79) Provozni rezim".

Specifikace

— prikaz spusténi: klavesa ,FWD nebo REV" na ovladacim panelu
— pikaz kmitoctu: externi potenciometr k ovladani kmitoctu (napétovy vstup)

L0: Rezim prepinani EXT/PU"

«1L: Provozni rezim PU (pevny)”

«2: Provozni rezim EXT (pewny)”

3. Kombinovany provozni rezim EXT/PU 17

A Kombinovany provozni rezim EXT/PU 2"

Odpovédét| | Zp&t |
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Zévéreﬁnj test 3

Frekvence je nastavovana pomoci externiho digitalniho vstupu.
Vyberte nastaveni parametru pri nasledujici specifikaci:

Specifikace

— vystupni frekvence, kdyz je zapnuty signal svorky RH: 80 Hz

— vystupni frekvence, kdyZ je zapnuty signal svorky RM: 60 Hz

— vystupni frekvence, kdy? je zapnuty signal svorky RL: 40 Hz
L0301 (Pr4) Vicerychlostni nastaveni (rychlost 1)":| --Select-- | v |
D302 (Pr.5) Vicerychlostni nastaveni (rychlost 2)":| --Select-- | ¥ |

L0303 (Pr6) Vicerychlostni nastaveni (rychlost 3)":| --5elect-- | ¥ |

Odpovédét| | Zp&t |




kil 3-FREQROL Basics 800 _Fn_fod cze

Zévéreﬁnj test 4

) oo

Frekvence je nastavena pomoci analogového napétového vstupu na svorce 2 pomoci externiho potenciometru k

ovladani kmitoctu.
Vyberte nastaveni parametru pri nasledujici specifikaci:

Specifikace

— vstupni napéti: 0 az 5V

— vystupni kmitocet pri vstupnim napéti 0,5 V: 10 Hz

— vystupni kmitoCet pri vstupnim napéti 4,5 V: 50 Hz
L022 (Prl125) Zisk kmitoctu nastaveni kmitoctu svorkou 27| --Select-- | ¥ |
L1200 (C2) Vychyleni kmitoctu nastaveni kmitoétu svorkou 2| --Select-- | 7 |

201 (C3) Vychyleni nastaveni kmitoctu svorkou 2| --5elect—- | ¥ |

L1203 (C4) Zisk nastaveni kmitoctu svorkou 2" --Select-- | v |

Odpovédét| | Zp&t |
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Zévéreﬁnj test 5

Aby mohl ménic fungovat za optimalnich podminek, nastavte parametry .GOO1 (Pr.3) Zakladni
kmitocet” a .G002 (Pr.19) Napéti zakladniho kmitoctu” v souladu s nasledujicimi specifikacemi:

Specifikace

— typ motoru: Vysokorychlostni motor
— jmenovity kmitocet motoru: 400 Hz
— jmenovité napéti motoru: 200 V

— napéti/kmitocet napajeciho zdroje: 220 V / 60 Hz

G001 (Pr.3) Zakladni kmitoéet”;] --Select-

v

L5002 (Pr.19) Mapéti zakladniho kmitoétu™|

--Select-- (¥

Odpovédét| | Zpét |
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Zévéreﬁnj test 6

Aby byl motor chranén proti prehrati nastavte parametry .H0OO (Pr.9) Elektronicke relé tepelného pretizeni” a
»C100 (Pr.71) PouZity motor” pfi nasledujicich specifikacich:

) oo

Specifikace
— typ motoru: standardni motor
— jmenovity proud motoru: viz tabulka .. Jmenovity proud motoru” nize

— napéti/kmitocet napajeciho zdroje: 220V / 60 Hz

LHO00 (Pr.9) Elektronické relé tepelného pretizeni”:| --Select-- | 7 |

A CL00 (Pr.71) Pouzity motor™) --Select--

Jmenovité napéti motoru

200V /50 Hz 200V /60 Hz (220 V /60 Hz)

Jmenovity proud

Odpovédét| | Zp&t |
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Zévéreﬁnj test 7

Nastavte dobu zrychleni/zpomaleni, kdyZ ma kmitocet hodnotu 50 Hz.
Zvolte parametry ,FO10 (Pr.7) Doba zrychleni” a ,FO11 (Pr.8) Doba zpomaleni®, kdyZ skutecna doba
zrychleni a doba zpomaleni splriuji nasledujici specifikace:

Specifikace

— kmitocet nastaveni: 50 Hz

— doba zrychleni od zastaveni do nastaveného kmitoctu: 5 s

— doba zpomaleni od nastaveného kmitoctu do zastaveni: 10 s

LF010 (Pr.7) Doba zrychleni®:| --Select-- | ¥ |

LF011 (Pr.8) Doba zpomaleni®:| --Select-- | ¥ |

LFO00 (Pr.20) Referencni kmitocet zrychlenifzpomaleni™: 60 Hz
JF102 (Pr.13) Pocatecni kmitodet™ 0.5 Hz

G100 (Pr.10) Provozni kmitoéet stejnosmérné brzdy™: 3 Hz

Odpov&dét| | Zp&t |
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Zévéreﬁnj test 8

) oo

Nasledujici odstavec vysvétluje, jak vyresit nedostatecny zabérovy tocivy moment a jak pfedchazet vypnuti.
Doplrite mezery v textu.

Pii pohanéni vysokého zatizeni mizZe byt zabérovy tofivy moment pfilis maly na dosaZeni zrychleni.
| —-Select-- ¥  hodnoty zvy3eni todivého momentu vyfesite nedostatek zabérového todivého momentu.

Pamatujte, Ze | --Select-- ¥ hodnoty zvySeni toivého momentu miZe zplsobit nadproud a vypnuti.

Vysoké zatizeni miZe zplsobit nadproud a vypnuti.

| --Select-- ¥ urovné operace prevence zablokovani mizZete omezit vystupni proud a zabranit vypnuti.

Odpovédét| | Zpét
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Hodnoceni testu

Dokondili jste zavérecny test. Vase vysledky jsou nasledujici.
Zaverecny test ukondite prechodem na dalSi stranku.

Pocet spravnych cdpovedi: §

Celkovy pofet odpovédi: 8

Procento: 100%

‘ Pokracovat | ‘ anntmlcwat‘

Gratulujeme. Uspé§né_jste prosli v testu.
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b

Dokondili jste kurz Ménic — zéklady (funkce) pro fadu FR-800.

Dékujeme za vasi Ucast v tomto kurzu.

Doufame, ze se vam lekce libily a ze informace ziskané v pribéhu
tohoto kurzu vam budou uzitecné.

Cely kurz si mizete projit kolikrat chcete.

‘ Zkontrolovat | ‘ Zavrit




