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A tanfolyam célja ) 000G

A tanfolyamot azoknak szantuk, akik elsé alkalommal hasznaljak, vagy most kezdték el hasznalni a MELSEC-WS
sorozatba tartozd biztonsagi vezeérlét.

A tanfolyam bemutatja a MELSEC-WS sorozatba tartozd biztonsagi vezérlvel kapesolatos alapismereteket, a Setting
and Monitoring Tool segitségével vegzett rendszerkonfiguraciot, valamint a hibaellenérzési eljarast a biztonsagi vezérlon.

A tanfolyam elvégzéséhez a biztonsagi rendszer alapvetd ismerele szllkseges. A tanfolyam elvégzésehez
elészor ajanlott az alabbi tanfolyamok elvégzése:

1. ELSO GYARI AUTOMATIZALASA (BERENDEZESEK BIZTONSAGA)
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A tanfolyam felépitése

A tanfolyam tartalma az alabbiak szerint epll fel.
Javasoljuk, hogy a képzést az 1. fejezettdl kezdje.

1. fejezet - Biztonsagi vezérlé

A fejezet réviden attekinti a biztonsagi vezérlét.

2. fejezet - Rendszerfelépités

A fejezet ismerteti a tanfolyam soran felépitett rendszer konfiguraciojat.

3. fejezet - A biztonsagi vezérlé és a személyi szamitogép csatlakozasainak ellenérzése

A fejezet ismerteti a biztonsagi vezerld és a személyi szamitdgép csatlakoztatasanak beallitasi eljarasat,
valamint az ellenérzési modszert.

4. fejezet - Uj projekt létrehozasa
A fejezet bemutatja, miként hozhat |&tre projekteket a biztonsagi vezérlbhéz.
5. fejezet - Projekt letoltése
A fejezet ismerteti, miként télthet le projekteket a biztonsagi vezérlohdz, illetve hogyan ellendrizze a projekteket.
6. fejezet - Biztonsagi vezérlé csatlakoztatasallevalasztasa
A fejezet bemutatja, miként csatlakoztathatja és valaszthatja le a biztonsagi vezérl6t.
7. fejezet - Rendszermiikodés ellendrzése
A fejezet ismerteti, miként ellendrizheti a biztonsagi vezérld mlkddesét.

Zaroteszt

Osszesen 6 rész (6 kérdés) Teljesitéshez sziikséges arany: 60% vagy tébb.
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Hogyan hasznalja ezt az e-képzés eszkozt

Tovabb a kévetkezd oldalra
Vissza az el6zd oldalra

Ugras a kivant oldalra

Kilépés a tanfolyambol

Tovabb a kévetkezd oldalra.

Vissza az eldz6 oldalra.

Megjelenik a ,Tartalomjegyzék”, amellyel a kivant oldalra navigalhat.

Kilepés a tanfolyambdl.
Az ablakok, pl. a ,Tartalom” képermyd és a tanfolyam bezarédik.
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} A hasznalatra vonatkozo figyelmeztetések ) ooc

Biztonsagi ovintézkedések

Ha az aktualis termékeket hasznalva tanul, gondosan olvassa el a megfelelé kézikényvekben talalhatéd biztonsagi
ovintézkedéseket.

Figyelmeztetés a tanfolyammal kapcsolatban
- Az On altal hasznalt szoftververzidban megjelend képernyé killénbézhet a tanfolyamon bemutatott szoftverétdl.
Ez a tanfolyam az alabbi szoftververziokat tartalmazza:

- Setting and Monitoring Tool biztonsagi vezérléhoz, 1.3.0.245 verzid

Referencia anyagok

Alabb soroljuk fel a tanfolyam témahoz kapcsolodo referenciakat. (Felhivjuk figyelmét, hogy ezen referencia anyagok
hasznalata nem feltétlentl szlikséges a tanfolyam elvégzéeséhez.)
Kattintson a letélteni kivant referencia fajl nevére.

Referencia neve Fajlformatum Fajlmeéret

Adatrigzitd lap Tomdritett fajl
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RO Biztonsagi vezérlé

A fejezet réviden attekinti a biztonsagi vezerldt.

1.1 Biztonsagi vezeérld
1.2 Biztonsagi vezérld jellemzdi
1.3 Biztonsagi vezérld alapkonfiguracidja

1.4 A biztonsagi vezérld egyszerlien dsszekapcsolhaté a meglévd MELSEC programozhaté vezérlokkel
(CC-Link/Ethernet)

1.5 A fejezet Gsszefoglalasa
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@B Biztonsagi vezérls ) 006

A biztonsagi vezérld a nemzetkdzi biztonsagi szabvanyoknak megfeleld biztonsagi vezérlést biztositd eszkéz. Ez a
programozhatod vezérld biztonsagi eszkizdkhoz - példaul vészleallité kapcsolohoz vagy fenyflggényhéz -
csatlakoztatva Ugy hajtja végre a biztonsagi vezérlést, hogy a felhasznald altal 1étrehozott program alapjan Kl allasba

kapcsolja a biztonsagi kimenetet, igy leadllitja a veszélyforras (pl. egy robot) aramellatasat. A robotok, szallitdszalagok
és eqyéb berendezések vezérlése a hagyomanyos moédon, standard programozhaté vezérldkkel torténik.

Standard programozhatd
vezerld

Vészleallits
gomb

Veszélyforras Li

aramtalanitasa ] 5 e
(robot, stb.) _ erendezes

vezerlese

Biztonsagi vezerld
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Biztonsagi vezérlo jellemzdi

9 00c

vezeérlésére hasznalhato.

A kijelélt ,Setting and Monitoring Tool” tartalmazza a biztonsagi szenzorokh
funkcioblokkokat, melyek lehetnek akar specialis biztonsagi funkcidblokkok
A ,Setting and Monitoring Tool” letéltheté a Mitsubishi Electric FA oldalrél.

m Kijelolt ,,Setting and Monitoring Tool”

Biztonsagi vezérld-Flexi Link halozati biztonsagi vezérlo kapcsolattal kompatibilis

kabelek). A Felxi Link lehetdvé teszi, hogy a biztonsagi vezérlok kommunikaljanak
egymassal.

A biztonsagi vezérlé olyan kompakt, bévithetd vezérlé, amely kis- és kézepes méretl berendezések és rendszerek biztonsagi

Legfeljebb 12 be-/kimeneti modul és 2 halbzati interfészmodul csatlakoztathaté.
A biztonsagi be-/kimenet 144 pontig bévitheté (bemenet: 96 pont, kimenet: 48 pont).

A biztonsagi vezérlé megfelel az ISO 13849-1 PLe és az IEC 61508 SIL3 szabvany eléirasainak.

(8 o Sy iy 1 13 e AR (B ey T P et e Bt —
B AR 4o B e . ey et e A ; = Biztonsagi iztonsagi
B s owmih] [ S B S he DU Mot bemenet
ST it en SE02S 0o — dugasz
-~ = - ?,
— S | P Veszleallito St
o : - gomb switc
i soinins g nmeme s 9N U : . : i
Mo o | | — Biztonsagi vezérlé
osiinsnins ' e
f_ i | S Fényfiiggony
i =
(¥ er——
- L —
2. vuv0: — Magneskapcsolo
(motorindito)

A biztonsagi vezérlok kozotti biztonsagi adatatvitel egyszeriien és alacsony koltségekkel
megoldhatd, ehhez elég a CPU modulokat dsszekotni a kijelolt kabelekkel (Flexi Link

0z és kapcsolé csatlakozdkhoz tartoz6
is, ez megkonnyiti a biztonsagi rendszer kiépitését.

Biztonsagi
kimenet

QCink
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} Biztonsagi vezérl6 alapkonfiguracidja ) o000

Setting and Monitoring Tool
SW1DNN-WSOADR-B

CPU modul
memdriacsatlakozo dugasz
WS0-MPLO

csatlakoztatasahoz

USB/RS-232 atalakito kabel
WS0-UC-232A

RS-232 kabel a CPU modul WS0-C20R2

HMI (GOT)

RS-232 kabel a CPU modul
WS0-C20R2 csatlakoztatasahoz

Csavarozhato cseresorkapocs WS0-TBS4
Bepattinthatd cseresorkapocs WS0-TBC4

Biztonsagi be-kimeneti
modul WS0-XTIO

Biztonsagi bemeneti
modul WS0-XTDI

. Biztonsagi relé kimeneti
(RO R modul WS0-4R0

Ethernet interfész modul WS0-GETH

CPU modul WS0-CPUD
CPU modul {(EFI-vel) WS0-CPU1 (Flexi Linkkel kompatibilis)

CC-Link interfész modul WS0-GCCA1
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1:3 Biztonsagi vezeérl6 alapkonfiguraciodja

m Rugalmasan bévithetd, kompakt biztonsagi vezérlé
- Legfeljebb 12 biztonsagi bemeneti modul és be-/kimeneti modul, 4 biztonsagi relé kimeneti modul és 2
halézati modul adhaté hozza.

- A be-/kimeneti pontok 144 pontig bévithetéek (egyetlen bemenet).
Biztonsagi bemenet: 96 pont (egyetlen bemenet) + biztonsagi kimenet: 48 pont (egyetlen kimenet)

X oo lon R o6 0o oo ooon oo oo oo oo ne
zo oo oo oo oo

o000 ODO0O0 DOOO DOODO DOOE BDOOO
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m A biztonsagi vezérld egyszeriien dsszekapesolhatd a meglévé MELSEC programozhatd vezériSkkel (CC-Link/Ethernat) ) n u ﬂ

Egy CC-Link halézatra csatlakozd biztonsagi vezérlével a meglévé MELSEC-Q/L programozhato vezérld képes elvégezni a
biztonsagi vezérlést.
Ezenfelll a biztonsagi vezérld Gzemi allapota és hibajelzési allapota fellgyelhetd a meglévé MELSEC-Q/L programozhatd

vez{.érlﬁvell', C . e . < HaAlGzati interfésszel kompatibilis funkcio=>
A biztonsag vizualis megjelenitése javithato,

rT'

igy hatékonyabban azonosithato a vészleallitast kivalto Ethernet
esemény, illetve gyorsabban megtalalhatd a hibas pont. (wso-gcc1) (WS0-GETH)
Fellgyeleti
Programozhato adatok O O
vezerld/szemealyi
WS0-GCC1 szamitogep Adatértesités O O
MELSEC-Q ke
Setting and Halozati ) O
Monitoring tool csatlakozas

Kiszolgald Kiszolgalo
allomas  allomas

(Cink CC-Link interfész modul WS0-GCC1
- = | HUE * Minddssze egyetlen paraméter-beallitassal ez a modul
' - lehetdve teszi, hogy a MELSEC termék feliigyelje a biztonsagi
. vezérldt és adatokat kiildhet a termékre.

) Ethernet WS0-GETH = Ezzel a modullal a biztonsagi vezerld dsszekapcsolhato a
meglévd CC-Link halozattal tavoli eszkozallomasként.

— i
Setting and Monitoring Tool

Ethernet interfész modul WS0-GETH

« Ez a modul tavoli karbantartast tesz lehetdvé a Setting and
Monitoring Tool hasznalataval.

MELSEC-Q
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

+ Biztonsagi vezérld

« Biztonsagi vezérlo jellemzbi

Biztonsagi vezérld alapkonfiguracidja

A biztonsagi vezerlt egyszerlien dsszekapesolhatd a meglévé MELSEC programozhatd vezérldkkel
(CC-Link/Ethernet)

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Biztonsagi vezérld « Ez a rész mutatja be azokat az eseteket, ahol biztonsagi vezérlét hasznalnak.

Biztonsagi vezérld jellemzdi = Ez a rész ismerteti a biztonsagi vezérld jellemzit.

Biztonsagi vezerld
alapkonfiguracicja

A biztonsagi vezerld

egyszeriien

osszekapcsolhato a = Ez a rész ismerteti, hogyan lehet dsszekapcsolni a biztonsagi vezerlét a meglévs MELSEC
meglévd MELSEC programozhatd vezerlvel.

programozhato vezérldkkel

(CC-Link/Ethernet)
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Rendszerfelépités ) 000

A fejezet ismerteti a tanfolyam soran felépitett rendszer konfiguraciéjat.

2.1 Rendszerkép
2.2 Huzalozas

2.3 A fejezet tsszefoglalasa
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) Rendszerkép
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Ez a rész ad attekintést a tanfolyam soran hasznalt biztonsagi rendszerrdl.

m Gépkocsi-karosszéria 6sszeszerelésor része

Abra. Alkalmazasi abra

Mikodés

2.Az ajté nyitasakor a szerelGsor leall.
3.A vészleallitb gomb megnyomasa leallitjia a szerelbsort.

* A jelen e-képzés soran egyszer(i példat hasznalunk, melynél a motor
BE- vagy KIKAPCSOLASA vezérli a szerelésor miikddését.

1.Ha a fényfliggdny fénysugaranak atjaba akadaly kertl, a szerelésor leall.
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0 A A2

Ez arész ismerteti a berendezés bekdtési abrajat.

Veszleallitd | Visszadllitd Erintkezdmentes
Fényfiggdny |nyomogomb(nyomdgomby kapcsolo
8 2 3 9
& i)
= - 3. e
MirsTwan E-Stop. Resol RE13/REZT
ES2
24V 24V 24V 4

28y v

Powar Supply

ov ov
maolor LED green

e ®

Biztonsagi
kapcsold

Salety swiich

Motor  |Visszaallitas|MOKODESIELZS| LEALLASJELZE

LED

ov ov
LEDred LEDRESET

larmpa ldrmpa

(=il (piros)

Abra. Eszkozok huzalozasa
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

+ Rendszerkep

+ Huzalozas

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Rendszerkép «Ez a rész ad attekintést a tanfolyam soran hasznalt biztonsagi rendszerrdl.

Huzalozas « Ez a rész bemutatja a tanfolyam soran hasznalt biztonsagi rendszer huzalozasat.
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S CIGYZI A biztonsagi vezérld és a személyi szamitégép csatlakozasainak ellenérzése )

A fejezet ismerteti a biztonsagi vezérlé és a személyi szamitdgép csatlakoztatasanak beallitasi eljarasat, valamint az
ellendérzési modszert.

3.1 A biztonsagi vezérld és a személyi szamitdgép csatlakoztatasa
3.2 Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval

3.3 A fejezet Gsszefoglalasa
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A biztonsagi vezérlé és a személyi szamitogép csatlakoztatasa ) wwu

A biztonsagi vezérld és a személyi szamitégép az alabbi két eljaras barmelyikével 6sszekapcsolhato.

m RS232C csatlakozas

RS232C - USB kabel

Szemeélyi szamitogep

Biztonsagi vezérld

m Ethernet csatlakozas

HUB

Szemeélyi szamitogep

Biztonsagi vezérlo
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> Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval

(1) Inditsa el a Setting and Monitoring tool alkalmazast a biztonsagi vezérléhoz.

* Az alabbiak R5232C csatlakozasra vonatkoznak.

) Safery Controler Seting amd Mooy Tosl 170 - Pitw propeo] derieed s (s e

Betjet  Desice  Euvs

:-‘-"--E.ru ﬁ:wrnpm:m .._."

"

G [ o] S el orw wn| by crmaed

Corpale e provect

“‘:’ Tt B Det] w i i WIELTET T o i Loet S

& o ) proweT il P |k gty Lipdl
Ll Kattintson az ,Edit com. Interface
P ——— settings” lehetdségre.

f Carfegers oyt et P mrd WL L S L
o




1N e

) ] v Joc

lg] Safety_Controller_Basic_Course HUN

> Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval

(2) Allitson be egy csatlakozasi profilt.

Ez a rész ismerteti, hogyan allithat be csatlakozasi profilt a biztonsagi vezérléhiz és a személyi szamitégéphez.

B Sibery Cortobir Teming ind Moty Tool 170 Mibe priphi <aibi s L -
Prejert  Dewice  Eavs
ﬂ--bu ‘;,htﬁ-w:npl_#cw._.' -
g ammtan propec bl e = --mﬁ'
& Lot e i “‘M- T e huﬁ P e e qsifew km«.u-:a-ﬁiupuik W Ol o e poidn I M g
; i % o P oo o~ v
Cornect o phyecsl cencs
Ca o e, F B B aded orw wnl by el
Yl e 1
Corpate e prosey |
ﬁ Tomam 3 oot wif 3 MELTETWE o Frew Lot s
Katt.mtsen az ,."Edrd com. Interface
settings" lehetdségre. LN PR ———
1
. _—
‘;t e ) Pt WE LSS = e
% T e 1 ]
[+ R —— Ll
—. N mue b B
[aigraen ('3 R —— - [=]
Tt A LY e b b e e et Y
Rl e Rl - I e e .
[ [ SR, e
=] LS
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m Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval )

(3) Ellenérizze a csatlakozasi profilt.

o Conarcion wttings —
?B Add COM conreciion prolile % Add TCPAP ponnectssn profds ‘} i) WFSH connechen piofde N Check &l connection prof s Jl' Hetweoik wettings [
el vl Gmrimd Part: COM1
ll"" "Wl COM mute dubecton Bt et Huske e @™ v
Actren connechion To corfigue the cornecson plesss pocssd s follows
ﬁ Hardad
l-l Chaose conrmaction type: % %
“ Sadal porl - Indeiarmnale cornechon fals
d Cheoh parreedtion 1o cortrober w
Sednl - COM auln debaction
Pesd: COM1
Bad rmln Moo scan Szimbalum Jelentése
Conrection probils rof syved 0 P project
H Profil mentése az aktualis projekitel
@ Profil aktivalasa
Y Profil szerkesztése
| Profil eltavolitasa
v Csatlakozas ellendrzese

Csatlakozasi profilok szerkesztési szimbolumai a Connection
settings parbeszadablakban
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»m Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval
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(4) Szerkessze a csatlakozasi profilt.

Valassza a ,Modify Profile” ikont.

I [y

& Commprion misngs
% el A i S et “; Bafel TORTR o s o e govslib 'ﬂ Leiil T (st pralin  WF CRach oo oenaciun praliss 8 Heteaik itiog

R e W e ﬁf

Kattintson a ,Modify Profile”

ikonra.
Change connection profile @
Entry name
tandard
Sp— T s i parvapiier plus gragead o6 falery
ﬂ. P
et ettt S e e -
R - B o Seral port
el [ [ —— @ COM auto detection COM auto detection
[ S p——
S — b ey e W
[§ T — h xed | [e
115200 Autto scan
oK | | Canesl
K
LS —— —
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> Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval

(5) Végezze el a kommunikacios tesztet.

T _ﬁﬁ‘
W feil (A simviniltetos e i-.'—ds TP (ot probie oy, 200 VS comotes it WP ol il ottt i, [ et i
r-—— ‘= Fan COM o~
Kattintson a ,communication test” ikonra.
r I -
& Correcion tteg: l. i “
r] - -
[ P EO vt b v
R
ﬂ Sarces
“ LarE Lot FOEErWLDE SITRSET Rl
Saral - CTH o Semacim
Foe DM
(LR N HE e
Zorrecice ool vet saeed r Sw e
[ R T conligum the sovedion, ilasee roteed e fallows
Conti it
* J— % B W
“ o e v
D crec crmectan (o conireler v
e M g ek ) @
P (OMY Actuste comacton prolile
Wl ) P Pasution (o save the covnecton |y
rrm S e o apemd e e et i B | e i
a3 il corrmpclion peslis b
Megjelenik az ellendrzés allapota.
T Tl ]
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(6) Ellenérizze a kommunikacios teszt eredményét (sikeres).

A kommunikacios teszt

sikeres

& Connection setings ___..--"'" __ E'n
“}Mkl Lo r-.:'.rr\-rﬁ m‘% Al TCRVTP coresction profile ‘: A USSR connection profle f Wyum-ﬂt F :nnlk sattirgs
Pasi — —l-'—'""_
P R B ite] e = Ll
Ml covmeben | T T e To conlurs e cove: lon, peass procesd as ol
I'" Dedaukt e lﬂ-
Thite Sfviet il
QJ" el prwt - ponrerted = -"-'-% E—-—E_
K Check corrmcton b corialie _—--._______
P:‘.n :N.. ot e 4] R " -
B rate At 5o fActive connection
Corwastlen pralils ml seved n e progecd u
- a f* Default
Ty
"\-.'-‘- -
T~ % Serial port - connected
S
S — -
S " &
S Serial = COM auto detection
= Port: COM4

Baud rate: duto scan

Connection profile not saved in the project.
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2. Ellendrizze, hogy megfeleld
illesztdprogramot telepiteft.

w2 —
m Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznalataval
(7) Ellenérizze a kommunikacios teszt eredmeényét (sikertelen).
A kommunikaciés teszt = Serial Megoldas
sikertelen -7 COM auto detechon | | Ha a kapcsolat megszakadt
#° Connection settings .-r-"'#" e ——— e e | 1. Ellendrizze, hogy a kabel
%A:kl (0 conction pept ‘ﬁ, A TCRIP corraction profie 'n Add USSR connection y-:l_-__f___-:mu-_-mﬂrﬁh"ﬂ profles P Mestierk setlrags | megﬁalelﬁen csatlakozik.
oo Dl R T —— h-:___...-ﬁu-ﬂ"'-—d @~dv
:-r'lrrllr ST _——— e e - P— -:E'iTFi'.l'l‘ e o lon, Dl procied a8 ol
o D oo o= — — Fa Yo
o et ot = Hiror scmared dring eornect ] Chack cormmcron b corimaller v -—-_-"""-----,._
Saiad = COM miln detect e —
Bl it Autt s 9 Active connection
Corwas: teon pralibe b seved o e propec -
— a ﬂ Default
= e
o - ) .
= ? Serial port = Error occurred during connect
~—_ Q
T~ ~ Serial - COM auto detection
e Port: COM3
S~ Baud rate: Auto scan
N Connection profile not saved in the project.
e
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

« A biztonsagi vezerlé és a személyi szamitogép csatlakoztatasa

« Uzemelés Setting and Monitoring Tool hasznélataval (Csatlakozasi profil jellemzdi)

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

. b|¢t?nlsag|'va’.«_trarldn =84 = Ez a rész ismerteti, hogyan csatlakoztassa a biztonsagi vezérldt és a szemelyi szamitogepet
szemeélyi szamitogép

. (RS-232C vagy Ethernet).
csatlakoztatasa

Uzemelés Setting and
Mnmtr_{nngr TDD.I W+ Ez a resz ismerteti az (izemelést Setting and Monitoring Tool hasznalataval.
hasznalataval (Csatlakozasi

profil jellemzai)
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LR 88 Uj projekt létrehozasa ) 00o

A fejezet bemutatja, miként hozhat |étre projekteket a biztonsagi vezérléhéz.

4.1 Uj projekt l&trehozasa

4.2 Hardverbeéllitas

4.3 Elemek és beallitasi paraméterek beillesztése
4.4 Cimkenév szerkesztése

4.5 Logika létrehozasa

4.6 Projektszimulacio

4.7 Projektjelentés létrehozasa

4.8 A fejezet tsszefoglalasa
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} l]j projekt létrehozasa

Valassza a ,Create new project” lehetdséget.

I Satet Dol SeTing and Memitoreg Tosl 170 [hew peoect] «uruived =
.'_‘-w Devare  Exivns

- 8yl 5 comsmtng: Wi comc Dl ccomec | g T

[F= =

A%

Kattintson a ,Create new
project” lehetdsegre.

foct i slabon. Fro propect has Been losded. one will be cres

) Crosts new oo
w Croane 3 piipsDl ity b MIELSEC-WE oo Flan Loe sisdagn

Crapie 3 progant wih Flem: Link gishons Lip o d sistons can be
configumd

Lokt onimy srvberimce meth nas
Canfgun Pa momemuinewson assesn PO sed MELSFE 05

i

0 riis gson

|

[0 oty it iy e Wt st 1.7 M_Q

el LI L]
NN T T——TT—
. B fm s mdape @ees

U ol
o e

.
[
e v

@éF X

3 e

|n'h_u- o G [ o g rwia g

pmaia [ o0an g oy sl bbrabs sy Fomd scrdiopa i o ek o mfirsi
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4.2 Hardverbeallitas

[

O ———

e S

- P e P |
) s e e ¥

Kattintson a CPU1
Ver2 lehetdségre.

Pa ]
‘ - e

. b
o -
— _ -

[ Y oL T ——————

B ees ot Qg eame PR AN et ot 1

) vt ) Sagren: 4 D e

Valassza ki a hardverbeallitasban hasznalt modulokat (CPU1, GETH és XTIO).
(A modul ikonjara kattintva beilleszti a modult a jobb sarokba.)

» ® l " ’
S '. im--—-—.—.—-.'ux'x ——
mame ooy .
N v Sl P o | = o
Katﬁntson a GETH [ . el . e - L CPUL module
Ver1 lehetdségre. Sasiian
.- - -e \l
> - - I
- 2 ! . ——
| R— ~ 0N |
= O o & - A 4
. d &
ity |
T
A |
———

Kattintson a V1.xx lehetdségre a Revision
pontban, valassza a Ver2 pontot és
kattintson a XTIO Ver2. lehetdségre.

SN . E N N SPSRTSEE RN ——




Wi Safety_Controller_Basic_Course_HUN

Elemek és beallitasi paraméterek beillesztése

9 00c

Allitsa be az elemeket a biztonsagi vezérlén az eszkéz bekotéseinek megfeleléen.

— Aktivalja az ,Elements” cimkét.

|5 & Input types "M a ad o
o-' Control devices

% ey Vaxx Rev Vi Rev V2xx

B i Satety swiches
. i. Interiocks

* - Potential free contacts and restart

- ':I ESPE
olgl Ca000
=4 Sefaty ight cuttain Yype d
o]gjl C2000
Safety gt curtan type 2
olm] M0
— Musbeam safety Light bamer, type 4
ol'!] M2000
Mutstesm Satety Light Barriet. Type
o e 5300
S Satety laser scanner type 3

T

Safety laser scanner type 3
© ‘S S300 e

Safety laser scanner type

o"- Vo
‘ Safety camens systen type 3
4%, MiniTwin
B wnitwin crtam
ol 1 SUNX_SFaB/SFaC
| Safety Light Curtain, Type &
o SUNX_SF20

Kattintson az ,Elements” psa
lehetdségre.

B Setety Contrciler Setting and Monitoring Tock 1.7.0 - [New project] cunsaved » [T

| Boa Dedce s

WSl P comsetng B comet §1J0uconnet | P Tunster B pons 1

| D tordware configuistion | Q> Logec edter [ GETH network modute 3] %) Repon ) Dingnontics  SK Outa Recorder CPU1 module

Operator mom-u B Sething and Monitonng Tocl configuration is not verdied
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) Fényfliggdny elem beillesztése

o 00c

— Valassza az [Input types] - [ESPE] lehetéséget és illessze be a [MiniTwin, MiniTwin curtain] elemet az
I1 és 12 kapcsokba.

B Sotety Cortroter Semng and W g Tock 170 - Pew proyect) cumamvnd > e ——
| B Desce Lo
“_’ju /(wmmCm.: ect ;g;'-'-:‘_
~ Huzza at (lllessze be az elemet az
. Hardwere configurstion 10 Loge edaor Hmﬂmmm:b, L) 1 és |2 ka(pcsokba ) 1 module
et 5
= 0 nputtypes - M9, s § -
- J Control devces
» i Satety swec
» .‘ nterloch
* 1 PO
“H °
x Saflety MMt cuntain Yype 4
21a] Caom
H Sefety s ot Yype 2
e el -~
l:] MuStesn safety Light barmer hyoe &
o )=] 2o
F] Wutitean Salwty Lot Server Type |
9 D= 3000
" Safety laser scanner_hype )
o 300
i Selaty e scancer lype 3
0 S0 W
3 Sefety aser scanner Hype )
i
.E Safety camens Sysiem Yyoe 3
T M
y — o
811 SUNX_SFEBSFAC
1 sateey Ligre Cumain Type s
° SUNX_SFIB
' Sefety Ugrt Cortam, Type 2
=) SUNX_SD3-A
< Sataty Laser Scanner Typed i ~|
DEC_Sten ~orvn
o]”E] Salety Light Cuntan. Type 4 - b L s
- L
D‘ - Q‘Bcﬁrt‘o s el =
| Opeatce 13 Cofine ) Seming and Monsceng Tood confguaton o act verfud
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} A fényfiiggdny paraméterének beallitasa ) 000

Kattintson duplan a fényfliggény elemére a paraméter beallitasahoz.

B Safery Cortolles Sembng and Mosioeng Teal LT.0 - [Mew projec] ussiveds .=-.--=-“_‘
| Projmt Deace b

,{.:,H ﬁ,bﬁl:mllﬂ:ngl !Hc.mm-e | 3 nect | B for : -

B rorearecomnigencon | B Logesese o} e nemmoncmosuie 13 ) mepor o Gagromcr B can swcarser CPU1 module
Bores @

= = mpuinmes A a 3] a

- J Coelrol devacey

= i Sarlety vwilc e n

{a Rs VIxx Aga W Txx R W3 xx E | E I

MindTwin: “MiniTwin™
1112 MewTam Curtem

5 i‘ s
® e Potenoal fres Comacts and resiat

i

) —— £ Setngs | Sumemany
o ~ '
Safery W)ra et Tpptt d
"l s sty s nees | KeAGtintson duplan a MiniTwin .
- m v r - m
] e s e sane 1 | CUrtain” lehetdségre. c= * I
Y Sy e seanne s == Ne of devices 1| .
ay Bm
S Safery iaser sanner tyge )
-
'E :::n-'_r--r-u.ﬁ- el of S‘ﬂ'rw [ Iﬁ\ ] E
] s Tan
= [ _
JF mu EF 4 . - .
Light Cortmn Tygs me —
) b o, @
Saiwty Liget Cortmn Tyea } \ |

s SUNE_SDO-A

ﬂ Safery Luser Soannes Tyoe )
] IDEC_SEa8

]E] Safwty Light Carimn. Tyes 4

Vakoe 3000 - m

0 bocien i Bararts i inic S Fartal spoiecator

Dpemee I3 0Mne b, 5o
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Vészleallito nyomégomb elem beillesztése

o 00c

Valassza az [Input types] - [Control devices] lehetdséget és illessze be az [E-Stop, ES21, Single channel] elemet
az I3 kapocsba.

'.s.u,mm-;umwua-mmcw e

- S H P ommes et Ry fp e @8-

be azelemetaz |3 [

R Hi kapocsba.)
=’ Co devices
og ESepEmn %
Segie coarne @
e X
3 7 foutineg swtsn .:;‘
I poaton s
' 3p0s20n sexcr Y

= ‘ Ssfety swiches

'i. aeriocks

o Potential free contacts and restart
ESPE

‘H

-" Non Cootact selches

- ’ Testatde Type 2/ Type &

’, Two hand controls

" Satety mat & bumpers

T ——

t'lhm“m
& v Output types

* I EFsements i
Sy Peiioe ~— .|

D - Beren @ = @ 7o xwm
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> Vészleallito nyomogomb

paraméter beallitasa

Kattintson duplan a vészleallitd nyomégomb elemére a paraméter beallitasahoz.

[ Satety Comtroiter Semting aout Mesinssinng Tessl 170 - Pl poephet] comsimed L= = ———
Pt  Dvaie  Eolei
#-2H #}fﬂ*!ﬂmmctlwﬂ._ o g Teester 8 |-
P ietene otpomee L Ligo e | SETH nmuna motuie 1) T Regon o8 Dogremic 3K Do Recenes CPU1 module
= T S H a (15 a

. ; L ol ol S v en

'*I: LE Rt bl e o]
5 g Tesmine Toa 2 T4
® g T o i

* [, et matk bungers
Bjg| St

. Ut e SIS

3
= nadgmatl My

g T N |

= N P L

[ o ot Evemerm MY e g P s
[y R

‘.i R W 2w R, W 18 Faw. V' 2o
E-Sanp, T
N ——
€ rp. E319 ]

Element settings

.g- E-Stop, ES21: "E-Stop, ES21”
13: Single channel

1 =

|| Safety element
ON-DOFF fiker
[reaction time extendad by filler tene manimum, 2 3 ma )

OFF-OM fiker
{reaction time exdended by filker time minimum, 3 Bms )

Blament is connected to test output

9/8/EE
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Visszaallité kapcsol6 elem beillesztése ) oac

Valassza az [Input types] - [Potential free contacts and restart] lehetdséget és illessze be a [Reset, Single channel]
elemet az 14 kapocsba.

[ sty € Lty aved B g Tool L7 - [Mew progect] < uniaved s [
Propect  Devsn  fotem [
*-&H ﬁ,-:‘:muurqumccmmlj : et | Pt o | ..
P rimtern contguincn A Loge edter H-'JPH--!-nm-md-.-llll

gt by

|
CPU1 module

EJ ol ol chV R L
] ' Satety vl ey
v’
-.'.
e Potentsl res i oo BB
- L2 -
= g FACH
A
e
=
-t "
-d '
P Tengmen
e
'+ Jamuh [P
&% R
= ek dharvin

@8 Gwesd sl FOB
A Zegucrens

[ ] EDa
Lengia charna
-

o Frawa [ aaLnT
Lo gt EPdamrtl W
[ ] Indectied pec bk by pmitch

e G B
a i
" :
“) 4 emcotact s T

# my  Testis Typs 3 | Tyoe 4
D vooie & Bomeen ) - W ol sppivmnos

Operstos !ﬂ':iﬂ-u ﬁimmq anad Monannng Teel condiguration i mot verfied |
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A visszaallité kapcsolo paraméterének beallitasa

9 00c

Kattintson duplan a visszaallité kapcsol6 elemére a paraméter beallitasahoz.

Smgie charme
Sengie chanter BT
Sngie charve

Count chamnes O
Ousl chonmer

Crsat channes WC
Cus charne

Oaal cognnes W0 N0
Cuas charmed compiementary
Srart

Segn e

Seoe

Sngie charne
Renet

Sngle Sherrwt
Reset ana EDM
Segiecharne

EDM

$ngie herTe
Press cancact
Sngle cranne KO
Pdectve proTmey sesch
Sngie chanre WO

Go @ W tobohebe BB B &

ESPE
“H
:,l Non contact smches
| & | Tesiable Type 2/ Type 4 »

![] tiem 2 Deomern @) v+ QT m mzom o

% ey V2xmx

B ety Cortraie Seting and Montormg T00i 175 Diew pecyect] < wnasend » IR ———

Popect  Qever bt |
e u i 2 y v L

2 &u ‘/"(o—-mmmg, ol - s 1

B ot contiquiaten 0 Loge estor Mum-e-on—«u-:u; T tescr Q) Dogrenis 3 Dota Recorser CPU1 module |

R ——— . H g 1 9) J -

Kattintson duplan a
.Reset" lehetdsegre.

Opesstar 22 Offire ) Seonng

Element settings

%  Reset: "Reset”
= & Single chennal

P

s = Teg name |

.: Nr.of devices

V| Sefety slamant
~| ONOFF fiter
f=action ime @danded by fiker ime minimum, > Sms )

| OFFON fiter
feaction time exdended by fiter ime minimum, 2 8ms )

Bamert & connected 10 tegt output
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4.3.7

Erintkez6mentes biztonsagi ajtokapcsold elem beillesztése ) o

channel, equivalent] elemet az I5 és 16 kapcsokba.

Valassza az [Input types] - [Non contact switches] lehetéséget, és illessze be a [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual

r
& Selety Controber Semang and Martwnng Teal §70 - [New projeet] cunaoved »
Propct  Device Dt

.

(AT

w0 epul types . H J
‘% Mew V2 xx

- J Control devices
. ' Satety swiiches
. '. Inteviochs

o Potential free <o
u)_] (R 10

e e
Roed saATED Buel crannet antratene ¥
.’ g reowenNer
Rord AARD du el s@evmen
t, t Ll
T Nt bR dual Gnannel entyalene
"X Moo O 430
B ran commeanienac nductive. saleg
v i NAD s channel tewied

Nan careact nleack ndutive coleg

& = T4000 Dweot
'

B 1on caresst imera sk nenspande oo
L 14000 compeet
d  an cared inerach Nenspande ce

. , Tostabie Type 2/ Tym 4
. m Two hand conmtrols
. ‘ Sataty mat & Dumps s

B Py i

. ' Uner moss swiches by wee

" '

v
U' W Oererty @ 1000 W rwnin wumin

o ‘.J u &.’ Cam atsange wn«mul J ; " Rl (el
. Hardware cortiguration 1) Loge etnor N-‘A‘N netwoek moduie (1] '.I Nepon 09 Dugnoscs EX.‘\ Deta Recorder

i

)

('
CPU1 module
(A8 J
Hew Vinn Hex V2ex
| —— ——

Huzza at (lllessze be az elemet az
I5 és 16 kapcsokba.)

Operstor !‘" Ot B Setving avet Menomng Tood confaguistion i net vestied
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Erintkez6mentes biztonsagi ajtokapcsolé paraméterének beallitasa ) @

Kattintson duplan az érintkezémentes biztonsagi ajtobkapcsold elemére a paraméter beallitasahoz.

B Seivty Controller Sentieg and Mankonng 100! 1.7.0 - (New prapc cuncaned> e —
Pt Dence [
B8 M P comenng B commea D] oncoms Pyt By 8-
B Hortwars corhguemion | Logec wbter 0} GEH nebwerk modude (3] W) Mapes o) Duagrescs 53K Ot Raconte CPU1 module
S ot tpes J 1 5] ad

e e e N J

% J Contrel devices

@éF I

» i Sefety switches

“ '. Misriocky

¥ o Pomestial lies coRtacts and reatan ‘_5 flement m
- ESPE v {

-l S " ’... RE1IRE2IRE2T: "RE13RE2IRE2T"
"y % J 1516 Read swich, cusl channe! equivsient

',Q NE T
Weed st ou chios armveend|
o8 AEnEnacy
Rred yuich den chnna sguspian
. ’ 4 R
Moedt sniut Al channel arvival end

Semngs  Testoutputs | Summary

4000 O S50

B Hon termcimrmenauive ealng
) A0 wrgle harvael lented

‘ O Ot N i o MOt e oy
8= T Daect

§  on comectintennix barapendsr te

L TA00 compat
o cavemet ivdarack Harmpandet ts

" ' Tostabde Type 7/ Type 4

Tag name

097

N of devices 1

4’ Two hard Comros
0‘ Sefoty mat & ermpens J S“'m

» }'il Sensor mumng
.

b

f
B

Kattintson duplan a
@ Ve | ~RE13/RE23/RE27" lehetGségre.

{B“"“ o Dererns @ 0 QG s e

~ ONOFF fiter
feaction tme exdended by fiter trme minimum_ 2 Sms )

E

y
)
£

mw
] OFFONfer ‘o
| — — (C3 L T feacton tme extended by fiter trme mnmum 2 Sms ) -'z'. ‘m
7 Bement s connected 1o test oupt —
V' Discrepancy time o @
]
Vae 3000 = ms

2
|
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[ 439 Biztonsagi ajtokapcsold elem beillesztése ) 000

Allitson be egy elemet biztonsagi vezérlének, mint a valodi eszkédzt.

— Valassza az [Input types] - [Safety switches] lehetdséget és illessze be a [Safety switches, Dual channel] elemet az
I7 és 18 kapcsokba.

B setety Conteotler Satting and M vg Tool 120 - [New propet] cunsaved » sl
t;o,m Qevce him
Q-&;u & Com setingn !.”com-m.’ § Dsconnect | Py Tondte By Uplss |IH -
W Hordwace contiguration | Loge esten Jod cervnetuca mosuie sy %) mepor o Oingnostics IR Data Recorder CPU1 module
R
50 Input types 0] (1 5) a

H

* ‘Y Control dovices
Rev V2 xx fev Vi Rev V2 xx

. ‘ Satety switc bes,

“ Satety swarh
i' Single chanmel

Huzza at (lllessze be az elemet az |7

Y S ® és I8 kapcsokba.)
v '. Interiocks 0-\"
o Potential free contacts and restart 3

" );l ESPE
g’ ¥ Non contact swaches

. ’ Testable Type 2/ Typw 4

* Two hand comtrols
+ ‘ Safety mat & bumpers
* 'YI Sensor mating

- User mode swilches

@
# v Output types
- EFl elemonts
|5 ya8 Flexi Line

I Moo < Doments € i1 G Parial actlivmtons
Opesseor w Otfine /b Setting ena Monronng Too! configuration is net verdfied
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[ Nl Biztonsagi ajtokapcsolo paraméterének beallitasa ) 000G

Kattintson duplan a biztonsagi ajtékapcsolé elemére a paraméter beallitasahoz.

B atety Contsiier Setting aed M g Tewsd 170 - Thisem jprespect] coninesed s =)
Eregect  Dewce  fana
'*"bu ‘,:linmsem!qs mfmmﬂ. 1 ect g Transfer By iUipioad E" [
. Hurdmare configuiamon A0 Loge edee H31Hn¢:-m Fracahuiit [L3] E Aepon oA Dugnemcs Jfw:_-|;- Dists Recoier CPU1 module |
S
= B InpuE Eypes H a 3 a -
- Conirod devices
; % Rev Vim Few¥Wim  Rev Vi
o | Saleny swilihes
o et v @
Smpie Craree . -
S Lebery sk L EBETE Element settings “
], Wemteis i - o Safety switch: "Safety swilch”
- & T — - 7T 8 Dus channs
= ESPE = I
El Setings | Test cutputs | Summary
”l Mo contact swilches :
| Tesanbie Type 2/ Type 4 - Tag name |
® i) Two hand comrok .
.= b, of devices | :
ll ‘glety mad & bumpess
'I'i:] Eonsor MeaRing
& [+ elemern
2 User mode swiiches Safety o
. ORADUT TyDes L ]
ON-OFF fiker '1]]]_
= [ EFckmest: Ibachon lime ddéndad by Hter bine minimuam 2 5w |
I?;! Flexi L QEECiN 8 E | |
. . e exdended by fiker tme miremum . 3 Ems | -nIl
Kattintson duplan a .Safety
switches” lehetGségre. e — E
|l Moo -8 Bemerts ) i g Fortidl apolictons |+ Dicrepancy time .
| Operstor 13 Oofime 4, 5ed o =8
Value 3000 i ma
Lok [ Coeel ]
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4.3.11 Motor elem beillesztése

Allitson be egy elemet biztonsagi vezérlének, mint a valodi eszkézt.
— Vélassza az [Output types] - [Electrical symbols] lehetéséget, és illessze be a [Motor contactor, Single channel]
elemet a Q1 kapocsba.

5 —
B Soety Controier Seting and Morvtoring Tool 170 - [New project<umseved» =T
Bt Devce [
d}-’;u (/'(unmm;.mn}; et | Lg Tnede § o .
B roctase contiguaten P Logic edeae Ha'um.mmm:n ) Repont B Dagnocncs %oml«ma CPU1 module
- O
& & boutopes H %) (15) J e

v Output types
Rev V2xx Rev V 1ax Rev V3

e Eectical symboks
Huzza at (lllessze be az

elemet a Q1 kapocsba.)

Moter contecton

A
vy Snge crerne

S Motor contactor L
¥ ¥V Dwsl chanmel
. ad iy

Lrgeirarne

LB} [ l,!

P el
¥ P Dwl ohenen 3
ﬁ PN ot

Urgecrarne

S e

Mot
v e Srgererne

Lamp
v O Sngecrarrw
s? Graphec s
. O Erectrcal Symbots
» (] emwments

. m Fax Low

| Mot 20 Bamarts @ 140 G Fornsl soviicn
: Operator 013 OMine A Setting and Montoring Tool contaguratson i not ventied
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@EXP A motor paraméterének beallitasa

9 00c

Kattintson duplan a motor elemére a paraméter beallitasahoz.

B Sefety Comtrolier Semting and Montorng Tool 170 - New project] cumseved »

Broget  Device P

-8l & commng Pfcomen §[jouconces P Tt B
D Horduae contiguation Q) Loge ester  Jl GETH networt modute 1) %) Bapon
PR | —— ]

& 0 Wputtypes H g (% 5]
& ¥ Output types

Rev Vi

Bev V1
® Electical symbots

A, Motor contacton

v Sengre channe
- WMotor costacton

Oun! cmpmne

Vatve 2-

Sngre channe

Valve

Dan! cherne <

NP owtpet

Single channe

PRP cutpet

Dusl chamne

Motor

v Single cranne

@ x:‘wo

t} Graphics
* O Eectncal Symbols

& O ERsements

1
3

&Ry

+ 99y Feulme
-

Rev V2xx

bz i

(2) Adjon meg egy cimkenevet.

Tag name

motor]

[¥] Ssfety elament

|¥] Enabiing Test pulses of ths output
‘ Aterton: Disabiing the tast pulses may lead 1o 3 reduction of the safety values of 3
outputs of this module
For the praciee vaues see the user's manual hardware)

(1)

«Motor” lehetdségre.

Kattintson duplan a

Operatee 133 0fine B 5 ‘

s

all3

:
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[ 4.3.13 Lampa elem beillesztése

Allitson be egy elemet biztonsagi vezérlének, mint a valodi eszkézt.

a Q2, Q3 és Q4 kapcsokba.

— Vélassza az [Output types] - [Electrical symbols] lehetéséget, és illessze be a [Lamp, Single channel] elemet

sy

P otery Cortacfier Setting and Momitoreg Tool 170 - Pew progect] cunsved >
Pt Device  [tm

Q'_’Ju y"uﬁm!”(w: :
.Mﬂ:«lw“ Q Lepe edier HM?NM-MtWIUI 2'&&1 ‘QNQMM mbﬂn!m»m

)
H Q 15 a
Rev vV 2.xx

Rev V 1ax

&0 ot hoes
s .
e Q‘ Rev Vi

CPU1 module

Huzza at (lllessze be az elemet a
Q2, Q3 és Q4 kapocsba.)

Operator !30"\0( A Setting and Mondoring Tool configurstion 1 not venfeed
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LN A lAmpa paraméterének beallitasa ) 000G

Kattintson duplan a lampa elemére a paraméter beallitasahoz.

(2) Adjon meg egy cimkenevet.

I Sty Contealcr Sciting and Meshoring Todl L0 - e profectiumcaecals il Ezen elemek tipusa megegyezik, de minden
fmec [ear fem elemhez killonbdz8 nevet rendelhet hozza.
-5 8 lﬂ,l'cn—-mng.!ﬂcgm;; e LIl &
B e cogin, Loy it [ et motie i) E] et o eges o [Tagname  LED green LED cimkeneve a Q2 kapcson
E
o H — — - Tag name LED red LED cimkeneve a Q3 kapcson
= AT O
., B V2m Bew Vixx B Vixx -
=g Ewewis vmish @ B Tag name LED RESET LED cimkenave a Q4 kapcson
P e
;!‘ :J'_TI_!_I-'FI'
* ':;'::.d-'r-lrrd-
oo ==
Sargie charmel
et
8 .
@
1'%.. I.'.rﬂ:"” o
& a Eecirmsl Syminis
- £Fl Emarry as Tag rame: LED) grear
'l_|!_|l Flami Livas . s b of devices 1 .|
4 Sty smmact [ ]
i . . @ | @
ﬂ (1) Kattintson duplan a P = E
" Ose o+ Erabing Test puises: of e oulond —
[ stiies 0 Berern M) o g 7 — LED |EhEtDSEgFE. Fevermon Disabling the test pulses may kead to 2 reduchon of the safety values of o @
= = S of e oL ——
e Ew--mhm-g-df For the: precese values see the: user's manual fardware).
oK Caroel
e
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>
“ Cimkenév szerkesztése

Szilkség esetén modositsa a cimkék nevét.

q 4 4 4 00 0 0

9 00c

(2) Kattintson a bal oldalon talalhato aktiv

|

B satery Controller Setting and M
| Broject Dewice Eavas
| -b-.;(m ‘y"fcmuwmq: w(nnn«v l_, « . 4

I . Hardware configuraton o lege edear ” GETH netacrk modul

b nput types
¥ Output types

g Teel 170 INew poecicsnaned  Kivalasztasra, majd valassza ki az elemet,

amelynek nevét modositani kivanja.

=

(A példan a ,Local I/O" szerepel mintaként.)

TPUT thodule

(1) Kattintson az ,Edit tag

names” lehetésegre.

b - Jrr— wed Marvtonng Tosl 170 - Mew
, b Y”
Singie charnet
Nk ‘c':':'m"" 5) 4 metwork module [11]
o S D
v e :?;mwr«
o l’:-::'e\:*wra LIWUACT
XTiom off 408088080
178 ¢ Safety switch Safety switch
156 V¥ RE1IRE2IREDY RE13/RE2VREZ7 -
M 3 Reset — ;
I3 < E-Swp ES21 .
R ) MiniTwin — "
Q4 . L‘lv LED RESET J:.m::.;m‘lmnmmbml" b o
Q3 @ Lamp LED red
Q2 @ Layp LED green
Q1 7 Motor contactor motor =

(3) A kivalasztott elem cimkenevei az ablak jobb oldalan
lathato fan lesznek felsorolva.

A fanézetben valassza ki a szerkeszteni kivant cimkenévhez
tartozo binaris szamjegyet, majd adja meg a kivant nevet a
beviteli mezében. Ha a szamjegyhez mar tartozik cimkenév,
akkor a nevet szikség szerint modosithatja.
(A paraméter-beallitasban megjelenik a cimkenevek bevitele.)

Duts Raconder

CPU1 module |

o E]

UL B R
ru VO npsesnner
M L Neww
“n - vy B9
P ) T

™M 8

@ 8

o  ® e

GF 1 Mok sommetr

o pDaapoaa

Safety stk
LUAALSAE P p)

LED RESET
D
LED pweny
i

Opeetae B Mo Samig 4t Marmtering 100 contpunstion i ot vertterd |
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»“ Logika létrehozasa

) ] v Joc

Programozas elvegzése Logic editor szerkesztdben.

m Programozas (Bemenetek beillesztése)

)

(1) Kattintson a _Logic
editor” lehetdségre.

o (] GETHIII)

B M Taan XTIO[1] 1100

& [E-Sop, 521 XTOM| 0

j Flassl ATIO[ 1] M

0 RE VREZLVREDT XTIO[1] I8

& Saisty swich XTI 17

(2) Kattintson az ,Inputs”
cimkére.

! I AiAITwin XTI 118 .Il

Oparaba !_;_#I:“hlr\l m Setting and Morstoreyg Toal comliguetion is ot verdied

B Satety Comiroller Setting ard Monitanng Tool 1,7.0 - [New propect]<unsaved» R |
Project  [Device  fatras
o 8 B | 2 Com stngs B comnact D1 scornect @i Teaster B oot W+
1 Logic editor || GETH network module [13] %] Report g Disgnostics &K Data Recorder CPU1 module
) SR S a0 . oo 9@ MEL A W Configuration s vabd
e (3) Huzza at.  [raee e .

(1) Valtsa at a kijelz6t Logic editor nézetre. — (2) Kattintson az ,Inputs” cimkére. — (3) Regisztralja a bemeneteket.
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>m Programozés (Funkcioblokkok beillesztése) ) o0

(1) Aktivalja a ,Function block”™ cimkét. — (2) lllessze be a funkcioblokkokat.

I Sefery Contrafier Semting and Monaring Tool 1.7.0 - [New project] cuncaved s [ o)
Progect  Dewsce  Ewtras
""bﬂ #BI:nm!d!:ngs min-nnﬂ:t] ;:..'".-.: ..,I,-"-""' _I; Uplcad E+
B Haduare confiquaation 4D Logic editor M&Tﬂmmll o Ha ] ﬁ Diata Rlecordes CPU1 module
S ¥ Vi S 100% (2) Hizza &t. e i g N A Configuration is invalid
v Lagh In/Cut summary page i Page 1 j
- startfldge -
e o .
® Utvonal 1:N
e 2 FB
9 . .
~t Harl warrmng _J _;_ Reset XTION] 18 [ ] |
£ ¥ Edge detection A
§ Oaleys & E-Siop 521 XTION] 130
= Comsnter and Cycle
* EOH [Output blocks

& Satety switch XTICLY) 17 8

» Mt/ Press
Ot ¥ RETIREZVREIT XTI NOT FB
M wotemoyie & FB visszadallitas
A kdvetkezd oldalon bemutatjuk a
regisztracios hierarchiat és attekintjik az
- . . FEB felépitesét.
(1) Kattintson a ,Function block
cimkére.
_ﬂ-;.'-.ﬂl'u-u I Chusg ﬂ:-\_ u i- i ¥ .

Operator 153 Offtine (i Setting and Montoring Tool configuration i not verified
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@TXEI A hasznalt FBk leirasa ) 006

Hasznalt FB Attekintés Regisztracios hierarchia
FB visszaallitas A visszaallitandd FB [Start/Edge] - [Reset]
—R-Iiﬂ_.ﬂ

Utvonal 1:N FB Az Utvonal 1: [Logic] - [Routing 1:M]
i M funkgcioblokk ad le bemeneti jelet
nput al i} ' Dutput 1
, Outpes 7 az eldzd funkcioblokkrol, legfeljebb
-E - Qutpa 3 nyolc kimeneti jelra.
NOT FB A kimeneten az invertalt bemeneti arték [Logic] - [NOT]
jelenik meq.
_Input o 0 \
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>m Programozas (Kimenetek beillesztése)

(1) Aktivalja az ,Outputs” cimkét. — (2) Regisztralja a kimeneteket.

-- Satety Combroller Setting and Morstonng Tool L.7.0 - [New project] curcaved E=ELCl
Propect  Device  Earas
e ! + 8 onnect | ®a Transier B = . .
L ﬁu gﬁtumm.tngs '_til:wr-m J_!,I:‘,., ect | @ Transter B Uplead | [ (2) Hizza at.
. Herdware corfiguration | A Legic editor E] | J Repaort Dragna Reconder CPU1 modula
Vawx - DHIEA 9 FFEE i Configuratian i i
Vo matrix | In/Out sumesary page ) Pege 1 -]
¥ o motor XTIO[T)Q1 @ .
¥ @ LED green XTIO[1)Q2 i
¥ @ LED md XTIOY1] Q2 a5
¥ @ LED RESET XTH[1] G4 [ s e
== -
. = Sl -} i mate TG @1 af -
¥ cPU g.:inﬂmmuu - i msssmamaissamaana |
j ERRE e R R e -} 8 LD greenxaier @)
- mnp.m-l.rrmmnﬂ: i o LED red XTIO(11.Q3 .] 1
. smmsuh-_hmﬂr.r;r: i
e maf.rnn[,i:” | EEEERREEERREEEREr
: amez : | = o meseT momos @
iy E MiniTadn XTIO[]11E !' o
(1) Kattintson az ,Outputs”
cimkére.
B irpuis IFFung | 6 Oulp n.' i n=|'-;| i " e »
Diperator m%: A Setting and b ing Tool config = mok venfied
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>
m Programozas (Funkciéblokkhoz tartozé bemeneti mezék szamanak médositésaD WE

— Novelje a Visszaallitas funkcioblokk bemeneti mezbinek szamat.

[ et ommr ey ot b S 11 T |
LT ‘
8 O Ml 2 omen B Ll Ly O T ‘
N L e — L L L 4 E - [N [N CPUL module |
— NoNam QI 9 SRt e A A Contgaenn o sts |
g " " Tt +
| ll?. o |
L] — -
. - I
- l-:-.- 5 L L L L - 2|
4 B PV b W Aseemwu )
R R RIS r et S L ISR TR HI SIS ITeed]  '"eatheeRaEll AT pm——| .
J 2 e =
o s oy TWEAA g | oot snemand | e |
L Tt e ] o/ Ousput Setrgs
i Nbser of vundn 9 D)
et L ] 5 1§ - —-
= r; [ 10wy Crminsier ety ond Voo Towt 371 P progmet] et e ——
(1) Kattintson duplan Moo site {i el
az FB visszaallitas 2 ;'ﬁ"' ,m«: B'"“h BNt i' E \
iy . B L s e e A B e CPU1 modula
lehetoségre. fream -QIE O IFTELS A A\ Cotpen s s
A I = *
' — ey Tece ’ ~-
ST BN I £ [ 2) Modositsa 5-re a e ‘:
- bemenetek szamat az PR 2
5 " - — T &
,,InptftI0utput Settings Sty B 2 3 e
mezoben. " Y
® Game B Ty g O L LV
e .
= ¢ ey ey ® o — e @
[t . O ] /\
(3) Az FB visszaallitas
bemeneti mezdinek
szama 5-re modosult.
- o LA o
] “uﬂa‘m‘u“.q‘-.ﬁ.--u‘.l
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>
m Programozas (Funkciéblokkhoz tartozé kimeneti mezék szamanak médositésa)) WE

— Névelje az Utvonal funkciéblokk kimeneti mezéinek szamat.

.mc@——.-u——.mul Pou pegtianmats m
Pt Dees  Pow
*- S P oy P 1 g e By e @
| s 1 el - L A . [l - L CPUL module
- ¢ S8 QPR 0N ERS An A rmgeee s mwe
5§ STt -
0 e e e O Ll _j
wyadh “ {
habrencene 3 c N E—
i LA T (2) Modositsa 3-ra a kimenetek
. L - . .
' ® OVaste id Asmemems  § b szamat az , Input/Output
9 Settings” mezdben.
Moot of rguty
© 8 TH TEPIN
Yoy %
10 wrsenvers oy l ﬂ
AL (1) Kattintson duplan el T e ey ey N e
. | Peen Dovs e
azUt:/opaH.NFB o Sy el -
Iehetosegre. ([ YRR vy SRR R TR - T —" CPUL module
\ Mo AL O SEBRS A A copoviimen
oy |
| .":n' (Y T r—_ - 2!
" ©
L] -
- o won D O . . ® B o
R - . .
- =
B O et Y A Smevann »
" 20 pew e @
R ot B 4 Mo  »
e '
14 st srmnyes oy P —
A erermyre )
(3) Az Utvonal 1:N FB kimeneti
mezdinek szama 3-ra modosult.
Ho o oim Dre O . '
| —— . ‘ﬂqn“ﬂ'-‘-“.‘.nﬂ‘h;
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Programozas (Bemenetek, FB-k és kimenetek csatlakoztatdsa) ) oo

— Csatlakoztassa az inputs, function blocks és outputs elemeket az alabbi abran lathaté mddon.

/N

=
7]
[r]
E . .
§ © 3 ResetXTIO[1]14 0 w1 s motor XTIO[1].Q1 &f - Motorkimenet
) = & E.Stop, ES21 mnmn,p_l_' 2 f "E . N ' F f —
: ™ puwo £ Roumgrno T . ,l LED green XTIO[1)Q2 @] - Zold lampa
"l' Safety switch :am:u]lr ‘ : . ] : : . 1
— : 7 e XTION : N
- 1' RE1VREZVREZT. KTlu]‘,p— ®F p—al LED reaxTIOf1}03 @ _ Piros lampa

. B} MiniTwinXTIO[1) 12— -
S N isszaallité gomb
e ot uBD RESETXTIO(.04 @ - lampaja

el neus Weq |BesuoIZIg
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»“ Projektszimulacio ) 006

B vty Comtiolies Setting and Monsscrng Tool §7.1) - [New progect]< unimerd s frea | s i
Bojeet  Dovies G (1) Valtsa at a kijelz6t szimulacio nezetre.
i = -E_; H ,‘,-"'{l:-mimngl. H'Lﬂﬂﬂrhr ) v Ty Teste W uy .
. wdmiidveare conligurtion | Logic sdfioe H GETH network miodele [13] nl| Fapoed g’ [ragrioetcs - Corden CPU1 module |

Mo =1 ol LR " |

- BT ) Q v i o - i 00 00 02304
VO matem | st pumerary o ;I
]

o3 (3) Kattintson a Lejatszas gombra a szimulacio inditasahoz.
" )
e ATIO0 )& [l
*}F.!!p.:f:1..:|!||.q. . ',_ ............... 4

x .
E LED gresn STICNGE @

l] B - - Pe—
-, [ |_.-...i- | mm RELL U
> — 2 -
> || :
> (—

(2) Kattintson az eszkdzre a
bekapcsolashoz.

1 ' o8

. . 5

Cipersin !:‘_i CHil s Jh Gwtting aradl Morstanng Tonl conligration n o werded

Abra. Szimulacio nézet
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} Projektjelentés létrehozasa ) 14 J v Jlvoc]

B Projektjelentés készitése

(1) Kattintson a Jelentés gombra a Jelentés nézet megnyitasahoz.

(2) A bal oldalon talalhatd valasztasi listan aktivalja vagy
deaktivalja azon dsszetevik jelélonégyzeteit, melyeket szeretne

(1) Myissa meg a Jelentes
neézetet.

1 oty Controlier Setimg and iomviorng T
Proms  Drece faon

szerepeltetni a jelentésben. (2) Végezze el | &/ Ml & com s Pfconmas 115
. . . kivalasztast rdwary cofgureten {0 Loge: sdits Hmﬂm-—mn = |5
(3) Miutan elkészllt a kivalasztassal, kattintson a Jelentés a—x —
frissitése lehetdségre. '
Az Igy dsszeallitott jelentés a jobb oldali valasztasi ablakban {i:;“

jelenik meg. - 7 P

m Hogyan menthet vagy nyomtathat ki egy jelentést

A jelentést kinyomtathatja vagy PDF formatumban elmentheti.

+ A jelentés PDF formatumban vald mentéséhez kattintson a
Mentés gombra.

+ A jelentés nyomtatasahoz kattintson a Nyomtatas gombra.
A jelentésrél PDF nyomtatasi kép kész(l, amely ezt kivetben
kinyomtathato.

Jelentés nézet (reszleges)




lg] Safety_Controller_Basic_Course HUN

>} o
m Osszefoglalas

Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

Uj projekt |&trehozasa

Hardverbedllitas

Elemek és beallitasi paraméterek beilleszltése
Cimkenév szerkesztése

Logika létrehozasa

Projektszimulacio

Projektjelentés létrehozasa

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Uj projekt létrehozasa

* Ez a rész mutatja be, hogyan lehet létrehozni uj projektet a Setting and Monitoring Tool
hasznalataval.

Hardverbeallitas * Ez a rész mutatja be, hogyan valaszthat modulokat a hardverbeallitasokban.

Elemek és beallitasi

paraméterek beillesztése

* Ez a rész mutatja be, hogyan lehet beilleszteni elemeket vagy beallitani paramétereket.

Cimkenév szerkesztése « Ez a rész mutatja be, hogyan szerkesztheti a cimkeneveket.

Logika letrehozasa + Ez a rész mutatja be, hogyan programozhat a Logic editor szerkesztében.

Projektszimulacic « Ez a resz mutatja be, hogyan szimulalhat egy projektet.

Projektjelentes letrehozasa = Ez a rész mutatja be, hogyan hozhat letre &s menthet el vagy nyomtathat ki projektjelenteseket.
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> Projekt letoltése ) oo

A fejezet ismerteti, miként télthet le projekteket a biztonsagi vezérlbhdz, illetve hogyan ellenérizze a projekteket.

5.1 Csatlakozas biztonsagi vezerléhéz

5.2 Projekt letéltése

5.3 Projekt ellendrzése

5.4 Projekt dsszehasonlitasa a biztonsagi vezérld és az eszkdz kozott
5.5 A fejezet Gsszefoglalasa




lg] Safety_Controller_Basic_Course HUN
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5.1 Csatlakozas biztonségi vezérlohoz

-
i Safety Controlier Setting and Monitoring Toal 1.7.0 - [New project]<ungaved >
Project  Dewice  Extras
#vt;u a}cumsemnqu: rnect | Py T
. Hargware confguraton | 3 Log p H GETH network module 3
. Ba
S— Kattintson a ,Connect” 3
lehetGségre. |
> t.b TR R Ll al:m;lmbH:‘Ela[l.-:amrqnlmllm B ey o —r— B S — == ey
& Corvncting v OPU moduls —
@ ) Corvmcting %o Mitsubishi QETH R
r ] = .
crm Py al:mt.lmuldﬂmmukﬁ'i.'l *-hu . - I'E- B El h.l:u:e-. <
Aeiinin ) il_ll . wareite e cEer I LA aiiey Hi'h Fmr Frekas [11] L e CPU1 module u
&F patiee 8
i~ Gk maduer s s o i h) a
i - H FEVIN Farv s Parv g
o Wbl Moadukey ,_-ﬂ.l’ Mg 0 % Bre Wi BewWim Bew¥im
e =
D ® —— |18
T T 1
. Maswmini - ] u
- D Cpesed port COME e e
GETH GLCy
Peisen  Vime Vo O Scumire boud retes eS| -
! 0 hitislizing connection do "GPUT modde ' ..:,.q\.‘
0 COME Seannig baud rates — |
= 10 madules. D Chackng cornacion dlate of “0PUT module ' FA
D Conection of "OPUT modde ' is Syatem Onlire
Module 13
Jrnr
I —— o vt
EL R g
AT L K ey
Feviaom Vi = Vio = | ::"
* 1 P d e
o, : : [ ———
e
T -
R - et
. .
|IJ“'"’"“ il Elarr ﬂ] \ﬁl,.....
Operator 131 Offline ff Setting and Monitoring Toal confiquration is rok Module 1 =
L = L Db e i
Wi o gL ten | Exacutig Cganter ok Syitiom Oei o Dnish SorfgurBiast o vl
‘ L] "
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»m Projekt letoltése

r. Safety Conroler Setmng ang Montonng Tool 1.7.0 - [New propect] < wessved = [ ) i i
Project Dewce  Eatras
e 8 Ml com s ot Wl [Bg v g omes 8
P rordears conhgurston | Q) Loge sater | GETH netwerk 5 (31 &) maport cPul
. .
e e—r———— (1) Kattintson a
uT fer” lehetGsegre.
. ransfer” lehetdségre i Change user group “
[
l o con ] a Device type MELSEC-WS
ey sy & Type key CPU
— < e Alapértelmezett: ,MELSECWS"
Vernes T User level Password
2 e W
[Mmh'mrm vl
Module 13
it pr-ugf-m
Tyt it
Tt T
% e (3) Kattintson a ,Log Q Variad D0 76 racly oot 10 Gommiont e’
. [ On” lehetdseégre. COnNgurabon?
ey N/
. . [ loeom || Loeof
Module 1
valid conbguration | Execubing Cparater 138 System Onieg o Darvacs conhgurston i wenhed

{4) Kattintson a
.Tes” lehetdsegre.
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»m Projekt letoltése ) 006

r. Safety Controiker Setong bnd Montorng Tool 1.7.0 - [New propect] < wistved > lHJ"‘H'E-|
Propt  Qevce  gutras
a-&H tongs §48 t Jljoscomrec g Troester fig upicas B

P vordware conbguranen | ) Loge s HGE‘Hmna'-mu:tI: £) magort CPU1 module H

= FENYI0T PAVIM  FANVIN
Module 0 % Rev Vim  Rew Vim  Few Vim

Cpeace
Ty e

Progress

B et
Mgmgey Gy
Sl S
Tifa e
o

Do you want to run the head device "CPUA1
module®?

Lty
e, T 1§
2 e

Covic
i Ll
il S &

- FrTe e u
e
i 4
: R
RN T 1
I

Module 1 - (5) Kattintson a ., Yes"
[ Hesien b i © e By Pt lehetbségre.
W3 corhguraner | Eagcunieg Cperstor 138 System Onine -+ Device of -

™ ]
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> Projekt ellenérzése ) 006

* Ha az ellenérzés nem fejezédik be, a CPU modul LEALLITOTT allasban marad a kévetkezd bekapesolaskor.
Ha a kdvetkezd bekapcsolaskor szeretné mikodtetni a CPU modult, akkor el kell végezni az ellendrzési folyamatot.

) Gatery Contrailer Settng ant Mankereg Tool |70 - [New praject| s ursaved = = -
Promct  Deace  Exbres —
- bu "’ H mnumr E.r--u\.u h'“"‘“ "

I rorswars configuraton | o Legic edter Mu:&rh ratwers modcks [13] ¥ Aeperr i Dagrosnes ,Q Lol M oo char CPUL sl '

(1) Kattintson az ,Upload and verify
configuration” lehetdsegre.

Configuration

Linai grsiip

Apphc #ien Rdime PN

Chaginianm i [ pioyect i1 PR PO
Chacuisam in I dece 1 P4
Conlijiman date a0 E 3 W 00 P

B Sysiem s anives wa “TOMI"
¥ Leaca configeation i vale
B Appkcalion is urning

Attention, the following report ks satety- i
relevant. Study it carefully ’

& Upioad and verfy resut |

i

o Seiting and Mendaing Tad conbguiabos i the dSeacs

18 aqual wihs the Seitng and Menidomyg Tool u é
R Report 20161207 12:04:44 ;
i Semng and Menitarng Taol cenfigurabon s not wenfad o
i Owvica confipeation is nob veslad Bill of material
] [0 9] a

(2) Kattintson az
JOK" lehetdsegre.

nu.g_-- 4 Ela i ﬂhﬂu Wy Porial woicahr
il configuration | Exscuting

QK

(3) Kattintson a
«Tes" lehetdsegre.

Sl ddmwicn b worilead™
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“ Projekt 6sszehasonlitasa a biztonsagi vezérlo és az eszk6z kozott )

® Nem egyezd m Egyezé vagy ellenérzott
@ Sofety Controfler Setting and Montoring Too! 1.7.0 - [New project}<unsaved > B Sofety Controligr Satting and Montonng Yool 1.7.0 - [New progect] <urgaved »
PBroject Device Daras Project Device  Extras
% m settings § 33 Connact 1 . - xT Sattin : nrect
#- & W com s B §1j oiscornect E.Yrmeg_uuaed oM A H Bl oscornec: g rravster B upicas B |
@B Herdwore configuration | @ Logic editor [ GETH network moose (13] ] Regert CF D Hordware conigurston | Loge editor B GETH network modue (13] X)) Report CPU1 module Jf
« i el
e Configuraiion infosmation PAVIOY  PAVIOS  PWVIN
Rev Vi RevVimx  Bev Vi
User group Adminestrator User group Admwrnstyator
Apphcation cPUn Agpic atxon CPUY madule
name module rame
Checksum OxBFASC2ED Chechsum in OxD1TSFTOS
in the progact the progect
Checksum OD175FT05 Chacksum in D175 105
in the dewice the dewce
Confguration 121772016 Conguration 20161207
date 1.00.00 PM date 43800

2 ¢ CPU modus is onine wa
“come”
« Dewce corfiguration 15 vabd

@ Apglication = nunning

135 System s onfine via "COME®
¥ Device configurstion i vald
@ Agphcaten i runeing

¥ Setting and Momtonng Tool

&\ Setting and Monttonng Tool corfiguration n the dewce 1

configurstion in the dewce = AQual with the Setting and
diffierant to the Setting and Mongorng Tool configuration
Montonng Tool configaration

V' Setting and Montonng Tool
corfiguration s verfied
v Dewce configuration s verded

Qs s @ o Sy [N
Agministrator ) System Onine v Device corfy | Vaik configuration | Executing Administrator J) Systarm Onire & Device confguration & verifed

. = . L4

« Ha ellenérzoétt projektet toltott le, akkor a projekt ellenérzoétt allapota megmarad.
A projekt ismételt ellenérzésére nincs sziikség.

* Ha nem ellenérzétt projektet tolt le, ellenérzésre van sziikség.
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

« Csatlakozas biztonsagi vezerléhoz
« Projekt letéltése

Projekt ellendrzése

+ Projekt 6sszehasonlitasa a biztonsagi vezérld es az eszkidz kdzott

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Csatlakozas biztonsagi
vezerldhdz

« Ez a rész ismerteti, hogyan csatlakoztathat eqgy szemelyi szamitogépet biztonsagi vezerldhiz.

Frojekt letoltése « Ez a rész mutatja be, hogyan tdlthet le projekteket.

Projekt letdltése * Ez a rész mutatja be, hogyan ellendrizhet projekieket.

Projekt osszehasonlitasa a
biztonsagi vezérld és az «Ez a rész mutatja be az ellendrzési eredményekhez tartozd projektdsszehasonlitd nézeteket.
eszkdz kozott
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R Biztonsagi vezeérld csatlakoztatasa/levalasztasa ) 00o

A fejezet bemutatja, miként csatlakoztathatja és valaszthatja le a biztonsagi vezérlét.

6.1 Csatlakozas biztonsagi vezerléhéz
6.2 Levalasztas
6.3 Ujracsatlakoztatas

6.4 A fejezet Gsszefoglalasa
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6.1 Csatlakozas biztonsagi vezérl6hoz ) 000

Csatlakoztassa a biztonsagi vezérlét és a szemelyi szamitogépet RS-232 kabellel, majd kapcsolja be a biztonsagi vezérlét.
Ezt kivetden inditsa a Setting and Monitoring Tool eszkézt, majd valassza ki az alabbi ,Connect to physical device” lehetéséget.

(1) Connect to physical device lehetdség kivalasztasa.

i Setery Comrolier Semting and Monoring Tool 1.7.0 - [Mew propect]<unsaved » L
Progect  [evere fatos
lt-bu thuﬂm!ﬂ:m1i;:- nect g Trenster =.

3

Prograss

ﬂ Rezet topology

ﬁcmneﬂim to MELSEC Communication DTM

I | & Scan on MELSEC Communication DTM
Conned io piweecal devoe|

Kattintson a ,Connect to physical
device” lehetdségre.

Cormect o 2 stabon  # no progect has been ioaded one will be oreaied
ooy

Cimpabi reirm oo
w Comale 8 prcysct wilh 3 MELSEC-WE or Flam Lang shshaon

i} Compie & propec] with Flem Lk sisbors Up 1o 4 sistons can be
confguied [ Messages &
€ COME Scanning baud rates

, dncom. wmeriace scmnas € Scanning baud rates
&9 Corfgure e communcaton between FT and MELSEC-WE 0 Scanning baud rates
) COMY Scanning baud rates

ﬂl Trving to identify device class E
) Scan request st COME Trving device type Mitsubishi GPUN
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6.1

Csatlakozas biztonsagi vezérléhoz

9 00c

(2) Toltse fel a beallitast.

A Setting and Monitoring Tool alkalmazas rakérdez,

Progress :
: — — hogy szeretné-e feltdlteni a beallitast.
A beallitas feltéltéséhez kattintson a ,Yes” lehetéségre.
Do you want 10 upload the configuration on
*CPU1 module™?
Progress
Q‘v\:n scan on “CPUY madude”
© Ublosd confieration on “CPUT module”
B Sef=ry Cortrmier Semeg wne Momesrg T 170 - [N proect] < urmsenc . e
boer Qows Do =
;'&u !BT""“"" &“ﬁb\w L]
P roveas cotgunten @ oocast o) CeTe etmrk s 1131 %) Resont CPU1L module If -
Pl — ¢}
[ —— [ﬁ. Q % 5) J
s | Module 0 . Q\ A vim Avim e vim
o Fosdre (e Tecrs o ) J=s
— © estre s 4 | e B |
LY J © Festre Cower 14 — FRXB
. x O Postre Tt 10 Syente o
\ O Pestre Oyt 10 ..-:'
Kattintson a ,Yes” st s
lehetoségre. [— Commne e
Moduse 1)
d E‘:-:; Mt Vim
l!]:-:-_-_n_ ,.. » = -
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A beallitas modositasahoz kapesolja be az online dzemmdaédot a Disconnect gombra kattintva.

i sefaty Controlier Satting snd Manitaring Toal 1.7.0 - [New project]<ursaveds [
Project [Dewice Extras |
- B bl com e |
I- Hardware corfiguration | i Logic aditor network module [13] “_,_.r Report i Diagnostics
Plerhiben
Only: moclos with serore Kattintson a ,Disconnect” 3
Module 0 lehetdségre. e
E:mm iP:ulcml a Disconnectirg from Midsubishi GETH
PR O 2
Sar b B DA a DI“QHI‘HCﬁ" from Midgubishi XTIO
s e ﬁ Disconnecting from CPU1 module
— —— &) Disconnecting from MELSEC Communication DTM
w— am
Versnsrieg LIS Vim | g
T e
Module 12
Device BETH
Typa coade WHO-GETH
Se e 1945 DI
Messages
: r—— i
aran=Tieg 1302458 WVimm
x:ﬁl\ﬂ Ll ]
l.-u ::: :Tl“.l::ul: u1I l:l
Vodule auped debus mveld
Module 1 -
’ = ) .
|0 Moduies - Elemerss i) into Wy Partial spoicats = T ’
‘vabd configuration | Executing Operater B System Oriine « Device confiqurstion i verfied
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r-ﬂmcmmwmmun-[hmmhm: =1 |
Project  Device  Extrad
=2-&%H ﬁﬁmmqlﬂwl]_j ect | Py Tranater B ugicas B -
.Hmmmﬁ;umtm o editor HGEanermrmJe[H] g_]ﬂ-emrt ol Desgrostics CPU1 module o
S CPU madules Kattintson a ,Connect™| 9 -l d -
o L WV PN 108 PNV 2%
lehetdsagre. Vim FRewVim  RevVZm
CPug Coun o ﬂ
Pese saoni
O EFR
Progress
= Motk Hodules . QCMEN to MELSEC Communication DTM
- e 1) Connecting to CPLI1 madule
-
- -
GETH  GOC1
Rerrmmon Viz=x = Vim
= 1D modukes
AT T
Rervmmn Vie = Vie =
* ;' E i [ Mezzages -
lﬂ COMYE: Seannrg baud rates
_ lﬂ Opsred part COMY
n Scanning baud rates
Scanning baud rates
Mokl g £ e ﬂj'i.‘.-u'l_' A n =
e n Initializing connecton to "CPUT madule™ 1
n COMY: Seannmng baud rates
-,

* Connect” lehetéséget akkor valaszthat, ha az -
eszktz nem vezérldvel csatlakozik.
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

« Csatlakozas biztonsagi vezerléhoz
« Levalasztas

« Ujracsatlakozas

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Csatlakozas biztonsagi
vezerldhdz

« Ez a rész ismerteti, hogyan csatlakoztassa a biztonsagi vezerldt és a szemelyi szamitogépet

Levalasztas = Ez a rész ismerteti, hogyan valassza le a biztonsagi vezérltt a személyi szamitogéprol

Ujracsatlakozas «Ez a rész ismerteti, hogyan csatlakoztassa (jra a biztonsagi vezérlGt és a személyi szamitogépet
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A fejezet ismerteti, miként ellenérizheti a biztonsagi vezerld mikadesét.

7.1 Rendszerm(kddés ellentrzése

7.2 Programleiras

7.3 Biztonsagi bemeneti eszkdzok mlkodtetése
7.4 Rendszer Gzemi allapotanak atvaltasa

7.5 Programleiras

7.6 Hibadiagnosztika

7.7 A fejezet Gsszefoglalasa
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Rendszermiikodés ellendrzése

B Safety Controfer Sesting and Mortonng Tool 1,7.0 « [New project) cursaved»

Bropect  Device  Extras

*-&u

M

1

¢ w(nmcmt B roeater B ipioes B

BB Horoware configurstion @ Lo eator 8 GETH network mocuke 133) ) Mepert o) Disgrosties S Dot ecorse

2 . ¥o Al
o ESpee ALD
J... aset Al
6 W Aot
® ure Alge
@ ure AlGs

REM/B—  ALISH
o seteny o MR

‘u-‘.;. @ Curvents @) bte Wy Futial mecatins

| varkd confguetion | Executing

Tot nare

Propect  Device  Dtrme

"M

V| Bewerty Miadie ny
Crttor o0
Loge mads
T st

ot

o fswar AL

3 e Ally
| Wi ALG)
@ L AlG2

ALGE

¥ ¥ncin auex
o Selety o AR

i, |
Vabd coshqurstion | Executing

totard MAws

Thg vaws

(B sty Cormraber Seiting andd Mareturing Tool 1.7.0 - [ew priect ] «ammaved »

wc-nrl—_'ﬁ Y.’nr«- b.»p:.: .

} . Hardware corfiguratoe |10 Logic editor H GETH network modue [13]

e

¥ Regert o9 tagramtey

Wit tecrte

& 10w . SEC R I, g6 4w
YO matss  DYOWG sasenwy seage  Sesle 1
mye TEYTT .
3 St 100 ~—
FT g 0 2 .’
s
& 500 €S2 XNOY
I
AP Saty wertcts XTI} 1T p— .
r
94 mznezane o - o LID RESET org oe 9

. I

Coeraty J38Systom Oniee o Oewice corfiguranan @ verfen

3
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Ha nem mikd&dtet biztonsagi bemeneti eszkdzt, és a biztonsagi vezérld bekapcsolasa utan hiba térténik,
a komponensek a kévetkezd allapotba valtanak.

MUKODESJELZO lampa (= K|

zald lampa)

LEALLASJELZO lampa (= BE
piros lampa)

Mator Leall
Visszaallito lampa BE villog

—-E % ResetXTIO[] 4 —ai 0 r—‘ i o motor XTIO[].Q1 e} Motorkimenet
j el &l

Zold lampa

|8l gu|eezssin

Piros lampa

: | Visszaallitd gomb
e o IS RESETRTIOIOAS - lAmpaja

|3l peuswaq |Besumzig
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} Biztonsagi bemeneti eszk6z6k mikddtetése

B Vészleallité kapcsold mikodtetése

« A vészleallito kapesold lenyomasaval aktivalja a hibajelet. = Nyomja le a
veszleallitd kapecsolot.

« Miutan a vészleallité kapcsoldt visszaallitotta, a visszaallitd lampa vagy kapesold
megnyomasa torli a hibajelet.

— Allitsa vissza a vészleallité kapcsolét.

Alkalmazas: A veszélyforras mikddésének leallitasa, ha veszély észlelése
esetén megnyomija a vészleallitd kapesolot

B Erintkez6mentes kapcsolé miikédtetése

b
n— =

-

)
« Az érintkezGmentes biztonsagi kapcsold elemeinek elvalasztasa - — '
aktivalja a hibajelet.

—
kizelebb kerlinek egymashoz, a visszaallité lampa vagy kapcsold ' ' — -

+ Miutan az érintkezémentes biztonsagi kapcsoldjanak elemei

megnyomasa torli a hibajelet.

Alkalmazas: A veszélyforras mikddésének leallitasa, ha a védbkorlatra
szerelt ajtd nyitva van
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} Biztonségi bemeneti eszk6zok miikodtetése ) 000

B Biztonsagi kapcsolé mlkddtetése

<=
« A biztonsagi kapesold kihlzasaval aktivalja a hibajelet. 4
— Huzza ki az aktuatort a biztonsagi ajtd kapcsoldjabdl.
«  Miutan a biztonsagi kapcsolot visszahelyezte, a visszaallitd lampa
vagy kapcsold megnyomasa térli a hibajelet.
— Allitsa vissza a kihGzott aktuatort. E
—

Alkalmazas: A veszélyforras mlkédéesének ledllitasa, ha a véddkorlatra
szerelt ajtd nyitva van

W Fényfliggony mikodtetése

« A fényflggdny fénysugaranak Gtjaba keril6 targy aktivélja a ™ [E @-
hibajelet. S— —
— Helyezzen akadalyt a fényfliggony fénysugaranak atjgba. W7 U}I “““

« Miutan a fényflggény fénysugaranak dtjaba kerilt targyat | m—
eltavolitottak, a visszaallito lampa vagy kapcsold megnyomasa torli f@[ ----- )
a hibajelet. i S — & -
— Tavolitsa el a fényfliggény fénysugaranak Gtjaba kerilt akadalyt. \D;[:_IZZ ' -

Alkalmazas: A veszélyforras mlkddésének ledllitasa, ha a rendszer észleli,
hogy gépkezeld egy nyilason keresztll a gép hatdkorébe kerll
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( Biztonsagi vezrld bekapcsnlésa)

Y

Biﬂunségim

eszkiz mikodtetése

lgen

¥

(3) A biztonsagi bemeneti eszkoz
(1) Koézvetlenill bekapcsolas utan miikddietése utan

(egyetlen eszkiz sem dzemel)

Biztonsagi bemeneti eszkoz
miikodésének torlése

(4) Biztonsagi bemeneti eszkidz
mikddesenek torlése utan

Mikodés visszaallitasa

Biztonsagi bemeneti

eszkiz mikddtetése

(2) Allapot visszadllitasa (milkodés kézben: motorforgas)
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Kozvetleniil bekapcsolas utan (egyetlen eszk6z sem lizemel) )

Ha nem mikddtet biztonsagi bemeneti eszkdzt, és a biztonsagi vezérld bekapcsolasa utan hiba térténik, a komponensek
a kivetkezd allapotba valtanak.

MOKODESJELZO lampa (= KI
zdld lampa)
LEALLASJELZO lampa (= BE
piros lampa)
Motor Leall
Visszaallito lampa BE villog
=
71
M e —————————— || e e |
i _{ 3 ResetXTIO[1] 14 —ait 0 r—‘ 1 B =l motor XTIO[1].Q1 EI - Motorkimenet
: @ |
e ' Reset . Zild lampa

Piros lampa

: | Visszaallitd gomb
R . |\EDRESETXTIO[)Q4 ® lampaja

|2l nauswag 1Besuczig
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> Allapot visszaallitasa (miikodés kézben: motorforgas)

) ] v Joc

Ha nem mikdadik biztonsagi bemeneti eszkdz, és hiba jelentkezik, akkor a kévetkezd komponensek a visszaallitd

kapcsold mikodtetésekor az alabbi allapotra valtanak.

M_UK(;JDESJELZG lampa (= |\ gg

zdld lampa)

LEALLASJELZO lampa (=

piros lampa) HE=00
Motor Leall = Forog
Visszaallito lampa BE villog — Ki

|3l qll||eEZSSIA,
e
il
i
g
3
o
=
.-

|3l peuswaq |Besumzig

Motorkimenet

Zold lampa

Piros lampa

Visszaallitdo gomb
lampaja
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B Vészleallité kapcsoldé miikodtetése utan
Ha mikd&dés kézben megnyomja a vészleallitd kapesolot, a kévetkezd komponensek az alabbi allapotra valtanak.

I"u'!_UKf?DESJELZﬁIampa (= BE — K|

zdld lampa)

LEALLASJELZO lampa (=

piros lampa) LA

Motor Forog — Leall

Visszaallito lampa Kl
=
t
1
ﬁi —{ 3 ResetxTiopi] 14 i 0 e | i mowrXTION Q! ef - Motorkimenet
4 .-I . I | L
E- ' @ E-Stop. ES21.XTIO[1].1 - I

Zold lampa

Piros lampa

Visszaallitdo gomb
lampaja

|3l peuswaq |Besumzig
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B Biztonsagi kapcsolé mlikodtetése utan
Ha mikd&dés kézben kihlzza a biztonsagi kapcsold aktuatorat, a kévetkezd komponensek az alabbi allapotra valtanak.

M_UK(:}DESJELZG lampa (= BE — K

zold lampa)

LEALLASJELZO lampa (=

piros lampa) e
Mator Forog — Leall
Visszaallito lampa Kl

<

7]

D: -{3 5. RessTIONM  g—sit 0 m—al 1 — sl moworxTiop@1  ®f - Motorkimenet

= . — @ L

= e A B R Zold lampa
Piros lampa

Visszaallitdo gomb
lampaja

— LED RESETxTIO[1)Q4 B -

|8l nausiuaq iGesucizig
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B Az érintkezémentes kapcsoldé miikodtetése utan

Ha mikd&dés kézben szétvalnak az érintkezdmentes biztonsagi kapcsold elemei, a kévetkezd komponensek az alabbi
allapotra valtanak.

MUKODESJELZO lampa (=

zold lampa) BE = Kl
LIEALL'ﬁ.SJELZG lampa (= Kl = BE
piros lampa)

Motor Forog — Leall
Visszaallito lampa Kl

=

[#5]

D: —{ 3. ResetxTIO[1}14 —i 0 —a ! &l motor XTIO[1].Q1 el Motorkimenet

5| F —= @

1 - . Reset Zold lampa
Piros lampa

m f
g ||
| | —
3
=

o L
@

Visszaallitd gomb
lampaja

— LED RESET xTIO[1]04 @] -
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B Fényfliggony mikodtetése utan
Ha mikd&dés kézben akadaly kerll a fényflggdnybe, a kivetkezd komponensek az alabbi allapotra valtanak.

MUKODESJELZO lampa (=
z6ld lampa) BE—Kl
LEALLASJELZO lampa (=
piros lampa) L= B
Motor Forog — Leall
Visszaallitd lampa Kl
=
t
ﬁi —{ ;';: Reset XTIO[1] 14 H o 'I—I ' Il #l motor XTI0[1].Q1 g[. Motorkimenet
2 Zold lampa
Piros lampa

Visszaallitdo gomb
lampaja

— LED RESETXTIO[1) Q4 B -

|8l nausiuaq iGesucizig
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> Biztonségi bemeneti eszk6z mikodésének torlése utan

) ] v Joc

Ha a biztonsagi bemeneti eszkdz mlikédésbe lépett, majd a mlkadést térilték, a kévetkezd komponensek az alabbi

allapotra valtanak.

MUKODESJELZO lampa (=
s Kl
zdld lampa)
LEALLASJELZO lampa (= BE
piros lampa)
Motor Leall
Visszaallito lampa Kl — BE villog

|l cujeEzssIA

|3l npeuswag Besugzig

Motorkimenet

Zold lampa

Piros lampa

Visszaallitdo gomb
lampaja
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A biztonsagi vezérld mlkédése és diagnosztikai eredmenyei ellendrizheték a Setting and Monitoring Tool alkalmazason.

A hibakat diagnosztizalhatja. - -,
Az eszkozoket feligyelheti. ol 1.7.0 - [New project] cunsaved> Megjelenik a biztonsagi vezérlshoz | »
Project  Device  Exir3 csatlakoztatott eszkdzdk napldja. '
- 8 | com ] Bl comea b e By s = , :
., Hardware configuration 3 Logic editor H GETH metwork modube [13] 1] Report |81 uagrostics CPU1 module : (] :
rRefresh 5§ Clear B Settings |4 Show history | 'Y Filter - Current operation time: 09:42:17, power Cycle: 47  Current: 4, Mistorical: 4 || § '
PRU2I6 12792008 R8E01 AM CFU module Agplcaton  Conlmpuratr — the memory phag & ncompatibile for ot leas? one safety L0 mo [ ] M
i % 0228 127WI008 RE621 AM CPU medube FLEXBUS*  Confepurst e memory Py 8 rcospatile ko ot least ore sadety LD meo ; | '
& DRA22S 1272008 B5621 AM CPU module Applcsten Confepraiiih n the semory phy 8 neompetible for ot et one salety L0 mo .
2 X1 X2
i N BA225 12/0/2018 85021 AM CPU modube Applcaten  Confupurfon in the memory phat 1 ncompatible for ot least one sabety 1O mo ' (Al _As) ol L
e (LTINS CPU medube Appleaten  Confepliiton n S semory phat @ neospatdln be a0 leadt one ety 100 mo [ ""EEI%_LTI?“@! i I'!' |
i X o) penas CPU medube FLEXBUSs  Coninfiliston n fe memory phg 8 neospatle b ot beast one sabety 100 ma -1l & = |
[ |
Code O30 1F 4006 : [ ]
Description Configurstion w the memony phag 1S ncomp for Bt least one sadety 1O module Ji ' []
Time stamp 0542 25 R
eszletek |
Local time 12792016 8:56:21 AM P | "
—
Power.up cycles 47 [ ] .
Type Warning {non-volatile) [ CPU1 XTIO
Source CPU modube ' EFI1 |
Category Agplec ation ' I: I; 1 [ ]
Imlos mation 08 03 00 00 EFL2 - [ ]
Occurrence counter 1 ' & 1 -BE::II;.E 2 |"1 a [
Power on hour 000012 (12 5) ' - []
Operating hours 0942 25 (34945 5) ' Is [
Block | [ ] . '
Register 0 [
CPU channel A M A B  Q1Q2Q304 1
] o BHTn :
“ Modulkép ’
| - - *
Configurabon is invalid / Configuration required Operator ¥ g CPU module online v Device: configuration is vertfied Toaaaoooomonomo-s-
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Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

Rendszerm(kédes ellendrzése

Program leirasa

Biztonsagi bemeneti eszkdzok mikodtetése
Rendszer Uzemi allapotanak atvaltasa
Program leirasa

Hibadiagnosztika

Fontos pontok

A fejezetben tanult ismereteket alabb soroltuk fel.

Program leirasa * Ez a rész ismerteti a programallapotot, ha biztonsagi bemeneti eszkézdk nem mikddnek.

Biztonsagi bemeneti
eszkozok mikodtetése

Rendszer Uzemi allapotanak

atvaltasa

= Ez a rész egy folyamatabran mutatja be a rendszer Uzemi allapotanak atvaltasat.

Program leirasa = Ez a rész ismerteti a programallapotot, ha biztonsagi bemeneti eszkdzok mikadnek.

Hibadiagnosztika = Ez a rész ismerteti a hibadiagnosztikara hasznalhatd képernydnézetet.
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Teszt Zaroteszt ) 003

Most, hogy elvégezte az FA berendezésekrél kezdéknek BIZTONSAGI VEZERLO ALAPJAI tanfolyam ésszes leckéjét,

készen all a zaroteszt elvégzésére. Ha barmely téma nem vilagos az On szamara, akkor hasznélja ki a lehetdséget, hogy
ismét attekintse az adott témat.

Osszesen 6 kérdéskér (6 tétel) szerepel a zardtesztben.
A zardtesztet tetszéleges alkalommal elvégezheti.

A teszt pontozasi moédszere

A megfelelé valasz kivalasztasa utan ne felgjtsen el a Valasz gombra kattintani. Amennyiben ezt elmulasztja, a
teszt nem lesz lepontozva.
(Megvalaszolatlan kérdésként lesz kezelve.)

Ponteredmények

A helyes valaszok szama, a kérdések szama, a helyes valaszok szazalékos aranya, és a megfelelt/nem felelt
meg eredmények megjelennek az eredménylapon.

Helyes valaszok: B
) L Ahhoz, hogy megfeleljen a
Osszes kerdes. 6 teszten, a kérdések 60%-ara
helyes valasz kell adni.
Szazalek: 100%
Folytatas ‘ Ellendrzés |

« Kattintson a Folytatas gombra a teszt befejezéséhez.
« Kattintson az Ellendrzés gombra a teszt attekintéséhez. (Helyes valaszok attekintése)
« Kattintson az Ismétlés gombra, ha szeretné tébbszér megismeéetelni a tesztet.
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> 1. zaroteszt ) W

A biztonsagi vezérloben (MELSEC-WS) legfeljebb 10” biztonsagi be-/kimeneti modul ccsatlakoztathato egy CPU
modulhoz.

Valasz ] [ \issza
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> 2. zaroteszt ) W

A biztonsagi vezérld programozasahoz hasznalhatd Setting and Monitoring Tool eszkéz ingyenesen elérhetd.

Valasz ] [ Vissza
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> 3. zaroteszt ) W

A biztonsagi vezérlbhdz hasznalhato Setting and Monitoring Tool alkalmazas ,FBD” programozasi nyelvet hasznal.

Valasz ] [ Vissza
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> 4. zaroteszt ) W

A biztonsagi vezérlbhdz hasznalhato Setting and Monitoring Tool jelentéskészitd funkcidja képes PDF fajlokba menteni a
hardverkonfiguraciokat és a hibaelézményeket.

Valasz ] [ Vissza




‘i
lg] Safety_Controller_Basic_Course HUN EI_Ig

> 5. zaroteszt ) W

A Rendszergazda” szintii felhasznalok a MELSECWS” jelszdval télthetnek le projektejet a biztonsagi vezérlékhoz.

Valasz ] [ Vissza
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> 6. zaroteszt ) W

A biztonsagi vezérld nem csatlakoztathato MELSEC-Q sorozatu programozhato vezeérlohoz halozaton keresztiil, és
nem képes feligyelni a programozhatd vezérld tzemi allapotat.

Valasz ] [ \issza
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> Tesztpontszam

On befejezte a zarOtesztet. Az eredmeények teriilete alabb lathato.
A Zaroteszt befejezéséhez folytassa a kovetkezd oldallal.

Helyes valaszok: 0
Osszes kérdés: 6
Szazalék: 0%
Folytatas | ‘ Ellendrzés ‘ ‘ Ismétiés ‘

On nem teljesitette a tesztet.
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»

On elvégezte a BIZTONSAGI VEZERLO ALAPJAI tanfolyamot.

Kdszonjik, hogy elvégezte a tanfolyamot.

Reméljuk, élvezte a leckéket, és a tanfolyam soran szerzett tudas a
jovében hasznara lesz a rendszer konfiguralasahoz.

A tanfolyamot tetszéleges alkalommal atnézheti.

Ellenérzés Bezaras




