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Ezt a tanfolyamot azoknak szantuk, akik a MELSERVO-J4 sorozat hasznalataval eldszor allitanak dssze szervorendszert,

igy megtanulhatjak a telepités és huzalozas alapjait, illetve az egyeb mlveletek elvégzését, beleértve a tesztlizemmod és
a fellgyelet alkalmazasat.

A tanfolyam elvégzéséhez az AC szervok mikddésének alapvetd ismerete szilkséges.

A kezdbknek azt javasoljuk, hogy elbszér az alabbi tanfolyamot végezzék el:
- FA berendezeésekrél kezddknek (szerviok)” tanfolyam
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Alabb talalhato a tanfolyam vazlatos ismertetése.
Azt javasoljuk, hogy az 1. fejezettdl kezdve, sorrendben haladjon végig az egyes fejezeteken.

1. fejezet Ismerkedés a MELSERVO-J4 sorozattal

Ez a fejezet ismerteti a MELSERVO-J4 sorozat tulajdonsagait, alapkonfiguracidjat és termékvonalat.

2. fejezet Mintarendszer és késziilékkonfiguracio

Ez a fejezet ismerteti, miként valaszthat szervorendszert, megtanulhatja az egyes alkatrészek nevét és funkeidit.

3. fejezet Szervoerdsité és szervomotor telepitése és huzalozasa

Ez a fejezet ismerteti a szervoerdsitd és a szervomotor telepitését és huzalozasat.

4, fejezet Szervoerdsité konfiguralasalinditasa

Ez a fejezet irja le, miként allithatok be a paraméterek, illetve hogyan végezzen el tesztlzemmaodot MR
Configurator2 hasznalataval.

5. fejezet Szervoerdsité beallitasa/karbantartasa

Ez a fejezet ismerteti, hogy miként ellendrizheté a mlkédés mintarendszerben, a beszerelt szervomotorokkal.

6. fejezet Biztonsagi felligyeleti funkciok és energiatakarékossag

Ez a fejezet a biztonsagi felligyeleti funkcidkat, valamint a MELSERVO-J4 energiatakarékos mikodését ismerteti.

ATFOGO TESZT

Teljesitéshez szlkséges arany: 60% vagy tébb.
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Hogyan hasznalja ezt az e-képzés eszkozt
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Tovabb a kévetkez6 oldalra
Vissza az el6z06 oldalra

Ugras a kivant oldalra

Kilépés a tanfolyambal

Tovabb a kévetkezd oldalra.

Vissza az el6z6 oldalra.

Megjelenik a ,Tartalomjegyzék”, amellyel a kivant oldalra navigalhat.

Kilépés a tanfolyambal.
Az ablakok, pl. a ,Tartalom” képernyd és a tanfolyam bezarodik.
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Biztonsagi ovintézkedések

A tanfolyam elvégzése kidzben, ha barmelyik terméket a gyakorlatban is hasznalni kivanja, olvassa el az adott termék
kézikonyvében szerepld Biztonsagi ovintézkedeéseket, és tegyen meg minden szilkséges ovintézkedést a termek
megfeleldé hasznalata érdekében.

Figyelmeztetés a tanfolyammal kapcsolatban

- A hasznalt szoftver verzidjatol fllggben a tényleges termék képemydje eltérhet a tanfolyamban illusztracioként
bemutatott példaképernytal.
Alabb soroljuk fel azon szoftvereket és verzidkat, amelyeket a tanfolyam soran megismer.

- MR Configurator2 Ver.1.12N
-MRZJW3-MOTSZ111E Ver.C5

Referencia anyagok

Alabb soroljuk fel a tanfolyam témahoz kapcsolodd referenciakat. (Felhivjuk figyelmét, hogy ezen referenciaanyagok
hasznalata nem feltétlenill szilkséges a tanfolyam elvégzeséhez.)
Kattintson a letélteni kivant fajl nevére.

Referencia neve Fajiformatum Fajlméret

Mintaprogram Tomdritett fajl 9 kB
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Ebben a tanfolyamban megtanulja, miként allithat dssze szervorendszert a Mitsubishi MELSERVO-J4 univerzalis AC
szervoval (a tovabbiakban ,MR-J4").

Az 1. fejezetben attekintést adunk a szervorendszerrdl, annak alkalmazasi példairdl, illetve megismeri az MR-J4 sorozata
szervoerdsitéket és szervomotorokat.

1/2

1.1 Szervorendszer attekintése )

Egy szervorendszer tartalmazza a szervorendszer vezérldjét, a szervoerdsitot és a szervomotort.

Szervorendszer

Szervorendszer vezérldje

Szervoerdsitd

MR-J4-B MR-J4W2-B

Mozgasvezérld Simple Motion Modul Pozicionald mpdul

¢ A pozicid parancs a szervoerdsitore érkezd
kimeneti jel, amely a felhasznald altal beallitott
pozicionalasi adatbdl lesz 1&trehozva.

e Az On altal hasznalni kivant alkalmazasnak
megfelelfen valasszon mozgasvezérldt, Simple
Motion modult vagy pozicionald modult.

¢ A szervorendszer vezerldjérdl érkezd pozicid
parancs iranyitja a szervomotor hajtasat.

e A7 MR Configurator2 beallitd szoftver szolgal a
szervoerdsitd konfiguralasara és beallitasara.

MR-JAW3-B MR-J4-A
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Szervomotor

e A szervoersitordl eérkezo teljesitmény hajtja
meg a szervomotor tengelyét. A motorban
elhelyezett kodolo altal észlelt pozicidadat

Forgd szervomotor  Linearis szervomotor Kozvetlen hajtasi e Valassza ki az On altal hasznalni kivant
motor alkalmazasnak legjobban megfeleld
szervomotort.

érkezik visszacsatolasként a szervoerdsitore.

2/2

) oo
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Szervorendszer alkalmazasi példai
Szervorendszerek kilénféle rendszerekben hasznalhatok, ahol pozicid-, sebesség- vagy mas tipusl vezérlésre van
szlkség.

® Jarml-Osszeszereld sorok ® Anyagmozgato rendszerek

A biztonsagi funkciok biztositjak a Szallitoszalagok kénnyen eléerhetok
munkavedelmet és a biztonsagot

®Fclvezetbgyartd berendezések ®Folyadekkristalyos eszkdziket gyartd berendezések

A pontos pozicionalast optikai szenzorok A linearis szervok tobbfejes elrendezéast
biztositjak biztositanak
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Az MR-J4 szervoerdsitok a jelenleg kaphato leggyorsabb és legpontosabb szervok kézé tartoznak. Motorok széles
valasztékahoz, forgo, linearis és kézvetlen hajtasi szervomotorokhoz is hasznalhatok.

@EX MELSERVO-J4 jellemzdi )

Az aladbbiakban felsoroljuk az MR-J4 jellemzdbit.

® A szabadalmazott architekttrara épllé szervovezérld motor kiemelkedd valaszidot biztosit. Csékkenti az Utemidét es
javitja a pontossagot.

Beallasi idd az eltzd tipussal dsszehasonlitva

MR-J3 | Bedllasi id6 40%- | MR-J4
kal csokkent™

Y
g

* Az eredmenyeket
sajat merési

MR-J3 kirnyezet alapjan
23,6 ms Beallasi ids  adiuk meg. Beallasi id6

Parancs Nyomaték Tetdeses Fozicio elérese

@ Standard tartozékként nagyfelbontasi abszolutérték jeladdval rendelkeznek. Ez lehetéveé teszi a nagy pontossagu
pozicionalast és a zokkentmentes forgast.

Felbontas az eldzd tipussal dsszehasonlitva A000000-

16x felbontésj impulzus

\

MR-13 sorozat 18 bit = 262,144 impulzus/ford. MR-J4 sorozat 22 bit = 4,184,304 impulzusford.
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MELSERVO-J4 jellemzéi ) BEE
» Korszer(l egyérintéses hangolasi funkcio 1/2

A szervoerdsités - mely tartalmazza a rezgéscsillapitod sz(irét, a korszer( rezgéscsillapitas-vezérlés II-t* és a robosztus
sz(irét - egyerintéses hangolasi funkciéval allithatd be. A berendezés teljesitménye teljes mértékben kihasznalhatd a

korszer(l rezgéscsillapitas-vezérlés funkcio hasznalataval.
Kattintson a gombra az ismétlédd mozgasok megtekintéséhez.

* A korszerli rezgéscsillapitas-vezerlés |l automatikusan egy frekvenciat allit be.

—: Parancs

. Tényleges mikodes

Ha a gép mozgasa instabil

Sebesséq
A

Rezpgéscsillapitas-vezerlés és
roboszius szdrbbeallitas eqy
erintéssel.

Idl': '

>

Ha a mozgas idozitése keésik

Sebesseg

/ | Bedllasi

Utana

Sebesség

A

Pontosan
ileszkedik.
Nagysebesséqi
pozicionalas.

o Beallasi
:: ido

>
[]4]
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Ha a mozgas idozitese kesik

Sebesség
A
| Beallasi
oidd
i |
1 |
| |
»
Id6
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» Korszer(l rezgéscsillapitas-vezérlées |l
A kisfrekvencias rezgéseket egyidejlileg szlrheti a rezgéscsillapitd algoritmus, amely harominerciajl rendszereken
hasznalhaté. A beallitasok egyszer(en, egyetlen érintéssel elvegezhetdk.
Az eljaras hatékonysagat mutatja a karok végén vagy a géptesten jelentkezd maradék rezgés csillapitasa.

Rezges a
kar vegen Rezgéscsillapitas Karszerll Korszer(
5 - , : e . . e
) i Sill: e maillan e il .
Harominerei Vezarlss rezgeacgllq.[:nta&. rezge&.p&ulfl:amtaa
aj0i rendszer nalkiil vezérias vezérlés Il
hasznalataval hasznalataval

Tetbesés

Myomatek
Sebességparancs

, Rez;jgés{ Két rezgés Egyik rezgés Ket rezgés
a beren T ezesen eqgyszerre van csillapitva csillapitva
jelen

Az alabbi videon arra lathat példat, hogy miként csillapitja a maradék rezgést a Korszerl rezgéscsillapitas-
vezeérlés |l, amely akkor jelentkezik, amikor a motorhajtas poziciéba mozgat eqy harominerciaju rendszeregységet, ahol a
karon és a géplesten két kllénbézé rezgés jelentkezik.

(Idétartam : 01:14)
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“ Szervoeroésitok tipusai
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Az MR-J4 szervoerdsitoknek két tipusa létezik a parancs interfésztél flggéen.

« MR-J4-B - - -
« MR-J4-A « - -

Szervorendszer, nagysebesseq(, szinkronizalt haldzat, ,SSCNET [II/H” kompatibilis szervoerdsito
Univerzalis interfésszel kompatibilis szervoerdsitd (pl. impulzussorozathoz vagy analég bemenethez)

Jellemzd Rendszerkonfiguracio

Vezerld

SSCNET Ili/H
kompatibilis

MR-J4-B

*Mozgasvezerldhdz, Simple Motion modulhoz, stb.
csatlakoztathatd, ami megfelel a tébbtengelyes
szinkornizalt vezérléshez,

« Az adatatvitel/vétel sebessége 3-szorosara nott a
hagyomanyos 150 Mbps teljes duplexhez képest
(300 Mbps fél duplexnek felel meg). Ez drasztikusan ndveli
a rendszer valaszreakcigjat.

*Teljes szinkronizalt kommunikacio réven javitja a
berendezés teljesitmenyét.

= Az optikai adatatvitel drasztikusan javitja a zavartlrést.

*Rendszerenként akar 1600 m huzalozas is hasznalhato.

=Jelentés mértékben csdkkenthetd a huzalozas.

MRJ4BI !

Sze wumntnr—- _‘

Univerzalis
interfésszel
kompatibilis

MR-J4-A

»Csatlakoztathato impulzusadohoz, pozicionald vezerlohdz,
sth.

=Legfeljebb 4 Mpps parancsimpulzus-frekvenciat tamogat.

*Analdg fesziiltségparancs is hasznalhatd. Sebesséqg- vagy
nyomatekvezérlés egyarant hasznalhato analdg
feszlltségparancsokkal.

Vezerld

MR-J4-A

Szervomotor

MR-JAW2-B 2-tengelyl szervoerdsitd és MR-JAW3-B 3-tengelyl szervoerdsitd is valaszthatod két-, illetve harom
szervomotor mikdodtetésehez.
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Az alabbiakban az MR-J4 szervoerdsitok termékvonalat mutatjuk be.

o; Kompatibilis o: Késtbb kerll forgalomba - Nem kompatibilis

Parancs interfész Vezarlési mod

Tengelyek  Aramellatas

. d . Kapacits
Szaervoerositd gZama Jellemzoi RERSE

STTINE] olsi=
Basinzsay
Boeuy
SOZONEJESDH0S
ZZ¥-sy
Hepewodpy)
Sggzan NNy
vez uesaljg |

1eZauossnz|nduw)

1-fazisu
100 W AC

J-fazisu
200 AC

J-fazisu
400 W AC

J-fazisu
200 AC

Zsauall HAll LANDSS

200 AC

t
|
|
|
|
1
|
|
|
|

L
|
3-fazisu : ’ |
I
|

1-fazist 04 :
100 V AG _{Késﬁbhkarul forgalomba)
|

!
|
I
|
T
3-fazisy ' '
200 V' AC

Zsgpejul
sleZieAun

J-fazisu
400 W AC

(2013. juniusi adatok szerint)
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“ Szervomotor

A forgd és linearis szervomotorok alkalmasak a nagysebesség( és pontos pozicionalas elvegzésére, a kézvetlen hajtasu

motorok pedig kissebesség(, nagy nyomatékkal végzett feladatokhoz idealisak.

m Forgoé szervomotorok termékvonala

Az alabbiakban a forgd szervomotorok termékvonalat mutatjuk be.

)

Mévieges sebesség

(3NN

oo

Forgd szemnvomotor R : Aramellatas Jellemzdk Mevleges teljesitmeny Alkalmazasi példak
sorozatok (maximalis sebesseg) Jellemzdi
[rimin]
TkW 10V 100KV
HG-KR sorozat Alacsony ' ' | : *Szijhajtasok
tehetetlenségi ! ! ! I | *Robotok
nyomaték :[]5 075 : : : *Beszereld gépek
Tikéletes megoldas |- - || *varrdgépek
3000 3-fazisd univerzalis ipari _ : : | ‘}::-‘fr E.Etﬂﬂh:lk .
(6000) 200V AC | berendezésekhez. | | | | | | “Eleimiszerfeldolgoza
I I I | gepek
I I I i | *Félvezetdk
I I I I | gyartasaban
' ' ' : hasznalt
' ! ! | | berendezések
! ! ! || Kitd- és
: : : : himzégepek
[ [ [ [
| | | [
| | | [ T
HG-MR sorozat ﬂ::t'::;f:gl | | | | | ~Bediiltetd ?epfek
3000 Ifazisi nyomatés 05 0.75, | | | *Beszereld gépek
(6000) 200VAC  |sipomir itz _ ! ! .
kivana folyamatokhoz. : : : :
[ I I T
HG-SR sorozat 1000 IFizisi Kt'_;;zeptis _ | 05 |49 | : =Anyagmozgatd
tehetetlenségi [ [ rendszerek
(1500} 200V AC - |
E éﬁ nyomatek ) : — : || «Robotok
B.-% 2000 3-fazisu E,zﬂa sorozat két | | | : - asztalok
&2 200vAG | MEVIEgES I 05 | 70 | |

) oo
1/2

4
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1.5

Szervomotor

oo
) 2/2

o | | i .
HG-SR sorozat 1000 IFazisi Kl;;n]zepels _ | 05 I 492 | : =Anyagmozgatd
tehetetlenségi [ [ rendszerak
1500 200V AC
53 (1500) etk I . | e
E"% 2000 3-fazisu E‘,Z a sorozat ket : : : : - asztalok
B3 200vac | Mevieges I 05 | 70 | |
(3000) f sebességgel |
e | perecstor! |1 | |
400V AC ’ I
| | |
HG-JR sorozat 3000 ;ﬁﬁ::t'?;nﬁ i : 0.5 : 9. : : -Elelmiszer-
- g (6000:0.5-5KkW | 3fizisq | nyometsr | ] | csomagold gépek
53 5000: 7.9 kW) | 200 VAC | o ot ! ! || “Nyomtatok
L. ligsi . . ] ] ]
53 1500 Mazist | guseen | | | | | “Frécesontd gépek
(7] ) ADD W AC gyorsitast/| assitast I I .
§ (3000: 11, 15 kKW EF?I? X | | . : *Présgepek
2600: 22 KW) =ladatmEhoz. [ [ [ |
Kbzepes [ [ [ Ul =Rendkivil nagy
& § . tehetetlensegi i i i I Stmend
BN 3000 Iazist Eiuﬂmsﬂgsgzat két ! e’ | | teljesitmény
k. 4500 200 AC 2 | | | .
B2 (4500) scbesséogel | - | | anyagmozgats
kaphatd. : : : : rendszerek
2000 Lapos tipus ! ! ! : ‘Robotok
. - I I I IS
% (3000: 0,75 - 2 kW A}Ia}pus kialakitds | | | : *Elelmiszerfeldolgozd
T 2500: 3,5, 5 kW) revenezaz ' ' ' | | gepek
B egyseg kivaloan I 075 I 50 I I
g Ifazisi [ : : [ [
B azlsu alkalmas olyan |
R 200V AC | helyzetekben, | | | .
&8 ahol a | | | !
Ei beszerelési tér | | I :
korlatozott. [ [ [ |
| | | 1
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m Linearis szervomotorok termékvonala

Az alabbiakban a linearis szervomotorok termékvonalat mutatjuk be.

Linedris szervomotor ~ Maximalis Hiitesi Jellemzék Tolderd Alkalmazasi példak
sorozatok sebesség  eliaras
10M 100M 1000M 10000M 100000M
LM-H3 sorozat Helytakarékos. . | : ; | | Félvezetd-
I{ufnpiikt méret, nagy : 70 : E}E-EI: : : fsszeszereld
Tarmésze | tolderd. : | Folyamatos , | rend szgrek‘ )
tes | | I I I | sLapkatisztitd
} 30 leéghltés I I : : : rendszerek
: : : 175 | 2400 I I | *LCD dsszeszereld
| | _ Maxima’:lis : gépek
: : [ [ I | *Anyagmozgatas
| I |
| |
LM-F sorozat Knmpakt méret. [ 300 : 3000 : : -Présadagoldk
g |TETESEE| A2 oot Fovamacs [N (N
ﬁ: - . tr:a"st' f&lya'{:etlfﬁu;ei?el : : 1 1800 18000 | Eegmunkaluis'zkuzuk
eghiités | megkettdzhetd a | I | =Anyagmozgatas
z L [ 1 Maximalis, _ |
E folyamatos tolderd. i i : \ :
| |
5 y , : 600 |, 6000 | :
& 20 Folyadékh : Fulyaniatus : :
’ (ités [ [ ;1800 ;18000 |
O Medmais!
' ' | T |
LM-K2 sorozat Magy slriiségd tolderd. ! ! | I I | *Félvezetd-
A magneses ellenerd ! :120 ' 2400 : | | dsszeszereld
szerkezet hosszabb [ [ — Folvambtos i | rendszerek
Természe | élettartamot biztosit a : : | Y ? : -Lapkatisztitd
= 2.0 tes linearis vezetdsineknek, I I I I i | rendszerek
fr g léghiités | a5 csdkkenti a : : 300 ! 6000 | | "LCD Bsszeszereld
zajszintet. | | Maximalis | | gépek
| | | | |
I I I 1 I
T T T T T

4
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Linearis szervomotorok termékvonala

) oo

2/2

é: LM-U2 sorozat

=

o

"; | 20 Természe
S | g s
E | e léghiités
=

7

Mincs fognyomaték és
ingadozas kis
sebessegnel.

Mincs magneses erdn
alapuld szerkezet, ami
megndveli a linearis

vezetdsinek élettartamat.

&0

[
1150

800

o [Folyamatos

' 3200

ot

=Szitanyomad
rendszerek
*Letapogatd
rendszerek
-Vizsgald rendszerek
-Anyagmozgatas
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> Kézvetlen hajtasu motorok termékvonala

Az alabbiakban a kézvetlen hajtast motorok termékvonalat mutatjuk be.

Kdzvetlen hajtasa MNeévieges Motor Jellemzik Nyomatek Alkalmazasi
motor sebesseg kilsd peldak
sorozatok (maximalis atmerdje
sebesseq) [mm]

[r/min] 100N=m  1000N=m

*Falvezetok
gyartasahoz

TM-RFM sorozat +Kis sebességl, nagy i
|
: *Folyadekkristalyo
[
|

nyomatekd
feladatokhoz.

*Gardulékeny és halkabb
mikddes.

«Az alacsony profild
motorkialakitas kompakt
szerkezetet
eredmenyez, az
alacsony sulypont
javitia a berendezés
stabilitasat.

«Tiszta terben |EQEIS
hasznalhato.

216 |

|

s eszkizik

gyartasahoz
*Megmunkald

eszkozikhiz

Maximalis

1

|

s
1120 ?2?

|

|

EIXIITIEII%-
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“ Szervoerositok / szervomotorok kombinacioi

o; Kompatibilis

Szervoardsith

MR=J4=B

o: Késtbb kerll forgalomba

Aramellatas
jellemzdi

1-fazisu
100 W AC

Forgo szervomotor

;i
:

Az alabbiakban az MR-J4 szervoerdsiték és szervomotorok kombinacioit mutatjuk be.

-: Nem kompatibilis

Linearis szervomotor

Kézvetlen
hajtast motor

Ffazisu
200V AC

® O

O
@

3-fazisi
400 W AC

MR=J4W2-E

Zsgualul H/lll IINOSS

3-fazisi
200V AC

MR=J4W3-E

3-fazisi
200V AC

MR=Jd=A

zsgau
silezisaun

1-fazist
100 W AC

3-fazisi
200V AC

® O @& o
| OGN NN

3-fazisi
400 W AC

(2013. juniusi adatok szerint)
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> Abszolut poziciéészlelé rendszer ) 006
1/2

Az MR-J4 sorozat abszolut jeladdt hasznal, igy egyszer(ien |etrehozhaté abszol(t pozicidészleld rendszer.

A hagyomanyos ndvekményes rendszereknél a forgasi pozicio és a sebesség nem észlelhetd, illetve nem lesz tarolva az
aramellatas KIKAPCSOLASAKOR. Ezért a szervorendszer BEKAPCSOLASKOR - akar rendszerinditas, akar hiba vagy
aramszinet utani Ujrainditas esetében - el kell végezni az alaphelyzet beallitasat (visszatérés alaphelyzetbe miveletet).

Abszollt pozicidészleld rendszernél a forgasi pozicid és a sebesség észlelhetd, illetve tarolva lesz az aramellatas
KIKAPCSOLASAKOR. Ezért, ha az elsé inditaskor beallitottak az alaphelyzetet, akkor az tizemelés folytathaté anélkal,
hogy elvégeznék a visszatérés alaphelyzetbe miveletet. Ennek készdnhetben lerévidll a hiba vagy aramkimaradas utan
visszaallitas ideje.

Ha MR-J4 sorozattal allit 6ssze abszolit pozicidészlels rendszert, akkor akkumulatorra lesz szllkség az abszolut
pozicidadatok megdrzéseéhez.

Az alabbi gombok megnyomasaval elinditja az animacidt, amely bemutatja, miként mlkédik az ,abszolit pozicidészleld
rendszer” &s a ,ndvekmeényes rendszer”.

Abszolut pozicidészleld |_ 0 Aramellatas BE

—
[—

B

Névekményes rends- 0 Aramellatas BE
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> Abszolut poziciéészlelé rendszer ) 006
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Aramellatas BE

4
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o
Szervorendszer 6sszeallitasi eljarasa

) oo

Alabb mutatjuk be egy szervorendszer dsszeallitasi eljarasat.

A tanfolyam keretében ismertetjik a lépéseket a (1) Kivalasztastél” az ,(5) Beallitasig”.

[ (1) Szervoerdsité/szervomotor kidlasztadsa 00 ceese- 2. fejezet ‘

[ (2) Szervoerdsitd és szervomotor telepitése és huzalozasa = ==--- 3. fejezet [

o

(3) Szervoerdsité konfiguralasal/inditasa seeses 4. fejezet
» Paraméter-beallitasok
* Szervoerdsitdé/szervomotor huzalozasanak ellenérzése
= Tesztlizemmod

[ (4) Motor nélktli miivelet vezérléhdz csatlakoztatva @~ =« - - - 4. fejezet ]

[ (5) Berendezésre szerelt szervoerdsitd beallitasa === - - - 5. fejezet ]




kil MELSERVO Basics (MR-14)_HUN =T

m A fejezet 6sszefoglalasa ) 00c

Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.
* MELSERVO-J4 jellemzdi
« Szervoerdsitok termékvonala
« Szervomotorok termékvonala
« Abszollt pozicidészleld rendszer

« Szervorendszer dsszeadllitasi eljarasa

Pont
Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at ket Gjra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

MELSERVO-J4 jellemzdi - Szabadalmazott architektdrat alkalmazdé szervovezérld motor, amely az iparagban elérhetd
legnagyobb sebességet &s pontossagot kinalja.

* A forgo szervomotor 4,194 304 impulzus/ford. (22 bit) abszolut kodoloval rendelkezik,
amely precizios pozicionalast és zdkkentmentes forgast tesz lehettve.

Abszolit pozicidészleld * Abszollt pozicioeszlelé rendszer hasznalata esetén, ha az alappoziciot beallitottak a
rendszer berendezés els6 inditasakor, a rendszer korrigalja a pozicié elmozdulasat.

Ezért nem szilkseges a visszatérés alaphelyzetbe miiveletet elvégezni, amint az
aramellatas Ojra BEKAPCSOL.
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AN Mintarendszer és késziilékkonfiguracio ) 000

m Mintarendszer

Ebben a leckében megismeri a mintarendszerkent bemutatott X-Y asztalt.
Az alabbi PDF fajlban tekintse meg a mlkdédési minta diagramjat és a berendezés mlszaki jellemzoit.

Mintarendszer adatai <PDF=>

_tengely
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m Szervomotor kapacitasanak kivalasztasa

) oo

Elészdr ki kell valasztani a mintarendszerben hasznalni kivant szervoerdsité/szervomotor optimalis kapacitasat.Az AC

szervo kapacitasvalaszto szoftvere (ingyenes program) hasznalhato a kapacitas kivalasztasahoz.

AC Servo Capacity Selection Software

« Miutan beallitotta a berendezés miszaki jellemzéit és a mlikadési mintat, kivalaszthatd az optimalis szervoerdsitd,

szervomotor s regenerativ energia lehetdség.

« A linearis szervomotorok és kézvetlen hajtasu motorok valasztasara szolgald ment is a program része.

« A készllékkonfiguraciok tiz tipusa, pl. a vizszintes golydsorso, a fliggdleges golydsorso, fogasléec-hajtas és gérgds

elétolas tamogatott.

Probalja ki az AC szervo kapacitasvalaszto szoftver hasznalatat a kivetkezd képernydn.

Capacity Selection Software MRZJW3-MOTSZ111E Ver.C5

5 ; Ball scirw, Hiz. Hunming MHIDTO SV
Fis Unis Took Felp

[matiserw, e w][Coupiing MeExt Rea Gear) =]

[“l.'*s thl. mode *|| & Calogiale « Seiber

b i B ET M S
R
"
§ sokor HEER 3000 mmin
b Reduchan Qede Cglon
Mg Bealo Oplion

— Uiniflorrn AcciDae el in Al Sect of
Pas Cir Mode Oper. P s8ean m

|

[ sy o it wT 2000 g Molol HO-KROST 150 W]

Mimeg ol i Wl 0 00 Iy

Traraficed Fe alin ] W Amphfie WH-JL 1 0B

Caide tghteras borce F k] N Ragenershon nesdiess
Coparg erte :. 0100 wgoma | Shedy skle motmuig is potsible.
Faerta oF (P ofFer s i) kg Load Inarsa 0470 [eg-cmd]
Lo o1 Dl SCPew B 2000 L] Pk Tongums 0227 M-y
Cmmater of ball morwrss oo 20 000 - R Teaque 0.00d M-
Listugil®s o el e LB 0 (K ] Bregen Pwr 0.000 [v]
Drrem ety s kb ]

Copp# hgimnd of Irichon L LR ]

SO Tre mwg gt e Cuaculabed [P 1y T, sl e et sl

2 indeperaiantly eraure [ dejagn g parSgenl pately dar n

¢ ' 4 epasbora anel Can ofty = uned a3 8 Qusse 10 & sllaiie sobubon

Wass of Wkiv wiT 2000 | kg - @Ewﬁr#‘l | Show Cak uaons

« A kapacitasvalasztd szoftver
ingyenesen letélthetd. Tovabbi
tajékoztatasért forduljon a helyi
forgalmazohoz.
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m Szervomotor kapacitasanak kivalasztasa

) oo

:'._ﬁ Ball scrw, Hrz. | Running | INIDTO.5YM
File Units Tools Help
Setting Data
|Ball scrw, Hrz. = | |Coupling (+Ext. Red. Gear[n]  ~|
|Pos.cti. mode ~||& caicuiate © setmir 5]
[” DD Motor
T Arnplifier MR-J4-AB
A plifi
T
| Motaor HG-KR 3000 mmin
8
E,LL_ .E | Mo Reduction Gear Option

L8 Mo Brake Option N

r Uniform AcciDec Inclin All Sect. of  ESm=romt

Ef: Pos Ctrl Mode Oper. Pattern Calcu"’fjﬁ )
| Icapacity
Data Setting Sizing Result
Maz= of table wiT 2000 kit Miotor :HG-KROS3 [50 ']
Mazsz of load Wil 0.500 ko
Thrustload Fc o.oon M Amplifier :MR-J4-108/8
Guide tightening force FG 0.000 M Regeneration needless
Coupling inertia Jc o400 kg-cm2 Side-by-side mounting is possible.
Inertia of the athers JO 0.000 kgy-cim2 Load Inertia ; 0470 [ko-cmz) 10.4Times
Lead of ball screw PB 2.000 mm Peak Torgue : 0.323 (-] 201.9%
Dismeter of ball screw DB 200000 Imim RMS Torgue - 0.084 [M-rn] 57 2%
Lencgth of ball screw LB 300,000 mim Regen. Pwr. - 0.000 [ 0.0%
Driwe efficiency eta 0.a00
Coefficient of friction MLt 0135 E—— " —
SIZING =0TwWaEre CalculEie =] - o . . . 4r
equstions and can only be used as a g MEQJEIEmk a szamitott érték.
Independantly ensure the design has sy . . . -
2 L = A m gombra kattintva atlep a kivetkezd

Mass oftable Wi 2.000 |kg j L Show zraph . képemydre.
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Késziilékkonfiguracio ) 00c

Allitsa 6ssze a mintarendszert az alabbi eljaras szerint. Az alabb lathaté abra a késztilékkonfiguracié diagramjat és a
mintarendszer elemeinek felsorolasat mutatja.
Vezerld

Tipus Tipusnév Mennyiség

Vezérld

FLC CPU QO4UDEHCPU

Tapegyseg modul Q62P
F& alapmaodul Q35DB
Kimeneti eszkéz Bemeneti modul Qx40
é Kimeneti modul ay41p

Bemeneti eszkiz

- ? — Szervorendszer vezerldje QD7TmMs2
Kenyszerleallitd  Mikodésjelzé Leallitasjelz6 Inditdgomb (Simple Motion modul)
gomb

Szervoerosito MR=-J4-10B

£7 SSCNETIII/H
ST C R T Szervomotor HG-KR053

2. tengely

Szervomotor tapkabele MR-PWS1CBLZM-A2-L

Szervoerositd Szervoerdsito
MRE-J4-10B MR-J4-10B Kodolokabel MR=J3EMCBL2M=A2=L

SSCNET Il kabel MR=J3BUS1TM

' Csatlakozo készlet MR=CCHN1
Szervomotor Szervomotor
HG-KR053 HG-KRO53 Akkumulator MRE-BATEV1SET

—-— - Szamitogép adatatviteli kabel | v JoUSBOBLIM
Felsd vegallas Felsd végallas (USB kabel)

—- — -
Also végallas Alsd végallas Beallitd szoftver MR Configurator2

’ * Az ontétthazas megszakitot (MCCB) és a magneskapcsoldt

_" _. (MC) kalén kell megvasaraolni.
Watchdog Watchdog
kézelités kapcsold kézelités kapcsolod
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> Mintarendszer biztonségi kialakitasa

) oo

«3zervo tapellatas:
C tapellatas
(200 V)

<PLC tapellatas>

AC tapeliatas]

(100V)

Halozati
tapellatas

If;s CINET ItIiH

I
] Riasztasi jel

Vezérld

Kenyszerleallitas
bemenete

Attekintjik az alkalmazott biztonsagi eszkozoket, melyek azt a célt szolgaljak, hogy vészhelyzetben teljes biztonsaggal

ledllitsak a rendszert, igy nem karosodhat, illetve nem hibasodhat meg az eszkdéz, valamint nem térténik baleset, ha
probléma keletkezik a rendszerben.

Kattintson arra a gombra, amelyrél szeretne tébbet megtudni. (Kattintson a ,Osszes aramkér megjelenitése” gombra, ha
szeretné megtekinteni az dsszes aramkdr biztonsagi eszkdzeit.)

. e - - — - Munkadarab mozgatasi

Kényszerleallitd
gomb

5'.7

Also

Felsd
N IGketkorlatozas |dketkorlatozas
lontsiths "S5 tapellatasa  |vezérd Aramkor Munkadarab
niotthazasy . tapellatasa — i _—
megszakito | Magneskapcsolo '2222222222225 FEF I TTTTITS
(MCCB) (MC)
= T m LR L
\ . : Riasztasi jel
M W FO aramkor — |
_ —aF Y tapellatasa |vezerlo aramkor
Ontotthazas) i tapelliatasa
megszakito | Magneskapcsolo
(MCCB) (MC)
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m Szervoerdsitd ) oo
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A szervoerosito alkatrészeinek neve és funkcioi )

Egy példan bemutatjuk az ,MR-J4-10B" szervoerdsitd részeinek nevét, illetve azok funkcioit.

Szam Méw/alkalmazas Szam Méwalkalmazas

(1)
Kijelzd Kodold csatlakozoja (CH2Z)
(3) ) 3 szamjegy(, hétszegmenses LED mutatja a (9) A szervomotor kddoldjahoz csatlakozik.
szemvo dllapotat és a hibaszamot.
A kijelzé fedele Akkumulator csatlakozd (CH4)
' alatt Tengelyvalasztd forgékapcsold (SW1) 10 Az abszolit pozicid adatainak biztonsagi
(2) | A szemwvoerdsitd tengelyszamanak (10) mentéseére szolgald akkumulator csatlakozaja.
kivalasztasara szolgal.
. Wezerldtengely beallitd kapcsoldja (SW2) Akkumulatortarto =
— A tesztizemmdd kapcsold, a vezérlGtengely 11 Hel id bezoliit pozicid adatainal
4) @) | deaktivalasat bellité kapcsolé és a (11) | Helyezze ide az abszolut pozicig adataina
segédtengely szamét beallits kapcsold biztonsagi mentésére szolgald akkumulatort.
h alhatd.
asznamato (12) | Védbiold (PE) kapocs
(2) USE adatatviteli csatlakozé (CN5) Féldeldkapocs
4) A szamitdgéphez csatlakozik. . s .
Fa aramkir tapcsatiakozaja (CHP1)
(6) (13) | A bemeneti aramellatasra csatlakozik.
Be-/kimeneti jelcsatlakozd (CN3)
() Digitalis be-/kimeneti jelek csatlakoztatasara
(7) @) szgmgm_ : (14) | Géptérzslap

Vezerld aramkdr tapellatasa (CHP2)

STO bemeneti jelcsatlakozo (CNE) (15) | Avezérld aramkir tapellatasat és a regenerativ

(8) Az MR-J3-D05 biztonsagi logikai egység és a . ;
(6) kiilsd biztonsagi relé csatlakoztatasara funkeiat esatlakoztatya.
(9) szolgal.

SSCNET Il kabelcsatlakozé (CN1A) [S;hj;r;:ﬂmnrteljesnmenymmenet csatlakozdja

A szervorendszer vezérldjének vagy az eldzd .
P ) 9y . (16) A szervomotont csatlakoztatja.
{7} tengely szernvoerdsitdjének csatlakoztatasara [*]
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(4) -
SSCMET Il kabelcsatlakoza (CHN1A)
A szenvorendszer vezérldjének vagy az eldzd
(10) ) tengely szervoerdsitdjének csatlakoztatasara
szolgal.
(11)

Szervomotor teljesitménykimenet csatlakozdja
(CMP3)

SSCHNET Il kabelcsatlakoza (CN1B)

A kivetkezd tengely szervoerdsitdjenek
(8) csatlakoztatasara szolgal. Az utolsd
tengelyhez tegyen zardkupakot.

(16) A szervomotont csatlakoztatja.
Fesziltségjelzd lampa
Vilagit, ha a fd aramkér fesziltség alatt all.
(17) | Amig ez a lampa vilagit, ne csatlakoztassa le

a kabeleket.

) oo
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m Szervoerdsito kijelzéegyseége ) 000
Alabb lathatd a szervoerdsito kijelzdje. (MR-J4-B tipusl szervoerdsitéhoz) 1/ 2
A hétszegmenses kijelzd mutatja a tengelyszervo allapotat &s megjeleniti a hibajelzéseket.
3 szamjegyd,
7-szegmenses LED
Fedél nyitva
| .
(1)Normal kijelzd (2)Riasztas kijelzd
Ha nincs riasztas, a tengely szama &s az res Kijelzd Riasztas esetén a riasztas szama (két szamjeqgy) és a
felvaltva jelenik meg. riasztas reszletei (eqy szamjegy) jelennek meq felvaliva
a7z allapotkijelzdn. Az alabbi példan az [AL. 32 tllaram]
riasztas lathato.
Allapot Tengely sz Allapot Tengelysz  Riasztas sz Riasztas
(1 szamieqay) (2 szamieay) (1 szamjeqy) (2 szamieqy) (2 szamieqy) részletei [
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m Szervoerdsito kijelzéegyseége

) oo

Allapot Tengely sz Allapot Tengely sz Riasztas sz Riaszias
(1 szamjegy) (2 szamjeqy) (1 szamjegy) (2 szamjegy) (2 szamjegy)  részletei
l l (1 szamjegy)
"b". Jelzi a készenlet-ki és szervo-ki allapotot. "n". Jelzi, ha riaszias van eérvényben.

"C": Jelzi a készenlét-be és szervo-Ki allapotot.
"d": Jelzi a készenlét-be és szervo-be allapotot.

2/2
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m A szervomotor alkatrészeinek neve és funkcioi ) 00c

Egy példan bemutatjuk a ,HG-KR053" szervomotor részeinek nevét, illetve azok funkcioit.

Tapcsatlakozé
Jeladd csatlakozo

Jeladd
Szervomotor-tengely
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A fejezet 6sszefoglalasa

Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.

« Szervorendszer kapacitasanak kivalasztasa

« Szervorendszer eszkdzkonfiguracidja

+ Mintarendszer biztonsagi kialakitasa

« A szervoerdsitd alkatrészeinek neve és funkcioi

» A szervomotor alkatrészeinek neve és funkcioi

Pont

Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at ket djra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

Szervorendszer * Valassza ki a megfeleld kapacitastartomanyon belill esd szervoerdsitd &s szervomotor
kapacitasanak kombinaciojat.
kivalasztasa

Szervorendszer + Valasszon vezérlat, szervoerdsitot, szervomotort, kabeleket, sth,. az dsszeallitani kivant -
eszkozkonfiguracidja szervorendszert is magaban foglald - rendszer miiszaki eléirasai alapjan.

Mintarendszer biztonsagi = Biztonsagi eszktzdket fogunk alkalmazni, melyek azt a célt szolgaljak, hogy
kialakitasa vészhelyzetben teljes biztonsaggal ledllitsak a rendszert, igy nem karosodhat, illetve nem
hibasodhat meg az eszkdz, valamint nem tdrténik baleset

A szervoersitd + Szervoerdsitdk része a kijelzd, a tengelybeallitd resz, az interfész, az akkumulatortarto és a
alkatrészeinek neve és feszlltségjelzd lampa
funkcidi

A szervomotor « A szervomotorok része a tapcsatlakozo, a szervomotor-tengely, a jelado csatlakozoja es a
alkatrészeinek neve és « jeladé.
funkcioi
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e G Telepités/huzalozas

Szervoerositok telepitése

® Srervoerositd telepitese

Figyelem

(32°F - 131°F) kdze esik.

Ellendrizze a beszerelés iranyat és az MR-J4-10B helyigényét.

= Hitdventilator hasznalataval eldzze meg a rendszer tiimelegedését.

+ Ugyeljen ra, hogy ne keriilhessen idegen targy vagy anyag a szervoertsitdbe
a hitdventilator felszerelése kdzben.

= Hasznaljon legtelenitd rendszert, ha a szervoerdsitiket olyan helyszinre
szerelik fel, ahol toxikus gazok szabadulnak fel vagy nagy a portartalom (a
tiszta levegst Kivllrdl kell bejuttatni a készllékszekrénybe Ogy, hogy a belsd
nyomas magasabb legyen a kilsd nyomasnal).

W

Szekreny Szekreny

}"’:' /.40 mm /
7 (1,57 hivelyk) Huzalozasi tlrés

vagy tobb (80 mm (3,15 hivelyk) vagy tobb)

10 mm—_| . 5
(0,39 hiivelyk) ~ L* <y 10mm
vagy tébb -~ (0,39 hivelyk)
vagy tébb

40 mm

7 . (1.57 hivelyk)
-~ vagy tébb

& Kt vagy tobb szervoerisito telepitese

Szekreny
1{{8;”'1 e -1'E-Ilﬁ-|:|"|'rh---3-9zi-li|uvelyk} vagy tébb
(0,04 havelyk) ' .. 1 mm (0,04 hivelyk)
30 mm—aﬂ,ﬁ J 30 mm
(1,18 hivelyk) (1,18 hiivelyk)
vagy tobb ~ ~ vagy tobb
40 mm (1.57inci) |
. atau lebih 7
Figyelem

+ A szervoerdsitéit fiiggéleges falra szerelje, (igyelve a megfeleld elhelyezésre,
hogy a felsd része felfele, az also lefele nezzen.
= Olyan helyen hasznalja, ahol a kérnyezeti hdmeérseklet 0°C - 55°C

+ Ha a szervoerdsitdket egymashoz kézel szerelik be,
akkor hagyjon 1 mm hézagot a szomszédos
szervoerdsitik kbzott, a szerelési tiréseket

figyelembe véve.

llyen esetben a htmérséklet 0°C -

45°C

(32°F - 113°F) kdzé essen, vagy a szervoerdsitot
75% vagy Kisebb effektiv terhelési arannyal

hasznalja.
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[ 32 Szervoerdsité foldelése ) 000

A tapellatas bekdtése elott foldelje a szervoerdsitot és a szervomotort.
Az aramités és a zaj megeldzése érdekében megbizhatéan féldelje a szervoerdsitot és a szervomotort.

- Az aramités megelozése erdekében ellendrizze, hogy megfelelden csatlakoztatta-e az erdsitd védaoféld kapesat a

szekrény vedoféldeléséhez.
- A szervoerdsitoket attél fllggden befolyasolja a tranzisztorokrél érkezd kapcesolasi zaj, hogy a vezetekeket hogy vezettek

el, illetve hogyan végezték el a foldelést. A foldelés elvégzeésekor vegye figyelembe az alabbi abrat.

Szekrény
Szervoerfdsito

Szervomotor

| wcce
—
(Megjegyzes) /F

Aram-ellatas
yd

QINZS[BUOA

Ugyeljen ra, hogy a vezetéket a szervoerdsitd
féldeldkapcsara csatlakoztassa.
MNe kdsse a vezetéket kdzvetlenll a szekrény

foldelésére.

Megjegyzés. 1-fazisi 200 V AC - 240 V AC eseteben
csatlakoztassa az aramforrast az L1 és L3

csatlakozora. Az L2 maradjon nyitva.

* Csatlakoztassa a szervomotor véddafdldelését a szervoerdsitd
veddfdld kapesara. Foldelje a szervoerdsito vedafoldeld (PE)
kapcsat a szekrény vedofoldjére (PE).
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Riasztasi jel
{a magneskapcsolora)

MR-CCN1

el
=

Csatlakoziassa a
CMH3-ra

MR-J4-10B

Alabb lathatd a be-/kimeneti jelcsatlakozo huzalozasi diagramja.
Az alabbi leiras csak a jelen tanfolyamban hasznalt kiilsd be-/kimeneti eszkdzt mutatja be.
Mas eszkGzok reszletes ismertetéset a megfeleld hasznalati Otmutatoban talalja.

_ Felsd 16ketkorlatozas

Also Ioketkorlatozas
Watchdog kdzelités
kapcsold

o
m Kiilsé be-/kimeneti jelek huzalozasa a szervoerésitére

Kdsse a klllsd be-/kimeneti eszkdzdket a be-/kimeneti jelcsatlakozoéra (tipus: MR-CCN1).
Csatlakoztassa a mar bekdtott be-/kimeneti jelcsatlakozdt a szervoerdsité CN3 csatlakozdjara.

Be-kimeneti eszkiz
Tilszam

20 EM2

Szimbdlum

Funkcigfalkalmazas

A kényszerleallitd kapcsolot kiti be.

oo
) 1/2

Be-kKimeneti
jelcsatlakozd tikiosztas

2 DI

A felsd I8ketkorlatozas hardveres
kapcsoldjat kiti be.

12 DI2

Az also [Gketkorlatozas hardveres
kapcsoldjat kiti be.

19 DI3

A watchdog kizelités kapcsolot koti
be.

15 ALM

A riasztasi jelet kildi kimenetre.
Kilsd szekvenciara csatlakozik a
magneskapcsold (MC) riasziasi jellel
végzett BE-/KIKAPCSOLASAHOZ.

. CN3
/ — __.-__"--\..
! 11
2 g2
Dl = DI -
4 looconl—2mBR
MO1 ——{MO2 —=
cow 116 1AL m
il I e T
8 | s '8 |\ pr
L 0 LZR o
2 e -2 o3
e EM2 y

A diagramot a

DICOM

10

24V DC (24 VWV DCx10% 0.3 A)
bemenet a be-/kimeneti
interfészhez Az aramellatas
kapacitasa a hasznalt be-/kimeneti
interfészen talalhatd pontok szamatol
fuggben eltérd lehet Csatlakoziassa a
24V DC kilst aramforrast (+).
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o
m Kiilsé be-/kimeneti jelek huzalozasa a szervoerositére ) 00c
2/2
i 18
LB 24V DC (24 V DC+10% 0,3 A)
Lz s |“R 5 bemenet a be-kKimenedi
10 | \p |20 interfészhez Az aramellatas
— EM2 kapacitasa a hasznalt be-/kimenedi
— DICOM interfészen talaihato pontok szamatol
MR-J4-106 ¥ o A fuggden elterd lehet. Csatlakoztassa a =l
10 24 V DC kilsd aramforrast (+).
A diagramot a
huzalozasi rsz fell
abrazoljuk Kézis kapocs az EM1 és egyéb
3 DOCOM bemeneti jelek szamara

Meqativ/pozitiv logika huzalozasi kompatibilitasa

A digitalis bemenetek és kimenetek negativ és pozitiv logikai bekdiése egyarant tamogatott

B FPélda a digitalis bemenetre

. Srervoerfsitd
Aram
EM2, sth.
m—— 1
Kapcsold
\ b 7
| il | picom
I I gt
24V DC

Megativ logika bemenet

Negativ/pozitiv
logika egyarant
tamogatott

|
S

. srervoerfsitd
Aram
EM2, sth.
— |
Kapcsolo y
Y7
| | | picom
| I gt
24V DC

Pozitiv logika bemenet
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3.4 Szervoerosité huzalozasa a szervomotorra ) 00c

Egy példan bemutatjuk, hogyan csatlakoztassa a szervomotor tapkabelét s a jeladdkabelt az ,MR-J4-10B" és HG-
KRO53" egységre.
Az egyes kabelek kivalasztasanak részleteit a megfeleld hasznalati tmutatoban talalja.

Riasztasi jel

— Felsd vegallas
Alsb végallas
Watchdog kdzelités kapcsold

MR-J4 10B

HG-KR053

Figyelem

* Megfeleléen csatlakoztassa a szervoerdsitd és a szervomotor tapfazisait (UNV/W). A helytelenil bekétott fazisok a
szervomotor meghibasodasat okozhatjak.

» A szervoer6sitot a kijeldlt kabellel késse be a szervomotorra.
Ne késson be fazisjavitod kondenzatort, talfeszlitség-levezetdt, szlrdt, magnescsatlakozit (MC), sth. az erdsitd és a
motor kdzé.

» Csatlakoztassa a szervomotor foldeldvezetekét a szervoerdsitdé védofold (PE) kapesara.
A féldelés részleteit lasd a 3.2 pontban.
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3.5 Szervoerosito aramellatasanak huzalozasa

) ﬂﬂﬂ

®
.
e

Ontétthdzas megszakitd
(MCCB)

Riasztasi jel

g

Temy

F6 aramkor o

Vezerld aramkor

Szervomotor tapellaté kabele E~== =51

| Jeladékabel

Magneskapcsold prer
(MC)

R

gooon |0

L

00

H—

HG-KR053

Csatlakoztassa a szervoerdsitd aramellatasat két ponton, a fé aramkérre és a vezérlé aramkérre.

Ugyeljen ra, hogy késsén be egy éntétthazas megszakitét (MCCR) az aramellatas bemeneti vezetékére.

Arra is Ugyeljen, hogy magneskapcsolot (MC) iktasson be a f6 aramkor aramellatasa és a szervoerdsito L1, L2 és L3
kapcsai kéze, és a bekotést Ugy végezze el, hogy a magneskapcsold Kl allasa kapcsolja Kl a f6 aramkér tapellatasat, ha a
riasztasi jel vagy a kényszerleallitd bemeneti jel nem vezet.

Az alabbi példa mutatja az MR-J4-10B huzalozasat.

— Felsd vegallas
Alsd vegallas
Watchdog kozelités

kapcsold

MR-J4 10B
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3.6 SSCNET II/H csatlakozas ) oo
Az alabbiakban bemutatjuk, miként késsién dssze szervoerdsitoket. 1/ 2
Az MR-J4-B szervoerdsitd SSCNET IlI/H interfésszel rendelkezik.

Az SSCNET III/H nagysebesséq(, teljes duplex adatatvitelt biztosit, kivalo zajtliréssel, melyet az optikai adatatviteli
rendszer nyujt.
A csatlakozashoz a kijeldlt kabeleket hasznalja. A kabelekhez csatlakozot biztositunk, igy kénnyen csatlakoztathatdk vagy
levalaszthatok.
Szervorendszer ]
vezeérldje
Qn77MS MR-J4-10B (1. tengely) MR-J4-10B (2. tengely)
£7 SSCNETIIIH
CN1A
." Yédakupak
CN1B -

Az SSCNET Ill kibel kezelésekor minden esetben tartsa be az alabbi Csatlakoztatasi eljaras

dvintézkedéseket.

- Ne alkalmazzon feszitést vagy oldaliranyd nyomast a kabelen, ne

hajtsa meq €les szGghen, ne csavarja vagy hizza a kabelt. Ellenkezd
esetben a belsd optikai szal deformalddhat vagy megtdrhet, ami
megakadalyozza az oplikai adatatvitelt.

- Ne hasznalja az szaloptikas kabelt tliz kizeleben vagy magas

himeérsekleten, mivel a kabel szintetikus gyantabdl készilt, amely ho

hatasara deformalddhat, ami megakadalyozza az optikai adatatvitelt.

- e engedje, hogy szennyezddés vagy idegen anyag gylljon fel a
szaloptikas kabel vegéen, mivel ez blokkolhatja a feny athaladasat, ami
a berendezés meghibasodasat okozhatja.

Blo el slimes meaemrs s emmmm e el i oo e el

Fl

[«

PP CI PP = |
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[ 36 SSCNET II/H csatlakozas

- Ne probaljon meg egyenesen belenézni a csatlakozo vagy kabel
csatlakozd vegén kibocsatott fénybe.

= Bizionsagi és védelmi okokbdl helyezze a tariozékként adott
védbkupakokat az utolsd tengely szervoerdsitdjének nem hasznalt
csatlakozoira (CN1B) a kibocsatoft fény blokkolasa érdekében.

2/2

) oo
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Akkumulator csatlakoztatasa abszolut poziciéészlel6 rendszerhez ) 00c

Ha abszolat pozicidéészleld rendszert hasznal, akkor akkumulatorra lesz szilkség az abszollt pozicidadatok
megorzesehez,

Forditson figyelmet az alabb felsoroltakra az aramiités elkeriilése vagy az abszolut pozicidadatok elvesztésének
megakadalyozasa érdekében, amikor behelyezi az akkumulatort a szervoerésitébe (vagy elvégzi a cserét).

- Az aramiités elkeriilése érdekében hagyja a helyén a szervoerdsitot legalabb 15 percig, azt kévetden, hogy a fé aramkér
aramellatasa KIKAPCSOLT, majd gy6zédjén meg arrdl, hogy a fesziiltségjelzd lampa kikapesolt, és az akkumulator
csatlakozasa el6tt ellendrizze a feszilltséget a P(+) és N(-) kapcsok kézitt feszlltsegmérdvel vagy mas eszkbzzel.

« Az akkumulatort Ugy cserélje ki, hogy csak a vezerlé aramkér van BEKAPCSOLT allapotban.

Ha az akkumulatort Ugy cseréli ki, hogy a vezérlé aramkér KIKAPCSOLT allapotban van, akkor az abszolut
pozicidadatok elvesznek.

+ A jeladdkabel levalasztasa torli az abszoldt pozicidbadatokat. A jeladokabel levalasztasa utan dgyeljen ra, hogy
elvégezze a visszatérés alaphelyzetbe mlveletet.

Ezen a peldan az MR-J4-10B egységet csatlakoztassa.

Helyezzen be eqy Az olyan szervoerositok esetében, ahol az
akkumulatort, majd akkumulatortarté alul helyezkedik el, nem
csatlakoztassa a dugaszt a végezhett el a féldelés bekdtése

CN4 csatlakozéba. behelyezett akkumulator mellett. Az
akkumulator behelyezése elétt végezze el a
szervoerdsito foldelésének bekétését.

Akkumulator

Téltésjelzb lampa
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Tengelyszam beallitasai ) 00

Allitsa be szervoer&sitd vezérldtengelyének szamat. A vezérldtengelyek szamai kilon lesznek hozzarendelve az egyes
szervoerositékhoz, igy azonosithatok a hasznalni kivant vezérldtengelyek. Legfeljebb 16 tengely hasznalhatd, a
csatlakoztatasi sorrendtdl flggetlendl.

Ugyeljen ra, hogy ne rendeljen hozz4 azonos szam( vezérlétengelyt tébb szervoerésitéhdz ugyanazon szervorendszeren
belll, mivel ez a rendszer mlkédésének hibajat okozhatja.

A szervoerdsiton belll allitsa be a szervotengely szamat, a tengelyvalasztd forgdkapesold (SW1) és a vezerldtengely
beallitd kapcsoldja (SW2) segitségevel, melyek a szervoerdsitd kijelzifedele alatt talalhatok.

Tengelyvalaszté | QD77MS2 | Tengelyvalaszto
forgokapcsold (SW1) forgbkapcsold (SW1)

ﬂ SSCINET HHﬂ

- ——
Vezérlbtengely beallito b s MR-J4-10B Vezérlétengely beallito
kapcsoldja (SW2) kapcsoloja (SW2)
1. tengely 2. tengely

HG-KR033 HG-KR053

* Ugyeljen ra, hogy Ujrainditsa a fé6 dramkér aramellatasat és a szervoerdsité vezérld aramkorét, miutan a tengelyvalaszto
forgékapcsoldval (SW1) és a vezérldtengely beallitd kapesoldjaval (SW2) modositasokat vegzett.
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[ 39 Szervoerésité aramellatasanak BEKAPCSOLASA ) ooc

Kapcsolja BE a szervoerdsitd fo aramkorének és vezérld aramkorének aramellatasat. A szervoerdsitd inditasakor ,Ab”
(szervorendszer vezérldjének aramellatasa BE, készenléti allasban) jelenik meg a Kijelzén.

Allitsa be és inditsa el a szervoerdsitét ebben az 4llapotban, mivel a szervorendszer vezérlgjének aramellatasa nincs
BEKAPCSOLVA.

Kapcsolja a szervoerdsito Ab” jelenik meg a kijelzén
aramellatasat ON allasba.
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A fejezet 6sszefoglalasa ) 000
1/2

Pont

Srervoerdsitd
beszerelése

Szervoerdsitd foldelése

Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.

« Szervoerdsitd beszerelése

« Szervoerosito foldelése

« Kilsé be-/kimenetli jelek huzalozasa a szervoerdsitore

+ Szervoerositdé huzalozasa a szervomotorra

« Szervoerdsitdé aramellatasanak huzalozasa

« SSCNET IlI/H csatlakozas

« Akkumulator csatlakoztatasa abszollt pozicioészleld rendszerhez
« Tengelyszam beallitasa

+ Szervoer6sitd aramellatasanak BEKAPCSOLASA

Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at ket Gjra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

- A szervoer(sitot flggdleges falra rogzitse, Ggyelve a megfeleld elhelyezésre, hogy a

felsd resze felfelé, az also lefele nézzen.

* Olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hdmérseklet 0°C - 55°C (32°F - 131°F) kozé

esik. (0°C - 45°C (32°F - 113°F) tartomanyban, ha a szervoerdsitdket egymashoz
kizel szerelik fel )

* Hitéventilator hasznalataval elfzze meq a rendszer thimelegedését.
- Ugyelien ra, hogy ne kerllhessen idegen targy vagy anyag a szervoerdsitibe a

hitdventilator felszerelése kdzben.

- Hasznaljon legtelenitd rendszert, ha a szervoerdsitoket olyan helyszinre szerelik fel,

ahol toxikus gazok szabadulnak fel vagy nagy a portartalom.

* Ha ket vagy tobb szervoerdsiidt helyez egymas fole, hagyjon 1 mm hézagot az erfsitdk

kozott, hogy maradjon hely a beszereléshez

- Az aramiltés és a zaj megelfizése érdekében megbizhatdan fildelje a szervoerfsitdt

s a szervomotort.

- Az aramites megeldzése érdekeben ellendrizze, hogy megfelelden csatlakoziatia-e az

arfcitA usASFALIA kanecat o crolrdanr uaAAfAldolacsShoT

I

4
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A fejezet 6sszefoglalasa

) oo

Szervoerdsitd foldelése

Szervoerdsitd
aramellatasanak
huzalozasa

SSCNET IIVH csatlakozas

Al~l~umulatur

pu?u zleld rendszerhez

Tengelyszam beallitasai

- Az aramiités és a zaj megeldzese eérdekében megbizhatoan foldelje a szervoerdsitot
és a szervomotort.

- Az aramites megeldzése érdekeben ellendrizze, hogy megfelelden csatlakoziatia-e az
erdsitd vedofold kapesat a szekrény vedofoldeléséhez.

AZ aramellatas a 15- s a vezerld aramkdr tapcsatliakozora van bekoive.
Ugyeljen ra, hogy kisson be egy ontotthazas megszakitot (MCCB) az aramellatas
bemeneti vezetékere.

+ Ez a csatlakozas nagysebességl, teljes duplex adatatvitelt biztosit, kivald zajtiréssel,
melyet az optikai adatatviteli rendszer nydjt.
- A csatlakozashoz a kijeldit kabeleket hasznallja.

- A7 abszollt pozicidadatok megdrzéséhez akkumulator szilkséges. Forditson figyelmet a 3.7
pontban felsorolt figyelmeztetésekre az aramités elkerilése vagy az abszollt pozicidadatok
elvesztésének megakadalyozasa érdekében, amikor behelyezi az akkumulatort a szervoerdsitibe

(vagy elvégzi a cserét).

- Legfeljebb 16 tengelyt allithat be szeroerdsitd tengely szamanak, a tengelyvalaszto
forgokapcsold és a vezérldtengely bedllitd kapcsoldja segitségével, melyek a szemvoerdsitd
kijelzdfedele alatt talalhatdk.

» Ugyeljen ra, hogy ne rendeljen hozza azonos szamu vezérlGtengelyt tibb szenvoerdsitéhiz
ugyanazon szervorendszeren belil, mivel ez a rendszer mikadésének hibajat okozhatja.

2/2

I
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CRGFEIM Szervoerdsito konfigurélésafinditésa ) 000

Ebben a fejezetben bemutatjuk, miként konfiguralhat és indithat el egy szervoerdsitiot az ,MR Configurator2® beallitd
szoftver segitségével.

m »MR Configurator2” beallito szoftver )

Az alabbiakban bemutatjuk az ,MR Configurator2” beallité szoftver (SW1DNC-MRC2-E) funkcidit és alkalmazasi terlleteit.
Beallitasokat és diagnézisokat végezhet el, megjelenitheti a felligyeleti eredményeket, paramétereket irhat/olvashat be és
elindithatja a tesztlizemmaodot a szamitogepére telepitett MR Configurator2 futtatasaval.

Inditas Kulonféle paraméterek beallitasat kell elvégezni a szervorendszer mlkodtetéséhez és
eléfordulhat, hogy paramétereket kell irni a szervoerésitdbe. Az Uzemallapot fellgyelete
grafikonon, stb. végezhetd el.

Beallitas Minden erdsités automatikusan allithato, és a Karbantartas A szervorendszer és a hibaokok megtekinthetk
szernvo teljesitmenye maximalisan bemutathato és diagnosztizalhatok, az alkatreszek
egyetlen gombra kattintva. élettartama konnyen érthetd formaban

jelenithetd meg.
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m Uj projektek létrehozasa ) 000

Ebben a részben létrehozunk egy U] projektet.

Inditsa az MR Configurator2 szoftvert, és valassza a [Project] -= [New] lehetbséget.

Megjelenik a [Create New] parbeszédablak. Végezze el a szervoerositvel végzett adatatvitelhez szilkséges beallitasokat.
A tanfolyam soran elvégzi az MR-J4-B szervoerdsitd USB csatlakozason keresztill folytatott adatatvitelehez sziikséges
beallitasokat.

i P |
New Project X Rendszerbeallitasok
Model MR- J4-B " Beallitandd T - Beallitasok a
[_I e Beallitasi lehetbseg tanfolyam sorén

Opéraion made Standard | Tipus A csatlakoztatni kivant szervoerssitd MR-J4-B

[ uiti-acx_ unification: beallitasa tipusat valaszthatja ki.
Uzemmad Az Gzemmodot valaszthatja ki. Mormal
Tarsitasi Valassza ki a kommunikaciohoz tarsitott | Szervoerdsitd
celhely eszkizt. csatlakoztatasa

USB-n

Connection setting
G}Survu amplifier connection USB

ETM last-used project will be opened whenever
the application is restarted.

| ﬁ Ii cancal
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m Szervoeroésité csatlakoztatasa szamitégéphez

USB kabellel csatlakoztassa a szervoerositét a szamitogépehez.
JMR-JIUSBCBL3M" USB kabelt hasznaljon (hossz: 3 m).

) oo

Csatlakoztatas szervoerdsitéhoz

Szervoerositd

USB kabel Szamitogep
MR-J3USBCBL3M
(valaszthatd)

Ovintézkedések USB kabellel végzett csatlakoztatashoz

Ha a szervoerdsitéit elészér csatlakoztatja Windows XP operacios rendszert futtaté szamitdégépre, megjelenik az Uj

hardver hozzaadasa varazslo.

Ha a szamitogépen Windows 2000, Windows Vista vagy Windows 7 operacios rendszer fut, a szervoerositd
felismerése automatikusan megtérténik.

Windows 2000 és Windows XP rendszerek esetében azonban minden egyes USB portra illesztéprogramot kell
telepiteni. Amikor a szervoerdsitét elsé alkalommal csatlakoztatja eqy masik USB portra, megjelenik az

illesztéprogram telepitési varazsloja.
Az USB illesztéprogramok telepitésének leirasat a megfeleld hasznalati Utmutatéban talalja.
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szervoerdsitd beallitasara.

o
m Az MR Configurator2 képernyo és a Servo Assistant ismertetése ) 000
Az alabbiakban ismertetjik az MR Configurator2 kepernyd részegységeinek elnevezéséet és funkcioit.

Az MR Configurator2 program ,Servo assistant” funkcidja segit elvégezni a szervoerdsito teljes konfiguralasat, ehhez
minddssze a képernyon megjelend utasitasokat kell kévetnie. A kévetkezd oldalakon a szervosegedet hasznaljuk a

Meniisav
Itt valaszthatok ki az MR Configurator2 beallitando elemei.

E MELSOFT Series MR Configurator 7 Mew project

Projekt szerkezete

adatok tablazatos felsorolasa jelenik meg faszerkezetben.

Servo assistant

Az MR Configurator2 program ,servo assistant” funkcioja
seqgit elvegezni a szervoerdsitd teljes konfiguralasat,
ehhez mind&ssze a képernydn megjelend utasitasokat kell
kévetnie.

Eszkozsav
A gyakran hasznalt funkciokat
csoportositjuk itt gombokkent. A gombra

Fendszerbeallitasok, parameéterek, eszkézbeallitasok és a beallitasi kattintva végrehaijtia a hozza

kapcsolodo funkeiot.

~

Allapotsav

Ez a sav mutatja az ablak allapotat, a célhelyek

adatait és a funkciogombok allapotat. Az alabbi

funkciogombokat hasznaljuk:

(1) OVR: Jelzi, hogy megnyomtak az Insert
gombot.

(2) CAPS: Jelzi, hogy megnyomtak a Caps Lock
gombot.

(3) NUM: Jelzi, hogy megnyomtak a Num Lock
gombot.

(4) SCRL: Jelzi, hogy megnyomtak a Scroll Lock
gombot.

S
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Step 1: Amplifier Setting

Paraméter elem

Operation mode
selection

: Servo Assistant o x
_
Assistart List vl
QSHVD Startup Procedure
Sen0o Sgrwo

=18 amp Blotor

| S

|stepZ ]
Fepd Machine

| Eraec Wes  Fle  Paameter Sshwqil]  Pyameber  Frohomng-dws

" ﬁhmm

Morde  [iagnoss  TestMode  dopetment  Tooks  Wndew  Hep

Y Pararvene

i CEn ey el el the
et s thal @ e carantly
el

o cmn wan iy el sl the
e armiar s thal @ e carently
el

lerficn mestes whach ba

el ¢ heaugre]
[ dspia
[ 8
i
¥ g Pt W ey Fbanaon
tcurnal bk man Fonchon W
Sebgiiny”, Iy winch B E atwrmion 2
BaraTee T M (e B s 3
Sremana, ol L ey
1 avhech Hha par assler s e Optmn Uk
sorled by i auste Gty e
LT mslie
E [
e jw—rm gl )
Baady [k sy 0] W M- Harddaed Sereo awplifer connection. LEB

Funkcio leirasd

Valasszon ki egy Ozemmodot.

Kezdeti ertekek

Standard control
mode

Mintarendszer
beallitasa

Standard control
mode

m 1. 1épés Erdsitd beallitasa - Paraméter-beallitas (Operation mode)) @@

Valassza ki az Uzemmaodot.
A szervosegédben valassza ki az [Amplifier Setling] -= [Parameter Setting] lehetdséget, majd valassza az [Operation

mode] pontot a [Function display] képernydn, és allitsa be az lzemmaodot.
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@XPI 1. \épés Erésits beallitasa - Paraméter-beallitas (Basic)

VVégezze el az alapbeallitasokat.

1/2

Az elézd oldalrdl folytatva valassza a [Function display] - [Common] - [Basic] lehetéséget, allitsa be a forgésiranyt és a

kényszerleallitast.

MELSOFT Series MR Configurator 2 Now project

I Project  Wiew  Fle Parameter Seitn(Z)  Paramster  Fostioppng-dats  Mondor  [sgnosk  TestMods  Adjstment  Tools  Window  Hsb

OEREAge BEoRAeghes o
: Praject 2% 7 parameterSetting * | Bl
= 71 New progect
. System Setting Paramefler Setting
Fm . -_—
| i-ﬂ::mn:-' I EEI.ﬂuxr;L =| +Fead [8) Sat To Defai Goverify [ facaneter Copy [a] Parameter Block
[5) Paraneter H
e e | g o
Fotation deaectsn"FOL) Encodar cuiput pulsas{"ENES, "ENR, "ENRLT)
Servo Assistant 3 x Rotation directon sesction Encioder culpll pulses phase
Ampifier Sefting :] COW dir, during Twd, pls. input, © dr, during rev. pls, inpul ﬂ Advarce A-phase 30° by CON Fhage Sething

Forced stop("A0F ) Encoder culpl pulses numbsar

1, Parameter Sething

4000 | pues

Barva forced Hop selection

= Serv adjusbmesn]

You can verty e will e - v |

e Basic Enstied (Use oroed siop et N1 o ENZ) (]
zet, Exbension Ermbied (Use forced stop input EWH or EMC)

Filter 1 Disabled (The force stop inpuk EM and EMGQ are nol wsed

- Fiter 2
Wiow can verily and adi the Filter 3
paraTetars lhal &8 currenily wihration con
set. Cne-touch b

" ain changing
.
'Fd = filliList display
Estie

ETEE—

Funkcid leirasa Kezdeti éntékek

Paraméter elem

Ezzel a lehetbséggel allitsa be a szervomotor forgasiranyat,
mikdzben eldre forgatas parancsokkal mozgatja. A forgasirany
lehet dramutatd jarasaval ellentétes (CCW) vagy oramutatd
jarasaval egyezd (CW) iranyq, a terhelési oldalrol nézve (a

berendezéshez csatlakozd oldal).
~m\

Eotation direction

Mintarendszer
beallitasa

CCW for forward | CCW for forward

) oo

4
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m 1. |épés Erdsité beallitasa - Paraméter-beallitas (Basic)

) oo

Paraméter elem

Rotation direction

Funkcio leirasa

Ezzel a lehetdséggel allitsa be a szervomotor forgasiranyat,
mikdzben eldre forgatas parancsokkal mozgatja. A forgasirany
lehet oramutato jarasaval ellentétes (CCW) vagy oramutato
jarasaval egyezd (CW) irany(. a terhelési oldalrdl nézve (a
berendezéshez csatlakozd oldal).

o)

Kezdeti értekek

CCW for forward

Mintarendszer
beallitasa

CCW for forward

2/2

Servo forced stop
selection

Biztonsgi okokbl a kezdeti rik belltsa [Enabled]. A
mintarendszerben a vezrl knyszerlellt jelt hasznljuk, s a szervo
knyszerlellt jelt nem hasznljuk. Ezrt ezt a lehetsget [Disabled]
belltsra kell lltani.

{Either forced stop
input EM2 or EM1 is
used.)

selection rotation command, rotation command,
CW for reverse CW for reverse
Oramutatd jardséval ellentétes (COW) Oramutatd jarasdval egyezd (CW) command command
A berendezs jellemzit figyelembe vve lltsa be a forgsirnyt. A
mintarendszerben a szervomotor minden tengelyn ramutat
jrsval ellenttes (CCW) forgst lltottunk be az elre forgats
parancshoz.
Kapcsolja BE ezt a lehetsget a knyszerlellt bemeneti (EM2 vagy
EM1) jel engedlyezshez. _
Enabled Disabled

(Meither forced stop
input EM2 nor EM1 is
used.)
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1. lépés Erdsito beallitasa - Parameéter-beallitas (Component parts) ) L=

Allitsa be a komponenseket.

Az elézd oldalrdl haladva valassza a [Function display] - [Common] - [Component parts] lehetGséget, majd valassza ki az
abszolut pozicideszleld rendszer, illetve a kddolokabelek adatatviteli rendszerét.

. MELSOFT Series MR Configur

ator? Hew project
i Project View Fle  Paameler Settg(l) Paameter  Poiloning-dsts  Monbos  [egnoss  TestMode  Aduetment  Took  Window el
MJM
 Pasameter Selting X |
- h%-rrm
it aen TR Parameler Selfing
4 ixfm HO | Spest EseTonsiok Foventy T euete ooy [l Paramter Bock
[ paranter [ Propsn Psee s
= pmPurbon depley | A
comaenncte | ] (et manst_]
8 x Hegereralive ophon "HED) oo guipobiBR)
Arpiter Sefireg vl - Gewvir b [TTuimon mupnelic ixnke ook (MEN)
- =l [Ran. dption is Rot el :J —l Ebeidi gt ic: B sl ocpnfiin Codynd
(0 D0
Vi i venthy snad st e =]

o ety ) Bl rw Currinily
1

Wi £ Ry e sl [P
et Bl e Curredilly

W i O T Ry
e, bl e, Foarafon

Bualtiry AR *AC0PY)

Abuoiube poa debection yyMem vl
Denabied |Uned 0 hramaerdal Systam) B

] i l
v ke

Fioaras gt 0k o Doy gl
I-phase must e pagoed |

Tncoder Catme] L )

(Erwcceded Cnldy ¢ ot aheay Tuot leosd Bed

= :

Parameéter elem Funkecio leirasd Kezdeti Mintarendszer

ertekek beallitasa

E:ﬁ::;lzgfn Allitsa be a kédolokabel adatétviteli eljarasanak Two-wire |  Two-wire

o e | megfelelden. type type

Ha bekapcsolta a kivalasztast, nem szlikséges elvégezni a

Se'ﬁ:r&f Ab:ﬂ“tﬂ visszatérés alaphelyzetbe mliveletet amint az drameliatas | o Enabled

‘mte tectl tjra BEKAPCSOL, mivel a berendezés poziciéadatait tarolja

Sl és megdrzi a szervoerssitd.
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m 2. lépés Probalizem - Rendszerellenorzés (System Configuration) )

Ellenérizze a rendszerkonfiguraciot.
A servo assistant programban valassza a [Test Run] -= [System Configuration] pontot,és ellendrizze a motor tipusat, stb.

=1

Hum. of inrush our . e, trees [lemes|
LED claplery

Iif & Problem Occurs

[ Trousiesnaatng ]

Ready [Seatean 00] MR- M-8 Standard Serv amplifier connection: USB R [CAP (MM [SCRL |
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m 2. lépés Prébailizem - Rendszerellenérzés (1/0O Monitor) )

Az 1/O jel kiosztasa es ON/OFF allapota az /O felligyelet kijelzén tekinthetdé meg.

Probaljon ki egy /O fellgyeleti kijelzét a kivetkezd képernydn.

| [Sataon, (0] M B SRardard Serve aeplifer correcton: UEB LT I
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bm 2. lépés Prébaiizem - Rendszerellenérzés (/0 Monitor)

) oo

= 7] Mew project
ﬁ. System Setting
...:F," Uit Conversion

Parameter

i Servo Assistant

|Test Run

1. System Check

Checks the system
configuration and wiring

Sy slem Conflguration

Check the system configuration

iEl%em CM’ i ]
A

110 bonitor

Check the input wiring

| [ 7] o Monitor |
¥

O3 Forced Qutput
Chieck the output wiring

|E|DO Forced % ]

(8 MELSOFT Series MR ConfiguratorZ New project

! Project  Wiew IO Moritor(Z)  Parametsr  Postioning-data  Monitor  Disgnosis  Test Mode

DBALe

= [l &xis1:MR-34-B Standard

hif-J4-B Standard

(=13

Adjustment  Tools  ‘Window  Help

Ezzel befejezte a Be-kimenet feligyelet kijelzd
megerdsitését.

A @ gombra kattintva atlép a kévetkezd
képemybre.

Ready |[Stati|:u1 0] MR-14-B Standard Servo amplifier connection: USE

|ovR |CaP |NUM [SCRL
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@EI Tesztizemmod ) oo
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Az alabbiakban bemutatjuk az MR Configurator2 programmal elérhetd tesztlzemmodokat.

A tanfolyam soran a ,.DO Forced Output” lehetéséqggel ellendrizziik a huzalozast, és a ,JOG Mode” | illetve a ,Positioning
Mode” lehetdséggel ellendrizziik a mlkddést.

Uzemmod neve Funkcié/szerep

DO (output signal) Forced A kimeneti jelek kényszerkapcsolasa ON/OFF allasba elvégezhett a
Output szervomotor allapotatol fliggetlendl.
Ez az Uzemmod a jelvezetekek bekdtesenek ellendrzesehez hasznos.
JOG Mode A szervomotor elére és hatra forgathatd a kivant fordulatszamon.
Ezzel az Uzemmaoddal a szervomotor mikddese es forgasi iranya
ellendrizhetd.
Positioning Mode A szervomotor a megadott tavolsagra mozog a kivant fordulatszamon,

majd megall.

Ezzel az lzemmoddal ellendrizhetd a mikddés és a megallitasi pontossag
a pozicionalas vezérlésében,

Tesztizemmodot alkalmazasi eljarasa

(1)Kapcsolja ki az aramellatast.
(2)Allitsa a Tesztizemmod valasztokapcsoldjat (SW2-1) ,ON (fel)” allasba.

Allitsa az SW2-1 kapcsolot
LON (fel)” allasba.

* Ha a bekapcsolt berendezésen allitja ,ON (fel)” allasba az SW2a-1
kapcsolot, az nem inditja el a tesztizemmaodot.

4
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m Tesztlizemmod ) 00c
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{3)Kapcsolja BE a szervoerdsitd aramellatasat.

- +— A tizedespont villogni kezd.

Ha riasztas vagy figyelmeztetés jelentkezik tesziiizemmad kizben

- +— A tizedespont villogni kezd.
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m 2. |lépés Prébailzem - Rendszerellenérzés (DO Forced Output))

A kimeneti jelek kényszerkapcsolasa ON/OFF allasba elvegezhetd a DO Forced Output lehetéséggel a szervomotor
allapotatdél fuggetlendl.

Ez a funkcio hasznalhatd példaul a kimeneteli jelek huzalozasanak ellendrzéséhez.

Prébalja ki a DO Forced Output funkciot a kévetkezd képernyon.

W MELSOFT Series MR Configuratar? New project

D Project View Parameter Podbiohng-dsta  Monlor  Disgnosid  TedtMade  Adpstient  Teol  Window  Help

[ St stucr 000] MR- 4B Standard Serva amplifer connection: LSE
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»m 2. |lépés Prébailzem - Rendszerellenérzés (DO Forced Output)) 000

(8 MELSOFT Series MR ConfiguratorZ New project

! Projeck  Yiew Parameter  Postioning-data  Monikor  Dlagnosis  Test Mode  Adjustment  Tools  Window  Help
inDPAlC e [HEREAaghd®ms
: Project 3 x
= 7] Mew project

ﬁ. System Setting

i" Uit Conversion

DO Forced Output X

DO Forced Ootpot

I/O signal connector

= [l &xis1:MR-34-B Standard ain layout
Parameter Forced output status ,/ N _'_:_Ng
: Serve Assistant 7 x O I - : —

12

Test Run
ana

1. Systein Check

Checks the system
configuration and wiring

System Configuration

Check the system configuration
| [ 7] system Configuration |

A

100 idonitor
Check the input wiring

( [A] 110 Monitor |

Ezzel befejezte a jel ON/OFF kapcsolasat a DO
Forced Output funkcidval.

A

O3 Forced Qutput

Chieck the output wiring
I . DO Forced Output I

Ready |[Statinn 0] MR-14-B Standard Servo amplifier connection: USE

A n gombra kattintva atlép a kdvetkezd
képemybre.
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m 2. lépés Probaiizem - Tesztlizemmodok (JOG Mode) )

Miutan meggy&zadott rola, hogy a huzalozas megfeleld, ellendrizze a szervorendszer mikodeset (eldre/vissza forgatas) a

tesztizemmodok .JOG Mode” funkciojaval.
Elére forgatas kdzben a szervomotor oramutatd jarasaval ellentétesen, elleniranyu forgatas kézben oramutatd jarasaval egyezd

iranyban mozog.
* A forgasiranyt a szervomotor tengelyoldala feldl nézzik.

A JOG Mode képernydn az alabbi tételeket allitsa be.

Beallitasi ertekek a
tanfolyam soran

Beallitando elem Beallitasi lehetbseg

Motor speed Adja meg a szervomotor fordulatszamat. 50 r/min
Az értek megadasanal alacsony sebességet valasszon, amig a
normal dzemeles megallapithatd nem lesz.

Acceleration/deceleration time | Adja meg a gyorsitasi idét, amig allo helyzetbdl eléri a névieges 1000 ms
constant fordulatszamot, illetve a lassitasi idot, amig a motor a névleges
fordulatszamral leall.

Probalja ki a ,JOG Mode” funkciot a kévetkezd képernyon.

[ Erowmwacon | | Bineeeon | F]

[} Bicttafenn onfs wie F O or CF bufion i beeg ke

Fous SHF T ey con e e B Bl on
Fop g el B e gpared o B bl et

Tamdy [t b, 0] M ek i A . el crrrectan P L]
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bm 2. lépés Probaiizem - Tesztlizemmodok (JOG Mode) ) 000

[§ MELSOFT Series MR Configurator? New project
! Project  View Parameter Postioning-data Monitor  Diagnosis  Test Mode  Adjustment  Tools <Mikddési abra>

NEAlLSe .E
i Project 7 x

= 7] Bew project -
B 5ystem Setting JOG Mode
=% Unit Conversion E

- . .
= [l Axis1:MR-34-B Standard ||| £ (] st
Parameter Setting

! Servo Assistant

Motor spesd

Accel decel time constant

3. Test Modes

Before connecting motor to
the machine, the servo Stroke end iz automatically turned OM
system can be tested.
Use the JOG Made to verify Forward CCVY Raverse OV | EC
that the motor rotates.
| E JOG Mode I [] Ratation onby while the COW ar CW button is being pushed

ing Mode

Use the Positioning Mode In The SHIFT key can be used for forced stop.
verify that the motor rotates, Torgue limit from controller is ignored at the test operation.

| [2| Posttioning Mode |
Ezzel befejezte a JOG lizemmodot.

You can use Display All on ) . .
the monitor ta verify that the A n gombra kattintva atlép a kdvetkezd

motor is rotating properly. képemybre.
A\ Digplay Al
Ready |[Statim 0] MR-14-B Standard Servo amplifier connection: USE
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»m 2. lépés Prodbaiizem - Tesztiizemmodok (Positioning Mode) ) 000

Ezt kévetben ellendrizze a mlikddést a ,Pozicionalasi mod” hasznalataval.
A Positioning Mode” hasznalataval ellenérizheti, hogy a pozicionalast a megadott sebességgel és tavolsagra végzi-e a
rendszer.

Beallitasi ertekek a

Beallitando elem Beallitasi lehetéség tanfolyam soran

Motor speed Adja meg a szervomotor fordulatszamat. 1000 r/'min
Az arték megadasanal alacsony sebesseget valasszon, amig a normal
mik&des megallapithatd nem lesz.

Acceleration/deceleration time Adja meg a gyorsitasi idot, amig allé helyzetbdl eléri a nevieges 1000 ms
constant fordulatszamot, illetve a lassitasi id6t, amig a motor a névleges
fordulatszamral leall.

Move distance Adja meg a szervomotor Uthosszat. 4194304 pulse

Prébalja ki a ,Positioning Mode” funkcidt a kivetkezd képernydn.
[E M0l SOFT Series Wil Configurator 7 Mew project

D Pt View FPasmeter  Fosborng-dets  Momtor  Dsagross  TestMode  Gdustment  Tools  Window  Heln

e E = T L

[ wiske e repaaied oparation walid

et CRITANE
(Encoder pubse und)

| I-phate sgral movement
My grtence uni selechon

l [N Eorvenr COW | l |1 B a

|
———— Al o P S T iy can b osed dor rorced shan

e PP B vy T T v sl from conirolier o grorsd s e sl operelion

oy & o gy
S ———

T
| el [k mn (0] M- W8 Seancdard S anplier connecton LEE
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»m 2. lépés Probaiizem - Tesztiizemmodok (Positioning Mode) ) 000

(8 MELSOFT Series MR Configurator? New project
! Project View Parameter Postioning-data Monitor  Diagnosis  Test Mode  Adjustment  Toals

ARl=1 = AN ) Al Enaigh:9% o o
P"‘]E":t X Positioning Mode X

<Mikddési abra=

= 7] Bew project
ﬁ System Setting Positioning Mode
29 Unit Conversion E L
- . .
W] Axist ~
= [l Axis1:MR-34-B Standard (] i -
ﬁ Parameter
; Motor speed 1000 |23 rimin
: Servo Assistant 7 x - Y
: (1-5a00)
Test Run W )
|—I Accel idecel time constant 1000 E% ms
123 (0-50000)
Move distance (= pidee
(Encoder putze unit) 4194304 55
Before connecting motor to (0-2147453647)
the maching, the servo } Fe.
system can be tested. ! —
[] Z-phase signal movement
Use the JOG Mode to verity Move distance unit selection o o statue
that the mator rotates. Command pulse unit (Blectronic gear valid perating :
I [Z[JOGMME Er llze unit (Electronic gesr | Operation court:
Posdioning Mode —
Use the Positioning Mode ta (¥} Forward CCwy @E&vers&m B ston || Forced Stop
verify that the motor rotstes.
IE[Fasninﬂ' Mode I
Tigy Ezzel befejezte a pozicionalasi Gzemmodot.
; The SHIFT key can be used for forced stop.
You can use Display All on
the monitor ta verify that the Torgue limit from controller is ignored & the test operation. A n gombra kattintva atlép a kévetkezd
motor is rotating properly. képemydre.

[ TAlDisplay A1
Ready [Station 00] MR-14-B Standard Servo amplifier connection: LS8 f A5 MU
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Javitasi lépések a tesztliizemmod soran jelentkezé problémak megoldasara

Alabb ismertetjlik, milyen javitasi Iépéseket végezzen el, ha a tesztlzemmaod soran probléma jelentkezik.

Huzalozasi problémak

+ Ellendrizze a hibas bekétéseket vagy serilt vezetékeket.

= Csatlakoztasson vagy késsdn be Ujra minden levalt vagy meglazult csatlakozot.

* Cseréljen ki minden korrodalddott vagy sérilt vezetéket egy Ujra.

= Végezze el jra a szigetelést vagy a huzalozast, ha a vezetékben riévidzarlat keletkezik.

Mlkdédesi problemak

+ Ellendrizze, hogy a f6 aramkor és a vezérld aramkér aramellatasa ON allasban legyen.

= Ha a vészleallitd bemeneti kapcsoldja le van nyomva (EM1), engedije fel a kapcsoldt.

= Ha a motor nem forog JOG lUzemmodban, ellendrizze az okot a ,Reason for not operating” funkciét a ,Diagnosis”
maodban, és végezze el a megfeleld javitasi |épéseket.

Kiegeszitd informaciok.
Ha a JOG milveletet gy végzi el, hogy nincs halézati tapellatas, a szervomotor nem forog, de ez nem mindig jelenik meg

a ,Reason for not operating” pontban. Ezen felll - ebben az esetben - a szervorendszer figyelmeztetéssel allitja le a JOG
mode hasznalatat. Ez azonban nem szamit riasztasnak, és nem lesz tarolva a riasztasi elézményekben.
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m Projektek mentése ) oo

A beallitas befejezddott.

Kattintson a ,Save” ikonra a projektfajl mentésehez.

Ha a beallitas mentése nélkdl Iép ki a beallitasok menibdl, a mentéseket nem tudja beolvasni a szervorendszer a
kivetkezd inditaskor.

Ha Uj projektet kivan elmenteni, allitsa be a fajinevet.

Javasoljuk, hogy olyan nevet valasszon ki, amely alapjan azonosithatéd a projekt tartalma (hasznalja a vezérlési adatokat, a
rendszernevet vagy egyéb, kénnyen felismerhetd szdveget).

A fajlok ,.mrc2” kiterjesztéssel lesznek elmentve. (*1.19V vagy djabb verzid)

Save As Project

Mappa eleresi utjanak mentese *Kotelezo

Saven | 3 eleaming w
j Adjon meg egy mappat a munkahely
a leétrehozasahoz.
My Recent
Documents )
Fajlok listaja
@ Ha egy vagy tdbb fajl azonos mentési
Deskiop célmappaba kerll, akkor a fajlok egy listan
jelennek meg.
My Documents
My Compuber

Save as lvpe MR 2 Progect Files(™ mac2)

< |i<]

Cim

Adja meg a cimet.

Ez a funkcio hasznos, ha olyan nevet szeretne
megadni, ami nem egyezik a fajinévvel. (A cim
kivansag szerint kihagyhatd, mivel megadasa
nem kotelezd.)

q Fajlnev *Kotelezd
MyNetwork  File pame: eearing_prosect Adjon meg egy fajinevet. |
'
—————

Title: %=y _Eable

[ Save a5 a workspace Formak Project.... when you want to use workspace Format project.

I Switch the window by dlicking this button ‘
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Tesztlizemmod befejezése ) 000

Fejezze be a tesztlizemmaodot.
Fejezze be a tesztlizemmodot a kivetkezd eljarassal.

Tesztlizemmodot befejezési eljarasa
(1) Kapcsolja OFF allasba a szervoertsitd aramellatasat.
(2) Kapcsolja ,OFF (le)” allasba a tesztlizemmad valasztokapesolojat (SW2-1) .

Allitsa az SW2-1 kapcsol6t
LOFF (le)" 4llasba

(3) Kapcsolja vissza az aramellatast ON allasba.
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m Vezérlé aramellatasanak BEKAPCSOLASA )

A szervoerdsitd beallitasanak és inditasanak befejezése utan csatlakoztassa a szervoerdsitét a vezérlore, és kapcsolja BE
a vezerld aramellatasat.

Inditsa el az SSCNET IlI/H kommunikaciot a vezerld és a szervoerdsitd kézétt az adatatvitel inicializalasahoz.
Ha az adatatvitel inicializalasa normal modon befejezddik, a b#" (készenlét Kl |, szervo Kl) allapotjelzés jelenik meg.

Aramellatas BE ==—jp ' QD77MS
55(_ NET

MR-J4-10B MR-J4-10B

1. tengely 2. tengely

HG-KR053 HG-KR053

A mintarendszer megvaldsitasahoz hozzon |étre eqy pozicionalas vezérldprogramot a szervomotor vezerléjehez.
A szervorendszer vezérldjének hasznalatat az alabbi e-képzési tanfolyamok ismertetik.

+ ,SIMPLE MOTION MODUL" tanfolyam

+ ,SZERVO MOZGASVEZERLO ALAPJAI (HARDVER)" tanfolyam

+ ,SZERVO MOZGASVEZERLO ALAPJAI (VALOS UZEMMOD: SFC)” tanfolyam.
+ .SZERVO MOZGASVEZERLO ALKALMAZASA (VIRTUALIS MOD)” tanfolyam.
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m Motor nélkiili miivelet ) oo

Mielétt beszerelne eqy szervorendszer-vezérlét egy tényleges rendszerbe, ellenérizze, hogy a vezerld pozicionalasi 1/ 2
vezérldprogramja megfelelden mikddik-e.

Ellendrizze a pozicionalasi vezérldprogram mikédését motor nelkili mivelettel.

Motor nélkili miveletnél - jollehet, a szervomotor nem csatlakozik - a kimeneti jelek ugyanugy kimenetre tovabbithatdk
mintha a szervomotor a vezérld jelei alapjan mik&dne, és az allapot megjelenithetd a kijelzén.

Motor nélkili mivelet elvégzése
(1)Allitsa a szervoerdsitdt szervi-ki allasba.

(2)Jeldlje be az .Enable motor-less operation” jeldldnégyzetet a szervorendszer vezérldjének szervoparaméter-
beallitasainal, &és kapcsolja BE az aramellatast.

{Simple Motion modul hasznalata esetén hasznalja a MELSOFT GX Works2 programot.)

: [ WELSOF T Series MR Configurater? Mew praject
: Servo Assistant
i s T i

- - P poiet Wew Gl Pawwtw Settroll)  Ppeneter  Postogrgdas  Meekor Doroes  TpkMode  Adisteent  Took Window (b
Azzistant List

Dﬁﬂ o HEE_gﬁgyggb_ﬂgw

C}&Hvustanmﬁocem o s tatetas Jocity T Co () Paramete sk

S [
step i =
Py amp MMm £ g

Afaog Al TIE00E, MOH | Arwiite) eirlior J0AO00 WICTY

2= l_"' - kgl B Cuipal paon
D Hamme S motor npead (1 i rpsssd]

Torgus: (uifvimas. Sorgus)
il Ottt

Vs 0 ey el B T . 0| S T
e aTers Thal e Dy =

o

m Foeilianni. Pasian Gdysd Sk memhCrsld_ miCroied)

AL pulipea{ TOPT)
Cuipul dervice oosnciion

Yiow Gan weery e G the 2

P T L T e DTy L 0| pupe | ) AL g e chearged o wewTEy SoturTeReR

Step 3 Servo Adjustment

s 514 v ke Jes Sprat 0D

| 3 (] Bk P o S (gt el
Servo Adustments 3

Mainfenance of the
Servo Amplifier Partz

Troubleshooting

mmlrﬁ - MBSl St sl Loddan] LI

(3) A Kijelzbn az alabbi képernyd jelenik meg.
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@XEI Votor nélkiili miivelet

{3) A Kkijelzon az alabbi kepernyd jelenik meq.

- <4 A tizedespont villogni kezd.

2/2

) oo
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m A fejezet 6sszefoglalasa

Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.

Szervoerdsitod beallitasa

Uj projektek létrehozasa

Szervoerdsitod csatlakoztatasa szamitdgephez

Erdsitd beallitasa - Paraméter-beallitas

Prébalzem - Rendszerellendrzés

Probatzem - Tesztlizemmaod

Javitasi lépések a tesztlizemmaod soran jelentkezd problémak megoldasara
Projektek mentése

Vezerld csatlakoztatasa a szervoerdsitéhoz

Pont
Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at éket Gjra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

Szervoerdsitd MR Configurator2 hasznalatakor a parameter, a tesztlizemmod, a specialis funkciok,
beallitasa a diagnozis, a feligyeleti és riasztasi funkciok mikadtetheték a szamitbgép
grafikus kezeltfellletéral.

Szervoerdsitd USB kabellel csatlakoztassa a szervoer(sitot a szamitogepehez.
G5

atlakoztatasa MRE-JIUSBCBL3M" USB kabelt hasznaljon (hossz: 3 m).
szamitogephez

Erdsitd beallitasa - Valassza az ,Operation mode” , [Basic”™ es .Component parts” reszt az MR Configurator2
Paraméter-beallitas programban, és allitsa be a forgasiranyt, a kényszerleallitast és a jeladokabel adatatviteli
eljarasat.

Prabalizem - Az MR Configurator2 . JOG Mode” és Positioning Mode” funkcidival ellendrizze a motor
Rendszerellendrzés megfelelt mikodését.

Javitasi lépések a Ha tesztiizemmod soran problemat talal, ellenérizze a huzalozast és tapellatast,
tesztlizemmaod soran ha pedig riasztas érkezik, ellendrizze a riasztasi adatokat, illetve a hibaelharitasi |épéseket az

jelentkez6 problémak Utmutatoban, majd végezze el a megfeleld javitasi lepéseket.
megoldasara

Vezérld Mielott egy tenyleges rendszerbe beszerelng, ellendrizze a programmal, hogy a motor nelkili
Esatlakﬂz:tafiﬁ_sa_a mivelet soran jelentkezik-e hiba a szervoerdsitd és a vezérld hasznalatakor.
szervoerdsitéhoz A motor nélkili miveletet kioldott kényszerleallitas mellett vegezze el.
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AR Szervoerdsits beallitasa/karbantartasa ) oo

Ez a fejezetben megtanulja, hogy miként ellenérizhetd a mlikédés mintarendszerben, a beszerelt szervomotorokkal.

QD77MS

€7 SSCNETHIH

MR-J4-10B
1. tengely

MR-J4-10B

2. tengely
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5.1 Szervobeallitas ) <] v Jroc]

A szervorendszer optimalis mikodési allapotahoz az erdsitést a berendezés karaklerisztikajanak (tehetetlenségi nyomaték
aranyanak) megfeleléen kell beallitani, és a szervorendszaer valaszidejét a megfeleld szinten kell tartani.
Ha az erdsités nem optimalis, kévetkezd problemak fognak jelentkezni. Kattintson a gombokra a mikodés megtekintéséhez.

Szervobeallitas optimalis Sebesseg

Leallitasi pozicio
|

_

U E L}JWWM=Q "

Hosszu valaszidd (erbsités = kicsi):

Sebesséq
Szervo karakterisztikaja (mozgekonysaga) romlik

Leallitasi pozicio
1

_—mal

S E.T}MMMM/MMM 7
—

Gyors valaszidd (erdsités = nagy):

Sebesség
Rezgés, rendellenes zaj és tdlfutas jelentkezik

Leallitasi pozicid
|

|

o o o o o o o e b
O g
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>,m Egyérintéses beallitas bemutatasa ) 006

A korszerl, egyérintéses behangolasi funkcié (a tovabbiakban ,egyérintéses behangolas”) lehetdvé teszi a szervok
egyszerl bedllitasat. Az egyérintéses behangolassal az erdsités paramétereinek beallitasa automatikusan megtérténik.

Egyérintéses behangolas harom tzemmodban hasznalhatod, a berendezés merevségetdl flggden.

A valasz Uzemmdod alapértelmezett beallitasa az Basic mode (AT)". Elészér végezze el a Basic mode (AT.) beallitasait.
Ha az Basic mode (AT) hasznalataval nem érhetd el megfelels eredmény, a valaszidd és a gép merevsegenek
flggvényében valassza az Alacsony vagy Magas (lzemmaodot.

Az alabbi tablazat mutatja a valaszt és a gép merevségét, amely az egyes modokhoz megfelel.

Valasz dzemmod Magyarazat

High mode Nagy merevségl berendezésekhez
Basic mode Standard berendezésekhez
Low mode Kis merevseégl berendezesekhez

Beallitas utan a beallitasi eredmények ellendrizhetdk a beallasi id6é vagy a talfutas mennyisége szerint.
Ha az egyérintéses beallitas eredménye nem Kielégité, a beallitast manualisan is elvégezheti a finomhangolasi funkcidkkal.

Mi az a ,beallasi id6?

A beallasi id6 a kimenetre kildott parancsimpulzus és a pozicidjel (INP) bekapcsolasa kozétt eltelt idd, miutan a szervoerdsitd
kimenetre klldi az esésimpulzusokat.

Minél révidebb a beallasi id6, annal révidebb a szervorendszer valaszideje.

Figyelem
(1) Egyérintéses behangolas nem hasznalhatd nyomatékszabalyozas madban.
(2) Egyérintéses behangolas nem hasznalhatd olyan riasztas vagy figyelmeztetés kdzben, amely nem teszi lehetdve a mlkddés
folytatasat.
(3) Egyérintéses behangolas nem hasznalhatd az alabbi Uzemmadokban.
(a) Kimeneti jel (DO) kényszerkimenet
(b) Motor nélkili mivelet
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bm Egyérintéses behangolas mintarendszeren ) 00c

VVégezzen eqyérintéses behangolast a mintarendszeren.

Probaljon meg elvégezni egyérintéses behangolast a kdvetkezd képermydn lathatd mintarendszeren.

B MILSOFT Series MR Configurator2 New projeci

mhwmmwmw

Tools

Tost Mode  Adwustment Window  Heolp

The one-Sowch tuning cannot be performed if the servo motor s not operating.

Resporse mode

O High mode
(% B mooe

Resporss mode for standsrd machines [ p-stet |

(D) Low mode

Ready [Station O] MR- M-8 Standard Servo amplifier cornection: LS
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>m Egyérintéses behangolas mintarendszeren ) 00c

(8 MELSOFT Series MR ConfiguratorZ New project
i Project View One-touch Tuning(Z) Parameter Postioning-data  Monitor  Diagnosis  Test Mode  Adjustment  Tools  Window  Help

NBRAISe k) eish8 e o s

: Project X One-touch Tuning >

= 7] Mew project ——
# 5ystem Setting One-touch Tuning = o

T o
B » . e = e

: : Azl * | W™ Rebum ko value before adjustment Return bo initial value
= [l Axis1:MR-34-B Standard | ||| 15 . i B

Parameter

Start to operate betfore pressing "Star” button,

: R} x
Servo Assistant The ane-touch tuning cannot be performed if the servo motor i2 not operating.

|Servu Acfjustments

11 2—]‘3—] Response mode
(O High mode
1. Simple Acjjustment Execute the response mode for machines with high rigidity
Gain and fitter parameter wil
he adjusted automatically by
connecting the machine and
operating (O Low mode

Execute the response mode for machines with low rigidiy

Response mode for standard machines

One-touch Tuning
It will adjust servo gain Error code
automatically inchading
machine resonance Status
suppression fiter

Ezzel befejezte az egyenntéses beallitast.

You can check the settiing &fjustment result Ha az egyérintéses beallitast befejezte, ,0000”

time and overshoot amount Jelenik meg a hibakdd allapotkijelzgjén. Emellett a
Settling tims beallasi idd és a tullovés mennyisege is megjelenik
|__[2] one-touch Tuning | a beallitasi eredmények kozott.

Overshoot amount

A n gombra kattintva atlép a kdvetkezd
Ta further improve performance képemydre.

Tip:
Click "Start" button during
operation status

Fire-adust the model loop gain

Ready |[Stati|:u1 0] MR-14-B Standard Servo amplifier connection: USE OWVR |CAP |r'-.ILIM SCRL
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m Grafikon funkcio

) oo

A grafikon funkcitd segitségével egyszerlen mérheték az analog és digitalis szervoadatok hullamalakjai.

Az MR Configurator2 grafikon funkcidja az alabbi lehetéségeket nydjtja:

A mérdesatornak 7 analog és 8 digitalis csatornaig bévithetdk.

Grafikonadatok moédositasa ,Overwrite” paranccsal
Nyomatékgérbe diagram (ST karakterisztika)
FFT kijelzb6/szorddasi diagram, stb.

9 W61 SOF 1 Series MR Configurator 2 Mew project
D Promct  Wew Fle Graph(l)  Pgrameter  Postopingedsta Montor  [vagnosis  Test Mods  Adwstment  [ools  Wndowe  sip
NPAAe BERAeGhAl®

- Projext ?x Graph X

Elézmények kivalasztasa” paranccsal grafikonban jelenitheti meg a korabbi adatokat

™) e propect
". Sorslmin Sl tafa)
2 et Corwerson

Graph graph data.gpf?
 Phopen LFEmpot FYsave ss LRy Sae Inage  FoyHitory Management [P Paramster Display | Seksct History 1

S Provious (SNt | [ Comrente

flg st M-8 Farctaed

% Py gt =~ Torgue Charact. |MeFFT |7 Scatterplt | o1

|yscreen Copy T Scals Optimizstion | B2 Gray Display [ Cursor | () Zoom a-wMove

Conirol of displayed waveiom = Target mos: | £zl L
Settng | Display | Cursor “ a)

[Spasane foss 5 utting | Ininatizansa| | |51 P mqlw g, ks
i igpd.) (1 pli)
= Mmas [ | PP puins

Satting math Oiv dubomabian

Massuramen 2000 ms 8 =& Ell_. Ell: (=)@

. Servn Assstant ? x

J SIS TS MTREG LTt

—

= 3 B\
LT T e Trgger 4800 s J
L At
b Dats | Cammand putie bas 190 290 » m. e
ErTmmmm Lawe 100 wmin - : . -
L A ey e ations Conditioh  Slaiup 2l “fit 15 # 20
by g e ———
i Pl - 1 el 1 40 0 0- 15740
Chesci mach s the T=iing Mada Singla
Bmes im e Cursor mformeshon — BiE 720 730 5 5 TETD
e .
[(ase ] e . , . . ,
(T furle mmading O
120 T30 =5 5 T AT
Tt Solor dzesed oo = Wwrieiorm .
Pk Sie tor B rigger Ahdlog 1 Cammdnd publa be A 440 A 480 40 A0 45740
corrhire: vt meRmasd Analeg 2 Mlabar spaad
wrrsaiorm Andlog 3 Curmant cammand R 240 A5 A5 Z3EA0
Eraes T “Shaet Buton sra Analeg 4 Targqua
pesiorm Analog5 | D e by 1 . g ; ; oy
scceles —— _-..m|w.;. :n;wlvu“ ':: ¥ 1@ 2,580 2820 1] 1] i AGD
cperstors by Thar messunng . ahasiaets
P S TT—— o -1,500 -1550 -2 -2 - |0
s | [_hea: | @ E B O =
133ma 14 >
LR [Station 00] MR-14-8 Stardard Sereo amplifier conrection: LUISE R P
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[ 5.2.1 Grafikon funkciokijelzé magyarézata ) 000

Az alabbiakban ismertetjik a grafikon funkciékijelzé kilénbézd elemeit.

B MELSOFT Series MR Configurator? Mew project

A celtengely kivalaszthato.

A megjelenitendd grafikon

. . Megjeleniteni a grafikon 1 O~
kivalaszthato.

hullamalakjanak szineit.

Lk Corveersion ! v " y -
i i.lnﬁl.-l"ﬂ-:ﬂn-ﬂ o 4 Acpen [FEimport [Msave as [[Eysave mage  [isHstary Mana Ly Parameter Display | Selll History 1 Ei’lr-u.ri ﬁm:t |2 O
" Farameter | = Torque Charact, |BaFFT L_S..mnl:tl ] [ cresn Copy JL Scale Optimizaton &y Display [ Cursor | () Zoom e-sMove
Caflral of despliyed wawalorm -ITu’qu‘I Ak | Az V’I
Settng  Display Curder m _
: Seryo Assistand 2w
i [ *:'mlr.-:.l[lmmllub:-n Cmd. pls
Servo Adkh . - E— - Hreg (apd )
103 Safling math Div aulomation 2
Ml ddidmmoan 2000 —] dlﬂl Ii"ﬂ I:“ﬂl
derifiec: Ire et acustrend - =
e Tiger | 3600 3880 25 26~ 50
ks A
* [rata Command pulse fe: 28E0 280 20 20 I 480
Ermmmm . 190
Lewl — 2180 2,190 15 15 2310
o G O T Oy BB Canditan Stastup
by g e graph Famhian W % 1 440 1 4RO 10 10 15,740
Chesci sucih g he Sesiing Mbada Single ' ' '
e N iNE CUrsOr Niormation - Bis a0 T30 ] 5 TETD
e sl el
- e @ n i 1] it
. i am o 5 s gm0
Tt e ke tpeend crsog Wansatorm
puises, efc. for e trgger Anvieg ) | Cummand puie font A440- 1480 A0 AD-  AS740
COMEN Ard Teared Anglag 2 Mator mpead
e orm Anglagd Eurmsnt command 280 280 A8 A8 2AED
Frevas e “Shar® bulon and Analag 4 Targus
Bty Analog®  Drasp pubieiby 1 p -2 80 «2,820 20 20 <31 ABD
BOCRT I VSRCOn Analagd Mot s lactad
operalena 10 A mEaALnng — .|..‘- = Mt se it L -3 B00 <3850 <25 «25 <30 350
] &00 1 000 1,500 2,000
s feben | | bests L= Ill -~ Ill Ill T ) ) ]
1. 33 m L ]
[ [ St aticn il‘l'l-]'l--ﬂ Starclard Sarvo amphfiesr connection: USB VR  HUM
. - l Megjeleniti a grafikont. ]
A grafikonbeallitasok elvégzésehez.
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>m Grafikonfunkcidok a mintarendszerben
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Mérendd elemek

A grafikai funkciok szolgalnak a mérés elvégzésére a mintarendszerben. Az alabbi elemek mérése térténik meg.

Setting method Div automation

Times
Measurement time 2000 ms

Trigger Data Command pulse frequency (by speed)
Analog 1 Command pulse frequency (by speed)
Analog 2 Motor speed

Waveform Analog 3 Current comman
Analog 4 Torque
Analog 5 Droop pulses (by 1 pulse)

et LR
e o
‘.'...'--. “alrtipag
Bk Lot
T e o b ariding
by aseter
| Nmwn s gl L]

v Lmerirerdt -

L L e ST T et b

o i e
b b ey

B i1 500 | Sevies MEL Contigu

D N Ty T —
AL e BesplpaeEhAbe
Graph =

ratar d B project

Tadh Mote  Afaitment  Took  Wndoew  Help

Prébalja ki a grafikon funkcidkat a kovetkezd képernyén.

i L bt Piaee s Liee lnage
= Porpm Chars. |lgrrT | Scsberplsi |+

sk Managemant
_:'.hn-nl.um n_'.u-hl.mwm_:rcqu.ﬂ" ml.l.rn.l l:ﬁ.:uun

B R L

ity Caglay | Cuaor

L YY)
2] .
LE] m

L "

] L]
a0 [ ]

- o .
] 1
] L]

Targel mow | Asidl |
1
-ihia]

-
Bp it e e[| 1210 tati n II‘;
b -
FF——T

E i AL
- 0
= LT
L] PRl Al
in 14, 1a0
[ ] TG
l A
in 14, a0
14 a1 =

el 5 ahgy O] R B Sharalind Seveo aepller connachion LSE
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& MELSOFT Series MR Configurator 2 Mew project
! Project View Fie Graph(Z) Parameter Positioning-data  Monltor  Disgnosis  Test Mode  Adjustment Tools  Window  Help

RS0 REee Bdaidh38® oo
: Project J;lx./ Graph X 4 F -

= [ Mew project
ﬁ- Sysbem Setting
,:.E" nit Conwersion

- Open $¥=Import Save 45 H@Save Image  [[iHi Management 5™ Parameter Display | Select Hiskar
= D it R348 Standard || 2P0 HRImeert ] B e W > i &
ﬁ Parameter - Torgue Charack, ﬂ_I:FFT i:_":_Scatterpluk | a-| Reread Eﬁcraen Copy IKScaIE Oiptimizakion | W2 Gray Display iﬂ‘:usar | EI-lZuum
3 *
: Servo Assistant e, Setting C ved waveform = Target axis: | Axisl |
Servo Adjustments v] Setting | Display | Cursor ~—r
11273 | iSeparate Aotz Setting ” Initialization | spd. :’;;que E:”:'-I P;S-
- — pls.
YWerifies the tuning adustments =| Parameter [ [pulze]
from the previous pege. Auto reading OM
* = ‘Waeform :l E@ E@ Ei@
Analog 1 Command pulse frec 50 4 235 25 39,350 -
v | ) Analog 2 Motor speed 1 1 ]
o tfan analyse operations Analog 3 Current command 320 1 20 20+ 31,480 -
by wsing the graph. | ]
Analog 4 Tarque 1
; \ 180 4 15 15 23810
Check zuch as the s=tiling Analog 5 Droop pulses (by| v i
time in the cursor information, — 1 [ !
Analog & Not selected 460 - 10 4 10 - 15,740 -
l [FIGraph ] Analog 7 Hot gelected 1
Digital 1 INF a0 | =] =] 7870
Tipe | Digital 2 Mot zalacted . ! o o . . |
Set the motor speed, droop Digital Mot selected ] | I
pulses, etc. for the trigger Digital 4 Mot salacted ] : :
i 7304 -5 4 -5 - -7 870 -
conditions and measured Digital 5 Mot selected |vl : Ezzel befei ik elenité
S Ll | Zzze| befejezte az grafikon megjelenitest.
Press the "Start" button and FIEEn 450 -10 -0~ -15740
perform ] i A m gombra kattintva atlép a kovetkezd 1
. . Aan - 154 A5- 23RN KA = [
acceleration/deceleration f< | epemyare.

cperations to stan measuring,
Ready [Station 00] MR-14-6 Standard Servo amplifier connection: LSE LM
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Hibajavitas - Riasztaskijelzé

Az MR-J4 sorozatban a riasztasok 3 szamjeggyel jelennek meg.
Riasztas jelentkezés esetén a hibajavitas kénnyen elvégezhets.

) oo

Riaszté.s 57,
(2 szamjegy)

Riasztas
részletei

(1 szamjegy)

Pé&lda a riasztasi ablakra

Riasztas esetén a riasztas szama (két szamjegy) és a riasztas reszletei (egy szamjegy) jelennek
meg felvaltva az allapotkijelzén.

Fesziltséghiany esetén a riasztas szama
jelzi, hogy a fo- vagy a vezérld aramkdrben

jelentkezik a riasztas.

Alar m [huplay - K‘
H [.l A il
b Fiama Esl cccurrencs tima Bt alspsed tine (K)  Debaled inormabion
1 Uit age M MM DCe0n 00 a m
Display Detail name Cause Check methed | Check result Action =
10.1 [Veltage drop | (1) [The connechen of tha |[Chack the contral ||'| has afailure  [Connecl @ comectly
wn the control contrel cwcust power  [circwit power supply
CarCuil power supply connector Connecon It has no failure.  [Chack (2)
HCNP?) has a failure
(2} [The voltage of the Chack f the witage [The voltage i Revew the voltage of
control ciwcusd power  |of the comtral corcuit |lower than 160 V' lthe control circud
supply 1 low power aupply n 1 war dupply
bower than 180 Y [Thy oltage ia  [Check [3)
A hagher than 160 V
lac
(3} pn mstantanecus (Chack f the power |t has a problermn.  [Review tha power -
Asbcral Fricemebon | Aderm reget ermbie)
|| sinem Orset Cuta_] | Compiay Couses again | | Occurred alar fmset
dbym betory
Famter Fasinia Tim () Detaded information &
- ot 0 o
1 [ 1] Linfer - cllags L1 o
F “wi ‘Servo molor (ol a o
3 Ha Ercoder norsal communiceslion smore 2 a o
i mi Ercioder nomsel commurcstion emor | a o
5 1l Linder volage a o -
[ ) siarmarvmrring k| [ Cloar
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>m Hibajavitas - Nagy kapacitasu hajtasadat-tarolo ) 000

A hiba oka gyorsan és megbizhatdéan azonosithaté a nagy kapacitasu hibaadat-taroloval.

A nagy kapacitasu hibaadat-tarold a szervoerdsiton egy permanens memaoriaba menti a hiba jelentkezése eldtt és utan a
szervoadatokat (pl. motoraram, pozicid parancsok).

A riasztas helyreallitasakor az adatok felhasznalhaték a riasztasi ok elemzésére, ha az adatokat beolvassa az MR
Configurator2 programba.

Ellenérizze a 16 riasztasi hullamalakot ((analég 16 bit x 7 csatorna + digitalis 8 csatorna) x 256 pont) a riasztasi
elézményekben és a felligyeleti értékekben.

Riasztas jelentkezése eselén
az adatok permanens
meméoriaban lesznek tarolva.

, 1
A hibaszam, a hullamalak és

a hiba jelentkezesekor
rigzitett fellgyeleti &rték az

MR Configurator2
. ; programban jelenik meg. I s
Az adatok egy meg haté;rnzuﬂ '
idGtartamig lesznek tarolva a Hullamalak kijelzése Fellgyeleti érték kijelzése
| memariaban. ] [ 1

Csdkkent buszfesziltseg

Megmutatja, hogy a 6 aramkér
feszlltsége kikapcsolt.
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Az ellenalld hajtas funkcio észleli az Gzemi kérmyezet valtozasait, igy a szervok vezérlési allapotat automatikusan ugy allitja
be, hogy a gyartdsor leallasa miatti veszteségek csdkkenhetdk legyenek.

Az ellenalld hajtas funkcid két Gzemmaoddal: .pillanatnyi aramkimaradasnak ellenalld hajtas” és rezgésnek ellenalld hajtas”
mabddal rendelkezik.

Fillanatnyi aramkimaradasnak ellenallé hajtas

A fesziltseghiany miatti riaszias lehetdsege csokkenthetd a nyomaték korlatozasaval, ha pillanatnyi
aramkimaradast észlel a rendszer a 16 aramkor aramellatasaban.

(Pillanatnyi aramkimaradas esetén a fi aramkdr kondenzatorara téltétt aramot hasznalja )

Sebesséq
A Fillanatnyi
Fillanatnyi aramkimaradas
aramkimaradas
észlelve
Y =)
‘\2\\[ Csikkentse a

riasztas lehetdseget a

fesziltséghiany miatti
\[nynmaték korlatozasaval.

» |dO

Rezgésnek ellenalld hajtas

A berendezés rezgéscsillapitd szlrdjét Ujradllitja a rendszer, ha a szervoerdsitbben az aramparancs észleli a gép
rezonanciafrekvenciajaban beallt valtozas miaft keletkezett rezgést. Ezzel csikken az eléregedessel jaro kopas
miatt bekovetkezd gepleallasok szama. €s az ehhez kapcsolodo veszieseg.

s "
Rezgéscsillapitas a berendezés
rezgéscsillapitd szirdjének
Rezgés Ojraallitasaval.
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' ™
Rezgescsillapitas a berendezés
rezgéscsillapito szlirGjének
Rezgés Ojraallitasaval.
észlelve \ .J

~

Motoraram

[«
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»m Karbantartas
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.Life Diagnosis” és ,Machine Diagnosis™ funkciot hasznalhat.

Eletciklus diagndzisa funkcid
Ellendrizze a halmozoit Gzemelési id6t és a tilaramvedd relé on/off szamat.
Ez a funkcio jelzi a szervoerdsitd alkatreszeinek, példaul a kondenzatoroknak és reléknek a csereidejet.

- A kondenzator és a ventilator esetében a feszilltseg ala helyezéesi idotartam jelzi a csereidit.
Relék esetében az ON/OFF kapcsolasok szama jelzi a csereidot.

e DaspnoRee
(] st w | ol finad
Deapiery cumsialiveg Control poveer-on Time afier sihipment
U ATE D O T Targed kespan (Smoothing condsnser)
ofn Agpas 19 | yours A szervoerdsitd megeldzd céll
- D00 | yoas  farge espan (Coong o) karbantartasat tamogatja.
Appra 1000030000 | 5,
Dy By rurmibsar o it Curment Saliching limes: after thipranl
trom our Sachory
Pumber of vush curnsnl Target Hespan
swabchare] it
0 | brmes A 100000 | Bmar

Tha target lifespan is displayed.
& Actual lifespan varies dopending on usage
method and smdrommental condifions,

When target lifespan ks reached, replacemant
should be done, even il ne eror is feund,

Berendezes diagnozisa

A berendezésen jelentkezd sariddas, tehetetlenségi nyomaték és a rezgésnek kitett alkatrészek valiozasa a
szervoerdsitd belsd adatai alapjan kerill elemzésre, igy észlelhetd, ha a berendezés komponenseit (pl.
golyosorsokat, sineket, csapagyakat, szijakat) cserelni kell. Ez seqiti a hajtaselemek karbantariasanak idobeli
elvégzéset.

A7 elsd zembe helyezés, illetve az éveken at tartd Ozemeltetés utani adatok dsszevetése seqit azonositani az
fregedéssel jard kopasokat, ami nagyon eldnyds a megeldzd karbantarias elvégzéséhez Ez a funkcio specialis
meres elvegzése nelkil megbecsli és kijelzi a berendezésen jelentkezd surlddast es rezgést normal lzemelés

Az MR Configurator2 diagnézis funkcioja lehetévé teszi a karbantartas elvégzesét a probléma korai fazisaban.

1/2
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Machine hhgneee

e || eJread Ehopen Psave s

T 10 grel tha irviormation st the: mechine
OO O 0000
Friction estimation
The coulomb friction and wisoous friction coedficent of & bl sorew or & guids e estimabed afer operating an
by G ey patlaen
iFrIcﬂmbm'.u
Fricton forgues ot raled speed in positive desction
w53 %

Coulomb friction torgue In postive drection

0E| %
Fabed Spsnd
- 30 | rimin Speod
-
Raled Speed
2000 | pimin
Coulomb friction forgus In negaisve direciion

-8 %

Fracton jorgue of raled speed in negaie drscion
-353 %

Wi ataor eptimann
Destechs high-traquency’ mero vibrstons of & guiss, & bal sofew, & bell, o, ceumed by deberoration dus b spe.

lobor b2 opmraing Moder 2 slopped
Crnoialion Ieqsncy 0 Hz Crclalion inequency 0z
Yibration kel 30 %% Wibraion level 0ol | %

By comgaring b3 o saved Tie, B delerionstion due 1o agn can be checked

Korszer( megeldzd
karbantartassal seqgit
megeldzni a berendezés
meghibasodasat.

2/2
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Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.
- Szervobedllitas
- Eqyérintéses beallitas
» Grafikon funkcio
- Problémamegoldas
+ Ellenalld hajtas funkcio
+ Karbantartas

Pont

Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at ket Gjra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

Egyérintéses beallitas - A szervok kbnnyen beallithatdk a harom valasz Gzemmod: \Magas lzemmad”, Alap
dzemmod” és Alacsony Uzemmod® barmelyikében.

Grafikon funkcio * A szernvo mikddese ellendrizhetd az eldzmenyek kezelésevel, felllirassal, nyomatekgdrbe
diagram (ST karakterisztika), FFT kijelzd, szorddasi diagram és egyéb funkciok
segitségével.

Problemamegoldas - Riasztasok gyors es megbizhato azonosithatd azonositasa a jelentkezeskor, es
szervoriasztasok kijelzése haromjegyl szamkent, ami megkidnnyiti a hibajavitast a riasztas
jelentkezésekor.

Ellenalld hajtas funkcio - Eszleli az lizemi kdrnyezet valtozasait s automatikusan ehhez allitia be a szerv vezérlési
allapotat.

+ Csidkkenthetdk a gyartosor leallasa miatti vesztesagek.
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> Biztonsagi felligyeleti funkcidok és energiatakarékossag ) oo

Az MR-J4 sorozat biztonsagi fellgyeleti funkcitkkal rendelkezik. 1/ 2
Csokkenti a veszleségeket is, példaul az energiafogyasztast, a beszerelés helyigényét és a huzalozas mennyiségét.

STO/SS1 kompatibilitas )

Az MR-J4 sorozat tamogatja az STO (Safe torque off) és $51*1 (Safe stop 1) funkcidt, amely a berendezés biztonsagi
rendszerének egyszerl konfiguralasat. (SIL 2)

Az Qjrainditasi idd lerdvidithetd, mivel a szervoerdsitd aramellatasat nem kell OFF allasba B
kapcsolni.
Emellett 0] eredeti visszatéresi pontra sincs szikseg. MNincs szikseg a motor varatian inditasat
megakadalyozd magneskapcsolora *2
[Leallitas STO funkcioval] [Leallitas STO es 551 funkciokkal]
Ontotthazas Ontotthazas =
megszakito (MCCB) megszakitdo (MCCB)
Tabbé nincs szikség a ' Tdbbe nincs szikseg a
motor varatlan inditasat 11| motor varatlan inditasat
: . ~ | megakadalyozd "~ | megakadalyozd
E||'f'tennsag"| magneskapcsoldra. ) 1 magneskapcsoldra.
reléaramkr N - i -
Magneskapcsold (MC) hﬁi Magneskapcsold (MC)
— | szervoriasziashoz *2 Koy sZervoriasztashoz *2
Biztonsagi berendezés |
MR-132-D05, programozhatd biztonsagi vezérld
MELSEC QS/WS sorozat, sth.
S51 jel
MR-J4
ME-J4W i
bl v
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> Biztonsagi felligyeleti funkciok és energiatakarékossag ) ooo
: = : - 2/2

= =
Szervomotor <3 Szervomotor &3
L - .lI R .-':

*1. Biztonsagi eszkiz (MR-J3-D05, stb.) sziikséges.

*2. Az STO nem biztosit fesziltségvedelmi funkciot, hanem a kimeneti nyomatékot kapcsolja ki a szervoerdsitd
aramellatasanak kikapcsolasaval. Az MR-J4 sorozatl szervoerdsithoz nincs szikség magneskapcsolokra az STO
elfirasok teljesitéséhez. Ugyanakkor a szervoerdsitdben keletkezett rovidzarlat és az aramités megeldzése —
érdekében be kell szerelni magneskapcsolot.
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Q17nDSCPU mozgasvezérlovel hasznalva megfelel az IEC/EN 61800-5-2 szabvanyban meghatarozott villamos
hajtasrendszerek” alabbi biztonsagi funkcidinak.

IEC/EN 61800-5-2:2007 funkcio

STO (Safe torque off)
ST1 (Safe stop 1)

ST2 (Safe stop 2)

S0S (Safe operating stop)
SLS (Safely-limited speed)
SBC (Safe brake control)
S5M (Safe speed monitor)

Biztonsagi jelfellgyeleti funkcio

SSCNET III/H kompatibilis mozgasvezérld (~0)
3 - R p— - N
]f‘ 130313143 ¢ § Magneskapcsold
- e s uﬂ (MC)

55.CNE' I
: MR-J4-B
Mozgas- i )
Programozhal’ sy Y 4116 oldal VIR-J4AW_-B
$ Teljesitmeny kikapcsolas
(STO kimenet) 5' Szervomotor
(Bemenet)
(Bemenet)

Fenyflggdny G Biztonsagi kapcsold
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>}m Tobbtengelyl szervoerésité ) 00
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Tobbtengelyl szervoerésito - helytakarékossag )

2- vagy 3-tengely( szervoerdsitok hasznalataval energiat takarit meq, a berendezés kompakt és olesébb lesz.
A 2- tengely( MR-JAW2-B tipusl szervoerdsitd beszerelési helye 26%-kal kisebb, mint két MR-J4-B egysége.
A 3- tengelyl MR-J4W3-B tipusl szervoerdsitd beszerelési helye 30%-kal kisebb, mint harom MR-J4-B egységé.

[Beszerelés helyigénye] B
MR-J4W?3-B
(3-tengelyd tipus) (Melyseg 195 (7,68) mm) o
e 85 | :
s | [P P> G—
| Beszersls !
©6T) | | 100w=2 | 200wx1 | 750Wx2 | helignye |
mm 200Wx1 | 400Wx2 p S0%-kal
I kevesebb :
v o |
< >
255 (10,04) mm = 85 (3,35) mm (egység szélessége) = 3
MR-JA4W2-B P
R (Melység 195 (7,68) mm)
(2-tengelyd tipus) A —-—— ==
60 85 I
| 168 — l > < 1
Beszerels !
(661) 1 | 100w | 200w | 400w | 750wWx2 | helyionye |
mm D w0 w0 26%-kal |
kevesebb :
A A S R R |
< >
265 (10.43) mm = 60 (2,36) mm (egység szélessége) = 3 + 85 (3.35) mm (egység szélessége) = 1

MR-14-R =
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(Mélység 135 (5.31) mm, 170 (6.69) mm, 185 (7.28) mm)
40 60
- | <>
{Erﬁi:ll} 100W [100W |200W [200W [400W 400w | 7H0W | 750W
v Mertekegyseg: mm (hivelyk) -

< >

360 (14 17) mm = 40 {1,57) mm (egység szélessége) = 6 + 60 (2,36) mm (egység szélessége) = 2
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m Tobbtengelyl szervoerésité - kevesebb huzalozas
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Az MR-J4W3-B 3-tengelyld szervoerdsiténél a harom tengely azonos csatlakozdkat hasznal a fé- és a vezérld aramkaér
aramellatasahoz, a perifériak, a vezérldjel huzalozasanak, sth. csatlakozasahoz. Ezzel jelentds mértékben cstkkenthetd a

vezetékek és a keszllékek szama.

Vezetékek szamanak dsszehasonlitasa

MR-J4-B % 3 egység

Huzalok szama
[ncc) fwcs] (wce

[ i [

[Me] ac]iiMc]

:SSGNET 1H

Vezérs ! F& aramkor

: tapellatasa
IVezerld aramkor
: tapellatasa

I Magneskapcsold
: csatlakozasa

I Magneskapcsolo
| vezérlése

: Kodolo

| Motorteljesitmeny
: bemenet

i ‘."'?_ 1l (TR D

B ——————

® 3 (egységek szama) :
* 3 (egységek szama) |
% 3 (egységek szama) E
® 3 (egységek szama) i
x 3 (egysegek szama) E

x 3 (tengelyek szama)

x 3 (tengelyek szama)

| Osszesen

"
MR-J4W3-B (3-tengelyd tipus) > 1
T I T e e B 1 e e e, e e e L i Y L
T | SSCNET IIH x1
c Vezérlg | F6 aramkor <1,
- ; fapellatasa i
' Vezérld aramkor x1 |
, tapellatasa I
| Magneskapcsolo x1 |
, csatlakozasa i
| Magneskapcsold x1
j vezerlése i
! Kodolo x3
' Motorteljesitmény ml
: bemenet .
: Osszesen 1 !
i e e e e S e SR e e e J_.,'
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A tébbtengely( szervoerdsitok képesek egy megadott tengely regenerativ energiajat a tébbi tengely meghajtasara
felhasznalni, ami elGsegiti az energiatakarékos mikddest.

Az el6zd tipushoz képest az MR-J4W egyseg kondenzatora tdbb Ujrahasznosithatd regenerativ energiat képes tarolni.
Mem szllkséges tébbé a regenerativ opcid.

, a A-tengelyen a motor sebessege
Regenerativ energia .
) \Lassités

L | iy
N —-— - ! .
X NERE _K -I A-tengelyen a motor

" 1d6
Meghaijtd teljesitmeény energiaja
p 4 — = B-tengelyen a motor sebessége
A regenerativ energiat K [ \ .
atmenetileg tarolja, és _ .. B-tengelyen a motor
a meghaijtd 4 Gyorsitas \
teljesitményhez Meghaijtd teljesitmény energiaja ‘ N, 46
_hasznalja fel.

K ‘_ C-tengelyen a motor ® C-tengelyen a motor sebessége

Gyorsitas
A .

. Idé
Ujrahasznosithatd energia

MR=J4W3 MR=J3

200w 214 9J
400W 30 J 114

A helyzettdl fliggben regenerativ ellenallasra lehet szlikség.

> Tobbtengelyl szervoerésitd - Nagyobb energiamegtakaritas ) 00c
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>}m Teljesitményfeliigyelet ) o0

Az MR-J4 sorozat teljesitményfellgyeleti funkcitja a szervoerdsitében tarolt sebesség-, aram- és egyeéb adatok
felhasznalasaval szamolja ki a hajtas teljesitmény- és regenerativ energiajat. A teljesitményfelvétel, sth. az MR
Configurator2 programon fellgyelhetd.

SSCNET llI/H rendszeren az adat a mozgasvezérldre lesz tovabbitva, igy a teljesitményfelvételt a HMI elemezheti és
megjelenitheti.

Kijelzi a teljesitményfelvételt és a teljes felvett

SSCNET III/H kompatibilis — clesImenyt

mozgasvezérld (

=
: i 8
- H
g | E
e = f

Szamitasi adat +

Mozgasvezérlovel végzett elemzes

Energiatakarékos rendszer

vizsgalata

H\h\ II:.

2 / | Kiszamitja a teljesitményfelvételt a
——— isz

“““’T szervoerdsittben. Meghaito HMI
Szamitégep — — teljesitmény

A Yk =+ __energiaja

& ~oH 7S |m IJ H:l‘ C
Szervomotor H——{ AT Regenerativ

energia
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m A fejezet 6sszefoglalasa

Alabb felsoroljuk a fejezetben ismertetett témakat.
« STO/S51 kompatibilitas
« Tdbbtengely( szervoerdsitd
« Teljesitmeényfeligyelet

) oo

Pont
Az alabbi pontok nagyon fontosak, ezért tekintse at ket djra, hogy biztosan elsajatitsa a tartalmukat.

STO/551 kompatibilitas - IEC/EN 61800-5-2 funkciok tamogatasa.
* A biztonsagi szint mozgasvezéerldvel javithato.

Tt':bbtengel:.rl."_: - A 3-tengelyl MR-J4W3-B szervoerdsitd beszerelesi helyigénye 30%-kal kisebb es kb.
szervoerdsitd 50%-kal kevesebb huzalozast igényel, mint harom darab 1-tengelyii szervoerdsitd.
- Kihasznalja a regenerativ energiat a berendezés energiatakarékosabb miikédéséhez.

Teljesitményfeligyelet - Ateljesitmenyfelligyeleti funkcio a szervoerdsitében tarolt
sebesséq-, aram- s egyeb adatok felhasznalasaval szamolja ki a hajtas teljesitmeny- és

regenerativ energiajat, igy a teljesitményfelvételt a HMI elemezheti és megjelenitheti,
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Most, hogy elvégezte az SZERVO MELSERVO ALAPOK (MR-J4) TANFOLYAM dsszes leckéjét, készen all a
zarbteszt elvégzésére. Ha barmely téma nem vilagos az On szamara, akkor hasznélja ki a lehetdséget, hogy
ismét attekintse az adott témat.

Osszesen 5 kérdéskér (13 tétel) szerepel a zardtesztben.

A zardtesztet tetszbleges alkalommal elvégezheti.

A teszt pontozasi modszere
A megfelelé valasz kivalasztasa utan ne felejtsen el a Valasz gombra kattintani. Valasza elveszik, ha ugy

folytatja, hogy nem kattint a Valasz gombra. (Megvalaszolatlan kérdésként lesz kezelve.)

Ponteredmények
A helyes valaszok szama, a kérdések szama, a helyes valaszok szazalékos aranya, és a megfelelt/nem felelt

meg eredmények megjelennek az eredménylapon.

Lh

Helyes valaszok:

Ahhoz, hogy megfeleljen a
teszten, a kérdések 60%-ara

helyes valasz kell adni.

th

Osszes kérdés:

Szazalék: 100%

[ Folytatas ] [ Ellenérzés

« Kaltlintson a Folytatas gombra a teszt befejezésehez.
+ Kattintson az Ellentrzés gombra a teszt attekintéséhez. (Helyes valaszok attekintése)
+ Katlintson az Ismétlés gombra, ha szeretné Ujra elvégezni a tesztet.
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Az alabbiakbol valassza ki azt a rendszert, amely képes észlelni s memaoriaban tarolni a forgasi poziciot és a
sebesseéget, amikor az aramellatas KIKAPCSOL, és az lizemelés folytathato anélkil, hogy elvégeznék a visszatérés
alaphelyzetbe miveletet, ha az elsd inditaskor beallitottak az alaphelyzetet.

1]

Abszolut pozicidészleld rendszer

~  Novekményes rendszer

Valasz ] [ Vissza
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Valassza ki a megfeleld neveket a szervoerisitd komponens alkatrészeihez az alabbiakbdl.

Valasztandé kifejezések

USB adatatviteli csatlakozo
Konektor enkoder

FO aramkar tapcsatlakozoja
Szervomotor tapcsatlakozoja
Be-/kimeneti jel csatlakozoja
Vezérld aramkdor tapcsatlakozdja

oA W=

Valasz | | Vissza |
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Valassza ki a helyes allitast az akkumulator csatlakoztatasara vonatkozé mondatokban, abszolut poziciéészleld rendszer
esetében.

Ha akkumulatort csatlakoztat abszolut pozicicészlelo rendszerhez, az alabbiak szerint kell kapcsolni a fé
aramkor aramellatasat.

01 8 --Select-- v |

15 perc mulva majd gydzadjon meg arrél, hogy a fesziltségjelzd lampa kikapcsolt, és az akkumulator
csatlakozasa elitt ellendrizze a feszultséget a P(+) és N(-) kapcsok kdzott feszilisegmeérdvel vagy mas
eszkozzel.

D —Select-—- v |

Valasz ] [ Vissza
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Valaszoljon a szervorendszer mikodésére vonatkozo kérdésekre.

@ Ellendnizze a szervorendszer mikodését (elérefvissza forgatas) a L éptetés mod” funkcioval.
Ha a szervomotor elbre forog, a szervomotot tengelye fell nézve milyen iranyu a forgasa?

5
D | —Select-- v

AT )

@® Milyen sebességrdl indulva adja meg a motor fordulatszamat a normal Gzemmod
megerdsitéséig?

02 --Select-- v |

Valasz ] [ Vissza
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Valaszoljon az MR Configurator? egyérintéses beallitasara vonatkozo kérdésekre.

@ Valasszon megfeleld valasz izemmodot nagy merevségl berendezéshez.

) —Select- v

@ Valassza ki azt a tesztlizemmadot, amelyik nem tamogatja az egyérintéses beallitast.

02 —-Select-—- v

Valasz ] [ Vissza
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On befejezte a zarotesztet. Az eredmények teriilete alabb lathato.
A Zardteszt befejezéséhez folytassa a kovetkezd oldallal.

Helyes valaszok: 5

Osszes kérdés: 5
Szazalék: 100%

[ Folytatas ] [ Ellenérzés ]

On nem teljesitette a tesztet.




k&l MELSERVO Basics (MR-]4)_HUN

»

On befejezte a ,SZERVO MELSERVO ALAPOK (MR-J4) TANFOLYAM".

Kdszonjlk, hogy elvégezte a tanfolyamot.
Reméljik, hogy a tanfolyam soran szerzett ismereteket felhasznalva,
es tudasat a termékek kézikényvének attanulmanyozasaval elmélyitve
jobb rendszereket tud majd kiépiteni.

Ha szeretné felfrissiteni a tudasat, ezt a tanfolyamot barmikor Gjra
elvégezheti.

Talalkozzunk Gjra!

Ellenérzés | | Bezaras
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