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A tanfolyam célja ) oo

Ez a tanfolyam azokat célozza, akik eldszér hoznak |étre mozgasvezérld rendszert MELSEC iQ-F sorozatd Simple
Motion modul hasznalataval. A tanfolyam bemutatja a rendszerkialakitast, valamint a PLC tervezdszoftverrel
hasznalt MELSOFT GX Works3 mikddtetése eltt elvégzendd telepitést, huzalozast és mveleteket.

Megismeri a MELSEC iQ-F sorozata Simple
Motion modul telepitését, huzalozasat és
aram ala helyezését.

Szinkron vezérés inditasa

Modul inditasa

Pozicionalasi vezérlés inditasa

A tanfolyam elvégzéséhez a MELSEC IQ-F sorozatl PLC-k, AC szervok és a pozicionalasi vezérlés
alapvetd ismerete szilkséges.

Kezdbk szamara az alabbi tanfolyamok elvégzése javasolt.

« MELSEC iQ-F sorozat alapjai” tanfolyam

+ PLC tervezési szoftver MELSOFT GX Works3 (Ladder)” tanfolyam
+ MELSERVO Basics (MR-J4)" tanfolyam

« .FA berendezésekrdl kezddknek (Pozicionalas)” tanfolyam
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> A tanfolyam felépitése ) 000G

A tanfolyam tartalma az alabbiak szerint epll fel.
Javasoljuk, hogy a képzést az 1. fejezettdl kezdje.

1. fejezet - Modul inditasa

Megismeri a MELSEC iQ-F sorozatlt Simple Motion modul telepitését, huzalozasat és aram ala helyezését.

2. fejezet - Pozicionalasi vezérlés inditasa

Megismeri a MELSEC iQ-F sorozatu Simple Motion modullal végzett pozicionalasi vezérlést.

3. fejezet - Szinkron vezérlés inditasa

Megismeri a MELSEC iQ-F sorozatl Simple Motion modullal végzett szinkron vezérlést.

Zaroteszt

Osszesen 5 rész (7 kérdés) Teljesitéshez szilkséges arany: 60% vagy tébb.
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Képernyoévaltdé miveletek

Tovabb a kévetkezd oldalra
Vissza az el6zd oldalra

Ugras a kivant oldalra

Kilépés a tanfolyambol

Tovabb a kévetkezd oldalra.

Vissza az eldz6 oldalra.

Megjelenik a ,Tartalomjegyzék”, amellyel a kivant oldalra navigalhat.

Kilepés a tanfolyambdl.
Az ablakok, pl. a ,Tartalom” képermyd és a tanfolyam bezarédik.
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} A hasznalatra vonatkozo figyelmeztetések ) ooc

Biztonsagi ovintézkedések

Ha az aktualis termékeket hasznalva tanul, olvassa el a megfelelé kézikdnyvekben talalhatod ,Biztonsagi utasitasokat”
és megfelelden alkalmazza azokat.

Figyelmeztetés a tanfolyammal kapcsolatban
- Az On altal hasznalt szoftververzidban megjelend képernyé kilénbézhet a tanfolyamon bemutatott szoftverétsl.
Alabb lathaté a tanfolyam soran hasznalt szoftvert és az egyes az egyes szoftververziot lathatja.
Az egyes szoftverek legljabb verzidjat a Mitsubishi Electric FA weboldalon talalja meg.
-MELSOFT GX Works3  Ver.1.011M

Referencia anyagok

A tanfolyamhoz az alabbi referenciak kapcsolodnak. (A tanfolyamot enélkil is elvégezheti.)
A letéltéshez kattintson a referencia nevére.

Referencia neve Fajlformatum Fajlmeret

Adatrdgzitd lap Tomdritett fajl T.06 kB
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(BETEE Modul inditasa ) 0006

Ez a fejezet ismerteti az 1-tengely(, golydsorsét alkalmazo rendszert, amelyet a tanfolyam soran hasznalunk.
Az alabbi PDF fajlban tekintse meg a m(ikédési minta diagramjat és a berendezés miszaki jellemzéit.

Mintarendszer adatai <PDF>
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> Rendszerkonfiguracio g ooc

Alabb abra mutatja a tanfolyamban szereplé mintarendszer eszkdzkonfiguraciojat.

=
Al - FX5U-32MT/ES FX5-40SSC-S
Bl & i
Sheashek l Ethemet kabel
§ megszakito I
> J (Mces)
f cP
X -
%~
)scf 24V + amazcan _L..: -
— R 71 " . g
A1 tapellatas. - : —-—y N
%.on g Ontotthazas (megjegyzés) MELSOFT GX Works3
meg-
! szakito ]
g ® (MCCB)
P Magnes_ MR-J4-10B
B —
'.‘ kapcsolo
] « (MC)
SSCNET Il kabel
(MR-J3BUS_M)

Szervomotor tapkabele
2!

-

- Kodolokabel
JIS |

(Megjegyzes) Az FX5U-32ZMT/ES 24 VDC Gzemi aramforrasa is hasznalhato.
(Az FX5U-32MT/ES 24 VDC Gizemi aramforrasa biztosit aramellatast
egy Simple Motion modulra.)

—

HG-KR13
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E&EI inditasi eljaras

D ] v Joc

Alabb bemutatjuk a MELSEC iQ-F sorozatu Simple Motion modult hasznalé szervorendszer dsszeallitasi eljarasat.
Ez a tanfolyam ismerteti a modul telepitését, huzalozasat és kabelbekdétéseit, az dsszeallitasi eljarast kdvetden.

(1) Beszerelés sssssasses | 3 ragz

v

-
(2) Huzalozas és kabelcsatlakozasok sssssasses 1 4 rogz

+ A PLC és a Simple Motion modul aramellatasanak huzalozasa

+ Szervoerositd aramellatasanak és a szervomotor tapkabeleinek huzalozasa
* Tengelyszam beallitasai

* SSCNET IlIH csatlakozas

« Rendszer aramellatasanak bekapcsolasa

= Szervoerdsitd aramellatasanak bekapcsolasa

+ A Simple Motion modul telepitése
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1.3 Beszerelés

Telepitsen egy Simple Motion modult.

1. Tavolitsa el a hosszabbitd csatlakoz6 fedelét (az abran A jeldléssel lathat6) az
FX5U PLC jobb oldalan.

2. Csatlakoztassa a hosszabbité kabelt (az abran B jeléléssel lathat6) a Simple
Motion modulrél a PLC hosszabbité csatlakozéjara. Nyomja le a hosszabbité

csatlakozoé fedél belsé részében talalhaté toléfilet (az abran C jel6léssel lathaté).

3. Rogzitse a hosszabbité csatlakozé fedelét.
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1.4 Huzalozas és kabelcsatlakozasok ) wou

Ez a rész ismerteti a Simple Motion modul és a szervoerdsité huzalozasi és kabelcsatlakozasi példajat.
A tanfolyam soran MR-J4-10B egységhez vald kabeleket hasznalunk.

Ha a szervoerdsité kapacitasa eltérd, akkor olvassa el az egyes tipusokhoz adott SERVO AMPLIFIER INSTRUCTION
MANUAL dokumentaciot.

A PLC és a Simple Motion modul aramellatasanak huzalozésa)

Az alabbiakban bemutatunk egy példat az FX5U PLC és a Simple Motion modul villamossagi és foldelévezetékeinek
csatlakoztatasara.

Huzalozaskor nyissa fel PLC felsé részén talalhatd sorkapocs fedelét és kdsse be a vezetékeket.

Ha az aramellaté rendszerben gyakran keletkeznek zajok, iktasson be levalasztd transzformatort.

B

Ontétthazas =
megszakito ;»'3. L&.@’i!&i L

(MCCB) [ L

\'l'l'y"ﬁ‘h n'?'

CP

24V +
kilsd
tapellatas.

A szervoerdsitd
villamossagi
vezetékeihez

(Csatlakoztassa a
Kosse be a kabeleket a csavaros sorkapocsba, az vezetékeket az
alabbi specifikaciok szerint. aramellatas

csatlakozéjahoz az
Csavaros sorkapocs Meghuzasi nyomaték alsé részen.)
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1.4.2 Szervoerdsité aramellatasanak és a szervomotor tapkabeleinek huzalozasa )

Kdsse be a vezérld aramkér aramellatasat (L11, L21) és a szervoerdsité fé6 aramkoérének aramellatasat (L1, L2, L3),
valamint a szervomotor tapkabelét.

Q Alkalmazhato vezetékmeéretek Meghtzasi nyomaték
Fuon- f Ontotthazas Vezérls aramkor
§ ;“Z‘;?('“O aramellatasa 1,25 mm?2 - 2 mm2 (AWG16 - 14) -
.‘_'_.‘ (MCCB) (L11,L21)
FG6 aramkor
APLC tapellatasa (L1, 2 mm? (AWG14) -
villamossagi L2, L3)
vezetékeihez .
LS. 22’;5.tthézas Foldelovezeték 1,25 mm? (AWG16) 1,2 N*m
,‘ szakito
(MCCB)
¥} Magnes- MR-J4-10B

kapcsolo
(MC)

Szervomotor tapkabele
eS|

_, Kédolokabel

HG-KR13
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) Tengelyszam beallitasai i o0

Allitsa be szervoer6sité vezérltengelyének szamat.

Minden egyes szervoerdsitdbhoz kiosztasra keril a vezérlétengely szama, a vezérldtengely azonositasa érdekében.
Legfeljebb 4 tengelyszam allithat6 be, a csatlakozasi sorrendtdl fliggetlendl.

Vegye figyelembe, hogy a m(ivelet esetleg nem hajthaté végre megfeleléen, ha a beallitott vezérlétengelyek szama
atfedésbe kerll egy szervorendszerben.

Valassza ki a szervoer6sité vezérlétengelyének szamat a tengelyvalaszté forgdbkapcsoldval (SW1). Az alabbi tablazat
ismerteti a tengelyvalasztd forgbkapcsolé egyes beallitasainak és a tengelyszamnak az 6sszefliggését.
Kapcsolja ki (le)" az 6sszes segédtengely szambeallitd kapcsolojat (SW2).

~ e
Tengelyvalaszto
forgokapcsold (SW1) FX5-40SSC-S
Tengglyvalasz‘to Vezériétengely
€7 SSCNETIIH forgékapcsolt ek
s T R s (SW1)
0 1. tengely
1 2. tengely
Segédtengely i
szambeallits kapcsoloja (SW2) MR-J4-108 2 3. tengely
3 4_tengely
1. tengely
. J

HG-KR13
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Csatlakoztassa a szervoerdsitét a vezérlére.

Az MR-J4-B szervoerdsité SSCNET III/H interfésszel rendelkezik.

Optikai adatatviteli modszer alkalmazasaval a SSCNET [lI/H nagysebesség(l, teljes duplex adatatvitelt biztosit,
kival6 zajtliréssel.

A szervoerdsité és a vezérld csatlakoztatasara a kijelélt kabelt hasznalja. A csatlakozéval szerelt kabelek kénnyen
csatlakoztathatok és levalaszthatok.

Az alabbi abran egy 2-tengely(i rendszer szerepel példaként.

Szervorendszer
vezérldje MR-J4-10B MR-J4-10B

FX5-40SSC-S (1. tengely) (2. tengely)

SSCNET Il kabelek hasznalatakor vegye figyelembe az alabbiakat. = Csatlakoztatas modja

» Ha barmilyen eréhatas, példaul nagy utés vagy oldaliranyd nyomas éri a kabelt,
vagy a kabelt meghazzak, hirtelen meghaijlitjak vagy megcsavarjak, akkor a belsé
részei deformalodhatnak vagy megsérilhetnek, igy az optikai adatatvitel a
tovabbiakban nem lehetséges.

» Mivel a szaloptikak migyantabol készilnek, ezért tiz vagy magas hd hatasara
deformalodhatnak.

» Ha az optikai kabel vége szennyezett, akkor az optikai adatatvitel megszakadhat,
ami hibas mikodeshez vezethet. y

» Ne nézzen bele a csatlakozo vagy a kabel végeén kibocsatott fénybe. )

» Sajat biztonsaga és a csatlakozo vedelme érdekében az utolso tengely
szervoerositéjének nem hasznalt csatlakozojara (CN1B) helyezze fel a
tartozekként adott véddkupakot.

Csavar
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m Kapcsolja be a programozhaté vezérlé aramellatasat ) 000G
Ellendrizze, hogy a PLC aramellatasa megfeleléen van bekdétve és a PLC CPU modul STOP allasban van.
Ezt kévetben kapcsolja be a PLC aramellatasat.
PLC lizemi allapota LED allapot az aramellatas BEKAPCSOLASA utan
= ey = [Frseimacs i
. EFEFERL. LYY 7 - EEFENFEELIERY, .
- = i
a==_ =
== == P = == g ===
_ A TELJESITMENY LED (z6ld fény) BEKAPCSOL.
=
“ o Ellenérizze, hogy a RUN/STOP/RESET Ha a paraméterek es programok nincsenek a PLC-re irva,
= | : a HIBA LED (piros fény) villog, de nem jelentkezik
- » kapcsolé a PLC-n STOP allasban van. - .
L azonnali hiba.
w A paraméterek és programok beirasa, valamint az
aramellatas Kl allasbol BE allasra kapesolasa utan a
HIBA LED KI allasba valt.
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m Szervoerosité aramellatasanak bekapcsolasa ) 00c

Kapcsolja be a vezérlé aramkidrének és a szervoerdsitd 6 aramkdrének aramellatasat.

LAAT (inicializalasi készenlét) vagy Ab® (inicializalas) jelenik meg a szervoerositd kepernydjen.

A mintarendszerben nem csatlakozik szervorendszer-vezerld. Konfiguralja a sziikséges beallitasokat és inditsa a
rendszert ,Ab" allapotban.

Kapcsolja be a SR vagy LAD” jelenik meg
szervoerdsitd a kijelzén.
aramellatasat.

Ha a paraméterek nincsenek beirva
a Simple Motion modulba,

a LED ,AA" vagy ,Ab" jelzést mutat,
de nem jelentkezik azonnali hiba.
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>“ A fejezet 6sszefuglalésa

Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

Rendszerkonfiguracio

Inditasi eljaras

Beszerelés

Huzalozas és kabelcsatlakozasok

Fontos pontok

Rendszerkonfiguracio Konfiguraljon MELSEC iQ-F sorozati PLC-k hasznalataval egy rendszert, amely
tartalmaz Simple Motion modult, MELSERVO J4 sorozatu szervoerdsitoket ea
szervomotorokat.

Inditasi eljaras A programozhatd vezérl huzalozasa, a szervoerisitok aramellatasanak és a
szervomotorok tapkabeleinek bekdtese utan, ha a beallitotta a tengelyszamokat és
befejezte az SSCMET csatlakoztatasat, kapcsolja be a PLC és a szervoerdsittk
aramellatasat.

Beszereles Csatlakoztassa a Simple Motion modult a PLC hosszabbito csatlakozojara.

Huzalozas és kabelcsatlakozasok Kisse be a PLC és a Simple Motion modul &s a szervoerdsitok aramellatasat, kbsse
be a szervomotorok aramellatasat, allitsa be a szervoerdsitd vezérlGtengely-szamait,
majd csatlakoztassa az SSCNETII/H egységre.

Miutan vegzeit a huzalozasi es bekdtesi munkakkal, kapcsolja be a PLC és a

szervoerdsitok aramellatasat, és ellentrizze, hogy ezek a modulok megfelelen
csatlakoznak-e.
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yACFEIE Pozicionalasi vezérlés inditasa ) 000C

A 2. fejezetben a pozicionalasi vezérlést végezzik el.

@XI Ui projekt létrehozasa )

A MELSOFT GX Works3 hasznalataval hozzon |étre eqy projektet és szekvencia programot.
A jelen tanfolyamhoz a MELSOFT GX Works3 program 1.011M vagy ujabb verzidja sziikséges.

igy ellendrizheti a MELSOFT GX Works3 verziészamat
Inditsa a MELSOFT GX Works3 programot és valassza a [Help] - [Version Information] lehetdséget.
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m Uj projekt létrehozasa

) ood

Inditsa a MELSOFT GX Works3 programot és hozzon |étre egy Uj projektet.

Valassza a [Project] - [New] lehetdséget a mezidben, allitsa be az elemeket az alabbiak szerint, majd kattintson az [OK] gombra.

Tetel Beallitas

M =358

Megjelenik egy modul hozzaadasara felszalito ablak. Kattintson a [Setting Change] gombra és allitsa at a

Label] pontot [Yes] lehetGsegre.

1/2

Sorozat FA5CPU
Tipus FX5U
Programnyelv Ladder

[Use Module

B Operation Setifng

CT I
] Mrwadipe

Shaw the soafrmehicn makiags n addim modul| Mo

=

[ MELSOFT GX Works3
Add a module.
I:I A IF:':EJ:HJ HAErAsOe, <Pnartimn Lamet
[Mounting Pasition No.] - =
|2 Program EdRoe
Module Setting Setting Change ;:her Edtor
it
Madule Label:Mot use -:::iﬁ:“'l”
L LI
A Lot
i Dntmlbyenl Furetion Moduls
i [ e e——
Do Mot Show this Dislog Again oK '
[ S [rwdt Bk b Ly, il |
Egy projekt létrehozasahoz kattintson az [OK] gumbra.
hlELSDFI' GX Worka3
Add a medule.
[Module Mams] FXSUCPU
[Mounting Fogition Mo.] -

Wher Matlube Lkl
S wherthar £ 80d e foduli bl inadng macube.

ZolmnLiver et |

[«
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»m Uj projekt létrehozasa ) oo

2/2
Megjelenik egy modul hozzaadasara felszdlito ablak. Kattintson a [Setting Change] gombra és allitsa at a [Use Module /
Label] pontot [Yes] lehetdsegre.

[MELSOFT GX Works3 | st =

B Dperation Setting y

[ osie s -
El Mewiye
Ehave Bre soebrmebon madge n adding madul|ha

Add a module.

[Module Name] FXSUCFU |'
[Mounting Position No.] -

_.ﬂ Program EdRor

Module Setting Settng Change

Jr Cecheer Edibor
% Edit
Madule LabelzMot use - i Find/ Repplasce

P o Lo

BNl

- Cettwrl

i Dntmliygent Funclion Moduls
- B M Micrks Inlractan

Lhew Modube Lakel
S whalrThat 2 S0 Ot Al Lsbal infeadeng mocube.

Do Mot Show this Dislog Again oK '

]

" e Deteat Pack b Loy Dovbacit. | ot L bt |

Egy projekt letrehozasahoz kattintson az [OK] gombra.

FHELSDFI'GHWE‘:I

Add & module.
[Mesdube Mame] FXSUCPU
[Mounting Position Mo.] -
vosseset
Madule Label-Use

F 3

7| D Mot Shaw this Dislag Again 23
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PLC csatlakoztatasa személyi szamitogéphez ) 000

Erbsitse meg a csatlakozast a személyi szamitdgép és a PLC kdzott.

Csatlakoztassa a PLC-t Ethernet kabellel egy személyi szamitoégéphez. Valassza az [Online] - [Specify Connection
Destination] lehetfséget a menlben a ,Specify Connection Destination Connection™ ablak megjelenitéséhez, majd
valassza a [CPU Module Direct Coupled Setting] lehetdséget. Valassza az [Ethernet] lehetéséget a CPU modul
csatlakoztatasi eljarasanak.

e 1§ Canngcton “
!|I E*_
T [T
[01] Board
Bl Lot
-

-
T T — b
CPU Module Dorect Couplad Semng -

¥ hddiemiling Hare et Pt fleec® Cammestme

Piease select the drect connection method with CPU module.

|_5 ES-132C
He dpscinaten @
* 1t will be appled to ol the Ethemet port diedt coupled setting.
Tuma Out {Bac] 3 Ratry Timag 0 e Japte: Mot Specified -
AL Tvos
P Addies

Cwment sattng content wil be lost when new ferms are selected. Are vou
pure you want to continue?

| Ves i
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X PLC CPU inicializalasa D) 0006

Inicializalja a PLC CPU memédriajat.

Vélassza az [Online] - [CPU Memory Operation] lehetéséget a menlben, és kattintson az [Initialization] lehetéségre
a Memory Management ablakban.

Memory Management “1

Dezas Incazacon® ) Cear in femen

v

MELSOFT GX Works3 )

Intialice the selected memony
Are yOu Wte you want to continge’
Each memory will be o 2 Lot 84 1ollowang after mituadization

Program Memory/Data Memory: Detete ol the folders Tiles
" Erecute the m@ahation and delete the event hiatory when the

event o Completed.
heitory fde exnsts »n the ndubred target destination

B ——

MELSOFT GX Works3
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m Modulkonfiguracio létrehozasa ) ooc

Hozzon létre egy modulkonfiguracios diagramot és rigzitse a paramétert.
Kattintson duplan a [Module Configuration] lehetdségre a navigacios fan a modulkonfiguracios diagram megnyitasahoz.
Valasszon egy Simple Motion modult az Element Selection ablakbdl, majd hizza at a konfiguracids diagramra.

[ Module Configuration = Elemant Selection X

o0 B - v X

e — Zh

Desplay Target: [ Al -
FX5 Series
: I E Communication Adapter

Analog Adapter

Extension Power Supply Modu
Athlzas ~ input
Ot put
o
Simple Motion
™ 5] FXS-4085C-5 4 mxes
FX5/FX Bus Comersion Modu

A modulkonfiguraciés diagram létrehozasa utan valassza az [Edit] - [Parameter] - [Fix] lehetGséget a men(bdl.
Megjelenik egy ablak, amely felszélitja, hogy adjon modulcimkét a kivalasztott modulokhoz. Kattintson a [Yes]
lehetbségre.

-
MELSOFT GX Works3 ——

Fix the parameter.
—l$ Are you sure you want to continue?
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m Szekvencia program létrehozasa ) 000G

Hozzon |étre egy szekvencia programot.

m Uj szekvencia program létrehozasa )

A cimke és a funkcidblokk (FB) letrehozasaval nem lesz szliksége ra, hogy megjegyezze az eszkdzdket programozasnal.

Bl 51507 S Weres3 DoWMELSEL 10 FRFIS-4DS5C-5_sampie gud - [Frogiou [PAG) [LD] 7905tep] T
CEroject ot PndMepiece fomert ew Qrive Oefug Dwgnostos  [ool  fpndow  Heo - X
DR2Aa| w = MOTew QNG SEERMAFE LR A S anABAQ™ -, R 00 ¥
BERaNDAE R R

HuBEW R SHALIBERAE RRITE LHE @ SIRIIYRALA " =X HFE9
[F— B (5] srogeou (BRG] (LD) T905tep

L - 1 i i 4 3 L] ¥ n |

WL 1S 1

F:'.uh et o
Py ([ e
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>m Tobb megjegyzés megjelenitése beallitas ) 000

Jelélje be az ,Enable Multiple Comments Display” négyzetet és a , Target” négyzeteket minden nyelvhez, a szekvencia
programban megjelend megjegyzések nyelvének atvaltasahoz.
Valassza a [View] - [Multiple Comments Display Setting] lehetéséget a menlben, a beallitasi képernyd megnyitasahoz.

view Online Debug Diagnostics Tool Window | Multiple Comments Display Setting E
Toolbar(T) »
v Statusbar Ensble Multiple Comments Display]
Color and Font... Mo. ] Target | Available Gomment Title
Docking Window(K) 1
Zoom(Z) 2
Switch Display Language... 3
Multiple Comments Display Setting... 4
Comment Dispiay Tti+Fs
Statement Display Ctri+F7
Note Display Ctrl+FE
Display Lines of Monitored Current Vialue(W)...
Display Format for Device Comment(Q)...
Change Display Format of Device/Label Nome  »
Outline ’
Display Device Ctrl+ Alt+F&
Text Size
Open Label Setting of Selacted Element(H)
Open Program Body of Selected Element
Open Label Setting

Open oD OUNCe Block

Comment

Comment2
Comment3
Commentd
Cinmrments

N|N|E|O|O OO

Instruction Help
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Ad

) Globalis cimkék regisztrélésa

o 00c

megnyitasahoz.
A regisztralt tartalmakat lasd az alabbi PDF fajlban.

Globalis cimkebeallitasi példak <PDF>

Cimkézze fel a killénb6zé elemeket, amelyek lehetévé teszik, hogy tetszdleges neveket vagy adattipusokat adjon meg a
programokhoz, stb. A cimkék hasznalataval Ggy hozhat létre programot, hogy nem kell aggédni az eszkdzok és
puffermemaoriak miatt, igy kilénbdzé tipust/terméket hasznalhat ugyanazzal a programmal.
Vélassza a [Label] - [Global label] - [Global] lehetéséget a meniiben a globalis cimkék regisztralasara szolgalé képernyd

Glote! [Globel Label Setting| -
—4
\ Eany Dwplay Dgplay Setre Choch,
Latel e Dote T [ deven Duwe twivd W Conat 344 Sewan STE B Tove Teret) .
' gﬂm- | [araces  ope ¥ oS/ 1.3 ATES Y S5 kg Qg wioe but
% o | _ VAR BLDBAN. o i S Gkl 300 End Tag
3 Bueow @ Lo AR08 o) LOGERR 1 0504 N
o Smelh ] Ak MRS paia OGN ETT L0 Evor Ve
T8 W0 3 | _ [VARGADEM o ot GRAMbAe Foetrrag TSt Comcwton fag
s Wieion &l [ [VEEeR - EREERSRTH SR & bt OF
7 S o VAR CLOBAL  w T = A1 83 theest Ctee ie o
3 Wooenes ey 3 AR A DS, v D CRIenbi s STReeag Cowt Fe et
e Wt [Tl VAR DB wfine W s Y s
10 awrorteang et Wt [T et] VAR AOUMN, wiit Gm Foehest ot e
" ot pee e Coowiwe Wors [Savetl AR SLOBA. S E1D 06 lil‘l 3 S S gt d e A
11 e Wt | Tned] VAR GDBN. ekl LOBis~3~F J0G B cote
13 Sloespeeden G VAR A DSM. v (50 of-l_lt 305G Spaet A |
14 Rhet VAR BLOBAL - Jh - re
18 Raae o VAR RO, w [ LB o 3
1t SoraFoshceOwe = VAR LML o i8] WEIRSVSET Eashce ve s Cwie
17  ostoengd teDws o VAR CLOBAL  w [498 i I R Frereec Dt Lvn
18 SepcPush teTute CH VAR A OAM. e Joi LY £17 T phectont Foamon g 5wt Sy |
13 Suedcreedes VAR DR N LOSER LA Farmaed £ hart reg “
30 Soghememies GH _ [V AR, v [N LOnER 00 e weene 5t Beg
N Vrwlpashcens g AR LM, w [0 ER3enb T et Epmored ol
71 SEerwoni B VAR BMOBA. e OB D =l & 3 o Ghires >3
. » '
Ervertet Dughar Atcmatc
[ System 5l & resarved to be ragitared. [ System bbel 5 resenvad to Do rakased. [ The svstem Sbel 5 aready regetersd o the symtem bbel Satatase.
To exnqute the Resarton 1o Regater/Relepse for e system Rasenaton 1o Regetar Systam Lade!
Bbel, reflecton to the Hstem hbel datsbase s regured. : B ; mﬁo 3 ‘
Phase executs Reflect 10 System Ladel Database’, ~eerp o9y ||
B & unnecessacy Lo change reference sde project when
FEGHed Ceuce § changed D sstam Shel Ver 2. - Refacr
= Orly QR 38ie8/GOT 2000 sadies & Ivaladle for system ubel Ver.2 0ot Sushosn . shel o e
* 7o execute Orine Program (hange, executs Orine Program
arge and save
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&Y Element Selection ablak e 1] v Juc

Jelenitse meg az Element Selection ablakot.

Valassza a [View] - [Docking Window] - [Element Selection] lehetéséget a meniliben az Element Selection ablak
megjelenitéséhez.

Valassza a [Module] flilet az Element Selection ablakban, ekkor megjelenik a Module Label és Module FB.

e 8 < e e L i Element Selection §x
’ . X s .A‘
) Teote (T SesRL.B@a -, "™ L0¢ FodpoU) K| . E”r“,'f - ,""5
Coor ang Fone... T FETITEETIYLCYE gl wr X | e b s X | e
Duchking Wedow(X) 2 Display Target: | Al - .Moduleubel
e R1E8. Sovmt Srlem H SEQUENCE INSTRUCTIONS . ’. Module F8
= l'? Contact instructions
- o B Association instructions g
e o oty TR et ey Output instructions
“ts Capey cmenn ar Bteeri e ¢ Shift instructlons
Cragany Lirws of Munboared Cursest Ve 8 Croes Raferercs I Master Control Instructions
Caaginy Farmat hor Cwnice Comment(Q) F v Termination instructions
Change Dughey Format of Duvicn/Latwt Name o [l Devion Aesgremant Confrmaton Stop Instruction
Ouesre ¢ T gt e Corfigaaton Detatied ormeton lqmndlmuc(lons
& Oaglay Devae Coteaiteft /3 Mot of Dovwer Sauguly Capaoty snd 1O Pomts Ok BASIC INSTRUCTIONS
Tent S P B ol St VO M. Relted dews T '
RO AT st B Arithmetic Opontlo:'l‘:'lnbm |
. Brongraem Bty of Satemcted Terrant . ey
Coer Latel Settrg . Pe— Data transfer instructions
G S * Wo - Logical Operation Instructions
e ey Wie Irteiigart Furction Modie Montor{l) . Data shift instructions
Bit processing instructions
Data Conversion Instructions
APPLICATION INSTRUCTIONS
Program Branch instructions
Program execution control instructions
il
mm'rmrm POU List | Fovorkes | Fistory Moduie |Lbrory|




bReady D
R:READY(Direct)

POU... | Fov... |Hist... Module [Libr.. |

LN 1 2

v

(6) Valassza a [Convert] - [Convert]
lehetdséget a menlben, és
konvertalja at.

J

lg] MELSEC iQ-F Series Simple Motion Module_HUNM ==
w2
Szekvenci létrehoza dulcimkékkel 000
ZeKvencia program letrenoZasa modauiCiImKeKKe
- 1/2
Hozzon létre egy szekvencia programot modulcimkék hasznalataval. /
Huzza at a hasznalni kivant modulcimkét az Element Selection ablakbél, modositsa a tetszdleges kontaktusra vagy
tekercsre, és konvertalja at.
A szekvencia programokra vonatkozd példakat az alabbi hivatkozason talalja.
Szekvencia program pozicionalasi vezérléshez <PDF=
4 | 5 | & | 7 | 8 9 | 10 | 11 | 12
(3) Dupla kattintas. ]
= Module Labeal ; . END
| FXSUCRU (2) Huzza &t a {E
5 b FX5-409 modulcimkeét.
R (5) Kattintson az [OK]
b - : - =1 = ::{5 _13@ b . k"
& FXSS5C_1 Version: -@@ gombora eqy arameor
& ulo 10 No. 1, letrehozasahoz.
+ Parametar
Axis maonk ata
E System moger data E [ 1} _
Axis cont ata 1 - 1‘ =
System corglill data (4) Mddositsa az érintkezét egy
® ) Axis contriiiliata 2 tetszéleges érintkezdre vagy
= i System mofiipr data2 tekercsre.
. o Bk 1
s v
write - 1 | 2 3 4 5 6 7 | 8 | o 10 | 1 | 12
EUEUET ] R:BUSY | FuES s FJ{EOSL{
1 — |
(1) Valasszon egy cimkét a =
[ modulcimke listarol. , | ,END,_<

4

| 14 13
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w2
m Szekvencia program létrehozasa modulcimkékkel

5 ) 1[U1]Fxs-408
= b FYSSS5C_1
& FxsssC,_1
& ulo

modulcimkét.
:__; - | =HE  1stSy

(1) Valasszon egy cimkét a
modulcimke listaral.

bReady O
R READY{Direct)

POU... | Fav.. |Hist.. Module [Libr.. |

(5) Kattintson az [OK]
gombra eqy aramkor
letrehozasahoz.

|

|y

'

[{4} Madositsa az erintkezit egy ]

tetszdleges érintkezdre vagy

tekercsre.
+ |
v
wite - 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 10 | u | 12
FAES: FXES
1 — |
2 I =END>—‘
= (6) Valassza a [Convert] - [Convert]
lehetGseget a meniben, és
konvertalja at.
Write - 1 | 2 | 3 4 5 & 7 8 9 10 | 11 | 12
FHSS - FHES -
1 ol |
2 (5) {END—
| S

4
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»
Szekvencia program létrehozasa modul FB segitségével ) 000

Hozzon létre egy szekvencia programot FB-k hasznalataval.

A kovetkezd oldalon az aktualis képernyén hozzon létre szekvencia programot modul FB-k hasznalataval.

[ HELSOFT GX Wearks3 DWMELSEC 1Q-FUFXS-4085C-5_sample gus - [BrogPou [PAG] [LD) 7508tes] = )
Popex G feafmmace Coovet Pew Oniee Oagug Owgrastics  Teot  fiedew e _.lf
l IBAS v LD e [N SERAARE RS T8 0 WA es I8 L 00 . R
R I - Nl Y™ S PERE TR S T — =
[ HERR YNV FTHIRARABR SATRL LALSOLARARYIAA" e o e N -
) w) Frogfos (MRS (LD) ™MoSeep «
ey 3 3 ) 4 3 . } ) “ 10 13 12
o ( M
“ g
W
n
{ { }
0 ;
de
e Erten Bromacts - D Settege
Dwers Contact Cowrt Cod Count Paamete Count Engen
-
~ 4
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»m Szekvencia program létrehozasa modul FB segitségével ) 00c

ﬁ MELSOFT GX Works3 Di¥MELSEC iQ-F£FX5-4055C-5_sample.gx3 - [ProgPou [PRE] [LD] 7305t=p] l =NE éj
! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Diagnostics Tool Window Help -5 X
NBRA&| e v R ER T e | R ER Y| N R %7 % &S Climm

& |8 | 5

E%Q|E|EI|H&§|@*@%|@.V

—|I—'-II-'-H—'+-T—'-()—-[}|
* F5 =F5 F& sFE F7 Fa =F3

|26 2K | I AL UIE WA | HE Up = @@ | & E
CF9 CFI0 | sF? =F& aF7 aF3 | zaFS =aF6 =aF? =afs aFS u:,aFS =13l 4= > -H

4rﬂ|%ﬂﬂi}ﬁ+ :%::gl@gﬂ :

[##] ProgPou [PRG] [LD] 790Step x 4 I = Element Selection
Write ~ 1 2 3 45 6 7 8 | 9 | 10 | 11 12 — | (Find POU) &
2| WP ( MeFRY B 68| - v o X |
2 1 F‘-:umtu:unlnﬁ ztar--
[ bPositioning bStarlﬁtEEND = Module Label =
. BibEM o hE=- ; FX5UCPU =
2 - - .
3 Positioning Exec Exec Positioning = ). 1[U1]:FX5-40S5C-5
Start Request ution ution Start = | FX58s8C_1
Comm ztatu Cperation flag
L and 5 & FX555C_1 Ve
batartCF
= M @ ulo 1/
I .
2 [ }OUTi b0 | Parameter
: fodu | Mol Norm Pt | 1  Axis monitor data
label | label ity iy | System monitor dat
B btartERR . Axis control data 1
Ly b7

, (D14 Ui o bEr e
5 fwiz | Targe Error Pozitioning FX555C_1

Mo t axiz comp
etion

Befejez6dott a szekvencia program létrehozasa a
. . modul FB-k hasznalataval.

U Ll

rmﬁ} Liti-=+ o J{ D12 o]

A ([ gombra kattintva atlép a kévetkezé képernydre.

| Fx5U | Hest-192.168.3.250 317/790 Step
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N eL=

s : - 00
Projekt mentése )

Mentse a létrehozott projektet.

Valassza a [Project]-[Save as] lehetdséget a meniiben és kattintson a [Save] gombra, miutan megadta a fajlnevet.
Project Edit  Find/Replace Convert E — ﬁ‘
3 hNew.. Crl+N
= Open.. Ctrl+0

Close Savein: | MELSEC iQ-F - Q% E
= o ] Mame : Date modified Type
Save As... -
— -~ Mo items match your search,
Vil Recent Places
Project Revision ,
Change Module Type... -
Data Cperation(E) b Desktop
Intefigent Function Module(F]  # .
Open Other Format Fibe ¥ w0
Library Operation ’ Libraries
Security(U) ]
Print Preview... campm
& Pnnt.. Ctri+pP @
Recent Projects(k) ¥ T = ~
Start GX WorksZ Network ;
Bxit(Q) File pame: FH5-4055C-5_sample - i Save |
Save astype: GX Works3 Project (".gx3) -]
Title(A):
Other Format:
| Save as a Workspace Format Project ]
v | Please change the windows with this button to use workspace format project.
L (MELSOFT Navigator supports this format.)
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bl =
m Iras a programozhaté vezérlére ) (14 ) v Jroc]

irja be a paramétereket és a létrehozott programot a PLC-re.

Valassza az [Online] - [Write to PLC] lehetbséget a meniben az Online Data Operation ablak megjelenitéséhez.
Valassza ki a System Parameter/CPU Parameter, Module Parameter, lehetdségeket és a programfajlokat, majd
kattintson az [Execute] pontra a PLC huzalozasanak inditasahoz.

Kattintson a [Close] lehetdségre a programozhatd vezérld huzalozasanak befejezéséhez.

Orire  Debug Dognestics  Tool  Wind Orling DEta Opration [ =] ki
Specy Cormection Destmgtion. . . ’

e - - D ~ ) - B

| Parameter + Progress(f) || Sebect Al

Rernote Operston]S)._. " openyClose D) | [ Deselect Al # CPUBuilt-inMamory @ 5D Memory Card  (Jy Intelligent Function Modus
Safety PLC Operation... . —
U Moy Cperston tintule Hame Dats fame - B & oo Title Last Change Sige [Byte) -
Defete PLC Data._. - B PRS- 10556-5_sample o
(17573 m[, " = ,! Paramaior “
St Clock. & System Parameter jOPU Parameter w U507 14585 Mot Calculation
&3 mMocule Paramster il 2015/12/07 14:58:55 Mot Calculation o
zrtoe i ' =
@ Smple Moson Modue Settng: 015, . 0 [ et | 015/11/27 86:22:24 it Calcudation
veaa(T) ' B memory Card Parameter U5/11/27 16:02:02  Piok Calcudation
Usar Autbertemtor . T — = 2015/11/27 16:02:02  Piot Calculation
- Gbobal Labsl =)
€ Global Label Setiing e 2015/12/21 16:47:11 ot Calcudation
- i Program I ]
' ram vl 15/12/21 16:47:08 Mot Cabeudation
- @ rou | @ i

| R ——— :

Mamory Capacky
brogwm Mpemzn, Fue
| Sm Caleuation r
| [T R
Legerd Dints Marmaon, Foua
™ Proggeurs: L334 LOQHAE Rz o L4/ LIZHE Parer-aiae LB e G LR
[ ] ] ] ]
Ircmaned
- S0 Mammary Casd Fas
B e | nosE
B e Progear /340 Rtoraton [=ho R Barsrreeter 07340 Drsce Cormmars 0/
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»m Paraméter-beallitasok Simple Motion modulhoz ) ooc

Allitsa be a Simple Motion modul paramétereit.
A parameter-beallitasra vonatkozo példakat az alabbi hivatkozason talalja.

Paraméter-beallitasi példa <PDF=

m Simple Motion modul beallitasi funkcidja )

Kattintson duplan a [Simple Motion Module Setting] lehetéségre a MELSOFT GX Works3 menijében a Simple
Motion Module Setting Function ablak megnyitasahoz.

.
& Senpie: Motion Module Setting
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m Rendszerbeallitasok ) 0006

Konfiguralja a rendszerbeallitasokat.

J MELSCHT Semipis Wobon Masls Sething Funchon O-SMELSEC (Q-FFFI5-S0S5C-5_sape g - [01-FIE-S05sC.5 i
————— _: : - Amplifier Setting[Axis| (3) Allitsa be a szervoerésiték adatait. g
(FITY it o IR Servo Amplifier Information '

Servo Amplifier Series | MR-34(1)-8 (RJ) -|

Amplifier Operation Mode | standard -l

(2) Allitsa be a szervoersittket a berendezés szerint. (Dupla kattintas) Amplifer
=X Encoder Input
= Only MR -14-8-R] which is compatible with
[h‘mﬁd ] scale measurement mode can be used.

MR Configurator 2 parameter setting screen
is started and servo parameter can be set,

_a MELSOFT Sempia Moton Mocule Samng Funchon DWMELSEC iQ-F¥FIS-40S5C-5_sampla. w3 - 08 :FaS-40S5C- 511
i project  Edit Mew Dniine Jools  Window  Holp
{6, O 5y v v 20 dix-l egmn.

(4) Kattintson az [OK] gombra, ekkor a beallitott 1
szervoerositd szinesen jelenik meg. J
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»m Paraméter-beallitasok ) ooc

Allitsa be a paramétereket.

A ktvetkezd oldalon az aktualis képernydn allitsa be a paramétereket.

Sewct P ACTE WorTl S i P ratre el T asorwsicsh W P e o ewrie D
1 R, Sl [ De N Pt B D Ul el T PR

e g st S T s ¥
T Lovw =
R T T

P o

......
e T i T e

[ Ry RN e s

ey L

——— * —

i P i | T -
Ll T RELE S Y =)
T ARG PY S Bllmwe 3000 0 om
Higapmred hrwr o
L 7Y Loal Ve -

&R . S EF B PP P AT T
S Tt

oy ey o
- S, gl e ——— o Por i o Por i e wrwir e
Ve e Vot S

e O e orfied? e P B ewriee L
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XX Paraméter-beallitasok

j MELSOFT Simple Motion Module Setting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX3-4055C-S_sample.gx3 [ = | (=] |_i3-]

! Project Edit View Online Window Help - O M
: 86 B2 (75 i A | 100% o mEmm -

Display Filter [DiSDIE}' All '] [Cnmpute Basic Parameters 1]
[ & 2
= -1 01:FX5-4055C-S ftem Aods £1 m
e e o = Commaon Parameter The parameter does not r...
= System Setting Pr.82:Forced stop valid/finvalid selection 1:Invalid
tt] System Configuration Pr.24:Manual pulse generator Incremental Syne, ENC 0:A-phase/B-phasze Mode {4 =
* Mark Detection input selection Multiply)
— Pr.8%:Manual pulse generator fIncremental Sync, ENC 1:Voltage Qutput/Open
input type selecton Colictor Type
_ﬁ Servo Parameter Pr.96:0peration cyde setting FFFFh:Automatic Setting
& §% Positioning Data Pr.97:SSCNET Setting 1:55CNET IIIH
- @ Block Start Data Pr.150:Input terminal logic selection Set the logic of external in...
- Pr.151:Manual pulse generator/Incremental Sync, ENC . .
i & Synchronous Control Param input lngic selection 0:Megative Logic
g B Cam Data Pr.152:Control axis number upper limit 0
- E,, Simple Motion Monitor P|1.153:Brl:ernal input signal 0OSC file setting Set digital filter for each i...
- . =l Basic parameters 1
g [ Servo Amplifier Operation Pr. 1:Unik setling 0amm
W Digital Oscilloscope Pr.2:Mo. of pulses per rotation 4194304 pulse
Pr.3:Movement amount per rotation 5000.0 pm
Pr.4:Unit magnification 1Lix1 Times
Pr.7:Bias speed at start 0,00 mm;fmin
= Basic parameters 2 Set according to the mach...
Pr.8:5peed limit value 2000.,00 rmm/fmin
Pr.9:Acceleration time 0
Pr. 10:Deceleration time 0 A pﬂfﬂfﬂétﬂf&k beallitasa kész.
= Detailed parameters 1
Pr.11:Baddash compensation amount A m gombra kattintva atlép a kovetkezd képernydre.
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} Szervoparaméter beallitasai (Alap)

Allitsa be a Basic elemeket a Servo Parameter részhez.

[ = MELSOFT Simple Motion Module Satting Function D:¥MELSEC 1Q-F¥FXE-2085C-5_sample.gx3 -

[01:FxE-2055C-5]]-5erve

Mavigation

Paraméter elem

Rotation direction
selection

{ Project Edit Miew GOnlne Window Help

'ﬁl ..:| Read [ Set To Defeult Boverify [ Parameter Copy

. X

i P=Open [™save As

8 Function display =

T - et n
Fntation direction selecion
fen | SOW dir, cuning Fied. pls. input, O dir. during rev, pis, input =
Extension 2 £
Aloem sett| | | [COeCEORCEETY
Tough drive | | I
Em'E"B:CII'(_ Enabled [Use foroed stoo nput £M 1 or EM2)
|- Component par| = mmm&uih_ugnrmle and EMZ ane rot used)
H — "
- Position control
t- Torque contrel
=+ Serva adjustrme

Funkcio leirasa

Ezzel a lehetdséggel allitsa be a szervomotor

forgasiranyat, mikozben eldre forgatas parancsokkal

mozgatja. F'n.ﬁ:nlﬁr irany lehet dramutatd jarasaval

ellentétes (CCW) vagy dramutato jarasaval egyezd
CW) iranyu, a terhelési oldalrdl nézve (a
erendezeshez ceatlakozd oldal).

o)

Oramutatd
jarasaval ellentétes
{CCW)

Oramutatd
jarasaval egyezd

(CW)

A berendezés jellemzdit figyelembe véve allitsa be a

farnaciranut A mintarondevarhan o evornmatar mindaon

Kezdeti értékek

CCW az eldre forgatas
parancshoz, CW a
forditott forgasirany

parancshoz

Amikor beallitja a Basic elemeket a Servo Parameter részhez, tigyeljen a kivetkezd paraméterekre.

Mintarendszer
bedllitasa

CCW az eldre forgatas
parancshoz, CW a
forditott forgasirany

parancshoz

4
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>m Szervoparaméter beallitasai (Alap) ) (v I

st ~ il
Elntation direction s=lecion

| i, churing Fed. pls. input, T i, dhring rev, pl. ot v |

Extension 2

Foroed stop{*a0F 1}
Alarm sattl P
Tough drive | |1 I
Drive recon =
|- Component par| = ' Disabded (The foroe shop input EM1 and EMJ ane rel used) )

- Position control
i~ Torque conkrol
= Servo adjustrme

Amikor beallitja a Basic elemeket a Servo Parameter részhez, lugyeljen a kovetkezd parameterekre.

. ey s . Mintarendszer
Parameéter elem Funkcio leirasa Kezdeti ertekek bedllitasa

Ezzel a lehetdseggel allitsa be a szervomotor _
forgasiranyat, mikozben eldre forgatas parancsokkal =
mozgatja. Afnﬁ irany lehet dramutats jarasaval
ellentétes (CCW) vagy dramutato jarasaval egyezd
LC'I.FU'] iranyu, a terhelési oldalrdl nézve (a
erendezeshez csatlakozd oldal).
. L CCW az eldre forgatas | CCW az elbre forgatas
Rotation direction @ parancshoz, C\W a parancshoz, C\W a
selection forditott forgasirany forditott forgasirany
= y - ; parancshoz parancshoz
Oramutatd Oramutats
jarasaval ellentétes jarasaval egyezd
(CCW)
A berendezés jellemzdit figyelembe véve allitsa be a
forgasiranyt. A mintarendszerben a szervomotor minden
tengelyén dramutatd jarasaval ellentétes (CCW) forgast
allitottunk be az eldre forgatas parancshoz.
Kapcsolja BE ezt a Iehetdseget a kenyszerleallita Disabled
bemeneti (EM2 vagy EM1) jel engedélyezésehez. Enabled 5 EMZ
Servo forced stop | Biztonsagi okokbal a kezdeti érték beallitasa [Enabled]. (Az EM2 vagy EM1 (Sem az » SEM 8z
selection A mintarendszerben nem hasznalunk szervo kényszerledllité bemenet EM1 kényszerleallito
kényszeredllitd jelet. Ezért ezt a lehetdséget [Disabled] hasznalatban van.) bemenet nincs
beallitasra kell JII|’L..':1r|| hasznalatban.)
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»m Szervoparaméter-beallitasok (Komponens alkatrészek) ) ':zﬂ

Allitsa be a Component parts elemeket a Servo Parameter részhez.

_ﬂ MELSOFT Simple Motion Module Sstting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX5-4055C-5_sample.gx3 - [01:FX5-4055C-5[]-Servo parameter] [
! project Edit View Online Window Help
E36 (75 (75 0 A 100 Jizoe inmme.
[ Puisl v] +Read [E Set To Default JoVerify [ Parameater Copy
i Open MSave As
e Seected ems wirte | (A g
" Component par
i Operation rmode 3 L L .
Mark fift &~ Common
2 v L] LA | L pasie Regenerative option[**REG) Brake output{MBR)
Para -
5 E Extension NS Dption ae Ty Serva | Uses electromagnetic brake interlock (MER))
5 Servo paremeter—— 7] p———
= & P ifid Dok | Extension 2 | Electremagrietic brake sequence output
Alarm settin 0] ms (0-1000)
- Component puri‘ -
: Battery(®A8S, **00P4Z) *
Targue contrel Absohste pos. deteckon system sel. e
- Servo adjustme Disabled (Used in nremental system) ¥ } Encoder cabla(**C0P1)
{ |- Basic Hame pos. set condrtion sel, Encoder cable communication method sel,
Extension z — - = -
Filter 1 . —
Assistant
Filter 2

Mintarendszer

Paraméter elem Funkcio leirasa Kezdeti ertekek bedllitisa
Abszoldt pozicideszleld . o Disabled Disabled
- : Valassza a Used in incremental system vagy Used L -
rendszerf’Nm:ekme’nyes in ABS pos. detect system lehetséget. (Used in incremental {Used in incremental
rendszer valasztasa system) system)
| Ha .Z-phase must not be passed” lehetdséget
Alaphelyzet beallitasi | valasziott, agy is végrehajthatja a visszatérest az Z-phase must be Z-phase must not be
feltételének kivalasztasa | aglaphelyzetbe, hogy nem varja meg, amig a motor passed passed |
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»m Szervoparaméter-beallitasok (Komponens alkatrészek)

] MELSOFT Simple Motion Module Satting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX5-4055C-5_sample.gx3 - [01:FX5-405SC-5(]-Servo parameter] L

 Project Edt View Onine Window felp =
56 3 (7 e | 100

Jiroe imame .

Mavigation Xy 0L:FX5-4055C-S[]-System C...

[ Auis] -] +Read [ Set To Default Joverify [l Parameter Copy

i Open [™Save As

i Selcted tems Wrte | | ong g
i Lomponent par
{-- Operation mods J L | Msgliritng
E-Common
| . Basic Regenerative aplion{**REG) Brake output{MER)
Extension e T m';“g | Uses electromagnetic brake interlock (MER)
Regen. option is nat
Extension 2 : sratuse Electromagnetic brake sequence output
Alarm settin 0| ms (0-1000)
Towgh drive
LITy8 LEE
Component par* -
Position contro Battery(*ABS, **C0P4)
Torgue contral Abznlite pas. deteckan systeem gel, ——— 5
i Servo adjustme Disabled (Used in ncremental system] = Encoder cable(**COP1)
{ - Basic Home pas. set condition sel. Encoder cable communication methad sel,
Extension
Z-phase must be passed - ] v
Filter 1 ; -l
Assistant
Filter 2

Parameéter elem

Abszolit pozicidészleld
rendszer/Novekmenyes
rendszer valasztasa

Mintarendszer

Funkcio leirasa Kezdeti ertekek

beallitasa

] - Disabled Disabled
Valassza a Used in incremental system vagy Used {Used in incremental {Used in incremental

in AB3 pos. detect system lehetdseget. system) system)

Alaphelyzet beallitasi
feltételenek kivalasztasa

Ha .Z-phase must not be passed” lehetiseget

valasztoft, igy is vegrehajthatja a visszatérest az Z-phase must be £-phase must not be
alaphelyzetbe, hogy nem varja meg, amig a motor passed passed
legalabb egyet fordul.

Rl
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@EEXI Pozicionalasi adat beallitasa

Allitsa be a pozicionalasi adatot a tanfolyam soran hasznalt rendszer miikédési mintaja alapjan.

A kivetkezd oldalon az aktualis képernydn konfiguralja a pozicionalasi adatok beallitasat.

- . -
B HELRCAT Sempia Mosen Maduls Seming Funceen O WHELBIC o FYFLE. 40885 8_samphe.gad - [03:005-4088C-8])-Axi @] Peationing Data] (K= W“
| Progect fot ew  Onbne ool piedow  Heip -oN

o, lARER,
S OLFXS-S0REC. 6| um @, X
[osplay Pty Couplay & L] Dta beting Aessnan| | Qe Sarmdaben | dqghoman: Comman Spnes Cakc. fetomate bub hec Ca,
a, Lokl vathad :L:"P:‘h:d k::.n:m m:':‘" Paubarg addam Aup adaums Comwaaed ipasd [l bwa s
,  |0TAEE Lres 1 & LW 013080 1B 8 Blm 000 e
s bararsg Covan]
2 i L & i 1 530 3.0 Bl BE00 O rmien i en
e — g
P r ¥
A ~ + . i
& Axil = Posioneng Dal "SR L
& t . 5 B
a
r
a
a &
borang Cor
1]
S
1
by
12 .
ety Lo
] —
e 1 poraresy
14 - -
L]
o Barerg -
& =
i
il
i Lo
Satbrg Frocedurs of i 1B
b e Vi M Suborieg Lovmat
SED | | S Motion Hoduie I
e by
siep 21 Sei the syvsien confipuraion o s i) LB
| ] System Semng, - .
abep 3 : Sat e par arete e —
: o -
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= et S

o
m Pozicionalasi adat beallitasa

) ood

j MELSOFT Simple Motion Module Setting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX3-4055C-5_sample.gx3 - [01:FX5-4055C-5[]-Axis #1 Positionin... [ =|l=) &J

iProject Edit View Online Tools

36 3 (72 s /| 100 JBoQ ARmns

Window Help

Mavigation

-8 X

Project

o Display Filter [Display All "’] [ Data Setting Assistant ] [ Offline Simulation ] [Autumaﬁc Comrmand Sf
[T 2]
- - = rmo = ) Axis to be Acceleration | Deceleration N
i 0 - .-'-.:' |_|t|L| _.'tl ) : c
= i #.1 Fx5-4 ! : Mo, |Operation pattern Control method interpolated time No. time No. Positioning address
= System Setting . 1:CONT 01h:ABS Linear 1 - 0: 1000 0:1000 100000, pm |
11t System Configuration <Positioning Comment>
” Mark Detection 2 01h:ABS Linear 1 - 0:1000 0:1000 0.0 pm .
<Positioning Comment
‘arameter
ervo Parameter 3 <Positioni
o == <Positioning Comment
= % Positioning Data 4
._i‘;} Axis #1 Positioning Data <Positioning Comment
ﬁ Axis #2 Positioning Data : <Positioning Comment:=
£ Axis #3 Positioning Data
. 5
£ Axis #4 Positioning Data <Positioning Comment:
i §% Block Start Data 7
o _ <Positioning Comment
i §& Synchronous Control Parameter
_ N . 8
g B Cam Data <Positioning Comment =
[+ E. Simple Motion Monitor g
g [ Servo Amplifier Operation <Pasitioning Comment=
digital Oscilloscope R
m_l' b e lenne <Positioning Comment:=
- i A pozicionalasi adat beallitasa kész.
]
| i A (@) gombra kattintva atiép a kévetkezd képemyére.

| Host-19




lg] MELSEC iQ-F Series Simple Motion Module_HUNM ==

} Simple Motion modul irasa ) 005

irja be a beallitasi paramétereket és a pozicionalasi adatokat a Simple Motion modulba.

A bekités elttt mentse a projektet. (Lasd a 2.2.7 részt.)

1) Valassza az [Onling] - [Write to PLC] lehetdséget a menlben az Online Data Operation ablak megjelenitéséhez.
2) Valassza ki a Simple Motion modul beallitasait.

3) Kattintson az [Execute] gombra, hogy megkezdje a kivalasztott elemek bekétését a Simple Motion modulra.

4) Kattintson a [Close] lehetéségre a huzalozas elvégzése utan.

A huzalozas elvégzése utan kapcsolja be a PLC aramellatasat.

Orire  Dabug Dibgnostes  Tool  Wind Orling Dats Oparation )
Specify O 0 Ciestination. .
1) Qeey  Settrg  Related Funchons

C:, wannc._ > B BED - B | B )~

Parameter + Progom(E) | | Selectgl | oo

Rarncte Opsration(s).
Safaty PLC Cparation. \ [ open/Cose AICD J |l:|Hl|l'|'.t HH.HJJ % CPUBuilt-nMemory 50 Memory Card () Intellgent Function Modae
CPU Mamary Cpargtian.... Motule Hame Dats Name - ] l Detsi Trtie Lasst Change Sare: (Byte)
Calate PLC Data... By FYS-10550-5_sampl (]
Usar Datai) " P Parameter ]
o Cluck... P Syutem Parameter P Parameter 1 2} F15/12/07 14:58:56 | Nat Calouiason
orstor(M) » 3 Modue Rarmneter 1 M16/12/07 14:58:56 | Nat Cakulaton L
Watth(T) . b Semple Mation Modue Setting:01FXS,, EI Detal WIS/11IT 16224 | Mot Caloulation |
User Athenscation. . " B Memory Card Parameter 15/11/27 10202 | Mot Cakulation
il Rerots Passvennd 1 2151137 0302 Hat Calculabon |
i Glsbal Label 0 |
'El Globsal Label Setbng | A015/12/21 W4T 00 | Mot Caloulabon
tm Program | |
E'. MAaIN | 15712121 w408 Haot Calodabon
@ Pou u] |-

Megjelenik a flash ROM felllirasanak megerésitését
kérd Uzenetablak. Kattintson a [Yes] lehetdségre.

e

1 AR5 A B
Lagera Duata Mameny Fra
MELSOFT G, Workad = lew.m LD _ Rim-v.e-ﬂ-le-H‘ 102468 | Pllu'\-m' LRLLIOINE | cr.u Cowmmars DB BIE

B0 Marrary Card Fre
Crvenwrite contents of flash ROM. Are you sure you wank to [ ek

cankinie? Psganm 20K Ranerasion balzsD/0NE Purwmae Dtvicn CommannlUoE

4} | I | I 3}
i e
[ = | . ‘ < — | e
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w2
&I Viksdés ellenrzése ) o0

Ebben a fejezetben a rendszer mikddését ellendrzi.
Az (zemelés ellendrzése el6tt allitson be néhany elemet, igy a puffermemaoria monitorozhatd a GX Works3 ablakban.

1) Valassza a [Tool] — [Options] lehetéséget a menlbdl, az alabbi ablak megjelenitéséhez.

2) Valassza a [Monitor] — [Ladder Editor] lehetfséget.
3) Allitsa a [Monitor Buffer Memory and Link Memory] vagy ,Operational Setting” pontokat [Yes] lehetfségre.

4) Kattintson az [OK] gombra.

Tool  Window Help Opticns e
Memory Card »
Check Program... 35 Project B Display Setting
Check Parameter... *) Program Editor Display Format of Monitoring Value Decimal -
—— )y Other Editor Display Linas for Monitoring Current Value Show Always [v]
Module Tool List.... 3, Edit Operational Setting
Drive Tool List... iy Find /Replace onitor Buffer Memory and 2Imo Yes - I
Profile Management » # Monitor Display Monitored Value by Device/Label Name ¢ No -

2

B Setting for Automatic Registration to Watch Window
Set Automatic Registration Destination Not Specified |l|

Shartak Key..

Maonitor Buffer Memory and Link memory
22 Online Select whather to monitor buffer memory and link memory during monitoring
= Convert ladders. Scan time of PLC will be lengthened depend on the setting.

#a Intelligent Function Module
iQ Works Interaction

Back toDefaut | | Back toUserDefaut | | Set as User Default 4) [ o ] |( Cancel |
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>
2.4.1 JOG mivelet
Ellenérizze a miikédést JOG mdvelettel.

A kovetkezd oldalon az aktualis képerny6n ellendrizze a mikodést JOG mivelettel.

W 01 FXI-4DSEC-S - Axis Monkor
A _Gavmane
Asis: Moaitor o Troe weeitdm) > Fomson [am =] |8 seecnwie | £R nn--ul

Wi 2Feed cument vake
M 21 Machne fead vake.
00,23 Axs G 1.

i 24:05 wameg No.

Mg, 26:Axe opeation status
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»m JOG miivelet ) 00c

j MELSOFT Simple Motion Module Setting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX3-4055C-5_sample.gx3 - [01:FX5-4055C-5[]-5ervo parameter] [ = | (=l &J

! Project Edit View Online Window Help - O M
36 B (75 s A | 100% oo REamE -

|@ Axis1 v| +«]Read [E Set To Default Jg;verify [0 Parameter Copy

: f® Open ™Save As

o ﬁ N == Function displz =
t[t] System Configuration ~Operation moj _
‘: —EEE e e - & Commeon 2 Rotation direction(*POL) Encoder output pulse(*EMRS, *EMR,, *
, Mark Detection - Basic Rotation direction selection Encoder output pulse phase
% Parameter . Extension [CW dir. during find. pls. input, CCW dir. during rev. pls. input T] | Advance A-phase 90° by CCW E
& Servo Parameter _
= §% Positioning Data -+ Extension Forced Stop(*ACP1) Number of encoder output pulse
—_— - , - Alarm set
i §% Block Start Data Servo forced stop selection |
m 6% Svnchronous Control Par -- Tough dri
i § Synchronous Control Par{gs ) [Enabled {Use forced stop input EM1 or EM2) V] Enc
—— - Drive recc
- Component pi =
P B T— . Zero speed(Z5F)
Servo Parameter Help o x

ROTATION DIRECTION/MQOVING DIRECTION ‘;‘

Select the rotation direction/moving direction of the command input pulse.

A JOG mivelet ellendrzése befejezddott.

A (@) gombra kattintva atliép a kévetkezd képemyére.

Link list
| Host-19
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> Visszatérés alaphelyzetbe

Végezze el a visszatérés alaphelyzetbe m(veletet.
A jelen tanfolyamban az adattipus alapjan végzi el a visszatérést alaphelyzetbe.

A kodvetkezd oldalon az aktualis képernyén végezze el a visszatérés alaphelyzetbe m(veletet.

WY 01 FNTS0SECS - Aas Momit

e _EgsEasz
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»m Visszatérés alaphelyzetbe

% 01:FX5-4055C-5 - Axis Monitor

e [EEH%n/Eo =

Axis Monitor Monitor Type: | Axis(Qutput Axis) ize: Module Information List

Axis #1 @ |PLC READY(U1¥G5350)
Md.28:Axis feed speed 0.00 mm/min @ [READY(U1¥G31500.0)
Md.44:Positioning data No. being | @ |5mchmnizaﬁm flag(U1¥G31500. 1)

executed
Md.47:Positioning data being @ |All axes servo ON(U¥G5951)
Md. 108:Servo status 1 : READY OM

executed : Operation pattern
Md.47:Positioning data being laxisno. il 2 [3 |4
executed : Control method

Md.47:Positioning data being Md. 108:Servo status 1@ Servo ON
executed : Acceleration time No. laxisno. il 2 (3 4]

Md.47:Positioning data being :
executed : Deceleration time Mo. \Md. 50:Forced stop input(U0¥G4231)

Md.47:Positioning data being BUSY

executed : Axis to be -

nterpolated AxisNo, |12 |3 |4
Md.47:Positioning data being ~ Md. 31:5tatus : Error detection
executed : M-code |mdS No. | 1 | 2 |3 |4 |
Md.102:Deviation counter 0 pulse
Md.103:Mator rotation speed 0.00 r/min Md. 3 1:Status : Axis warning detection

Md.104:Motor current value 0.0 % (MdsNo. |12 3 4
Md.108:Servo status ] @ |Md.51:AMPess operation mode(U 1£64232)

alarm Md.31: Status: HPR request flag OFF allasra vait. ——
Md.108:Servo status | Md.31: Status: HPR complete flag ON allasra vait. @ |Md. 133:Operation cydle over fiag(U1464239)
warning

Md.114:Servo alarm
Md.31:5tatus : HPR request flag

F‘;EEISWUS F LTI EE A [ gombra kattintva atlép a kovetkezd kepermnyére.

Positioning Complete

A visszatérés alaphelyzetbe mivelet ellenbrzése
kész.
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w2
2.4.3 Pozicionalasi vezeérlés

Ellendrizze a mlkodést pozicionalasi vezérléssel.

A ktvetkezd oldalon az aktualis képernydn ellendrizze a mldkodést pozicionalasi vezérléssel.

W 0] ETORC . < Ay Moraess
'a !'Ih ra=p

e e el Pt =T

I M JFaed carert sl
Mg ] Mgchine Sl v
Ml 1o e M

Mot 14y g M
bl Hcons posration Eatas

Ml [ -Servy status | Sere mpmnyg OFF
M b 14 St Ewm |

Mg JHErbe nouk mgr ¢ L ik O
M M Eatamal T Sgna L Unda ImE O
Mg ] Shatun - MR gyt frg F
Ml Y1 S50 - HER mpie g OFF
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w2
2.4.3 Pozicionalasi vezeérlés

% 01:FX5-4055C-5 - Axis Monitor ‘ ‘

e [EEH%n/Eo =

Axis Monitor Monitor Type: | Axis(Qutput Axis) Module Information List

Axis #1 @ |PLC READY(U1¥G5350)

Md.47:Positioning data being @ |READY[U1¥G31500.U]

executed : Control method
@ |Synchronization flag(U1¥G31500,

Md.47:Positioning data being Sym =G Y

executed : Acceleration time No. @ |All axes servo ON{U1%G5351)

Md.47:Positioning data being Md. 108:Servo status 1@ READY ON
executed : Deceleration time Mo. | =N - 2 | 3 | 2 |
Md.47:Positioning data being
_ex:—:-cuted : Axis to be Md. 108:Servo status 1 : Servo ON
S axisno. il 2[3 4]
Md.47:Positioning data being B
executed : M-cade \Md, 50:Forced stop input(U 1¥G4231)
Md.102:Deviation counter 0 pulse
Md.103:Motor rotation speed 0.00 rfmin
Md.104:Motor current value 0.0 %
Md.108:Servo status 1 : Servo | Md.31:5tatus : Error detection
alarm AxisNo, 12|34
:g#%sem HELELE AL OFF Md, 31:5tatus ; Axis warning detection
Md.114:Servo alarm - AxisNo. [1]2[3 4|

Md.30:External input signal : ON @ |Md.51:AMPess operation mode(U 1£64232)
Lower limit

Md.30:Externall Md.31: Status: HPR complete flag OFF allasra vait.
Upper limit

Md.31:5tatus : HiL« request

Md.31:5tatus : HPR complete
flag

BUSY
AxisNo, |12 (3|4

] |M|::|. 133:0peration cyde over flag(U 1¥G4239)
Md 134 Ninaratinn Hmal |j¥t:ﬂ"ll"l§ﬂ

A pozicionalasi ellenérzés miivelet ellendrzése kész.

A (@) gombra kattintva atlép a kovetkezd képernydre.
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hm A fejezet 6sszefuglalésa

Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

Uj projekt létrehozasa

Szekvencia program létrehozasa
Paraméter-beallitasok Simple Motion modulhoz
Miikodés ellenérzése

Fontos pontok

Uj projekt létrehozasa A MELSOFT GX Works3 hasznalataval hozzon létre egy projekiet es szekvencia
programof.

A jelen tanfolyamhoz a MELSOFT GX Works3 program 1.011M vagy djabb verzigja
szilkséges.

Szekvencia program létrehozasa A cimke és a funkcioblokk (FB) létrehozasaval nem lesz sziiksége ra, hogy
megjegyezze az eszkizoket programozasnal.
Jeldlje be az .Enable Multiple Comments Display” negyzetet és a ,Target”

negyzeteket minden nyelvhez, a szekvencia programban megjelend megjegyzések
nyelvének atvaltasahoz.

Paraméter-beallitasok Simple Motion Kattintson duplan a [Simple Motion Module Setting] lehetdségre a MELSOFT GX
modulhoz Works3 menijében a Simple Motion Module Setting Function ablak megnyitasahoz.

Mikodes ellendrzése Ha a SHIFT gomb megnyomasa kézben duplan kattint az eszkézre, akkor az eszkdz
allapota OFF allasral OM allasra valt, vagy forditva.




) 00c

W MELSEC iQ-F Series Simple Motion Module_HUN

R0 SZINKRON VEZERLES INDITASA

Ez a fejezet ismerteti a szinkron vezérlést, elsésorban a szinkron vezérlés paramétereit, a szinkron vezérlés pozicionalasi
adatait és a szinkron vezérlés miveleti ellenérzését.
Az 1. tengely m(kddtetése megegyezik az 1. fejezetben leirtakkal.

A paramétereket az 1. és a 2. fejezet ismerteti.
A m(ikédési minta diagramjat é€s a berendezés miszaki jellemzéit az alabbi PDF fajlban tekintse meg.

>>

Mintarendszer adatai (Szinkron vezériés) <PDF>
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>} L] L - n n ﬂ
m Rendszerkonfiguracio )
Alabb abra mutatja a fejezetben szereplé mintarendszer eszkozkonfiguraciojat. /
- FX5U-32MT/ES  FX5-40SSC-S
- ' Ontétthazas Ethernet kabel
J megszakito =
(MCCB)
e CP
+ x_
! <
CP
¢ x_ 24y =
- r;;iiﬂa " MELSOFT GX Warks3 =
1
Ontdtthazas _:I 1 Ontdtthazas
meqg- meqg-
szakito szakito
(MCCB) SSCNET IIl kébel (MCCB)
(MR-J3BUS M}
i#y Magnes- MR-J4-10B Magnes- MR-J4-10B -
© & kapcsolo kapcsolo
(MC)
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(=] -t

> Rendszerkonfigurécié

Pl
| tapellatas _ |

Ontitthazas
meg-
szakito
(MCCB)

Magnes-
< @ kapcsold
u| W (vC)

SSCNET Il kabel
(MR-J3BUS_M)

MR-J4-10B

Szervomotor tapkabele

_ Kadolikabel

HG-KR13

MELSOFT GX Works3

MR-J4-10B

Szervomotor tapkabele

_ Kodolakabel

HG-KR13

) ood

2/2
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)
m Szinkron vezérlés inditasi eljarasa

Az alabbi abra mutatja a szinkron vezérlés inditasi eljarasat.

(1) Rendszerkonfiguracid beallitasai

EEREEEREES 3_3_1 rész

4

(2) Paraméterek és szervoparaméterek beallitasai

EEREEEREES 3_3_2 rész

(3) Pozicionalasi adatok beallitasai

T I 333 rész

4

(4) Szinkron vezérlés paraméter-beallitasok
= Szinkron paraméter-beallitasok
= Bemeneti tengely paraméter-beallitasok
= Szinkron vezeérlés parameterablak atvaltasa

sEERREREES 33 4 rész

4

(5) Vezérm(tengely adatainak létrehozasa

= Vezérmitengely-gorbe létrehozasa

sEERREREES 335 rész

= Uj vezérmitengely-adat létrehozasa

(6) Simple Motion modul irasa

YT I 336 rész
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I 33

Paraméter létrehozasa szinkron vezérléshez

Hozzon létre paramétereket szinkron vezérléshez.

Rendszerkonfigurécié beallitasai

Konfiguraljon 2-tengely( rendszert.

S MELSOFT Simpis Motion Mool Setting Funchon D ¥MELSEC (Q-FYFXS-2055C-5_sampie, 0x3 - [01:FX5-4085C-S

| Broject Edt View Oriine Tooks Window Heb
: Sivoy ingap B
- DLFXS40SSC.5{]-Syste.. X

= yate eting
o‘-.m,-.
& . Pararet

Amplifier Setting[Axis »2]

Servo Ampiifier Informaton
Servo Ampiher Series | MR-340W)-8 (R) -
Ampifier Operation Mode |Standard .
Use as Wiua Servo Ampifier

External Synchvonous Encoder Input

Ordy MR- J48-R) which s compatbile with

Mvebd A scale measurement mode can be used.

Adjon hozza egy tengelyt a System Configuration ablakban.

FX5-40SSC-S

€7 SSCNETIII/H
[ S sovtim Limeen i s fwiee |

MR-J4-10B

1. tengely

|

MR-J4-10B

2. tengely

Tengelyvalaszto
forgokapcsolo (SW1)

Segédtengely
szambeallito kapcsoldja (SW2)
(Megjegyzés)

(Megjegyzés) Kapcsolja ki
(le)" az 6sszes segédtengely
szambeallito kapcsoldjat
(SW2). 4
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»
Paraméterek és szervoparaméterek beallitasai

Allitsa be a paramétereket és a szervoparamétereket a 2. tengelyhez.

Select the machine compoments, and enter the machine dats to automatcaly set the basc perameters 1
(vt setsing, No. of pulses Dev rotation, movement smount Der rofation and Ut magnficaton)

Machwne Components Covveyor -
unt Setang < -
Outer dameter of Rall £R) sooe.e bl

Reduction Ger Rato ML)

=
7 Calcdate reduction rato Dy teeth or dameters Seduction Rato Settng
Encocer Resokoon 904 pusefrey)

Setirg Range

r —
Compute Basic Parameters 1 - Axs 41 b=ty

* \ Conpute Samc Parsmeters 1

Basc Parameters 1 | UV SetIng S
[ No. of Puises per Rotason 173565333 puse
| Movement Amount per Rotaton S4B 1w
vt Magrvficston Lox1 Times

Movement Amourt per Pulse

As 2 result of calcuation, some envor ocors N e movement amount.
Applying the calculation result shove,

Cick OX w refiect © $he basc parameters L o Cancel

you want 1 perform s sbout 6o bwmj e eror for $he movement amount 0.0 §m) Eror Caasation

Az alabbi abran lathaték a szallitdszalag elektronikus hajtasbeallitasanak részletei.

[Bemenet]

Tétel Leiras

Roll

Machine Convevor
Components d

Unit Setting 0:mm

QOuter diameter of 50000.0 [um]

Reduction Gear
Ratio (NL/NM)

Terhelési oldal
[NL]

Motor oldal
[NM]

1

Encoder resolution

4194304 [pulse/rev]

[Calculation Result]

Tétel Leiras

Unit Setting 0:mm

Number of Pulses | 175985333 pulse
per Rotation

Movemeqt Amount 6478422.3 um
per Rotation

Unit Magnification 1: x1 Times
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b
@&EEI Pozicionalasi adat beallitasai

Allitsa be az Axis #2 Positioning Data értéket.

8 MELSOFT Simple Motion Module Setting Function D:¥MELSEC 1Q-F¥FX5-4055C-5_sample.gx3 - [01:FX5-4055C-5[]-Axis #2 Positioning Data] [=| = -t
i project Edit Vew Dnline Tools Window Help &%
P06 T s i SNirow imEAN

Cisghay Fiter | Dasplay A | [ CataGetling Assstant | |  OffineSmuabon | | Aytomalic Command Speed Cale, | | fyutomalic Sub dec Cale, |

Mo. | Cperstion pattem Contrel methed e, | ieeranon | Deceeteta | pastering address
3 S o c:inc Linsar 1 - 0: 1000 0:1000 L57079.6 um
Swstem Configuration Postonng Comment
Mark Detection

' i =torng Corment
1

21 crmmenit
4

g Comment
5

g Comimenl

§ g Corminenil

4 g Comimenil

i g mimetil

L a1 el

In meril

1 ¥ carnenl
13

i crmenl

mn

Commard speed Dl tir ~
2000, 00 s i

Are address

0.0 um 0 ms

No Operation Control Axis to be Acceleration Deceleration Positioning
- pattern system interpolated time MNo. time MNo. address
INC 157079.6
1 0: END . - 1:1000 1:1000
linear 1 pm

Arc Command Dwell

address speed time Mcode
0.0 2000.00
\ 0ms 0
pm mm/min
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b))
m Szinkron vezérlés paraméter-beallitasok ) ooc

Allitsa be a paramétereket az 1. tengelyhez, amely a vezérmi(itengely aktudlis elétolasi értékét szinkronizalja a
bemeneti tengellyel (2. tengely).

Tatel Leiras

Allitsa be a szervo bemeneti tengelyének tipusat a
Input axis parameter fotengelyhez.

(Allitson be ,1: Feed current value” értéket a 2. tengelyhez)

e e Allitsa be az 1. tengely paraméterét szinkron vezériéshez.

control

Megjelenik a foétengelyhez csatlakozo kimeneti tengelyek
Synchronous control konfiguracidja.
image A bemenetilkimeneti tengelyek konfiguracidjat egy

pillantassal ellendrizheti.
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> Szinkron paraméter-beallitasok

Az alabbiakban ismertetjik a beallitasokat, amelyek szinkronizaljak az 1. tengelyt a 2. tengely aktualis el6tolasi értékére.
Valassza ki az [Axis #1 Synchronous Parameter] lehetdséget a Navigacié mentben, majd valassza a [Main shaft (Main)]
lehetéséget a fétengely paramétereinek megjelenitéséhez.

r‘] ELSOFT Smp'e Motion Module Settng Function DIWMELSEC (Q-FIFXS-4055C-S_sampie.gad - [01:FXS-4055C-5{]-Aus o1 Syncrvencus Paramens (o) ) i

Project Ot Yew Qriies  Jndow beip - x

% " oW .iIRAARE

Irdvrea Cort e inage
rar ety e
St rach modube
Syvm hevmous contral mosdule settog por N
Mam shatt
Mam mput axm
—rrr >

Modositsa az alabbi paramétereket. Az alabbiak kivételével az alapértelmezett értékeket hasznalja a szinkron paraméterekhez.

Tétel Leiras

Pr.400: Type 1: Servo input axis
Main shaft Main input axis No.
Pr.400: Axis No. 2
Pr.438: Unit 0:mm
Cam axis cycle unit setting
Pr.438: Number of decimal places 0
Output axis Pr.439: Can axis length per cycle 157.0796 mm
Pr.441: Cam stroke amount 100000.0 uym
Pr.440: Cam No. 1
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»m Bemeneti tengely paraméter-beallitasok

Az alabbiakban ismertetjik a beallitasokat, amelyek szinkronizaljak az 1. tengelyt a 2. tengely aktualis elGtolasi értékére.
Valassza az [Input Axis Parameter] lehetéséget a Navigacio meniben az Input Axis Parameter ablak megjelenitéséhez.

i MELSOFT Semply Moticn Module Setting Function [:WMELSEC (Q-F¥FKS-40G5C-5_garpie.gud - (01 :FXS-S08SC-5[ - Input A... sl iy

i Project Edt Yew QOnkne Joos  Window Help -8 K

H3ets] T A9 . inBRR,
Mavigation = 0lFas- xig @1 # 01:FN5-H055C-5[]-Inputt A... x

Dy Fiftay &l Ingut dves

[ i 1 Ay @]
©§ ammand Goreralxsn A

Sl W A
By W0 S gt i R S— H Jppd Curtant Wik ]

oy AT e o okl i Lrr. dhd
iy Latndoes he. of Corveechin & o
o)

o 2% Renlton of Bvtvossa
onder v 0P

LR EIRT. e =13
N3 gy of Secwl Pl
b et | Speed )
Fr. 12 LUnt
B 121Nt of decesl plates

Modositsa az alabbi paramétereket. Az alabbiak kivételével az alapértelmezett értékeket hasznalja a be-/kimeneti
tengelyparaméterekhez.

Leiras

Servo input axis Pr.300: Servo input axis type 1: Feed current value
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)
Szinkron vezérlés paraméterablak atvaltasa

Az alabbi abra mutatja a szinkron paraméterablak atvaltasat.

[Szinkron paraméter]

) MELSOFT Sivgla Mot todube S#tbig Pt WMELSEC )-8y

Progact EdR  Kew Onlne  Window  Hélp

a6 [ 0T b i D (|- R

(L]

Fam shali
s gl gain

s gl asin
L3 u ] oig

(1) Valassza az [Axis # 1 Synchronous Parameter] lehetdséget a mentben.
Ezt kévetden az 1. tengely szinkronparaméterei médosithatok.

1T e I (AN | | iy,  rr— T
g s D | H Ham shalt aatch
Hamm shalt dbeteh codlbnel seiting
Pr 1§ OF il il

[Bemeneti tengely paraméter]

iy HT el T N P - Fdvooa Fersw Enrg Iymoyonaa Coran Imege
oy 87

(2) Kattintson a [Synchronous Control Image]
lehetdsegre a kép képermnyd megnyitasahoz.

Sypivi himstain onibial misbile setlisg et Feih sshile paissrte

AR T i v g e
P, 0001 A P

Iy, &0 O coebigl inial [OFE Condigl ek

|

(3) Valassza ki a fotengelyt a bemeneti tengely paraméter megnyitasahoz.
A bemeneti tengelyhez (2. Tengely) kapcsolodd paraméterek beallithatok.

e Tl

[Synchronous control image]
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»m Vezérmutengely adatainak létrehozasa

Hozzon létre vezérml(itengely adatot.

A kivetkezd oldalon az aktualis képernydn hozza létre a vezérmitengely adatokat.

Lt Mt Eron ot ilan {urer »

LU T T bl
M ey g
OO N G O [

T
gty o
W ivehe = ped = kcshwehes = | i W 0 v Reag 0w %

Laoghi W grvboaise Py Dk

e

), R

. 00T
2 e e G D000 90 odand ) 00
| dgr s |

e g
4 Frw wre Bw o Grer By sece

N il g | reae ey Gl vl

P £ M 2L Coruierd pmed

JET. 1 2000 G TP Carataed e

1 1 xie & WIET LI B3 T per p—)
4 e T L i P Coretees pma
A4 axc 4 s LEE SRR et —

Pt I A [ CE Qe p—

f- B

TN e Wi TLETD Cormtard dgmet
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} Vezérmutengely adatainak létrehozasa ) (v I

j MELSOFT Simple Motion Module Setting Function D:¥MELSEC iQ-F¥FX3-405SC-S_sample.gx3 - [01:FX5-4055C-5[]-Cam Data F‘-.I-:l.DCIl[]]I. = | (=] |_i&l

! Project Edit View Online Window Help - 2 X
36 B [T s A 100% mpQ Aamm

P

s

Display Magnification Point Data
= f:i 01:FX5-40SSC-S cceleration == [] Jerk = Width 100 v %Height 100 v % | W/H100%Saeen |
B ™ System Setting
§ Parameter _
_ﬁ Servo Parameter T
© % Positioning Data \

e % Block Start Data
[ +] @ Synchronous Control Param
= & Cam Data

B8 Cam_Data_List 90.00000 130.00000 270.00000 350,00000
) No.001 [degree]
i L, Simple Motion Monitor L
m [§ Servo Amplifier Operation ! < | Fine-tune the cam curve by section
W\ Digital Oscilloscope d [degree] Stroke [%] Cam Curve -
236.47400 100.0000000 Constant Speed

0.00000 0.0000000 [EAGHE =0

Vezéermitengely adatainak létrehozasa kesz.

A @) gombra kattintva atlép a kovetkezd képemydre.

| Host-192.168.3.250
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m Szinkron vezérlés miiveleti ellendrzése ) 00c

Ellendrizze a szinkron vezérlés mikadéasét.

Elészér mentse a projektet. (Lasd a 2.2.7 részt.)

A projekt mentése utan irja be a szinkron vezeérlés paramétereit és a vezérmitengely adatait a Simple Motion
modulba. (Lasd a 2.3.6 részt.)




o

) o000

MELSEC iQ-F Series Simple Motion Module_HUN

w2
3.4.1 Szinkron vezérlés inditasa és a mikodés ellenorzése

Inditsa el a szinkron vezérlést és ellendrizze a mikadést.

A kivetkezd oldalon az aktualis képernydn inditsa el a szinkron vezérlést és ellendrizze a mlkodést.

W 01:F-S05E0-5 - Aws Mgniter

4 =mgeEaan
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[ 3.4.1

Szinkron vezérlés inditasa és a mukodés ellenorzése

% 01:FX5-4055C-5 - Axis Monitor

FE=EEEEE

Lol

Axis Monitor

Monitor Type: | Axis(Qutput Axis)

Axis #1

Axis #2

Md.20:Feed current value

Md.21:Machine feed value

Md.23:Axis error Mo.

Md.24:Axis warning Mo.

Md.26:Axis operation status

Md.28:Axis feed speed

executed

Md.44:Positioning data No. being | _

Md.47:Positioning data being
executed : Operation pattern

Md.47:Positioning data being
executed : Control method

0.0 pm
0.0 pm

Synchronous Control
0.00 mrm/min

Positioning Cornplete

157079.6 pm
157079.6 pm

Waiting
0.00 mimy'rmin

Positioning Comnplete

yd AFOrrtinninn At kaina

< Miivelet kép =

v] Fant Size:  select Mo | Module Information List

@ |PLC READY(U1¥G5350)

@ |READY(U1¥G31500.0)

@ |Synchronization flag(U1¥631500. 1)
@ |All axes servo ON(U1%G5351)

Md. 108:5ervo status 1 : READY O

Md. 108:Servo status 1 @ Servo OM
\Md, 50:Forced stop input(U 1¥G4231)
BUSY
laxisho. N 2 (3 (4]
Md. 31:5tatus : Error detection
AxisNo, |12 |3 |4

Md. 31:5tatus : Axis warning detection
AxisNo, |12 |3 |4

@ |Md.51:AMPess operation mode(U1%G4232)
] |r'-"|::|. 133:0peration cyde over flag{U1¥G4239)

|Mr| 1324 Minarstinn Heosd] 11¥50053%

A szinkron vezérlés inditasa és a mikddés ellendrizze
befejezodott.

A (@) gombra kattintva atiép a kévetkezd képemyére.
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Miveleti ellenérzés digitalis oszcilloszkoppal

Ellendrizze a mlkodést digitalis oszcilloszképpal.

A kivetkezd oldalon az aktualis képernyon ellendrizze a mlakédést digitalis oszcilloszkép segitségével.

e Edf Vew Action Onle Tools  Help
=1 RN ] R K dull FH
2

Ly My

(4’3 4 4 | |niN

b Conivnpal Mede gy Counb Flarnh Fime
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Ellendrizze, hogy a létrehozott vezérmiitengely adatok egyeznek az 1. tengely £, 242241 A

aktualis elétolasi értékével a digitalis oszcilloszkopon.

(A grafikon kijelzdje a mintavétel leallitasanak itemezésétdl fliggben valtozik.)

Vezermiiteng. 1 ciklus aktualis értéke
Vezermiteng. Aktualis elétolasi erteke
mMotorsebesséqg

CCNCRC RO

m

;ﬂ 7] -

) mMotor aktualis értéke

m Miveleti ellenérzés digitalis oszcilloszkoppal ) ooc
‘-_',ﬂ Digital Cecilloscope - D ¥MELSEC iQ-F¥FX5-4055C-5_sample.gx3 - 01:FX3-4055C-5 | =lE) |—£3'-]

! File Edit View Action Online Tools Help
| I v_v —

& Seale | AUTO | _F
3 Bfafus S5TOP :-.f-“‘J :"’{J 4
& Cootroual Med= Trigger Counts

Simulation (1.1)

MODE Digital OSC

Finish Time

1 A miikodés ellendrzése befejezddott a digitalis
oszcilloszkoppal.

A @) gombra kattintva atlép a kévetkezd képemydre.
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} A fejezet 6sszefuglalésa

Ebben a fejezetben a kévetkeziket tanulta meq:

Rendszerkonfiguracio
Szinkron vezérlés inditasi eljarasa
Paraméter létrehozasa szinkron vezérléshez

Szinkron vezérlés miveleti ellendrzése

Fontos pontok

Rendszerkonfiguracio Egy tengely hozzaadasahoz allitsa a szervoerdsitit és a vezérldtengely-szamokat az
SSCMETII csatlakozassal, adja hozza és kdsse be a szervomotorokat, majd
konfiguralja a beallitast a MELSOFT GX Works3 segitsegevel.

Szinkron vezérlés inditasi eljarasa A MELSEC iQ-F sorozatd Simple Motion modullal mikédd szervorendszer
felallitasahoz allitsa be a rendszerkonfiguraciot, a paramétereket, a
szervoparamétereket, a pozicionalasi adatot és a szinkron vezérlés parametereit,
hozza |étre a vezérmitengely adatot és irja a beallitott elemeket a Simple Motion
maodulra.

Paraméter létrehozasa szinkron A szinkron vezérlés paraméterei tartalmazzak a szinkron paramétereket, a bemeneti
vezerléshez tengely paramétereit &s a vezérmiitengely adatot (cam curve).

Szinkron vezérlés miveleti ellenbrzése Az Axis Monitor ablakban ellendrizheti a szinkron vezérlés allapotat.
Digitalis oszcilloszkoppal ellendrizze a szinkron vezérlés allapotat a grafikonon.
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b))

Teszt Zaroteszt ) 003

Most, hogy elvégezte a MELSEC iQ-F sorozatd Simple Motion modul tanfolyam 6sszes leckéjét, készen all a zardteszt
elvégzésére,

Ha barmely téma nem vildgos az On szdmara, akkor hasznélja ki a lehetéséget, hogy ismét attekintse az adott témét.
Osszesen 5 kérdésker (7 tétel) szerepel a zardtesztben.

A zardtesztet tetszdleges alkalommal elvégezheti.

A teszt pontozasi modszere
A megfeleld valasz kivalasztasa utan ne felejtsen el a Valasz gombra kattintani. Valasza elveszik, ha agy
folytatja, hogy nem kattint a Valasz gombra. (Megvalaszolatlan kérdésként lesz kezelve.)

Ponteredmeények
A helyes valaszok szama, a kérdések szama, a helyes valaszok szazalékos aranya, és a megfelelt/nem felelt
meg eredmények megjelennek az eredmeénylapon.

Helyes valaszok: 5
; e Ahhoz, hogy megfeleljen a
Osszes kerdes. > teszten, a kérdések 60%-ara
helyes valasz kell adni.
Szazalék: 100%
Folytatas ‘ ‘ Ellenérzés

« Katlintson a Folytatas gombra a teszt befejezéséhez.
« Kattintson az Ellendrzés gombra a teszt attekintéséhez. (Helyes valaszok attekintése)
+ Kattintson az Ismétlés gombra, ha szeretné ljra elvégezni a tesztet.
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> 1. zaroteszt ) 006

Keérjik, valassza ki, milyen szoftver sziikséges a MELSEC 1Q-F sorozatu Simple Motion modullal térténd
pozicionalasi vezérlés elvégzéséhez.

- MELSOFT GX Works2
- MELSOFT GX Works3
- MELSOFT MT Works2
- MELSOFT GT Works3
~  RT ToolBox2

Valasz ] [ Vissza
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> 2. zar6teszt ) 006

Kérjuk, valassza ki a szervoerdsitd megfeleld vezérlitengely-szamat az 1. tengelyhez.

=, =,

Tengelyvalaszto Tengelyvalaszto
forgokapcsold (SW1) forgokapcsold (SW1)

Segédtengely Segédtengely
szambeallitd szambeallitd
kapcsolgja (SW2) kapcsolgja (SW2)

Vélasz ] [ Vissza
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> 3. zaroteszt ) 006

Kérjuk valassza ki egy tetszdleges eszkéz be- vagy kikapcsolasi eljarasat a szekvencia programban, a
MELSOFT GX Works3 segitségével végzett monitorozas soran.

L)

Dupla kattintas egy eszkdzre.

.

Dupla kattintas egy eszkdzre az Alt gomb megnyomasa kdzben.

.

Dupla kattintas egy eszkozre a SHIFT gomb megnyomasa kdzben.

Valasz ] [ Vissza
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> 4. zaréteszt ) 006

Valassza ki a megfeleld inditasi eljarast szinkron vezérléshez.

)

A-E—-C—-D—-B—-F
E-D—-C—-=B—-A—=F
B—-F—-E—-+A—-D-—-C

)

A Vezérmiitengely adatainak létrehozasa

B: Szinkron paraméter-beallitasok

C: Pozicionalasi adat beallitasai

D: Paraméterek és szervoparaméterek beallitasai
E: Rendszerkonfiguracio beallitasai

F: Simple Motion modul irasa

Valasz ] [ Vissza
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> 5. zaroteszt ) 006

Valassza ki a helyes magyarazatot a digitalis oszcilloszkop minden egyes eleméhez az Elnevezés mezobdl.

v | Mintavételi céladat beallithato.

¥ A mintavétel ciklus és a mintavételi rata beallithatd a kioldas elbtt és utan.

¥ | - A mintavétel inditasi feltételei beallithatok.

Elnevezés
1: Mintavételi feltétel
2 Kioldo beallitasa
3: Tesztelendd érték valasziasa

Valasz ] [ Vissza
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> Tesztpontszam ) 006

On befejezte a zarOtesztet. Az eredmeények teriilete alabb lathato.
A Zaroteszt befejezésehez folytassa a kovetkezd oldallal.

Helyes valaszok: 0

Dsszes kérdés:

L]

Szazalék: 0%

Folytatas | ‘ Ellenérzés ‘ ‘ Ismétlés ‘

On nem teljesitette a tesztet.




W MELSEC iQ-F Series Simple Motion Module_HUN

»

On elvégezte a MELSEC iQ-F sorozati Simple Motion modul tanfolyamot.

Készonjik, hogy elvégezte a tanfolyamot.

Reméljik, élvezte a leckéket, és a tanfolyam soran szerzett tudas a
jovében hasznara lesz.

A tanfolyamot tetszéleges alkalommal atnézheti.

Ellenérzés Bezaras




