KURSUS DASAR SAFETY

CONTROLLER

Kursus ini ditujukan bagi pengguna pemula safety
controller yang telah memahami dasar-dasar
keselamatan.

Klik tombol Berikutnya di kanan atas layar untuk
melanjutkan ke halaman berikutnya.



Tujuan Kursus )

Kursus ini ditujukan bagi peserta yang menggunakan safety controller seri MELSEC-WS untuk pertama kalinya atau yang baru

mulai menggunakannya.
Di dalamnya terdapat pengetahuan dasar tentang safety controller seri MELSEC-WS, metode konfigurasi sistem menggunakan

Setting and Monitoring Tool untuk safety controller, dan metode cek kesalahan.

Mengikuti kursus ini mengharuskan Anda telah menyelesaikan kursus berikut atau memiliki pengetahuan yang setara.

e AUTOMASI PABRIK PERTAMA ANDA (KESELAMATAN PERMESINAN)




Struktur Kursus )

Berikut adalah daftar isi kursus.
Sebaiknya Anda mulai dari Bab 1.

Bab 1 - Safety Controller
Bab ini menyajikan gambaran umum tentang safety controller.
Bab 2 - Konstruksi Sistem
Bab ini menjelaskan konfigurasi sistem yang disusun dalam kursus ini.
Bab 3 - Memeriksa Koneksi Safety Controller dan PC
Bab ini menjelaskan metode pengaturan untuk menghubungkan safety controller dan PC dan metode pemeriksaannya.
Bab 4 - Membuat Proyek Baru
Bab ini menjelaskan cara membuat proyek untuk safety controller.
Bab 5 - Mengunduh Proyek
Bab ini menjelaskan cara mengunduh proyek ke safety controller dan memverifikasi proyek.
Bab 6 - Menghubungkan/Memutus Hubungan Safety Controller
Bab ini menjelaskan cara menghubungkan dan memutus hubungan safety controller.
Bab 7 - Memeriksa Operasi Sistem
Bab ini menjelaskan cara memeriksa operasi safety controller.
Tes Akhir

6 bagian secara keseluruhan (6 pertanyaan) Nilai kelulusan: 60% atau lebih tinggi.



Cara Menggunakan Alat e-Pembelajaran Ini )

Ke halaman berikutnya

Kembali ke halaman sebelumnya

Pindah ke halaman yang diinginkan

Keluar dari pelatihan

Ke halaman berikutnya.

Kembali ke halaman sebelumnya.

"Daftar Isi" akan ditampilkan untuk memberikan akses Anda melakukan navigasi ke
halaman yang Anda inginkan.

Keluar dari pelatihan.




Perhatian Selama Penggunaan )

Petunjuk keselamatan

Saat Anda belajar dengan memakai produk sebenarnya, bacalah dengan cermat petunjuk keselamatan pada panduan
yang sesuai.

Petunjuk keselamatan dalam kursus ini

- Layar yang ditampilkan pada versi perangkat lunak yang Anda gunakan mungkin berbeda dengan yang ada di dalam
kursus ini.
Kursus ini adalah untuk versi perangkat lunak berikut:

- Setting and Monitoring Tool untuk safety controller Versi 1.3.0.245



Safety Controller

Bab ini menyajikan gambaran umum tentang safety controller.

1.1 Safety Controller
1.2 Fitur-fitur Safety Controller
1.3 Konfigurasi Dasar Safety Controller

1.4 Safety Controller dapat Ditambahkan dengan Mudah ke Pengontrol Terprogram MELSEC yang Telah Ada
(CC-Link/Ethernet)

1.5 Ringkasan Bab Ini




_ Safety Controller )

Safety controller adalah pengontrol untuk kontrol keselamatan yang sesuai dengan standar keselamatan internasional.

Saat dihubungkan dengan perangkat pengaman, seperti sakelar emergency stop atau light curtain, pengontrol terprogram
ini akan menjalankan kontrol keselamatan dengan mematikan output pengaman melalui program buatan pengguna untuk
memutus daya ke sumber bahaya, misalnya robot. Kontrol mesin untuk robot, konveyor, dll. dijalankan dengan pengontrol

terprogram standar secara konvensional.

Pengontrol terprogram
standar

Tombol
Emergency stop Robot

©
59

Pemutusan daya di 19 =
sumber bahaya
Kontrol

(robot dil) |: mesin

Safety controller



_ Fitur-fitur Safety Controller )

Safety controller ini adalah pengontrol ringkas yang dapat diperluas dan cocok digunakan sebagai kontrol pengaman pada
perangkat dan sistem ukuran kecil hingga menengah.

Pengontrol ini dapat menampung hingga 12 modul I/O dan 2 modul antarmuka jaringan.

I/0 pengaman dapat diperluas hingga 144 point (input: 96 point, output: 48 point).

"Setting and Monitoring Tool" khusus dilengkapi blok-blok fungsi untuk sensor pengaman dan koneksi sakelar, dan bahkan
blok fungsi khusus pengaman, sehingga memudahkan penyusunan sistem pengaman.

"Setting and Monitoring Tool" dapat diunduh di situs Mitsubishi Electric FA.

Safety controller ini mematuhi standar keselamatan ISO 13849-1 PLe dan IEC 61508 SIL3.

B "Setting and Monitoring Tool" Khusus
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_ Konfigurasi Dasar Safety Controller )

Setting and Monitoring Toaol
SWIDNN-WS0ADR-B

Steker memori madul CPU Blok terminal pengganti tersekrup WS0-TBS4

WS0-MPLO Blok terminal pengganti jepit pegas WS0-TBC4

Modul I/O pengaman
WS0-XTIO

Modul input
pengaman W50-XTDI

e

Kabel port serial untuk koneksi CPU
WS0-C20R2

Kabel konversi port USB/serial
WS0-UC-2324

Modul output relai
pengaman WSs0-4R0O

HMI {GOT)

Kabel port serial untuk koneksi
CPU WS0-C20R2

Modul antarmuka Ethernet WS0-GETH

Modul CPU (dengan

Modul CPU WS0-CPUD

Modul antarmuka CC-Link WS0-GCC1

EFI) WS0-CPU1 {(kompatibel dengan Flexi Link)




_ Konfigurasi Dasar Safety Controller )

Bl Safety controller ringkas dengan dukungan perluasan yang fleksibel

e Hingga 12 modul input dan modul I/O pengaman, 4 modul output relai pengaman, dan 2 modul jaringan dapat

ditambahkan.

e Jumlah point I/O dapat diperluas hingga 144 (input tunggal).
Input pengaman: 96 point (input tunggal) + output pengaman: 48 point (output tunggal)

o o

col@looos|oo@BlocoBB|cocBBocBE vooa|looss|locsss|loson|osssllosss




_ Safety Controller dapat Ditambahkan dengan Mudah ke Pengontrol Terprogram MELSEC yang Telah Ada (CC-Link/Ethernet) )

Dengan safety controller yang terhubung ke CC-Link, pengontrol terprogram MELSEC-Q/L yang telah ada dapat menjalankan

kontrol keselamatan.

Selain itu, status operasi dan status kesalahan safety controller dapat dipantau dengan pengontrol terprogram MELSEC-Q/L

yang telah ada.

Visualisasi pada pengaman dapat ditingkatkan, dan hal ini meningkatkan efisiensi dalam mengidentifikasi faktor Emergency

stop dan menyelidiki titik kerusakan.

<Fungsi yang kompatibel dengan antarmuka jaringan>

CC-tink] Ethernet :
(wso-Gcc1)  (WSO-GETH)
Infi i
n Drntﬂam o o
Pengontrol D]
terprogram,/PC -
Motifikasi data O o
Setting and Koneksi lewat B o
Monitoring tool jaringan
WS0-GCC1
MELSEC-Q
Stasiun  Stasiun
slave slave
(Cink —Gom
.
- AUE ___5ii° e
R AT E T

Setting and Monitoring Tool

MELSEC-Q

Modul antarmuka CC-Link WS0-GCC1

= Hanya dengan sebuah pengaturan parameter, modul ini
memungkinkan produk MELSEC memantau safety controller
dan dapat mengirimkan data ke produlk.

= Dengan madul ini, safety controller dapat ditambahkan ke
jaringan CC-Link yang telah ada sebagai stasiun perangkat

jarak-jauh.

?‘ Modul antarmuka Ethernet WSO0-GETH

* Modul ini memungkinkan perawatan jarak-jauh menggunakan
Setting and Monitoring Tool.




Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Safety Controller
e Fitur-fitur Safety Controller
e Konfigurasi Dasar Safety Controller

e Safety Controller dapat Ditambahkan dengan Mudah ke Pengontrol Terprogram MELSEC yang Telah Ada
(CC-Link/Ethernet)



Konstruksi Sistem

Bab ini menjelaskan konfigurasi sistem yang disusun dalam kursus ini.

2.1 Gambar Sistem
2.2 Pengabelan
2.3 Ringkasan Bab Ini




Gambar Sistem

Bagian ini menjelaskan gambaran umum sistem pengaman yang digunakan dalam kursus ini.

B Bagian dari lini perakitan bodi mobil

Gambar. Gambar aplikasi

Atur kondisi berikut untuk menghentikan jalur produksi dengan aman.
e Tirai cahaya terhalang.
e Pintu terbuka.

e Sakelar berhenti darurat ditekan.




_ Pengabelan

Bagian ini menjelaskan diagram pengabelan perangkat.

Tombol tekan| Tombol

Emergency Tekan

| sakelar pengaman |

Light curtain stop Reset [ sakelar nirkontak |
8 2 3 ] 10
i = il
= - 3 e ¥
MiniTwin Eéss tg{:l. Resat RE13/RE27 Safely switch
24V 24V 24V 24V
! rl‘ ri‘
Ll L
n e [} H o x1 L3 o x [P ]
WS0-XTI0
Al A2 4] ] 2 o3 [
24V OV ov ov ov ov
Posw er Supply motor LEDgreen LEDred LEDRESET
! ® @ @ ®

[ Motor [LED Reset[Lampu RUN|Lampu STOP

{hijau) (merah)

Gambar. Pengabelan perangkat



Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Gambar Sistem

e Pengabelan



Memeriksa Koneksi Safety Controller dan PC )

Bab ini menjelaskan metode pengaturan untuk menghubungkan safety controller dan PC dan metode pemeriksaannya.

3.1 Menghubungkan Safety Controller dan PC
3.2 Operasi di Setting and Monitoring Tool
3.3 Ringkasan Bab Ini




_ Menghubungkan Safety Controller dan PC

Hubungkan safety controller dan PC menggunakan salah satu dari dua cara berikut.

M Koneksi RS232C

R5232C - kabel USB

H Koneksi Ethernet

HUB

PC

Safety controller



_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(1) Jalankan Setting and Monitoring Tool untuk safety controller.

* Berikut ini adalah untuk koneksi RS232C.

B Safety Comtriber Setting and Monitering Tool 17.0 - Pew propee] cunsaved
| Peapn Dewe pans
-ﬂ-vb u ‘;‘cwmnm !jjcowa ;_; nnet | L Tenster i upioss | [ -

Cmen susting proiect file

a Load = project b

c = =
Connec o o dlabon. 1 0o propect hi besn kaded. one wil be croated
kbl

Ww

w Crwate » preiect with 3 MELSEC-WS ¢r Fleow Line staon.

* Greale B progact with Flew L Wp'io 4 Siabors Can be
zonbgurad

Klik "Edit com. Interface settings".

_
ﬁ e Boe Sormreeiaan Deteesen PL: and MELSEE-HS




_ Operasi di Setting and Monitoring Tool )

(2) Buat profil koneksi.

Bagian ini menjelaskan cara membuat profil koneksi untuk safety controller dan PC.

-MMMMMTHLTJ-M—Mmr l:ngE‘-“

Besjent  Devce  Euras

-l'o’-vtcu ‘::’cwmnm !ii(cwl«t ;_'_"lw nnect | T Transter l!_‘uut--. = -
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JLink proico)
Flam Link statora. LD b4 stabaons can be

Klik "Edit com. Interface settings".
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_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(3) Periksa profil koneksi.

& Connection settings iz
?ﬂl Add COM ¢onmction profily %Add TCRP cannectasn prolds *)Mdusaeannuwputru W Check all connection prefies "ﬁ Mutwearik Bettings |
e Yo CoNuindebecion Bevdrate: e @% 0w
Active connechion T carfigurs the cornecion, pleass proceed as folws:
f' Qaratard
?0 Sanal port - Indstermnate cornecton saln
@ Check connection o controler bl
Sedal - COM auln debection
Fod: COM1
bt e Simbol Maksud
Connaction profile rat saved irithe progsct
= | Menyimpan profil dengan proyek saat ini
@ Mengaktifkan profil
Y Mengedit profil
i} Menghapus profil
W Memeriksa koneksi
Simbol-simbol untuk mengedit profil koneksi pada kotak
dialog Connection settings




_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(4) Edit profil koneksi.

Pilih ikon "Modify Profile".

& Conneoion semings

Py 48 COM cenmection protle (o, A TCRIP connection profile Bl Add USB comnectn profie W Dheck o cosnection pefies 8 Network setiings

coMt

o St P COOM ks debachn Bov rate Rto scam

ACHR SR
ﬁ Starcard

?' S peort - IncetBTInate Sorrecton dae

Bl rade: Ao ncan

Conrmctor: probis ol saeed nthe s

Rv

Klik ikon "Medify Profile”.

Ackresis cornaction olis

Foma s bation 12 sawe e cormeton
DT i tha OrTgtct T

Edt connecmon prolle

(L3

Change connection profile E
Entry name
Standard
Serial port

COM auto detection

COM auto detection

Auto scan

[ ok | | Cancel




_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(5) Jalankan uji komunikasi.

& ConnBITn semmigs

Pl 8 COM connecnon protle [, Sdd TCRTP comnecton profie. Bl dd USH cosnerion profie o Check ol comnection pwelies |8 Hetwork settings

% S peort - IncetBTInate Sorrecton dae
Sra - CLM s ctaction
Pest OOMY
B e At acan
Conrmctien prote fol siwed inithe ed

s cornectony

# Delzuk

% Serial pon « Indeleminate connection e
Sental - DOM .85 SalecSon
Fort: CON1
Baud e At soan
Conrasction profike rot ssved in the ot

Status pemeriksaan ditampilkan.

\Vd

To configues the conreoiion, plesse procesd s folows:

a

a
a
a
a

Chooss conmmcten hee
D exnwsction Lo contrler

Arivabe connection profike

Press fhis buiion (o saree the conneciion
orotia i th peoect fim

Edt conneciion peaiie

Sundad Sevial Port. coMl
| auate L
fad W COMautedetaction Maud rate: Aato
Klik ikon "communication test".
T
&% Connection settings [E——|
"-_::_' Add COM cannaction profie i,.‘l# Add TCP/#® connection profile l‘ Add UZE connection profile W& Check all connection peofiles W8 Network settings |
[ Sarial [ COoM1
fad o COM autodetocion Baud rate Ao 2o v
AT DT
[l

%o ¥ Yo

+E®©




_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(6) Periksa hasil uji komunikasi (berhasil).

Uji komunikasi berhasil e Serial
=T COM auto detection

& Comnection settings - -l_;'.h'ﬁ'

Pl 400 COM eanmectgrpeome’ iy Atd TCR/IP exeeaction prufle g Acd USE connectice pretle W Oegh all comneetih ol |0 Network settiegs |
e @ Com Dowiratn _ — A= " @ Jw

[r=——rom e m—— e —_— To conluine e conreton, pais pocesd &5 bk

b Dvinit The- 3 2=

Chotd TRt o
1 Sin ot - commacrnd - _&)_'g__
) Gheck correction b controlier " F ===

Sariad = COM ssio dedection
Pare COMY
B rates At G080

Correction profik nol saved n the et

a : :
Active connection

o
a f* Detault

% Serial port = connected

Serial = COM auto detection
Port: COM4

Baud rate: Auto scan

Connection profile not saved in the project.




_ Operasi di Setting and Monitoring Tool

(7) Periksa hasil uji komunikasi (gagal).

Uji komunikasi gagal

Perbaikan
Bila koneksi gagal

b COM auto detection

& Connection sattings ’_,-"'

_ e

r = i -
?uaaa oM ocmectgnwe"ﬁ, A TCPIP coemection profie ey Akt USB connection protle_ W Qack pbcomThin profies |0 Network settiegs

dengan benar.

Pw @ o

?n Sawial port = Ermor ocruamed during connes:

Sariad = COM asio dedection
Pare COME
B rater At G080

Correction prolik ol saved 5 the e

Post: coMy
Baudrate:_ _ = Amtorcin
-

P

-
.
-
-

o Toconlgune the conrestion, pleate proceed as tallws
-

@~ 3Fw

dengan benar.

1. Pastikan kabel terhubung

2. Pastikan driver telah diinstal

[ L XY §

] Check corection t conmaller v

a

Active connection

a
a f» Default

?@ Serial port - Errar occurred during connect

Serial = COM auto detection
Part: COM3

Baud rate: Auto scan
Gonnection profile not saved in the project.




Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Menghubungkan Safety Controller dan PC
e Operasi di Setting and Monitoring Tool (Spesifikasi Profil Koneksi)



Membuat Proyek Baru

Bab ini menjelaskan cara membuat proyek untuk safety controller.
Mari kita buat proyek dengan konfigurasi sistem yang dijelaskan di Bab 2.

4.1 Membuat Proyek Baru

4.2 Mengatur Perangkat Keras

4.3 Menempelkan Elemen dan Mengatur Parameter
4.4 Mengedit Nama Tag

4.5 Membuat Logika

4.6 Simulasi Proyek

4.7 Membuat Report Proyek

4.8 Ringkasan Bab Ini




_ Membuat Proyek Baru )

Pilih "Create new project".
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_ Mengatur Perangkat Keras

Pilih modul (CPU1, GETH, dan XTIO) yang digunakan pada pengaturan perangkat keras.
(Mengklik ikon modul akan menempelkan modul tersebut di tepi kanan.)

Klik V1.xx pada Revision, pilih Ver2,
dan klik XTIO Ver2.
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-8 d..".....-.,mu....ul; Rl P Wp— R
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* Dalam penggunaan sebenarnya, konfigurasikan pengaturan sesuai versi perangkat yang akan digunakan.



_ Menempelkan Elemen dan Mengatur Parameter

Atur elemen pada safety controller sesuai pengabelan perangkatnya.
- Aktifkan tag "Elements".

B Safety Controller Setting and Moritoring Tool 17,0 - [Mew project] cunsaveds = &3
| Broject Device s
i - b H yComuﬂingi !ﬂCwm :I_{;E:-:c;r-sql Tl Transfer Ll_ Uploed [ =
,. Hardware configuration 0- Logic editor H GETH reetwork module [13] 3 Report nﬂ.Dibgnodiu ﬁl}lnkﬁm\du CPU1 module

5 8 Inpuliypes - a [1 5] a =

: T Control devices
Fl Fev. V2xx  FevVix  Rev V2l

- i Sately swiches
aiu Interiocks

e Potendial free contacts and resiart

= E] ESPE
L =
Safety light cursan, type &

L) C2008
]E-] Sadety light curtan_ typed
s]n] ke
dumbeam safety ight barrier, type &

W]'_‘I] L]
=4 Ahumbsam Sadety Light Barrier, Type o
@ o
Safety laser scanner, fype 3
&
Sadety lager seanner, fype 3
-] 'S- S300 Wlini
Safety laser scanner, type 3

) Va0
IE Safgty CHRETE SySTEm, b 3
@5 niTwin
B \antwn cuton
*1 SUNK_SFABISFAC
| Sasety Lighe Curtsin, Type 4

® | SUNX_5F28
Light Curtain, Type 3

SDEA

Laser Scanrier, Type 3

il

¥ Light Curtain, Ty 4

m 3

D) Mocuies |3 Besrents W 1ok g Parsal sppicatons

Klik “Elements".

Opserator 113 Offline i) Sesting and Monitring Toel configuration is net verified




“ Menempelkan Elemen Light Curtain

— Pilih [Input types] - [ESPE], dan tempelkan [MiniTwin, Safety light curtain] ke terminal 11 dan I2.

) 5afety Controller Setting and Monitoring Tool 17,0 - [New project] <unsaved> B )
Broject  Device  Earas
*-bu y(cmsﬁﬁn-gs !HCoﬂned J",

S | - . 1l
Cisconnect | g Tramsfer 1 Uplo

—— ! z Tarik dan taruh (Tempelkan elemen
Hardware configuration | 30 Logic editer GETH meswork module [13] %] Repo| | © - U1 module
H Tl T ) i ()
5 @ Inputiypes - = =

& T Control devices
A Rav. v 2xx Rew. V2 xx
T #
“d
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]

Safety laser scanner, type 3
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Satety laser scanner, type 3
DI“* VI
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W=y MR win
E} i Twir curtain
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1 satety Lignt Curtain, Type 4

& | 1 SUNX_SF2B
L Sadety Light Curtain, Typa 2
] & SUNX_303-& ﬁ
Safety Laser Scanner, Type 3 -

o5 lec_ste .

Safety Light Curtain, Type 4
“ m "
D Mscuies <@ Brarrents i 1o (B Parial spplications
Operates B35 Offime ik Serting and Manitaring Tool configuration is net verfied




a Mengatur Parameter Light Curtain

Klik ganda elemen light curtain untuk mengatur parameter.

o Pobenta| res comacts and restart

nlEI (24

L 3174

|=] Safety light curtain, typed
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m Menempelkan Elemen Sakelar Tombol-Tekan Emergency Stop

Pilih [Input types] - [Control devices], dan tempelkan [E-Stop, ES21, Single channel] ke terminal I3.

W Salety Conteuller Setling and Menitering Tool 1.7.0 - [New pregect] cunsaved » T
Broject  Qedce  Fdras
- E_p H é’ Com settings

. Hardwaee configuration. og Tl Fepot o egnosid Tarik dan taruh CPU1 module
(Tempelkan elemen
ini ke terminal 13.)
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Singlechirn
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- T Enatiing wwitch =
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m Mengatur Parameter Sakelar Tombol-Tekan Emergency Stop

Klik ganda elemen sakelar tombol-tekan Emergency stop untuk mengatur parameter.

I ety Controler etting and Mositerng Tood 171 - Plew projoct] cunsaved> [
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a Menempelkan Elemen Sakelar Reset

Pilih [Input types] - [Potential free contacts and restart], dan tempelkan [Reset, Single channel] ke terminal 14.

B Salety Controller Setting and Monitoring Tesl L7.0 - [New project] < unsed > | =
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m Mengatur Parameter Sakelar Reset

Klik ganda elemen sakelar reset untuk mengatur parameter.

= & Inputtypes
8 T Conirod devices
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# i Safety switches
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'
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43.7 Menempelkan Elemen Sakelar Pintu Pengaman Nirkontak )

Pilih [Input types] - [Non contact switches], dan tempelkan [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual channel, equivalent]
ke terminal I5 dan I6.

) Sy Controler Sesting ared Masitoring Tool 17 - [New preje [ )
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m Mengatur Parameter Sakelar Pintu Pengaman Nirkontak

Klik ganda elemen sakelar pintu pengaman nirkontak untuk mengatur parameter.
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m Menempelkan Elemen Sakelar Pintu Pengaman

Atur elemen ke safety controller, seperti perangkat sebenarnya.
— Pilih [Input types] - [Safety switches], dan tempelkan [Safety switches, Dual channel] ke terminal 17 dan 18.

I satety Contseller Setting and Monitoring Tool 170 - [New pregect] cunsived s e ]
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m Mengatur Parameter Sakelar Pintu Pengaman

Klik ganda elemen sakelar pintu pengaman untuk mengatur parameter.
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m Menempelkan Elemen Motor

Atur elemen ke safety controller, seperti perangkat sebenarnya.

— Pilih [Output types] - [Electrical symbols], dan tempelkan [Motor contactor, Single channel] ke terminal Q1.
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m Mengatur Parameter Motor

Klik ganda elemen motor untuk mengatur parameter.
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m Menempelkan Elemen Lampu

Atur elemen ke safety controller, seperti perangkat sebenarnya.
— Pilih [Output types] - [Electrical symbols], dan tempelkan [Lamp, Single channel] ke terminal Q2, Q3, dan Q4.
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m Mengatur Parameter Lampu

Klik ganda elemen lampu untuk mengatur parameter.

{2) Masukkan nama tag.
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_ Mengedit Nama Tag

Edit nama tag jika perlu.

1 Salety Cantroller Setting and Monitorieg Teol 170 - [Mew proyect] <unsaved
Broject [levice
B - 8 Bl | 7 comsmings B conmear D1 nconnest | T Transter By
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Membuat Logika

Program pada Logic editor.

Pemrograman (Menempelkan Input)

(1) Pindah tampilan ke tampilan Logic editor. — (2) Klik tag "Inputs". — (3) Daftarkan input.

B Sefety Comtraller Setting and Monitoring Toel 1710 - [New prosest] cunsaved L D ]
Broject  Device  Fxtras
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m Pemrograman (Menempelkan Blok Fungsi)

(1) Aktifkan tag "Function block". — (2) Tempelkan blok fungsi.

(2) Tarik dan taruh.

Funclion bodk -

A4 Na 1w

) Safety Controller Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved » k=l

. Project Device  Extras
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(1) Klik tag "Function block".
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| pendaftaran dan gambaran umum FE.
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m Deskripsi FB yang Digunakan

)

FB digunakan

Gambaran umum

Hierarki pendaftaran

FB Reset FB untuk reset [Start/Edge] - [Reset]
— Bma gm0 fﬁ.—
Falgazs 1 al l@ R ion f
Relgazg 3 al @ R i Inudi n
FB Routing 1:N Blok fungsi Routing 1: [Logic] - [Routing 1:N]
N mengoperkan sinyal input dari sebuah
L — blok fungsi yang mendahului ke hingga
FMZ_“” 2 delapan sinyal output.
F Outpast 4
F Outpast 5
Dm i}

FB NOT

Input g o L, Output

Nilai input balik berlaku pada output ini.

[Logic] - [NOT]




m Pemrograman (Menempelkan Output)

(1) Aktifkan tag "Outputs". — (2) Daftarkan output.

@ Safety Controlier Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project) cunsaved »
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(1) Klik tag "Outputs".
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m Pemrograman (Mengubah Jumlah Bidang Input Blok Fungsi) )

— Tambah jumlah bidang input untuk blok fungsi Reset.
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{3) Jumlah bidang input
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diubah ke 5.
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m Pemrograman (Mengubah Jumlah Bidang Output Blok Fungsi) )

— Tambah jumlah bidang output untuk blok fungsi Routing.
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4.5.7 Pemrograman (Menghubungkan Input, FB, dan Output) )

— Hubungkan inputs, function blocks, dan outputs seperti ditunjukkan pada gambar berikut.

1353 |efuls
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_ Simulasi Proyek

ropeeens 7] Saws -R:@dvesFfd=hae
Furciion blocks: i |

Used 1 Used 1E% m sdms «lims o8 +X0ms +dD0ms 4
T =5 Totd  dms

B Safety Controler Setting and Monisoring Tool 170 - [New project] =
Bejnd  Devcs  Bane {1) Pindah tampilan ke tampilan simulasi.
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BB Hordrare contigunation [ Logicednor || GETH networkmodte 1) [T] Repont o) Diagnoscs T order CPU1 module |
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(3) Klik tombel Play untuk memulai simulasi.

(2) Klik perangkat untuk
menyalakan.

v
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4.7 Membuat Report Proyek

)

B Prosedur pembuatan Report

(1) Klik tombol Report untuk membuka tampilan Report.

(2) Pada daftar pilihan di sebelah kiri, centang atau kosongi kotak
untuk komponen yang ingin dicakup dalam report.

(3) Setelah selesai memilih, klik Refresh report.
Sekarang report disusun dan ditampilkan di bagian kanan
jendela.

B Cara menyimpan atau mencetak report
Report dapat dicetak atau disimpan sebagai PDF.

e Untuk menyimpan report sebagai PDF, klik tombol Save.

e Untuk mencetak report, klik tombol Print.
Pratinjau PDF report akan dibuat yang selanjutnya dapat Anda
cetak.

(1) Buka tampilan Report.

B Sadety Controller Sesting and Monitoring T)
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{2) Pilib,
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Tampilan Report (sebagian)



Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

Membuat Proyek Baru

Mengatur Perangkat Keras

Menempelkan Elemen dan Mengatur Parameter
Mengedit Nama Tag

Membuat Logika

Simulasi Proyek

Membuat Report Proyek



Mengunduh Proyek

Bab ini menjelaskan cara mengunduh proyek ke safety controller dan memverifikasi proyek.

5.1 Menghubungkan Safety Controller

5.2 Mengunduh Proyek

5.3 Memverifikasi Proyek

5.4 Membandingkan Proyek antara Safety Controller dan Tool
5.5 Ringkasan Bab Ini




_ Menghubungkan Safety Controller
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_ Mengunduh Proyek

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>
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_ Mengunduh Proyek

Modules a

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>
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_ Memverifikasi Proyek

)

* Jika proses verifikasi belum diselesaikan, modul CPU akan tetap berada dalam status STOP saat berikutnya dinyalakan.
Untuk menjalankan modul CPU saat berikutnya dinyalakan, proses verifikasi harus diselesaikan.
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_ Membandingkan Proyek antara Safety Controller dan Tool

M Tidak cocok

B Cocok atau diverifikasi

I Safery Controller Setting and Monoring Tool 1.7.0 - [New project] <ursaved>
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e Jika proyek yang telah diverifikasi diunduh, status verifikasi-selesai akan dipertahankan. Verifikasi ulang

e Jika proyek yang belum diverifikasi diunduh, verifikasi harus diselesaikan.




Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Menghubungkan Safety Controller
e Mengunduh Proyek
e Memverifikasi Proyek

e Membandingkan Proyek antara Safety Controller dan Tool



Menghubungkan/Memutus Hubungan Safety Controller

Bab ini menjelaskan cara menghubungkan dan memutus hubungan safety controller.

6.1 Menghubungkan Safety Controller
6.2 Memutus Hubungan

6.3 Menghubungkan Ulang

6.4 Ringkasan Bab Ini




_ Menghubungkan Safety Controller

Hubungkan safety controller dan PC dengan RS-232, dan nyalakan safety controller.
Selanjutnya, jalankan Setting and Monitoring Tool, dan pilih "Connect to physical device".

(1) Pilih Connect to physical device.

3
o
v

Connect 1o a station. fno project hing been loaded, one will be created
automascally.

Croabe nyw projec
Creabs & peopect with 5 MELSEC-WS or Flex Line station

Craok Floxi Link proi
Craabe 8 progect with Flex Link stations. Up 1o 4 stabons can be
configured,

Edi = " 2
Configure the communication between PC and MELSEC-WS
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_ Menghubungkan Safety Controller

(2) Unggah pengaturan.

Progress

9

Do you want to upload the configuration on

"CPU1 module"?

Setting and Monitoring Tool akan menanyakan
apakah pengaturan akan diunggah.
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_ Memutus Hubungan

Untuk mengubah pengaturan ini, aktifkan mode offline dengan mengklik Disconnect.

W Safety Controller Setting and Manitoring Tool 1.7.0 - [New praject ]<unsaved:
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_ Menghubungkan Ulang

B Safety Contraller Setting and Manitaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved >
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* "Connect" dapat dipilih saat tool tidak terhubung dengan pengontrol.




Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Menghubungkan Safety Controller
e Memutus Hubungan

e Menghubungkan Ulang



Memeriksa Operasi Sistem

Bab ini menjelaskan cara memeriksa operasi safety controller.

7.1 Memeriksa Operasi Sistem

7.2 Deskripsi Program

7.3 Mengoperasikan Perangkat Input Pengaman
7.4 Peralihan Status Pengoperasian Sistem

7.5 Deskripsi Program

7.6 Diagnostik Kesalahan

7.7 Ringkasan Bab Ini




71 Memeriksa Operasi Sistem
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7.2 Deskripsi Program

)

Jika tidak ada perangkat input pengaman yang dioperasikan dan mengalami malfungsi setelah safety controller dinyalakan,
komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau) OFF

Lampu STOP (= lampu merah) |ON

Motor Berhenti
Lampu Reset ON berkedip

1353 |efuls

uewebuad ndul jefuis

Qutput motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombol reset




Mengoperasikan Perangkat Input Pengaman

B Mengoperasikan sakelar Emergency stop

Menekan terus sakelar Emergency stop akan mengaktifkan sinyal gangguan.
— Tekan sakelar Emergency stop.

Setelah sakelar Emergency stop dipulihkan, menekan lampu atau sakelar reset
akan menghilangkan sinyal gangguan.
— Pulihkan sakelar Emergency stop.

Aplikasi: Untuk menghentikan operasi di sumber bahaya ketika sakelar
Emergency stop ditekan karena ditemukan adanya bahaya

B Mengoperasikan sakelar pengaman nirkontak

Memisahkan keping sakelar pengaman nirkontak akan mengaktifkan sinyal
gangguan.

Setelah keping sakelar pengaman nirkontak didekatkan, menekan lampu atau
sakelar reset akan menghilangkan sinyal gangguan.

Aplikasi: Untuk menghentikan operasi di sumber bahaya saat pintu yang
terpasang pada pagar pengaman dibuka




7.3 Mengoperasikan Perangkat Input Pengaman )

B Mengoperasikan sakelar pengaman

e Menarik sakelar pengaman akan mengaktifkan sinyal gangguan.
— Tarik aktuator dari sakelar pintu pengaman.

e Setelah sakelar pengaman dikembalikan, menekan lampu atau sakelar reset
akan menghilangkan sinyal gangguan.
— Kembalikan aktuator yang ditarik.

Aplikasi: Untuk menghentikan operasi di sumber bahaya saat pintu yang
terpasang pada pagar pengaman dibuka

B Mengoperasikan light curtain

e Menghalangi berkas sinar light curtain dengan menempatkan benda akan
mengaktifkan sinyal gangguan. Halangi berkas
— Halangi berkas sinar light curtain. cahaya

e Setelah benda yang menghalangi berkas sinar light curtain diambil, menekan
lampu atau sakelar reset akan menghilangkan sinyal gangguan.
— Ambil benda yang menghalangi berkas sinar light curtain.

Aplikasi: Untuk menghentikan operasi di sumber bahaya saat terdeteksi ada
operator yang masuk dari sebuah bukaan

Jauhkan tangan




7.4 Peralihan Status Pengoperasian Sistem )

C Penyalaan safety controller )

k4

Pengoperasiam

Input pengaman

Ya

(3) Setelah perangkat input pengaman
(1) Segera setelah daya mengalir {tidak dioperasikan
ada perangkat yang dioperasikan)

Pengoperasian perangkat
input pengaman

Menghapus operasi
perangkat input pengaman

(4) Setelah menghapus operasi
perangkat input pengaman

Operasi reset

{2) Status reset (selama operasi: rotasi motor)




7.5 Deskripsi Program

)

7.5.1 Segera setelah daya mengalir (tidak ada perangkat yang dioperasikan)

)

Jika tidak ada perangkat input pengaman yang dioperasikan dan mengalami malfungsi setelah safety controller dinyalakan,
komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau) OFF

Lampu STOP (= lampu merah) |ON

Motor Berhenti
Lampu Reset ON berkedip

1953l |eAuls

uewebuad yndu) jeAuis

Qutput motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombol reset




7.5.2 Status Reset (selama operasi: rotasi motor)

)

Jika tidak ada perangkat input pengaman yang dioperasikan dan mengalami malfungsi, komponen akan memasuki status
berikut saat sakelar reset dioperasikan.

Lampu RUN (= lampu hijau)

OFF - ON

Lampu STOP (= lampu merah)

ON - OFF

Motor

Berhenti — Rotasi

Lampu Reset

ON berkedip — Off

1@sal |efuls

uewebuad jndul jefuls

Qutput motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombol reset




753 Setelah perangkat input pengaman dioperasikan

B Setelah mengoperasikan sakelar Emergency stop

Jika sakelar Emergency stop ditekan selama operasi, komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau)

ON - OFF

Lampu STOP (= lampu merah)

OFF — ON

Motor

Rotasi — Berhenti

Lampu Reset

OFF

1@sal |eAuls

uewebuad yndu| jeAuls

Qutput motar

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombol reset




753 Setelah perangkat input pengaman dioperasikan )

B Setelah mengoperasikan sakelar pengaman

Jika aktuator sakelar pengaman ditarik selama operasi, komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau) ON - OFF

Lampu STOP (= lampu merah) | OFF — ON

Motor Rotasi — Berhenti

Lampu Reset OFF

é’- __________________________________________________________________________

= —E 3 ResstxTIO[[4  S——siff Output motor
= . .

W

T

" [EESm——

Lampu hijau

! I i Safety switch XTIO[1].17

Lampu merah

................. Sl L g epReseTxTiop 04 ®f || Lampu tombol reset

uewebuad yndu) |eAuis




753 Setelah perangkat input pengaman dioperasikan

B Setelah mengoperasikan sakelar pengaman nirkontak

Jika keping sakelar pengaman nirkontak dipisahkan selama operasi, komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau)

ON - OFF

Lampu STOP (= lampu merah)

OFF — ON

Motor

Rotasi — Berhenti

Lampu Reset

OFF

1953l |eAuls

|8 rerarezare27 xTIO

uewebuad yndu) |eAuis

Output motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombaol reset




753 Setelah perangkat input pengaman dioperasikan

B Setelah mengoperasikan light curtain

Jika berkas sinar light curtain terhalang selama operasi, komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau)

ON - OFF

Lampu STOP (= lampu merah)

OFF — ON

Motor

Rotasi — Berhenti

Lampu Reset

OFF

1953l |eAuls

| §51 MiniTwin XTIO[]HE2

uewebuad yndu) |eAuis

Output motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombaol reset




7.5.4 Setelah menghapus operasi perangkat input pengaman

)

Jika perangkat input pengaman dioperasikan, kemudian operasi tersebut dihapus, komponen akan memasuki status berikut.

Lampu RUN (= lampu hijau) OFF
Lampu STOP (= lampu merah) |ON
Motor Berhenti

Lampu Reset

OFF — ON berkedip

1953l |efuls

uewebuad yndul jeluis

Output motor

Lampu hijau

Lampu merah

Lampu tombol reset




7.6

Diagnostik Kesalahan

Hasil diagnostik dan pengoperasian safety controller dapat diperiksa di Setting and Monitoring Tool.

’d Perangkat dapat dipantau.

Kesalahan dapat didiagnosis.

ol 1.7.0 - [New project] <unsaved >

Log perangkat yang terhubung ke

Project Device  Extras
o EJ H ‘?;’Emnsetting ul':."rr,r: ect | ') Transfer h' - Upload

- Hardware configuration 3} Logic editor I:‘HIG-ETH network module [13] 3 Report

¥ Refresh | 5§ Clear  J& Settings

@ Show history | % Filter =

safety controller ditampilkan,

CPU1 module

Current operation time: 09:42:37, power cycle: 47 Current: 4, Historical:

3 /1 034235 1259/2016 856:21 AM CPU module Applicstion  Confapuratio- - the memory phie = ncompatble for at least one safety L0 mo.
[l & 0225 1200 2006 26621 AM  CPU moduls | FLEXBUS+ = mamory phil iF ncompatible for at least ore satety L0 mo_ 3
| 94225 12/3/2016 £55:21 AM CPU module | Application in the memory phag is incompatiole for at least one satety 'O mo_| |
iy 094225 12/8/2016 B56:21 AM | GPLI module | Application on in the memory ple is ncompatile for at least one safety L0 mo
bW o) 034 1:05 GPU module | Application jon i the memory plug is ncompatible for st least one catety LA mo_
| 194105 | CPU modubs | FLEXELIS ation ini the mamery plug i Poompatble lor 2l east ons salely U0 mo_| -
Code Ox001F4006
Description Configuration in the memory plug is incompatiile for af least one safety 1O module
Time stamp 09:42:25 I -
Local time 1292016 8:56:21 AM A Eea
Power.up cycles 47
Type Warning (non-volatile)
Source CPU module
Category Application
Information 0F 0300 00

Occurrence counter
Power on hour
Operating hours
Block

Register

CPU channel

1
00:00:12 {12 5}
09:42:25 (345 5)
8

0

A

Configuration is invalid / Configuration required

Oparator ¥ g CPU module online |« Davice configuration is verfied

..-.--l--l--l--l--.

*e

.'l.-ll-I.-I.-I.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.'l..

+*

1- EFl |
[a BllA B

Gambar modul

*.-I--I--I--I--I--I'

»

+*

*

.-II-II-II-II-II-II-II-II-II-II-.I-'I-.I--

-



7.7 Ringkasan

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Memeriksa Operasi Sistem

e Deskripsi Program

e Mengoperasikan Perangkat Input Pengaman
e Peralihan Status Pengoperasian Sistem

e Deskripsi Program

e Diagnostik Kesalahan



Tes Tes Akhir )

Setelah menyelesaikan semua pelajaran di Kursus DASAR SAFETY CONTROLLER, Anda telah siap untuk mengambil tes akhir.
Jika ada topik yang tidak jelas, silahkan gunakan kesempatan ini untuk mengulas ulang topik-topik tersebut.

Ada 6 pertanyaan secara total (6 hal) di Tes akhir ini.
Anda dapat mengambil tes akhir ini sebanyak yang Anda mau.
Hasil nilai

Jumlah jawaban yang benar, jumlah pertanyaan, persentasi jawaban yang benar, dan hasil lulus/gagal akan ditampilkan di
halaman nilai.

1 2 3 5 & a 9 0
Colba Lagh Tes | o | ¥ Jusmiay total pertanyaan: 28
Tes il owalien yang beeue : 23
Tes 3 v
Tesd rar Perentace: B2 %
TesS o |
ol Lagis Tesd FAE
Te v v v ] Untuk berhasil lulus tes,
e S S diperlukan jawab b
Tod - p Jjawaban yang benar
Coba bogi Tes 10 " sebanyak 60%.




Tes

Tes Akhir 1

Pada pengontrol pengaman (MELSEC-WS), "hingga 10" modul I/O pengaman dapat dihubungkan ke sebuah modul CPU.

Q1




Tes

Tes Akhir 2

Setting and Monitoring Tool, alat pemrograman untuk pengontrol pengaman, tersedia secara gratis.

Q1




Tes

Tes Akhir 3

Bahasa pemrograman Setting and Monitoring Tool untuk pengontrol pengaman adalah "FBD".

Q1




Tes

Tes Akhir 4

)

Fungsi pembuatan laporan pada Setting and Monitoring Tool untuk pengontrol pengaman dapat meng-output konfigurasi
perangkat keras dan riwayat kesalahan ke file PDF.

Q1




Tes

Tes Akhir 5 )

Kata sandi default untuk level pengguna "Administrator”, yang diperlukan untuk mengunduh proyek di pengontrol pengaman,
adalah "MELSECWS".

Q1




Tes

Tes Akhir 6 )

Pengontrol pengaman tidak dapat dihubungkan dengan pengontrol terprogram seri MELSEC-Q lewat jaringan dan tidak dapat
memantau status pengoperasian pengontrol terprogram.

Q1




Tes

Tes Akhir 1

Pada pengontrol pengaman (MELSEC-WS), "hingga 10" modul I/O pengaman dapat dihubungkan ke sebuah modul CPU.

Q1




Tes

Tes Akhir 2

Setting and Monitoring Tool, alat pemrograman untuk pengontrol pengaman, tersedia secara gratis.

Q1

0O o




Tes

Tes Akhir 3

Bahasa pemrograman Setting and Monitoring Tool untuk pengontrol pengaman adalah "FBD".

Q1

0O o




Tes

Tes Akhir 4 )

Fungsi pembuatan laporan pada Setting and Monitoring Tool untuk pengontrol pengaman dapat meng-output konfigurasi
perangkat keras dan riwayat kesalahan ke file PDF.

Q1

0O o




Tes Tes Akhir 5 )

Kata sandi default untuk level pengguna "Administrator”, yang diperlukan untuk mengunduh proyek di pengontrol pengaman,
adalah "MELSECWS".

Q1

0O o




Tes Tes Akhir 6 )

Pengontrol pengaman tidak dapat dihubungkan dengan pengontrol terprogram seri MELSEC-Q lewat jaringan dan tidak dapat
memantau status pengoperasian pengontrol terprogram.

Q1




Tes Skor Tes )

Anda telah menyelesaikan Tes Akhir. Hasil Anda adalah sebagai berikut.
Untuk mengakhiri Tes Akhir, lanjutkan ke halaman berikutnya.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tes Akhir 1 e Jumlah total pertanyaan : 6
Tes Akhir 2 v Jawaban yang benar : 6
Tes Akhir 3 v
Tes Akhir 4 v Persentase: 100 %
Tes Akhir 5 v
Tes Akhir 6 v

Hapus




Anda telah menyelesaikan KURSUS DASAR SAFETY CONTROLLER.

Terima kasih telah mengikuti kursus ini.
Kami berharap Anda menikmati pelajarannya, dan semoga informasi yang diperoleh dalam kursus ini akan
berguna saat mengonfigurasi sistem di waktu mendatang.
Anda dapat mengulas kursus ini sesering yang Anda inginkan.

Tinjau

Tutup
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