i
k& 1-cC-Link_fod_pol S

x MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

PLC
CC-Link

To szkolenie (e-learningu) jest przeznaczone dla
0s0b, ktore po raz pierwszy beda tworzy¢ siec
obiektowsa FA lub system CC-Link.
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> Cel kursu ) W

Ten kurs zapewnia szkolenie dla uzytkownikéw, ktorzy po raz pierwszy beda korzystaé z CC-Link i konfigurowac
systemy taczy danych za pomoca sterownika programowalnego (PLC). Kurs skfada sie z nastepujacych czesci:

» Podstawowa wiedza

+ Podstawowa struktura tacza danych

* Podstawowe ustawienia parametrow w ramach konfiguracji systemu
+ Metoda programowania

* Uruchomienie systemu

« Kontrola dziatania

W ramach tego kursu zostanie przedstawiona procedura konfiguragji systemu CC-Link oraz konfiguracja systemu w praktyce.

Potwierdzenie
Znajomosci

Zrozumienie Zrozumienie dziatania i Dokonanie
Podstawowa danych programu Jrozumienie sprawdzenia
wiedza technicznych cwiczenioweg h przyswojonej
CC-Link o Zaawansowanyc e
danych

technicznych
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Struktura kursu

Kurs sktada sie z nastepujacych czesci.
Zalecamy rozpoczecie kursu od rozdziatu 1.

Rozdziat 1 Przeglad CC-Link

Poznaj cechy i podstawowa konfiguracje systemu CC-Link.

Rozdziat 2 Dane techniczne i ustawienia

Poznaj podstawy konfiguragji systeméw CC-Link wraz z danymi technicznymi, podstawowe terminy i
ustawienia podstawowych polecen systemow CC-Link.

Rozdzial 3 Uruchamianie systemu zdalnych we/wy
Poznaj ustawienia i dziatania konieczne do uruchomienia systemu zdalnych we/wy.

Rozdziat 4 Mozliwos¢ rozbudowy i niezawodnosc CC-Link

W tym rozdziale opisano, jak korzystac z operacji innych niz zdalnych we/wy opisanych w tym kursie.
Przedstawiono tu réwniez konfiguracje zwiekszajaca niezawodnosc systemow.

Test konicowy

Wynik pozytywny: 60% lub wiecej
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> Jak korzystac z tego narzedzia do e-learningu

Przejdz do nastepnej strony Przejdz do nastepnej strony.

Wro¢ do poprzedniej strony Wré¢ do poprzedniej strony.

Wyswietli sie ,Spis tresci”, umozliwiajgcy przejscie do zadanej strony.

Przejdz do zgdanej strony

Zakoncz nauke.
Okna takie jak ekran ,Zawartos¢” zostang zamkniete i nauka zostanie
zakonczona.

Zakoncz nauke
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Dane techniczne CC-Link ) 000

Najnowsza wersja w grudniu 2012 r. jest wer. 2, ktorej funkcjonalnosc zostata rozszerzona w stosunku do wer. 1.1.
Ten kurs opisuje dziatanie systemu CC-Link w wer. 1.1 i jego podstawy.

Szczegoly danych technicznych wer. 2 mozesz znalez¢ w podreczniku.
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Wskazoéwki dotyczace uzytkowania ) 00c

Srodki bezpieczenstwa

Jesli uczysz sie przy uzyciu rzeczywistych produktéw, przeczytaj doktadnie zalecenia dotyczace srodkow
bezpieczenstwa znajdujace sie w odpowiednim podreczniku.

Srodki ostroznosci dla tego kursu

- Wyswietlane ekrany aktualnie uzywanej wersji oprogramowania moga sie rozni¢ od przedstawionych w tym kursie.
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(IR Przeglad CC-Link ) oas

Ten kurs opisuje podstawy systemu CC-Link, ktory jest rodzajem sieci obiektowej. Kurs jest przeznaczony
dla uzytkownikow, ktorzy ukonczyli kurs ,Urzadzenia FA dla poczatkujacych (sie¢ przemystowa)” lub
ktérzy majg rownowazny poziom wiedzy.

Rola systemu CC-Link

CC-Link jest skrétem od okreslenia Control & Communication (sie¢ sterujgca i komunikacyjna) Link.
Jego celem jest integracja sterowania i komunikacji w systemie.

CC-Link jest siecig otwarta. Jego dane techniczne zostaly udostepnione dostawcom czujnikow i
zaworow w celu zastosowania w srodowiskach FA.

Mozesz skonfigurowac swoj system zgodnie z jego przeznaczeniem poprzez montaz produktow
wielu dostawcow uczestniczacych w tym programie (producenci partnerscy).

Dlaczego potrzebne s3 sieci FA?
Obecnie zintegrowane systemy wielkoskalowe sg konieczne do spetnienia wymagan nowoczesnych
systemow z uproszczonymi procedurami.
taczenie roznych urzadzen jest warunkiem koniecznym do komunikacgji i wymiany informacji w tego typu
srodowiskach automatyzacji przemystowej (FA).

1.1 Koniecznosc stosowania sieci FA

1.2 Rodzina CC-Link i pozycja CC-Link

1.3 Cechy CC-Link

1.4 Dwie metody przesytania danych

1.5 Rodzaje elementow

1.6 Konfiguracja CC-Link

1.7 Zwigzek pomiedzy urzadzeniami zdalnych we/wy, a jednostka centralna sterownika programowalnego
1.8 Podsumowanie rozdziatu
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Koniecznos¢ stosowania sieci FA ) e

Przed przejsciem do gtéwnego tematu dokonamy przegladu sieci FA.
Sieci FA sa wykorzystywane do nastepujacych dwaoch celow.

Cel tworzenia sieci Opis

Wymiana informacji zachodzi w ramach systemu sterownika programowalnego.
Poprzez potaczenie urzadzen rozproszonych (sterownikow) za pomocy sieci mozesz zwigkszyt elastycznosc,

mozliwost rozbudowy oraz tatwosé konserwadji systemu automatyki. N
Wymiana informacji A f— A
(Transmisja cykliczna & 5 P
pomigdzy stacja master i PR |y . k1

stacjami lokalnymi)

82> 2>
e b i",;;%if oy

Mie tylko moga wystgpic problemy przy zwyklym rozszerzaniu linii we/wy, ale rowniez moze pojawic sig potrzeba
zwigkszania obszaru w celu faczenia wielu linii we/wy.

Aby rozwigzac ten problem, mozesz wykorzystac rozproszone systemy we/wy w celu przestania statusu we/wy
poprzez sie¢ bez koniecznogd tgczenia linil we/wy.

Poprzez przechowywanie programow sekwencyjnych w pojedynczej jednostce centralnej sterownika
programowalnego mozesz skonfigurowac okreslone systemy w ekonomiczny sposob, dzieki ktoremu jestes w stanie

Rozklad urzadzer we/fwy szybko wyszuka¢ uszkodzone sekcje.

(Transmisja cykliczna
pomiedzy stacjg master i
stacjami zdalnymi)

CC-Link obstuguje oba cele. Ten kurs opisuje najbardziej podstawowe rozproszone konfiguracje z wykorzystaniem CC-Link.
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@™ Rodzina CC-Link i pozycja CC-Link

Ponizsza tabela przedstawia roznice pomiedzy produktami nalezacymi do rodziny CC-Link.

Duza szybkosc, elastyczne okablowanie

Typ Cechy Szybkosé Okablowanie
CC-Link IE Duza SZ}I'h!(DSE i'niez_awudnnsac (odpornosc 1 Gb/s*1 éwiattowsd
Controller na szumy i zaktocenia)

CC-Link IE Field 1 Gby/s*1

Rozne topologie™

CC-Link

Stosunkowo niedroga konfiguracja systemu,
szeroki zakres sprawdzonych urzadzen
podtgczanych

Od 156 kby/s do 10 Mb/s

Potaczenie magistrali*?

*1 1 Gb/s:

*2 Topologia:

Transmisja 1 x 10¢ bitow na sekunde.

Oznacza konfiguracje okablowania. Im bardziej elastyczna topologia, tym wigksza mozliwosc wykonania

skomplikowanego okablowania i rozmieszczenia systemu.
*3 Potgczenie magistrali:

Metoda potaczenia, w ktorej wszystkie moduly sa zebrane w pojedynczej linii sygnatowej.
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@ Cechy CC-Link ) D08

CC-Link ma nastepujace cechy:

*  Sprawdzona wydajnosc wykorzystywana przez wiele lat i wielu uzytkownikow

+ Systemy zdalnych we/wy mozna skonfigurowac w stosunkowo niedrogi sposob.

* Kompatybilne z systemem CC-Link urzadzenia we/wy, czujniki, zawory i elementy wykonawcze
wyprodukowane przez producentéw partnerskich™ moga zosta¢ wiaczone do systemu.

+ Sterowanie rozproszone realizowane poprzez komunikacje pomiedzy sterownikami*?

+ Determinizm w zakresie okresu komunikacji sieciowe;™

+ Rozszerzona funkcja RAS™

*1 Producenci partnerscy:
Firmy dostarczajace czujniki, elementy wykonawcze i inny sprzet, ktore uczestnicza w Stowarzyszeniu Partnerow CC-Link (CC-Link
Partner Association, CLPA).

*2 Sterowanie rozproszone:
Odmienne od sterowania centralnego, w ktorym jedna jednostka centralna sterownika programowalnego odpowiada za catosc
sterowania. Jednostki centralne sterownika programowalnego s3 rozproszone wedtug potrzeb w zakresie sterowania.

*3 Determinizm:
Odpowiedzi sa przekazywane w ustalonych okresach.

*4 RAS:
Skrot od ,Reliability, Availability, and Serviceability” (niezawodnosc, dostepnosc i tatwos¢ uzytkowania). Jest to wskaznik stabilnego,
bezpiecznego i niezawodnego dziatania.
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>“ Dwie metody przesytania danych ) Wl W

W sieciach sterownikéw programowalnych stosowane s3 nastepujace metody przesytania danych.

* Transmisja cykliczna
+ Transmisja przejsciowa

Ponizsza tabela przedstawia ich roznice i zalety.

Przeglad przesytania danych Program do wysytania/odbierania danych
Ti is] Cyklicznie i automatycznie wysyta/odbiera dane w obszarach okreslonych Niekonieczny
ransmisja , .
cykliczna wczesniej przez parametry sieciowe. Myﬁyrla{udmera da’]E W oparcii ©
ustawienia parametrow sieciowych).
Konieczny
Transmisja Wysyla/odbiera dane pomiedzy transmisjami cyklicznymi, tylko wystapi (Whysyta/odbiera dane w oparciu o
przejsciowa Zadanie komunikacgji pomiedzy sterownikami PLC w sieci. programy, do ktorych docierajg
polecenia specjalne).

CC-Link obstuguje transmisje cykliczne i przejsciowe.
Na potrzeby tego kursu stosowana jest podstawowa transmisja sieci FA, czyli transmisja cykliczna.

*1 Parametry sieciowe:
Stuza do ustawiania sieci. Mozna ustawi¢ konfiguracje podiaczanych urzadzen, jak rowniez dziatan podejmowanych
urzadzen w sied oraz jednostkach centralnych sterownika programowalnego.




k& 1-cC-Link_fod_pol S

»ﬂ Rodzaje elementéw ) 00c

System CC-Link sktada sie nastepujacych typow urzadzen.

W zaleznosci od typu stacji moga wystapic¢ réznice w lokalizacjach, w ktérych stosowane sa urzadzenia i ich metodach
transmisji. Dlatego konieczne jest wybranie wymaganych stacji slave (podrzednych)*1 w zaleznosci od potrzeb.
Malezy uwzglednic typy stacji przy pozniejszym ustawianiu parametrow sieciowych.

Typ stacji uzywanych w systemie CC-Link

Typ stagji Opis Lokalizacja

Zarzadza i steruje systemem tacza danych.

_ Dysponuje informacjami dotyczacymi sterowaniem sieciag _
Stagja master (parametrami sieciowymi). Jeden system musi mie¢ jedna stagje. W podstawie

Komunikuje sie ze stacja master i innymi stacjami lokalnymi.
Ten modut jest identyczny z modutemn dla stacji master, ale staje
Stacja lokalna | sie stagja lokalna przy zmianie ustawien. W podstawie

Realizuje transmisje cykliczne i przejsciowe.

. : P . oo Oddzielona od
Stagja slave _Stac_]la Staq:j-:- Iurkalne 53 rowniez traktowane jako stacje inteligentnych P S e e
(podrzedna) mtehgerltnych urzgdzen. ika
urzgdzen
programowalnego
Zawiera zdalna stacje wejsc/wyjsc (obstuguje dane bitowe) i Oddzielona od
zdalng stacje (obstuguje dane bitowe i stowo danych). iadnostki centralnei
Stacja zdalna Realizuje wytacznie transmisje cykliczne. Brak transmisji ] t ika €
przejsciowych.
programowalnego

W ramach tego kursu dowiesz sie, jak sterowac zdalnymi we/wy za pomoca stacji master i zdalnych.

1* Stacja slave (podrzedna):
Stacje inne niZ stacja master sg nazywane stacjami slave (podrzednymi).
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»m Konfiguracja CC-Link ) e

Przyktad konfiguracji systemu CC-Link

Kazde urzadzenie jest podiaczone w ponizszy sposob.
Rezystory obciazenia linii sa konieczne na obu koncach okablowania w celu stabilizacji sygnatow.

Stacja master Stacja lokalna

Terminal HML/operatorski

* Przetwornica
« System serwo
=« Czujnik

itp.

Rezystor
koncowy

Moduty urzadzen zdalnych Moduty urzadzen inteligentnych

Moduty zdalnych wejscfwyjsc
(moduly we/wy) + Modut przetwarzania sygnatow = Modut pozycjonowania
analogowych w cyfrowe « Modut interfejsu RS-232  itp.

+ Modut przetwarzania sygnatow
cyfrowych w analogowe

« Szybki modut liczacy

+ Modut z wejsciem do czujnika
temperatury

+ Sterownik ID itp.

CC-Link umozliwia podtaczenie roznych urzadzen, jak pokazano na powyzszym rysunku. Ten kurs opisuje sterowanie
za pomoca najprostszego modutu zdalnych wejsc/wyjsc.
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Zwiazek pomiedzy urzadzeniami zdalnych we/wy, a jednostka centralna sterownika prngramuwalnega
Komunikacja zdalnych stacji wejs¢/wyjsé
+ Informacja bitowa (Wk./WYL.) jest przesytana za pomoca urzadzen zdalnego wejscia (RX) i urzadzen zdalnego wyjscia (RY).
» Nie ma mozliwosci bezposredniego opisania urzadzen zdalnych wejsé/wyjsé (RX, RY) w programie sekwencyjnym.

» Urzadzenia zdalnych wejs¢/wyjsc | jednostki centralnej sterownika programowalnego s3 aktualizowane automatycznie w
oparciu o przypisania ustawione w parametrach sieciowych. Takie dziatanie jest nazywane odswiezaniem automatycznym.

Za pomoca funkcji odSwiezania automatycznego mozesz przeprowadzi¢ programowanie, jesli uzyskujesz dostep do
modutéw zainstalowanych w podstawie.

Jednostka
centralna Stacja master
sterownika Modul master Zdalna stacja Wejscie zewnetrzne
programowalnego wejsc/wyjsc (wejscie) X
Automatycne | pamieé buforowa | Cykl komunikacji
odswietznie I_ —_—— = = — — -: SiECiDWEj :
% : Zdalne wejicie| | Zdalne wejicie O O
| RX : RX
|
[
Y ' |Zdalne wyjscie| |
! RY :
| . .o - e
S | Zdalna stacja wejsc/wyjsc Wyjscie zewnetrzne
{wyjscie) Y
Zdalne wyjscie
RY

Cykl komunikacji sieciowej:
Dziatanie, za pomoca ktérego stacja master skanuje status stacji slave (podrzednych) poprzez siec (pofaczenie). Wykonywanie ciagu
operacji od wysylania danych ze stacji master do odbierania ich przez kazda stage slave (podrzedna). Zazwyczaj im mniejsza liczba
m;}fg}kic}] potaczonych urzadzen, tym krotszy czas cyklu komunikacji sieciowej, co usprawnia odpowiedz urzadzen zdalnych
wejsc/wyjsc.
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@& Podsumowanie rozdziatu ) e

W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

Koniecznos¢ stosowania sieci FA
Rodzina CC-Link i pozycja CC-Link
Cechy CC-Link

Dwie metody przesytania danych

Rodzaje elementow

Konfiguracja CC-Link
Zwiazek pomiedzy urzadzeniami zdalnych wejs¢/wyjsc, a jednostka centralna sterownika programowalnego

Wazne informacje

Typ stacji « Istniejg cztery typy stacji: stacje master, zdalne stacje wejsé/wyjsc, zdalne stagje i
stacje inteligentnych urzgdzen (w tym stacje lokalne).
« Zdalne stacje wejsc/wyjsc i zdalne stacje sg facznie nazywane stacjami zdalnymi.

Metoda przesytania danych Istniejg dwie metody transmisji: cykliczna (komunikacja cykliczna) i przejéciowa
(komunikacja na Zadanie).

Automatyczne odSwieZanie Dane przechowywane w urzadzeniach w sieci beda przesylane automatycznie do
urzadzen w jednostce centralnej sterownika programowalnego przy uZyciu
parametrow sieciowych.,
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W tym rozdziale opisano dane techniczne i ustawienia CC-Link.

Szczegdty mozna znalezé w Instrukgji uzytkownika modutéw master i lokalnych systemu CC-Link (szczegoty)”.

2.1 Koncepcja liczby zajetych stacji, liczby stagji i liczby modutow
2.2 Ustawienia sprzetu i oprogramowania

2.3 Podsumowanie rozdziatu
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@E Koncepqa liczby zajetych stagji, liczby stacji i liczby modutéw ) @90©

W tym punkcie opisano podstawowe terminy uzywane w systemach CC-Link.
Nalezy je uwzgledni¢ przy pézniejszym ustawianiu parametrow sieciowych.

Jest ona okreslona wczesnie] zgodnie z liczba we/wy w stosowanych stacjach slave
(podrzednych).

Jest to niepowtarzalny numer przypisany do podtaczanego urzadzenia. Nr stacji .0" jest
ustawiony dla stacji master.

Mumer stacji rozpoczyna si¢ od 1. Przypisany numer nastgpnej stagji to numer poprzedniej
stacji + liczba zajetych stacji poprzedniej stagji.

Przykfad: Dla modutu, w ktérym numer stacji wynosi 3, jak pokazano na ponizszym rysunku:
Liczba stacji dla stacji hostal(3)|= poczatkowy numer poprzedniej stacjm + jej liczba zajetych stacji (2)

Stacja |Stacja | Stacja | Stacja |Stacja |S5tacja |Stagja |Stagia |[Staga
Ian I

nrl nr 2 nr 4 nr5 nri nr? nré nr9
! X Stagja nr 4 Stacjanr 9
. ) Staga . Stacja
Stacja Stacja nr 1 Stacja nr 3 lokalna Stagja nr 8 lokalna
master Stacja zdalna Stacja rdalna “ Zﬂjﬁ}te Stagja zdalna (1 zjete
(2 zajete stacje) (1 zajeta stagja) stacje) {1 zajeta stacja) stacje)
L N\ N N\ N\ J

Moduty sg liczone jako 1, 2 itp. Liczba modutow pokazuje, ile modutéw jest uzytych.
Typowa zdalna stacja wejs¢/wyjs¢ ma jedna stacje / jeden modut.
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Nalezy okreslic nastepujace ustawienia dla kazdego modutu w celu skonfigurowania dziatania systemaw CC-Link.

Ustawienia sprzetu

» Liczba stagji, tryb™ i predkos¢ transmisji? sa ustawiane zgodnie z danymi technicznymi facza
danych konfigurowanego w stacji master.

Ustawienia oprogramowania
* Konfigurowanie dziatan poczatkowych dla kazdego modutu.

= Ustawienia oznaczone jako ustawienia poczatkowe okreslaja dziatanie modutu i réznig sie w
zaleznosci od typu konfigurowanego modutu.

*1 Tryb:
Mozna z grubsza podzieli¢ na trzy kategorie: bezposredni (normalne dziatanie), autonomiczny (oddzielony od linii) i
TEST MODE (TRYB TESTOWY).

*2 Predkos¢ transmisji:
Predkosc transmisji CC-Link zwieksza sie krokowo od 156 kb/s do 10 Mb/s. Jednak moze istnie¢ niekompatybilnosc w
zakresie zwigzku pomiedzy predkoscia transmisji, odlegtoscia transmisji | odpomoscia na zaktocenia. Im wigksza
predkosc transmisji, tym krotsza odlegtosc transmisji i nizsza odpornosé na zaktécenia.
Z tego wzgledu konieczne jest wybranie najwyzszej predkosci transmisji w celu realizacji catkowitej odlegtosci
rozszerzania obliczonej w oparciu o rozmieszczenie instalacyjne CC-Link.
Jesli zaktocenia wptywaja na wlasciwe dziatanie, dodatkowo zmniejsz predkosé transmisji po zastosowaniu srodkow
zwalczania zaktocen.
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m Ustawienia sprzetu i oprogramowania ) 00c

Ustawienia sprzetu

Postepuj zgodnie z ponizsza procedura.

Podtacz kazdy modut za pomoca whasciwych kabli CC-Link.

) 4

Ustaw przetaczniki modutow.

Moduty zdalne
= Przelacznik do ustawiania numeru stacji
+ Przelacznik do ustawiania predkosci transmisji

Moduly master/lokalny
= Przelacznik do ustawiania numeru stacji

+ Przelacznik do ustawiania predkosci transmisji
= Przelacznik wyboru trybu

) 4

Sprzet zostat przygotowany.
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m Ustawienia sprzetu i oprogramowania ) 00c

Ustawienia oprogramowania

Wybierz ustawienia za pomoca narzedzia inzynierskiego dla jednostki centralnej sterownika
programowalnego, ktory steruje stacjag master.
Ustawienia mozna skonfigurowac w zakresie parametrow sieciowych.
Za pomoca parametrow sieciowych mozna ustawic nastepujace elementy:.
 Najwieksza ilos¢ we/wy, ktére okreslaja pozycje instalacyjna modutu master.
* Caltkowita liczbe podtaczonych modutéw (stacji slave (podrzednych)), liczbe prob wznowienia™ i
ustawienia dotyczace informacji o stacjach™, ktére okreslaja podstawowe parametry dziatania sieci.
« Automatyczne parametry odswiezania w celu ustanowienia potaczenia pomiedzy jednostka
centralna sterownika programowalnego i operandem sieciowym CC-Link™.

*1 Liczba prob wznowienia:
Miezawodnosc¢ CC-Link w zakresie danych jest utrzymywana poprzez wznawianie (ponowne wystanie) transmisji danych
w przypadku wykrycia utraty danych. Liczba prob wznowienia jest ustawiania na wartosc¢ wskazujaca, ile wyszukan strat
danych w danej stacji jest dozwolonych w sposob ciaghy.
Im wieksza liczba prob wznowienia, tym wieksze tempo komunikagji ciaglej z dana stacja. Jednak moze sie wydawac, ze

wystepowanie czestych prob wznowienia wskazuje na wystepowanie problemu w postaci szumu. W zwiazku z tym,
nalezy jednoczesnie sprobowac rozwiazac ten problem.

*2 Ustawienie dotyczace informacji o stagji:
Ustawia atrybuty urzgdzenia (stacji slave (podrzednej)) potaczonej z systemem CC-Link. Atrybuty obejmuja typ stacji i
liczbe zajetych stacji opisang wczesniej.

*3 Operand sieciowy:

Wspalne okreslenie RX/RY | RWr/RWw. RWr/RWw s3 pamieciami podzielonymi na stowa danych stosowanymi w
komunikacji.
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

« Znaczenie liczby zajetych stacji, liczby stacji i liczby modutow.

* Ustawienia niezbedne do dziatania, ustawienia sprzetu i oprogramowania

Wazne informacje

Liczba zajetych stagji + Liczba zajetych stacji dla modutow zdalnych wejsé/wyjsé zazwyczaj wynosi 1.
*  MNumery stacji wynikaja z liczby zajgtych stacji.
+ Liczba modutow okresla liczbe stacji slave (podrzednych).

Predkosé transmisji « Istnigje niezgodnosé pomiedzy odlegloscig transmisji i predkoscia transmisji.
+ Musi zostac okreslona zgodnie z wymagang szybkoscig odpowiedzi i
srodowiskiem pracy.
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[ (Y2 FiE el Uruchamianie systemu zdalnych we/wy

W tym rozdziale opisano, jak uruchomic system CC-Link za pomoca systemu cwiczeniowego.
Poznasz ustawienia i dziatanie modutow poprzez konfiguracje systemu ¢wiczeniowego.

3.1 Przeglad systemu ¢wiczeniowego

3.2 Ustawienia sprzetu dla modutu master

3.3 Ustawienia sprzetu dla modutu zdalnych wejsé/wyjsc
3.4 Okablowanie

3.5 Ustawienia parametrow

3.6 Potwierdzenie danych technicznych

3.7 Tworzenie programu sekwencyjnego

3.8 Kontrola dziatania

3.9 Diagnostyka podstawowa

3.10 Diagnostyka szczegotowa

3.11 Podsumowanie rozdziatu
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Przeglad systemu ¢wiczeniowego ) 00c

Przeglad dziatania systemu cwiczeniowego

« Zezwol na wyswietlanie statusu RX1 (stacja slave (podrzedna), stacja nr 1) na wyjsciu po stronie stacji master.
+ Wiaczenie X2 w stacji master powoduje wiaczenie RY2 stagji slave (podrzednej) (stagji nr 2).
« Zezwol na wyswietlanie statusu komunikacji stacji slave (podrzednej) na wyjsciu po stronie stacji master.

« W przypadku wystapienia btedu w module gtownym, nie beda przetwarzane zdalne we/wy.

Konfiguracja ogolna
Ponizej przedstawiono konfiguragje systemu cwiczeniowego.

Stagjanr 0
Modut master
(QI61BT1IN) 16-punktowy Tranzystor 32-punktowy
Modut wejéciowy DC Modut wyjsciowy
Jednostka centralna 1 zajeta stacja 1 zajeta stacja

sterownika
programowalnego

' Stacjanr 1 Stacja nr 2

Modut zdalnych Modut zdalnych
wejsc/wyjsc AJ6SBTB2-16D wejsc/wyjsc AJGSBTC1-32T
E od % = "—-"””“ i‘_
(=] - I
RX1 |
Rezystor Rezystor
obciazenia linii Dedykowany kabel obcigzenia linii

CC-Link
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W tym punkcie opisano ustawienia modutu master i lokalnego CC-Link (model QJ61BT11N) i jego wyswietlacz.

Ustawienia

is ustawienia
0 Diods £0

Obszar wyswietlania statusu dziatania.
(1) Diagnostyka podstawowa jest uruchamiana, jesli
wystapi awaria dziatania.

@2 Poniewaz numer stacji dla stagji master jest oznaczony
(2) Przetacznik do jako 07, ustaw 0" dla obu cyfr 101 1.
ustawiania
numeruy stacji

Ustaw jako 0" trybu bezposredniego.

@) (tryb bezposredni / predkosc transmisji: 156 kb/s)
(3) Przetgcznik do
ustawiania (4) | Podlacz dedykowane kable CC-Link.
predkosci
transmisji
i trybu

r {4) Listwa zaciskowa
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Modut wejsciowy

Modut wejsciowy jest uzywany jako przyktad w tym objasnieniu.

Ustawienia . (2) Przetacznik do ustawiania
(1) Dioda LED predkosdi transmisji
P f— — -
MITSUBISHI  MELBEG Aues e k‘:
5388800 o

i 000999099999999¢0 J(_J (3) Przetaczniki do

I e ustawiania numeru stacji
L= TITITIIT]

:r‘. f . | . tlé Ll L i 14 Ll el - L e Ll L - i e -

;\'I K

(4) Zaciski we/wy

1 Ohbszar wyswietlania statusu dziatania. Diagnostyka podstawowa jest uruchamiana,
(1) Jjesli wystapi awaria dziatania.

(2 Ustaw predkosc transmisji na 156 kb/s {(numer ustawienia: 0).

(3 Ustaw numer stacji, tak aby byt réZny od numerdw innych stagji.

Podiacz dedykowane kable CC-Link po lewej stronie. Zaciski do podiaczenia urzadzen
we/wy 58 rozmieszczone po prawej stronie.

()
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Podtacz niezbedne okablowanie w sposob przedstawiony ponizej.

+ Okablowanie do kazdego moduty w systemie CC-Link
Nie ma koniecznosci podtaczania w kolejnosci numeréw stacji.

* Podlacz rezystory obciazenia linii (110 Q, 1/2 W (kod barwny: brazowy, brazowy, brazowy))
do stacji po obu stronach linii transmisyjnej.

- Podtacz zewnetrzne zrodio zasilania (24 V DC) do stacji slave (podrzednych).

Modut master

9

Rezystor obcigzenia linii /

Modut zdalnych wejs¢/wyjsc Modut zdalnych wejsc wyjsc

— - a Punkty odnoszace sie do dedykowanych
------ s kabli CC-Link

W1 i Minimalna dtugos¢ kabla pomiedzy
modutami wynosi 20 cm.

Dedykowany Dedykowany Moze wystapi¢ btad w transmisji, jesli
kabel CC-Link kabel CC-Link zostanie uzyty kabel krétszy niz 20 cm.
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Uruchamianie GX Works2

Po potwierdzeniu uruchomienia sprzetu ustaw parametry za pomoca narzedzia inzynierskiego GX Works2.
Mimo ze mozesz skonfigurowac ustawienia za pomoca programéw sekwencyjnych, ten punkt zawiera objasnienia
przedstawione w wizualnie czytelny sposob.
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m Ustawienia parametrow

Ustawienia parametrow dla systemu CC-Link

W tym punkcie opisano, jak ustawia¢ parametry sieciowe.

Wybierz ,CC-Link" (CC-Link) z opdji
MNetwork Parameter” (Parametr
sieci), aby otworzy¢ okno Network
parameter CC-Link (CC-Link
parametrow sieci).

Ustaw tryb dziatania i wersje systemu CC-Link.
Zmodyfikuj ustawienia zgodnie ze skalg i celem systemu.
Najczesciej stosowanym trybem jest ,Remote Net(Ver. 1
Mode)" (Sie¢ zdalna (tryb wer. 1)).

Zaznaczenie tego pola wyboru pozwala na
ustawienie wyswietlania informacgji o stacji
slave (podrzednej) w wizualnie czytelny
sposob.

| Navigation B x «i] [PRGIWrite MAIN 2 Step [T Metwork Parameter {CC-LL. || / q ||
- ‘,f | |

Mumber of Modies |1 7| Boarcs  Blank ; Na Setiing Iw Set the station information in the OCLink comfigurssonfpen]  UUStaw najwieksza ilos¢ we/wy modutu

- |
'__I'nszmmj; a1 [ T master na 0080h zgodnie z punktem ,3.1
P PLC Phrameter Start 1/ No. , 0080 Przeglad systemu ¢wiczeniowego”.
= iy Metwcki Parametes Cperation Seting Sparsion Sabes K
§CIE/N T s - Tutaj wyswietlana jest liczba stacji slave
— T e Remate Netlver. | Made] - (podrzednych).
3 :Ln.;tn{ i Total Module Connected(*1) ' 2 Fid}r usta:wic:_na jest opgja ,Stati?n _
) Global Device Comment mm :E information _{Inforrnaqe o stacji), jest to
= 5 :::TSW Setting — J\\ a:.JtDmat}uzme uwzgledniane,
=80 P‘“i:‘['"u m‘ mm AN Przypisz obszarowi pustemu urzadzen
B ;‘i“, Devics Coms Ver.2 Remote output{RY) we/wy wartosci X/Y bedace wartosciami
#1-{f Device Memary ¥er.2 Remote regeter (RIWr) docelowymi do automatycznego
B8 evice lnitial Value Yo “'“'rf.':"ﬂ"‘]' =" odéwiezania.
Specjalny znacznik sieciowy (SB) i ﬁu::mﬁﬂ — Sa ustawione jako wartosci docelowe w
specjalny rejestr sieciowy (SW) s3 Retry Countt przypadku odswiezania zdalnych we/wy
polami do przekazywania futomate l od wartosci X/Y100, gdyz we/wy do
informagji, takich jak status Mmmhf'ﬂ |5W - wartoéci X/Y9F w podstawie zostaty
dziatania modutow sieciowych. Sean Mode Setting I.ﬁs'.-:'-d'rmm.u = prz}rpisan:e w pur_’nkcie «3.1 Przeglad
Stuza jako blokady programu i Deiay Time Setting systemu éwiczeniowego”.
innych celow. Staon Informaton Setting CC Lk Configuration Setting
Remote Device Staton Infial Setting T T~ Zarejestruj informacje o stacjach slave
i Conneciion Dectioation — Lot Serme (podrzednych), takie jak numery stagji i

Ekran Network Parameter (parametrow sieciowych)

liczbe zajetych stagji.
53 one szczegdtowo opisane na nastepnej
stronie.
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Konfiguracja CC-Link

W tym punkcie dowiesz sie, jak ustawiac konfiguracje systemu CC-Link.
Wybierz odpowiednie moduty z listy modutow znajdujacej sie po prawej stronie i po kolei przeciagnij i upusc
je ze stacji nr 1. Obliczana jest liczba zajetych stacji i kazdy numer stagji jest automatycznie ustawiany.

Proces ustawiania zostanie zakonczony po wybraniu nazwy modutu zgodnie z punktem ,3.1
Przeglad systemu cwiczeniowego”.

i
B CC-Link (Dtllqmahun Module 1 (Start 1/O: 0080) - B -

! CC-link Configuration [Edit  Weew Clote with Discgrding the Close with Beflecting the Setting

 Module List x
Mode Settrg: [N v | ™ Soeed: Uk Scan Teme (Appron. ) 724 ™ | Select CC-link Find Module | My Fverites |
®of §TA Exparded I E a v
Vemon | § | CydcSetwg -aii—h gl ﬁ P
Category to be refined

ver.l 1 5%a%0n Dok Srghe | output Module (40-pn Connector Type(FOr
Ver. L 1 $taton ook Sngle

Search Stripg * Pyrtinl malich pmarch § poss
| AI6SBTC -
e rpet withe 32 characes.

i age Bl Search
Fnd Resul

————i
[ == AJESBTCI-3 32 ponts ([ Transstor gutput

Przeciagnij i upusc

[Duthne] A
Transetor output module (40-pin connecton
itype{FCM connector type))

[Specification]
Transstor output 32 points, snk tyoe, 0.1A ¥

Ekran ustawien konfiguracji CC-Link
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W tym punkcie opisano nastepujace zalecenia, ktorych nalezy przestrzegac przed witasciwym rozpoczeciem programowania.

Potwierdzenie statusu ustawien numerow stacji dla stacji slave (podrzednych).

PotwierdzZ ustawienie numeru stacji dla kazdej stacji slave (podrzednej).

STATION NO.

Stacja nr 1: Zdalna stacja wejsc¢/wyjsc Stacja nr 2: Zdalna stacja wejsc/wyjsc
(AJ65BTB2-16D, 16-punktowa, wejscie DC) (AJB5BTC1-32T, 32-punktowa, wyjscie tranzystorowe)
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»“ Potwierdzenie danych technicznych

Punkty kontrolne (kompatybilnos¢ urzadzen)
Przestroga

Oprocz tego, ze operandy bitowe sg przewidziane dla zespotu 32 punktow na stacje, poniewaz stacja
nr 1 jest 16-punktowym modutem zdalnego wejscia, zakres pomiedzy X110 i X11F nie jest uzywany.

Pamiec buforowa Zdalna stacja wejsc/wyjsc
modutu master (stacja nr 1)
; MMINOREYR copiraing ; . Obszar zdalnego : Mﬁ SBTB2-16D :
! programowalnego wejscia (RX) : t
: X100 do X10F| : : EOH E
X110 doX11F : Operacia :EIH| (Pusty) | @ Transfer [ _ .
. odswiezani } gay :  sygnalu
awejscia : gay : wejsciowego
| - (oyk
: E4H : komunikacji
: do : sieciowej)
:15FH :

T f Zdalna stacja
Obszar zdalnego  © rans ::-r wejsc/wyjsc (stacja
© wyjsca(Ry) : Svdnai nr 2)
. Operaca 1160H| (Pusty) | : ™"/ 0T®9° AJ6SBTCI-32T
; odswiezania : 161H (Pusty) E komunikacjié E
sieciowej) :

v120dovize i WYIS9@  figoH
¥130do Y13F| | : :163H ]

164H
i do
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Potwierdzenie zwiazkow pomiedzy urzadzeniami

W systemie ¢wiczeniowym najwyzsza wartos¢ odswiezania sygnatu zdalnego wejscia jest ustawiona
na X100, a najwyzsza wartos¢ odswiezania sygnatu zdalnego wyjscia jest ustawiona na Y100,

Zwiazki RX/RY zdalnych stacji wejs¢/wyjs¢ i urzadzen jednostki centralnej sterownika
programowalnego s3 nastepujace.

Przypisanie zdalnego wejscia RX

. Jednostka centralna sterownika
Stacja zdalna programowalnego

Mr stacji Mazwa modutu Zdalne wejscie (RX) Urzadzenie

RX00 do RXOF (zdalne)
1 AJ65BTB2-16D RX00 do RXOF (master) O

(wejscie 16-punktowe)

Mieuzywane X110 do X11F
Przypisanie zdalnego wyjscia RY
: Jednostka centralna sterownika
Stacja adaina programowalnego
Mr stacji Mazwa modutu Zdalne wyjscie (RY) Urzadzenie
AJBSBTCL-32T RYD do RY1F (zdalne)
2 (wyjscie 32-punktowe) RY20 do RY3F (master) R
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> Tworzenie programu sekwencyjnego

Przyktadowy program sekwencyjny

Program sekwencyjny dla systemu ¢wiczeniowego jest przedstawiony ponizej.

Kroki od 0 do 6: Program sekwencyjny zostat zbudowany w taki sposéb, aby nastepujace po
sobie procesy byty wykonywane, gdy odczytywany jest status modutu master i spetnione sa

warunki, w ktorych moze dziata¢ modut master. .
[Sterowanie master]

MB00 | MCR NO.

Gdy MB00 staje sie aktywny, aktywowany jest zakres pomiedzy MO

—

X080 XO8F X081
o—iF il I I [MC NO M800 }—
Btad Modut Wiasny status
modutu  gotowy tacza danych
NO == M800 stagi |} (Y70 }—
Zegar2s
<17 SM400  SWS80.0
T ! 1| (Y71 )}—
Zawsze
1
wh S'l'ﬁo- (Y72 }—
SWB00  X101(RX1)
14 }f : : {Y?ﬁ )_
(v I |x|2
17 L " (Y122 )—
(RY2)
20 [MCR NO}—
" [ END }—

Komunikacja sie rozpoczyna,
jesli modut master jest w
stanie normalmym.

Miga jesli wlasne
tacze danych stagji jest w
stanie normalnym

Wt., jesli stacja nr 1 jest w
stanie nieprawidtowym
Wt., jesli stacja nr 2 jest w
stanie nieprawidtowym

Wt., jesli RX1 stacji
nrl =Wkt

RY2 stagji
nr2 =Wt




i
k& 1-CC-Link_fod_pol

o
Tworzenie programu sekwencyjnego ) Doo
Przyktadowy program sekwencyjny (ciag dalszy)
Kroki od 7 do 13: Odczytywany jest status
kazdej stagji. _ -
Co najmniej jedno z urzadzen wyjsciowych gfz;;mmany jest status tacza danych kazdej stacji.
mc_'?l"fm master [Y?l:i ‘?’?EJ pm??wa syign:a’r 1 Zgtaszany jest btad tgcza danych.
wyjsciowy w zaleznosci od stagji, w ktorej Liczba w kazdej siatce przedstawia nr stagji.
zglaszany jest biad.
bl5 bl4 b13 bl2 ~ b3 b2 bl b
SWoogo| 16 | 15 | 14 13 ] ~ | 4 3 2 1
X080 XO08F X081 SWOO81| 32 | 31 |0 |29 ~ | A 17
0 2 { | i swoneol 48 1 49 1 46 | 45 Bl lauln
Btad Modut Wiasny
modutu gotowy  status facza SM413 Miga jesli wiasne facze
ke danych stagji 11 (
NO - M800 y ) ' (Y70 )— danych stacji jest w stanie
normalnym
SM400 | SW80.0 Wk iedli stacia nr 1 i
7—| ! (Y71 }— . Jesli stacja nr 1 jest w
7 stanie nieprawidtowym
awsze 1 o h
We S\'{BIU. (Y72 }— Wh., jesli stacja nr 2 jest w
w0 o0 vy | amreradoom
14 Y76 . Jesli stagji
F g I (Y76 )— arl = WE
SW80.1 X2 RY? ..
17—H 1 (y122)— "2 stad
(RY2) nr2 =WEL
20 {MCR NO }—
21 [ END }—
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Przyktadowy program sekwencyjny (ciag dalszy)

Kroki od 14 do 19: Sygnaty sa we/wy do stacji / ze stacji slave (podrzednej) systemu CC-Link.

X101: Odpowiada modutowi wejsciowemu RX1 stacji nr 1.
Y122: Odpowiada modutowi wejéciowemu RY2 stacji nr 2.

X080 X08F X081

o—H—— —| [MC N0 Mso0
Btad Modut  Wiasny e
SM413 Miga jesli wtasne tacze
| modulu  gotowy statusiacza 1 (Y70 )— danych stacji jest w
NO == M800 danych stacji ' * stanie normalnym
Zegar2s o ) y )
SM400  SWB0.0 Wk, Jeél] stacja nr 1 jest w
Wysyta/odbiera, jesli stacja slave (Y71 }— stanie nieprawidtowym
(podrzedna) jest w stanie normalnym. Wt., jesli stacja nr 2 jest w
{1} (Y72 }— stanie nieprawidtowym
X101(RX1 P Wt., jesli RX1 stagji
(Y76 )— nrl =Wt
RY2 stacji
{ YIH} nr2= ‘#‘J-I:
(RY2) '
20 [MCR N0
I
21 { END }—
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»m Kontrola dziatania

Szczegoly dziatania

Y76 stacji master QY42P.

Stagjanrl

Modut zdalnych
wejsc/wyjsc AJGSBTB2-16D

obciazenia linii

= EE
a & 9o o
c8 $%
=4 3 o
(=% E _‘E‘ -
(=] =
-8 §8 Stacj 0
acja nr
S X%
Stagja
master
=
al=
AR E
w
S|° =
Rezystor

.
=

RX1

Dedykowany kabel CC-Link

W tym punkcie dowiesz sie, jak potwierdzac dziatanie systemu ¢wiczeniowego.

1. Jesli status tacza danych jest normalny, dioda LED Y70 stacji master QY42P miga.
2. Jesli przetacznik RX1 modutu AJ65BTB2-16D jest wtaczony, whacza sie dioda LED
3. Jedli X2 jest w wymuszony sposob wiaczana poprzez modyfikacje wartosci

biezacej (PV) za pomoca narzedzia GX Works2, wiacza sie dioda LED ,Numeru
zacisku A2" (RY2) stacji nr 2 modutu AJ65BTCL-32T.

Stacja nr 2

Modut zdalnych
wejsc/wyjsc AJGSBTC1-

Rezystor
obciazenia linii

(1)

(2)

(3)

FW L RUN

»0060
20000
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Diagnostyka podstawowa dziatania przy uzyciu wskazan diod LED

Jesli nie wystapito oczekiwane dziatanie, na przyktad zadna zdalna stacja wejs¢/wyjs¢ nie przesyta sygnatu
wyjsciowego, mozna przeprowadzic¢ diagnostyke podstawowa za pomoca obserwacji wskazan diod LED na module.

Stacja master

Status stacji master jest wskazywany za pomoca diod LED, jesli tacze danych znajduje sie w stanie normalnym.
Jesli tacze nie dziata prawidtowo, sprawdz, czy konfiguracja diod LED jest taka, jak przedstawiono ponizej.

+ Jesli nie swieci sie co najmniej jedna z diod SD/RD (WYSYLANIE DANYCH / ODBIERANIE DANYCH), sprawdz
okablowanie dedykowanych kabli CC-Link tagcznie z rezystorami obciazenia linii.

» Jesli nie $wieci sie dioda L RUN (DZIALANIE £ACZA), moze wystepowac problem zwiazany z ustawieniem.

« Jesli nie Swieci sie dioda MST (MASTER), sprawdz przetacznik trybu, poniewaz modut moze nie by¢
ustawiony jako stacja master.

« Jesli nie éwieci sie dioda RUN (DZIALANIE), modut moze nie dziata¢ prawidtowo.

tacze danych jest w
stanie normalnym

Modut dziata normalnie
Modut jest ustawiony
jako stacja master

) Odbieranie danych
Whysytanie danych
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Diagnostyka podstawowa dzialania przy uzyciu wskazan diod LED

Zdalna stacja wejs¢/wyjsc

Status zdalnej stacji wejs¢/wyjsc jest wskazywany za pomoca diod LED, jesli tacze danych znajduje sie w stanie normalnym.
Jesli tacze nie dziata prawidtowo, sprawdz, czy konfiguracja diod LED jest taka, jak przedstawiono ponizej.

- Jedli nie $wieci sie co najmniej jedna z diod SD/RD (WYSYLANIE DANYCH / ODBIERANIE DANYCH),
sprawdz okablowanie dedykowanych kabli CC-Link tacznie z rezystorami obciazenia linii.

« Jedli nie $wieci sie dioda L RUN (DZIAtANIE £tACZA), moze wystepowac problem zwiazany z ustawieniem.

« Jesli nie Swieci sie dioda PW (ZASILANIE), zasilanie moze nie by¢ podtaczone do modutu.

MITSUBISHI  [[ELS:E AuesaTB2-16D

Zasilanie 24 V¥ DC
jest podigczone PW LRUN SD RD LERR

Cdbieranie danych

D1iZ23456788ABC
i ‘ Status sygnatow wejSciowych

tacze danych jest

w stanie normalnym Wysylanie danych
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@ET Diagnostyka szczegétowa D) ooc

Diagnostyka za pomoca narzedzia inzynierskiego

Jesli problem nadal wystepuje nawet pomimo przeprowadzenia diagnostyki przy uzyciu diod LED, skorzystaj
z funkgji diagnostycznych narzedzia inzynierskiego GX Works2, aby zbada¢ problem bardziej szczegétowo.

Ponizsze rysunki przedstawiajg ekrany diagnostyczne CC-Link.
o ]

Board Mo
170 QOS0H
QJUSIETIIN
ETHNa O

Board Mol
1/0 DOSOH
CGJEIBTIIN
SSTHa 0

Q|
{1

1 2 o e 2
ster 5T /O ST 0 57 Master ST [Fl=k-1) 10 8T

| e | |
9 9

S

Connecting Station Information | Selectad Station Connecting Station Information | Selectad Station

By double-chicdang each error shown below, the de

n belaw, the de

Ekran diagnostyczny CC-Link Ekran diagnostyczny CC-Link
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

+ Ustawienie modutu master * Kontrola dziatania
* Ustawienie modutu zdalnych wejs¢/wyjsc + Diagnostyka podstawowa
+ Qkablowanie « Monitor linii

« Ustawienia parametrow
« Potwierdzenie danych technicznych
* Programowanie

Wazne informacje

Numer stacji modulu master Mumer stacji modutu master musi miec wartosc ,0".

Pamietaj, aby ustawic identyczng predkosc transmisji w ramach tego samego
systemu (o identycznej wartosci, co dla stacji master).

Predkosé transmisji

Nr stacji Ustaw je po kolei od 1, tak aby nie dublowaty sie z innymi.

Potaczenie rezystorow Pamietaj, aby podtaczy¢ rezystory obciazenia linii do obu koncow linii
obdiazenia linii transmisyjnych.
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Do tej pory opisano proste procedury od uruchamiania urzadzenia zdalnych wejs¢/wyjs¢ do jego diagnozowania.
Jednak w przypadku rzeczywistych systeméw komercyjnych mozesz mie¢ do czynienia z nastepujacymi sytuacjami
odmiennymi od przesytania danych bitowych, ktére zostato przedstawione w ramach tego kursu.

* Przesytanie danych analogowych

* Przesytanie danych pomiedzy jednostkami centralnymi sterownika programowalnego
+ Dziatanie wyswietlacza i jego uzycie do wyswietlania statusu

« Zwiekszanie odlegtosci

Systemu CC-Link mozna uzywac do tych zadan bez najmniejszych problemaow.

Podczas konfiguracji rzeczywistego systemu chcesz unikna¢ wptywu na linie i systemy spowodowanego
zatrzymaniem CC-Link.

Odpowiedzig na te obawy jest udostepnienie nastepujacych funkgji w systemie CC-Link w celu zwiekszenia
niezawodnosci sieci.

* Rezerwowa stacja master

« QOdtaczenie stacji slave (podrzednej)
« Automatyczne powielenie

« 2-czesciowa listwa zaciskowa

Te funkgje s3 szczegdtowo opisane na nastepnych stronach.

4.1 Rezerwowa stacja master
4.2 Odtaczenie stacji slave (podrzednej)
4.3 Automatyczne wznowienie

4.4 2-czesciowa listwa zaciskowa

4.5 Podsumowanie rozdziatu
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Rezerwowa stacja master ) 000

Poniewaz stacja master odgrywa kluczowa role w komunikacji, facze danych zatrzymuje sie, jesli stacja master zatrzymuje sie w
nieprawidtowy sposob.

Dzieki przygotowaniu stacji master tacze danych moze by¢ uzywane w sposob ciagly w przypadku wystapienia btedu w stacji
master.

Stacja lokalna zastepuje funkcjonowanie
stacji master w celu umozliwienia
dalszego dziatania tgcza danych.

Stacja master

Btad

Rezerwowa stacja master
(funkcjonuje jako stacja
lokalna, jesli stacja master
dziata normalnie)

Stacja slave (podrzedna) Stacja slave (podrzedna) Stacja slave (podrzedna)
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m Odtaczenie stacji slave (podrzednej) )

Gdy tacze danych jest wigczone, jesli wystapit btad w stagji slave (podrzednej) i tacze danych jest wytaczone,
wspomniana stacja slave (podrzedna) jest odtaczana i tacze danych kontynuuje dziatanie, korzystajac wytacznie ze zwyktych stacji.

Stacja, w ktorej pojawit sie btad, jest
oddzielana i facze danych
kontynuuje dziatanie, korzystajgc
wytacznie ze zwylkhych stagji.

Stacja master

Btad

Stacja slave (podrzedna) Stacja slave (podrzedna) Stagja slave (podrzedna)
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Jedli stacja, ktora zostata oddzielona od tacza danych ze wzgledu na wystapienie btedu, powraca do normalnego dziatania,
jest automatycznie zwracana do tacza danych.

Takie dziatanie jest nazywane automatycznym wznowieniem. Podczas przywracania nie jest konieczne ponowne
uruchomienie catego systemu.

Stacja master

Stacja przywracana w normalny sposob automatycznie
podtacza sie ponownie do tacza danych.

Stacja slave (podrzedna) Stacja slave (podrzedna) Stacja slave (podrzedna)

Btad » Przywrocenie
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W kazdym module systemu CC-Link, oprocz odlaczenia stacji slave (podrzednej) i automatycznego powielenia itp.
znajduje sie rowniez bezpieczna struktura, za pomoca ktérej mozna tatwo usunac listwe zaciskowa dla dedykowanego
kabla CC-Link z gtdwnego korpusu modutu bez wptywu na inne stacje w stanie normalnym.

[/
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

« Mozliwosc¢ rozbudowy CC-Link
* Niezawodnos¢ CC-Link

Wazne informacje

Mozliwosé +  QOprocz urzadzen zdalnych wejéé/wyjsé opisanych do tej pory, mozesz podiaczyc inny sprzet, taki
rozbudowy CC-Link Jak urzgdzenia analogowe, szybkie liczniki, maszyny pozycjonujgce i wyswietlacze.
System CC-Link jest rowniez wyposazony w niezbedna funkcjonalnosé dla sieci FA, ktora pozwala
na réznego typu dziatania, takie jak komunikacja pomigdzy sterownikami PLC.
«  Mozesz zwigkszac odlegltosci zgodnie z wymaganiami.

Rezerwowa stacja Gdy stacja lokalna zostaje okreslona jako rezerwowa stacja master, zastepuje ona funkcjonowanie
master stacji master, jesli wystapit btad w stacji master.

o ETE S SR Odigcza od tacza stacje slave (podrzedna), w kiorej wystapit blad.
(podrzednej)

Automatyczne Umozliwia ponowne przytaczenie stagji slave (podrzednej) do lgcza po przywrdceniu ze stanu bledu.
wznowienie

2-czedciowa listwa Mozesz usunac listwe zaciskowa stuzgca do podiaczenia dedykowanych kabli CC-Link z modutu.
zaciskowa taczac te funkgje z ustawieniem odigczenia stacji slave (podrzednej) | automatycznego powielenia
itp., mozesz zastapi¢ modut bez jakiegokolwiek wphrwu na komunikacje.
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> Test koficowy ) e

Po zakonczeniu wszystkich etapow kursu CC-Link PLC, mozesz teraz przystapi¢ do testu koncowego. W razie

niejasnosci w zakresie ktoregokolwiek z tematow, wykorzystaj te mozliwos¢ do ponownego zapoznania sie z tymi
zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 6 pytan (6 elementow).
Mozesz zdawac test koncowy dowolng ilos¢ razy.

Jak rozwiazywac test

Po wybraniu odpowiedzi upewnij sie, ze przycisk Odpowiedz zostat klikniety. Twoja odpowiedz zostanie utracona,

jesli bedziesz kontynuowac bez klikniecia przycisku Odpowiedz. (Zostanie potraktowana jako pytanie, na ktére nie
udzielono odpowiedzi).

Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik zaliczony/niezaliczony
pojawia sie na stronie wyniku.

Prawidtowe odpowiedzi: 3

Wszystkie pytania: 4 Aby Zalj':z}"'fi tﬁ'St mUSiS—"E
odpowiedzie¢ poprawnie na
60% pytan.

Procent prawidtowych odpowiedzi: 75%

Kontynuuj | ‘ Przegladaj

« Kliknij przycisk Kontynuuj, aby zakonczy¢ test.
« Kliknij przycisk Przegladaj, aby przegladac test. (Sprawdzenie prawidtowych odpowiedzi)
= Kliknij przycisk Sprébuj ponownie, aby powtorzy¢ test.
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Test koncowy 1 ) 00w

Wybierz pozycje, ktora najlepiej opisuje cechy systemu CC-Link. (Wybierz tylko jedna pozycje).

. Si,!stem CC-Link pozwala wytacznie na tgczenie produktow wytwarzanych przez firme Mitsubishi
Electric Corporation.

Funkcjonalnosc dostepna w systemie CC-Link jest ograniczona do zdalnych we/wy.

Dane techniczne CC-Link s3 ockqélnie dostepne i moga byc tgczone z wieloma produktami, aby
iego zakresu odpowiednich systemow.

umozliwi¢ korzystanie z szero

deowiedz’] I Wstecz ]
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Test koncowy 2 ) 00w

Istnieje system CC-Link z modutem QJ61BT11 okreslonym jako stacja master. Jest skonfigurowany w taki sposob, ze ma
stacje nr 1 z wejsciem 16-punktowym i stacje nr 2 z wejsciem 32-punktowym.

Jesli najwyzsza wartos¢ odswiezania sygnatu zdalnego wejscia (RX) jest ustawiona na X100 urzadzenia PLC, gdzie RX0
stacji nr 2: 32-punktowy modut wejsciowy bedzie odswiezany w urzadzeniu PLC? (Wybierz tylko jedna pozycje).

Przypisanie urzadzen dla zdalnego wejscia RX

) Jednostka centralna
Stacja zdalna sterownika Modut master
programowalnego
sgz:ji Mazwa modutu RX Urzadzenie Pamie buforowa
RX00 do RXOF X100 do X10F EOH
q AJB5BTB2-16D
(wejscie 16-punktowe)
(Pusty) X110 do X11F E1H
(RX00 do RXOF) (777) E2H
- AJG5BTB1-32D
(wejicie 32-punktowe)

X110
X120

X130

M100

deowiedi] I Wstecz ]
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Test koncowy 3 ) 00w

Wybierz prawidtowa metode przesytania danych, ktora mozna stosowac w systemie CC-Link.
(Wybierz tylko jedna pozycje).

Tylko transmisja cykliczna
Tylko transmisja przejsciowa

Transmisja cykliczna i przejsciowa

denwiedz’] I Wstecz ]
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Test koncowy 4

Wybierz stacje, ktore wymagaja podtaczenia rezystorow obcigzenia linii. (Wybierz dwie pozycje).

Stagja nrl Stacjanr0  Stacja nr 2 Stagja nr 3 Stacja nr 4

Stacja nr 0

Stacja nr 1
Stacja nr 2
Stacja nr 3

Stacja nr 4

de{:-wiedz’] I Wstecz ]
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Test koncowy 5 ) 00w

Wybierz poprawng metode do przypisywania numerow stacji. (Wybierz tylko jedna pozycje).

Mozna dowolnie ustawiac numer stacji dla stacji master.

Numer stacji jest ustawiany za pomoca przetacznika do ustawiania numeru stacji umieszczonego na module.

_ Moduly musza by¢ podtaczone w kolejnoéci numeru stacji.

Numer stacji moze byc poczatkowo ustawiony z parametrami dla stacji slave (podrzednych).

deowiedz’] [ Wstecz ]
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Test koncowy 6 ) 00w

Wybierz poprawne pozycje, ktore wchodza w sktad parametrow sieciowych dla systemu CC-Link. (Wybierz piec pozycji).

Informacja o stacji

Predkosc transmisji

Najwieksza ilos¢ we/wy modutu master

Liczba podtgczonych modutow

Pozycje podtaczenia rezystorow obciazenia linii
Liczba prob wznowienia

Automatyczne odswiezanie

deowiedz’] I Wstecz ]
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> Wynik testu

Test koncowy zostat zakornczony. Twoje wyniki sa przedstawione ponize;.
Aby zakonczyc test konncowy, przejdz do nastepnej strony.

Prawidiowe odpowiedzi:

Wszystkie pytania:

Procent prawidtowych odpowiedzi: 100%

I Kontynuuj ] [Przeglqdaj]

Gratulacje, test zostat zaliczony.
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Kurs CC-Link PLC zostat ukonczony.

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byly interesujace, a informacje
uzyskane w trakcie tego kursu beda przydatne w przysztosci.

Mozesz przegladac kurs dowolng ilosc razy.

 Przegladaj | | Zamknij |




