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U2 Przeznaczenie kursu ) 00c

Kurs jest przeznaczony dla osob korzystajacych po raz pierwszy lub od niedawna z modutu inteligentnego serii MELSEC-Q.
Kurs uczy sposobu korzystania z modutu inteligentnego poprzez stosowanie wzglednie prostego w obstudze modutu
przetwornika cyfrowo-analogowego i oprogramowania inzynieryjnego o nazwie ,GX Works2".
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(TR Struktura kursu

Tresc tego kursu posiada nastepujaca strukture.
Zalecamy rozpoczecie od Rozdziatu 1.

Rozdziat 1 - Podstawy modulu inteligentnego

Przedstawienie podstawowych funkcji i wykorzystania modutdw inteligentnych oraz GX Works2.

Rozdziat 2 - Sposob korzystania z modutu przetwornika cyfrowo-analogowego

Przedstawienie specyfikacji i metod podtaczenia modulu przetwornika cyfrowo-analogowego (Q62DAN), sposobu konfiguracji
modutu przy uzyciu GX Works2 oraz sposobu sprawdzania dziatania modutu w momencie uruchomienia.

Test koncowy

Ocena zaliczajaca: 60% lub wiece.
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> Jak korzysta¢ z tego narzedzia do e-learningu

Przechodzi do nastgpnej strony.

Przejdz do nastepnej strony

Wroc do poprzedniej strony Wraca do poprzedniej strony.

Przejdz do zadanej strony Wyswietli sie ,Spis tresci®, umozliwiajacy przejscie do zadanej strony.

Konczy nauke.

Eolie Okna takie jak ekran ,Zawartosc” zostang zamkniete i nauka zostanie zakonczona.
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> Ostrzezenia dotyczace korzystania )

Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

W przypadku nauki przy uzyciu rzeczywistych produktow prosimy o doktadne przeczytanie zasad bezpieczenstwa
zawartych w odpowiednich instrukcjach obstugi.

Zasady bezpieczenstwa dotyczace nauki

- Ekrany wyswietlane dla wersji oprogramowania, ktorego uzywasz, moga sie roznic od przedstawionych w tym kursie.
Ten kurs korzysta z nastepujgcej wersji oprogramowania:

- GX Works2 wersja 1.77F
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> Podstawy modutu inteligentnego ) Wl W

W rozdziale tym przedstawione zostaty podstawowe funkcje i metody sterowania, ktore sa wspolne dla modutow
inteligentnych serii MELSEC-Q.

Poznajmy metody sterowania modutami inteligentnymi sposob, w jaki odnoszg sie do GX Works2.

1.1 Przeglad modutow inteligentnych

1.2 Sterowanie modutami inteligentnymi

1.3 Programy do sterowania modutami inteligentnymi
1.4 Ustawienia dziatania przy uzyciu parametrow
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»m Przeglad modutow inteligentnych )

Wsrod roznych modutow zamontowanych w jednostce podstawowej sterownika programowalnego serii MELSEC-Q,

moduty inne niz modut CPU, modut zasilania i modut cyfrowych wejsc/wyjsc sa nazywane ,modutami funkgji
inteligentnych”.

Moduty funkgji inteligentnych sa wazne do rozbudowy zakresu zastosowan sterownika programowalnego przy interfejsie,

przy ktorym sterownik programowalny jest podigczony do roznych czujnikow i elementow wykonawczych.

Sa to moduty, ktore steruja wejsciem/wyjsciem sygnatow analogowych, komunikuja sie z urzadzeniami podfaczonymi ze
sobg poprzez siec, sterujg pozycjonowaniem oraz innymi.

Przetwarzanie Sterowanie
przesytania informacji pozydamwaniam
S . - ; Sterowanie
Komunikacja sieciowa ] o ; pozydonowaniem i

rczpoznawame paloiema i

= '-u,_
e 4k,

. - - __.-_-_- | -\.- J ] L,
i
I T
A Przetwarzanie danych
e Y .mhmﬂh
T

Mapiecie, prad i L“‘.‘“‘.“L“.
L temperature lmaunaaaasS.

Poznajmy teraz rodzaje modutow wg klasyfikacji ich funkcji.
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>m Rodzaje modutéw inteligentnych )

Moduty inteligentne sterownikow programowalnych serii Q sa nastepujace.

Wg rodzaju

Moduty systemu
analogowego

MNazwa modutu

Modut przetwornika

analogowo-cyfrowego

Przeglad funkgji

Modut przetwornika analogowo-cyfrowego przeksztatca wielkosci analogowe,
takie jak napiecie i prad wprowadzane zewnetrznie na dane cyfrowe, ktdre sa
nastepnie zapisywane w module CPU.

Modut przetwornika

cyfrowo-analogowego

Modut przetwornika cyfrowo-analogowego przeksztatca dane ustawione przez
modut CPU na wielkosci analogowe, takie jak napiecie, prad i nastepnie je emituje.

Modut regulacji W oparciu o pomiary czujnika temperatury (dane analogowe) i docelows
temperatury temperature sterownika programowalnego modut regulacji temperatury oblicza
niezbedne wejéciowe dane sterujace urzadzen zewnetrznych. Urzadzenia zewnetrzne
nastepnie dostosowujg temperatury probki w celu spetnienia wartosci docelowej.
Modut wejsciowy Modut wejsciowy temperatury przeksztatca pomiary temperatury (dane analogowe)
temperatury z czujnikow zewnetrznych na dane cyfrowe, ktore moga zostac przetworzone przez
modut CPU.
Moduty systemu | Modut szybkiego Modut szybkiego licznika odbiera szybkie sygnaby ciagu impulsow z koderaw,
pozycjonowania/ | licznika ktore s3 montowane w maszynach i liczy liczbe impulséw. W oparciu o wyniki
licznika mozna skonfigurowaé predkosci i potoZenia maszyn.
Modut pozycjonujacy | Modut pozycjonujgcy zapewnia informacje dotyczace pozycjonowania, ktore sa

obliczane przez sterowniki programowalne dla urzadzen zewnetrznych (takich jak
serwowzmacniacze) jako sygnaty sterujace pozycjonowania (potozenia i predkosci).

Moduty systemu
sieci

Moduly komunikacji

szeregowej

Moduty komunikacji szeregowej przesytaja dane do i z urzadzen zewnetrznych
poprzez interfejs szeregowy, taki jak RS-232.

Modut ethernetowy

Modut ethernetowy jest podtaczony do Ethernetu w celu przekazywania danych
miedzy urzadzeniami w ramach sieci.

*Z powyzszych modutow ten kurs omawia modut przetwornika cyfrowo-analogowego.




k& 1-Intelli_Fn_Module_fod_pol —r

m Interfejsy i wewnetrzna konfiguracja modutu inteligentnego ) 000

Moduty wejsc/wyjsc posiadajg wytacznie sygnaty wejsciowe/wyjsciowe. Wyrozniajaca funkcja modutow inteligentnych
jest posiadanie przez nie pamieci buforowej.

Modut CPU Modut funkdji inteligentnych

Wejicie CPU (X)

Program
sekwencyjny

Rejestr
danych (R)

Ustawienie
przetaczania
parametru

(1) Sygnat wejsé/wyjs¢ | Jest to interfejs do przekazywania sygnatow bitowych (sygnatow WE/WYL.) do i z modutu CPU.

F/1 Liczba zajetych punktow jest okreslana dla kazdego modutu inteligentnego, a liczba wejsc/wyjsc jest okreslana
przez szczeline, ktora ma zosta¢ zamontowana.

(2) Pamiec buforowa Jest to interfejs do przekazywania stow danych (16 bitow) do i z modutu CPU.
Dla kazdego modutu inteligentnego niezbedne informacje s3 przydzielane do adresu pamieci buforowej.

(3) Procesor Jest on konfigurowany przy uzyciu dedykowanych obwodoéw, ktére przetwarzaja gtowne funkcje modutu
inteligentnego.

(4) Interfejs zewnetrzny | Jest to interfejs stuzgcy do taczenia modutow funkgji inteligentnych z urzadzeniami zewnetrznymi.
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>m Funkcje modutéw systemu analogowego ) 000

Moduty systemu analogowego obstugujg wielkosci analogowe, takie jak napiecie, prad i temperatura dla sterowanych urzadzen.
Ponizszy schemat blokowy jest przedstawieniem modutu przetwornika cyfrowo-analogowego.

Modut przetwornika cyfrowo-

Modut CPU
analogowego

Program
sekwencyjny

Modut przetwornika cyfrowo-analogowego przeksztatca dane cyfrowe ustawione przez program sekwencyjny na dane analogowe
(napiecie lub prad) a nastepnie przekazuje je do urzadzen zewnetrznych. Szczegoty zostaly wyjasnione w rozdziale 2.

Mapiecie i prad

K

sterujgcy

Rejestr
danych (R)

Wartosé
numeryczna
(4000)

Wartosd Wartosd

cyfrowa analogowa
D100 11 ::) B g
_l |_| I 1]
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»m Sterowanie modutami inteligentnymi )

@EXE Zadania sygnatu wejéé/wyjsé / pamieci buforowej )
Sygnat wejsc/wyjsc

Umownie sygnaty wprowadzane do modutu CPU sg wyrazone jako X, a sygnaty emitowane przez CPU jako Y.
Liczba punktow wejsc/wyjs¢ zajetych przez kazdy modut inteligentny jest stata.
Jesli modut posiada 16 puntow wejsc/wyjsc, przydzielone zostanie 16 punktow wejsc i 16 punktow wyjsc.

Sygnaty X informuja modut CPU o statusie modutu

Modut CPU Modut funkji inteligentnego poprzez sygnaty Wt./ WYL
IngaSgentnych Przyktady sygnatow X (w przypadku modutu przetwornika
cyfrowo-analogowego)
Sygnat we/wy - sygnat modut GOTOWY
- - flaga statusu trybu wysokiej rozdzielczosci
Program Wejécie CPU () s l‘;’ﬁf;‘:ﬁﬁj - flaga ukoniczenia ustawiania warunku dziatania
sekwencyjny - flaga trybu ustawienia przesuniecia/wzmocnienia
Wyj&cie CPU ) [ | Wejicie funkgji
inteligentne; (Y} Sygnaty Y przekazuja instrukcje do modutéw funkgji

inteligentnych z modutu CPU poprzez sygnaty WE/WYL

Przyktady sygnatow Y (w przypadku modutu przetwornika
cyfrowo-analogowego)

- flaga wiaczenia/wytaczenia wyjscia CH1

- flaga wigczenia/wytaczenia wyjscia CH2

- zadanie ustawiania warunku dziatania

- zadanie zapisu zakresu uzytkownika
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»m Zadania sygnatu wejs¢/wyjsc / pamieci buforowej

Pamiec buforowa

Pamiec buforowa zawiera dane ustawien stosowane do przekazywania informacji poczatkowych modutow funkgji
inteligentnych oraz danych sterujgcych stosowanych do statego aktualizowania najnowszych informacji podczas
operacji.

Modut CPU Modut funkgji
inteligentnych

Przyktad danych ustawien (w przypadku modutu przetwornika
cyfrowo-analogowego)
- wiaczona/wytaczona konwersja cyfrowo-analogowa

Dane ustawien

Program Rejestr .—“ (parametry)

Przyktad danych sterujacych (w przypadku modutu
przetwornika cyfrowo-analogowego)

. — < Dane sterujace - warto$¢ cyfrowa CH1

- wartosc cyfrowa CH2

- kod kontrolny wartosci nastawy CH1

- kod kontrolny wartosci nastawy CH2

- kod btedu

sekwencyjny danych (R)
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>m Informacje do sterowania modutami inteligentnymi

Kliknij przycisk, aby przejsc przez wyjasnienia.
(1) Przesytanie sygnatow we/wy )  (2) Przesyfanie pamigci buforowej ) (3) Dane zewnetrzne )

Jako przyktad wyjasniono ponizej przeptyw informacji do sterowania modutami funkgji inteligentnych.

(4) Program sekwencyjny )

Moduwt CPU

Modut inteligentny

Program
sekwencyjny

X0
.l

¥

Y0
Y1

Y

Rejestr danych

Dnd
Dnl
DnZ
Dn3

Dn

(Modut przetwornika oyfrowo-analogowego)

Syagnat we/wy
X0 GOTOWY
X1
¥r Flaga bledu
-l
r
Y0 g
¥1 | Wigczone wyjscie E
25
¥r | Skasowany bad Ig_ i
=]
Pamiet buforowa g %
0 | Wigczona konwersja L #
1 Dane ustawien g‘
: g
3 S
2 ;
5

Kod btedu

Zarisk
wejicia
wiyjscia

Urzadzenia
zewnetrzne

(4) Program sekwencyjny

Program sekwencyjny to program uzytkownika stosowany przez modut CPU do sterowania
modutami inteligentnymi.
Konieczne jest opracowanie programow do sterowania obstugujacych stosowane moduty
inteligentne.
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m Programy do sterowania modutami inteligentnymi )

Poznamy teraz programy sekwencyjne stosowane do uzyskania dostepu do sygnatow wejsc/wyjsc oraz pamieci buforowych.
- Uzyskiwanie dostepu do sygnatow wejsc/wyjsc

Odpowiednik programowania normalnych modutow sterowania wejsc/wyjsc jest przeprowadzany przy uzyciu numerow
wejsc/wyjsc (urzadzen X i Y) przydzielonych do modutu inteligentnego.

- Przyktad programowania w celu uzyskania Modut CPU iﬂf&ﬁ”ﬁﬂkﬁjﬁ
dostepu do sygnatow wejsc/wyjsc g Y
Sygnat
we/wy
Program | Wejécie CPU (X) et | iicigentng 20
sekwencyjny
o P ——
Wyjscie CPU (Y) T intefigentne )
Modut GOTOWY Wi
- L] Wagoe
. { o
Wigczone
( Vo :1_1 wyjscie CH2

- Uzyskanie dostepu do pamieci buforowej

W trakcie przebiegu przesytanie danych miedzy modutem funkeji inteligentnym a modutem CPU odbywa sie przy uzyciu
programu sekwencyjnego. (Dalsze szczegoty znajduja sie na kolejnych stronach.)

W przypadku stosowania GX Works2 dane sa automatycznie przekazywane miedzy modutem CPU a pamiecia buforowa
(patrz punkt 1.4).
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»m Programowanie przez urzgdzenia modutu inteligentnego )

Urzadzenia modutu inteligentnego moga odczytywac dane i zapisywac je na wiasnych pamieciach buforowych przy uzyciu
instrukcji przesytania, takich jak MOV, tak jak w przypadku pamieci urzadzen w modutach CPU.

Wyrazanie UO : Zostaly okreslone pierwsze dwie cyfry trzycyfrowego poczatkowego numeru wejsé/wyjsc (cyfra
pamieci szesnastkowa) modulu inteligentnego. Na przyklad, jesli poczgtkowy numer wejsé/wyjsé to X/Y090,
buforowej jako urzgdzenie jest okreslone jako ,U09" lub ,U9".

urzgdzenia

GO : Adres pamieci buforowej modutu inteligentnego jest okreslony liczbg dziesietng. Na przykiad
podczas uzyskiwania dostepu do obszaru Adresu 19, urzadzenie zostanie okreslone jako .G19".

Przyktad wyrazenia: Liczba wejsc/wyjsc ,X/Y09" oraz adres pamieci buforowej ,19" s3 wyrazone jako ,U9%G19".
Przyktad programu
- Przyktad programu do odczytu danych z pamieci buforowej

Program do odczytu danych z adresu pamigci buforowej ,19" modutu inteligentnego (poczatkowy numer wejsc/wyjsc to
LA/Y090") i zapisu danych w rejestrze danych ,D10" zostat przedstawiony ponizej.

[ mov ush G119 D10 H

Pamiec buforowa

Rejestr danych

111 I e — 18(13H)
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m Programowanie przez urzadzenia modutu inteligentnego )

- Przyktad programu do zapisu danych w pamieci buforowej

Program do zapisu danych z rejestru danych ,D0" w adresie pamieci buforowej ,1" modutu inteligentnego (poczatkowy
numer wejsc/wyjsc to ,X/Y090") zostat przedstawiony ponizej.

| | } [ mov oo ugy 1 R

Pamie¢ buforowa  (Adres)

Rejestr danych

Do | 4000 —» 4000 1(1H)
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»m Ustawienia dziatania przy uzyciu parametrow )

Programy sekwencyjne definiujg metody dziatania i wartosci ustawienia. Umownie parametry opisujg wytgcznie wartosci

ustawienia.

Wartosci ustawienia skonfigurowane przez parametry (przy uzyciu GX Works2) moga zostac rowniez zdefiniowane przez
programy sekwencyjne, jak wyjasniono w punkcie 1.3.
Najlepszym sposobem zapisu programu jest uzywanie programow sekwencyjnych i parametrow; nalezy uzy¢ programow

sekwencyjnych do zdefiniowania metod dziatania i parametrow do ustawiania wartosci.

Metoda Charakterystyka

Whylacznie programy
sekwencyjne

Istnieje mozliwosc programowania ztozonych wzorcow operacji, ktore sa okreslona
w zaleznosci od warunku. Idealna do programowania operacji produkcji masowej.

Programy sekwencyjne +
parametry

tatwo rozréznic pomiedzy metoda operacji a ustawianiem wartosci.
Jesli wielkosci produkgji zostanag zmienione, fatwo znalez< miejsca do zmiany.
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»m Konfiguracja poprzez program sekwencyjny

Metoda przesytania danych wytacznie przez program sekwencyjny zostata przedstawiona ponizej.

- Koncepcja przesytania danych przez program sekwencyjny

Modut CPU Modut funkgji inteligentnych

Wyjscie CPU (Y)

Pamieé buforowa

Program

sekwencyjny Zapis danych D?;:r: :-.tz::;?ﬁ

Zapis danych Dane sterowania
Odczyt danych / kod bledu

Dane pamieci buforowej zostaty przestane przez program sekwencyjny.
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>m Konfiguracja poprzez parametry ) 000

Metoda przesylania danych przez program sekwencyjny + parametry zostata przedstawiona ponizej.

- Koncepcja przesytania danych przez program sekwencyjny + parametry

Modut CPU Modut funkeji inteligentnych

Whyjécie CPU (Y) Sygnat

we/wy F/1

Program
sekwencyjny Wejscie CPU (X)

Pamiec buforowa

. Dane

(parametry)

GX Works2
{ustawienie
parametru)

—___ 2 Automatyczne Zapis danych Dane

odéwiezani sterowania /
iezanie Odczyt danych ey

Dane pamieci buforowej zostaly przestane przez ustawienia parametru i automatyczne odswiezanie.
Opcja automatycznego odswiezania umozliwia modutowi CPU automatyczng aktualizagje pamigci buforowej modutu
funkgji inteligentnych wytacznie poprzez ustawienie nagtowka urzadzenia i ilosci danych do przestania.
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m Zalety stosowania parametrow

Porownajmy operacje przesytania danych napisang poprzez programy sekwencyjne z operacja przesytania danych napisana
przez programy sekwencyjne i parametry (dla modutu przetwornika cyfrowo-analogowego Q62DAN).

-Przyktad operacji przesytania danych napisanej poprzez programy sekwencyjne = oponiocone dzieki uzyciu

Programy w tej czesci s3

Poczatkowy numer wejs¢/wyjs¢ Q62DAN jest okreslony jako ,X/YS0". parametréw.
_I [ mow i u? | Ustawienie domyslne QEZDAN zostaje zapisane w pamieci
buforowe;,
[ se7 - | Zostato skonfigurowane Zadanie ustawienia warunku
dziatania.
T Hr lﬂi [ nee — | Zadanie ustawienia warunku dziatania zostato zresetowane
: poprzez ukoficzenie ustawienia.

A Wiaczane wyjscie CH1.

2% &

™

(e 3 Wigczone wyjscie CH2Z.
{ o — b b Wartosc cyfrowa CHI1 zostala przestana do D11
{ rov k1000 p1z i Wartoé¢ cyfrowa CH2 zostata przestana do D12,
[ omow p11 - 1 Wartoéci cyfrowe CH1 i CH2 zostaly zapisane w pamigci
1 buforowej QE2DAN.
s
[ novr 519 D13 | Kod bledu Q62DAN zostat odczytany z pamieci

buforowej na D13.

P o I Kod bfedu zostat przetworzony na BCD i przestany do

¥20iY2E.
[ orr 7 Ustawiono zgdanie skasowania bledu (Y9F).
[ nat T 1 Zresetowano Zzgdanie skasowania bedu (Y9F),

Programy w tej czesci sg niekonieczne
dzieki uzyciu parametrow.
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m Zalety stosowania parametrow

- Przyktad operacji przesytania danych napisanej poprzez programy sekwencyjne + parametry

: (o1 3 Wiaczone wyjscie CHL. Wartos¢ cyfrowa
zostaje zapisana w
Cvez W Wihaczaone wyjécie CH2. pamigci thﬁrﬂWEJ.
&1 A20
[ K3g0 m 1 Wartosc cyfrowa CH1 zostata
przestana do D11
{ mow EL000 L 1| Wartosc cyfrowa CH2 zostata przestana do D12,
y r scos 1| Kod bledu (D13) Q62DAN zostat przetworzony na BCD i
N przestany do Y20 i Y2B.
[ ser vor 1 Ustawiono zadanie skasowania Kod btedu zostat
biedu (YOF). odczytany z
1 Ksr ~ . ) i parmieci buforowej.
I |4 [eat ror 1 Zresetowano zadanie skasowania
bedu (Y9F).
1. |.—:_.wr' _|

W przypadku stosowania parametrow program do komunikacji z pamiecia buforowa staje sie niepotrzebny dzieki
ponizszym ustawieniom.

- Parametry - Automatyczne odswiezanie

Pozycja parametru Ustawienie Pozycja automatycznego Urzadzenie

Wiacz/wylacz konwersie | Wiacz odswiezania zapisujace
cyfrowo-analogowa CH1 Wartosc cyfrowa CH1 D11
Wigcz/wytacz konwersje Wiacz Wartosc cyfrowa CH2 D12
cyfrowo-analogowa CH2 Kod bledu D13
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»m Przeglad funkcji GX Works2

Parametry:

Parametry pamigci buforowej modutu inteligentnego mozna ustawic przy uzyciu GX Works2.

Informacje ustawione na ekranie parametrow sg zapisywane w modutach funkgji inteligentnych w momencie
uruchomienia.

Program do zapisywania wartosci parametrow jest niepotrzebny.
- Koncepcja przesytania danych ustawienia parametru

inteligentne
GX Works2

I Parametry I

E—- Dane
ustawien
__'-"z (parametry)

Automatyczne ustawienie podczas
uruchomienia (whaczone dane
ustawien domysinych, takich jak
konwersja cyfrowo-analogowa)

Automatyczne odswiezanie:

Funkcja ta automatycznie przesyta dane pomiedzy modutem CPU a modutem inteligentnym.

Okreslone dane sg automatycznie przekazywane pomigdzy urzadzeniami w ustawianym module CPU oraz pamigciami
buforowymi modutow funkgji inteligentnych. Program do przesytania danych pomiedzy modutem CPU a pamigciami
buforowymi jest niepotrzebny.

- Koncepgja przesytania danych przez automatyczne odswiezanie

Modul
GX Works2 CPU

Pamied
urzadzenia

I Automatycene odiwietanie I —-

Dane polecenia
Dane wyjiciowe

Dane bledu

Automatyczne ustawienie w momencie
uruchomienia (okreslone sg dane, ktdre majg zostad
przestane oraz urzadzenia po stronie modutu CPU).

Automatyczna komunikaca
danych podezas URUCHOMIEMLA
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Monitor modutu inteligentnego

Funkcja ta pozwala na diagnostyke statusu dziatania modutow inteligentnych, szczegdotow btedow oraz innych.
]Stﬁiﬁjez mozliwos¢ monitorowania statusu w ramach modutow inteligentnych i zmiany ustawien przy uzyciu ekranu GX
Works2.

- Koncepcja monitora modutu inteligentnego

.
GX Works2

Monitor modutu
inteligentnego

Monitor modulu inteligentnego (status
dziatania / informacje o bledach / zmiany w
warunkach sterowania itd.)
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>ﬂ Podsumowanie tego rozdziatu ) 00c

W niniejszym rozdziale poznates/-as:

- Przeglad modutow funkgji inteligentnych
- Sterowanie modutami inteligentnymi
- Programy do sterowania modutami inteligentnymi

- Ustawienia dziatania przy uzyciu parametrow

Przejrzyj ponizsze wazne punkty:

OB R L LRI Istniejg sygnaty we/wy obstugujgce sygnaty bitowe oraz pamieci buforowe do obstugi stéw danych.
inteligentnych Istniejg rowniez interfejsy zewnetrzne do przekazywania sygnatow z i do urzadzen zewnetrznych.

Metody przesytania Istnieja dwie metody przesytania informacji do i z modutu inteligentnego. Jednym sa programy
informacji

sekwencyjne a drugim jest stosowanie parametrow.

Funkcje GX Works2 Po dodaniu nowych modutow GX Works2 moze ustawic parametry i opcje automatycznego
odswiezania oraz korzystac z funkcji monitora modutu inteligentnego.

GX Works2 utatwia tworzenie programu sekwencyjnego do sterowania modutami inteligentnymi.
Co wiecej, istnieje mozliwosc dziatania w momencie uruchomienia poprzez funkcje monitora
modutu inteligentnego.

Program sekwencyjny W przypadku ustawienia parametrow i automatycznego odswiezania przy uzyciu GX Works2
program sekwencyjny sterujacy Q62DAN przetwarza sygnaty wejsé/wyjs¢ z Q62DAN i odczytuje
oraz zapisuje dane z i w pamieci urzadzenia okreslonej przez automatyczne odswiezanie.

Na zakonczenie wykonaj test, aby sprawdzic zrozumienie.
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WLt ll Sposéb korzystania z modutu przetwornika cyfruwu-analnguweg_n)

Poznajmy teraz dziatanie modutu przetwornika cyfrowo-analogowego. W rozdziale tym jako przyktad zastosowano system
kontroli predkosci przenosnika stosujacego wyjscia analogowe Q62DAN.

2.1 Konfiguracja modutu przetwornika cyfrowo-analogowego
2.2 GX Works2

2.3 Ustawienia w celu stosowania Q62DAN

2.4 Program sekwencyjny

2.5 Sprawdzanie dziatania Q62DAN

(po stronie urzadzenia Moduly inteligentne analogowych wejsé/wyjsé (0o stronie modutu CPU)

Zewnetrznego)

Sygnaly analogowe
Mapigcie, prad i
temperatura
28V
7.5 mA
380°C

Dane cyfrowe

Sygnaly analogowe
MNapiecie i prad

Odol0V
4 do 20 mA

Dane cyfrowe
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Skonfigurujmy parametry systemu przedstawionego ponizej.

SV

|

Modut CPU Modut Q62DAN
b Sygnat we/fwy
x90] | Svana f,':""“’y X90] GOTOWY
X91| 1T x91
" --.M .!' .ll J
Zacisk
Fl
X9F ¥9F | Flaga btedu wyjéciowy
Y90 Y90 1
» Y91 s Y01 |Whaczone wyjécie 2
Program
sekwencyjny YSF YOF | Skasowany biad
. Sygnat stowa
Rejestr danych y% anych Pamiet buforowa
D10 PN h.‘ 0 Wigczona kormwersja
[ > 1
—>D30 T
3
<p40 ] 4
L 1
\‘_H__I
Automatyczne 19
odéwiezanie

VFD

@ Przenoénik
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»m Procedury stosowania Q62DAN

(1) Montaz i oprzewodowanie

Zamontuj Q62DAN w okreslonej szczelinie jednostki bazowej.
Podtacz Q62DAN przewodami do urzadzen zewnetrznych. (Podtaczanie oprzewodowania zostato

wyjasnione w punkcie 2.1.7)

(2) Ustawienia w GX Works2
Uruchom GX Works2. Dodaj Q62DAN jako nowy modut. Nastepnie ustaw przetaczniki, parametry i
automatyczne odswiezanie. (Szczegoty podano w punkcie 2.2.1)

%

(3) Tworzenie programu sekwencyjnego i zapis w module CPU
Utwarz program sekwencyjny do sterowania Q62DAN.

Zapisz programy sekwencyjne, parametry PLC i parametry modutu inteligentnego w module CPU.

%

Skorzystaj z monitora modutu inteligentnego GX Works2, aby sprawdzic status dziatania Q62DAN.

(4) Wyszukiwanie i usuwanie usterek
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Sprawdzic, czy specyfikacje systemu zostaty spetnione.

Specyfikacje Q62DAN s3 wymienione ponizej.

Pozycja Specyfikacje

Liczba wyjsc analogowych 2 punkty (2 kanaty)

Wejscie cyfrowe 16-bitowa liczba dwojkowa ze znakiem

Tryb normalnej rozdzielczosci: -4096 do 4095, tryb wysokiej rozdzielczosci: -12 288 do 12 287, -16 384
do 16 383

Napiecie wyjscia analogowego | -10 do 10 VDC (zewnetrzny opodr obciazenia: 1k do 1IMg)

Prad wyjscia analogowego 0 do 20 mADC (zewnetrzny opdr obcigzenia: 0 do 6000)
Charakterystyka wejSc/wyjsc
Maksymalna rozdzielczosé Zakres wyjsciowy Normalna Maksymalna Wysoka Maksymalna
rozdzielczo$¢  rozdzielczosé rozdzielczosé rozdzielczosé
Napiecie | 0do5V 0 do 4000 1,25 mV 0 do 12 000 0416 mv
ldas5V L0 mvy 0333 mV
-10 do 10V -A000 do 4000 | 2,5 mV -16 000 do 16 000 | 0,625 mV
Zakres ukytkownika 0,75 mv -12 000 do 12 000 | 0,333 mV
Prad 0 do 20 mA 0 do 4000 SuA 0 do 12 000 1,66pA
4 do 20 mA ApA 1,33pA
Zakres uzytkownika | -4000 do 4000 | 1,5pA -12 000 do 12 000 | 0,83pA
Doktadnosc Temperatura otoczenia 25 + 59C: +0,1% lub mnigj

Temperatura otoczenia 0°C do 55°C: £0,3% lub mniej

Predkosc konwersji &0ps/kanat

Liczba zajetych punktow we/wy | 16 punktow (przydziat wejsc/wyjsc: inteligentne 16 punktow)

Tryby rozdzielczosci i zakresy wyjsciowe sa wybierane poprzez zmiane ustawien w GX Works2 (patrz punkt 2.3.1).
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Sprawdz wyglad i dtugosci przewodow.
- Nazwy czesci modutu Q62DAN

Q62DAN

Nazwa Opis
(1) Dioda RUN Okresla status dziatania QB2ZDAN.
(PRACA) Wt normalne dziatanie
Migajaca: tryb ustawienia przesuniecia/wzmocnienia
Wyt: wyt. zasilanie 5 V, btad timera uktadu alarmowego
watchdog, wtaczona wymiana modutu on-line.
(2) Dioda ERROR Okresla status dziatania QB2ZDAN.
(BLAD) Wh.: biad

Wyt normalne dziatanie
Migajaca: przetaczenie ustawienia w momencie btedu

Inne niz 0 s3 ustawiane na Switch 5, poprzez ustawienie
przetgcznika modutu inteligentnego.

(3)

Zacisk wyjscia
analogowego

Przesyta przeksztatcone wartoéci analogowe przetwornika
cyfrowo-analogowego.

(4)

Zacisk zasilania
Zewnetrznego

Podtacza zasilanie zewnetrzne 24 VDC.
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>m Charakterystyka konwersji cyfrowo-analogowej Q62DAN )

Charakterystyka konwersji cyfrowo-analogowej Q62DAN (wyjscie napiecia) w trybie normalnej rozdzielczosci zostata
przedstawiona ponizej.
Charakterystyka konwersji cyfrowo-analogowej Q62DAN (wyjscie napiecia) w przyktadzie stosuje 0V do 5 V.

10 k3
(3)
5 J‘=
(D) {
& ik 1
Wartos¢ wyjscia analogowego (V) o ) Praktyczny zakres wyjscia analogowego
-5
=10 — .
- 40967 - 4000 - 2000 0 2000 4000 “4095

Wartosc wejscia cyfrowego

Numer Ustawienie zakresu wyjéciowego  Przesuniecie Wzmocnienie Wejscie cyfrowe  Maksymalna rozdzielczo$é

(1) ldo5V 1V 5V 0 do 4000 10 mV
(2) Odo5V ov 5V 125 mV
(3) -10do 10V ov 10V -4000 do 4000 25 mV

- Ustawienie zakresu uzytkownika *1 *1 -4000 do 4000 0,75 mv

*1 Malezy sprawdzi¢ wartosci przesuniecia i wzmocnienia ustawienia zakresu uzytkownika, odnoszac sie do instrukcji produktu.
Przesuniecie: Przedstawia wartos¢ wyjscia analogowego, gdy wartosé wejscia cyfrowego wynosi 0.
(Przyktad: Gdy zakres wyjsciowy wynosi 1 V do 5V, przesuniecie wynosi 1 V.)
Wzmocnienie: Przedstawia wartos< wyjscia analogowego, gdy wartos¢ wejscia cyfrowego ma wartos¢ maksymalng (4000).
(Przyktad: Gdy zakres wyjsciowy wynosi 1V do 5 V, przesuniecie wynosi 5 V.)
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>m Sygnaty wejs¢/wyjs¢ Q62DAN

Sygnat wejsciowy (X): Zostat WL, /WYL. przez Q62DAN.
Sygnat wy)sciowy (Y): Zostat WL, /WYL, po stronie modutu CPU.

Q62DAN jest sterowany przez programy sekwencyjne stosujgce sygnatami wejsc/wyjsc. _
* Zakres numeryczny sygnatow wejs¢/wyjs¢ modutu Q62DAN jest okreslany przez miejsce montazu modutu Q62DAN na plycie

Istnieje rowniez mozliwos¢ wymuszonego przydzielenia dowolnego zakresu numerycznego poprzez ustawienie przydziatu
wejsc/wyjsc w parametrach PLC.

Numery wejs¢/wyjs¢ Q62DAN przyktadowego systemu dla celdw szkolenia to X90 do X9F i Y90 do Y9F.
Przydzielanie sygnatow wejsc¢/wyjs¢ Q62DAN:

Sygnat wejsciowy Sygnat wyjsciowy

(Q62DAN - modut CPU) (Modut CPU - Q62DAN)
X90 | Modut GOTOWY ¥90 | Ukycie zabronione
X91 | Uzycie zabronione Y91 | Flaga whaczenia/wytaczenia wyjscia CH1
X92 ¥92 | Flaga wlaczenia/wylaczenia wyjscia CH2
x93 ¥93 | Uzycie zabronione
X94 Y94
K95 Y95
X6 Y96
xay Ya7
X98 | Flaga statusu trybu wysokiej rozdzielczodci Y98
X99 | Flaga ukonczenia ustawiania warunku dziatania ¥99 | Zadanie ustawiania warunku dziatania
X9A | Flaga trybu ustawienia przesuniecia/wzmocnienia | Y9A | Zadanie zapisu zakresu uzytkownika
X9B | Flaga ukonczenia zmiany kanatu Y9B | Zadanie zmiany kanatu
X9C | Flaga ukonczenia zmiany wartosci nastawy Y9C | Zadanie zmiany wartosci nastawy
X8D | Flaga statusu trybu wyjscia synchronicznego ¥9D | Zadanie wyjscia synchronicznego
X9E | Ugzycie zabronione ¥9E | Uiycie zabronione
X9F | Flaga wystapienia bedu Y9F | Zadanie skasowania btedu

W celu uzyskania dalszych
infarmacji dotyczacych sygnatow
wejst/wyjsc nalezy sprawdzié
tutaj.
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Q62DAN zawiera pamiec buforowa.

Lokalizacja, w ktorej dane sa przechowywane w pamieci buforowej zaleza od specyfikacji Q62DAMN: istnieje obszar, w ktorym
zapisywane sg dane z modutu CPU oraz obszar, gdzie zapisywane s3 dane przez system operacyjny Q62DAN.

(patrz kolumna ,odczyt/zapis” w ponizszej tabeli.)

Przydziat pamieci buforowej Q62DAN (przedstawione sa wylacznie pozycje dla czesto stosowanych ustawien danych):

Adres Domyélne Odczyt/zapis Ustawienie Automatyczne
Szesnastkowe  Dziesigtne (*1) domyélne  odSwieZanie
OH 0 Wihaczona/wylaczona konwersja cyfrowo-analogowa 3H O/Z @] -
1H 1 Wartos¢ cyfrowa CH1 0 QyZ - 8]
2H 2 Wartosc¢ cyfrowa CH2 0 QyZ - Q
3H 3do 10 Obszar systemu - UZycie - -
AH zabronione
BH 11 Kod kontrolny wartodci nastawy CH1 0 o} - O
CH 12 Kod kontrolny wartoéci nastawy CH2 0 o] -

DH 13do 18 | Obszar systemu - Uzycie - -

12H zabronione

13H 19 Kod bledu 0 0 - O

14H 20 Zakres ustawief (CH1 do CH2) OH 0 - -

15H 21 Obszar systemu - Uzycie - -

zabronione

16H 22 Specyfikacja przesuniecia trybu ustawienia 0 O/Z - -
przesunigcia/wzmocnienia

17H 23 Specyfikacja wzmocnienia trybu ustawienia 0 O/Z - -
przesunigcia/wzmaocnienia

18H 24 Specyfikacja wartoéci regulacji przesunigcia/wzmocnienia | 0 O/Z - -

I | I | I I

D1H 209 Wartodd wzmocnienia ustawienia zakresu uzytkownika CH2 0 oyZ - -
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Schemat typowych potaczen Q62DAN

thar Nazwa sygnatu ————
§ h |
1 v+ I I Ul‘zﬂd Zenia
2 CH1 COomM _..,_; :—: :_ zewnetrzne
W e e - = A L !
3 I+ LY
4 Puste ’7‘ r
5 V+
M "
6 CH2 COM )
' 1 Urzadzenia
7 I+ Zewnetrzne
e - === - o
o
8 rir
do Puste
15
+24y
16 i Zasilanie
17 244G zewnetrzne 24V
ov

- - >

- Potaczenie do zacisku ,V+" i zacisku ,COM" wyjscia napiecia analogowego

- Potaczenie do zacisku ,I+" i zacisku ,COM" wyjscia pradu analogowego

- Potaczenie ,+24V" zewnetrznego zasilania 24 VDC do zacisku ,24V" i 0 V do zacisku ,24G"
- W celu potaczenia urzadzen zewnetrznych nalezy stosowac pary skreconych przewodow.
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GX Works2 moze rowniez obstugiwac uruchomienie modutu przetwornika cyfrowo-analogowego.
W tej czesci stosowany jest modut przetwornika cyfrowo-analogowego Q62DAN jako przyktad w celu wyjasnienia ekranow i
szczegotow ustawien.

@ XX Ekrany ustawieri GX Works2 )

Ekran New Module (nowy modut) Q62DAN

Wprowadz nastepujgce ustawienia, aby dodac modut.

*Ustaw Module Type (rodzaj modutu) (z rozwijanego menu)

+Ustaw Module Name (nazwa modutu) (z rozwijanego menu)

*Ustaw Mounted Slot No. (numer szczeliny montazu) (numer szczeliny modutu inteligentnego)
«Ustaw Start XY address (adres poczatkowy XY) (adres XY modutu inteligentnego)

New Mo dule X
Madule Selection
Maduie Type |inslog Moduie |
Madule Name |osz0an -]
Mount Position

Mounked St No, |3 -4

W Spadfy start XY address | 0090 (H) 1 Slot Occoupy [16 points]

Ackrowiledgs 110 Assgriment

Title Seiting
Title |

ik I Cancel |

Wartosci Mounted Slot No. (numer szczeliny montazu) oraz Start XY address (adres poczatkowy XY)
mozna zmienic po ustawieniu.
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Ekran Switch Setting (ustawienie przetacznika) Q62DAN

W zaleznosci od zastosowania Q62DAN wybierz zakres wyjsciowy (zakres wyjsciowy kanatu
stosowanego do konwersji cyfrowo-analogowey).

Na ponizszym ekranie zakresy wyjsciowy CH1 jest ustawiony na 0 do 5V (domyslInie: 4 do 20 mA).

Switch Setting 0090:Q6 2DAN

Output Range Setking
CH Output range HOLDJCLEAR Function |
cHL | otosy . x| CLEAR
CHZ 4 to Z0ma CLEAR

Synchronous Oukput Mode

[Nurrnei i asynchronous) Mode ;I
Resalution Mode Setting

[Nnrrnal Resolution Mode ;I
Drive Mode Setting

|N|:|rmai (Df& Corverter Processing) Mode ll

* This dialog setting is linked ta the Switch Setting of the PLC parameter.
Default vabue will be shown in the dislog
if the Swikch Setting of the PLC parameter contains an out-of-range value,

oK Cancel |
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Ustawienie parametru dla Q62DAN

- Wiacz funkcje konwersji cyfrowo-analogowej dla kazdego kanatu przed rozpoczeciem korzystania.

] [(FRGIWiRe MAIN 1 Step < 0090:062DAN[}-Parameter - | P
o
Display Fiter  [Desplay ) -
Tem | Hi CHE
- Basic setting Set the D/A conversion system. ) :
{
A conversion !D:El‘!t " ' 1 :Disable

Ustawienie automatycznego odswiezania dla Q62DAN

+ Digital value (wartosc cyfrowa): ustawia urzadzenie CPU, ktore zapisuje dane cyfrowe do przestania do
QO62DAN.

»Set value check code (kod kontrolny wartosci nastawy): ustawia urzadzenie CPU, do ktdrego przesytane jest
ostrzezenie dotyczace Q62DAN.

« Error code (kod btedu): ustawia urzadzenie CPU, do ktorego przesytany jest btad dotyczacy Q62DAN.

o [PRGTWiEe MATN | Step (20 0090:062DAN-Auto_Refr.. 10
Display Fiter | Dl &l -
Rem cHl oz
—"’m““'m""‘“" The data of the specified device is transmitted to the buffer memory.
Digital value b0
- Transfer to CPU The data of the bulfer memory is transmitted bo the specified device.

Sat value chedk cods
Ervor code
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Intelligent Function Module Monitor (monitor modutu inteligentnego)

Ekran ten jest stosowany do monitorowania wartosci zapisanych obecnie w pamieci buforowej, status WL/ WYL
sygnatow X/Y oraz innych.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062ZDAN)

[tern Current ¥ alue Dewice Data Type
[= 140 Signal Manitar
= Input Signall<);
Module READY #30 Bit
High resolution mode status flag pt - Bit
Operating condition zetting completed flag 99 Bit
Offzetfgain setting mode flag =94 Bit
Channel change completed flag *98 Bit
Set value change completed flag ¥9C Bit
Swnchionous output mode flag ¥90 Bit
Error flag #IF Bit
= Output Signallt):
CH1 Output enable/dizabls flag YT Bit
CH2 Output enable/dizable flag Y92 Bit
Dperating condition setting request Y99 Bit
L set range wiiting request N Bit
Channel change request 9B Bit
Set value change request YaC Bit
Synchronous oukput request YD Bit
Emor clear request Y9 Bit
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Symulowane sg ustawienia komputera w celu stosowania Q62DAN.

- Przyktad konfiguracji programu

Ustawienia sa wprowadzane w oparciu o nastepujaca konfiguracje systemu.

qstr o | o | o | am
{mllunle} acru | g Egdp :?.E [?2

punktowy} punktowny) | punktowy] | punktoeny)

Srodowisko
k wyjsciowe
(przetwornica)

Wyjscie analogowe

) — ] Vals—— va|
|I_|
Va0 do Y7F OOOOOOOO
40 do e —— Yo
3
500000663 CEEE
| — [ EACUTPOT )
X0 do X3F
Fl 5000 000D ﬁ
O N\
(=]
QX42  : Modut wejsciowy &4-punktowy
QY42P : Modut wyjsciowy 64-punktowy

Q64AD : Modut przetwornika analogowo-cyfrowego 16-punktowy
Q64DA : Modut przetwornika cyfrowo-analogowego 16-punktowy
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m Przyktad programu sekwencyjnego

(1) Konfiguracja modutu oraz numery wejsc/wyjsc

Konfiguracja modutu oraz numery wejsc/wyjsc przyktadowego programu sg nastepujace.

Q&P QK Q¥ Q&4 Qez

-Al Qcpu 42 42p AD DA

(zasilanie) o | e | s | (e
purn ki punktowy) punktowy) |punktowy)

slalalnw

! ! \ B
X0 Y40 X80 X0
(Mumer wejsé/wyjsé)  do do do do

H3F Y7F H/YEF XYOF

(2) Auto Refresh (automatyczne odswiezanie)

Ustawienia Auto Refresh (automatyczne odswiezanie) sg nastepujace.

" o [FRGIWIRe MATN 1 Stp 5 0090:062DAN(T-Auto_Refr..

Display Fiber | Dsplay Al =
Thei CHI oz
= 'I'r-ﬁlllrtnﬂlllﬁl'um:hl The data of the specified device is transmitted to the bulfer nvemory.
Digital waue Lo
- Transfer to CPU Thie data of the bulfer memory s transmitted Lo the specified device.
m 'f'dl” m Emﬂ e et e e e e ———— e ———— e
Error code D0 -
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m Przyktad programu sekwencyjnego )
Programy sekwencyjne stosowane dla tego przyktadu s3 przedstawione ponizej.
Wartosci cyfrowe stosowane w Q62DAN sa przesytane do ,D30" okreslonego przez ustawienie Auto Refresh
(automatyczne odswiezanie).
0 TI.' jc/}« (M0 ) Gdy X0 jest WE, MO jest samo-podtrzymane (podczas
I ! A konwersji cyfrowo-analogowej).
- Gdy X1 jest WL, samo-podtrzymywanie jest anulowane,
- —
- +E Y91 (wyjscie CH1 wiaczone) jest WL przez wiaczenie MO i X90
4 |} || (va1 ) (modut GOTOWY).
Wartosc cyfrowa CH1 zostaje okreslona (przekazywana przez
- automatyczne odiwiezanie z D30).
— ——{MovP kw00 D30 ) Gdy X2 jest Wk, wartoé¢ 1000 jest przesytana do D30.
X3
{ | [MOVP k2000 D30 ) Gdy X3 jest WL, wartoéé 2000 jest przesykana do D30.
A4
| —— [mMove k4000 D30 i Gdy X4 jest Wk, wartosc 3000 jest przesytana do D30,
{¥70 H Y70 jest whaczone podczas wyniku konwersji (wyjécie jest oznaczone
diodg LED).
XOF ) ) .
w D40 przez automatyczne odéwiezanie zostanie zapisany w D100.
{71 H o ¥71 jest WE przez WEACZENIE X9F (btad wykryty przez Q62DAN).
X5 XOF I
25— |} | | [SET vOF 1 Jesli X5 jest Wk, podczas WEACZENIA X9F (btad wykryty przez
- Q62DAN), zostanie ustawione Y9F (anulowany blad).
28 {END ]|
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fi- MELSOFT Series GX Works2 ..

.ential Programsilinteligent UnitAnteligent Unit - [[PRG]Write MAIN 19 Step]

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help - 7 X
PRl e g iob B [T e e | B B B | B R RSN ST PR R S g e ILLE

e S B R B T or @B S L T o 26 K| I e e e ) 1L o e B E
: Navigation X | [PRE]WriI:E MAIN 19 Step | = ] 4 F -

Project M Y
] I I {'r-.ll } =
[* 23 = G 2] ] Ab- -
+ Parameter
- Inkeligent Function Module { e 3
- 0090:Q620aN
A&, Switch Setting “ o ] _
=2 Pararneter ! | | || [ e o o1 )i
Auto_Refresh
l_} Global Device Comment -
WO RI10E o2
+ Prograrn Setking L |
- pou i
= ﬂ':" Program - =
H E] | ] | ] [ BCDP D13 K320 ]_
dE| MAIN " 1 L
ﬂ':" Local Device Comment
A Device Memory [=cT vaF ]
Device Inikial Yalue =
aF HAF
1 I I | I [-'!:.':T v ]
1 [ END ]
LﬁI User Library Zakoncz ustawienia parametru GX Works2,
. Kiiknij (). aby kontynuowat.
| Connection Destination
w

Enalish nlabeled QO&LUDH Hosk Skatian 15/195
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@XEM Zapis programéw sekwencyjnych i parametréw ) @00

Wraz z utworzonymi programami sekwencyjnymi i ustawionymi parametrami, dane ,ustawien parametrow” skonfigurowane
przez GX Works2 sg zapisywane w module CPU jako parametry modutu inteligentnego.

Parametry modutu inteligentnego wybrane na ekranie ,PLC Write" (zapis PLC) GX Works2 sa przedstawione ponizej.

(Online Data Operation |E|
Connection Channel List
| Serial Port. PLC Module Connection(LSE) System Image...
H }m  Read & Write  verfy  Delete
il PLE Module |l | Execution Target Dataf I Yss )
Title |
3 edt pata Parameter+frogam | Selectall | Cancel Al Selections |
Module Mame Diata Mame Title Target = Detal Last Change Target Memory Size
|__- I Y
- | "yRLC Data Program Mamory[D. .
[ ~ fem Program{Program File) - |
b LIEEWT v 2012f06/07 10:53:47 2224 Bytes
|- Parameter v
| 5Ptcﬂdemwl=.l'ﬂmﬂe PasswordfSwitch Setting o 2012/06/07 10:53:47 604 Bytes
N Inteligent Function Module (Initial Setting/a. . L 201 206/0 007147 172 Bytes
| - () Global Device Comment D
€ COMMENT [0 Detsi] 2012/06/07 10:53:47
| - S oevice Memory v
Mram v 2012/06/07 10:53:48
Mecessary Setting( Mo Settmg | Aeeady St ) Sat F it ks neadad 1 Already Set )
Wirkting Size Free Yalume LUse Yolume
3,0008ytes b | 242,644 3,1168ytes Refrash |

Execube Cose |

mlﬁﬁﬂﬂﬂ

PLC Uiser Data Wirite Title F-:lmd F'LC Clear PLC Memory  Arrange PLC
ljpara:nn Memary




K& 1-Intelli_Fn_Module_fod_pol

»m Sprawdzanie dziatania Q62DAN

CPU oraz sposob sprawdzania dziatania Q62DAN.

Przedstawimy teraz sposob obstugi Q62DAN przy uzyciu parametrow i programu sekwencyjnego zapisanych w module

m Sprawdzanie poprzez monitor modutu inteligentnego GX Works2 )

- Funkcje monitora modutu inteligentnego GX Works2
wejSc/wyjsc .
Poznajmy sposob monitorowania Q62DAN.

! Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062DAN)

Podtacz komputer i sprawdz status dziatania Q62DAN przy uzyciu monitora modutu inteligentnego GX Works2.

Monitor modutu inteligentnego moze monitorowac status btedu Q62DAN oraz status pamieci buforowej oraz sygnatow

[tem Cumrent Value
[=] 140 Signal Monitar
H  Input Signalf-]:
Module READY -

High reschution mode status flag -
Dperating condition satting completed flag -
(ffzet/oam setting mode fag -
Channel change completed flag -
Set walue chanoe completed flag -
Synchronous output mode flag -
Error flag -
= Output Signally):

CH1 Output enable/dizable flag -
CHZ Dutput enable/dizable flag -
Operating condition setting request -
|lser range writing request -
Charnnel change request

Set value change request -
Synchronous output request

Emor clear request -

Device

RéRepnras

X838pRAd

Data Tvpe

Bit
Bit
it
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
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f- MELSOFT Series GX Works2 ..

.ential Programsilinteligent UnitMnteligent Unit - [[PRG]Write MAIN 29 Step]

Ll )

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help - 7 X
3 T -
NP AlLe g ARt L L I T Y TN BT T EINy
- LN [ —= -
iee] | B2 B O O | @ Bt s R e e s e | R B I L e e e BB A S
: Navigation X aH] [PRE]Read MAIN {(Read Onl... ] 4 -
Project M x1 Y
| T |
iy Y Co 2 M- =
+ IME M0
+ Inteligent Function Maodule | |
4% Global Device Cormment
+ Program Setting Sl ”-'
] 4 | | | | £oral }
+ 1Pl 11 11 -
+-{=y Device Memary
Device Initial Yalue e
| | [ MonP K000 ] ]
1T L
X3
I I [1 P #2000 k] ]_
Xd
I I [1 P FA000 k| ]
Gl
XNaF
% Project 21 | | [ P 040 D ]
| L
| user Librar - - P
’ ¥ Zamknij monitor modulu inteligentnege.
. Eg R )
| Connection Destination Kliknij u . aby kontynuowac.
x5 XHaF
b = SE YOF
) | SR
Enalish Unlabeled QO&UDEH Hosk Skation 412950
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>m Sprawdzanie dziatania przyktadowego programu

* Skorzystaj z funkcji monitorowania w celu monitorowania GX Works2.

Wskazanie programu WE

Istnieje mozliwos¢ symulacgji dziatanie modutu CPU oraz Q62DAN programowanych w tym przyktadzie.
Sprawdz, w jaki sposdb zmieniaja sie dane oraz wyjscia analogowe Q62DAN podczas zmiany przetacznikow
dziatania/zatrzymania oraz WL /WYL. w odniesieniu do przetacznikow niskiej, sredniej i wysokiej predkosci.

{Pracedury dziatania)

(1) Przedgcznik dziatania jest
ustawiony = potofenia WYL na
W

{2) Przefgczniki niskie], srednigj i
wyzokiej predkogci 53 WL WYL
3} Przedgcznik dziatania jest
ustawiony z potoZenia WYL na
WE

{(Wskazanie pragramu)

Klikenij przycisk Program
Indication OM*" (Wskazanie
programu WL}

Przycisk ,Restart” (unuchom
ponomsmie)

Powrdt do statusu poczgtkowega
przed rorpoczeciemn symulagi. J

Przetwornica

Woltomierz

i ™
. l -

Modut CPU Moduwt funkcji inteligentnych
[(QOZHCPU (QEZDAN]
Q : Sygnat we/fwy Q '
¥a0 Xa0 GOTOWY
¥91 ¥91
Program
sekwencyjny X¥OF XOF Flaga btedu
Y80 Y80 - Zarisk
Y91 ¥91 | Wigczone wyjécie ad wejécia
>g wyjécia
YOF YOF | Skasowany blad gﬁ 1
g2 7
Rejestr danych Pamiec buforowa E%
D10 0 |Wiaczona konwersja gz
1 0 el
D30 i putomater| |2
3
D40 0 n-::ls'mezame] 4
19 0
r I . . . N
X0 X1 X2 X3 X4 W trakcie dziatania
JIN BRI IN SO TN S0 IN SR IN ( i
e);
g.. g qr g g Y70
ElFF CIFF tlFF r,.u F EFF e
L er'ﬂ-ilg marllzér prel:?lu:lsc pre scprgﬁlfukgc RROCIIE y
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m Na co zwrdci¢ uwage, jesli Q62DAN nie dziata ) uaa

Sprawdzanie btedow Q62DAN

Sprawdz kody btedow w Q62DAN zgodnie z opisem w punkcie 2.5.1.
- Sprawdz poprzez monitor modutu inteligentnego GX Works2.

* Sprawdz kody btedow oraz szczegotowy opis bledu, nastepnie rozwiaz je w sposob opisany w instrukcji produktu.
Procedury sprawdzania btedow

Korzystajac z instrukcji produktu, sprawdz szczegotowe opisy btedéw oraz status normalny/odbiegajacy od normy
pamieci buforowej oraz sygnatow wejsc/wyjsc i rozwiaz btedy.

(1) Sprawdzanie kodow bltedow przy uzyciu monitora modutu inteligentnego.

(2) Sprawdzanie polecen dla wyjsc

Sprawdz ponizsze dane w pamieci buforowej oraz sygnaty wejsc/wyjsc Q62DAN przy uzyciu monitora modutu
inteligentnego.

Dane do sprawdzenia Szczegdtowe informacje

Pamiec buforowa | Wartosci cyfrowe CHn Zapisywane sa wartosci cyfrowe z modutu CPU.

Jesli wartosci cyfrowe nie zostang zapisane, nalezy poprawic
program sekwencyjny oraz specyfikacje urzadzenia.

Sygnaty Flaga wtaczenia/ Flaga wtaczenia/wylaczenia wyjscia powinna by¢ WE
wejSE/wyjsc wylaczenia wyjscia CHn Jesli jest WYL, nalezy poprawic specyfikacje urzadzenia programu
sekwencyjnego.

(3) Sprawdzanie parametrow dla wyjsc

Sprawdz ustawienia wtaczonej/wylaczonej konwersji przy uzyciu metody podanej w punkcie 2.2 w odniesieniu do
parametrow Q62DAN.

(nalezy ustawic opcje ,wtaczona".)
Sprawdzanie statusu Q62DAN po usunieciu bledu
Sprawdz, czy Q62DAN dziata prawidtowo, przy uzyciu monitora modutu inteligentnego.
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m Na co zwrdci¢ uwage, jesli Q62DAN nie dziata ) uaa

Ekran monitora modutu inteligentnego
To przyktadowy ekran monitora modutu inteligentnego GX Works2.

* Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q62DAN)

[t Cusrent 'V slue Device Data Type
= 1/0 Signal Monitor

= Irput Sigrall)
Module READY w a0 Bit
High resolution mode status flag - *a8 Bit
Dpetating condibon setting completed flag a9 Bit
Diffset /gamn setting made flag " b U Bit
Channel change completed flag - »a38 Bit
Set value change completed flag »ac Bit
Synchionous output mode flag - 4D Bt
Emox flag — s 3 Bt

=l Output SignallY)
CH1 Dutput enable/disable flag Yo Bit
CH2 Output enable/dissble flag a2 Bit
Dpesating condibon setling request h§- =) Bit
Uses range waikting requsst Y34 Bit
Channel change request Y98 Bik
Set value change request YaC Bt
Synchionous output reguest YD Bit
Emcr Clear naquest Y Bit

Informacje na ekranie
(1) Item (pozycja) Okreslona jest nazwa informacji o module.

Jesli typ danej jest wymieniony w oknie dialogowym / kodzie btedu i kodzie ostrzezenia,
przy nagtowku kazdej pozycji znajduje sie ikona.

(2) Present value Okreslona jest wartos¢ obecna informacji o module. Okreslone s3 ciagi znakow, takie jak
(wartosc obecna) WEWYE oraz wartosci.
(3) Device (urzadzenie) Okreslone s3 urzadzenia przypisane do informacji o module.

(4) Data type (typ danej) | Okreslony jest typ danej informacji o module.
W przypadku szczegotowego okna dialogowego / kodu btedu / kodu ostrzezenia mozna
sprawdzi¢ szczegdtowe informacje na ich temat.
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>ﬂ Podsumowanie tego rozdziatu ) 00c

W niniejszym rozdziale poznates/-as:
- Specyfikacje modut przetwornika cyfrowo-analogowego (Q62DAN), sygnaty sterujace oraz funkgje danych sterujacych
- Ekrany ustawien GX Works2 oraz ekrany monitora modutu inteligentnego
- Ustawienia niezbedne do uruchomienia Q62DAN
- Program sekwencyjny do sterowania przyktadowym programem
- Sposob wykrywania i usuwania btedow przy uzyciu Q62DAN

Przejrzyj ponizsze wazne punkty:

o E IR SRR Q62DAN to modud, ktory wytwarza analogowe dane wyjsciowe (2 kanaty).
Lpa LR U B Zakres wyjéciowy mozna wybraé z 0 do 5V, -10 do +10 V, 0 do 20 mA i 4 do 20 mA.
W przypadku zacisku wyjicia zewnetrznego napiecie (V) i prad (I) sa niezaleine.

WE ST ER AT Istnieje mozliwosé dodania nowych modutdw.
GX Works2 Po dodaniu nowych modutéw nalezy jednoczesnie ustawié przydziat wejsé/wyjse.

Ustawione sa przetaczniki Q62DAN, parametry i automatyczne odswiezanie.

Ustawienia przetacznikow, takie jak zakres wyjsciowy Q62DAN (0 do 5 Vi 4 do 20 mA) sg wazne.

W razie koniecznoéci mozna ustawic tryb wysokiej rozdzielczosci oraz inne.

W parametrach ustawiona jest opcja whaczona/wytaczona konwersja cyfrowo-analogowa CH1 i CH2.
Ustawienie domyslne to ,wytaczona”.

W opcji automatycznego odswiezania ustawione s3 urzadzenia po stronie modutu CPU, gdzie zapisywane sa
wartosci cyfrowe CH1 i CH2 oraz kody bleddw.

Program sekwencyjny W przypadku ustawienia parametrow i automatycznego odéwieZania przy uZyciu GX Works2 program
sekwencyjny sterujacy Q62DAN przetwarza sygnaly wejsc/wyjse z Q62DAN i odczytuje oraz zapisuje dane z i w
pamieci urzgdzenia okrelonej przez automatyczne oddwieZanie.

Sprawdzanie dziatania Dziatanie Q62DAN jest sprawdzane poprzez monitor modutu inteligentnego GX Works2.
Q62DAN Przy uiyciu GX Works2 mozna rdwniez sprawdzic stan pamieci buforowej Q62DAN.
Jesli Q62DAN nie dziata, powyzsze funkcje s3 stosowane do sprawdzenia informacji o bledzie.

Na zakonczenie wykonaj test, aby sprawdzic zrozumienie.




K& 1-Intelli_Fn_Module_fod_pol

> Test koncowy )

Po zakonczeniu wszystkich etapow kursu PLC Modut inteligentny mozesz teraz przystapic do testu koncowego. W razie

niejasnosci w zakresie ktoregokolwiek z tematow, wykorzystaj te mozliwos¢ do ponownego zapoznania sig z tymi
zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 9 pytan (28 elementow).
Mozesz zdawac test koncowy dowolng ilosc razy.

Jak rozwiazywac test

Po wybraniu odpowiedzi upewnij sie, ze przycisk Odpowiedz zostat klikniety. Twoja odpowiedz zostanie utracona,

jesli bedziesz kontynuowac bez klikniecia przycisku Odpowiedz. (Zostanie potraktowana jako pytanie, na ktore nie
udzielono odpowiedzi.)

Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik zaliczony/niezaliczony
pojawig sie na stronie wyniku.

Prawidtowe odpowiedzi: 4
Aby zaliczyc test musisz
Wszystkie pytania: 4 odpowiedziec poprawnie
na 60% pytan.
Procent prawidtowych odpowiedzi: 1009

Kontynuuj ‘ [ Przegladaj ‘

+ Kliknij przycisk Kontynuuj, aby zakonczyc¢ test.

Kliknij przycisk Przegladaj, aby przejrzec test. (Sprawdzenie prawidtowych odpowiedzi)
Kliknij przycisk Sprobuj ponownie, aby powtorzyc test.
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Test koncowy 1 ) 000

Umiesc zaznaczenie () przy rodzaju/-ach modutu/-ow, ktory/-e mozna nazwac modutem inteligentnym. (mozliwy
wybor wielu opgji)

—  Modut CPU

—  Modut przetwornika analogowo-cyfrowego (A/D)
— Modut wejsciowy, modut wyjsciowy

— Modut pozycjonujacy

—  Moduly komunikacji szeregowej

—  Modut zasilania

denwiedz’] I Wstecz ]
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Test koncowy 2 ) 000

Nastepujace zdania opisuja modut inteligentny. Wybierz odpowiednia opcje w kazdym polu w celu uzupetnienia zdan.

1) Modut inteligentny przetwarzajgcy wartosci sekwencyjne, takie jak napiecie, prad | temperatura jest nazywany

f --Select-- ¥ )

2) --Select-- ¥ | ) wymaga napiecia i pradu (dane analogowe) z urzagdzenia zewnetrznego oraz

przeksztatca je na dane cyfrowe.

3) Moduly inteligentne przeprowadzajgce komunikacje danych pomiedzy wieloma modutami CPU PLC lub modutem CPU PLC |

komputerem wyZszego poziomu w sieci 53 nazywane || --5Select-- )

4) Modut inteligentny, ktéry monitoruje dziatanie maszyny i steruje skomplikowanymi ruchami maszyny jest nazywany

(| --Select-- )
5) Ruch maszyny jest wykrywany przez kodery, a (| --Select-- ¥ ) edbiera sygnaty impulsu z koderow i liczy liczbe
impulsdw.

denwiedz’] [ Wstecz ]
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Test koncowy 3

Wybierz odpowiednia opcje w polach (1) do (4).

Sygnat bitowy

_'W‘yjs'cie CPU vy =
(1) G

Wejécie CPU (X) fr—

Modut
intzligentny Stowa danych

Rejestr —
danych (D)

Ustawienie
przetgczania
parametru PLC

(b --Select-- @ --Select--

(3)| --Select-- (4)| —-Select--

| Odpowiedz| | Wstecz |

Urzadzenia
zewnetrzne
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Test koncowy 4 ) 000

Nastepujace zdania opisuja przesyt danych wykonywany przez modut inteligentny. Wybierz odpowiednia opcje w
kazdym polu w celu uzupetnienia zdan.

(| --Select-- ¥ |} do sterowania modutem inteligentnym jest przesytany przy uZyciu pamieci buforowej.
Dane przesytane poprzez pamiec buforowa pochodzg z (| --Select-- ¥ |} jako polecenia lub s3 uzyskiwane z

(| --Select-- ¥ |} do CPU w wyniku tego procesu.

Dane sg komunikowane przez ( | --Select-- ¥ | ) ustawione przez GX Works?2 lub poprzez programowanie przy
uZyeiu [ | --Select-- ¥ )

denwiedi] I Wstecz ]
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Test koncowy 5 ) 000

Wybierz odpowiednie zdanie z ponizszych, ktore wyjasnia sygnaty we/wy modutu inteligentnego.
(mozliwy wybor wielu opcji)

Sygnaty we/wy modutow inteligentnych s3 przesytane przez Auto Refresh (automatyczne odswiezanie).

Sygnaty we/wy moduwtow inteligentnych s przesytane przez wysytanie | odbieranie sygnatow bitowych
(WE./WYL) dofz modutu CPLU.

Sposrod sygnatow we/wy modutow inteligentnych modut odbiera sygnaty X"

Sposrod sygnatow we/wy modutow inteligentnych modut odbiera sygnaky Y™

denwiedz’] [ Wstecz
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Test koncowy 6 ) 000

Modut inteligentny umozliwia programowanie pamieci buforowej modutu inteligentnego w ten sam
sposob, co urzadzenie pamieci w module CPU.

Ukoncz program do odczytu danych z adresu pamieci buforowej .19" modutu inteligentnego (nr we/wy
nagtowka: .X/Y090") i zapisz dane w rejestrze ,D10".

Pamie¢ buforowa (Adres)

Rejestr danych

D10 111 -« 111 19(13H)

X0 -
I—H LMOV (QL) \ (Q2) (Q3) :l'l

Q1| --Select-- | ¥ | Q2| --Select-—- v | Q3| --Select-- | ¥ |

deowiedz’] I Wstecz]
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Test koncowy 7 ) 000

Ponizsze zdania opisujg charakterystyke konwersji cyfrowo-analogowej Q62DAN (w trybie normalnej rozdzielczosci).
Wybierz odpowiednia opcje w kazdym polu w celu uzupetnienia zdan.

W przypadku wybrania ustawienia zakresu wyjsciowego ,1 do 5V napiecie wyjiciowe wyniesie (| --Select-- | ¥ |}V dla wartosci
cyfrowej wyjscia 0" oraz (| --Select-- | ¥ |}V dla wartosci cyfrowe] wyjscia 4000"

W tym przypadku napiecie wyjsciowe wartosci cyfrowej 07 jest nazywane (| --Select-- ¥ | ), a napiecie wyjsciowe

wartosci cyfrowe] wyjscia 4000 jest nazywane (| --Select-- ¥/

[ denwiedz’] [ Wstecz
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Test koncowy 8 ) 000

Ponizej znajduje sie program sekwencyjny do sterowania Q62DAN. Wybierz odpowiednia opcje w polach (1) do (4).

Procesy zdefiniowane przez ten program

- Jesli X0 jest WL, MO jest WE. Jesli Module READY (modut GOTOWY) jest WE., flaga wiaczenia wyjscia CHI jest WL
- Jesli flaga wystapienia btedu jest Wt., kod btedu (dane zapisane w D40) jest przesytany do D100.

- Jesli X5 jest WL, podczas wykrycia btedu, Zgdanie skasowania btedu WEACZY sie.

X0 ¥ Warunek wstepny
— | cda { Mo ) - QB62DAN jest zamontowany w szczelinie gtéwnej
M Jednostki podstawowe], ktore) adres we/wy
] |D— nagtowka zostat okreslony jako ,X/Y90"
(1)
2
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Test koncowy 9 ) 000

Wybierz prawidtowa metode sprawdzenia kodow btedow w Q62DAN.

~ Zastosowanie ekranu diagnostyki PLC GX Works2.
Zastosowanie ekranu monitora drabinki GX Works2.
Zastosowanie monitora moduwtu inteligentnego GX Works2.

Zastosowanie ekranu parametrow PLC GX Works2.

denwiedz’] [ Wstecz
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Wynik testu

) ﬂﬂﬂ

Test koncowy zostat zakoriczony. Twoje wyniki sa przedstawione ponizej.
Aby zakonczyc test koncowy, przejdz do nastepnej strony.

Prawidtowe odpowiedzi: 0

Wszystkie pytania: 9

Procent prawidtowych odpowiedzi:  400%

I Kontynuuj ] [Przeglqdaj]

Gratulujemy. Test zostat zaliczony.
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Kurs PLC Modut inteligentny zostat ukonczony.

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byty interesujace, a informacje
uzyskane w trakcie tego kursu beda przydatne w przysztosci.

Mozesz przegladac kurs dowolna ilosc razy.

‘ Przegladaj ‘ ‘ Zamknij ‘




