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o
Przeznaczenie kursu

) oo

Ten kurs szkoleniowy jest przeznaczony dla osob, ktore po raz pierwszy chca zaprogramowac systemy sterowania
procesem MELSEC. Kurs ten umozliwia poznanie funkcji modutéw MELSEC oraz PX Developer oraz sposob ich
uzytkowania.
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> Struktura kursu ) 00c

Tresc tego kursu posiada nastepujaca strukture.
Zalecamy rozpoczecie od Rozdziatu 1.

Rozdziat 1 - Co to jest system sterowania procesem MELSEC?

W rozdziale tym przedstawione zostaty funkcje modutow oraz oprogramowania systemu sterowania
procesem MELSEC.

Rozdziat 2 — Konfiguracja systemu

W rozdziale tym przedstawiony zostat sposéb konfiguracji systemu sterowania procesem, na ktorym
oparty jest ten kurs.

Rozdziat 3 - Programowanie FBD
W rozdziale tym uzytkownicy beda mogli poznac sposéb programowania FBD przy uzyciu PX Developer
programming tools (narzedzi programowania) wraz z cwiczeniami obejmujacymi m.in. programowanie FBD,
ustawianie parametrow oraz zapisywanie do jednostki centralnej sterownika programowalnego.

Rozdzial 4 — Strojenie i monitorowanie programu

W rozdziale tym uzytkownicy beda mogli poznac sposdb strojenia i monitorowania programu przy uzyciu narzedzi
programowania i narzedzi monitorowania PX Developer.

Rozdziatl 5 — Test konicowy

Ocena zaliczajaca: 60% lub wiecej.
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> Jak korzystac z narzedzia do e-learningu

Przejdz do nastepnej strony Przechodzi do nastepnej strony.

Wro¢ do poprzedniej strony Wraca do poprzedniej strony.

Przejdz do zadanej strony Wyswietli sie ,Spis tresSci”, umozliwiajacy przejscie do zadanej strony.

Zakoncz nauke ' Zakoncz nauke.
Okna takie jak okno ,Zawartos¢" zostang zamkniete i nauka zostanie zakonczona.
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Ostrzezenia dotyczace korzystania

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Przed uzyciem sprzetu nalezy przeczytac tres¢ punktu Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa w odpowiednich
instrukcjach i przestrzegac¢ zawartych tam informacji dotyczacych bezpieczenstwa.
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I coto jest system sterowania procesem MELSEC? ) e

W rozdziale tym poznasz funkcje kluczowych modutow oraz oprogramowania systemu sterowania procesem MELSEC.
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> Struktura systemu sterowania procesem MELSEC ) 00c

System sterowania procesem MELSEC jest przeznaczony do zastosowan zwigzanych ze sterowaniem procesem
(sterowanie temperatura, przeptywem, cisnieniem, poziomem itp.). Sktada sie on gtéwnie z nastepujacych
oprogramowania i modutow serii MELSEC-Q.

CPU sterowania procesem do sterowania petla regulacji wysokiej predkosci i sterowania sekwencyjnego

Modut analogowy z izolowanymi kanatami z mozliwoscia bezposredniego podtaczenia do czujnika, zaworu sterujacego lub

innych wejsé/wyjsé

PX Developer, pakiet oprogramowania FBD przeznaczony do systemu sterowania procesem

': Narzedzie programowania, dzieki ktdremu nawet ztozone sterowania petla regulacji moze zostac z tatwoscia

zaprogramowane
Narzedzie monitorowania, dzieki ktoremu strojenie i monitorowanie sterowania petla regulacji mozna bezproblemowo
przeprowadzi¢

Redundantne CPU umozliwiaja nieprzerwana prace systemu sterowania nawet w sytuacji nagtej usterki




1-MELSEC_Prcs_ Ctrl_Stm_Basics_fod_pol

m Zakres zastosowania systemu sterowania procesem MELSEC ) Doo

Systemy sterowania procesem MELSEC charakteryzuja sie szerokim zakresem zastosowania, od sterowania
urzadzeniem po sterowanie zaktadem oraz od ciagtych do okresowych procesow po specyficzne procesy.
Zaktad utylizacji odpadow

Maszyna do przetworstwa
: £ Piec przemystowy

L - (- -
R .
Wiy Wi

Sterowanie urzadzeniem —

Zaktad chemikaliow czystych
Zaktad utylizacji sciekow

Proces ciagly

Obszary zastosowania Zywnosé, leki, chemikalia / chemikalia czyste, stal, piece przemyslowe, srodowisko naturalne,
Y gospodarka wodno-iciekowa, papier/pulpa, polprzewodniki, budownictwo/klimatyzacja, okrety
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»m Komponenty i funkcje systemu

) oo

Systemy sterowania procesem MELSEC mozna konfigurowac w celu sprostania réznym indywidualnym potrzebom,
jako pojedynczy system, jako system redundantny lub siec pojedynczych/podwdjnych podsystemow. Ponizsze

rysunki przedstawiaja typowe przyktady systemow sterowania procesem MELSEC.

( CC-Link IE, sie¢ sterownika MELSECMNET/H

¥ o m H . k Yy F ! ’
; C P'memnm WartDSE y |
wejscia

| —a i Redundantna
| graficzny T ”_ﬂddaml:‘}guwyz ] phyta bazowa
E L kanatami : I
! i Redundantna
; ; | e
! CCrtink H
| |  moga
5 lania

i

|

-

S T System redundantny e
(z redundantng rozszerzajacy phytg bazowa)

=

mm

Umiesc kursor F¥ Developer, paklet oprogramowania FBD dla systemu sterowania procesem
L P Komputery do celdw monitorowania i projektowania Programowanie sterowania petly regulacji w jezyku FBD, ukiwanie i
na migajace| limii PC usuwanle usterek, mmrtamsn?tnlemaurﬁeﬂwa']cﬁ? e

wiyciu drabinki SFC/ST/FB, wyszukivwanie i

przerywanej, ab}" Gb{ Developer, cprogramovanie do programowania sterownika programowalnego
Swiathé rogramowanie sekwencyjn

w_“‘:m_thc_ dalsze Esuwanle usterek, mmrtﬂmumﬁl konserwacja

wyjasnienia.

Ethernet

Redu ndarrl:na
phyta hazm-.la

Sie€ zdalrmych wejsc/wyjsc MELSEC MET/H :

;Indul' analggnwyz
kanakami

Operacyjny
termina

graficzny

| e

em redundartmy

alna stagja wejscwyisc)

System pojedynczy System redundantny
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m Program systemu sterowania procesem MELSEC ) 00c

@YX cpu sterowania procesem )

Dostepny jest szeroki wachlarz modutéw CPU sterowania procesem oferujacych petle regulacji wysokiej predkosci (petla 400 ps/PID) i
sterowanie sekwencyjne. Wystarczy wybra¢ najbardziej odpowiednie CPU dla danego zastosowania, urzadzen i srodowiska roboczego zaktadu.

Model QOZ2PHCPU QO6PHCPU Q12PHCPU Q25PHCPU
CPU sterowania
procesem
Zdolnose 28K krokéw 60K krokéw 124K kroki 252K kroki
programowania
Wielkosc systemu Duzy
Zaktad
=N

Obszary
zastosowania

Maszyny do przetworstwa zywnosci, piece Zaktady utylizagji sciekow, chemikalia,
przemystowe, systemy klimatyzacyjne/grzewcze i srodowisko naturalne, stal i inne
inne zastosowania zastosowania
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»m Redundantne CPU ) 00c

System redundantny oferuje wysoce niezawodne sterowanie petla regulacji wysokiej predkosci i sterowanie sekwencyjne
poprzez redundantne CPU, sieci i zasilacze. Wybierz typ rozszerzajacej ptyty bazowej lub typ zdalnej stacji wejsc/wyjsc w
celu ich dopasowania do specyficznych wymagan.

Model Q12PRHCPU Q25PRHCPU
Redundantne CPU
Zdolnos¢ programowania 124K kroki 252K kroki
Struktura systemu Typ rozszerzajacej ptyty bazowej Typ zdalnej stacji wejsc/wyjsc
[Typ rozszerzajacej Systmu sterown sy?""m“‘ Fadundame Py [ Fidundenmechy
plyty bazowej]
Zalecany, w przypadku
gdy wymagana jest chﬁﬁ'ﬁma
odpowiedz wysokiej Kabe| praedhutajacy
predkosci.
| Kabel synchronkzujacy
Zastosowanie Siet zdalnych wejscfwyjsc
A Kabel MELSECMET/H
[Typ zdalnej stacji przedtuzalacy | Rozszerzajaca plyta bazowa
W’Ejécf'd'if}l]éé] Sillzli':i;ndantnyl:h CPU i
Zalecany, w przypadku
gdy w systemie .
zainstalowano wiele . 4 Stacja zdalna Stacja zdalna
i Roz ' b a
stacji zdalnych. Rozszerasjgca Eg- Eos
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m Program CPU dla kazdej wielkosci systemu ) 00c

W programie CPU istnieje mozliwos¢ wybrania wiasciwej wielkosci systemu w zaleznosci od tego, czy jest to system
sterowania urzadzenia z kilkoma petlami regulacji czy system sterowania zaktadu z kilkudziesiecioma petlami

regulacji. - .
CPU sterowania |Redundantn‘yf
procesem CPU

Zdolnosc programowania CPU (K krokow)

A s s s s
252K : : CPU sterowania || Redundantny
krokew [~ Frommmmmmmnsmneee- R procesem CPU /e - - -~ -
E § E Q25PHCPU
L S A CPUsterowania | DRSNS Q25PRHCPU
kroki H procesem ) '
i i Q ;
60K | .. CPU sterowania |-=—==== .i. ......... :, ................ o T — :, ................
krokow procesem i E i E
{QO6PHCPU | §
28K s R | i I
krokow i E i '
Q02PHCPU i E i :
: : ' l ~. Przyblizona liczba
: : : I ; <~ petli regulacji PID
5 10 20 40 80
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>m Modut analogowy z izolowanymi kanatami

Kazdy modut analogowy jest wyposazony w kanaty, ktore sa odizolowane od siebie. Poza zaoszczedzeniem miejsca,
moduty te dostepne s3 z réznymi specyfikacjami, wiaczajac wysoko precyzyjne moduty o wysokiej rozdzielczosci oraz

) oo

wersje z wieloma kanatami (6 i 8 kanatow).

Liczba dostepnych kanatow

.......

.................

8 kanatow | qggap. Q68TD-G-HO' Q68RD3-G
6 kanatow QB6AD-DG Q66DA-G
" Q64 TDV-GH
4 kanaly | qesnp.cH Q647D Q64RD-G
2 kanaty Q62AD-DGH Q62DA-FG
Wejscie - | Rezystor Rozdzielacz Wyjscie
pradowe/ ermoelement do pomiaru Ekn;neaﬁl_ln}rz pradowe/
napieciowe temperatury P”Eaez;;mw} napieciowe

M Modut wejsciowy M

* Typ wysoko precyzyjny o wysokiej rozdzielczosci

Modut wyjsciowy

Typy
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m Informacje dodatkowe — modut analogowy z izolowanymi kanatami ) 0oc

Ponizej znajduja sie dodatkowe informacje dotyczace analogowych modutéw wejsciowych z izolowanymi kanatami.

Modut wejsciowy pradu/napiecia

4 - 20 mA

Detektor Przetwornik

o

Przyktad podiaczenia do modutu
wejsciowego pradu/napiecia
Modut wejsciowy jest przeznaczony do odbierania
od przetwornika sygnatow pradu o wartosci od 4 do
20 mA i sygnatow napiecia o wartosciod 1 do 5 V.

Modut wejsciowy termoelementu

Rezystor kompensacgji zimnych koncdw x.___,_‘_‘*
-
Termoelement

Przyktad podiaczenia do modutu
wejsciowego termoelementu
Linie sygnalowe moga zostac bezposrednio podiaczone od
termoelementu do modutu wejsciowego.

Qo

Rozdzielacz

Detektor

Przyktad podtgczenia do

modutu rozdzielacza
Rozdzielacz jest przeznaczony do doprowadzania
napiecia przez linie sygnatowe do nadajnika 2-
przewodowego.

Modut wejsciowy rezystora do pomiaru temperatury

Rezystor do pomiaru %l %
temperatury \l @

Przyktad podigczenia do modutu wejsciowego
rezystora do pomiaru temperatury

Linie sygnalowe moga zostad bezposrednio podiaczone od
rezystora platynowego/niklowego do pomiaru temperatury do
modutu wejsciowego.

Typ 3-zytowy

Typ 4-2ytowy

Modut wyjsciowy pradu/napiecia

4 - 20 mA
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m Informacje dodatkowe — modut analogowy z izolowanymi kanatami ) 0oc

Ponizej znajduja sie dodatkowe informacje dotyczace analogowych modutéw wejsciowych z izolowanymi kanatami.

TR pErASmmmRA LA Sy R e o nwmmn sy e nomae LETITIOEIZITIENI Ul IMouuid wejsuioweygo.

20 mA i sygnalow napiecia o wartosciod 1 do 5 V.

Rozdzielacz Modut wejsciowy rezystora do pomiaru temperatury

Rezystor do pomiaru %l %
temperatury \ @

Typ 3-zytowy

Detektor

Typ 4-zytowy
Przyktad podtaczenia do Przyktad podiaczenia do modutu wejsciowego
modutu rozdzielacza rezystora do pomiaru temperatury
Rozdzielacz jest przeznaczony do doprowadzania Linie sygnatowe moga zostac bezposrednio podiaczone od
napiecia przez linie sygnatowe do nadajnika 2- rezystora platynowego/niklowego do pomiaru temperatury do
przewodowego. modutu wejsciowego.

Modut wyjsciowy pradu/napiecia

4 - 20 mA

Przyktad podiaczenia do modutu
wyjsciowego pradu/napiecia
Modut wyjsciowy jest przeznaczony do przesytania do
zaworu lub innych wyjsé sygnatéw pradu o wartosci od 4
do 20 mA i sygnatow napiecia o wartoiciod 1 do 5V
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m Pakiet oprogramowania PX Developer dla systemu sterowania procesem ) ooc

+ Dzieki narzedziu programowania PX Developer, spetniajacego wymagania normy IEC61131-3, istnieje mozliwosc¢
fatwego zaprogramowania sterowania petla poprzez tatwe wstawienie FB i przewodow faczacych. Takie

rozwigzanie skraca czas zaprojektowania systemu sterowania procesem.

+ Narzedzie monitorowania jest w standardzie dotaczane do czesto uzywanych funkgji, takich jak strojenie, panel
sterowniczy, wykres trendu i lista ostrzegawcza. Po zakonfczeniu programowania istnieje mozliwosé

natychmiastowego przejscia do regulacji, uruchomienia i dziatania.
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m Monitorowanie systemu sterowania procesem

System sterowania procesem MELSEC oferuje szeroki zakres rozwigzan do monitorowania w celu dopasowania do wszystkich

mozliwych wielkosci systemow, niezaleznie od tego, czy odnosi sie on tylko do jednego urzadzenia czy catego zaktadu.
Rozwiazanie do monitorowania

T Rozwiazanie do monitorowania Rozwiazanie do monitorowania
yP urzadzenia/zaktadu obiektu/zakladu zaktadu
Monitorowanie komputera poprzez

Funkgja obrazowania GOT Monitorowanie komputera poprzez

Monitorowanie wskaznika koordynacje pomiedzy narzedzie koordynacje pomiedzy narzedzie

koordynacdji monitorowania PX Developer a monitorowania PX Developer a SCADA
SoftGOT1000 w wersji standardowej

SCADA
W wers)i
standardowe;

SoftGOT1000

Struktura -
coriooo | 1 é
¥ & ® & L é, &
Sl mE T Oprogramowanie do tworzenia rysunkow GOT1000 [GT Designer2] SCADA w wersji standardowej
™ graficznego
E‘*‘ Obraz ekranu Automatycznie generowane przez Generowane przez narzedzie Dostepne przy uZyciu
o ctandardowedo funkcje obrazowania GOT monitorowania PX Developer komponentow phyty czolowej ActiveX
9 systemu SCADA w wersji standardowej

*1 Plyty czotowe, ekran strojenia i inne obrazy narzedzie monitorowania PX Developer sa automatycznie konwertowane na

dane obrazu GT Designer2. Dane te moga by¢ wykorzystywane do GOT bez koniecznosci dalszego przetwarzania.
*2 Obrazy dostepne sa poprzez wstawienie komponentéw phyty czotowej ActiveX w obrazy ekranu graficznego SCADA.
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JEIZ B ] Konfiguracja systemu ) W

W rozdziale tym przyjrzymy sie systemowi sterowania procesem sterujgcemu poziomem wody w zbiorniku i
przeanalizujemy wymagana konfiguracje oraz oprogramowanie sterownika programowalnego.
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>ﬂ Procedury tworzenia systemu ) 000

W niniejszym przyktadzie stworzymy system sterowania procesem utrzymujacy poziom wody w zbiorniku.

(_ Krok 1: Projektowanie systemu )}

Wybierz CPU i moduty wejs¢/wyjs¢ odpowiednie dla zastosowania,
a nastepnie zaprojektuj algorytm sterowania.

( Krok 2: Programowanie FBD )
Zapisz program FBD przy uzyciu PX Developer.

( Krok 3: Ustawienie wtasciwoséci FB ).

o
Skompiluj program FBD i zapisz program oraz wtasciwosci w
Jednostce centralnej sterownika programowalnego.

Krok 4: Kompilagja programu
i zapisywanie w jednostce centralnegj
sterownika programowalnego

—_
Skompiluj program FBD i zapisz program oraz wtasciwosci w
jednostce centralnej sterownika programowalnego.

Krok 5: Strojenie i praca 3
testowa systemu

Zestroic i przetestowac system (PID control) (sterowanie PID).
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»m Struktura systemu ) 00c

Na tym etapie zbudujemy przedstawiony ponizej system sterowania procesem MELSEC w celu utrzymania poziomu
wody w zbiorniku na wstepnie okreslonym poziomie. Gdy poziom wody w zbiorniku spadnie w wyniku aktywowania
zaworu spustowego, spadek poziomu wody jest wykrywany przez czujnik poziomu wody. Program sterowania PID
odpowie poprzez aktywowanie zaworu regulacyjnego zasilania. Struktura tego zastosowania sterowania procesem
MELSEC jest nastepujaca.

CPU sterowania procesem (Q25PHCPU) Modut z wejéciem analogowym (QB4AD-GH) lr;lﬁT; |:j:‘écc}l;:::1 Fzsl?r:i Qgh

PX Developer Modut z wyjsciem analogowym (Q62DA-FG) | przerywanych, |
GX Developer abr wyswietlic
: dalsze
| wyjasnienia. :

............................

Ir 0-64000 cyfr 0-12000 Ey'fr I
Maodut z Modut z

wejiciem jsciem
ana|Dl_gImﬁf],|’m 5 V znaczn[k p%tll‘ dana ﬂglﬂ\;}fmzﬂ A
PV MV -20m
4-20 mA: LIC v Komponenty systemu

sterowania procesem
MELSEC

Zawor regulacyjny zasilania [Sterownik programowalny]

{regulowany zakres otwarcia: 0-100%) Jednastka bazowa
‘Modut zasilania

+CPU sterowania procesem
-Modut z wejsciem analogowym
-Modut z wyjsciem analogowym
[Stacja inzynierska]
‘PC
> ‘PX Developer
‘GX Developer

L. Zasilanie wody

Czujnik poziomu wody
Zakres pomiaru:
0-20 cm

Zawor spustowy  Spust

Zbiornik wody
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Przyldad: TIC00 1

temperatury i regulagji.

Kod zmiennej

*Reprezentuje zmienne procesowe,
Przyktad: T = temperatura

Kod funkgji
+ Reprezentuje instrukcje, regulagje,
ostrzezenie i inne funkgje.
Przyktad: I = instrukgja;
C = regulacja

Numer indywidualny

» Stosowany w celu zidentyfikowania
pomiarow i petli sterowania.
Przyktad: 001

.11C001" wskazuje numer petli 001 dla instrukgji

Symbal dla TIC001

Znaczniki sa przypisywane do komponentow i funkgji systemu sterowania
procesem w celu identyfikacji charakterystyki procesu sterowania petli.
Znaczniki te s3 nazywane numerami znacznikow sterowania petli.

Kod zmiennej Kod funkcji

m Informacje dodatkowe - numer znacznika sterowania petli

A Waming (Ostrze:zenie)
Adjustment (Regulacja)
D | Density, Specific gravity (Ggstosc,
Cigiar wlasciwy)

F | Instantaneous flow rate (Chwilowy
przeplyw)

G | Position, Length (Pozyga, diugosd)

H | Manual operation (Obsluga reczna)

I Instruction (Instrukcja)

K | Time (Czas)

L | Fluid and other levels (Plyn i inne
poziomy)

M | Humidity, Moisture content
(Wilgotnosic, zawartosc wilgod)

P | Pressure, Vacuum (Ci¢nienie, proznia)

Q | Quality (composition, concentration) | Integration (Integracja)
(Jakosd (sklad, steienie))

E | Radiation (Promieniowanie) Record (Zapisywanie)
Velocity, Speed, Frequency Switch (Przelacznik)
(Szybkoid, predkosd, czestotliwoid)

T | Temperature (Temperatura) Transmission (Przesylanie)

V| Viscosity (Lepkosc)

W | Mass, Force (Masa, sila)

Z Safety, Emergency

(Bezpieczenstwa, sytuacja
awaryjna)

I:I Czesto uzywany kod
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m Informacje dodatkowe - sygnaty znormalizowane ) 00c

Sygnaty wejsciowe i wyjsciowe systemow sterowania procesem, takie jak pomiary i polecenia uruchomienia sa
znormalizowane (zazwyczaj 4 - 20 mA DC). Sygnaty te nazywane s3a sygnatami znormalizowanymi.

Typ sygnalu Zakres sygnalu

Prad 4-20 mA DC
Mapigcie 1-5V DC

Citnienie powietrza | 0,2-1,0 kgf/cm?

Sterownik
Sygnat Sygnat
Nadaj- pradu o Komersia || sterowanie Korwerga pradu pzﬁtﬁfm‘fﬁka Sygnat ciénienia powietrza
nik / 4-20 mA Ac/DC FID Be/ac 1717 4-20 mA sovicten | 02-1,0 kgf/em? l

X
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ﬂ Maduly wejiciowe i w!jéciowe

) oo

Moduty wejsciowe i wyjsciowe systemu sterowania procesem zostaty przedstawione w ponizszej tabeli. Informacje te
s3 wymagane w kroku 2 ,Programowanie FBD" i w kroku 3 ,Ustawienie wtasciwosci FB".

Modut/urzadzenie Szczelina Adreswe/wy Polaczenie Zakres:
ghowicy
o Linia sygnatowa wejscia jest | zakres analogowego sygnatu
Modut z wejsciem analogowym podiaczona od czujnika weidcioweao: 4 - 20 mA
{pradowym/napieciowym) o0 0000 poziomu wody do zacisku 3 -
(Q6ZAD-GH) wejécia kanatu 1 (CH1) ZE”_‘J”?S cyfrowego sygnatu
modubu. wyjscowego: 0 - 64000
" Linia sygnatowa wyjscia jest | zakres cyfrowego sygnatu
Modut By £als 1] E_’”E”OEIW-"}'T" podtaczona od zaworu wejéciowego: 0 - 12000
{pradowym/napieciowym) 11O 1 0010 regulacygnegn zasilania do 2ok | at
(Q62DA-FG) zacisku wyjscia kanatu 1 Kres analogowego sygnatu
{CH1) moduhu. wyjsciowego: 4 - 20 mA
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[ Rozdziat 3 Programowanie FBD

) oo

W rozdziale tym zapoznamy sie z metoda zapisywania programow FBD przy uzyciu narzedzie programowania PX
Developer.
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m Uruchamianie narzedzie programowania PX Developer

Aby przeprowadzic¢ programowanie FBD, nalezy uruchomic narzedzie programowania PX Developer
stanowigcy oprogramowanie uzytkowe.

Kliknij menu Start (Start) systemu Windows, nastepnie opcje All Programs (Wszystkie programy) i nastepnie
PX Developer Programming Tool (narzedzie programowania PX Developer), aby uruchomic
oprogramowanie uzytkowe.

) oo

MELSOF T Seres PX I?c'ﬂrlupcr i-‘rc-g:.-prnrnlnf‘ Toal
Project Edk  View Dugram Corvert Ondine Dugnostics  Too ‘Window Help
D& W B ns | RS dshaeg| «|oss

I Al =l » s 2a-2- = Jaaq | EnREE8E
(Pl T
A3 AEX L, = &= ;.

Typee Corveersmon
Hurmereal ipes ataor
dpimestac () pess sty

Bt sterg

Loge sl Diperafion

Sedecton
Comparmon
Character sinng
Helpes
Luschdes Prosgrien Conitrol

Anskog Vshse Selechon/iverage (Gene
F T

W

BF ks

orLs

e

| Marudachurer FB Type | Funchion with ENENO pins | Function
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»m Tworzenie nowych projektow

) oo

Aby zapisa¢ programy przy uzyciu narzedzia programowania, nalezy utworzyc projekt.
To wymaga ustawienia odpowiednich parametrow.

(1) Model sterownika programowalnego

Okresl jEdnﬂStke Centralna sterownika Typ CPU Model sterownika programowalnego

programowalnego. QO02PH

Moze nig by¢ CPU sterowania procesem lub

redundantne CPU DL :

. ) CPU sterowania procesem

W ramach tego kursu szkoleniowego Q12PH

bedzie konfigurowac system przy uzyciu Q25PH

CPU sterowania procesem (Q25PH). Q12PRH

Wybierz Q25PH. Redundantne CPU
Q25PRH

(2) Nazwa projektu
Okresl naped/sciezke, na ktorym/-e] ma zostac zapisany plik projektu i nazwa projektu.
W ramach tego kursu szkoleniowego wpisz, co nastepuje.

Naped/sciezka: c:\MELSEC\ Flodg\MyProject
Nazwa projektu: Sample01

* Po okresleniu nazwy projektu automatycznie zostanie utworzony katalog w wyznaczonym miejscu napedu/sciezce.
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m Tworzenie nowych projektow

[Z% MELSOFT Series PX Develo per Programming Tool

Project Edit  Wiew Diagram Conwert  Online  Diagnostics  Tool  Window  Help

|DSE| s o= 2| P E =2d 2% @0nes

IT =T =|e 2| v = deco| EEEEEE

o3 B X

Ladder Program Control
Analog Walue Selectionddverage [Gene... |

= .

Type Conversion
Murmerncal Operation
Arithrnetic Operation

Bit-ztring
Logical Operation
Selection
Comparizon
Character ztring
Helper

TP aBs
Tr ave
TP Hs
r Ls
Lr Mo

nufacturer FB Type I Function with EHEND pins | Function

Mowy projekt zostat utworzony.

IIf.:liknij n . aby kontynuowac.

=
=

Ready I_I_I_I_I_WI_ A
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»m Uktad ekranu narzedzie programowania PX Developer

[Menu Bar] (Pasek Menu)

o Propt B Vew Diagam Corwet Online

Ponizej przedstawiono uktad ekranu narzedzie programowania PX Developer.

Disgastic: Tool Wiadow Hep

nazw projektow, czestotliwosci
uruchomien programu itp.

/

[Programming Window]
(Okno programowania)

Umozliwia wykonywanie
funkcji/operacji. DEE taafm IR A R84 AFA1=] £ & 2% ¥ i
|| ' : o~ BE8 =l =]zl
[Tool Bar] (Pasek narzedziowy) g "f_: | |5 rrrrrr e —————————— . | =
Umozliwia wykonywanie czesto “S4E¥X X X L e=g_
o = - = F 5 amplell] TRUE Beowiz e

uzywanych funkcji/operacji. P | | pr—— Mochde FE

! Moxde FE ; TagFB

TagFB I ]

E Ead".-'maﬂe A [ A0 i g E 'll
[Frojecrt Window]l [D_'k.nc:- F'rqjekt]l L\ = E{.,::.m“ Lasal] I T T SOy et |{ e E ——
Umozliwia ustawienie parametrow ~, Toemocamn || =g EiThen  cdis '_t Boars | _3
projektu, modutow, znacznikow, =0 ﬂ:ﬂ"" . Eﬁ il .:E.m = E

-

<

Funchon wath ENEND pirg

S ampl sl

¥ Global Vard

Notsrs St ﬁmvm

U::u-dul'm

Umozliwia tworzenie programow i
zdefiniowanych przez uzytkownika FB.
Istnieje mozliwos¢ utworzenia do 200
programow Z opisami procesow.

[Sheet Tab] (Zaktadka arkusza)
Umozliwia wybranie arkuszy.
Istnieje mozliwos¢ utworzenia
do 32 arkuszy w ramach
programu.

L7

[Output Window] (Okno wydajnosci)
Umozliwia wyswietlenie takich
informacji, jak postep procesu, btedy i
ostrzezenia podczas kompilagji praz
wykonywanie innych polecen.

[Parts Window] (Okno Parts Czesci)
Umozliwia wyswietlanie listy
FB/funkgji, ktore mozna wstawic do
programu i wstepnie zdefiniowanych
FB.
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Informacje dodatkowe - struktura programu FBD i sekwencja przebiegu prncesu)

Ponizej przedstawiono strukture programow FBD i sekwencje przebiegu procesu dostepnych w ramach PX Developer.

Jak pokazano po prawej stronie, istnieje mozliwosc Projekt ———Program 1 Arkusz 1
tworzenia wielu programéw w ramach projektu, Arkusz 2
gdzie kazdy program moze zawierac do 32 arkuszy .
programu. Arkusz 32
(Szczegdly patrz instrukcja uzytkownika PX Lista lokalnych zmiennych
Developer.) Program 2 Arkusz 1
. —— Arkusz 2
. Arkusz 32
. Lista lokalnych zmiennych
Program 200

Wstawione, uporzadkowane i podtaczone w E R B AR A ——— =

ramach arkusza czesci FBD s3 wykonywane w S :il] pperacja wykonywana od lewej do prawej.
kolejnosci (1), (2) i (3), jak pokazano na | ' '
rysunku po prawej stronie.

Czesci FBD przedstawione na rysunku sa A_ g <7
konywane w kolejnosci A, B i C. | L ™

B

(2) Operacja wykonywana od gory do dotu. =

= Procmeet [ Process | ) Procemsd] — Promenst || Prvcwes| [ Lo Vinatie |

(3) Operacja wykonywana od pierwszej zakiadrkl' z
lewej strony do ostatniej zaktadki z prawej strony.
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m Tworzenie programow FBD ) 000
m Tworzenie programu )

W ramach tego kursu szkoleniowego zostanie utworzony nastepujacy program sterowania poziomem wody:.

——-= P01 STE| - -

""" A0007
SOUT 2CH G
Py Wi

w— CASIN
- B F s . ...
-ﬂ—% N MY lm - - ... E2DA-EG
»— L ,
#— MV_TRKIN . (_FBmodulu )

Program FED

PV (zmienna procesowa) jest przesytana z FB modutu reprezentujacego analogowy modut wejsciowy (Q64AD-GH)
do FB znacznika, co powoduje przeprowadzenie obliczenia. Wyniki przeprowadzonego obliczenia lub MV
(zmienna sterowana) s3 przesytane do FB modutu reprezentujacego analogowy modut wyjsciowy (Q62DA-FG).

Znacznik petli regulacji programu jest FB znacznika sterowania wysoko wydajnego PID o dwoch stopniach
swobody (M_2PIDH_), ktéry moze pomiescic szeroki zakres zastosowan wraz z jego szerokim zakresem funkgji.
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@EXEI wyswietlanie okna programowania ) e

Aby utworzy¢ program FBD, nalezy wyswietli¢c okno programowania.
W ramach tego kursu szkoleniowego utworzymy program FBD w nastepujacym arkuszu.

Nazwa programu: Program 1
Nazwa arkusza: Nowy arkusz

* Program 1 i nowy arkusz zostang automatycznie utworzone w taki sam sposéb, jak utworzono nowy projekt.




i 1-MELSEC_Prcs_Ctrl_Stm_Basics_fod_pol = )

>m Wyswietlanie okna programowania ) 000

EZE MELSOFT Series PX Developer Programming Tool c:\MELSEC\FBDQ\WMyProject\Sample01\Sample01.fpj - [[Progr... [= |[B][X]
DE; Projectk Edit Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help - g x

= S % % | E el V| B
| [T 0z ~| @ S EEERELQ

x T

S . %

s T L = KE'L

- ﬁ Sample0l D
% PrDIECt Parameter : ....................... MI:]IjulE FB

. MDdulE FB : ....................... Tag FB

Ef TagFE Lo

= GlDbal ll'n'lla”able R S
iy G Developer Label Assignment T
~1“_ Program o
Ut; PROGRAMI s

+-[] User-defined O
E Program Esecution Setting Pt

Global Y ariable
|lzer-defined FE Tyupe

Function

l

t anufacturer FB Tupe

G Developer Project o

Function with EMAEMND pinz

Sample

Zostato wyswietlone okno programowania.

=3 Mew Shest

Kliknij m . aby kontynuowac.

=]
Ready Q02ZPH Host station [Edit MUM
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»m Deklarowanie FB modutu

) oo

Aby uzyskac dostep do modutow wejsciowych i wyjsciowych (Q64AD-GH and Q62DA-FG) z poziomu programu,
nalezy zadeklarowac (zarejestrowac) FB modutu reprezentujace te moduty w oknie deklaracji FB modutu.
W oknie deklaracji FB modutu nalezy ustawic nastepujace parametry.

MNazwa zmiennej FB modulu  Model modulu  Typ FB modulu  Poczgtkowy adres we/wy

AIDDL Qe4AD-GH AIM_4CH 0000
AO001 Q62DA-FG AQUT_2CH 0010

* Ustawienie modelu modutu automatycznie ustawia odpowiadajacy typ FB modutu.
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»m Deklarowanie FB modutu

:j Projectk Edit Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help

DEH $BO o B & 9

| @7 @ s

v s

&-2-

] =T =|e ]

=-||[z eaa| EEEFREE

Head 1/0 Address [Hex) | Statiar Nc| Commernt

o= G S

E@ Samplel

----- Project Parameter
----- = hodule FB

el Global Variable

----- iy G Developer Label
[—]a Program

(- ut; FROGRAM1
-] Uszer-defined

Program Execution 5
G Developer Projec

i. 11} ] i. ﬂ

=
=

FBE modutu zostat zdeklarowany.

Kliknij n . aby kontynuowac.

%, @ .

Maodule FB
TagFB

= .
S &  Globalanable
[&] =3 -
£ — Userdefined FE..
L o

L

T

=

&}
—

3

=

m

=
0wl
=
=1
o
=
Ll
=
Ll
=
2 _
= T
2 5
£ 5
T [dp)

Ready

B (002PH Host station [Edit | [MUM |
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@YW Wstawianic FB modutu

Zdeklarowane FB modutu (AI001 i AO001) w oknie deklaracji FB modutu musza zostac wstawione w oknie programowania.
Po wykonaniu tej czynnosci nalezy postepowac zgodnie z ponizsza procedura w celu aktywowania FB modutu.

) oo

(1) Aktywowanie AIOOL (Q64AD-GH) dla wyjscia i aktywowanie AO001 (Q62DA-FG) dla wejscia

Wprowadz TRUE (PRAWDA) dla REFR i REFW1 w celu aktywowania styku wyjscia AIOO1 i styku wejscia
AQO001 w programie FBD.

Wprowadz TRUE dla styku wejscia REFR,

aby odczytac wartosci wyjscia cyfrowego
z modutu z wejsciem analogowym.

Wprowadz TRUE dla styku wejscia REFW1, aby
zapisa¢ wartosc cyfrowe otrzymane z CH1
(kanat 1) w module z wejsciem analogowym.

Utworzono program FED.

W celu uzyskania powyzszego nalezy wstawi¢ state TRUE w oknie programowania i podfaczy¢ je do
nastepujacych po sobie dwéch zmiennych wejscia (stykow).

FB modulu Mazwa zmiennej Typ zmiennej  Typ danej Opis
Al0O1 REFR Zmienna wejsicia BOOL Sygnal warunku wyjicia. Wykonane przez TRUE.
AC001 REFW1 Zmienna wejscia BOOL Sygnal warunku wejscia dla CH1. Wykonane przez TRUE.
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@YW Wstawianic FB modutu

(2) Aktywowanie AO001 (Q62DA-FG) dla wyjscia

Wprowadz TRUE dla AOOQL.STB, ktora jest zmienna publiczna, w celu aktywowania FB
modutu z wyjéciem analogowym AOO00L dla wyjscia analogowego.

Wprowadz TREU dla styku wejscia
AQO001.5TB w celu aktywowania modutu z
wyjsciem analogowym AQQO01 dla wyjscia.

ESso 5Te] =

il

rTTTYY

W celu uzyskania powyzszego nalezy wstawic state TRUE w oknie programowania i
podtaczy¢ je do nastepujacych po sobie dwoch zmiennych wejscia (stykow).

MNazwa zmiennegj Typ zmiennej Typ danej

Z3danie ustawiania warunku dziatania

Zmienna publiczna Wykonuje ustawienie aktywowania/zablokowania konwersji
D/A poprzez przelgczenie z FALSE (FALSZ) na TRUE (PRAWDA).

*Ze wzgledu na fakt, ze AOO01.STB jest zmienna publiczng AO001, nie ma potrzeby
okreslania typu zmiennej podczas tworzenia zmienne;j.
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m Wstawianie FB modutu )
EE MELSOFT Series PX Developer Programming Tool C:\MELSEC\Fbdq\MyProject\Sample01\Sample01.fpj - [[Progr... [= |[B][X]
DE; Projectk Edit Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help - g x
D & B 2} & 7 W | L i
| []__T- 00z -] @& EEE
- — x
s T L 183 E'L
= ﬁ Sample0l : .
Project Parameter TRUE ) i Maoduls FB
= hModule FB i
T TagFE SRR 5 ;j
7 Global Variable L E = wom
o, G Developerlabel [ £ 0] - - oo Lo
- 23 Progiam Ao - - - 5
PROGRAM1 Al ACH G =
L - REFF  CH1 — j
+-_] User-defined CH? = -
Pragrarn Execution 5 E% A00OM
G Developer Projec o
........................ =
e E &
e e e (]
R =
L o
L =
' L
I =
L 2
i::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::: _5%
T T T SR ‘E." E
S RO ,_I%_ur?: TagFB
< | 3 Global Yariable
< 31| = New Sheet | T Local Variable ] FE modutu zostaty wstawione. o Uzer-defined FE...
P Kliknij m . aby kontynuowac.
I=
Ready Q02PH |Host skation [Edit LM
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FB znacznika sterowania wysoko wydajnego PID o dwéch stopniach swobody (M_2PIDH_) musi zostac zarejestrowany w oknie
deklaracji FB znacznika w celu aktywowania sterowania PID. W oknie deklaracji FB znacznika nalezy ustawi¢ nastepujace
parametry. Ze wzgledu na fakt, ze FB znacznika jest uzywane w celu zapewnienia instrukgji i kontrolowania poziomu wody,
zmienna FB znacznika jest nazywana LICO01.

Mazwa zmiennej FB znacznika Typ FB znacznika Typ znacznika

M_2ZPIDH_

* Typ znacznika jest ustawiany automatycznie.
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m Deklarowanie FB znacznika )
[% MELSOFT Series PX Developer Programming Tool C:\MELSEC\F bdg\MyP roject\Sample01\Sample01.fpj - [Tag F... Ead
ZEI Projectk Edit Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help - g x
DS E & B na el mEEY: £ o B
| =l E EEE
x Pa x
ofd = R b awirmumn Mo. of Tags [0 to 120] |1':":| I:l
= ﬁ Sample0l
Project Parameter Mo. Tag FB Wanable Mam| Tag FB Type Tag Type | Azsigned Device | [ = Module FE
. Module FB 1| LICoo M _ZFIDH o | 2PIDH ZR 3000
o} TagFE 2 ZR3130 S gl
_E_ GI:::I::aI l"."IEITIEll:IllE 3 ZHEEED g 5 .":".IDD-I
iy G Developer Label 1 “R3390 i | [
-8 Program 5 ZR3520 z
" PROGRAM? E: j
+-[ ] User-defined & ZR3650 2 ]
Pragrarn Execution 5 i ZR=780 E% A00OM
G Developer Projec a8 ZR3910 o
2 ZR4040 =
10 ZR70 =
11 ZR4300 =
12 ZRi4430 e
13 ZR45E0 2 =
14 ZFRi4690 o=
15 ZR4320 S5 & Tag FB
1B - ZH4350 Global W ariable
17 FBE znacznika zostat zdeklarowany. - User-defined FB
¢ 3 | | . N
- Kliknij m . aby kontynuowac.
=
Ready Q02PH |Host skation [Edit LM
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»m Wstawianie FB znacznika

) oo

Wstaw FB znacznika (LIC001) zdeklarowanego w oknie deklaracji FB znacznika w oknie programowania. Podtacz styk
PVN wejscia zmiennej procesowej i styk MVN wyjscia zmiennej manipulowanej do stykow wejscia/wyjscia dwoch FB
modutu wstawionych w oknie.

PV (zmienna procesowa) jest
wejsciem dla styku wejscia PVN.

MV (zmienna manipulowana) jest
wyjsciem dla styku wyjscia MVN.

Y 1] T T LI001
- AIN4CHG - M_2PIDH_
s— REFE  GHI P
: ZH - m— RSN
i o PUICMPIN P CMPOL
- B
QﬁdF\D—gu ----- a— M
............... a— M
............... a—
............... g M
TROE |
A
ACHG

Utworzono program FBD.

Jak pokazano ponizej, podtacz CH1 modutu z wejsciem analogowy, do PVN oraz CH1 modutu z wejsciem analogowym do MVN.

Styk wejscia

Mazwa zmiennej modutu/znacznika | Nazwa styku Mazwa zmiennej modutu/znacznika | MNazwa styku
AlDO1 CH1 - LICO01 PVM
LIC0o01 MWV - ADOOL CH1
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»m Wstawianie FB znacznika ) 000

DEeE $BRE « g 7 ¥ | & B el e B
| =l W Y @A BEEEEG
*#4 5 o % %
= ﬁ Sample0l
Project Parameter Module FB
3 Module FE Tag FE
IEI TagFB .5 bl i
Jek Global YV ariable g = . II
G Developer Label L 0«
==l L
~ {4 Program ;| oo
" PROGRAM? =
+-[1] User-defined 2
Program Execution 5 E%
G Developer Projec o
=
=1
(]
=
Ll
=
Ll
==
% =
=
[EI=
S5 &
Global Y ariable
) it _ FB znacznika zostat wstawiony. - BT
< [ 2| =% Mew Shest ﬂ;,g Local Y ariable ¥ — Lazre iz i
x Kliknij m . aby kontynuowac.
J=
Ready Q02PH |Host skation [Edit LM
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Ustawianie warto$ci poczatkowych wiasciwosci FB )

Ustaw wartosci poczatkowe dla zakresow wejscia i wyjscia FB znacznika zgodnie z charakterystyka wejscia/wyjscia
sterowanego urzadzenia.

W pierwszej kolejnosci opisane sa metody ustawiania kontroli zakresu, ktére wykrywaja btedy wejscia analogowego
czujnika z detektora oraz ogranicznika wejscia.

— [Ustawienie kontroli zakresu] —[Ustawienie ogranicznika wejscia]
e Kentralal | ogranicmik | Inwerss Filtr Wejécie analogowe & Kantrala| | Ogtenien | Tmeris Fite |, Wejécie analogowe
WEJst:IE—-l g dei — Wejscie —& wedcia [ | —
analogowe e othceniou] | ST [™ ] analogowe LK 2] loblinions] [ %]
Wyniki przetwarzania ogranicznika wejscia
/"'.“‘\“\I. Bad limitu wysoki-wysoki [M_HH) i ;
kY Bl Nty wysaklego [IM_H) ; L. .
Warlnsc/ Gamy limit wejscia
wejscia / (IN_NMAX)
- Blad limitu niskiegao {TW_L)
analogowego L} Z— Biad limitu niski-niski 0. LL) Dolry limit weisda
! ~__ y limit wej
.: . :: S, [IM_NMIMN) | » Wartodé wejél:ia
Alarm bledu czujnika (SEA) Alarm bledu czujnika (SEA) Dolny limit wejscia Dolny limit wejscia
(IN_MMIMN (IN_ MMM
Bledy zakresu wystepuja w obszarze alarmu btedu czujnika. Sygnaty wejsciowe przekraczajace gorny lub dolny

limit sa eliminowane przez ogranicznik wejscia.

. . "

Ze wzgledu na fakt, ze zastosowany w kursie modut z wejsciem analogowym ma zakres wyjscia cyfrowego od 0 do
64 000, gérny i dolny limit ogranicznika zostaty ustawione odpowiednio na 64 000 0.

Parametr ustawienia dla wejscia analogowego Wartos¢ ustawienia

- y . Btad wystepuje, w momencie gdy wartos¢ wejscia analogowego przekroczy
Btad limitu wysoki-wysoki 65535,0 wartos¢ 65535 lub wieksza.

- . 54000 Stan normalny zostaje przywrocony, gdy wartosc wejscia analogowego spadnie
Blad limitu wysokiego 0 do wartosc 64000 lub mniejszej.
Bad limitu niskiego 0,0 Stan n{:rrpf:lny zosl':aje przywracony, gdy wartosc wejscia analogowego wzrosnie

do wartosc 0 lub wiekszej.

SR ) Btad wystepuje, w momencie gdy wartosc wejscia analogowego spadnie do
Blad limitu niski-niski 1536,0 wartosci -1536 lub mniejszej, na przykiad gdy obwod czujnika zostanie otwarty.
Gorny limit wejscia 64000,0 Zakres wyjécia cyfrowego modutu Q64AD-GH wynosi od 0 do 64000 dla
Dolny limit wejécia 0,0 konwersji zakresu wejscia analogowego wynoszacego od 4 do 20 mA.

* Wartosci progowe btedu przekroczenia zakresu oraz wartosci ustawienia roznia sie w zaleznosci od typu modutu.




ki 1-MELSEC_Prcs_Ctrl_Stm_Basics_fod_pol

> Ustawianie wartosci poczatkowych wiasciwosci FB

o 5 i [

= ﬁ Sample0l

Project
= b odulg

+-[] User-dd

Progran
G De

| N

Irpuat IF'ID Dperatiu:un] Eascade] Dutput] Other ]

Analog nput
[nput High Limit
Inpat Lo Lirnit
High Lirit Range Error |E'-5535.EI
High Limit Bange Emor Reset |E4UDD.U
Lo Limit Fange Ermar B ezet |EI.EI
Lo Lirit B ange Errar |-'I R36.0
P Engineening % alue(E ngineering W alue]
P Engineering % alue High Limit |1 0.0
P Engineering % alue Lov Limit |EI.EI
P High High Limit Alarm % alue |'I 0o.a
P High Limnit Alarm ¥ alue |'| 0o.a
P Low Limit Alarm alue 0.0
P Lows Low Limit Alarm Y alue 0.0
[hput B anage: -939939.0 <= Low Limit Bange Erar <= [ Lirsit B amnas Errar Bacat

Maodule FB
TagFB

i1

LICom

Kliknij m . aby kontynuowac.

Kontrola zakresu analogowego sygnatu wejiciowego oraz
ustawienie ogranicznika sygnatu wejsciowego zostaly wykonane.

| ak. Cancel |

Ready

Q02ZPH |Host skation [Edit

LM
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@I ustavianie wartosci poczatkowych whasciwosci FB ) BOE

Mastepne ustawienie dotyczy zakresu wyjscia analogowego do koncowego elementu sterujacego.

Ze wzgledu na fakt, ze zastosowany w kursie modut z wyjsciem analogowym ma zakres wejscia cyfrowego od 0 do
12000, gorny i dolny limit ogranicznika zostaty ustawione odpowiednio na 12000 0.

Parametr ustawienia dla wyjscia analogowego Wartos¢ ustawienia

Gorny limit konwersji wyjscia Zakres wejscia cyfrowego modutu Q62DA-FG
. . wynosi od 0 do 12000 dla konwersji zakresu
Dolny limit konwersji wyjscia wyjscia analogowego wynoszacego od 4 do 20 mA.
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]

3.4.7 Ustawianie wartosci poczqtknwych wiasciwosci FB

DE; Project  Edit

JJ O & I | = FB F’rulpu:rt';,nr Page [LICOOT] A
JJ I— [t I FID Dperatiu:unl Cascade  Jutput I Other I
= Analog Oukput - x
ofd = COutput Coreersion High Lirmit |12EIEIEI.EI
Eﬁ Sample0l Cutput Conversion Low Limit IEI.EI
Module FB

----- Project

----- 4 % b odulg TagFB
----- Ef TagFE [

il Global .‘!I
----- T, G De

= pmgra,l LICon

L] " FR
-2 User-ds

Progran
G De

[hput B ange: -999939.0 <= Output Conversion Low Limit < Output Canversion High Lirnit :
1Global ¥ ariable
Ustawienie zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego  leined FE
S5 zostato wykonane.
= Kliknij m . aby kontynuowac.

[ L= | | T T I I

B (002PH Host station [Edit | [MUM | Yy
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Ustawianie wartosci poczatkowych wiasciwosci FB )

Nastepne ustawienie dotyczy wyswietlania poziomu wody i powigzanych alarmow.

Histereza alarmu przekroczenia zakresu PV [3] (H5)

75 \ y Wartos¢ progowa alarmu limitu wysoki-wysoki PV (HH)

[
L

F— ) Wartosc progowa alarmu limitu wysokiego PV (PH)

VAR RN £ x

5 — \\ /"" Wartos¢ progowa alarmu limitu niskiego PV (PL)

-

g0 1DsoMEm 3135

(HY op T¥)

[amojuaz|

\:,.,______, ' — Wartos¢ progowa alarmu limitu niski-niski PV (LL)
 Alarm limitu wysoki-wysoki (HHA) Alarm fimitu niski-niski (LLA)
7 ~E— g
2 Alarm limitu wysokiegoe  Alarm limitu niskiego
(PHA) (PLA)

Alarm jest generowany, w momencie gdy wejscie przekroczy wartosci progowe alarmu.

Ponizsze parametry wymagaja ustawienia zgodnie z gornym i dolnym limitem poziomu wody w zbiorniku, ktore w ramach
kursu odpowiednio wynosza 20 i 0.

Parametr ustawienia Wartoéé ustawienia Opis

Wartosé obliczeniowa gornego limitu PV 20,0
Wartosd obliczeniowa niskiego limitu PV 0,0 Gorny limit poziomu wody w zbiorniku wynosi 20.
Wartoid progowa alarmu limitu wysoki-wysoki PV (HH) 20,0 W zwigzku z powyzszym wysoki i niski limit zakresu PV

- — - (zmienna procesowa) zostaly ustawione odpowiednio
Wartosd progowa alarmu limitu wysokiego PV (PH) 20,0 na 20 i 0. Wartoici progowe wysokiego i niskiego limitu
Warto:ic progowa alarmu limitu niskiego PV (PL) 0,0 rowniez zostaly odpowiednio ustawione na 201 0.
Wartodd progowa alarmu limitu niski-niski PV (LL} 0,0
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Ustawianie warto$ci poczatkowych wiasciwosci FB )

DsW|
|

Praject
o# 5 i [
= g Sample0l
Project
A Module
18} TagFH
Global
t GK De
=44 Progra
e

(I3 Userd

Prograi
GX De

[~ MELSOFT Series PX

°F3 Project  Edit Yew -
[=! FB Property Page [LICO01]

Input | PID Operation | Cascade | Output | Other |

Developer Programming Tool C:\MELSEC\Fbdq\MyProject\Sample0O1\Sample01.fpj - [[Proar... |L| OjxX

Analog Input
Input High Limit |64000.0
Input Low Linit |I1IJ
High Limit Range Error |65535.0
High Limit Range Error Reset |64000.0
Low Limit Range Eror Reset |0.0
Low Limit Rlange Error |-1536.0
PV Engineering v alue[E naineering Value]
PV Engineering Value High Limit j20.0
PV Engineering Value Low Limit |00
P\ High High Limit Alaim Value |00
P High Limit Alam Value |200
PY Low Limit Alarm Y alue ID_I]
PV Low Low Limit Alaim Yalue |0.0

P High Limit Alarm Walue is more than PY High High Limit Alarm Y alue.

[T ) (FE ) T3

Module FB
TagFB |

LiCoo

Alabal il ariabla

Kliknij ;J aby kontynuowad.

Wyswietlenie poziomu wody | powiazane alarmy zostaly ustawione.

L

0K

Cancel |

(_ il
x
=
J
Ready

P& qozPH Host station Edit |

INUM y
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> Ustawianie wartosci poczatkowych wilasciwosci FB

) oo

Na koncu nalezy ustawi¢ zakres poziomu wody w zbiorniku w celu umozliwienia przeprowadzenia obliczen PID.

Zakres ten ustawiany jest w tym przypadku w nastepujacy sposob — gorny limit 20 i dolny limit O.

Parametr ustawienia Wartoéé ustawienia

Gorny limit SV 20,0

Miski limit SV 0,0

Ustaw zakres poziomu wody w
zbiorniku.
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> Ustawianie wartosci poczatkowych wiasciwosci FB

EZE MELSOFT Series PX Developer Programming Tool C:\MELSEC\Fbdq\MyProject\Sample01\Sample01.fpj - [[Progr... [= |[B][X]

DE; Projectk Edit Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help - g x
e & B s g 7 ¥ | & B el e B

| =i = 0z - @ Qw6 REEBREQ
=

oied 5 E ] % e S A KE'L
— B Sample R e

%pmiectpammete, B L Module FE

" Pa =

P

’ Module FB D Tag FE

| -

LICom

& TagFE L

= Global W ariable AN - - e e e e e e e e e e
iy G Developer Label
—-£3 Program
" PROGRAM?
+-[] User-defined

Program Execution 5
G Developer Projec

Function

Lyl

|

Manufacturer FB Type

Function with ENEMND ping

Sampledl

£ - » Global Wariable
Zakres SV zostat ustawiony. User-defined EE

< 2| =% Mew Shest ;FF Local W ariable N
Kliknij m . aby kontynuowac.

| B
Ready Q02ZPH Host station [Edit MUM
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b
m Kompilowanie programéw

) oo

Skompiluj utworzony program FBD w celu jego zapisania w sterowniku programowalnym.
Status procesu kompilagji jest wyswietlany w oknie wyjscia. Sprawdz okno, aby potwierdzic,
ze proces kompilagji zostat pomysinie ukonczony.
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]
a Kompilowanie programéw

DE; Projeck  Edit  Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help

| DBE s« # & 2|2 2 e s B @ @Ees

I A de === l22 = |k e |  HEEREGE

5 ® - =
- _JI_.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.____.A
ok 5 6 [ ¥ oo L Ry
Eﬁ S amplel1 [ il o) l:u:n:l1.s...[ e
----- Project Parameter : L . Module FB
----- &l todule FB TagFB |
----- [ TsafE 5l -
] Global Variable R II
..... = T m
iy G Developer Label o (I - LICa0]
E—:Ia Program Fegistering ... T
PG PROGRAM1 Program #FEDOLIE L | -
- User-defined R
E Program Execution 5 54 E%
G Developer Projec ll .g
o
........ =
________ 3
........ =
........ Ll
S R R £
e E =
éﬁﬁZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZ E%
L et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e =
EEEETEEETIFTEPEEFPHIPHEPEFHFHPEFFFHPHPIHPH I L
< m | 5 Global Yariable

& o | 3| > New shest | Local ‘v’ariablel Program FBD zostat skompilowany. [ | Uzer-defined FB..

P Kliknij n . aby kontynuowac. 2
|The regiztration to G¥ Developer project has started. The start time iz 34 7/ 2006 500757 7 D |
| |Registering parameter...

! [Reqgizternng programs... B

Ready B (002PH Host station [Edit | [MUM | Yy
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o
m Zapisywanie programow w jednostce centralnej sterownika programowalnego

@XE Konfiguracja transmisji )

Okresl kanat potaczenia w celu zapisania skompilowanego programu w jednostce centralnej sterownika programowalnego.
W tym momencie komputer i jednostka centralna sterownika programowalnego zostana bezposrednio potaczone za
posrednictwem przewodu USB.
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>m Knnfiguracja transmisji

) oo

[ MELSOFT Series PX Developer Programming Tool C:\MELSEC\F bdq\MyProject\Sample01\5ample01.fpj - [[Progr..
ut; Project Edit  Wiew Diagram Conwert  Online  Diagnostics  Tool  Window  Help

por 4= | #= W _ |

OO
C24

CCIE Cont  KMMET(I CC-Link Ethermet
META0O[H] module module module
module

PLC
module

Serial CC IE Cont HETII] CC-Link Ethernet PLC AF
Use META10[H board board board board board
board
LSE

SSC
[
-
[

PLCmode  |QCPU@mods]

;n]i ﬁ % Connection channel izt

Mo zpecification  Other station[Single network] — Other station[Co-exigtence network ] PLC direct coupled setting

Tire aut [Sec.] 110 Retry times 1]

Connection test

raute

M ebwork ‘

C24 CCIE Cont  MET[]  CC-Link  Ethernet

PLC type |

NETA10[H] . e
Kanal polaczenia zostat ustawiony.

Kliknij m , aby kontynuowac.

Systemn  image...

‘ | 1 2 3 4

C24 CCIE Cont  MET(]  CC-Link  Ethemet

NETA10H] Target PLC

OF.

Accezsing host gtation m i

EEX

[l

1

FE

friable
td FE ...
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m Zapisywanie w sterowniku programowalnym

) oo

Zapisz program w jednostce centralnej sterownika programowalnego.
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»m Zapisywanie w sterowniku programowalnym

[ MELSOFT Series PX Developer Programming Tool C:\MELSEC\Fbdq\MyProject\Sample01\Sample01.fpj - [[Progr... [= |[31][X]

DE; Projeck  Edit  Miew Diagram Conwert Online  Diagnostics  Tool  Window  Help
| DBE s« i & 2|2 2 e LB v @res
i A die zle==l2-2- = ||k Jeae|  EEEEEC
5 ® - =
- _JI_.____.____.____.____.____.____.____.____.____.________.____.____.____.____.____.____.A
ok 5 6 [ ¥ oo L Ry
Elﬁ S amplel1 [ il o) l:u:u:l1.s...[ e
----- Project Parameter : L . Module FB
----- &l todule FB TagFB |
----- [ TsafE 5l -
rH Global Variable ‘g = II
----- iy G Developer Label i | [ LICa0]
=43 Program \Witing... i
PG PROGRAM1 Parameter | -
- User-defined R
Program Execution 5 E%
G Developer Projec o
=
=1
o
=
:
=
Ll
: £
e E =
EZZZZZZZIIIIZZZZZZZZZZZZZZZZZIIIIZZZZZZZZZZZZZZZZZZZZ E%
B S S S S S S S S S S RS SRR E =
boooooo.o .o | 7apisywanie w jednostce centralnej sterownika programowalnego
L i | zostato zakoriczone.
£ i | ¥ New Sheet | [ Local Variable o . L
— = | RN l l Kliknij m . aby kontynuowac. -
® |Downloading has started. The start time i 9/17/2008 2:02-47 PM.
|Preparing for downloading the project data to the PLE. .
1|0ownloading the parameter data...
Ready Pl [G02PH Host station [Edit | [MUM | Yy
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W2 LB Strojenie | monitorowanie programu ) 00c

W rozdziale tym wyjasniono metode sprawdzenia, czy programy dziatajg prawidtowo, oraz metode strojenia
sterowania PID przy uzyciu narzedzi programowania i monitorowania PX Developer.
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> Uruchamianie narzedzie monitorowania PX Developer ) e

Uruchom narzedzie monitorowania PX Developer w celu monitorowania dziatania utworzonego programu FBD.
Wprowadz tryb inzyniera, ktéry umozliwia skonfigurowanie narzedzia monitorowania.

W narzedziu monitorowania dostepne nastepujace tryby.

MNazwa trybu Opis

Tryb inZyniera
(do oznaczania i
administrowania)

W trybie tym istnigje mozliwos¢ korzystania z wszystkich funkcji narzedzia monitorowania.
Tryb ten jest stosowany w celu wprowadzenia wstepnych ustawien oraz do ich zmiany.

Tryb operatora W trybie tym istnigje mozliwosc korzystania z funkgi monitorowania, natomiast warunki dziatania i inne
{do monitorowania) | ustawienia funkgji nie moga zostac zmienione. System standardowo pracuje wlasnie w tym trybie.

Trvb blokad Tryb ten blokuje kazda probe zmiany warunkow dziatania i innych ustawien funkgji oraz uzycia
Y y znacznikow do tych celow.

Tryb inzyniera mozna wprowadzic poprzez klikniecie przycisku przetaczania trybow i wprowadzenia nastepujacej
nazwy uzytkownika i hasta w celu autoryzacji poziomu inzynieryjnego.

Nazwa uzytkownika: admin
Hasto: admin

(Wprowadzong nazwe uzytkownika i hasto mozna zmieni¢ w pozniejszym czasie.)
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My Documents

=

My Computer

-
My Mebwork,
Plares

~

Inkternet
Explorer

Y
/)t
% Developer
Marzedzie monitorowania PX Developer zostato pomysinie

@ uruchomione.
Kliknij n . aby kontynuowac.

Recycle Bin
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@I ustawienie monitorowanego projektu ) e

Ustaw monitorowany projekt przy uzyciu narzedzie monitorowania PX Developer.
Jako monitorowany projekt zostanie ustawiony projekt Sample01 utworzony w narzedzie programowania PX.
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@I vstovienic

monitorowanego projektu

lUser Setting |

hpply | Cancel | Reload |

Monitoer Target Project Setiing

=
o
.

Control Panel Setting

Project Nane Assignment Information Database File PLC Trna| Transfer Setup

Trand Setting

SANPLED] Co¥HELSEC¥Fbda¥lyProject s¥Sanplell¥s . Q25PH THI

Alarn Selling

Event Getting

User-created Screen Settiing

Unit Setting

Faceplate Display Pattern Settin

Faceplate Display Scale Setting

Faceplate MY Characters Setting
Lockout Tag Setting

L--NESRE- RS - SR

Option Setting

Duplicated Tag MName Duplicated Project Name

Projekt do monitorowania zostat ustawiony.

Elikomij n , aby kontynuowac.
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m Rejestracja plyty czolowej w ramach konfiguracji panelu sterowniczego )

Narzedzie monitorowania PX Developer oferuje funkcje konfiguracji panelu sterowniczego za pomoca maksymalnie do
8 plyt czotowych przypominajacych rzeczywiste sterowniki, a ktére mozna uporzadkowac na tym samym ekranie.
W punkcie tym zarejestrujemy ptyte czotowa dla zmiennej FB znacznika LICO01 utworzonego w programie.
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s Rei " . = " [« ) v Jroc
m ejestracja plyty czotlowej w ramach konfiguracji panelu sterowniczego )
[BR Monitor Taol Setting [Cantrol Panel Settine]
File Edit
User Setting | e | | ancel |
Monitor Target Project Setting
Gontrol Panel Setting Iten | Contents | =
Trend Setting =l Group 1
Blarm Setting —  Group Name Groupl
Event Setting - Faceplate | [C]LIc001
User-created Screen wetting ~ iFaceplate ?
Unit Setting - Faceplate 3
Faceplate Display Pattern Settin || Faceplate 4
Facerlate Display Scale Setting || F late E
Faceplate MY Characters Setting ACERTate
Lockout Tag Setting - Faceplate 8
Option Setting - Faceplate 7
~ Faceplate H
Cl Group 2
—  Group Name
~ Faceplate 1
~ Faceplate 2
~ Faceplate 3
— Faceplate 4
~ Faceplate &
~ Faceplate B
~ Faceplate Z -
"~ Faceplate Phyta czolowa zostata zarejestrowana.
El Group 3 Kliknij ({f}) . aby kontynuowac.
—  Group Ham
~ Faceplate 1
4| | »|| - Faceplate -
Ready o
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b
m Wyswietlanie panelu sterowniczego

) oo

Wyswietl panel sterowniczy w celu sprawdzenia, czy zawiera on zarejestrowana plyte czotowa LICO0L.
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m Wyswietlanie panelu sterowniczego

£ 20080919 181018 LIZ001 SEA

|5

SPA RISl DDA

Panel sterowniczy zostal wyswietlony.

Kliknij m , aby kontynuowac.
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@I strojenie petli sterowania PID ) e

Kliknij przycisk Details (Szczegoty) na ptycie czotowej, aby otworzy¢ okno Tuning (Strojenie), a nastepnie
zidentyfikuj state PID za pomocg strojenia automatycznego.
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m Informacje dodatkowe - strojenie automatyczne ) 00c

FB znacznika wysoko wydajnego sterowania PID (M_2PIDH_) oferuje mozliwos¢ wyboru dwdch metod strojenia
automatycznego w celu sprostania roznym zastosowaniom — metoda ograniczenia cyklu i metoda odpowiedzi skokowej.

Charakterystyka metody ograniczenia cyklu i odpowiedzi skokowej

Metoda ograniczenia cyklu ma minimalny wptyw na zaktécanie wartosci PV podczas identyfikacji statych PID,
zapewniajac stabilne state PID. Metoda odpowiedzi skokowej jest przeznaczona do systeméw sterowania wymagajacych
niefluktuujacych wartosci MV i PV.

Metoda ograniczenia cyklu Metoda odpowiedzi skokowej
Dwupotozeniowy (ON/OFF) (WE/WYL) cykl dziatania wyjscia W momencie gdy zmienia sie generowanie kroku w wyjsciu
MV jest trzykrotnie powtarzany w celu przeprowadzenia MV, mierzone s3a zmiany wartosci PV w celu obliczenia
chwilowej oscylacji sterowanego systemu, podczas gdy najbardziej odpowiedniej statej PID.

amplituda i cykl wartosci PV sa mierzone w celu obliczenia
najbardziej prawidtowej statej PID.

Histereza

sV

Py Maksymalne odchylenie
Gormy limit wyjécia - ---- T e : l\ Zmiana krok

M'llllr :./-~\\-‘_/FH_‘_\- M\III —.l_____:_ _______ - — mlana m u

— of H } t
Dalny limit wyjécia |-~~~ e Ry — : >
H . . ; —r mmr;llfhdgdmalnnﬁo CEASU PO
Dozwolony czas

¥——— Dozwolony czas—* t
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m Infnrmacje dodatkowe - 5trnjenie automatyczne

Tuning - LICOM
No. [tem Data futo Tuning Gridline Interval Y-axis Scale ‘
] Y 0.0 Collected Tag List Export to CEY File
Pl W 0.0
2 S EDDB;’EDQHQ 18:12:25
4 sy n.of | FE gg Col lect ing.. .
5 MH 1ao.0 :
Clear | Stop ‘ |
B ML 0.0 v M 0.0 %
7 PH 200 J) 200
g PL 0.0 100.0
g HH 20.0
10 LL 0.0
11 oH 20.0
12 5L 0.0
13 P 1.00
14 | 10.0
15 I 0.0 10.0
50.0
Strojenie automatyczne zostato zakorfczone.
Kliknij m . aby kontynuowac.
o | o
0.0
Bagic [A1l 0.0
|F'r|:|t:ess Yariahle 1 ‘!\

HORl
LiCo01

Pva DvaA MVA

20.0

PV
| sv | 0.0
M |

0

MANHUAL
sea BTy ooa

2PIOH

Close ‘
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@XI Praca testowa systemu ) e

Ustawic system w trybie pracy testowej dla sterowania automatycznego petli PID przy uzyciu statych PID
zidentyfikowanych za pomoca strojenia automatycznego w celu sprawdzenia, czy zmierzone wartosci PC
pokrywaja sie z wartoscia docelowa SV.
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“ Praca testowa 5y5temu

Tunineg - LIGO0
Ho. [tem Data
IS LI N
2 M h. 4
3 ol
4 oY 12.1
b MH 1a0.10
B ML 0.0
i FH 20.1
d PL 0.0
q HH 20.1
10 LL 0.0
11 sH 20.1
12 sl 0.0
13 P 4.13
14 [ 12.0
15 I 0.0
| a

fiuto Tuning Gridline Interval

Y-axis Scale

Collected Tag List

Export to CEY File

2008/09/19 18:46:48
v Y 12.1
12.0
[V MY A9.4 %

Collecting. ..

Basic [A

Frncess Yariahle

Kliknij m . aby kontynuowac.

T
LT —
—_
— =

Praca testowa systemu zostata zakonczona.

‘ HORl
LiCo01

PVYA DvA MVA

20.0

PV

T
i
sSPA SEA QOA
2PIDH

L
=

Close ‘




k&l 1-MELSEC_Prcs_Ctrl_Stm_Basics_fod_pol | et

> Test koficowy ) e

Po zakonczeniu wszystkich etapdw kursu Podstawowe informacje dotyczace systemu sterowania procesem
MELSEC PLC mozesz teraz przystapic¢ do testu koncowego. W razie niejasnosci w zakresie ktéregokolwiek z
tematow, wykorzystaj te mozliwos¢ do ponownego zapoznania sie z tymi zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 5 pytan (19 elementow).

Mozesz zdawac test koncowy dowolna ilos¢ razy.

Jak rozwiazywac test

Po wybraniu odpowiedzi upewnij sie, Zze przycisk Odpowiedz zostat klikniety. Twoja odpowiedz zostanie utracona,

jesli bedziesz kontynuowac bez klikniecia przycisku Odpowiedz. (Zostanie potraktowana jako pytanie, na ktére nie
udzielono odpowiedzi.)

Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik zaliczony/niezaliczony
pojawia sie na stronie wyniku.

Prawidtowe odpowiedzi: 4

Wszystkie pytania: 4 Aby zaliczy¢ test musisz
odpowiedzie¢ poprawnie
na 60% pytan.

Procent prawidtowych odpowiedzi: 100%

Kontynuuj Przegladaj

= Kliknij przycisk Kontynuuj, aby zakonczyc¢ test.
+ Kliknij przycisk Przegladaj, aby przejrzec test. (Sprawdzenie prawidtowych odpowiedzi)
« Kliknij przycisk Sprobuj ponownie, aby powtorzy¢ test.
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> Test knﬁcnwy 1

) oo

Moduly/oprogramowanie systemu sterowania procesem MELSEC
Dla kazdego opisu wybierz odpowiadajacy modul/oprogramowanie z listy.

Fakiet gprogramowania FBD dla systemu sterowania
proceserm

Opis Modut/oprogramowanie

--Select--

T

Modut zostat przeznaczony do odbierania sygnatow
pradu/napiecia od przetwomika standardowo o parametrach 4-

--Select--

20mA f1-5V

Modut CPU zapewnia nieprzervane dziatanie systamu, nawet
w przypadku wystgpienia awarii systemu sterowania poprzez

—-Select--

automatyczne przefgczanie sterowania na system rezernvowy.

Modut analogowy kompatybilny Z czujnikami

—-Select--

dwuprzewodowymi.

Modut, do kidrego moZna bezposrednio podigezyé linie
sygnatowe z rezystora platynowego/niklowegao do pomiaru

--Select--

temperatury.

Modut oferujacy petle regulacji wysokiej predkosci | sterowanie
sekwencyjne oraz modiwosé rozhudowy systemu z wisloma

--Select--

CPU.

denwiedz’] I Wstecz ]
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> Test knﬁcnwy 2

) oo

Funkcje PX Developer programming tool (narzedzie programowania PX Developer)

Dla kazdego opisu FB wybierz odpowiadajaca funkcje PX Developer programming tool (narzedzie programowania

PX Developer) z listy.

Opis Funkcja

FB zaprojektowany do odbioru i wysytania sygnatow

analogowych/cyfrowych, tak jak moduty analogowe | _ —Select-- v |
moduly welwy
FB zaprojektowany w celu zastosowania sterownikow do —Select--

sterowania PID i innych urzadzen.

denwiedz’] I Wstecz ]
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> Test knﬁcnwy 3

) oo

Funkcje PX Developer monitoring tool (narzedzie monitorowania PX Developer)

Dla kazdego opisu ekranu wybierz odpowiadajaca funkcje PX Developer monitoring tool (narzedzie monitorowania

PX Developer) z listy.

Opis Funkcja

Ekran ustawienia wyswietlania ptyt czotowych wg grup

--Select--

v

Ekran umozliwiajacy identyfikacje statych PID dzieki metodzie

--Select--

odpowiedzi skokowe| lub metodzie ograniczenia cyklu

denwiedz’] I Wstecz ]
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> Test koncowy 4 ) 00c

Programowanie FBD
Ponizsze rysunki przedstawiajg potaczenia pomiedzy FB modutu reprezentujgcymi modutly wejsciowe i wyjsciowe
pradu/napiecia a FB znacznika sterowania PID. Wybierz jeden, ktory w petni przedstawia potaczenie.

ACOM ADOO
AOUT 20H G

- F FoEH G » REF G -l
e %@wﬁgﬁ S g %@wﬁgﬁ 2

L)
HHJ.l
L)
l“;i'

AT Lo RO RO
AINACHG M_2FIDH_ BOUT 20H G e BOUT 20H G

~, = P A = —=— -~ = -—

— QB4R ra 5 ol R=FG — 5 ol R=F

denwiedz’] I Wstecz ]
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> Test knﬁcnwy 5

Wiasciwosc FB

Ustaw wtasciwosci FB znacznika (M_2PIDH_) reprezentujgcego znacznik petli LICO01 na rysunku ponizej.

Wybierz prawidtowa wartosc dla kazdego z oSmiu elementow ustawienia.

CPU sterowania procesem [J25PHCPU)
PX Developer
GX Developer

I 0-64000 cyfr ~ 0-12000 cyfr
Modut z
wejsciem =
analo I m Znacznik peti
4 - 20 mAy PV icy MV

d - ——

Modut 7 wejsdem analogowym (Q62AD-GH)
Modut z wyjsciem analogowymn (Q82DA-FG)

Sterownik programowalny

Modut z

jsciem
analo i
1 4- 20 mA

Y

PCLY

Zasilanie wody'

Czujnik poziomu wody
Zakres pomianu:
0-20 cm

Zbiornik wody

denwiedz’] I Wstecz ]

Zawor regulacyjny zasilania
(regulowany zakres
otwarcia: 0-100%)

Zawor spustowy  Spust

Farametr ustawienia wiasciwosciFB

Wejscie analogowe

Gorny limit sygnatu wejsciowego --Select-- | v

Dolny limit sygnatu wejsci Lo}

y ¥ jseiowed --Select- | ¥

VWyjscie analogowe

Gorny limitkonwersjiwyjscia --Select-- |7

Dolny limit konwersjiwyjscia —-Select-- | v/
Wartosé abliczeniowa PY

Garny limitwartosci obliczeniowe] PV —Select—- | ¥ |

Dalny limitwartcsei obliczeniowej PV -Select—- | ¥
Obliczenia PID

Gorny limitSv --Select- | ¥

Dalny limit SV --Select-- | ¥
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> Wynik testu

) oo

Test koncowy zostat zakonczony. Twoje wyniki sg przedstawione ponizej.
Aby zakonczy¢ test koricowy, przejdZ do nastepnej strony.

LA

Prawidtowe odpowiedzi:

L]

Wszystkie pytania:

Procent prawidtowych odpowiedzi: 100%

‘ Kontynuuj | ‘ Przegladaj ‘

Gratulujemy! Test zostat zaliczony.
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Kurs Podstawowe informacje dotyczace systemu sterowania procesem MELSEC PLC zostat ukoriczony.

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byly interesujace, a informacje
uzyskane w trakcie tego kursu beda przydatne w przysztosci.

Mozesz przegladac kurs dowolna ilosc razy.

| Przegladaj ‘ ‘ Zamknij ‘




