PLC

Sterownik bezpieczenstwa serii

MELSEC iQ-R CPU oraz zdalny
modut wejsc/wyjsc
bezpieczenstwa

Niniejszy kurs jest przeznaczony dla osob, ktére sg
zaznajomione z podstawowymi zasadami
bezpieczenstwa i korzystajg ze sterownika
bezpieczenstwa MELSEC iQ-R CPU/zdalnego
modutu wejs¢é/wyjs¢ bezpieczenstwa po raz
pierwszy.

Kliknij przycisk Dalej w prawym goérnym rogu
ekranu, aby przejs¢ do nastepnej strony.
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m Cel szkolenia )

Niniejsze szkolenie wyjasnia metode uruchamiania, funkcje szybkiej logiki, podstawowg metode programowania
i rozwigzywania problemoéw dla oséb, ktére po raz pierwszy beda konfigurowac systemy wykorzystujgce procesor
bezpieczenstwa serii MELSEC iQ-R oraz zdalny modut wej$¢/wyj$¢ bezpieczenstwa.

Poznaj cechy charakterystyczne sterownika
bezpieczenstwa seril MELSEC iQ-R CPU i zdalnego
modutu wejséhwyjsc bezpieczenstwa, a takze
osfrzezenia dotyczace ich uzycia przy podiaczaniu.

Uruchamianie sterownika
bezpieczenstwa CPU i zdalnege modutu
wejsciwyjsc bezpieczenstwa

Sterownik bezpieczenstwa CPU,
zdalny medul wejsc/wyjsc bezpieczenstwa

Sterowanie za

Rozwigzywanie problemdw pomoca funkeji szybkiej logiki

Tworzenie programow bezpieczenstwa

Uczestnicy niniejszego szkolenia muszg posiada¢ podstawowg wiedze na temat sSrodkow bezpieczenstwa wykorzystywanych
w systemach urzadzen i sterownikéw PLC serii MELSEC iQ-R.

Dla poczatkujgcych zalecany jest udziat w szkoleniach wymienionych ponize;.

o Szkolenie ,Wprowadzenie do bezpieczenstwa maszyn”

e Szkolenie ,Seria MELSEC iQ-R — informacje podstawowe”




m Cel szkolenia )
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m Cel szkolenia )
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MELSEC iQ-R CPU.

Uruchamianie sterownika
bezpieczenstwa CPU i zdalnego modutu
wejschwyjsc bezpieczenstwa

Sterownik bezpieczenstwa CPU,
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m Struktura szkolenia )

Program szkolenia przedstawiono ponize;.
Zalecamy rozpoczecie szkolenia od Rozdziat 1.

Rozdziat 1 - Sterownik bezpieczenstwa CPU, zdalny modut wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa

Poznaj cechy charakterystyczne sterownika bezpieczenstwa serii MELSEC iQ-R CPU i zdalnego modutu wejs¢/wyjsc
bezpieczenstwa, a takze ostrzezenia dotyczgce ich uzycia przy podtgczaniu.

Rozdziat 2 - Uruchamianie sterownika bezpieczenstwa CPU i zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa

Poznaj metody uruchamiania sterownika bezpieczenstwa MELSEC iQ-R CPU i zdalnego modutu wejsc¢/wyjsc
bezpieczenstwa.

Rozdziat 3 - Sterowanie za pomocga funkcji szybkiej logiki
Dowiedz sie wiecej o charakterystyce i metodzie sterowania funkcjg szybkiej logiki.
Rozdziat 4 - Tworzenie programow bezpieczenstwa
Naucz sie tworzy¢ program bezpieczenstwa.
Rozdziat 5 - Rozwigzywanie problemow
Poznaj sposoby na rozwigzanie probleméw z modutem sterownika bezpieczenstwa serii MELSEC iQ-R CPU.
Test koncowy

tacznie 5 czesci (5 pytan). Ocena wymagana do zaliczenia: 60% lub wiecej



m Jak korzysta¢ z narzedzia do e-learningu )

Przejdz do nastepnej strony Przejdz do nastepnej strony.

Wré¢ do poprzedniej strony Wr6¢ do poprzedniej strony.

Wyswietli sie ,Spis tresci”, umozliwiajgcy przejscie do zgdanej strony.

Przejdz do zadanej strony

TO

Zakoncz nauke. Okna takie jak okno ,Zawarto$¢” zostang zamkniete i nauka zostanie
zakonczona.

Zakoncz nauke

|l




m Srodki ostroznosci dotyczace uzytkowania

nSrodki bezpieczenstwa

W przypadku korzystania z opisywanych produktow w czasie trwania szkolenia, zapoznaj sie z instrukcjami
bezpieczenstwa znajdujgcymi sie w instrukcji uzywanego produktu i przestrzegaj ich.

mSrodki ostroznosci dotyczace szkolenia

Ekrany oprogramowania moga réznic sie od tych zawartych w niniejszym szkoleniu.
Ponizej wymienione jest uzywane oprogramowanie wraz z obowigzujgcg wersjg.
Najnowszg wersje oprogramowania mozesz pobrac ze strony internetowej Mitsubishi Electric FA.

MELSOFT GX Works3 Wer. 1.065T



Ry riEI I Sterownik bezpieczenstwa CPU, zdalny modut wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Niniejszy rozdziat przedstawia sterownik bezpieczenstwa CPU MELSEC iQ-R i zdalny modut wej$é/wyjs¢ bezpieczenstwa.

1.1 Sterownik bezpieczenstwa CPU
1.2 Zdalny modut wejsé/wyj$¢ bezpieczenstwa

1.3 Srodki ostrozno$ci dotyczace bezpieczenstwa podigczania zdalnego modutu wejsé/wyjéé bezpieczenstwa
1.4 Podsumowanie rozdziatu




_ Sterownik bezpieczenstwa CPU )

Sterowniki bezpieczenstwa CPU, ktére spetniajg miedzynarodowe standardy bezpieczenstwa, potrafig jednoczesnie
kontrolowa¢ systemy standardowe i systemy bezpieczenstwa. Systemy, w ktérych sterownik standardowy i sterownik
bezpieczenstwa sg mieszane, moga by¢ budowane poprzez podtgczenie wytgcznikdow bezpieczenstwa i kurtyn swietlnych
bezpieczenstwa za posrednictwem sieci CC-Link IE TSN do systemoéw wykorzystujgcych procesory bezpieczenstwa.
Dodatkowo GX Works3, pakiet oprogramowania inzynieryjnego, ktory oferuje intuicyjng obstuge, moze by¢ uzywany do
ujednoliconego programowania sterownika standardowego i sterownika bezpieczenstwa.

Sterownik bezpieczenstwa CPU

Gniazdo kany pamieci o I I .. . .. . ey e i .-

1 Umc C9

{Usneamp
e

Przetacznik RUN/STOP

Port USB
USB2.0 High Speed (miniB)

Port Ethernet
100BASE-TXMOBASE-T

Modut bezpieczenstwa

Sterownik bezpieczenstwa CPU jest uzywany wraz z modutem bezpieczenstwa.



_ Zdalny modut wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Zdalny modut wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa to zdalny modut wejsé/wyjsé kompatybilny z funkcjami komunikacyjnymi
bezpieczenstwa sieci CC-Link IE TSN.
Sterownik bezpieczenstwa dziata w potgczeniu ze sterownikami serii MELSEC iQ-R CPU.

Sterowniki serii MELSEC iQ-R CC-Link IE TSN

(sterownik bezpieczeristwa CPU) =
g - ' = ""ﬂ."—'" &

- Certificated by
TUV Rheinland®

« Spacefwire-saving
- Design efficiency
« Multilingualization

Zdalny modul
wajsthiyjac
bezpieczeistwa

Istniejg trzy typy zdalnych modutow wejsé/wyjsé bezpieczenstwa: modut wejsciowy, modut wyjsciowy i modut kombinowany
wejsé/wyjse.
Cztery punkty wejscia i wyjscia bezpieczenstwa mozna podtgczy¢ za pomoca podwdjnego (redundantnego) okablowania.

=

DM@ @R s
. . CEELINEE]

fiaa]




_ Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczeristwa podtaczania zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

W przypadku korzystania ze zdalnego modutu wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa nalezy prawidiowo podigczy¢ zasilanie do Ai B, jak
pokazano ponize;j.

Modut kombinowany wejsé/iwyjs¢

CC-LinklE TSN BEEN clssse . NZ2GNS52-16DTE

EIHBBHBBBI
HuduyHYHE




_ Podsumowanie rozdziatu )

Informacje zdobyte w tym rozdziale:

o Sterownik bezpieczenstwa CPU
o Zdalny modut wejs¢/wyjsé bezpieczenstwa
« Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa podtgczania zdalnego modutu wej$é/wyjsé bezpieczenstwa

Wazne informacje

Sterownik bezpieczenstwa CPU « Sterowniki bezpieczenstwa CPU, ktore spetniajg miedzynarodowe standardy bezpieczenstwa, potrafig

jednoczesnie kontrolowa¢ systemy standardowe i systemy bezpieczenstwa.

Zdalny modut wejsé/wyjsé

e Zdalny modut wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa to zdalny modut wejsc/wyjs¢ kompatybilny z funkcjami
bezpieczenstwa

komunikacyjnymi bezpieczenstwa sieci CC-Link IE TSN.

Srodki ostroznosci dotyczace
bezpieczenstwa podtgczania zdalnego o .
modutu wej$¢/wyjs¢ bezpieczenstwa odpowiednich portow.

¢ Podczas korzystania ze zdalnego modutu wej$¢/wyj$¢ bezpieczenstwa nalezy zapewnic¢ zasilanie




2oy {syAF-1@2 Uruchamianie sterownika bezpieczefistwa CPU i zdalnego modutu wej$é/wyjs$é bezpieczenstwa )

Niniejszy rozdziat przedstawia metody uruchamiania sterownika bezpieczehAstwa MELSEC iQ-R CPU i zdalnego modutu
wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa.

2.1 Srodowisko przewidziane na cele szkolenia

2.2 Ustawianie przetgcznika ustawien adresu IP

2.3 Tworzenie projektow

2.4 Definicja konfiguracji modutu

2.5 Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa

2.6 Wigczanie ustawienia bezpieczenstwa

2.7 Sprawdzanie diody LED zdalnego modutu wejs¢/wyj$¢ bezpieczenstwa
2.8 Podsumowanie rozdziatu




_ Srodowisko przewidziane na cele szkolenia )

Na cele niniejszego szkolenia przewidziano nastepujgce srodowisko.

Jednostka Modut Procesor Modut Modut ~ Zdalny modut
podstawowa »aeilania DeZpieczeristwa bezpieczenstwa nadrzgdny/lokalny wejsC/wy)SC bezpieczenstwa
R33B rReip  R120SFCPU R6SFM CC-Link IE TSN (modut kombinowany wejSCiwyjsc)

RJ7T1GN11-T2 NZ2GNSS2-16DTE

mro oo RN

CC-LinkIE TSN

Wiylgcznik awaryjny

* W przypadku wytgcznika awaryjnego uzywane jest podwéjne okablowanie ,X0, X1”, X2, X3”, , X4, X5” i ,X6, X7”.



_ Ustawianie przetacznika ustawien adresu IP )

Ustaw czwarty oktet adresu IP za pomocg przetacznika ustawien adresu IP z przodu zdalnego modutu wejsé/wyjsé
bezpieczenstwa.

Aby ustawi¢ czwarty oktet (dziesietny), sprawdz liste kombinacji i uzyj przetagcznikéw ustawien adresu IP x1 i x16
(szesnastkowy).

Czwarty oktet
Ponizej przedstawiono przyktad ustawienia ,192. 168.3

* Ustaw przetgcznik ustawien adresu IP przy wytaczonym zasilaniu, poniewaz jest on wigczony, gdy zasilanie jest wigczone.
Lista kombinacji

=1
0l1|2 3 4 5 6 7 8 3 A B CDEF
ofM 2 |s|2|s]|6]|7]8]o|10f11]12]13]14]1s

g

16|17 |18 |19 |20 (21 (22|23 | 24| 25|26 (27|28 |29 30|31
32|33|34|35|36(37 (38|39 40|41 (42 (43|44 |45 |46 |47
48|45 | 50|51 |52 (53|54 |55|56| 57|58 (59|60 |6l 62|63
64| 65|66 |67 |6B |69 |70\ 71|72 | 73|74 |75|76 |77 | 78|79
80|B81|B82|83 |84 (85|86 |87 |88 |89|90(91|92|93|94(55
96 | 97 | 96 | 99 |100{101|102{103|104/105|106(107)108|109|110{111
112{113(114115]116(117|115|119120)121|122|123|124|125|126{127
128|129(130{131|132]|133|134{135(136|137|138|139|140|141|142)|143

=16

144|145(146(147|148|145|150|151(152|153]|154|155|156(157|158]|159
160|161(162{163|164165|166|167(168|169]170|171|172|173|174 175
176|177(178(175|180|181|182|185(184|185|186|187|188|185(190]151
192|193{194{195|196|197|198(155(200)201)|202|203|204| 205|206\ 207
208|209(2101211)212|213|214|215|216|217| 218|215 220|221 222|223
224|225(226(227|228|229|230|231|232|233|234|235|236(237 (238|239

MmO 0 m oW oG s R W R e

240|124 1(242(24 3| 244 245| 246|247 (248|249)|250|251|252|253|254|255




m Tworzenie projektow )

Aby utworzy¢ projekty i programy sekwencyjne, skorzystaj z oprogramowania MELSOFT GX Works3.
W przypadku korzystania z procesora bezpieczenstwa serii MELSEC iQ-R oraz zdalnego modutu wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa
wymagana jest wersja 1.065T lub nowsza oprogramowania MELSOFT GX Works3.

Sprawdzanie wersji oprogramowania MELSOFT GX Works3
Po uruchomieniu oprogramowania MELSOFT GX Works3 z menu wybierz [Help] - [Version Information].



_ Tworzenie projektow )

Ponizej przedstawiono procedure ustawiania. Szczegoétowe informacje na temat kazdej procedury znajdujg sie na kolejnych
stronach.

[ 1) Dodawanie nowego uzytkownka ~ seeeeees 2.3.1 ]
)

[ 2) Inicjalizacja wszystkich danych sterownika PLC ~  ==eeeeee 2.3.2 ]
)

[ 3) Zapisywanie informagji o uzytkowniku ~ seeesee 233 ]
¥

[ 4) Tworzenie schematu konfiguracji modutu ~ seeeeean 241 ]
¥

: 9) Ustawianie konfiguracjisieci ~ sesssees 242
)

: 6) Ustawianie komunikacji bezpieczenstwa 00 reeseeesss 2.5 J
)

: 7) Zastosowanie konfiguracji sieci do rzeczywistego urzadzenia ==------ 2.6.1 J

: 8) Wigczanie modutu bezpieczenstwa 00000 seeeeees 26.2 J




m Dodawanie nowego uzytkownika )

Uruchom program MELSOFT GX Works3 i utwérz nowy projekt.
Z menu wybierz [Project] - [New], skonfiguruj zgodnie z danymi po prawej i kliknij OK.

Mew x Element Ustawienie

Series I-ﬁl RCPU ~| Series RCPU

Type lﬁ R1205F vl Type R120SF
Program Language | Ladder

Mode

Program Language I 4#] Ladder w I

Cancel




m Dodawanie nowego uzytkownika )

Dodawanie nowego uzytkownika.
Wpisz odpowiednio dane: user name (nazwa uzytkownika), password (hasto) i confirmation password (potwierdzenie hasta),
a nastepnie kliknij OK.

Add Mew User *
User Name: I safety I
Access Level: Administrators

Grant full access to all functions.

Password: I kel -

Re-enter Password: I L Ll Ll I

Password Strength: 6 @ o

Please enter the password with & to 32 single-byte characters, numeric characters,
alphabets A-Z, a-z, single-byte space

and! " #5%A0*+,-. i <=>? @] ~_{[}~.

Passwords are case-sensitive,

Add a GUEST User

GUEST user is & user who is able to skip entering password at User Authentication
window when reading/editing only a standard program.




m Dodawanie nowego uzytkownika

Po utworzeniu projektu okno zapisu pojawi sie automatycznie.
Whpisz nazwe pliku i kliknij [Save].

B saveas
Sawe in: | i0-F_training V| < N R
Fas
I Marne Date modified Type
Mo items match your search.
Quick access
Desktop
—_—
™

Libraries

This PC

Metwork
< >
File name: Sawe
Sawve as type: G Works3 Project (¥ gx3) f Cancel
Title(A): | |

Other Format:
Save as a Workspace Format Project
Please change the windows with this button to use workspace format project.
(MELSOFT Mavigator supparts this format. )




m Inicjalizacja wszystkich danych sterownika PLC )

Przeprowadzenie inicjalizacji wszystkich danych sterownika PLC jest zalecane, gdy sterownik bezpieczenstwa CPU jest
uruchamiany po raz pierwszy od zakupu.

Wybierz [Online] - [User Authentication] - [Initialize all PLC Data], a nastepnie kliknij [Yes].

Ponownie pojawi sie okno potwierdzenia. Kliknij [Yes].

Po zainicjowaniu wszystkich danych w sterowniku PLC kliknij [OK].

Online | Debug Recording Diagnostics 1T MELSOFT GX Works3

Current Connection Destination...

Read from PLC..
- ) Fallowing information in PLC is deleted, Safety operation
2 Wiite to PLC.. | mode is switched to test mode.

Verify with PLC... - User Management information
- All files in the Program Memaory and Data Memory

SR - All files in File Storage Area of Device/Label Memory
Safety PLC Operation... 3 - Security key
Redundant FLC Operation(G) L Are you sure you want to initialize all information?
CPU Memory Operation...
Delete PLC Data...
User Data ¥ l Yes I [ Mo ]
Set Clock...
Monitor 3

FB Property Management (Online)...
Watch 2

User Authentication... » L to PLC..
i MELSOFT GX Works3
oq off from PLL
Log off All Users from PLC
SR TR e L | Are you sure you want to continue?
Change the Password of PLC...
Read User Information from PLC

Write Liser Information to PLC 3 ]

Copy User Information to Other System PLC

l Initialize all PLC Data

MELSOFT GX Works3 X

o Completed.




m Zapisywanie informacji o uzytkowniku

Aby zapisac¢ projekt do modutu, zapisz informacje o uzytkowniku.
Wybierz [Online] - [User Authentication] - [Write User Information to PLC], a nastepnie kliknij [Yes].
Po zapisaniu informacji o uzytkowniku kliknij [OK].

Online | Debug  Recording  Diagnestics 1 MELSOFT GX Warks3
Current Connection Destinatan...

Read from PLC..

=
I8 Writeto PLC.. User information of this project is written to PLC,
Verfy with PLC.. 1 User information of PLC is overwritten.

Remate Operation (S)...

Safety PLC Operation... v
Redundant PLC Operation{G) b
P Memory Operation...

Delete PLC Data..
User Dats k

Are you sure you want to continue?

tes

Set Oock...

Monitor k
FB Property Manwﬂﬂnlinﬂ...
Wiatch v

MELSOFT GX Works3

o Completed.
Write Liser Informaticn to PLC

Initialize 28 PLC Data

User Authentication.., 4 Lo an ta PLC.

Autherieation Destination 2
Change the Password of PLC...
Infi son from P




_ Definicja konfiguracji modutu )

Utworz schemat konfiguracji modutu i dokonaj ustawien konfiguraciji sieci.
Nacisnij dwukrotnie opcje [Module Configuration] w drzewie nawigacji, aby otworzy¢ schemat konfiguracji modutu.

Bl MELSOFT G Works ) E 6K Srmminguamphe.gn 8 - [Modube Confgansteon] - [=] x
Broject joa Ematepice Gomert Ywm (rins Oegup fBecontag Degnosticn Joct  Macow ey -ax
BAaale |

i D Tes SREo Y PARARARERE SRS AL RBEE o -, W QG T =
eI == T T I R I Ak L e E=F T
FLPE=-I-151F

y 2 ’ et B R 2 [ Mortie Corfpunatn ® [ —— § =
- 8
el b E T b I
Cuglry Target: - -
OHE S -~
W Rais

Fng st A Frd




m Tworzenie schematu konfiguracji modutu )

Stwoérz schemat konfiguraciji modutu.
W oknie Element Selection wybierz wymagany modut i umie$¢ go na schemacie konfiguracji modutu metoda , przeciggnij
i upusé’.

[PRG] [Local Label Set... B ProgPou [PRG] [LD] (Read Only... i i Element Selection 1 x
A (Find POLN _‘m
B 6| - ot|ve o X | ar
POW CPU D 1 2 i
Display Target: Al ~
C Controller
Head Module
Motion CPU
NCCPU
Robot CPU
] ol mm Power Supply
Przeclqgnlj 1 Uupusc CPU Extension
_I REPSFM The extension mod
B ReRFM the extension modt
B ResFm the extension modi
B _RITIENTA(CCI Ethernet (1000BASE
B _RITIENTA(CCI Ethernet (1000BASE
B _RITIENT1(E+| Ethernet (1000BASE
B _RITIENT1(E+| Ethernet (1000BASE
Input -

*

Modut bezpieczenstwa ,R6SFM” jest sklasyfikowany w ,CPU Extension”.
Od lipca 2020 r. modut z funkcjg komunikacji bezpieczenstwa jest modutem sieciowym ,RJ71GN11-T2” (wer.10 lub nowsza).

*



u Ustawianie konfiguraciji sieci )

Ustaw konfiguracje sieci.

Podczas umieszczania zdalnego modutu wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa w sieci, profil zdalnego modutu wejsé/wyjsc
bezpieczenstwa musi zosta¢ dodany wczesniej do projektu.

Jezeli zaden ze zdalnych modutéw wejsc/wyjs¢ bezpieczenstwa nie jest zarejestrowany, nalezy je wczesniej zarejestrowacé
(doda¢ profil do projektu).

Zdalne moduty wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa mogg zostac pobrane ze strony internetowej Mitsubishi Electric FA.
(Mozna je rowniez pobrac¢ tutaj.)

Aby zarejestrowac profil w oprogramowaniu GX Works3, wybierz [Tool] - [Profile Management] - [Register] bez otwartego
projektu, wybierz plik w oknie ,Register Profile” i kliknij przycisk [Register].

*  Profile sg w formie skompresowanych plikdw (np. *.zip, *.ipar, *.cspp).
Zarejestruj skompresowany plik bez wczesniejszego rozpakowywania.



m Ustawianie konfiguraciji sieci )

"B MELSOFT 6X Works3 EAY-P_traininglsample.ge3 - [Madule Configuration] -
i Project Edit Find/Replsce Convert View Online Debug Recording  Diagnostics  Tool  Window  Help
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m Ustawianie konfiguraciji sieci )

B8 MELSOFT GX Works3 EAC-R_training'sample.ged - [Module Configuration] . 4
i Project Edit  Fund/Replsce Convert View Onine Debug FRecording  Diagnostics  Tool  Window  Help -8 %
NBA&y [XhEeaRRGaasnnamRr e o8 S 60e iR 00" EIE w. -
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= ¥ % GPogoulpic)losilibaise. @ Popoulicl Dl [N
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J
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& FE/FUN
B (& Lobel
B ] Device
B L% Parameter
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B Output W Progress
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Ustawianie konfiguraciji sieci )
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Ustawianie konfiguraciji sieci )
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Ustawianie konfiguraciji sieci
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Ustawianie konfiguraciji sieci )
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Ustawianie konfiguraciji sieci )
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m Ustawianie konfiguraciji sieci )

B CC-Link IE TSN Configueation (Start U'C: 0010)

i CC-Link IE TSN Configuration  Edit View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing

| connected/Deconnected Module Detection | Detaded Dplay
Made Setting: Onine (Unicast Mode) | Assignment Method: | |
Cyciic Transmission Time (Min. ): 1400 us Communication Period Interval (Min.]: 12500 us
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Pojawi sie okno CC-Link IE TSN Configuration.




m Ustawianie konfiguraciji sieci )

ﬂ CC-Link IE TSN Conhgueation (Start L'O: 0010)
dil | CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing
| connected/Deconnected Module Detection | Detoded Doy |
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m Ustawianie konfiguraciji sieci

B CC-Link IE TSN Configueation (Start Uk 0010)

dif { CC-Link E TSN Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing

[ connected/Deconnected Module Detection | Detaded Deplay
Made Setting: Onine (Unicast Mode} | Assgnment Method: | L
 Cydic Transmission Time (Mm.): 14.00 us Communication Period Interval (Min.J: 12500 us

| Rx Setting | RY Setting | RWr Setting [RiWw Setting|amater Automstic Seti, |

Ponts Points Ponts Points |

32 points

,NZ2GNSS2-16DTE” metoda ,przeciagnij i upuse”.

] Utdz zdalny modut kombinowany wejsciwyjsé bezpieczenstwa

:NZB1-32DTE 32 points
N251-3207 32 points
N251-320TE 32 points




m Ustawianie konfiguraciji sieci )

B eS0T B Co-Link IE TSH Configuration (Start O: 0010)
i dil | CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing
| connected/Deconnected Module Detection |
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ar N DE safety inp ansistor safety
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clamp terminal block type)




m Ustawianie konfiguraciji sieci )

B CC-Link IE TSN Configuration (Start UC: 0010)

dil i CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing

| connected/Dconnected Module Detection | Simok Dsoly

Made Setting: Onine (Unicast Mode} | hssgnment Method: |Pont/Stat
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B8 eS0T B CC-Link IE TSM Configuration (Start O: 0010)
i i CC-Link IE TSN Configuration  Edit View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing
[ connected/Dconnected Module Detection | Simok Dsolay
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B CC-Link IE TSN Configuration (Start UC: 0010)

dd | CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

[ connected/Deconnected Module Detection | Simok Dsoly
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B CC-Link IE TSN Configueation (Start U'C: 0010)

i CC-Link IE TSN Configuration  Edit View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing

| connected/Deconnected Module Detection | Srmpke Dby ;
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m Ustawianie konfiguraciji sieci )

B CC-Link IE TSN Configuration (Start UC: 0010)

dil i CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setfing

[ connected/Deconnected Module Detection | Simok Dsoly
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B CC-Link IE TSN Configuration (Start UC: 0010)

dd | CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

[ connected/Deconnected Module Detection | Simok Dsoly
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m Ustawianie konfiguraciji sieci

ﬂ CC-Link IE TSN Conhgueation (Start L'O: 0010)
i CC-Link IE TSN Confiquration  Edit  View  Close with Discarding the Setting  Close with Reflecting the Setfing
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B CC-Link IE TSN Configuration (Start UC: 0010)

dd | CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View  Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
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20000 us

50000 us
48000 us

xd
w1f

Buthentication Clas

4 times

Set the netwark configuration.

Kliknij ¥.

Ttem List Find Result

R1205F

Check Festare the Default Settines
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
NBRA& D i¥BEhesREEYgy 88080 0R%E [i=.Q0@™
W Z OB NRE ERE & PR F B P BE

Navigation T % Bk ProgPou [PRG] [Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 25tep

gy onoriant -2 KR

[H

Meodule Configuration

: Item Setting
P o |In|:ut the Setting Itam to Sean| iy
1 Module Configuration Communication Period Interval Setting (Set it in Unitz of us) 100000 us
Program Syetem Reservation Time 2000 ug
fif1 Initial Bk B= Cyelic Transmiszion Time BO000 us
= 1 Scan Tranzient Transmiszion Time 48000 us
MAIN = Multiple Period Setting
= Iﬂ ProgPou [] Metwark. Configuration Mortnal-Speed xd
EE ealianel Retfreszh Setting Low-Speed w1k
& Program Network .Top.ology . = Gonnection Device Information
Communication Period : L . .
Scan ) . Authentication Glass Setting Authentication Claz
Connection Device Ihfo S| Station Setti
Slave Station Setting B3 Slave Station ne
r[l-rl Standby I Safety Gommunication Disconnection Detection Setting 4 times
%% No Execution Type - Application Settings = Safety Communication Setting
) To Usge or Mot to Use the Safety Communication Setting Mot to Usze
Set the network configuration. Kliknij ¥.
< >

. Check Restare the Default Settings
Ttem List Find Result

onnection Des... DE Mavigation

B Output E# Progress
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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Eijed Edit Find/Replace Convert View Online

Debug Recerding Diagnostics  Teol

NBA&gw XbhDhes RREYySFAASEBE

AT MERBRAE PR T B FBER

Navigation

1 Module Configuration
Program
i1 Initial
= it Scan
MAIN
| Iﬂ ProgPou

B Program
Scan

fif1 Standby
fifl No Execution Type
[ Unregistered Program

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress

|In|:ut the Setting Ttem to Sear|| iy

R =

(-7 Required Settings
=149 Basic Settings

Refresh Setting
Metwork, Topology

Connection Device Ihfo
Slave Station Setting

+ Safety Communication
j Application Settingz

< >

[] Metwark. Configuration

Communication Period :

Ttem List Find Result

ProgPou [PRG] [LD] 25tep

Window Help

E'E'|J°°"“ .'.'ppg, :

Meodule Configuration

Item

g onoriant -2 KR

Setting

Syetem Reservation Time
Cyelic Tranzmizgion Time
Tranzient Transmission Time
= Multiple Period Setting
Mormal-Speed
Low-5Speed
= Gonnection Device Information
Authentication Class Setting
= Slave Station Settineg
Dizconnection Detection Setting
= Safety Communication Settine

20000 us
BO0.00 we
48000 us

xd
#16

Authentication Glas

4 times

To Use or Mot to Use the Safety Communication Setting

INot to Lse

{Detailed Settine> «

Select whether to

Kliknij [To Use or Not to Use the Safety
Communication Setting].

Check Festare the Default Settines

R1205F
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
NBRAS D i¥BDhesREREygy 880808 0RE (= .Q@@™E
W Z OB NRE ERE & PR T B P BE

ProgPou [PRG] [LD] 25tep

£l Module Configuration  [ZRUDCURICVIRA 4 » < |

: Item Setting
f . |In|:ut the Setting Itam to Sean| iy
1 Module Configuration Syztem Rezervation Time 20000 us
Program Cyelic Transmission Time R00.00 us
&1 Initial Uf = Transient Transmission Time 48000 us
= 1 Scan -7y Required Settings [= Multiple Period Setting
MAIN E| 1§ Basic Settines Maormal-Speed wd
= il ProgPou i @@ Network Gonfiguration ! Low-Speed %16
EE ocal Label Refresh Settine = Gonnection Device Information
B ProgramBody MNetwark. .Top.ology' _ futhentication Glass Setting Authentication Clas
. Communication Periad | = Slave Station Setting
ey Gornection Device Info ) ) _ _ _
Slave Station Setting Dizconnection Detection Setting 4 times
= Safety Communication Settine

fif1 Stand by + Safety Communication
ﬁ]-’l Mo Execution Type j #pplication Settings Ta Usec or Mot to Usc the Safety Commruirrcatior Sctiime
) Safety Communication Setting

f

EECTEN i prycis sty rozwiine.
Select whether to use the Safety Communicati

Check Festare the Default Settines

< >

Ttem List Find Result

onnection Des... DE MNavigation

B Output B8 Progress
R1205F



m Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa )

Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

E.ﬁ MELSOFT GX Works3 ENC-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter] - O X
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -gx
A& w ¥x2ResRREFgySaaRA8RE [ L.Q00™EAR <

a0 MERBRE 5P R B e [ B FBER

ProgPou [PRG] [LD] 25tcp B Module Configuration ﬂ,mw:mmmﬂ-ﬁm

: Item Setting
P . [nput the Settine Ttem to Sear| | g
1 Module Configuration Syztem Rezervation Time 20000 us
! Program Cyelic Transmission Time R00.00 us
fift Initial Uf = Transient Transmission Time 48000 us
= %1 Scan -7 Required Settings [= Multiple Period Setting
MAIN - .ﬂ Bazic Settings Mormal-Speed xd
= ProgPou ; @ Metwork Gonfiguration : Low-Speed w1
P2 Local Label Refresh Setting = Gonnection Device Information
m ProgramBody Metwark. .Top.ology' o Buthentication Clags Settine Buthentication Clas
e Oommun}catmn .Peru:ud | |2 Slave Station Settin
Connection Device hfa ) i . . -
Slave Station Setting Dizconnection Detection Setting 4 times
fifi Standby . Safety Communication &I Safety Communication Setting
1 No Execution Type E-(fy Application Settines To Usc or ot to Usc tho Safoly Commumictioy Sotimg
Safety Communication Setting Mot to Use
Explanation
Select whether to use the Safety Communication Setting.
Wybierz ,Use”.
< >

B Check Restare the Default Settings
Ttem List Find Result

onnection Des... '”g MNavigation

B Output BE# Progress
R1205F
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

B5 MELSOFT GX Works3 EAiQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RI71GN11-T2 Module Parameter] - O %
! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
DRA& W XbhDesRERESsSaFFAEERBRE (= .00 E8P :
W EZ ORI MRE ERE &R T B I EER

' ProgPou [PRG] [LD] 25tep  [EI Module Configuration ﬂ,mw:mmmﬂ-ﬁm

: Item Setting
P - |In|:ut the Setting Itam to Sean| iy
1 Module Configuration Syztem Rezervation Time 20000 us
Program Cyelic Transmission Time R00.00 us
fif1 Initial Uf = Transient Transmission Time 48000 us
= %1 Scan -7 Required Settings [= Multiple Period Setting
MAIN - .ﬂ Bazic Settings Mormal-Speed xd
= il ProgPou : @ Metwork Configuration | Low-Speed w16
P2 Local Label Refresh Setting = Gonnection Device Information
B ProgramBody MNetwark. .Top.ology' _ futhentication Glass Setting Authentication Clas
- Communication Periad | = Slave Station Setting
ey Gornection Device Info ) ) _ _ _
. Slave Station Setting Digconnection Detection Setting 4 times
fifi Standby 1@ Safety Communication = Safety Gommunication Setting
ﬁ]"l Mo Execution Type j #pplication Settings Ta Usec or Mot to Usc the Safety Commruirrcatior Sctiime ilze b
) Safety Communication Setting |<Detailed Settink) ]
Select whether to use the Sa)  Kliknij dwukrotnie <Detailed Setting> w
@ Device [Safety Communication Setting].
= % Parameter { >

B Check Restare the Default Settings
Ttem List Find Result

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress
R120SF
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

Eijed Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -gx
NRAS Y [¥hREewsREREs|/SaFAMAARE [|m 00" E8E :
mE OB 6HER BRI & P85 B FEBEE

Navigation B X L ProgPou [PRG] [Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 2Step

Module Configuration  [FSUSICTIAICNNER] < » < |

[H

- | BE
| % | MELSOFT G Works x %
Setting A
Module Confi tio Input the
R Sl Please note the following points to set the safety 2000 us
Program communication setting. ROOO0 us
PO
rL_l’I |_I"IItIE| - The settings will be deleted under the following conditions, 480.00 us
= ¥ Scan - Module information is deleted.
MAIN - Station type is changed.
= e - Parameter setting method is changed. xd
| Im ProgPou -To Use or Mot to Use the Safety Communication Setting is %16

changed to 'Mot Use’.

- Metwork Configuration setting is required to set the Safety
Communication Setting for the local netwaork, Any setting
changes after setting the Safety Communication Setting will
no be reflected, Please set it again if it is the case,

- To execute safety communication with a remote device
station, please write parameters through ‘Parameter
Processing of Slave Station’ for the target module via 'CC-Link Btioh Setting Use
IE TSM Configuration’ [Metwork Configuration Settings’ -»

‘Detailed Setting’).
ion and the transfer ranee of safety device.

! =]

< > ) -
5 Check Kliknij [OK].  tines
Ttem List Find Result

R1205F

P& Local Label
B ProgramBody
Scan

Authentication Glas

4 times
fifl Standby
fif} No Execution Type

onnection Des... DE Mavigation

B Qutput B8 Progress
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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EProject Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Teol Window Help -gx
A& w Xx2ResRREPFgsSagRA8ERE [T LJQ00™EAR :

=T T

EH ORI 6ESR ERE | 25T

! =

- | da [B]

Safety Communication Setting

Pojawi sie okno Safety Communication Setting.

Crvelic Tramzmiszion TimetMinimum valus) Setting Methad

17.00 | us 12600 us Start/End
Metwork Gonfiguration Configured Module .
Na. CoDn;rSntL;:‘iact?Dtrion Metwork , . Communication Open System %‘1%?1?tlgsir1hgt'el'ri\;n?el
Mo, Station Mo, IP Address Station Type Model Name Destination PLC Mo. [rm=]
K w w e
2 “ ~ ~ ~
3 " v ~ ~
4 - ~ ~ ~
b “ ~ ~ ~
fi " v ~ ~
7 ~ ~ ~ ~
i “ ~ ~ ~
q " v ~ ~
10 ~ ~ ~ ~

Check Restare the Default Settings Output to File (for Setting Gonfirmation]..

< > |

#' System Parameter
k2, R120SFCPU

Check Festare the Default Settines

Ttem List Find Result

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress

R1205F
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

Y MELSOFT G orks3 ENIQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RI71GN11-T2 Module Parameter] - O >
EProject Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Teol Window Help -gx
A& w Xx2ResRREPFgsSagRA8ERE [T LJQ00™EAR :

=T T

R e 6E R BRE 2D 2E T W B

’ -
Safety Communication Setting
Crvelic Tramzmiszion TimetMinimum valus) Communication Period TntervallMinimum value) Setting Methad
17.00 | us 12600 us Start/End
" Communioation Metwork Gonfiguration Configured Module . - %enl:_lting_ Intn_al_r_val
2 Destination Nem?rk Station Mo, IP Address Station Type Model Name OD&E?S::{?;?” PLC Mo, (¥ Ept o o[mr;? fme
7 o - - »
2 . ~ ~ s
3 A . . . . v ~ w
. Kliknij przycisk listy rozwijane) w
B [Communication Destination]. » = >
fi - ~ ~ ~
7 ~ ~ ~ ~
i “ ~ ~ ~
4 ~ ~ ~ ~
10 w ~ ~ ~
Check Restare the Default Settings Output to File (for Setting Gonfirmation]..

< > |

#' System Parameter
k2, R120SFCPU

Check Festare the Default Settines

Ttem List Find Result

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress

R1205F
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

B8 MELSOFT G orks3 ENiQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RI71GN11-T2 Module Parameter] - O >

EProject Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Teol Window Help -gx
NRPAS Y [¥hREewsRREys/SaFARMERSE [|m Q00" 8P :
mE OB 6HER BRE &R R e B FEBEE

I
Safety Communication Setting

Crvelic Tramzmiszion TimetMinimum valus) Communication Period TntervallMinimum value) Setting Methad

17.00 us 12600 U= Start/End

Metwork Gonfiguration Configured Module .
Mo, | CommmEsiEn Metwork o] icati Open System %‘1%?1?tlgsir1hgt?l'ri\;n?el
Destination EN";?" Station Mo, IP Address Station Type Model Name Dﬁg?ﬁgﬁifn PLC Mo. [rm=]
2 v ~ ~
: o F v
4 v v ~ ~
b v ~ ~
B Wybierz Local Network”. " v v
7 v ~ ~
i - v ~ ~
q " v ~ ~
10 ~ v ~ ~

Check Restare the Default Settings Output to File (for Setting Gonfirmation]..

h " FArarmieLer
. < >

wstermn Parameter .
DSFCPU Iem List Find Result

Check Festare the Default Settines

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress
R120SF



m Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa

Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

MELSOFT GX Works3 ENQ-R_traininghsample.gx3 - [0010:RIT1GMN11-T2 Module Parameter]

EPI‘DjECl Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Teol Window Help

NBRAS Y XbhhesRREsss @728 0% .= 00" E
wd s EE6E S BRHE PR T B I FREE .
.l' Safety Commun Select the target module for the Safety Communication Setting X
|_ Cyclic Tra {Sélactuﬁo:'iz tange: module for the safety communication sstting in the local network.
- - The valuz will b= overwrittzn if the setting for the same IP address and station No. have zlready existed.
1 - Bleasa sat the Natwork Configuration Settings to set safety communication satting for the locl network.
i
Ne. | Comm seedl || ity |
Station Na. IP Address Station Type Mumber of Connections Maodsl Name
¥ |Local Me O 1132 . 188. 3. 1 Remate Station 1 HZIGNS52-16DTE
2
]
§ Pojawi sie Wybierz docelowy modut w oknie Safety Communication Setting.
i
fi
7
g
9
10

I

Setting Method

Start/End

Sending Interval
Maonitoring Time
ms

F7

Check

em Parameter ‘ ‘ Festare the Default Settines |

ISECPU Find Result

Item List

: Eg Navigation

B Output EH Progress

Host

Apply
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

MELSOFT GX Works3 EMNQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter]

! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug R Diagnostics  Tool  Window =lp

DPASD :[XDEe R s so8
EEEIEEN ST I

Setting Method

Start/End

| Sending Interval
Maonitoring Time

ME,

| Safety Commun Select the target module for the Safety Communication Setting X
|_ Cyelic Trd {S;lactuﬁo:-ia tange: module for the safety communication sstting in the local network.
— - The valuz will b= overwrittzn if the setting for the same IP address and station No. have zlready existed.
) - Bleasa sat the Natwork Configuration Settings to set safety communication satting for the locl network.
i
o | oo = | [
Station No. IP Address Station Type Mumber of Connections Madzl Name
7 | Local Ne NZ2GNS52-160TE
2
3
1 Wyhbierz urzadzenie docelowe dla komunikacji bezpieczenstwa.
il
i
7
8
9
10
[ e
1 Parameter —! Check. ‘ ‘ Restore the Default Settings |

Ttem List Find Result

PU

: Eg Navigation

g5

Host

Apply
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

MELSOFT GX Works3 ENC-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter]

Setting Method

Start/End

| Sending Interval
Maonitoring Time

DEAg w JXx2ResRREFgySaaRAERE | Q0™ EAR
P E | 2 i R | o v] [
Safety Commun Select the target module for the Safety Communication Setting X
Cyclic Tra Sdsclﬂ’ielarget module for the safety communication satting in the hocal network.
—| - The valuz will be ovenwrittzn if the setting for the same IP address and station No. have already existed.
D | - Bleasa sat the Natwork Configuration Settings to set safety communication satting for the locl network.
Commu Select All | | Reszt AllN)
Lok Dzt
Station Nao. IP Address Station Type Mumber of Connections Modzl Nams

7 |local Nef [

2

k]

4

b

fi

7

L]

9

1n
o =0 o=

= Check Rest iknii
n Hem List Find Result = | Festoe] Kiiknij [Add].
v

Eg Navigation

ME,

Apply
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
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Safety Communication Setting
Crvelic Tramzmiszion TimetMinimum valus) Communication Period TntervallMinimum value) Setting Methad
20,00 |us 13600 us Start/End
" Communioation Metwork Gonfiguration Configured Module . - %enl:_lting_ Intn_al_r_val
2 Destination Nem?rk Station Mo, IP Address Station Type Model Name OD&E?S::{?;?” PLC Mo, (¥ Ept o o[mr;? fme
7 1 1 1892 168 . 3. 1 FRemote Station NZ2GNSS52-16L v o Bctive v 450
2 el > - - - e R e
5 » Wprowadz opis ustawienia. » » »
i » (Dane wejSciowe sg tutaj pomijane). v v »
b w ~ ~ ~
fi ~ ~ ~ ~
7 w ~ ~ ~
i w ~ ~ ~
4 ~ ~ ~ ~
10 w ~ ~ ~
Check Restare the Default Settings Output to File (for Setting Gonfirmation]..

< > |

#' System Parameter
£ 205FCPU

B Check Restare the Default Settings
Ttem List Find Result

onnection Des... DE Mavigation
B Output B8 Progress
R1205F
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -gx
DRA& [ XbhDesRREgsSaFREEBE (= .00 E8P :
wa o/ 0D hE & BRE 52 B e (R OB
X
ue) Setting Method
Start/End v
Refrezh Safety Data Trangfer Device Setting A
ne Time Receive Data Starage Device Send Data Storage Device Satety Authentication Code
is] Device Mame Pointz | Start | End | Device Mame Pointz | Start | End
fi0.0 | Destination Station—> |5A%¥x ~ 16 001000 J0100F | 5AY ~ 16| 001000 20100 ;":5fﬁééfiﬁat'iEﬁné'fé'fibn“_ FFFFFFFF

Destination Station-> ~ ~ —»Destination Station

Destination Station-> ~ - —»Destination Station

Destination Station—> i ~ ->Destination Station

Destination Station-> ~ ~ —»Destination Station

Destination Station-> ~ - —>Destination Station

Destination Station—> “ “w -»Destination Station

Destination Station-> ~ ~ —»Destination Station

Destination Station—> ~ - —>Destination Station ¥

>

onfirmation).. Cancel

= [\ Farameter I L /|
g em Parameter i H S ileniii
. :‘_l'rl__pu HEEE Hem List | Find Result Po wprowadzeniu opisu ustawienia kliknij [OK].

onnection Des... DE Mavigation

B Output B8 Progress
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.

! Project Edit

aRl=): b=

Find/Replace

Navigation

| = | ) A

1 Module Configuration
Program
fifk Initial
= it Scan
MAIN
= Im ProgPou

B Program
Scan

fif1 Standby
fifk No Execution Type

nnection Des... DE MNavigation

B Output B8 Progress

Convert  View Online

U i EEes QRES s SEaFARME RS
A OB HERBRE PR T R R FBE

|In|:ut the Setting Ttem to Sear|| iy

R =

Debug Recording Diagnostics Teol

ProgPou [PRG] [LD] 25tep

Window Help

im . @@™mESME

g onormiant -2 IR

[EI Module Configuration

7] Required Settines
g9 Basic Settings

Refresh Setting
Metwork, Topology

Connection Device Ihfo
- Slave Station Jettineg
1@ Safety Communication
(- Application Settings

< >

[] Metwark. Configuration

Communication Period :

= Gonnection Device Information
Authentication Class Setting

= Slave Station Setting
Dizconnection Detection Setting

= Safety Communication Settine
To Use ar Mot to Use the Safety Communication Setting
Safety Commurmcation Sciting

Item Setting
Syetem Reservation Time 2000 us
Cyelic Tranzmizgion Time S00.00 ys
Tranzient Transmission Time 48000 us
= Multiple Period Setting
Mormal-Speed xd
Low-5Speed w16

Authentication Glas

4 times

~

Ttem List Find Result

Check Restare the Default Settings

R1205F

Set the connection to execute safety communication and the transfer ranege of zafety device.

Kliknij [Apply].
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
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Navigation = ProgPou [PRG] [Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 25tep
E|§v | Bic | ﬁ | All - ing Ttem List Setting Them

EI Module Configuration

g onoriant -2 KR

iy Initial Item Setting ~
i S | | |ilfy . -
vztem Rezervation Time 2000 us
Cyelic Tranzmizgion Time S00.00 ys
= fifi ProgPou "r B2 Tranzient Transmission Time 48000 us
= Local Label | -7 Required Settings | = Multiple Period Setting
x4
<UWAGA=> %16
Gdy [To Use or Not to Use the Safety Communication Setting] zostanie zmienione
na Mot to Use” po skonfigurowaniu ustawienia komunikacji bezpieczenstwa, Authentication Glas
wszystkie opisy ustawien ustawione w Detailed Setting zostana usuniete.
4 times

i Safety Communication B2 Satety Gommunication Settine
j fpplication Settings To Use or Mot to Use the Safety Communication Setting
Safety Commumcatror Sctiag

Set the connection to execute safety communication and the transfer ranege of zafety device.

edule Infermation
i FM

B 0D10:RITIGNTI-T2
Y " ) I

" Connection Des... BE Mavigation

< >

B Check Restare the Default Settings
Ttem List Find Result

Apply

B Output B8 Progress
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Skonfiguruj ustawienie komunikacji bezpieczenstwa.
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! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X

DRA& W XbDesRERES9sSaFA8EBE (= .00 E8P :
W EZ ORI MRS ERE & DR T B IERER

Navigation ' ProgPou [PRG] [LD] 25tep  JEI Module Configuration ﬂ,mw:mmmﬂ-ﬁm

5|70 | A
&t Initial
= fifi Scan
MAIN
gPou
EE acal Label
M ProgramB

Scan

fill Fi

fif1 Event
fif) Standby

fifi No Execution Type
(& Unregistered Program

B fr, Parameter

odule Infermation
M

onnection Des...

B Output B8 Progress

DE Navigation

F =

7] Required Settines
g9 Basic Settings

Refresh Setting
Metwork, Topology

Connection Device Ihfo
- Slave Station Jettineg
1@ Safety Communication
[+ Application Settings

<

[] Metwark. Configuration

Communication Period :

Item

Setting A

Syetem Reservation Time
Cyelic Tranzmizgion Time
Tranzient Transmission Time
= Multiple Period Setting
Mormal-Speed
Low-5Speed
= Gonnection Device Information
Authentication Class Setting
= Slave Station Settineg
Dizconnection Detection Setting
= Safety Communication Settine

Safety Commumcatror Sctiag

To Use ar Mot to Use the Safety Communication Setting

20000 us
BO0.00 we
48000 us

xd
#16

Authentication Glas

4 times

Set the connection to execute safety communication and the transfer ranege of zafety device.

Ttem List Find Result

R1205F

Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa zostalo zakorczone.
Kliknijp > | , by przejs¢ do nastepnej strony.




m Wiaczanie ustawienia bezpieczenstwa

Wigcz ustawienie bezpieczenstwa.
Przed wigczeniem ustawienia bezpieczenstwa zapisz ustawione parametry.



m Zastosowanie konfiguracji sieci do rzeczywistego urzadzenia

Zastosuj konfiguracje sieci do rzeczywistego urzgdzenia.
Wybierz z menu [Online] - [Write to PLC], aby wyswietli¢ okno Online Data Operation.
Wybierz System Parameter/CPU Parameter (Standard/Safety) i Module Parameter, a nastepnie kliknij [Execute].

Online Data Operation - =
Deoplay  Gettng  Related Fynctons

S - B - SN - BN
Legend

[ PParameter + Program{E) Select 4
0 iciese AICD) Deselect M) * CPU Built-inMemary H 50 Memasy Card b tmelligent Function Modde
viadhde e Dath b *+ B @B o T  LastChange e Bre) =
m]
= ﬂ Parameter m] | |
P system Parameter P Parameter (. | B | 202071125 14:20:01 | Not Calulated
33 modue Parsmeter & | [ [ | 202011728 142000 | Mot Cautated
B temory CardParsmeter [ . [ [ [ | 202011725 19:20:01 | Mot Calaared
88 Remote Password =N | 202073125 14:20:01 | Mot Caleudated
= Global Label O
B el Label Settng | a | | 20201028 10:2e2 | ot Caludated
= 4= Program m]
| giﬂ MAIN | o | | 2020/3/25 14:20:12 | Mot Caludated
= Device Momory (m]
& =N [ | 2020001/25 102002 |- v
Dsgiey Mamory Capcny ®
ebgras Mpsas F
£
= | | s
Lagand Dty Mgy Fran
[ [ | o
W veess Copvica Lt ey [Fla Si5aga Aed) Fooa
W Svemaned [ | o=
. Frea: P or Lans 50 Memery Cud Frus

| | oz




m Zastosowanie konfiguraciji sieci do rzeczywistego urzadzenia )

Jesli nie zalogowates$(-as) sie do sterownika PLC, wymagane jest uwierzytelnienie uzytkownika.

Gdy pojawi sie okno potwierdzenia, kliknij [OK]. Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto, a nastepnie kliknij [OK].

Po zakonczeniu zapisu do sterownika PLC wyswietlone zostanie okno potwierdzenia. Sprawdz elementy potwierdzenia i kliknij
[Closel].

MELSOFT GX Works3 *
User authentication with PLC is in incomplete status.
Please operate it after completing user authentication.
The function which is limited according to access level exists.
Far details, please refer to the manual.
<E5:010a4300>
User Authentication (PLC) x
MELSOFT GX Works3 *
Log on to PLC.
Please enter the User Mame registered in PLC.
User Name: safety . o Authentication completed successfully.
Password: T |
Log on as a GUEST Cancel
MELSOFT GX Works3
Safety program and parametsrs ware written, Please confirm the followings
e before switching to safety mode,
h- >
[Canfirmation 1] ‘st the program thoroughly under the appropriatz application environment,
Please follow the instruciion manual to read the safety program and pammeters
[Confirmation 2] tom the target module o write, visally cheds whether they are nsistent with
he ones of s=tting contents,
D Do not show this message from nest time.

* e-Manual Viewer uruchamia sie za kazdym razem, gdy dane sg zapisywane w procesorze bezpieczenstwa.

<Uwaga>
Po zmianie parametrow wymagane jest zresetowanie procesora bezpieczenstwa.



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

185 MELSOFT GX Works3 EAiQ-R_training\sample.gx3 - [Module Canfiguration] — O X
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -gx
A& w ¥xhEesRREgSsSamgRA8RE = i00"EAPE <

eEEERaRR TRE ST R FEEE | EB P O00HTE

Navigation LRl [Hl Module Configuration %

- |5 | g% - -

[E Module Configuration

POty GFU 0 1 2

I MAIN
= ﬂ ProgPou
P: Local Label
M Program
fifi Fixed Scan
€ Evert Kliknij dwukrotnie modut sieci ,RJ71GN11-T2".
=1 Standby
ution Type

nregistered Program
& FB/FUN

£ r, Parameter

System Parameter

fermation

P= Navigation | € >
B Output B8 Progress
safety R1205F Host



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENCQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter] - O X
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool  Window Help -aXx
A& w ¥xD2ResRREPgsSaagRA8RE [ i00™EAP -

A OB MER BRE PR T (R BRBER

B~ |0 B Al o ' Setti

¢l ntol . fom 2
= g s |In|:ut the Setting Item to Sea|| iy o Station Type
Station Twpe Mazter Station
EE %1 = Metwork Mo.
- . Metwork Mo 1
73 Required Settines H
=] Parameter Setting Method
..i B cation Settings Setting Method of Basic/Application Settings Parameter Editar
n No fIP Address Setting
i1 Standby Kliknij [Basic Settings]. |ion No/IP Address Settine Method Parameter Editar
lr IJI 6 b tion T ion Mo,
1 Mo Execution Type
ﬁH e ch I_ jnp "_FE : Station Mo. 1]
| nregistered Program = IP Address
_ IF Address 192 168 . 3253
& Subnet Magk v
B f£r, Parameter
i Set the station tvpe.
odule Infermation
fi-i O W : E—— Check Festare the Default Settines
(B 0010:RITIGNT1-T2 fem List |

: L Appl
onnection Des... ‘:'g Navigation Y

E Output EH Progress
e



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

E5 MELSOFT GX Works3 EAiQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RI71GN11-T2 Module Parameter] - O X

! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
DPRA& W [XEResRERESsSaFASERBE (= .00 ESP 4
W ZEOBRNRE ERE & DR T B ERER

E|§v | Bic | ﬁ | All - tting Ttem
s =
= ::r: !l:l:l |In|3ut the Setting Item to Sea|| Ay = s Bt - . L= 2
MAIN Metwork Configuration Settines
gPou EE %1 = Refresh Settnes
1;; ocal Label -1 Required Settings - Njf;i“éi:ﬁ:ﬁ Kliknij dwukrotnie <Detailed Setting>w [’
ProgramBody Bazic Settings i i
fif} Fixed Scan g fpplication Settings Metwork Topology [NBtWOl'k Configuratlon SetthSI
i1 Event = Communication Period Settine
lr . » = Basic Petiod Setting
rl.';' standby . Setting in Units of lus Mot Set
ﬁl:! Ne E:'::?thn Type Communication Period Interval Setting (Do not Set it in Unitz of Tug) 100000 ug
_IE Unregistered Program Communication Period Interval Setting (Set it in Units of Tus) 100000 us
& Lt Syetem Feservation Time 000 us
Cwelic Trangmizgion Time 50000 us v
Set the network. configuration.
odule Infermation
i ] - Check Festare the Default Settines
flom Lis [

x L Appl
onnection Des... ‘:'g Navigation Y

B Output EH Progress
R1205F



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: 0010)

! CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection |

Detaled Dispy |

Mode Setting:

Online (Unicast Mode)

il | Assignment Method:

]

STA#1

Pojawi sie okno CC-Link IE TSN Configuration.

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 us
EI Na. Model Name STAZ Station Type et w B BRESet i wl | IEYNGSctime]| EVISOITIN |08
Points Points Points Points
m 0  Host Station Master Station
EI & | 1 NZ2GNS52-16DTE 1 Remote Station 16 16 4 4 &

85

STA#0 Master
Station

Total STA#:1
Line/Star

NZ2GNS52
-16DTE

i Module List
CC-Link IE TSN Selection | Fir

H General purpose Iny
H General-Purpose AC
® I/ 0 Combined




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: 0010)
! CC-Link IE TSN Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
| Connected/Disconnected Module Detection | Detaled Display |
Mode Setting: Online (Unicast Mode) V | Assignrment Method: ~
Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 us
EI - e [ St T RX Setting | RY Setting | RWr Setting |RWw Setting|im
: P Points Points Points Points
EI B8 [ 0 Host Station Master Station
= | 1 NZ2GN5S2-16DTE 1 Remote Station 16 16 4 4 ]
Kliknij ikong zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczeristwa.
(Podczas rzeczywistego dziatania uzywaj prawego przycisku myszy).
£ >
STA#1
88
Station
Total STA#:1
Line/Star
NZ2GNS52
-16DTE
£ >

i Module List

CC-Link IE TSN Selection | Fir

H General purpose Iny
H General-Purpose AC
® I/ 0 Combined




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

i CC-Link IE TSN Configuration

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: 0010)

Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection ||

Detailed Display |

Mode Setting:

Online (Unicast Mode)

i | Assignment Method:

L

STA#1

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): [ 125.00
EI No. Model Name STA# Station Type RX Setting | RY Setting | RWI Settng 2w
Points Points Points Yoint
EI BB | 0 Host Station 0  Master Station

8A&

STA#0 Master

Wybierz [Online].

Parameter of'l ATEStation...

]

»

Station
Total 5TA#:1
Line/Star i
/ N7 Online
-14

Change Transmission Path Method

»

Properties...

i Module List
S ——
CC-Link IE TSN Selection | Find Ma 4

[+}
General CC-Link IE TSN Module
B m—mmmm;ﬁ'
Master/ Local Module
Motion Module
GOT2000 Series
DC Input
Transistor Output
Analog Input
Analog Output
General purpose Inverter
General-Purpose AC Servo
1/ 0 Combined




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: 0010)

i CC-Link IE TSN Configuration

Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection || Detailed Display |
Mode Setting: Online (Unicast Mode) v | Assignrment Method:
Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 U
EI No. Model Name STA# Station Type RX Setting | RY Setting | RW Settng 2w
Points Paints Points Yoint
EI BB | 0 Host Station 0  Master Station

STA#1

8A&

i Delete

STA#0 Master

Parameter of Slave Station...

i Module List
CC-Link IE TSN Selection | Find Mo

Master/ Local Module
Motion Module

GOT2000 Series

DC Input

Transistor Output

Analog Input

Analog Output

General purpose Inverter
General-Purpose AC Servo
1/ 0 Combined

»

Station
Total 5TA#:1
Line/Star i
5 NZ2 | Online
-1¢

Change Transmission Path Method ~ »

CorFV‘Eﬂf Lsconnected Module Uetection

Wybierz [Command Execution of Slave Station].

X

3

[+}
General CC-Link IE TSN Module
Bl CC-Link IE TSN Module (Mitsubi

Command Execution of Slave Statien...

< Properties...




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

./

i cd

5T

5t
To|
Lin|

ﬂ d Command Execution of Slave Station

Target Module Information: | nZ2GNSS2-16DTE
Start /O Mo.:0010 - Station No.:1

Method selection: ||Smrt of checking the module position v| The flashing of the target module LED is started.
Visually check that the LED of the target module for the parameter
=ing is flashing.
Command Setting Kliknij [Method selection].

There is no command setting in the selected process.

Execution Result

There is no execution result in the selected process.

-The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.

-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is any problem with the connection destination.
-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.

-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

H_x

£
-

s-l




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

=)

i cd

5T

5t
Tol
Lin

! Quf

&

Command Execution of Slave Station

Target Module Information:

NZ2GNS52-16DTE
Start I/O Mo.:0010 - Station No.:1

Method selection:

Command Setting

Execution Result

Start of checking the module position ~
Start of checking the module

The flashing of the target module LED is started.
Visually check that the LED of the target module for the parameter
setting is flashing.

Wybierz ,Safety module validation”. }ted process.

There is no execution result in the selected process.

4k

-The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.

-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is any problem with the connection destination.
-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.
-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

o | LIl W NULLUU LY~ DLduuil 1NU.. L B
5 X
i cq .
Method selection: Safety module validation " The target module is validated. After the execution, restart the
module. *
q4 bk
Command Setting +
F
There is no command setting in the selected process. bis
v
Execution Result
There is no execution result in the selected process. i

85
SS-E -The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.
To -Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is any problem with the connection destination.
Lin -Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.

-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

Kliknij [Execute].

| Exeatte |

Save in the CSV file... Close




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

o

i cd

5T

5t
To|
Lin|

Bl

DLdIL W MU U LY~ JLdLIUI WL L

Method selection: Safety module validation " The target module is validated. After the execution, restart the

module.

Command Setting

Enable Safety Module

{_L\ Safety module has been set effectively. OK?

Execution Result

station

parameter is matched visually.

Operating Manual Reference...

Confirml and Confirm2 needs to be completed before setting safety module effectively.

[Confirm1] Confirm position of the setting destination module by command execution of shave
(Please refer to Operating Manual of slave station for operation method.)

[Confirm2] Read parameter from the write target module and confirm whether the set

Yes | |

Mo

™

-The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.
-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is
-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.

-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

| Kiikni [Yes].

connection destination.

Execute

Save in the CSV file...

Close




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

5

i cq

5T

54
To|
Lin|

./

DLAIL W MU U LY~ JLdUUI WL L

Method selection: Safety module validation " The target module is validated. After the execution, restart the
module.

Command Setting

MELSOFT GX Works3

The process "Safety module validation” will be executed.
! The operation of the slave station may be changed by the
execution of the process “Safety module validation”,
5 Also it may overwrite the device value of the PLC CPU
D refreshing the remote I/0 and remote registers.
Please confirm safety before the execution,

- Please confirm that the Connection Destination PLC is
correct.

- Please confirm that the parameters of the master module are
set correctly.

- Please confirm that the target slave station is correct,

Do you want to execute?

Yes Mao

|
-The refreshed device values of remote /O or remote registers may be overwritten Kliknij [YBS].
-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if with the connection destination.
-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.
-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

Execute

Save in the CSV file... Close

s-l

19



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

IoR

i cd

5T

54
To|
Lin|

Ble

./

DLAIL W MU U LY~ JLdLI WL L

H—;

Method selection: Safety module validation " The target module is validated. After the execution, restart the
module.
|. q4 bk
Command Setting |
le
There is no command setting in the selected process. bis
MELSOFT GX Works3 X
Execution Result
The execution of the process "Safety module validation” is
completed.
'
I o
Kliknij [OK].
-The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.
-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is any problem with the connection destination.
-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.

-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

Execute

Save in the CSV file... Close

19



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

— LIl W NULLUU LY~ DLdudil U L [
5 X
i cg =
Method selection: Safety module validation " The target module is validated. After the execution, restart the
module. *
q4 bk
Command Setting +
F
There is no command setting in the selected process. bis
v
Execution Result
There is no execution result in the selected process. i
ro
85
SS-E -The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.
To -Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there is any problem with the connection destination.
Lin -Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.
-For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.
Kliknij [Close].
| ]
i Out I b
@ Save in the CSV file... | Close




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

I8 CC-Link IE TSM Cenfiguration (Start 1/0: 0D10) O X

i CC-Link IE TSN Configuration Edit  View Close with Discarding the SeﬂingA Close with Reflecting the Seﬂingl
N\ thdodidelics e

| Connected/Disconnected Module Detection || Detailed Display
Online {Unicast Mode) v| Assignment M Kliknij [CIOSB with Refhcﬁng the Seﬂirlg]

Mode Setting: ection | Find Mo 4 ¥

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communicatior: T o =k

EI Na. Model Marme STA# Station Type o Sgtting i Sgtting il setting %Ww
Paoints Points Points ‘oint! |5 oC-Link IE TSN Module i

EI B8 | 0 Host Station 0  Master Station Master/Local Module
GNSS2-16DTE : Motion Module

GOT2000 Series

DC Input

Transistor Output

Analog Input

Analog Output

General purpose Inverter

sTAZ1 General-Purpose AC Servo
I/ 0 Combined
STA#0 Master
Station
Total STA#:1
Line/Star
NZ2GNS52
-16DTE




m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa )

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬁ MELSOFT GX Works3 EMNCQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter] - O X
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -aXx
A& w XxhResRREFqSsSagRAERE T iQ0™EAR -

A ZEORMER BRE PR T (R BBER

Merer=tar R Tt 54 0010:RITIGNT1-T2 Module Para... % [ L

E|§v | L= | ﬁ | All - ing Ttem List Setting Them

) Inita E ut the Setting Ttem to Seal |y | wa——ar o+ lem SEling 2
<UWAGA> <Detaled Setti].]
= m ProgPou 5
i= Local Label 1 Jezeli nastapity zmiany w ustawieniach parametrow zdalnego <Detailed Settine>
M ProgramBod modulu wejS¢/wyjsc bezpieczenstwa, to ponizsze dziatanie nie .
d Scan spowoduje ich zapisania w module. Line/Sitar
fif} Event
i1 Standby Aby zastosowac nowe ustawienia, zapisz zmiany w module Mot Set
il No Execution Type sterownika bezpieczenstwa CPU za pomocsg opcji ,Writing to the | o o1 o000 we
il Unregistered Program safety CPU", a nastepnie zrestartuj zdalne moduly wejsc/wyjsc | ¢ 1.0 100000 us
/FUN bezpieczenstwa i sterownik bezpieczenstwa CPU. 2000 Uz
Dalej 500.00 us v

Set the number of device pointz and aszignments of zlave station to the master station.

crmation o 5
Fi - Check Restore the Default Settines
Ttem List Find Result

Connection Des... ‘:'g Navigation

E Cutput EH Progress
R1205F



m Wiaczanie modutu bezpieczenstwa

Wykonaj procedure wigczania modutu bezpieczenstwa.

ﬁ MELSOFT GX Works3 EMNCQ-R_training\sample.gx3 - [0010:RITIGN11-T2 Module Parameter] - O X
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -aXx
A& w XxhResRREFqSsSagRAERE T iQ0™EAR -

EQIEI@IIM@I%“%%I@IQ&I&I |?Q'|q; -EI:Eﬁf

- |5 |4 | A :

fify Initial

MAIN

fif Standby
I} No Execution Type

ﬂ Device

B fr, Parameter

odule Infermation
(] M

I_E 0010:RJTIGN11-T2

onnection Des...

‘:'g Na\.rlgation

B Output EH Progress

| TItem Setting

BF 2
7] Required Settines

g9 Basic Settings

i @ Metwork Gonfiguration
Refresh Setting
Metwork, Topology
Communication Period
Connection Device Inf
Slawe Station Setting

. Safety Communication

d Application Settingz

= Metwork Configuration Settines
Network Corfrginatror Scttngs
= Refresh Settines
Refresh Settings
=] Metwork Topology

Detalled Settil-]

<Detailed Setting>

Metwork Topology Line/Star
= Communication Period Settine
= Bazic Perind Setting

Setting in Units of lus Mot Set
Communication Period Interval Setting (Do not Set it in Units of Tus) 100000 us
Ciommunication Period Interval Setting (Set it in Units of Tus) 100000 us

Syetem Feservation Time 000 us

Cwelic Trangmizgion Time 50000 us v

Set the number of device pointz and aszignments of zlave station to the master station.

£

Ttem List Find Result

Wiaczanie modulu bezpieczenstwa zostalo zakornczone.

Kliknij > |, by przejs¢ do nastepne] strony.

R1205F



Sprawdzanie diody LED zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Po zakonczeniu wtgczania ustawien bezpieczenstwa zresetuj procesor bezpieczenstwa i zdalny modut wejsc/wyjsé
bezpieczenstwa oraz sprawdz, czy $wiecg sie diody LED D LINK i SAFETY zdalnego modutu wejsé/wyj$¢ bezpieczenstwa.

i B
E‘Fﬁ

CC-LinkIE TSN BT classe  NZ2GNSS2-16L

oM | Com
+ -_—




m Podsumowanie rozdziatu )

Informacje zdobyte w tym rozdziale:

o Ustawianie przetgcznika ustawien adresu IP
o Tworzenie projektow

o Definicja konfiguracji modutu

o Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa

o Wigczanie ustawienia bezpieczenstwa

o Sprawdzanie diody LED zdalnego modutu wejs¢/wyjsé bezpieczenstwa

Wazne informacje

Ustawianie przetacznika ustawien o Uzyj przetacznika ustawien adresu IP z przodu zdalnego modutu wej$é/wyj$¢ bezpieczenstwa, aby ustawic¢

adresu IP
- czwarty oktet adresu IP.

Tworzenie projektow « Aby utworzy¢ projekty i programy sekwencyjne, skorzystaj z oprogramowania MELSOFT GX Works3.

¢ W przypadku korzystania z procesora bezpieczenstwa serii MELSEC iQ-R oraz zdalnego modutu
wejsé/wyjsé bezpieczenstwa wymagana jest wersja 1.065T lub nowsza oprogramowania MELSOFT GX
Works3.

¢ Przeprowadzenie inicjalizacji wszystkich danych sterownika PLC jest zalecane, gdy procesor

bezpieczenstwa jest uruchamiany po raz pierwszy od zakupu.

¢ Aby zapisa¢ projekt na rzeczywistym urzadzeniu, wymagane jest zapisanie informacji o uzytkowniku.

Definicja konfiguracji modutu  Schemat konfiguracji modutu jest tworzony poprzez wybranie wymaganego modutu z okna Element
Selection, a nastepnie przeciggniecie i upuszczenie go na konfiguracji modutu.

¢ Podczas umieszczania zdalnego modutu wejsé/wyj$¢ bezpieczenstwa w sieci, profil zdalnego modutu

wejsé/wyjsé bezpieczenstwa musi zosta¢ dodany wczesniej do projektu.

Ustawienie komunikacji
bezpieczenstwa

¢ Ustawienie komunikacji bezpieczenstwa jest wymagane dla komunikacji bezpieczenstwa.

Wigczanie ustawienia * Logowanie do sterownika PLC jest wymagane do zapisu danych do sterownika PLC.
bezpieczenstwa
« Ustawienie bezpieczenstwa musi by¢ wtgczone.

Sprawdzanie diody LED zdalnego « Po zakonczeniu wigczania ustawien bezpieczenstwa zresetuj procesor bezpieczenstwa i zdalny modut

modutu wejsciwyjsc bezpieczefistwa wejsc/wyjsé bezpieczenstwa oraz sprawdz, czy $wiecg sie diody LED D LINK i SAFETY zdalnego modutu

wejsc/wyjsé bezpieczenstwa.




Sterowanie za pomoc3a funkcji szybkiej logiki

W tym rozdziale wyjasniono funkcje szybkiej logiki.

3.1 Przeglad funkcji szybkiej logiki

3.2 Wzorzec funkgji szybkiej logiki

3.3 Kontrola dziatania funkcji szybkiej logiki
3.4 Podsumowanie rozdziatu




@I Przco/ad funkeii szybkiej logiki )

Funkcja szybkiej logiki wykonuje sterowanie wyjsciami zgodnie ze stanem wejscia wewnatrz zdalnego modutu wejsé/wyjsé
bezpieczenstwa bez przechodzenia przez stacje nadrzedna.

Poniewaz stan wyjscia mozna zmieni¢ bez udziatu procesora, np. bez wykonywania programow, mozliwe jest szybkie
sterowanie wyjsciem.

Sterowanie jest wigczane tylko poprzez ustawienie wzorca logicznego bez tworzenia programu drabinkowego.

Przyktad dziatania

{1) Nacisnij wytgcznik
awaryjny
Stacja nadrzedna Zdalny modut wejstwyjsc bezpieczenstwa

Gdy funkcja
szybkiej logiki
jest uzywana

{2) Zatrzymanie wyjscia

{1) Nacisnij wytgcznik
awaryjny
Stacja nadrzedna Zdalny modut wejétiwyjst bezpieczenstwa

{2) Przesylanie stanu

wejscia
Gdy funkcja W
szybkiej logiki nie {3) Uycie procesora

) i (program} .
jest uzywana E {4) Otrzymywanie
instrukcji

wyjéciowych

|5) Zatrzymanie wyjscia




@M V2o z<c funkcii szybkiej logiki

Aby uzy¢ funkcji szybkiej logiki, ustaw zgdany wzorzec logiczny.

Ustawienie wzorca szybkiej logiki mozna skonfigurowaé za pomocg ustawien parametréw stacji podrzednej w ustawieniach

konfiguraciji sieci.

Istniejg cztery rodzaje wzorcéw szybkiej logiki.
* We wzorcach od 2 do 4 mozna ustawi¢ zewnetrzny sygnat resetowania i sygnat startu.
W tym przypadku sygnat resetowania jest przypisany do X7, a sygnat startu do X6.

Ustaw ,Wzorzec 1” dla tego razu.

Ustawienie wzorca szybkiej
logiki

Wzorzec 1

Cztery wejscia podwojnego
okablowania bezpieczenstwa
(bez sygnatu resetu)

Logiczny obwdd operacyjny szybkiej logiki

Obwéd logiczny
XOIX1 -

Sygnat wyjsciowy
(wyjscie szybkiej logiki)

AND
YOrY1
AND

Wzorzec 2

Trzy wejscia podwdjnego
okablowania bezpieczenstwa
(z sygnatem resetu)

Obwéd logiczny

Sygnat wyjsciowy
(wyjscie szybkiej logiki)

Wzorzec 3

Trzy wejscia podwdjnego
okablowania bezpieczenstwa
(z sygnatem resetu)

Sygnal

wejsciowy
X0/X1 M.,
X2/X3_J—AND

Obwad logiczny

1

:

X4/X5

JOR>

Sygnat wyjsciowy
(wyjscie szybkiej logiki)

Wzorzec 4

Pojedyncze okablowanie
bezpieczenstwa

(z sygnatem resetu)

Sygnat
wejsciowy -
. Obwéd logiczny
@
X3 1

Sygnal wyjsciowy
(wyjscie szybkiej logiki)

<Uwaga>

Nie uzywaj Wzorca 4 w systemie bezpieczenstwa.




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ﬁ MELSOFT GX Warks3 ENIQ-R_training\sample.gx3 - [PragPou [PRG] [LD] 25tep]

- O *
| Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 x
NEAS Q :lixhDhesEHEYSy I FRANISS R u.iQO™IESE =
(ka0 aES BRE & |DR T W R IDaES SRHEED U LERIBY L
Navigation :

ﬂ ProgPou [PRG] [LD] 25tep > E1 Module Configuration
- |

' Connection Des... ‘:'g Navigation

E Qutput EH Progress

R1205F 0/2 Step Overwrite




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ﬂ MELSOFT GX Works3 ENQ-R_trainingtsample.gx3 - [0010:RITIGMN11-T2 Madule Parameter] - O x

i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
DPAS Y x¥xDResRREgsSaaRaERe (D .00™ IS 3
AR MRR BRAE & D2 5T B FEER

Mavigation I X 3][Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 25tep
REdalE « I - tting ltem List Setting Hem

£EL 0010:RI71GNT1-T2 Module Para... % [Kidi

E1 Module Configuration

fem 2
MAIN = Statrar fype

= 10 ProgPou Station Type Mazter Station
E Local Label EE %‘.3 = Network Mo.
M ProgramBody Network Mo. 1
=] Parameter Settne Method
-:-. AppliPstion Settings Setting Method of Basic/fpplication Settings Parameter Editor
ion Ho /TP Address Settine
Kliknij [Basic Settings]. Etion Mo /TP Address Setting Method Parameter Editor
tion Ma.
Station Mo. 0
= IF Address
IF Address 192 168 . 3 253
Subnet Mask
Default Gatemay L v

|Input the Setting Item to Search| ﬂ

Fequired Settings

' Standby
fifi Mo Execution Type

Set the station type.

2 Check Restore the Default Settines
Ttem List Find Result

onnection Des... ‘:'g Navigation

B Output EH Progress
e



m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ﬂ MELSOFT GX Works3 ENQ-R_trainingtsample.gx3 - [0010:RITIGMN11-T2 Medule Parameter] - O x

i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
DPAS w ¥xDResRREGsSaaRa8ERS (" .00™ IS 3
AR MRR BRAE & D2 ET B FEER

Mavigation I X 3][Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 25tep
FE~ | = | f o | All - tting tem List Setting Iem

£ 0010:RI71GNT1-T2 Module Para... * [Kid

E1 Module Configuration

Input the Setting T [p— Ttem Setting "
MAIN | put the Setting ltem 1o Searc | Iﬁ = Metwork Configmatror Scifmegs ]

= 10 ProgPou Metwork, Configuration Settings |<Detailed Setting> |
P& Local Label B B3 = Refresh Settines

Yroaran Refrezh Settings I R . .
Pl Sy - Network Topology Kliknij dwukrotnie <Detailed Setting> w

Netwark Topology [Network Configuration Settings].
= Gommunication Period Secore
= Bazic Period Setting

fifs Standby
fifi Mo Execution Type

Setting in Units of Tus Mot Set
Communication Period Interval Setting (Do nat Set it in Units of 1t 1000.00 us
Communication Period Interval Setting (Set it in Units of lus) 1000.00 us

Svztem Rezervation Time 2000 us

Cyclic Transmission Time 0000 us

Trangient Transmiszion Time 48000 us v

Set the netwark configuration.

2 Check Restore the Default Settines
Ttem List Find Result

onnection Des... ‘:'g Navigation

E Qutput EH Progress
R120SF



m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

I8 CC-Link IE TSN Configuration (Start |/0: D010) O X
i CC-Link [ETSN Configuration Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
' Connected/Disconnected Module Detection | Detailed Display | T L S ——
Mode Setting: Online (Unicast Mode) w | Assignment Method: CC-Link IE TSN Selection | Find Mo 2
Cydlic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 = Eﬂ e [k e
RX Settin RY Setting | Rwr Setting | (Ww ~Li
H No. Model Name STAZ Station Type L 5B B General CC-Link IE TSN Module
Points Points Points 'gint Bl €C-Link IE TSN Module -
H B | 0 Host Station Master Station Master/1Local Module
=1 1 MZ2GMNS52-16DTE 1  Remote Station 16 16 4 4 Motion Module
GOT2000 Series
DC Input
Transistor Output
Analog Input
Pojawi sie okno CC-Link IE TSN Configuration. Analog Output
£ 2 General purpose Inverter
STAZ1 General-Purpose AC Servo
I/ 0 Combined
Host Station
STAZ0 Master
Station
Total STA#:1
Line/Star
MZ2GNS52
-16DTE




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

i CC-Link IE TSN Configuration

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: D010)

Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

' Connected/Disconnected Module Detection |

Detaied Display |

Mode Setting:
Cyclic Transmission Time (Min.):

Online (Unicast Mode) v

17.00

us

Assignment Method:

Communication Period Interval (Min.): 125.00 1

No.

Model Narme

STA#

Station Type

RX Setting

RY Setting

RWr Setting [3Ww

Points

Points

Points 'gint

0
1

N

Ll
L

STAZ0 Master
Station

Total STA#:1
Line/Star

Host Station
NZ2GNS52-16DTE

S5TA#1

1

Master Station
Remote Station

16

16

Kliknij

NZ2GNS52
-16DTE

i Module List b3
E———
CC-Link IE TSN Selection | Find Ma ¢

Bxl8) | PR [EE] o s
# General CC-Link IE TSN Module
B CC-Link IE TSN Module i
E Master/Local Module
H Motion Module
H 60T2000 Series
= DC Input
E Transistor Output
= Analog Input
= Analog Output
H General purpose Inverter
E General-Purpose AC Servo
H I 0 Combined




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: 0010)
i CC-Link [ETSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
' Connected/Disconnected Module Detection | Detailed Display |
Mode Setting: Online (Unicast Mode) w | Assignment Method:
Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 1
H - AN S e R¥ Setting | RY Setting | RWr Setting |3Ww
: iz Points Points Points |'aint
H BE | 0 Host Station Master Station
-1 1 MZ2GMNS52-16DTE 1  Remote Station 16 16 4 4
T >
STA%1 -
Kliknij P
Host Station

STAZ0 Master
Station
Total STA#:1

Line/Star
MZ2GNS52

-16DTE

i Module List

CC-Link IE TSN Selection | Find Mo ¢

B CC-Link IE TSN Module
E Master/Local Module
H Motion Module
H 60T2000 Series
= DC Input
E Transistor Output
= Analog Input
= Analog Output
H General purpose Inverter
E General-Purpose AC Servo
H I/ 0 Combined

General CC-Link IE TSN Module

X

3
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Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

I8 CC-Link IE TSN Configuration (Start |/0: D010) O X

i CC-Link [ETSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

i Module List X

' Connected/Disconnected Module Detection | Detailed Display | L —— |
Mode Setting: Online (Unicast Mode) * Assignment Method: || CC-LInkIETSN Selection | Find Mo ¢ ¥
Cydlic Transmission Time (Min. ): 17.00  us Communication Period Interval (Min.): | 125.00 1 8] | B lEg o e
H No. Model Name RX Setting | RY Setting | RWr Setting RWw Setting| rameter Automatic Setti General CC-Link IE TSN Module
Points Points Points Points | 3 CC-Link IE TSN Module ;
H BB | 0 Host Station Master/Local Module
1 NZ2GNS52-16DTE 4 [ <Detai Settings — =

H 60T2000 Series

= DC Input

E Transistor Output

= Analog Input

= Analog Output

E General purpose Inverter
E General-Purpose AC Servo
H I/ 0 Combined

S5TA#1

Kliknij

STA#0 Master
Station

Total STA#:1
Line/Star

NZ2GNS52
-16DTE
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Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

i CC-Link IE TSN Configuration

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: D010)

Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

5TA#1

' Connected/Disconnected Module Detection | Detailed Display |
Mode Setting: Online (Unicast Mode} w | Assignment Method:
Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 1
RY Setting | RWr Setting |RWw Setting Parameter Automatic Setting
Ma. Model Narme - - :
Points Points Points
H BN | 0 Host Station
=1 1 MNZ2GNS52-16DTE 16 4 4 M | <Detail Setting> |

i Module List X
[REem————

CC-Link IE TSN Selection | Find Ma ¢

Ba]el ) 55 [Ba] e r s X

H General CC-Link IE TSN Module
B CC-Link IE TSN Module i
B Master/Local Module

& Mot ul

Kliknij dwukrotnie <Detailed Setting>w
[Parameter Automatic Setting].

Host Station

STAZ0 Master
Station

Total STA#:1
Line/Star

NZ2GNS52
-16DTE

B

[

t Bk
Analog Qutput

General purpose Inverter
General-Purpose AC Servo
I/ 0 Combined

BH B




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ol

Z-L| P a O =
CC-Linl Target Module Information: | yz2GNSS2-160TE
5 Start IfO No.:0010 - Station No.:1
Ca
Mo ]
Cye Method selection: | parameter auto-setting | | Set the parameters that support parameter auto-sgetting.
r'
L 4 Parameter Information
v j Clear all "Read Value”® Clear all "write Value/Setting Value™
Select all Cancel all Selections Copy "Initial Value™ to "Write Value /Setting Value™ | | Copy "Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| Name |Initial Walue [Unit  |Read Walue [Unit  [Write Value/Setting .. [Unit  |Setting Ranee  |Descript a
Station parameter
- Safety zetting [ I I I I I
- Tranzmizzion interval mg MELSOFT GX Works3 b4 4 to 1000 Set the 1
------ I/0 LED indication setti Set the |
< | - Safety authentication co 000000000 to 0..[Set the s
| Link speed zetting Please input all the parameter values targeted in the process Sets the
Module parameter “Parameter auto-setting” when the read value and write
v Double input discrepancy 4 value/setting value is reflected and closed, The oper
] input dark. test pulse OFF Set the
Hast Stat Il | Mumber of pulze output for Set the t
I+ Fazt logic pattern setting II Set the |
] Fast logic Interlock mode s When the .,
— =t 1
STA#0 < o >
Statiof Kliknij [OK].
Total 5 Process Option
Line/5Y
There is no option in the selected process.
|
: Qutput
|£3 Errord The value set in write value/setting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
i - For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

I8 1| Parameter of Slave Station O X x
i CC-Linl -~
Target Module Information: | yz2GNSS2-160TE
1 Start IfO No.:0010 - Station No.:1 ® |
Cq S
Mo iMo 4 ¥
Cyd Method selection: | parameter auto-setting ~ | | Set the parameters that support parameter auto-setting.
-7 |-
A Module
L4 Parameter Information IMitsubis
v Clear all "Read Value” Clear all "write Value/Setting Value™
Select all Cancel all Selections Copy "Initial Value™ to "Write Value /Setting Value™ | | Copy "Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| Name |Initial Walue [Unit  |Read Walue [Unit  [Write Value/Setting .. [Unit  |Setting Ranee  |Descript a
Station parameter
I=| Safety zetting
- Tranzmizzion interval moni.. | 35 ms ms 35| ms 4 to 1000 Set the 1
L0 LED indication setting ..| 0: Hide abno.. (: Hide abnormal oce.. Set the |
< - Safety authentication code |0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 to 0. Set the ¢ o
Link speed zetting 0: 1Gbps 0: 1Gbps Sets the L!
Module parameter vo
] Double input dizcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot used The opet
] input dark. test pulze OFF tim..| 0 400us 0 400us Set the
Hast Stat Il | Mumber of pulze output for in..|0: 1 time 0: 14 Set the r
1] Fazt logic pattern setting 0: Mot uzed | 0: Mot uzed Set the |
lv]| Fast logic Interlock mode set... | - Enable [, 0 Enable When the
STAZ0 < ' o . B
Statio Kliknij [Fast logic pattern setting].
Total 5 Process Option
Line/54
There is no option in the selected process.
3 X
§ Output -
gi o The value set in write value/setting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
i - For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual. | —




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki )

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

I8 1| Parameter of Slave Station O X x
CC-Linl -
Target Module Information: | yz2GNSS2-160TE
N | Start IfO No.:0010 - Station No.:1 »
Ca - |
Mo dMo 4 ¥
Tt Method selection: | parameter auto-setting | | Set the parameters that support parameter auto-sgetting.
A ﬁule
L4 Parameter Information IMitsubis
v Clear All "Read Value” Clear all "write Value/Setting Value™
Select Al Cancel All Selections Copy "Initial Value™ to "Write Value /Setting Value™ | | Copy "Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| Name |Initial Walue [Unit  |Read Walue [Unit  [Write Value/Setting .. [Unit  |Setting Ranee  |Descript a
Station parameter
I=| Safety zetting
- Tranzmizzion interval moni.. | 35 ms ms 35| ms 4 to 1000 Set the 1
L0 LED indication setting ..| 0: Hide abno.. (: Hide abnormal oce.. Set the |
< - Safety authentication code |0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 to 0. Set the ¢ o
Link speed zetting 0: 1Gbps 0: 1Gbps Sets the L!
Module parameter vo
] Double input dizcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot used The opet
] input dark. test pulze OFF tim..| 0 400us 0 400us Set the
Hast Staf Il | Mumber of pulze output for in..|0: 1 time 0: 1 time Set the t
1] Fazt logic pattern setting 0: Mot uzed 1 Mot used) ==] Set the |
lv]| Fast logic Interlock mode set... | - Enable 0: Eng*le Wvhen the
STAZD < ' o i . - . >
Statio Kliknij przycisk listy rozwijane).
Total 5 Process Option
Line/54
There is no option in the selected process.
3 X
§ Output | -
gi Erinad The value set in write value/setting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
d - For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual. .




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

5 coL

i CC-Linl

Ca

Mad
Cyd

Host Staf

STA#O
Statio
Total §
Line/sy

Qutput

fa' Eno:

Parameter of Slave Station O X
Target Module Information: | yz2GNSS2-160TE
Start If0 No.:0010 - Station No.:1
Method selection: | parameter auto-setting Set the parameters that support parameter auto-setting.
Parameter Information

Clear All "Read Value”

Clear all "write Value/Setting Value™

Select Al Cancel all Selections Copy "Initial Value™ to "Write Value /Setting Value™ | | Copy "Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| Name |Initial Walue [Unit  |Read Walue [Unit  [Write Value/Setting .. [Unit  [Setting Ranee  |Descript a
Station parameter
I=| Safety zetting
- Tranzmizzion interval moni.. | 35 ms ms 35| ms 4 to 1000 Set the 1
L0 LED indication setting ..| 0: Hide abno.. (: Hide abnormal oce.. Set the |
- Safety authentication code |0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 to 0. Set the ¢
Link speed zetting 0: 1Gbps 0: 1Gbps Sets the
Module parameter
1] Double input dizcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot used The opet
1] input dark. test pulze OFF tim..| 0 400us 0 400us Set the
1] Mumber of pulze output for in.. [0 1 time 0: 1 time Set the t
I+ Fazt logic pattern setting 0: Mot uzed 0: Mot uzed w Set the |
] Fast logic Interlock mode =et.. | 0: Enable When the .,
— =t T Bt sied 1
< >

Process Option

There is no option in the selected process.

l 1: Pattern 1 |
T Patiern

3: Pattern

4: Pattern

Wybierz ,1:Pattern 1”.

The value set in write value/setting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.

- For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

IMitsubis

E:er
rvo

S
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Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

ﬁ . _I Method selection: | p5rameter auto-setting ~ | | Set the parameters that support parameter auto-setting. ‘ I %
CC-Linl '
— Parameter Information I
Cal Clear All Read value” Clear All “wirite Value/Setting Value™ - L%
| 4r
Mod Select Al Cancel All Selections Copy "Initial Value™ to "Write Value /Setting Value™ | | Copy "Read Value™ to "Write Value/Setting Value™ i Mo .
Cyd
M [ Name |hitial Walue [Unit  |Fead Walue [Unit  [Write Value/Setting .. [Unit  [Setting Ranee  |Descript A %I
A Station parameter | —=
- I-| Safety setting Mitsubis
v - Trangmizgion interval moni.. | 35 ms ms 35| ms 4 to 1000 Set the 1
------ LD LED indication setting .| 0: Hide abna... 0: Hide sbnormal occ... Set the |
- Safety authentication code | 0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 to 0. Set the ¢
Link speed setting 0: 1Gbp= 0: 1Gbp= Sets the
Madule parameter
1] Double input dizcrepancy aut.. |0 Mot used 0: Mot uzed The opet
I+ input dark test pulze OFF tim...|0: 400us 0 400us Set the v
] Mumber of pulze output for in.. [ 1 time 0: 1 time Set the r
[ Fast logic pattern settine 0: Mot uzed : Set the |
< I+ Fazt logic Interlock mode set. | Enable Wihen the B
< l ? Eenm
Process Option
Host Staf
There is no option in the selected process.
STA#0
Statio
Total 5
Line/54 The value setin write value/setting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
| - For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.
Kliknij [Close with Reflecting the Setting].
Enable safety module when succeed to write parameter cessing
OutpL.L x
Q P Import... Export... Close with Discarding the Setting I Close with Reflecting the Setting |
S




m Ustawienie wzorca szybkiej logiki

Skonfiguruj ustawienie wzorca logiki.

i CC-Link IE TSN Configuration

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (5tart 1/0: D010)

Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection ”

Detailed Display |

Mode Setting:

Online (Unicast Mode)

i | Assignment Method:

125.00 1

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.):
- R AL RWT Setting |[RWw Setting Parameter Automatic Setting PDO
: Points Points pping Setii

I

B 0 Host Station
1 NZ2GN552-16DTE

S5TA#1

Host Station

STAZ0 Master

Station
Total STA#:1
Line/Star
MZ2GNS52
-16DTE

i Module List X
[REem———

CC-Link IE TSN Selection | Find Mo ¢

[E2]a] | BBt pdk

® General CC-Link IE TSN Module
B CC-Link IE TSN Module
E Master/Local Module
H Motion Module
H 60T2000 Series
= DC Input
E Transistor Output
= Analog Input
= Analog Output
E General purpose Inverter
E General-Purpose AC Servo
H I/ 0 Combined

3

Ustawienie wzorca szybkiej logiki zostalo zakonczone.
Kliknij > I by przejs¢ do nastepnej strony.




@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )

Po zapisaniu parametru, dla ktérego ustawiony jest wzorzec szybkiej logiki, nalezy ustawic¢ procesor na RUN i ustanowic
potgczenie.

Po prawidtowym nawigzaniu potgczenia wigcza sie dioda LED D LINK modutu nadrzednego/lokalnego oraz dioda LED D LINK
i dioda LED SAFETY zdalnego modutu wej$é/wyjs¢ bezpieczenstwa.

RJ71GN11-T2
RUN FRR

MST ¥ D LINK
P1 SD/RD

P2 SD/RD

Modut nadrzedny/lokalny Zdalny modut wejsé/wyjsc
bezpieczenstwa



@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )

Podczas uruchomienia dziatania funkcji szybkiej logiki wigcz/wytgcz niektére zdalne sygnaty wyj$ciowe bezpieczenstwa.

Ehﬁ MELSOFT GX Works3 ENQ-R_trainingsample.gx3 - [ProgPou [PRG] [LD] 25tep]

- O x
Project Edit Find/Replace Convert View Debug Recording Diagnostics Tool Window Help
DRPA&S Y |i¥bEwa|E !
e ke sl Y
Navigation
“E- |7 | 4| A
= 5

I} Scan

| MAIN (o) {END»—‘
| [

.-||-'-H-'-!»'1-'-H-'-(){}|— | -><g>e<|-m--|u-
* F5 sF5 F& =F6 FT7 F& F3 =F3 CF3 CFI0 | 3F7 =F3

fif} Event
fif1 Standby

o 7 R1205FCPU
= [ Module Information

¥, Remote P

= Connection Des... S VERTEGTN)

B Output B8 Progress

R1205F Overwrite



@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )
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@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )

Podczas uruchomienia dziatania funkcji szybkiej logiki wigcz/wytgcz niektére zdalne sygnaty wyj$ciowe bezpieczenstwa.
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@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )

Podczas uruchomienia dziatania funkcji szybkiej logiki wigcz/wytgcz niektére zdalne sygnaty wyj$ciowe bezpieczenstwa.
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@I <ontrola dziatania funkcii szybkiej logiki )

Korzystajac z funkcji szybkiej logiki, sprawdz, czy diody LED YO0 i Y1 zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa swiecq sie.
Nacisnij jeden z wytgcznikdéw awaryjnych, aby sprawdzi¢, czy diody LED YO0 i Y1 sg wytgczone.
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Aann's

X1 A |p ADDRESS

*

Korzystanie z funkcji szybkiej logiki umozliwia sterowanie wyjsciem zgodnie z wzorcem logiki bez koniecznosci tworzenia
programu.



_ Podsumowanie rozdziatu )

Informacje zdobyte w tym rozdziale:

e Przeglad funkcji szybkiej logiki
o Wzorzec funkcji szybkiej logiki

o Kontrola dziatania funkcji szybkiej logiki

Wazne informacje

Przeglad funkgji szybkiej logiki » Poniewaz stan wyj$cia mozna zmieni¢ bez udziatu procesora, np. bez wykonywania programéw, mozliwe jest

szybkie sterowanie wyjsciem.

Wzorzec funkgji szybkiej logiki o Istniejg cztery rodzaje wzorcow szybkiej logiki.

« Ustawienie wzorca szybkiej logiki konfiguruje sie za pomocg ustawien parametréw stacji podrzednej

w ustawieniach konfiguraciji sieci.

Kontrola dziatania funkcji ¢ Korzystanie z funkcji szybkiej logiki umozliwia sterowanie wyj$ciem zgodnie z wzorcem logiki bez koniecznosci

szybkiej logiki tworzenia programu.




(LYZ AR S Tworzenie programow bezpieczenstwa

Niniejszy rozdziat przedstawia sposoby tworzenia programow bezpieczenstwa.

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.6
4.7
4.8

Tworzenie nowych danych

Programy bezpieczenstwa

Réznica pomiedzy ,Programami bezpieczenstwa” a ,Programami standardowymi”
Standard/Safety Shared Labels

Tworzenie etykiet Standard/Safety Shared Labels

Bezpieczny tryb pracy

Przetgczanie bezpiecznego trybu pracy

Podsumowanie rozdziatu




_ Tworzenie nowych danych )

Niniejszy podrozdziat przedstawia sposoby tworzenia danych dla programow bezpieczenstwa.
Kliknij prawym przyciskiem myszy [Fixed Scan] w [Program] w oknie nawigacji, a nastepnie kliknij [Add New Data].
Wybierz ,Safety” w [Category] w oknie New Data, a nastepnie kliknij [OK].

Eﬁ MELSOFT GX Works3 C¥lUsers¥01090¥Desktop¥samp
ipmject Edit Find.l'RepIace Convert View O
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o Program Language fe] Ladder El
Kllkn!gﬁ!e prawym Program file
przyciskiem myszy Execution type Fixed Scan K3
Program file for add destination MAIN1 E

F | Add New Data... Ins

Program Setting...
Expand/Collapse Tree  »
& FB/FUN
B (& Label

o @l Devi Cancel

B £r, Paramet

<Uwaga>
Dostepny typ programu dla programoéw bezpieczenstwa to jedynie ,Fixed Scan” z ,Execution type”.



_ Programy bezpieczenstwa )

Programy bezpieczenstwa mogg by¢ tworzone w taki sam sposob jak programy standardowe.
Programy bezpieczenstwa mogg by¢ zapisane za pomocga ,Write to PLC” takg samg metodg jak w przypadku programéw
standardowych.

E MELSOFT GX Works3 C:¥Users¥01090¥Desktop¥sample.gx3 - [ProgPou [PRG] [LD] 25tep]
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_ Réznica pomiedzy ,,Programami bezpieczenstwa” a ,,Programami standardowymi” )

Ponizsza tabela przedstawia réznice pomiedzy ,programami bezpieczenstwa” a ,programami standardowymi”.

Element

lkona

Program bezpieczenstwa

= T MAINT

Program standardowy

B £ MAIN2

M ProgramB

Jezyk programowania

Ladder

Ladder, ST, FBD/LD

Dziatanie programu

Typ dziatania ,Fixed scan”

Poczatkowy tryb dziatania
Tryb skanowania

Typ dziatania ,Fixed scan”
Tryb wykonania akcji

Typ trybu spoczynku

Liczba wykonanych programow

32

252 programy (wigczajgc w to programy
bezpieczenstwa)

Kompatybilne urzadzenie
uzytkownika

Wejscie bezpieczenstwa (SA\X)
Wyijscie bezpieczenstwa (SA\Y)
Wewnetrzny przekaznik bezpieczenstwa
(SAWM)

Przekaznik sieciowy bezpieczenstwa
(SA\B)

Zegar bezpieczenstwa (SA\T)
Zatrzymujgcy zegar bezpieczenstwa
(SA\ST)

Licznik bezpieczenstwa (SA\C)

Rejestr danych bezpieczenstwa (SA\D)
Rejestr sieciowy bezpieczenstwa
(SA\W)

Wejscie (X)

Wyijscie (Y)

Przekaznik wewnetrzny (M)
Przekaznik blokujgcy (L)
Przekaznik sieciowy (B)
Specjalny przekaznik sieciowy (SB)
Znacznik sygnalizacyjny (F)
Przekaznik brzegowy (V)

Zegar (T)

Zegar z dtugim odliczaniem (LT)
Zatrzymujacy zegar (ST)
Zatrzymujacy zegar z dtugim
odliczaniem (LST)

Licznik (C)

Licznik z dtugim odliczaniem (LC)
Rejestr danych (D)

Rejestr sieciowy (W)

Specjalny rejestr sieciowy (SW)

Kompatybilne urzadzenie
systemowe

Specjalny przekaznik bezpieczenstwa
(SA\SM)

Specjalny rejestr bezpieczenstwa
(SA\SD)

Przekaznik specjalny (SM)
Rejestr specjalny (SD)
Funkcja wejscia (FX)
Funkcja wyjscia (FY)
Funkcja rejestru (FD)




_ Standard/Safety Shared Labels )

Uzyj opcji ,Standard/Safety Shared Label”, by przesyta¢ dane pomiedzy programami bezpieczenstwa a programami
standardowymi.

Sterowniki standardowe

Sterowniki bezpieczenstwa

<Program B> <Program A=

—A
Transfer b

danych za ‘:: H
pomocy opai

standard/safety —
shared labels.

— | —

|
|

_|
_|

3
T T T

Pliki programu

Pliki programu
standardowego

I
I
X bezpieczenstwa

Urzadzenia
standardowe

Urzadzenia
bezpieczenstwa

Etykiety

bezpieczenstwa
Standardfsaiety

shared labels
Standard labels

Standardowe urzgdzenis)
blokujaee, standardowe
etykiety blokujzce

Rejestr plikow

s

F 3

h 4

L.

Pamiec
urzgdzenia/etykiety



_ Tworzenie etykiet Standard/Safety Shared Labels

Niniejszy podrozdziat przedstawia sposoby tworzenia etykiet standard/safety shared label.
Kliknij prawym przyciskiem myszy opcje [Label] w oknie nawigacji i wybierz [Add New Datal].
Wybierz ,Standard/Safety Shared” w [Category] w oknie New Data, wpisz wybrang nazwe w polu [Data Name], a nastepnie

Kliknij [OK].

Jezeli nazwa etykiety do przypisania jest wpisana, a typ danych wybrany, program moze odnies$¢ sie do danej etykiety.
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B ProgPou [PRG] [Local Label Set... e GO P Il € saiety [Global Label Setting] < [N
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m Bezpieczny tryb pracy

Tryb pracy procesora bezpieczenstwa jest podzielony na nastepujgce dwa tryby: Safety Mode (praca) i Test Mode

(konserwacja).

)

Gdy system dziata, nalezy zawsze przetgczy¢ procesor bezpieczenstwa w tryb safety mode.

Bezpieczny tryb pracy

Safety mode

Opis

Ten tryb jest przeznaczony dla dziatania systemu bezpieczenstwa kontrolowanego
przez sterownik bezpieczenstwa CPU.

W tym trybie programy bezpieczenstwa i parametry bezpieczenstwa sterownika
bezpieczenstwa CPU nie moga by¢ zmieniane.

Wartosci device data mozna zmieniac jedynie w programie bezpieczenstwa.

Test mode

Ten tryb jest przeznaczony do wykonywania czynnosci konserwacyjnych (takich jak
zmiana ustawien i testowanie) systemu bezpieczenstwa przez procesor
bezpieczenstwa.

W tym trybie programy bezpieczenstwa i parametry bezpieczenstwa sterownika
bezpieczenstwa CPU mogg by¢ zmieniane.

Device data moga by¢ zmieniane za pomocg narzedzia Device Test.

*

Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w "MELSEC iQ-R CPU Module User's Manual (Application)".



Przelagczanie bezpiecznego trybu pracy )

Niniejszy podrozdziat przedstawia sposéb przetgczania bezpiecznego trybu pracy.
Przetacz bezpieczny tryb pracy za pomoca opcji [Online] - [Safety PLC Operation] - [Switch Safety Operation Mode].

ﬂ MELSOFT GX Works3 C:¥Users¥01090¥Desktop¥sample.gx3
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BE' | B | ﬂ | Al Verify with PLC...

'_.!I Remote Operation(S)...

E1 Module Configuration Safety PLC Operation... Check Safety Data Identity...
B ™ Program
1 Initial —
m @i Scan CPU Memory Operation... Safety Module Operation...
«3 MAIN Delete PLC Data... Automatic Restore Setting
%1 Fixed Scan User Data
&t Event Set Clock...
%1 Standby
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& FB/FUN Watch
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<Uwaga>
Aby przetgczy¢ tryb dziatania z test mode na safety mode, sterownik bezpieczenstwa CPU musi zosta¢ zatrzymany.



m Podsumowanie rozdziatu )

Informacje zdobyte w tym rozdziale:

o Programy bezpieczehstwa
o Standard/safety shared labels

o Bezpieczny tryb pracy

Wazne informacje

Programy bezpieczenstwa o

Podczas tworzenia programu bezpieczenstwa wybierz ,Safety” w [Category] w oknie New Data.
Dostepny typ programu dla programéw bezpieczenstwa to jedynie ,Fixed Scan” z ,Execution type”.
Programy bezpieczehnstwa moga byc¢ tworzone w taki sam sposoéb jak programy standardowe.

Programy bezpieczenstwa moga by¢ zapisane za pomocg ,Write to PLC” takg samg metoda jak w przypadku
programow standardowych.

Standard/safety shared labels o

Uzyj opcji ,Standard/Safety Shared Label”, by przesyta¢ dane pomiedzy programami bezpieczenstwa

a programami standardowymi.

Podczas tworzenia etykiety standard/safety shared label wybierz ,Standard/Safety Shared” w [Category] w oknie

New Data.

Bezpieczny tryb pracy o

Tryb dziatania sterownika bezpieczenstwa CPU posiada opcje ,Safety mode” dla dziatania systemow
bezpieczenstwa i opcje , Test mode” dla celéw przeprowadzania konserwacji (zmiana ustawien lub

przeprowadzanie testéw) systemoéw bezpieczenstwa.




[LYZ AV Rozwigzywanie probleméw

W niniejszym rozdziale znajdujg sie informacje dotyczace rozwigzywania problemow.

5.1 Rozwigzywanie problemoéw sterownika bezpieczenstwa CPU

5.2 Odczytywanie danych z historii bledéw zdalnego modutu wejsc¢/wyjsé bezpieczenstwa
5.3 Rozwigzywanie probleméw funkcji szybkiej logiki

5.4 Podsumowanie rozdziatu




_ Rozwigzywanie probleméw sterownika bezpieczenstwa CPU )

Rozwigzywanie problemoéw standardowych modutéw CPU (RnCPU) jest takie samo jak w przypadku modutéw sterownika
bezpieczenstwa CPU (RnSFCPU).

Zbierz informacje o btedach za pomocg funkcji oprogramowania GX Works3 ,System Monitor” i ,Module Diagnostics (CPU
Diagnostics)” i ustal przyczyne btedu.

Diagnostics | Tool Window Help
| System Monitor...
[ Sensor/Device Monitor...
- Meodule Diagnostics (CPU Diagnostics)...
Ethernet Diagnostics...
CC-Link [E Control Diagnostics (Optical Cable)...
CC-Link |IE Control Diagnostics (Twisted Pair Cable)...
CC-Link [E TSMN/CC-Link IE Field Diagnostics...
CC-Link IEF Basic Diagnostics...
MELSECMET Diagnostics...
CC-Link Diagnostics...

Simple CPU Communication Diagnostics...

<Uwaga>

Dziatanie ,Error history read” dla zdalnych modutow wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa lekko rézni sie od dziatania dla
standardowych modutéw CPU.

Szczegoty znajdujg sie w podrozdziale 5.2.



m Odczytywanie danych z historii bledéw zdalnego modutu wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bltedéw zdalnego modutu wejsc¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENC-R_training\sample.gx3
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m Odczytywanie danych z historii bledéw zdalnego modutu wejsé/wyjs¢ bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bltedéw zdalnego modutu wejsc¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

5 MELSOFT GX Works3 EAQ-R_trainingtsample.gx3 - O X
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m Odczytywanie danych z historii btedow zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bledow zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.
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Communication - P i
e fonicast <previous | next> | |update(0)... | | Legend... | [ Data Unlinke
onnected Sta.
Mazter:0 Remate: 1
P1
I
Pojawi sie ekran CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics.
Selected Station Communication Status Monitor (NZ2GNS Operation Test
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{5ta. No. 0 No Error ) Authentication Class: B emmunication Tes station to the destination station.
MAC Address:58-52-8A-ED-3A-F4 IP Address: 192.168.3.253
Information Confirmation/Setting
| Station Information List... | Able_to che_ck the one su_ch as r!'lodel name/IP address/F /W
version of linked station in the list.
F Selected Station Operation :




m Odczytywanie danych z historii btedow zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bledow zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

CC-Link |E TSN/CC-Link |E Field Diagnostics
Select Diagnostics Destination Monitor Status

Module Fk,dme 1 (Network No. 1) d‘ang—” Moddle.,, | Select |s,3ﬁm MNo.1 v| I_m Monitoring  Start Monitoring | | Stop Monitorin

Station
Metwork Status ST EprEiEiEE
Total Slave Stations 1 Total Slave Stations I 1 Comm. Period 1000 Mumber of Station I 0 Change IP Address Display
(Parameter) (Connected) Interval Value Y5 Errors Detected (@ DEC (O HEX
Communication = S
Mode Fnlmst <Previous | Mext= | | Update(K)... | | Legend... | | Data Unlinke
Connected Sta.

Mazter:0 Remate: 1

P1
L 1

MFICRICST 1ANTE L

Kliknij ikong stacji podrzednej, aby sprawdzit jej historie bleddw.
(Podczas rzeczywistego dziatania uzywaj prawego przycisku myszy).

Selected Station Communication Status Monitor (NZ2GNS Operation Test

s e 11 TN Metwork: ©CC IE TSN e I Check the transient communication route from the connected

Authentication Class: B station to the destination station.

MAC Address: 28-£9-8E-1E-00-57 IP Address: 192.168.3.1

Information Confirmation/Setting

| Station Information List... | Able to check the one such as model name/IP address/F/w
version of linked station in the list.

Selected Station Operation



m Odczytywanie danych z historii btedow zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bledow zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

CC-Link IE TSM/CC-Link IE Field Diagnostics

Select Diagnostics Destination

Monitor Status

Module Fk,dme 1 (Network No. 1) cha—|nge Module,., | Select |s,3ﬁon No.1 v| I_m Monitoring  Start Moritoring | | Stop Monitorin

Station
Network Status St. Info By Device Mame ~
Total Slave Stations 1 Total Slave Stations I 1 Comm. Period 1000 Mumber of Station I 0 Change IP Address Display
(Parameter) (Connected) Interval Value Y5 Errors Detected (@ DEC (OJHEX
Communication = I
Mode Fnlmst <Previous | MNext= | |Update(lq... | | Legend... | | Data Unlinke
Connected Sta.
Mazter:0 Remote: 1
P1

Station Informaticon List...

Remote Operation

| Error History... |

Productien In

Wybierz [Error History].

Selected Station Communication Status Monitor (N2

s e 11 TN Metwork: ©CC IE TSN e Check the transient communication route from the connected

Authentication Class: B station to the destination station.

MAC Address: 28-£9-8E-1E-00-57 IP Address: 192.168.3.1

Information Confirmation/Setting

| Station Information List... | Able to check the one such as model name/IP address/F/w
version of linked station in the list.

Selected Station Operation



m Odczytywanie danych z historii btedow zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bledow zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

CC-Link |IE TSM/CC-Link IE Field Diagnostics

Select Diagnostics Destination Monitor Status

Module Fodule 1 (Metwork No, 1) Change Module... gz?]‘:t |Siztion Mo. 1 w | Monitoring Start Monitoring | Stop Monitorin
on I

St. Info By Device Name ~

Metwork Status
Total Slave Stations 1 Total Slave Stations I 1 Comm. Period 1000 Mumber ofsmtionl 0 Change IP Address Display
(Parameter) (Connected) Interval Value Y5 Errors Detected (@ DEC (OJHEX
Communication = f .
Mode Fnlmst <Previous | Mext: | |Update(lq... | | Legend... | | Data Unlinke
Connected Sta.
Mazter:0 Remote: 1
MELSOFT GX Works3

Selected Station Communication Status Monitor
( } Network: CCIET]|
sl I HOjET, Authentication Clag

MAC Address: 28-£9-8E-1E-00-57

Are you sure you want to read the error history?
! Please check the following points,

- The device value for which remote |/O/remote register is
refreshed may be overwritten.
- Access to PLC CPU after using current connection

destination, Please check whether the connection destination
has n error, |

- The parameter written to PLC CPU is restored, transient communication route from the connected
- Please refer to the manual for the information about the the destination station.
item for which the content is not displayed on the screen.

ble to check the one such as model name/IP address/F /W
ersion of linked station in the list.

Selected Station Operation



m Odczytywanie danych z historii btedow zdalnego modutu wejsé/wyjsé bezpieczenstwa )

Odczytywane sg dane z historii bltedéw zdalnego modutu wejsc¢/wyjs¢ bezpieczenstwa.

Total Slave Stations
(Parameter)

Connected Sta.
Mazter:0
P1

Selected Station Com

Sta. MNo. 1 Mo Errar

MAC Address:28-£9-8E-1

CC-Link [E TSH/CC-Link | Error History Statien No.: 1

- B
Selected Station Information

;onitori Stop Monitorin
NZ2GNSS2-16DTE Delete Error History | e "

Metwork No. Station No. IP Address B_;h[;:;i: :::ress Display
@DEC  (OJHEX

Error History List | Data Unilinl

Mo. Error Details ol
|Sa]‘et\r communication receiving interval monitoring timeout

External power supply voltage error

External power supply voltage error

External power supply voltage error

External power supply voltage error

External power supply voltage error

External power supply volta

External power supply volta Wyémetll SIE_! historia bl‘edow
External power supply volta

External power supply voltage error v

W@ s oW W 5

iy
=

route from the connected
Error Details

MName Read Value Unit | Explanation

Error Code 0xB405
Error Details A receiving interval monitoring i e oot

Solution Methods - Correct "Transmission intenval mi Odczytywanie danych z historii bledéw zdalnego modutu
Occurrence Date 12/9/2020 10:14:56 424 AM wejsc/wyjsc bezpieczeristwa zostato zakoriczone.

Kliknij = | , by przejs¢ do nastepnej strony.

| b




m Rozwigzywanie probleméw funkcji szybkiej logiki )

Gdy wyijscie jest wylgczone przez funkcje szybkiej logiki, wyjscie jest zablokowane.
W stanie blokady szybkiej logiki sygnaty wyjsciowe (YO/Y1) nie wigczajg sie ponownie, dopdki z procesora nie zostanie wydana
instrukcja restartu lub nie zostanie odebrany sygnat resetowania lub sygnat startu.

(1) Nacisnij wylacznik awaryjny (3) Wytacznik awaryjny jest anulowany.

(2) Wyjscie jest zatrzymane (4) Wyjscie pozostaje
przez funkcje szybkiej logiki zatrzymane
z powodu blokady




m Rozwigzywanie probleméw funkcji szybkiej logiki )

Po ponownym uruchomieniu funkgji szybkiej logiki, gdy blokada szybkiej logiki jest wtgczona, wytgczenie i witgczenie flagi
zgdania poczatkowego szybkiej logiki (SA\Y8) i flagi uruchomienia szybkiej logiki (SA\Y9) powoduje wigczenie flagi READY
szybkiej logiki (SA\XC) i wznowienie dziatania.

Gdy wzorzec szybkiej logiki jest ustawiony na wzorzec 2 lub wzorzec 3, X7 moze by¢ uzywany jako sygnat resetowania
zamiast SA\Y8, a X6 moze by¢ uzywany jako sygnat startu zamiast SA\Y9.

4
(1) Wytacz i wiacz flage zadania poczatkowego /3 »
szybkiej logiki (SA\Y8) oraz flage (2) Dziatanie zostaj
= e je
uruchomienia szybkiej logiki (SA\Y9). przywrécone.




_ Podsumowanie rozdziatu )

Informacje zdobyte w tym rozdziale:

¢ Rozwigzywanie probleméw sterownika bezpieczenstwa CPU

o Odczytywanie danych z historii btedéw zdalnego modutu wej$é/wyjs¢ bezpieczenstwa

* Rozwigzywanie probleméw funkcji szybkiej logiki

Wazne informacje

Rozwigzywanie probleméw
sterownika bezpieczenstwa CPU

Odczytywanie danych z historii
btedéw zdalnego modutu wejsé/wyjsc
bezpieczenstwa

Rozwigzywanie probleméw funkgii
szybkiej logiki

Rozwigzywanie probleméw standardowych modutéw CPU (RnCPU) jest takie samo jak w przypadku
sterownika bezpieczenstwa CPU (RnSFCPU).

Zbierz informacje o btedach za pomocg funkcji oprogramowania GX Works3 ,System Monitor” i
,Module Diagnostics (CPU Diagnostics)” i ustal przyczyne btedu.

Wykonaj dziatanie ,Error history read” zdalnego modutu wejs¢/wyjsé bezpieczenstwa za pomocg ,CC-Link
|IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics”.

Gdy szybka logika przestanie dziata¢, wytgcz i wigcz flage zgdania poczatkowego szybkiej logiki i flage

uruchomienia szybkiej logiki, aby wznowi¢ dziatanie.




Po zakonczeniu wszystkich etapéw kursu Sterownik bezpieczenstwa CPU serii MELSEC iQ-R oraz zdalny modut
wejscé/wyjsc bezpieczenstwa mozesz teraz przystgpic¢ do testu kohcowego. W razie niejasnosci w zakresie ktéregokolwiek
z tematow wykorzystaj te mozliwo$¢ do ponownego zapoznania sie z tymi zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 5 pytan (5 elementow).
Mozesz zdawac test koncowy dowolng ilos¢ razy.
Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik zaliczony/niezaliczony pojawig sie na
stronie wyniku.

Soritu] Test 1 7 Wazystile pytania: 28
[y
Tenz N O Primidey adgowitdzi 23
Tor 3 Prcan priwidosych
edpowiedzi 79 %.

Do zaliczenia testu wymagana
jest ocena minimum 60%.

Sprdbu] Tesl 6

H
IRV IS RN IR AN I RN
<

Sprotu] Teal 10
pnwnE




Test konncowy 1 )

Wybierz odpowiednie oprogramowanie potrzebne podczas konfiguracji systemu wykorzystujgcego sterownik
bezpieczenstwa CPU serii MELSEC iQ-R.

Q1

MELSOFT GX Works2 MELSOFT GX Works3

MELSOFT MT Works2 MELSOFT GT Works3

RT ToolBox2




Test Test koncowy 2

Wybierz prawidtowy przetgcznik ustawien adresu IP wymagany podczas ustawiania adresu IP ,192.168.3.50".
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Test koncowy 3

Wybierz stan diody LED zdalnego modutu wej$é/wyjs¢ bezpieczenstwa podczas normalnego dziatania.

Q1

PW RUN DUNK SAFETY ERRL

iN

CC-LinkIE TSN EZ ciasse - NZ2GNSS2-160 || CC-LINkIE TSN EXH ciasse NZ2GNSS2-16L0

ﬂﬂﬂlﬂlﬂlﬁ@
ks "’”ﬁﬂlﬁ%

RUN DUNK SAFETY ERR.

CC-LINKIETSN - - classe  NZ2GNSS2-161




Test koncowy 4

Wybierz wszystkie typy dziatania programu, ktére mogg utworzy¢ programy bezpieczenstwa.

Q1

Tryb dziatania ,,Initial scan” Tryb skanowania

Typ dziatania ,,Fixed scan” Tryb wykonania akcji

Typ trybu spoczynku




Test koncowy 5

Wybierz prawidtowe wyjasnienie dotyczace przegladu funkcji szybkiej logiki.

Q1

Dziata za posrednictwem stacji nadrzednej i moze wykonywac¢ szybkie sterowanie
wyjsciami.

Stan wyjscia mozna zmieni¢ tylko przy udziale procesora, np. wykonujac programy.
Konieczne jest ustawienie wzorca logiki i utworzenie programu drabinkowego.

Jest to funkcja, ktéra wykonuje sterowanie wyjsciami zgodnie ze stanem wejscia
wewnatrz zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa bez przechodzenia
przez stacje nadrzedna.

Poniewaz stan wyjscia mozna zmieni¢ bez udziatu procesora, np. bez wykonywania
programow, mozliwe jest szybkie sterowanie wyjsciem.




Test konncowy 1 )

Wybierz odpowiednie oprogramowanie potrzebne podczas konfiguracji systemu wykorzystujgcego sterownik
bezpieczenstwa CPU serii MELSEC iQ-R.

Q1

MELSOFT GX Works2 O MELSOFT GX Works3

MELSOFT MT Works2 MELSOFT GT Works3

RT ToolBox2




Test Test koncowy 2

Wybierz prawidtowy przetgcznik ustawien adresu IP wymagany podczas ustawiania adresu IP ,192.168.3.50".
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Test koncowy 3

Wybierz stan diody LED zdalnego modutu wej$é/wyjs¢ bezpieczenstwa podczas normalnego dziatania.

Q1

PW RUN DUNK SAFETY ERRL

iN

CC-LinkIE TSN EZ ciasse - NZ2GNSS2-160 || CC-LINkIE TSN EXH ciasse NZ2GNSS2-16L0

ﬂﬂﬂlﬂlﬂlﬁ@
ks "’”ﬁﬂlﬁ%

RUN DUNK SAFETY ERR.

CC-LINKIETSN - - classe  NZ2GNSS2-161




Test koncowy 4 )

Wybierz wszystkie typy dziatania programu, ktére mogg utworzy¢ programy bezpieczenstwa.

Q1

Tryb dziatania ,,Initial scan” Tryb skanowania

Typ dziatania ,,Fixed scan” Tryb wykonania akcji

Typ trybu spoczynku




Test koncowy 5

Wybierz prawidtowe wyjasnienie dotyczace przegladu funkcji szybkiej logiki.

Q1

Dziata za posrednictwem stacji nadrzednej i moze wykonywac¢ szybkie sterowanie
wyjsciami.

Stan wyjscia mozna zmieni¢ tylko przy udziale procesora, np. wykonujac programy.
Konieczne jest ustawienie wzorca logiki i utworzenie programu drabinkowego.

Jest to funkcja, ktéra wykonuje sterowanie wyjsciami zgodnie ze stanem wejscia
wewnatrz zdalnego modutu wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa bez przechodzenia
przez stacje nadrzedna.

7 Poniewaz stan wyjscia mozna zmieni¢ bez udziatu procesora, np. bez wykonywania
programow, mozliwe jest szybkie sterowanie wyjsciem.




CEl D

Test koncowy zostat ukoriczony. Twoje wyniki sg przedstawione ponize;.
Aby zakonczyé¢ test korcowy, przejdz do nastepnej strony.

Test koncowy 1 Wszystkie pytania: 5

Test koncowy 2

Test koncowy 3 Prawidtowe odpowiedzi: &

Test koncowy 4 Procent prawidtowych

odpowiedzi: 100 %

NEN ENEN R PN

Test koncowy 5

Wyczysé




Ukonczono szkolenie ,,Sterownika bezpieczenstwa serii MELSEC
iQ-R CPU i zdalnego modutu wejs¢/wyjsé bezpieczenstwa”.

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byly interesujgce, a informacje uzyskane w trakcie tego kursu bedg
przydatne w przyszitosci.

Mozesz przeglgdac kurs dowolng ilos¢ razy.

Sprawdz

Zamkanij
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