PLC

Komunikacja szeregowa
(seria MELSEC iQ-R)

Ten kurs jest przeznaczony dla uczestnikow, ktorzy
bedg po raz pierwszy korzysta¢ z modutu
komunikacji szeregowej serii MELSEC iQ-R.
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W tym kursie wyjasnione zostang podstawy modutu komunikacji szeregowej zgodnego ze sterownikiem programowalnym serii
MELSEC iQ-R i jest on przeznaczony dla oséb, ktére bedg korzysta¢ z tego modutu po raz pierwszy.

Przeznaczenie kursu )

Biorgc udziat w tym kursie, uczestnik pozna mechanizm przesytania danych, dane techniczne, ustawienia i metode
uruchamiania modutu komunikacji szeregowe;.

Warunkiem wstepnym przystgpienia do niniejszego kursu jest wczesniejsze ukonczenie ponizszych kurséw lub posiadanie
odpowiedniej wiedzy z tego zakresu.

» Seria MELSEC iQ-R — Podstawy

» Podstawy programowania



Struktura kursu )

Tres¢ tego kursu posiada nastepujgcy strukture.

Rozdziat 1 — Podstawy komunikacji szeregowe;j
Podstawy komunikacji szeregowej
Rozdziat 2 — Szczegotowe informacje na temat modutu komunikacji szeregowej
Typy modutu komunikacji szeregowej, nazwy jego elementéw oraz funkcje tego modutu i metody potgczen
Rozdziat 3 — Uruchamianie
Sposob konfiguracji modutu komunikacji szeregowej oraz jego programowania z wykorzystaniem instrukcji dedykowanych
Rozdziat 4 — Rozwigzywanie problemow
Diagnostyka sieci na potrzeby rozwigzywania problemow
Test koncowy

Ocena zaliczajgca: 60% lub wiecej



Jak korzystaé z tego narzedzia do e-learningu

Przejdz do nastepnej strony

Wré¢ do poprzedniej strony

Przejdz do zadanej strony

Zakoncz nauke

Przejdz do nastepnej strony.

Wré¢ do poprzedniej strony.

TO

Wyswietli sie ,Spis tresci”, umozliwiajacy przejscie do zgdanej strony.
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Zakoncz nauke.




Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Wskazowki dotyczace uzytkowania )

Jesli uczysz sie, korzystajgc z rzeczywistych produktéw, prosimy o doktadne przeczytanie zasad bezpieczenstwa zawartych w
odpowiednich podrecznikach.

Srodki ostroznosci dla tego kursu

Ekrany wyswietlane dla wersji oprogramowania, ktérego uzywasz, mogg sie rozni¢ od przedstawionych w tym kursie.
W kursie uzywane jest oprogramowanie w nastepujgcej wersiji:

* GX Works3, wersja 1.50C



WSz LrElel Podstawy komunikacji szeregowej )

W rozdziale 1 opisano podstawy modutu komunikacji szeregowej.

Pomoze on w zrozumieniu sposobu korzystania z modutu komunikacji szeregowej, jego gtownych funkcji oraz metody
przesytania danych.

1.1 Parametry komunikagji
1.2 Protokoty komunikacyjne
1.3 Kontrola transmisji

1.4 Typy interfejsu

1.5 Podziat danych

M Podstawowa wiedza na temat komunikacji szeregowej

Komunikacja szeregowa to wysoce rozwinieta technologia, ktdra jest wykorzystywana od wielu lat. Jest ona obecnie nadal
popularna jako metoda przesytania danych dla takich urzadzen jak przyrzad pomiarowy oraz czytnik kodéw kreskowych.
Jedng z przyczyn jej popularnosci sg tanie czesci.

W niniejszym kursie zaprezentowano RS-232, czyli reprezentatywny interfejs do komunikacji szeregowej.

W przypadku komunikacji szeregowej obejmujacej wykorzystanie modutu komunikacji szeregowej istnieje mozliwosc
stosunkowo swobodnego taczenia urzadzen réznego typu. Jednak w celu ustanowienia normalnej komunikacji konieczne
jest catkowite zrozumienie danych technicznych podiaczonego urzadzenia (zewnetrznego), odnoszacych sie do komunikacji.

Dane techniczne odnoszace sie do komunikacji dzieli sie zasadniczo na nastepujace kategorie:

* Parametry komunikacji
* Protokoét komunikacyjny

* Kontrola transmisji

Oba urzadzenia, ktore komunikuja sie z soba, wymagaja zapewnienia odpowiednich danych technicznych dotyczacych
komunikacji na etapie projektowania.



“ Parametry komunikacji

Ponizej przedstawiono parametry wazne dla komunikacji szeregowej:

lloé¢ bitéw danych
Znak alfanumeryczny wyraza sie za pomoca 7 bitow. W zwiazku z tym w przypadku wysytania samego
znaku numerycznego lub alfanumerycznego rozmiar danych mozna zmniejszy¢, wybierajac 7 bitow.
Bit parzystosci
Wymaga ustawienia w celu wykrycia uszkodzenia danych przez zaktocenia itp.

Bit stopu
Ten bit wskazuje koniec danych.
Szybkos¢ transmisji bitowej
Szybkos¢ transmisji bitowej to liczba bitow wysytanych w ciggu sekundy. Okreéla sie ja takze mianem

predkosci transmisji. Wieksza szybkos¢ transmisji bitowej przektada sie na skrocenie czasu transmisji.
Szybkos¢ transmisji bitowej nalezy wyregulowac, gdy komunikacja jest utrudniana przez zaktocenia itp.

Dane
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Wszystkie powyzsze parametry muszg by¢ ustawione tak samo na obu urzadzeniach, ktdre komunikuja sie z soba.
Parametry wielu urzadzen nie s3 wymienne. W zwigzku z tym nalezy sprawdzi¢ dane techniczne urzadzenia
zewnetrznego i wyregulowac parametry komunikacji modutéw komunikacji szeregowej.



m Protokoty komunikacyjne

Protokét komunikacyjny to zestaw konwencji przyjetych przez urzadzenia podtaczone do sieci.
Przyktadowe protokoty komunikacyjne (reguly) obejmuja:
* W przypadku normalnego odbierania danych zwracany jest okreslony kod oznaczajacy normalny odbiér danych.

* W przypadku wystapienia btedu wysylany jest kod bledu w celu zgloszenia jego wystapienia.

Poniewaz za okreslenie protokotow komunikacyjnych odpowiada podiaczone urzadzenie zewnetrzne, wymagane
jest sprawdzenie danych technicznych tego urzadzenia.

Aby ustawic protokét komunikacyjny dla modutu komunikacji szeregowej, uzytkownik moze skorzystac z ,,funkcji
obstugi protokotu predefiniowanego” dostepnej w oprogramowaniu inzynierskim (szczeg6towe informacje
podano w pozniejszych rozdziatach) i po prostu wybrac protokdt komunikacyjny z istniejacych opgji protokotu.

Nowe protokoly mozna réwniez doda¢ w przypadku, gdy zadany protokdt nie zostanie znaleziony. Umozliwia to
automatyczne wysytanie lub odbieranie danych za posrednictwem kompatybilnych urzadzen zewnetrznych, bez
korzystania z programow sekwencyjnych.



“ Kontrola transmisji )

Kontrola transmisji to procedura zapewniajgca odbior wszystkich wysytanych danych po stronie odbierania danych.
Kontrole transmisji dzieli sie zasadniczo na dwa typy: sprzetowa kontrole transmisji i programowa kontrole transmisji.

Sprzetowa kontrola transmisji

Kontrola czasu wysytania danych za pomoca linii kontroli transmisji, ktdra instaluje sie oddzielnie od linii sygnatowej,
w tym samym przewodzie. Wykorzystywanie linii kontroli transmisji powoduje zwracanie informacji dotyczacych
odbioru danych do zrodta.

W module komunikacji szeregowej wykorzystywana jest sprzetowa kontrola transmisji DTR/DSR. Istnieje mozliwosc
potaczenia z urzadzeniem z regulacja RS/CS, jednak takie pofgczenia wymagaja starannego zaprojektowania.

Programowa kontrola transmisji

Kontrola czasu wysytania danych za pomoca okreslonych kodow. Wykorzystywanie tej metody powoduje zwracanie

informacji dotyczacych odbioru danych do zZrodta.
Sterowanie Xon/Xoff to przykfadowy typ programowej kontroli transmisji, natomiast sterowanie DC1/DC3 to opgja,
ktora mozna wybrac w oprogramowaniu inzynierskim.

Niektore urzadzenia nie obstuguja kontroli tranismisji. W takich przypadkach modut komunikacji szeregowej powinien
wykonywac takie operacje jak:
* Regulacja czestotliwosci wysylania.

* Wykrywanie niepowodzenia podczas odbierania danych po stronie ich odbioru oraz odrzucanie nieodebranych
danych w przypadku takiego niepowodzenia.



CEI 5y et )

RS-232

Interfejs RS-232 czesto podtacza sie za pomoca zlacza D-Sub. Do kazdego styku przydziela sie funkcje zgodnie
ze standardem RS-232.

Nalezy pamietac, ze kompatybilny port szeregowy RS-232 w komputerze osobistym itp. jest portem meskim z
wystajagcymi stykami, natomiast port RS-232 sterownika programowalnego jest portem zeriskim.

Przewod sygnatowy skiada sie z linii komunikacyjnej i linii sterowania. Wybor uzywanej linii zalezy od danych
technicznych urzadzenia zewnetrznego odnoszacych sie do komunikacji.

Jezeli zadane okablowanie nie jest dostepne w sprzedazy, nalezy wykonac takie okablowanie, ktore spehni takie

wymog.
MNumer Kod syanatu Funkcia svanatu Kierunek sygnatu
CD (DCD) styku =¥9 ‘92 =9 Modut <=> urzadzenie zewnetrzne
DR (DSR) Wykrywanie nosnej kanatu :
RD (RXD) L €0 {DEm odbiorczego
RS (RTS) .
SD (TXD) 2 RD (RXD) Dane odbierane R |
CS (CTS) 3 SD (TXD) Dane wysytane —
ER (DTR)
Cl (R 4 ER (DTR) Terminal danych gotowy )
= 5 SG Uziemienie sygnatu =
6 DR (DSR) Zestaw danych gotowy &
RI7iC24 7 RS (RTS) Zadanie wystania —>
RJ71C24-R2 2 y
8 CS (CTS) Gotowosc do wystania C:I
g Cl (RI) Wskaznik pierscieniowy ——




CEI 5y et )

RS-422 i RS-485

W przypadku korzystania z tych interfejséw urzadzenia komunikuja sie z soba, wykorzystujac sygnaty réznicowe.
Dla jednego sygnatu roznicowego wykorzystuje sie pare linii sygnatowych.

Sygnaty roznicowe sg wzglednie odporne na zakiocenia i nadaja sie do transmisji na duze odlegtosci.

Z uwagi na brak linii sterowania, gdy wymagana jest kontrola transmisji, korzysta sie z kontroli programowej.
Interfejs RS-422 obejmuje jedna linie sygnatowa, uzywana do wysytania danych i druga do ich odbierania.
Interfejs RS-485 obejmuje jedna linie sygnatowa, uzywana zaréwno do wysytania, jak i odbierania danych.

Kierunek sygnatu

SDA Kod sygnatu Nazwa sygnatu Modut <=> urzadzenie
zZewnetrzne
SDA SDE
SDA Dane wysytane (+) —
SG SDB RDA
SDB Dane wysylane (-) )
RDE
SLD f .
7S RDA RDA Dane odbierane (+) Y G|
5G
(FG) —.l_— ‘ — <o RDB Dane odbierane (-) |
SG Uziemienie sygnatu =
Q) J=_ ¥g
FG Uziemienie ramki E—
RJ71C24 RIT1C24-R4 FG Uziemienie ramki 1

* Styki SLD i FG s3 podtagczone w module.

W ramach niniejszego kursu wyjasniono niezwykle uniwersalny interfejs RS-232.



“ Podziat danych

Odbierane dane sa zwykle dzielone na dwie czeéci o pewnej dtugosci.

Istniejg dwie metody podziatu danych: podziat wedtug ilosci danych i podziat wedlug kodu zakoriczenia odbioru.
Kazda z tych metod zalezy od danych technicznych urzadzenia zewnetrznego, odnoszacych sie do komunikagji,
dlatego nalezy pamietac o koniecznosci potwierdzenia tych danych.

W razie potrzeby kod zakoriczenia odbioru i ilos¢ danych zakoriczenia odbioru mozna zmieni¢ w ramach
przewidzianych dla nich ustawiert domysinych.

Odbieranie danych o zmiennej dlugosci za pomoca kodu zakoriczenia odbioru

Ta metoda stuzy do odbierania danych o zmiennej dlugosci od urzadzenia zewnetrznego. Przed
wystaniem danych z urzadzenia zewnetrznego, do korica komunikatu dodawany jest kod zakornczenia
odbioru (CR + LF lub dane jednobajtowe), okreslany przez modut komunikacji szeregowe;j.

Kod zakoriczenia odbioru

g Sygnat zadania odczytu danych odbioru { Urzadzenie

Modut komunikacji szeregowej zewnetrzne

W niniejszym kursie wyjasniono, jak system wyjasniony podczas tego kursu odbiera dane za pomoca kodu
zakoniczenia odbioru.



“ Podziat danych )

Odbieranie danych o ustalonej dlugosci za pomoca ilosci danych zakonczenia odbioru

Ta metoda stuzy do odbierania danych o ustalonej dtugosci. Poniewaz dlugosc jest ustalana przez urzadzenie
zewnetrzne, kod zakonczenia odbioru jest niepotrzebny.

Urzadzenie zewnetrzne wysyta dane w ilosci okreslonej w ustawieniu dotyczacym ilosci danych zakonczenia
odbioru dostepnym w module komunikacji szeregowe;.

llosc¢ danych zakoriczenia odbioru: 4

1 2 3 4

« | f!! /

4
&y

Sygnat zadania odczytu danych odbioru '

Urzadzenie

Modut komunikacji szeregowej zewnetrzne

Technika zaawansowana: odbieranie danych o zmiennejdtugosci bez kodu zakorczenia odbioru

Jezeli do danych o zmiennej dtugosci wysytanych z urzadzenia zewnetrznego nie zostanie dodany kod zakonczenia
odbioru, odbierane i przetwarzane beda poszczegoélne bajty tych danych.

llos¢ danych zakoriczenia odbioru: 1

] Sygnat zadania odczytu danych odbioru , Urzadzenie

Modut komunikacji szeregowej zewnetrzne




“ Podsumowanie )

Tresc tego rozdziatu obejmuje nastepujace tematy:

* Parametry komunikacgji * Typy interfejsu
* Protokdt komunikacyjny * Podziat danych

* Kontrola transmisji

Wazne punkty do rozwazenia:

Parametry W przypadku komunikacji szeregowej waznymi parametrami sa ilosc bitéw danych, bit parzystosci, bit stopu

komunikacji oraz szybkosc transmisji bitowej.

Diugosc ustalona i Protokoly komunikacyjne obstuguja dwa typy danych: dane o ustalonej diugosci i dane o zmiennej dhugosci.

zZmienna

Kontrola transmisji Kontrole transmisji dzieli sie zasadniczo na dwa typy: sprzetowa kontrole transmisji i programowa kontrole
transmisji.

Typy interfejsu W przypadku modutu komunikacji szeregowej wykorzystywane sg interfejsy R5-232, R5-422 | R5-485.

Podziat danych Odbierane dane s3 dzielone wedtug ilosci danych zakofczenia odbioru lub kodu zakonczenia odbioru.




Rozdziat 2 Szczegotowe informacje na temat modutu komunikacji szeregowe;j )

W rozdziale 2 opisano typy modutu komunikacji szeregowej, nazwy jego elementow oraz funkcjonalnosc tego modutu,
jak rowniez metody potgczen.

2.1 Typy modutu komunikacji szeregowe;j
2.2 Podlaczanie przewodu komunikacyjnego
2.3 Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej

2.4 Konfiguracja modutu komunikacji szeregowej



m modutu komwnikacji szeregowej )

W tym punkcie opisano typu modutu komunikacji szeregowej, nazwy jego elementow, a takze przewidziane na nim
wskazniki diodowe.

Modut komunikacji szeregowej

Modut komunikacji szeregowej to modut funkgji inteligentnych. Umozliwia on podiaczenie urzadzenia zewnetrznego,
takiego jak przyrzad pomiarowy i czytnik kodéw kreskowych, do modutu CPU serii MELSEC iQ-R z wykorzystaniem
interfejsu RS-232 lub RS-422/485 (typowe interfejsy komunikacji szeregowej), co umozliwia przesytanie danych
miedzy potgczonymi urzadzeniami.

Kazdy modut zapewnia dwa kanaly komunikacji, z ktorych mozna korzystac jednoczesnie. Dostepne s3 trzy typy
modutu z réznymi kombinacjami interfejsow.

RJ71C24 RJ71C24-R2 RI7T1C24-R4

RI7H
(i ERR

5D KD CER " T oy S0 RO CERR
on S0 KD TR o SO KD CERR

RS-232: 1 kanat RS-232: 2 kanaly RS-422/485: 2 kanaly
RS-422/485: 1 kanat

W ramach tego kursu jako przyktad wykorzystano jeden kanat RS-232 modutu RJ71C24.



m Elementy modutu komunikacji szeregowej

W tym punkcie opisano elementy modutu komunikacji szeregowej wraz z ich funkcjonalnoscia.
Nazwy i funkcjonalnosé elementow

RJ71C24 RJ71C24-R2

RITIC24
UN

1) — Mg
on S0 R TR

R

7124
RS epp

an ——

4) —

@4 —

Lp.

RJ71C24-R4

emy SO RO CER
o S0 RO COR

(1) Wskazniki diodowe Zapoznaj sie z listg wskaznikéw diodowych zamieszczong na nastepnej stronie.

2 Interfejs RS-232 Do komunikacji szeregowej z urzagdzeniem zewnetrznym (ztacze zeriskie, 3-stykowe D-Sub)

(3) Interfejs RS-422/485 Do komunikacji szeregowej z urzadzeniem zewnetrznym (2-elementowa listwa zaciskowa®)

4) Interfejs RS-422/485 Do komunikacji szeregowej z urzagdzeniem zewnetrznym (2-elementowa listwa z gniazdem ztacza wiykowego®)

* 2-elementowa listwe zaciskowa i 2-elementowa listwe z gniazdem ztacza wiykowego mozna zdjac, odkrecajac sruby uzytych do ich mocowania.
Kazda listwe zaciskowa modutu mozna bez problemu wymieni¢ w przypadku awarii modubu, bez koniecznosci usuwania przewodow.



@XEEI Wskazniki diodowe i ich funkcje )

W tym punkcie opisano funkcjonalnos¢ wskaznikéw diodowych, ktdre znajduja sie na module komunikacji szeregowej.

RJ71C24
RUN

ERR
ch1_SD RD CERR
cha SD RD CERR

Wskazniki diodowe

MNazwa Opis

Kanat  wskaZnika Funkcja D
diodowego Migajacy

RUN Status dziatania Normalny - Powazny blad

Blad sprzetowy lub

ERR Status btedu modutu ; Btad parametru Normalny
przesytania danych
SD Status wysytania danych Wysylanie danych Brak wysytania danych
CH1/2 RD Status odbierania danych Odbieranie danych Brak odbierania danych

C ERR Status btedu komunikacji | Btad komunikacji - Normalny




m Podtaczanie przewodu komunikacyjnego )

W tym punkcie przedstawiono potaczenia modutéw komunikacji szeregowej.

m Podtaczanie interfejsu RS-232 do urzadzenia )

Ponizej przedstawiono przyktadowe potaczenia interfejsu RS-232, przewidzianego dla niego urzadzenia zewnetrznego
oraz interfejséw RJ71C24i RJ71C24-R2.

W przypadku korzystania z interfejsu RJ71C24

RITIC24 Istnieje mozliwos¢ podtaczenia jednego sterownika
programowalnego i jednego urzadzenia zewnetrznego.

Urzadzenie

Przewod RS-232 zewnetrzne

W przypadku korzystania z interfejsu RJ71C24-R2

Istnieje mozliwosc podtaczenia jednego sterownika
RI71C24-R2 programowalnego i dwoch urzadzen zewnetrznych.

Urzadzenie
zewnetrzne

Przewdd RS-232

Przewdd RS-232




m Okablowanie dla s!gnaléw sterowania RS-232

Kliknij ponizsze przyciski, aby wyswietli¢ wizualizacje odpowiednich przyktadow okablowania.

Urzadzenie zewnetrzne powoduje wtaczenia/wytaczenia sygnatu CD.
Obstugiwane sa funkcje sterowania DTR/DSR i sterowania kodem DC.
Urzadzenie zewnetrzne nie powoduje wigczenia/wytaczenia sygnatu CD.
- Obstugiwane sa funkcje sterowania DTR/DSR i sterowania kodem DC.
Urzadzenie zewnetrzne nie powoduje wigczenia/wytaczenia sygnatu CD.
- Obstugiwana jest funkcja sterowania kodem DC.
Modut komunikacji Urzadzenie
szeregowej zewnetrzne
Nazwa sygnatu [Numer styku Nazwa sygnatu
CD(DCD) 1 CD(DCD)
RD(RXD) 2 RD(RXD)
SD(TXD) 3 SD(TXD)
ER(DTR) 4 ER(DTR)
SG 5 :// - SG
DR(DSR) 6 DR(DSR)
RS(RTS) 7 RS(RTS)
CS(CTS) 8 CS(CTS)
CI{RI) 9

* Metoda kontroli transmisji wlasciwa dla urzadzenia zewnetrznego jest wykorzystywana przez oba urzadzenia.
+ Jezeli okablowanie urzadzenia zewnetrznego jest zgodne z przykfadem okreslonym dla modutu komunikagji
szeregowej firmy Mitsubishi, nalezy stosowac ten przyklad.



ﬂ Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej )

Ponizej przedstawiono protokoty komunikacyjne dostepne dla modutu komunikacji szeregowej.

Protokot

Protokot bez
procedurowy

Szczegoly

Miedzy urzadzeniem zewnetrznym a modutem CPU moga by¢ wymieniane dowolne dane w dowolnym
formacie komunikatu i za pomoca dowolnej procedury transmisji. Mozliwe jest takze elastyczne tworzenie
komunikatu zgodnie z danymi technicznymi urzadzenia zewnetrznego.

Wybierz ten protokdt w przypadku koniecznosci ustanowienia przesytania danych zgodnie z protokotem
urzadzenia zewnetrznego, takiego jak przyrzad pomiarowy lub czytnik koddw kreskowych.

Protokot
predefiniowany

Przesytanie danych na podstawie protokotu urzadzenia zewnetrznego ustanawia sie za pomoca funkgji
obstugi protokotu predefiniowanego.

Aby ustawic protokot, nalezy wybrac protokot predefiniowany z biblioteki protokotow komunikacyjnych lub
utworzy¢ nowy badz przeprowadzic edycje istniejacego protokotu.

Wybrany protokot jest zapisywany w pamieci wbudowanej CPU, na karcie pamieci SD lub w pamieci flash
ROM modutu komunikacji szeregowej oraz wykonywany za pomoca .dedykowanej instrukeji (CPRTCL)".

Szczegotowe informacje dotyczace funkgji obstugi protokotu predefiniowanego podano w rozdziale 3.

Kierunek sterowania

Od sterownika
programowalnego
do urzadzenia
zZewnetrznego

(Aktywne)

Protokot MC

Protokot MC to metoda komunikacji przewidziana dla sterownikow programowalnych. W przypadku tej
metody urzadzenie zewnetrzne odczytuje lub zapisuje dane i programy modutu CPU za posrednictwem
modutu komunikacji szeregowej.

Jezeli urzadzenie zewnetrzne jest w stanie wysylac lub odbierac dane z wykorzystaniem protokotu MC, ma
ono dostep do modutu CPU.

Protokot
dwukierunkowy

Dzieki temu prostemu protokotowi predefiniowanemu urzadzenia zewnetrzne, takie jak komputery osobiste,
moga wzglednie tatwo wysytac | odbierac dane.

W celu odpowiadania urzadzeniu zewnetrznemu sterownik programowalny wykorzystuje dedykowane

instrukcje (BIDIN, BIDOUT).

Od urzadzenia
zewnetrznego do
sterownika
programowalnego

(Pasywne)

Aktywne: sterownik programowalny wysyta instrukcje do urzadzenia zewnetrznego i odbiera odpowiedz.

Pasywne: sterownik programowalny odbiera instrukcje od urzadzenia zewnetrznego i w ramach odpowiedzi
zwraca warto$c¢ oraz status zapisane w jego urzadzeniach.

W niniejszym kursie wyjasniono ,, protokét predefiniowany”.




m Konfiguracja modutu komunikacji szeregowej

)

Oprogramowanie inzynierskie GX Works3 jest przydatne podczas konfigurowania ustawien poczatkowych i rejestrowania
protokotéw predefiniowanych (funkcja obstugi protokotu predefiniowanego) w modutach komunikacji szeregowe;j.

Zapoznaj sie ze szczegotami przedstawionymi w rozdziale 3.

Module Parameter Settings
(Ustawienia parametrow modutu)

Protecels 0128 Packets 256 Packet Dats Area Usage  0.07%

Tem | ChI | B
| Various control specification Set the various control specification.
TEST MODE setting Mo specification
Communication protocol setting Fredefined protocol Norprocedural protocol
Communication speed setting 9600bps Automatically set
(- transmission setting Set the trans mission method.
~ Operation satting Independent Independant
Data bit 7
Parity bit Yes
Odd/even parity Odd
Stop bit 1
Sumcheck code Hone: None
Online change Disable Disable
Setting change Disable i
Station Number Settings (GH1, 2 common: 0 to 31) 0 i) e [t Qnine ool Debgging Sepport Funtion  Yindow
- signal setting Setthe ON/Q D2R . 0 =&
RTS (RS) signal status designation ON e : = e = =
DTR (ER) signal status designation ON
| Eraosmission cortral sotfng &
Transmission control
DG1/DGE control

-5 Sand

P Packat Nave:

Packst Seting

mww D000 RITICH : CHE

Predefined Protocol Support Function
{Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego)




“ Podsumowanie

Tresc tego rozdziatu obejmuje nastepujace tematy:

Typy modutu komunikacji szeregowej
Podtaczanie przewodu komunikacyjnego
Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej

Konfiguracja modulu komunikacji szeregowe;j

Wazne punkty do rozwazenia:

Protokoty Dla modutu komunikacji szeregowej dostepne sg nastepujace protokoly przesytania danych:
przesytania protokdt bez procedurowy, protokdt dwukierunkowy, protokdt MC i protokot predefiniowany.
danych

Protokot .Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego” polega na tworzeniu protokotu
predefiniowany predefiniowanego na podstawie protokotu urzadzenia zewnetrznego.

Metoda « Interfejs RJ71C24 mozna podiaczy¢ do urzadzenia zewnetrznego za posrednictwem
podiaczania interfejsu RS-232 lub RS422/485.

« Interfejs RJI71C24-R2 mozna podiaczyc¢ do urzagdzen zewnetrznych za posrednictwem
interfejsu RS-232.




WSzLriblE] Konfiguracja poczatkowa

W rozdziale 3 opisano sposob konfiguracji modutu komunikacji szeregowej w celu rozpoczecia jego pracy.
Skupiono sie w nim szczegdlnie na metodzie programowania z wykorzystaniem dedykowanych instrukgji.

W tym rozdziale przedstawiono cala wiedze wymagana do obstugi modutu komunikacji szeregowej (konfiguracja
systemu, metoda podiaczania i rézne ustawienia oraz praca modutu komunikacji szeregowej).

3.1 Ustawienia okreslane przed rozpoczeciem pracy i procedura ich okreslania
3.2 Ustawienia parametrow modutu
3.3 Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego

3.4 Instrukcje dedykowane



m Ustawienia okreslane przed rozpoczeciem pracy i procedura ich okrer’.lania)

W tym punkcie opisano strukture systemu obejmujaca podiaczone urzadzenie zewnetrzne,
a takze ustawienia modutu komunikacji szeregowej oraz metody podtaczania przewodow.
Ponizej przedstawiono procedure konfiguracji modutu komunikacji szeregowej.

Poczatek
Potwierdzenie wymaganych funkgji i danych technicznych ves Dane techniczne czytnika kodow kreskowych
urzadzenia zewnetrznego. wyjasnionego w niniejszym kursie
l Interfejs RS-232
Predkosc komunikacji 9600 bps
Potgczenie urzadzenia zewnetrznego i modutu komunikacji ; -~
szeregowej za pomoca przewodu. fiit danych 7 bitbw
l Bit parzystosci Obecny
Parzystosc Liczba nieparzysta
Potgczenie komputera z zainstalowanym oprogramowaniem : "
inzynierskim z modutem CPU za pomoca przewodu. Bit stopu 1 bit
l Kod zakoniczenia odbioru | CR+LF

Konfiguracja réznych ustawiefi za pomoca oprogramowania
inzynierskiego.

}
Praca




m Konfiguracjasystemu )

Na ponizszym rysunku przedstawiono konfiguracje systemu wyjasnionego wtym kursie.

Paczka poruszajgca sie na przenosniku tasmowym zostaje wykryta. Po jej wykryciu czytnik kodéw kreskowych odczytuje
znajdujacy sie na niej kod.

Czytnik kodow kreskowych jest potgczony ze sterownikami programowalnymi, w tym modutem komunikacji szeregowej,
za posrednictwem interfejsu RS-232.

Odczytane dane s3 nastepnie zapisywane w urzadzeniach modutu CPU.

Odczytane dane sg przesytane jako dane o zmiennej diugosci z dotagczonym kodem zakoriczenia odbioru CR + LF do
modutu komunikacji szeregowej.

Czytnik kodow
kreskowych

Lampka sygnatowa

Przetacznik na lampie
fotoelektronowej

. (Paczka mija czujnik fotoelektryczny) czujnik fotoelektryczny — modut wejsciowy

. Modut wejsciowy — modut CPU

. Modut CPU — modut komunikacji szeregowej (instrukcja wysytania danych)

. Modut komunikacji szeregowej — czytnik kodow kreskowych (wysytanie instrukcji odczytu danych)
. Czytnik kodow kreskowych — modut komunikacji szeregowej (odbieranie wysytanych danych)

. Modut komunikacji szeregowej — modut CPU (wczytywanie odebranych danych)

. Modut CPU (analiza odebranych danych) — modut wyjsciowy

. Modut wyjsciowy — maszyna sortujgca (sortowanie paczki)

0~ o bW =

Modut wyjsciowy

Modut wejsciowy

Modut komunikacji szeregowej
Modut CPU



m Ustawienia parametrow modutu )

W tym punkcie opisano ustawienia parametrow wymaganych do przesytania danych z wykorzystaniem urzadzenia zewnetrznego.

W ramach widoku Project (Projekt) okna Navigation (Nawigacja) w oprogramowaniu GX Works3 wybierz opcje ,Parameters” (Parametry) = ,Module
Information” (Informacje o module) = ,RJ71C24", aby otworzy¢ okno ,Module Parameter” (Parametr modutu). W oknie ,Module Parameter” (Parametr
modutu) ustaw niezbedne parametry, takie jak ,Communication protocol setting” (Ustawienie protokotu komunikacyjnego), ,Communication speed
setting” (Ustawienie predkosci komunikacji) i ,Parity bit" (Bit parzystosci), aby zapewni¢ komunikacje z urzadzeniem zewnetrznym dla kazdego kanatu.

Ttem CH1 S . o
- Various control specification Set the various control specification. Pongj PEZedStEWIOH’O 5p°5°b
TEST MODE settie No sosakication ustawiania parametrow modutu dl_a
Communication protocol setting Predefined protocol Norprocedura Sis I SeRen s
Communication speed setting 9600bps Jhutomatically CH1
= iransmwlsm seﬂ'u Set the trans missuon method. Protokét komunikacyjny:
Operation setting Independent Independent N = .
Data bit . . ,,Predeflr}ed Protocol” (Protokot
[ Parity bt e None predefiniowany)
Odd/even parity Odd = Predkosé komunikacji: ,9600 bps"
Stop bit 1 1 ] o
Sumcheck code None one R
Online change Disable [Disable
Setting change Disable Disable
Station Number Settings (CH1, 2 commen: (1 to 31) 0

Pozycja Szczegoly ustawienia pozycji

Communication protocol setting

(Ustawienie protokolu komunikacyjnego) Okretla szczegoty koemunikacjiz urzadzeniem zewngtrznym.

Communication rate setting

(Ustawienie predkosci komunikaci) Okresla predkosé komunikacji z urzadzeniem zewnetrznym.

Operation setting (Ustawienie pracy) Okresla, czy dwa kanaty s3 uzywane ocddzielnie czy faczone z soba na potrzeby przesytania danych.

Data bit (Bit danych) Okresla dhugosc w bitach jednego znaku w danych komunikacji.
o Parity bit (Bit parzystosci) Okresla, czy do danych komunikacji ma by¢ dodawany bit parzystosci.
Transmission Even/odd parity Okrel dod bvé . bit stoici
(Ugte:s‘:?egnie (Bit parzysty/nieparzysty dia parzystoci) resla, czy dodawany ma byc parzysty, czy nieparzysty bit parzystosci.
transmisji) Stop bit (Bit stopu) Okresla ilosc bitéw stopu dla danych wymienianych z urzadzeniem zewnetrznym.

Sum check code (Kod sumy kontrolnej)  |Okreéla, czy do wysytanychi cdbieranych komunikatéw ma byé dodawany kod sumy kontrolnej.

Online change (Zmiana cnling) Okresla, czy zapis ma sie odbywac, gdy modut CPU znajduje sie w stanie ,RUN" (PRACA).

Setting modifications (Modyfikacje ustawien) |Okresla, czy zezwalad na zmiany ustawier po uruchomieniu modutu,

Station number setting (0 to 31)
(Ustawienie numeru stacji (od 0 do 31))

Okresla numer stacji ustawiany przez urzadzenie zewngtrzne w przypadku korzystania z protokotu MC,




m Ustawienia parametrow modutu

Wyznaczanie stowa/bajtu jako jednostki

Ustaw jednostke danych wysytania/odbierania.

Jako jednostke mozna wybrac stowo lub bajt.
Wartos¢ domysina jest podawana w stowach. Gdy dane wysytania/odbierania sg wyrazane w bajtach,

konieczna jest zmiana tego ustawienia.

GHI
Set the communication method

= communication control spe P
A Tt Word specification

WOrg specimicanion

Byte specification

T b

Echo back enable/prohibit specification

W przypadku systemu wyjasnionego w tym kursie warto$¢ domysina jest podawana w stowach.



m Ustawienia parametrow modutu

)

lloé¢ danych zakoriczenia odbioru i ustawienia kodu zakornczenia odbioru

Domyslne wartosci ilosci danych zakoriczenia odbioru i kodu zakonczenia odbioru w systemie wyjasnionym w tym kursie nie
podlegajg zmianie. Ustawienia przesytania danych z wykorzystaniem protokotu bez procedurowego opisano w celach

pogladowych.

W ponizszej tabeli przedstawiono ustawienia pozwalajace okresli¢ kody uzywane dla ilosci odbieranych danych (rozmiar) i
zakonczenia odbioru danych.

Metoda odbioru

llos¢ danych zakorczenia odbioru

Kod zakoriczenia odbioru

Zmienna dlugosc

Wartos¢ domyslna: 511 (1FFH) stow

Aby odbierac dane rowne lub mniejsze niz wartos¢ domyslna,
nie trzeba zmieniac tego ustawienia.

Jesliilosc danych zakoriczenia odbioru (rozmiar) przekracza
wartosc domysling, w celu ich odebrania dane te s3 dzielone.
Po zakonczeniu jednego odbioru danych wymagana jest
zmiana ustawienia.

Szczegdtowe informacje mozna znaleZzd w odpowiednim
podreczniku modutu komunikacji szeregowej.

Wartosc¢ domyslna: CR+LF

Aby korzystac z kodu zakonczenia odbioru innego niz wartosc
domyslna, nalezy zmieni€ to ustawienie.

Ustalona diugosc

Zmien ustawienie zgodnie z dlugoscia odbieranych danych.

Zmien je na Not specified (FFFFH)" (Nieokreslona (FFFFH]).

W ponizszej tabeli przedstawiono ustawienia stosowane w przypadku gdy kod zakonczenia odbioru nie jest
okreslony, a dla odbieranych danych ustawiona jest ustalona diugosc¢ (10 stow).

- receiving end specification

Set the system setting values for exchanging data with nonprocedural protocol.

Receive end data quantity designation

10

5N

Receive end code designation

FFFF

D0A

Omowilismy juz sposob ustawiania parametrow modutow.
Teraz przejdziemy do sposobu zapisywania tych parametréw w module CPU oraz resetowania tego modutu.




m Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego )

.Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego” umozliwia komunikacje z urzadzeniem zewnetrznym opartg na
protokole i prowadzong z wykorzystaniem prostego programu sekwencyjnego zawierajacego dedykowane instrukcje.
Funkcja ta powoduje zmniejszenie rozmiaru programu oraz skrocenie czasu jego tworzenia w poréwnaniu z korzystaniem
z poszczegolnych programéw sekwencyjnych.

Wybierz opcje .Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego) w sekcji .Tool"
(Narzedzie) oprogramowania GX Works3 i wybierz opgje ..Serial Communication Module” (Modut komunikacji szeregowej)

w sekgji .Module Type” (Typ modutu).
Wyswietlone zostanie okno .Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego).

- Kliknij przycisk ,New" (Nowy).

ing Supy

* Kliknij przycisk ,Add" (Dodaj), aby otworzy¢
okno ,Add Protocol" (Dodaj protokof).

Okno ,Predefined Protocol Support Function”
{Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego)

Kilka protokotow predefiniowanych jest juz dostepnych w oprogramowaniu inzynierskim, ale jesli protokét urzadzenia
zewnetrznego nie zostanie znaleziony, mozna utworzy¢ nowy protokot.

(1) Gdy protokdét predefiniowany jest juz dostepny w oprogramowaniu inzynierskim
Wybierz producenta, model i nazwe protokotu w oknie ,Add Protocol” (Dodaj protokof).
(2) Gdy protokdét predefiniowany nie zostanie znaleziony w oprogramowaniu inzynierskim

Utworz nowy protokét predefiniowany.

W tym kursie wyjasniono sposéb tworzenia nowego protokotu predefiniowanego zgodnie z urzadzeniem zewnetrznym.
((2) na tym slajdzie)



m Dodawanie protokotu

(1) Gdy protokdét predefiniowany jest juz dostepny w oprogramowaniu inzynierskim

Gdy zgdany protokdt predefiniowany juz istnieje, nalezy wybrac producenta i model w oknie .Add Protocol”
(Dodaj protokdt), aby go zarejestrowac.

Wybierz opcje ,Predefined Protocol
Library" (Biblioteka protokotow
predefiniowanych).

Selection of Protocol Type to&dd — = /

Type: IPredeﬁned Protocol Library Li l

* Select from Predefined Protocol Library.
Please select manufacturer, model and protocol name from Protocol to

Adds new protocol.

Add.
Protocol to Add
Prmn:col Manufacturer Model Protocol Name
1 Cognex DataMan100 GET:Common Prtco

Okresl Protocol No. (Numer protokotu), Wybierz producenta, model i nazwe protokotu 2 Cancel |
ktory zostanie okreslony w dedykowanych urzadzenia zewnetrznego.

instrukcjach protokotu predefiniowanego.

Mozna wybra¢ numer z przedziatu od 1 Okno ,Add Protocol” (Dodaj protokaf)

do 128.




m Dodawanie protokotu

(2) Gdy protokdét predefiniowany nie zostanie znaleziony w oprogramowaniu inzynierskim

W oknie ,Add Protocol” (Dodaj protokdt) wybierz opcje .Add New” (Dodaj nowy) w pozydji .Type” (Typ).

Wybierz opge ,Add
Adds new protocal New" (Dodaj nowy). l
Selection of Protocol TypetoAdd — /

Type : | 4dd New |

* Create new protocol.

Protocol bo Add e

No Manufacturer Model Protocol Name

| oK l Cancel
QOkresl Protocol No. (Numer protokotu),

ktéry zostanie okreslony w dedykowanych
instrukcjach protokotu predefiniowanego.

Okno ,Add Protocol” (Dodaj protokof)
Mozna wybrac numer z przedziatu od 1
do 128.




m Ustawienie protokotu )

Okresl informacje dotyczace nowo dodanego protokotu predefiniowanego oraz szczegdty przesytanych danych.

Okresl informacje dotyczace urzadzenia zewnetrznego | nowo
dodanego protokotu.

Kliknij dwukrotnie ten obszar, aby otworzyc okno ,Protocol Detailed
Setting” (Szczegotowe ustawienie protokotu).

Zapoznaj sie ze szczegdtami przedstawionymi na nastepnej stronie.

Ten Protocol No. (Numer protokotu)
zostanie okreslony w dedykowanych
instrukcjach protokotu predefiniowanego.
Mozna go zmienic nawet po dodaniu

protokotu. Okreél szczegoly danych wymienianych

w jednym polgczeniu komunikacyjnym z
urzadzeniem zewnetrznym.
Szczegoly podano w punkcie 3.3.3.

Protocol in Predefined Protocol Library —— [ Editable Protocol
Protocol Line C—— Protocol Line
[ send Packet Line C_—] send Packet Line

Receive Packet Line Receive Packet Line

Okno ,Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu predefiniowanegao)



m Ustawienie protokotu

Szczegolowe ustawienia protokotu

Okresl informacje dotyczace podtaczonego urzadzenia, protokotu i przesytania danych.

Okresl informacje dotyczace ‘

podlaczonego urzadzenia.

|

Okresl, czy obszar OS (obszar
danych odbieranych) modutu
ma byc¢ kasowany przed
wykonaniem programuz
wykorzystaniem protokotu.

Okresl liczbe prob wznowienia
w przypadku gdy transmisja z
modutu nie zostanie
zakoriczona w ,monitoring
time" (czasie monitorowania).

Okresl czas oczekiwania przez
modut przed transmisja
danych zgodnie z instrukcja
protokotu predefiniowanego.

Connected Device Information

Marnifactures |
Type |
Model |
Wersion {ooo0 (0000 to FFFF)
Explanation
Protocol Selting Information
Protocol N - .
% I Okresl informacje dotyczace
Protocol Mame | protokotu.
Communication Type [SendtReceive =
L E .
i - Okresl czas oczekiwania na
froak 2 202 bef0ia peiocolS {_Enabio Disable odbiér danych przez modut
Receive Wt Time 0 % 100ms  [Setting Range] 0 to 30000 (0 Infinite \Wait ) komunikacji szeregowej.
Send Setting
Number of Retries o Times  [Selting Range] 0to 10
Okresl czas do nastepnego
Retry Interval IU »10ms  [Setting Range] 0 to 30000 wznowienia.
Standby Time o %10ms  [Selting Range] 0 to 30000
Moritoring Time o %100ms  [Setting Range] 0to 3000 (0: Infinke Wait) Okresl czas od przejscia przez
modut w stan ,Sending”
Comenunication Parameter Baich Setting | (Wysytanie) do zakoriczenia

o]

Cancel |

transmisji.

Okno ,Protocol Detailed Setting”
(Szczegotowe ustawienie protokotu)




m Ustawienie pakietu )

Dane wymieniane w jednym potaczeniu komunikacyjnym z urzadzeniem zewnetrznym okresla sie mianem ,pakietu”,
a pakiet sktada sie z réznych elementow. Pakiet mozna skonfigurowac w sekgji .Packet Setting” (Ustawienie pakietu).

I Communication Type >Hse"d Packet Name Packet Setting Kliknij opgje ,Element Unset” (Element
- S2Tecevs nieustawiony), aby otworzy¢ okno ,Packet
SendiReceive - ‘- Setting” (Ustawienie pakietu).
:’1 e Okreél pakiet na potrzeby wysytania i
KLl Slement Jrist odbierania, gdy typ komunikagji to ,->Send
Okno ,Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu predefiniowanega) <- Receive" (->Wyslij <-Odbierz).
PotocolMo. [T Protocol Name |
PacketType  [SendPacket [Pockettame | |
Element List Okresl nazwe pakietu.
Eh;;n: { Element Type ‘ Element Name r Elamnant Cartine I

|
‘ Wybierz elementy pakietu do dodania.
Elementy opisano na nastepnych stronach.

~ Element Type
" Header ¢ Non-conversion Yariable
" Teminator " Conversion Yariable

" Length (" Check Code
& Static Data

Kliknij przycisk ,Add New"
(Dodaj nowy), aby dodac
nowy element pakietu.

Cbeel

Okno ,Packet Setting” (Ustawienie pakietu)



m_Typ elementu pakietu

Nagtéwek

Do nagtowka pakietu mozna dodac okreslony kod lub cigg znakdw.

* W przypadku transmisji: wysytany jest okreslony kod lub cigg znakdw.
* W przypadku odbioru: przeprowadzana jest weryfikacja nagtowka w odniesieniu do odbieranych danych.

Element koricowy

Mozna dodac okreslony kod lub ciag znakow, aby wskazac zakonczenie pakietu.

Dane statyczne

W pakiecie mozna ujac okreslony kod lub ciag znakdw, taki jak polecenie.

* W przypadku transmisji: wysytany jest okreslony kod lub cigg znakdw.
* W przypadku odbioru: przeprowadzana jest weryfikacja odbieranych danych.

Okresl nazwe elementu.

Wybierz typ danych dla wartosci ustawienia.
(ASCII string (ciag ASCIl) / ASCIl control code

Okresl dane w przedziale od 1 do 50 bajtow.

Typ kodu Przykladowe ustawienie

P 4
Element Name ||
Code Type [ASCII Stiing ~| . (kod sterujgcy ASCI) / HEX)
Setting Value [ (0 byt

I

[Setting Range] 1 to 50

Ciag ASCII HEADER
Kod sterujacy ASCIl |STX, ETX*
HEX (szesnastkowy) |FFFF

‘ 0K Cancel
| |

* STX: poczatek tekstu, ETX: koniec tekstu

Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu)
(nagtowek, element korcowy, dane statyczne)



m_Typ elementu pakietu )

Dlugosc

W pakiecie mozna uwzglednic element wskazujacy dlugos¢ danych.

* W przypadku transmisji: dlugos¢ danych okreslonego zakresu jest obliczana automatycznie, dodawana do
pakietu i wysytana.

* W przypadku odbioru: odbierane dane s3 sprawdzane w odniesieniu do informacji na temat dtugosci danych
(wartosci) zawartych w odbieranych danych.

ol “1{ Element Name |
elementu. (
: : > Code Type - Wybierz format dtugosci danych.
'&"’;{;‘f;fzd;“,g:jzci » ‘ e |ASCIl Hexadecimal = . (ASCII hexadecimal (kod ASCII
szesnastkowy) / ASCIl decimal (kod
od1doa4. ~1|DataLength [1 ~| ASCIl dziesietny) / HEX)
Wybierz kolejnos¢ bl D ata Flow [
przeplywu danych, gdy
dtugosé danych jest .
inna niz 1" Calculating Range (Start) ]1 ll Wyhbierz poczatek i koniec
¢ ~ zakresu, w jakim obliczana jest
Calculating Range (End) I 1 LI dhugoéé danych. Wybierz wedtug
numeru elementu pakietu.
OK Cancel

Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu) (dtugosc)



m_Typ elementu pakietu )

Zmienna bez przetwarzania

Ze zmiennej bez przetwarzania nalezy korzystac¢ w nastepujacych przypadkach:

* Dane w urzadzeniu lub pamieci buforowej s3 przesytane w niezmienionej postaci bez przetwarzania.
+ Czesc odebranego pakietu jest przechowywana w urzadzeniu lub pamieci buforowej bez przetwarzania danych.

Wybierz opcje ,Fixed Length” (Ustalona dhugosc)
lub ,Variable Length” (Zmienna dlugosc).

1
G by Gorrie . -
przechowywania danych. [ Fixed Length/Variable Length Variable Length =] |-
Data Length/Maximum Data Length 1 Setting Range] 1 to 2048
Okreél dhugos¢ danych. Gy " /1 unt of Stored pata [Lower Byte + Upper Byte ~| < Wybierz opgje Lower Byte + Upper
g‘}:gggg ﬁzﬁcxrlrmlénla sig, okres| ( Byte Swap [m ~ Byte" (Bajt dolny "+ bajt gérr?y) lub
g ymaing ik Sthrage Area Specication JLower Byte Only" (Tylko bajt dolny).

/ Receive Data Length Storage Area (1 Word) I

Ustaw te sekcje tylko w przypadku
e (1 Word) wybrania opcji ,Variable Length"
1 (Zmienna diugosd).

/ Okresl adres poczatkowy urzadzen, w

‘ [Specifiable Device Symbol] ktérych przechowywana jest dugosc

Wybierz, czy ma byc
przeprowadzana zamiana bajtow.

* W przypadku ustalonej dlugosci danych
okreél adres poczatkowy urzadzenia, w ||
ktarym przechowywana jest zmienna.

Adres koficowy zostanie okreélony ok | cncel |
automatycznie.

X, Y, M, L, B, D, W, R, ZR, G (Buffer Memory) wystanych/odebranych danych elementu.

SO eyt T ey iyt ey Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu) (zmienna bez przetwarzania)

ten obszar jest ustawiany
automatycznie zgodnie z ustawieniem
okreslonym w pozycji Send Data
Storage Area (Obszar przechowywania
danych wysytanych).




m_Typ elementu pakietu

)

Zmienna z przetwarzaniem

Dane w urzadzeniu lub pamieci buforowej sa wysytane po ich przetworzeniu, a odbierane dane sg przetwarzane, po
czym umieszczane w urzadzeniu lub pamieci buforowej. Ten proces przetwarzania danych nie wymaga programu
sekwencyjnego i powoduje zmniejszenie catkowitego rozmiaru programu oraz skrocenie czasu programowania.

(Ciag dalszy na nastepnej stronie)

Okresl nazwe elementu stanowiacego
okreslenie obszaru przechowywania
danych.

= W przypadku wysylania danych
WHEX -> ASCIl hexadecimal”
(HEX -> kod ASCI szesnastkowy)
LHEX-> ASCI decimal”
(HEX-> kod ASCIl dziesigtny)

= W przypadku odbioru danych
bl | LASCIl hexadecimal -> HEX"
Wybierz opcje ,Fixed Number of Data” ‘ Corrversion [HEX->ASCII Decimal - -—-____‘__\__- (kod ASCIl szesnastkowy -> HEX)
(Stata ilos¢ danych) lub ,Variable Number Fixed Number of Data? _ . ,ASCl decimal -> HEX"
of Data” (Zmiennailoéc danych). r/ Variable Nurber of Data |Fixed Number of Data = {kod ASCI dziesigtny -> HEX)
Okreél liczbe cyfr ,1to 10" (od 1 do 10) lub = S b
resl liczbe cyfr ,1to 10° (o o u 7 Okresl ilosc danych (od 1 do 256).
JVariable Number of Digits” (Zmienna (_ Phushericiond s ol DA 5 =
liczba 2 -padded =
iczba cyfr) Bk ClEpc s e 0 Wybierz znak cyfry ,-" lub ,0". W przypadku
P Conversion Urit Word ~| wybrania opcji  Variable Number of Digits”
: [
Okres), e slow.dar}ych Z0 = - (Zmienna liczba cyfr) dla liczby cyfrta pozycja
preachowymanis danyetiel B JUruigned =l bedzie wylaczona i wyswietlany bedzie symbol ,-"
obstugiwanych jako jeden zestaw danych. e i F € % i iy oe 2/ o
Word" (Stowo) lub ,Double word"” ey
(Podwéjne stowo) Number of Decimals |No Decimal Point ~|
Delinites |Mo Dedmiter |
Data Storage Area Specification
Send Data Storage Area 1 word)

[Speciiable Device S

yrbol]
X.Y.M.L.B.D.W. R.ZR, G [Buffer Memory)

-

=]

Cancel |

Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu) (zmienna z przetwarzaniem)



m_Typ elementu pakietu )

(Ciag dalszy z poprzedniej strony)

Element Name II

Conversion |AscH Decmak>HEX -l
Fixed Number of Data/Variable Number of Data [varisble Number of Data v |

Number of Receive Data 1 [Setting Range] 1 to 256

Number of Receive Digits of Data s ~l
Blank-padded Character at Receive |0 ;]
Wybierz opge ,,U‘n_signed" ‘ Conyersion Uni [word = W przypadku wybrania opcji ,Signed” (ze
(Bez znaku) lub ,Signed" (Ze = Unsioned = znakiem) w pozycji ,Sign” (Znak), wybierz
. 519 g - .. w A "
znakiem). ey I - 1 . opce JMNone" (Brak), ,+", 0" lub -".
1
Wybierz opcje ,No Decimal Point" ! Number of Decimals | Mo Decimal Point - Wybierz opcje ,No Delimiter” (Bez znacznika
(Bez punktu dziesietnego), ,1 to 9" 4 = TNo Delmter ~] korica), ,One-byte COmm"a.. (Przecinek
{od 1 do 9) lub ,Variable Point" e
(Punkt Zmienwny) Data Storage Area Spedification i |
Ustaw te sekcje tylko w przypadku wybrania
Data Count Storage Area | (1 Word opcji  Variable Number of Data" (Zmienna
ilos¢ danych).
. Receive Data Storage Area | (1 Word} ot
* W przypadku ustalonej |
diugosci danych okresl adres ; " X
poczatkowy urzadzenia, w / .I Okreél adres poc._zatk_cmcy‘ urzadzen, w ktdrych
ktérym przechowywana jest przechowywana jest ilosc
Lt [Specifizble Device Symbol] wystanych/odebranych danych elementu.

zostanie okreslony

zmienna. Adres koficowy X, Y, M, L, B, D, W, R, ZR, G (Buffer Memory)
automatycznie. /

ok | cancel |

* W przypadku zmiennej
dlugosci danych ten obszar jest
ustawiany automatycznie
zgodnie z ustawieniem
okreslonym w pozycji Send
Data Storage Area (Obszar
przechowywania danych * Wybierz symbol ,+".
wysytanych].

Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu) (zmienna z przetwarzaniem)

W przypadku wartosci ujemnych nalezy zawsze uzywac symbolu ,-".




m_Typ elementu pakietu )

Kod kontrolny

W pakiecie mozna uwzglednic element pozwalajgcy sprawdzi¢ wystepowanie nieprawidtowych danych.
Kod kontrolny mozna dodac do transmitowanego pakietu lub stosowac w odniesieniu do pakietu odbiorczego.
Kod kontrolny jest obliczany automatycznie przy odbiorze/transmisji danych.

Wybierz metode obliczen.

Okresl Element name" |

‘ | e ————————— Horizontal Parity (Parzystosc
(Nazwe elementu). Al Element Name [ pozioma) / Sum Check (Suma
Wybierz f : | kontralna) / 16-bit CRC (for
ierz forma . - - :

: L i Horizontal Parit v | MODBUS) (16-bitowy cykliczny
wysytania/odbierania. Processing Method ] 4 —  kod nadmiarowy (dla MODBUS))
(ASCIl Hexadecimal (Kod | [| Code Type |4SCIl Hexadecimal ~ |
ASCIl szesnastkowy) / .

ASCIl Decimal (Kod ASCI DA L et 1 <" omiﬁuug"éi ‘ff"};c“ 2
dziesietny) / HEX) ] o
Wybierz kolejnosé .|| DataFlow |- i}
przeptywu danych, gdy 4 — SR MNo Complement Calculation”
dtugosc danych jest inna Reanele . NoC Calculat = i P

e omplement Calculation o Complement Calculation (Bez obliczenia
niz 1% uzupetniajacego)
Wybierz poczatek i ! Calculating Range (Start) ]1 2l .One's Complement”
koniec zakresu obliczenia. § (Uzupeknienie jedynek)
Okresl wedtug numeru Calculating Range (End) 11 Y| .Two's Complement"
elementu pakietu. (Uzupelnienie dwdjek)

| OK I Cancel

Okno ,Element Setting” (Ustawienie elementu) (kod kontrolny)



m Ustawienie protokotu systemu )

W tym punkcie opisano pakiety wysytane/odbierane z wykorzystaniem protokotu predefiniowanego w systemie
wyjasnionym w tym kursie.

(1) Pakiet wysytkowy
Pakiet wysytkowy zawiera cigg znakéw polecenia odczytu kodu kreskowego.

Pakiet wysytkowy sktada sie z ciagu znakdw nagtowka ,.M” (nagtowek, znak ASCII), ciaggu znakdw polecenia , TR”
(dane statyczne, znak ASCII) i kodu zakonczenia pakietu ,,CR + LF” (element koncowy, kod sterujgcy ASCII).

Protocol No. 1 Protocol Name | Bar code reader
Packat Type Send Packet Packet Name | BR read trigger
Element Lt
Element Elemert Type Elemert Name Element Setting
i 1+ | Header Header “M[\2Bte]
2 Static Data Tiigges "TR"{2Bute]
3 T eaminator Footer JCRILFI2Bute)

Okno ,Packet Setting” (Ustawienie pakietu) (pakiet wysytkowy)
(2) Pakiet odbiorczy
Pakiet odbiorczy zawiera kod ID kraju (JPN/USA) odczytany przez czytnik kodow kreskowych.
Pakiet odbiorczy sktada sie z ciggu znakdw nagtoéwka ,,M” (nagtdéwek, znak ASCII), liczby znakéw kodu ID kraju ,,3”
(dane statyczne, znak ASCII), kodu ID kraju (zmienna bez przetwarzania, znak ASCII) i kodu zakonczenia pakietu

.CR + LF” (element koncowy, kod sterujgcy ASCII). Po odebraniu pakietu nastepuje zapisanie kodu ID kraju w
urzadzeniach ,D600" i ,D601".

Protocol No. 1 Protocol Name [ Bar code reader
Packet Type Receive Packet Packet Name [BR read data output
Packet No. i
Element List

Element | Element Type Element Name Element Setting
— [Hesder MG
2 Static Data | # of chara " 1Bute]

Non-conversion

3 Warniable | Read data § F: /! oM
4 T etminstor Footer !g!g!ggﬂ

Okno ,Packet Setting” (Ustawienie pakietu) (pakiet odbiorczy)



m Zapisywanie utworzonych protokotéow )

Aby zapisac utworzony protokdt w pliku ustawienia protokotu, wybierz opcje .File” (Plik) = .Save as” (Zapisz jako) w oknie
.Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego).
Wybrany protokét jest zapisywany w pamieci wbudowanej CPU, na karcie pamieci SD lub w module komunikacji szeregowe;j

Po zapisaniu protokotu w pamieci wbudowanej CPU nie trzeba zapisywac go ponownie nawet po wymianie modutu
komunikacji szeregowej.

Wybierz opcje Write to Module” (Zapisz w module) w pozydji .Online” w oknie ,Predefined Protocol Support Function”
(Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego).

Wybierz modut komunikacji szeregowej, na ktorym

- Target Module Selection protokét ma by¢ wykonywany.

Module Selection  [pgoo:R)71C24 ~] ”[” uaa

Target Memory  |CPU Buit-in Memory = . Wybierz pamie¢, w ktérej protokét
ma zostac zapisany.
Please save in the protocol setting file because the data to be
written to target memory does not include the following information.
[Non-written Data in Target Memory]
Manufacturer
Packet Name cps . .
Protocol Detailed Setting Type, Version, Explanation Kliknij przycisk ,,Exe_cutf.»
Packet Setting Configuration Element Name (Wykonaj), aby zapisac

protokét w wybranej pamieci.

/
Execute | Cancel |

Okno ,Module Write" (Zapisywanie w module)




m Instrukcje dedykowane )

Dedykowane instrukcje programow sekwencyjnych mozna wykorzystywac do wykonywania protokotu predefiniowanego,
ktory zostat zapisany w module.

Instrukcje dedykowane

Symbol Warunek
instrukgji wykonania

S | | orrar [ 0 [0 [0 | @ [ @ —

GP.CPRTCL f | | GPCPRTCL | () | (1) | 2 [ (@ C)

Dane ustawien

Dane Ustawiane Wartos¢ dotyczaca systemu

ustawien el przez R wyjasnionego w tym kursie

Poczatkowy sygnat we/wy modutu komunikacji szeregowej
[(8)] {od 00H do FEH: pierwsze trzy cyfry szesnastkowego (4 cyfry) | Uzytkownik BIN 16-bitowe

sygnatu we/wy)
Kanat do komunikacji z urzadzeniem zewnetrznym.

(n1) 1: kanat 1 (strona CH1) Uzytkownik
2: kanat 2 (strona CH2)

Ustaw gniazdo instalacyjne modutu
na 0%

BIN 16-bitowe

nazwa urzadzenia Ustaw .17, aby korzystac z kanatu 1.

BIN 16-bitowe Liczba protokotow przetwarzanych

(n2) Liczba cykli ciagtego wykonywania protokotu (od 1 do 8) Uzytkownik nazwa urzadzenia za jednym razem.
Ustaw .17
s Z.Iumer poc_zatkowy urzadzenia, w ktérym przechowywane sg | Uzytkownik, Nazwa urzadzenia Ustaw ,D500".
ane sterujgce. system
) MNumer urzadzenia operandu bitowego, ktéry ma byc System Bit Ustaw ,M1000".

whaczany po zakonczeniu wykonywania.




m Instrukcje dedykowane

Dane sterujace

Dane sterujgce to obszar danych, w ktérym przechowywane sg parametry wykonywane w ramach instrukcji
GPCPRTCL. Zapisywane sg w nim takze wyniki wykonania.
W ponizszych tabelach wyszczegdlniono czesé danych sterujacych.

Dane

Pozycja

Dane ustawien

Zakres

Ustawiane

Wartos¢ dotyczaca systemu

ustawien ustawien przez wyjasnionego w tym kursie
Wynik wykonania instrukgji G (P).CPRTCL. W przypadku wykonania 0" oznacza normalna
kilku protokotow predefiniowanych przechowywany jest wynik odpowiedz.
(5)+0= Wynik  |wykonania ostatniego wykonanego protokotu predefiniowanego. R System
D500 | wykonania W przypadku wystapienia
0: Normalny bledu system automatycznie
Wartosc inna niz 0: kod bledu zapisuje jego kod.
Liczba wykonanych protokotéw predefiniowanych.
) + 1= Liczha |Do liczby tej zalicza sie takze protokét, ktory spowodowat W przypadku normalnej
D501 wynikow |wystapienie btedu. Od1dos System odpowiedzi system
wykonania |,0" jest okreslane w przypadku btedu w ustawieniach danych automatycznie zapisuje 1"
ustawien lub danych sterujacych.
(S)+2=| numer |Numer protokoty, ktér)_' ma zostac wykonany jako pierwszy, lub
D502 protokoty, [TUMer protokotu funkcjonalnego. 0d 1 do 128 Wpisz ,1" w pozycji D502,
- ktory ma - 0d 201 30 207 Uzytkownik | poniewaz uzywany jest tylko
(S)+9= zostaC  Inymer protokotu, kidry ma zostaé wykonany jako 8. w kolejnosci, protokot numer 1.
psog | “Wykonany \iup numer protokotu funkgjonalnego.




m Program sekwencyjny )

Na ponizszym schemacie przedstawiono program sekwencyjny, w ramach ktorego wykorzystywane sa instrukcje dedykowane.
Gdy paczka minie przefacznik na lampie fotoelektronowej, wykonywane jest ustawienie protokotu predefiniowanego, zgodnie z
ktorym czytnik kodow kreskowych musi rozpoczaé odczyt.

Status wiaczenia
(przejscie paczki) jest
ustawiany w pozycji
M10. (10 = wigczenie)

Wiacza sie, gdy paczka minie
przetacznik na lampie fotoelektronowej.

predefiniowany nr 1, wykonywany z
wykorzystaniem instrukcji dedykowanej, powoduje

‘ Po przejsciu paczki (M10 - wiaczenie): protokot
ustanowienie komunikacji i nakazanie rozpoczecia

_=n, odczytu przez czytnik kodéw kreskowych. //
X20 .
pmil - fsEl Vo |
M10 Wihacza sie po ‘ /
i rzejsciu paczki. [
H e PP < LGF uo K1 K1 D500 _ M1000
Nrwewy  Uzywany tlczba n Dane Flagazakonczen
n wykonysania
M1000 poczatkowego  kanat ‘:’J?ofonka% sterujace YAa
— H = D500 KO O—
Wiaczonajestzwykta lampka (niebieska).
Y60
i ; = 80 “JPN” O —
!(Ozlfr:cl? V;W;yk:owykoﬂaﬂla D600 JPN Praca maszyny sortujacej1.
. - instrukgji de wanej.
Zhglggoa;'r;{aaenle. D500 = 0: wykonywanie Y61
wykonywanie il & D600 ‘ USA Praca maszyny sortujacej 2.
instrukgji ; I o
dedykowanej. e o Gdy wykonywanie instrukcji dedykowanej s
. 0 0 zakoniczy sie normalnie, maszyna sortujaca Wiaczonajestlampka stanu
bedzie pracowata zgodnie z danymi nieprawidiowego
odczytanymi z kodu kreskowego (kod ID kraju) [czerwonal.
— zapisanego w urzadzeniach D600 i D601. ‘—| ﬁﬁl M10 II

Kontrola wyniku wykonania instrukcji dedykowanej. ;
D500 = 0: wykonywanie zakoficzone nieprawidtowao !
W przypadku nieprawidtowego zakoficzenia Status wigczenia (przejscie
wykonywania w urzadzeniu D500 zapisywany jest paczki) jest resetowany.
kod bledu. (M10 = wylgczenie)




m Podsumowanie )

Tresc tego rozdziatu obejmuje nastepujace tematy:

* Ustawienia okreslane przed rozpoczeciem pracy i procedura ich okreslania
* Ustawienia parametrow modutu
* Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego

* Instrukcje dedykowane

Wazne punkty do rozwazenia:

WSSV TERGETET G T Parametry modutu okresla sie za pomoca oprogramowania inZynierskiego.
modutu

Funkcja obstugi JFunkcja obstugi protokotu predefiniowanego” umozliwia przesytanie danych z wykorzystaniem urzadzenia
protokotu zewnetrznego, zgodnie z protokotem tego urzadzenia.
predefiniowanego W ramach tej funkcji wykorzystywane sa proste programy sekwencyjne obejmujace instrukcje dedykowane.

Instrukcje dedykowane Protokét predefiniowany mozna wykonac za pomoca instrukcji dedykowanych (CPRTCL).




WGZLrEEY Rozwigzywanie problemow

W rozdziale 4 opisano diagnostyke sieci stuzaca wykryciu problemow.

4.1 Rozwigzywanie problemow

4.2 Podsumowanie



“ Rozwiazywanie problemoéw )

W ponizszych tabelach wyszczegdlniono szczegdty dotyczace bledow, kidre moga wystapic podczas przesytania danych miedzy
modutem komunikacji szeregowej a urzgdzeniem zewnetrznym, a takze dziatania naprawcze stuzgce usunieciu tych bledow.

Ewentualna przyczyna

Dziatanie naprawcze

Informacje

referencyjne

Podczas wykonywania protokotu - I Sprawdz’ kod bledu W -
predefiniowanego wiacza sie dioda ERR. Wystapit bfad komunikacgji. glrzg?zc;;\tgce modutu i usuf jego Punkt 4.1.1
Migajaca dioda ERR. ;I;?.grr“?:;’%}vc\:’we ustawienia Sprawdz ustawienia parametrow. Punkt 3.2
Modut komunikacji szeregowej . .
S : - Sprawdz kod btedu na monitorze
Wihacza sie dioda C ERR. :jvykry} btad podczas odbierania moduly funksji inteligentnych. Punkt 4.1.2
anych.
Dioda RD" nie miaa podczas wysviania Sygnat sterowania wysylaniem Wyreguluj okablowanie tak, aby
. gap a5 Wysy urzgdzenia zewnetrznego jest sygnat CTS w urzadzeniu -
komunikatu przez urzadzenie zewnetrzne.
wytaczony. zewnetrznym byt gotowy.
Sprawdz status sygnatow
sterowania interfejsu RS-232 na
. P . monitorze modutu funkgji
Elzgii;SD sm}:n?:g:nﬁggj}zuaignrfjggz? Sygnaly sterowania interfejsu RS- inteligentnych. punkt 4.1.2
sgere o:vvg' ¥ ) 232, ,DSR" lub ,CTS" sa wylaczone. Podiacz go tak, aby byt ciagte o
GOWE). wiaczony, gdy urzadzenie
zewnetrzne bedzie gotowe na
odbiér danych.
. ; - Sprawdz ustawienie protokotu
; frefe AT : Nieprawidtowe ustawienie redefiniowanego w parametrze Punkt 3.2
Pomimo migania diody ,RD" po wystaniu protokotu predefiniowanego. P dul gowp :
komunikatu przez urzadzenie zewnetrzne moduiu.
sygnat zadania odbioru i odeczytu (X3/XA4) ) . Sprawdz wystane/odebrane dane
modutu komunikacji szeregowej nie wlacza sie. Umadzenlg zewnetrzne nie dodato za pomoca funkgji éledzenia Punkt 4.1.3
kodu zakoriczenia odbioru. obwodu




m Sprawdzanie wystepowania bledéw za pomoca diagnostyki modutu )

Szczegoly, przyczyny wystapienia btedoéw i przewidziane dla nich dziatania naprawcze mozna sprawdzic, korzystajac z
funkgji diagnostyki modutu dostepnej w oprogramowaniu GX Works3.

Aby otworzyc¢ okno .Module Diagnostics” (Diagnostyka modutu) w oprogramowaniu GX Works3, wybierz opcje
.System Monitor” (Monitor systemu) w sekgji .Diagnostics” (Diagnostyka).

RI71C24 |o1011615604100C1 ! -

Brcne
- Stop Manitoring
Kod i opis bfedu
Error Information  Module Information List —
No. Occurrence Date Status E:""" Overview I SR I
2018/11/26 14:54:24.264 & 7000 Protocol No. setting error | Event History ‘

Przyczyna i dziatanie naprawcze |

Legerd  f4 Major A vederm= N Miner — /

Detailed Information Module Information - -

CH Mo. :CH1

Head IfO :0000

CPU No. :1

Communication protocol :Predefined
protocol

Communication speed :9600bps

Cause The protocel number is out of range in the control data for CPRTCL instruction.

Corrective Action Review the protocol number,

Okno ,Module Diagnostics” (Diagnostyka modutu)




m Monitor modutu funkgji inteligentnych

Status modutu komunikacji szeregowej, w tym status sygnatu sterowania interfejsu RS-232 i kody btedéw, mozna
sprawdzi¢ na monitorze modutu funkgji inteligentnych.

Aby wykonac te funkcje w oprogramowaniu GX Works3, zarejestruj modut komunikacji szeregowej, ktory ma byc
monitorowany, w oknie .Intelligent Function Module Monitor” (Monitor modufu funkgji inteligentnych).

Intelligent Function Module Monitor 1(0000:RJ71C24)[Watching]
=]  Control Signal Status - \

= CH1 RS-232 Control Signal Status
¥ CH1 RTS(RS) ON
¥ CH1 DSR(DR) ON
¥ CH1 DTR(ER) ON
(yCH1 CD ON
¥ CH1 CS(CTS) ON
¥ CH1 RI(CT) OFF

= CH2 RS-232 Control Signal Status
¥ CH2 RTS(RS) OFF
12 CH2 DSR(DR) ON

= For Confirm Transmission Protocol Function Execution Status Kod btedu ‘

= CH1 -
¥ CH1 Protocol Execution Status Completed
¥ CH1 Transmission Protocol Function Error Code HO000 |
¥ CH1 Protocol Execution Count 1

=) CH2
¥ CH2 Protocol Execution Status Not Executed
Q% CH2 Transmission Protocol Function Error Code HO000

Intelligent Function Module Monitor (Monitor modutu funkgji inteligentnych)



m Sprawdzanie wystanych/odebranych danych za pomoca funkcji $ledzenia obwodu )

Funkgja sledzenia obwodu umozliwia sprawdzenie, czy komunikacja miedzy modutem komunikacji szeregowej a
urzadzeniem zewnetrznym nastapita zgodnie z zamierzeniem, poprzez tymczasowa rejestracje statusu
wystanych/odebranych danych i sygnatu sterowania komunikacja.

Aby wykona¢ te funkcje, wybierz opcje .Circuit Trace” (Sledzenie obwodu) w pozydji .Tool” (Narzedzie) i otwérz okno

.Circuit Trace” (Sledzenie obwodu) w oErogramowaniu GX Works3.

Operation Flow

Targat Module Type Channel Selection
0000:RI71C24 CHL v Ogtion — Start Trace =P  Trace stopped =P Stop Trace

Module Selection |

Trace Result

Currently Displayed Data |T Reception Error
Module Name 0000:R] . 8 Overrun ermor
Measurement Time 258751
Extracted Date 2018/1;
Displaying the latest trace re-.ﬁuk

Dane wystane do urzadzenia [Receive Packet
zewnetrznego splay send/receive packet in HEX B rarty error

@®Dsplay send/receive packet in ASCI] Dane otrzymane od

urzgdzenia zewnetrznego
Send Packet
Receive Packet
RS signal
ILE T
| DT ol | Status sygnatu
£S sl sterowania
komunikacja

Qkno ,Circuit Trace" (Sledzenie obwodu)



m Dziennik wykonywania protokotu )

Szczegotowy status i wyniki wykonywania protokotu mozna sprawdzic¢ w oknie .Protocol Execution Log” (Dziennik
wykonywania protokotu) w oprogramowaniu GX Works3.

Aby wykonac te funkcje, otwérz okno .Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi protokotu
predefiniowanego) i wybierz opcje .Debugging Support Function” (Funkcja obstugi debugowania) oraz .Module Selection”
(Wyboér modutu). W oknie .Module Selection” (Wybor modutu) wybierz modut przeznaczony do debugowania i kliknij
przyciski [Set] (Ustaw) oraz [OK]. Po okreéleniu tego ustawienia wykonaj opcje .Protocol Execution Log” (Dziennik
wykonywania protokotu).

Wynik wykonania protokotu
predefiniowanego

Target Module: | 1/0 Address(00) Type(R)71C24) Channel(CH1)
Mo, Start Time and Date End Date Model P'ﬁz‘:d Protocol Name Type E’ée::ﬂm E::::e Retry Packet No.

1 ENERIERCTEEgl 20181126 150649 1 Bar code reader _ SendiReceive

Okno ,Protocol Execution Log” (Dziennik wykonywania protokotu)

Dziennik wykonywania protokotu jest wyswietlany tylko, jesli wykonywanie protokotu zakoriczy sie bez bledu przy statusie
poczatkowym.

Aby wyswietlic statusy i dzienniki wykonana wszystkich protokotéw w oprogramowaniu GX Works3, w widoku Project
(Projekt) okna Navigation (Nawigacja) wybierz opcje .Parameter” (Parametr) = .Module Information” (Informacje o
module) =2 ,RJ71C24" aby otworzy¢ okno .Module Parameter” (Parametr modutu). W oknie ,Module Parameter”
(Parametr modutu) ustaw opcje .Protocol execution history specification option” (Opcja specyfikagji historii wykonywania
protokotu) na . 1: All protocol execution status and execution history” (1: cata historia statuséw wykonania i wykonywania
protokotu) w pozycji .Basic Settings” (Ustawienia podstawowe).



a Podsumowanie )

Tres¢ tego rozdziatu obejmuje nastepujace tematy:

* Rozwigzywanie problemaow

Wazne punkty do rozwazenia:

Sprawdzanie bledu za pomoca W przypadku wystapienia btedu gltowna diagnostyke mozna przeprowadzic za pomocg wskaznikow
wskaznikow diodowych diodowych, takich jak ERR lub C ERR, przewidzianych na module komunikacji szeregowej.

Diagnostyka modutu Mozliwosc sprawdzenia szczegotow, przyczyn bledow, ktdre wystapily, a takze przewidzianych dla
nich dziatan naprawczych.

Monitor modutu funkgji Mozliwosc sprawdzenia kazdego statusu sygnatu i kodu bledu.

inteligentnych

Circuit trace — monitor Mozliwosc sprawdzenia danych wystanych/odebranych i statuséw sygnatu sterowania komunikacja.
przesytanych danych

Dziennik wykonywania Mozliwosc sprawdzenia statusu wykonania | wynikow protokotow predefiniowanych.
protokotu




| Test koncowy )

Po zakonczeniu wszystkich etapédw kursu Komunikacja szeregowa (seria MELSEC iQ-R) mozesz przystgpi¢ do testu
koncowego. W razie niejasnosci w zakresie ktéregokolwiek z tematdw, wykorzystaj te mozliwos¢ do ponownego zapoznania
sie z tymi zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 11 pytan (30 elementow).
Mozesz zdawac test koncowy dowolng ilosc razy.
Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik zaliczony/niezaliczony pojawig sie na
stronie wyniku.

Toretu] Tes 1 7 Warystide pytania: 28
[y
Ten 2 N R Prieoany cdpoeiatzi 22
Ter 3 Pricen prawidseych
edpowiedzi TO %
Tes 4 I’

Do zaliczenia testu wymagana
jest ocena minimurm 60%.

Sprdbu] Tasl 6
panirmie

,.
]
-

SRS IRV IR RN IR EENEEN AR RN
4

Forabu] Tesl 10
o




| Test koncowy 1

Parametry komunikacji
Wybierz wtasciwy termin dla kazdego opisu.

[Q1] Bit wskazujgcy koniec danych. :
[Q2] Warto$¢ wskazujagca predkos¢ transmisji, po ktérej widnieje jednostka ,bps”. :

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --

Q3 -- Select --




| Test koncowy 2

Kontrola transmisji
Wybierz wtasciwy termin dla kazdego opisu.

[Q1] Metoda sterowania, ktéra polega na kontroli czasu wysytania danych za pomoca linii sygnatowe;. :
[Q2] Metoda sterowania, ktéra polega na kontroli czasu wysytania danych za pomocg okreslonych kodow. :

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --




| Test koncowy 3 )

Przewdd RS-232

Wybierz wtasciwy opis dotyczgcy przewodu RS-232 wykorzystywanego w przypadku modutu komunikacji szeregowe;j.

Q1

Mozna uzy¢ dowolnego przewodu skrzyzowanego RS-232 dostepnego w sprzedazy.

Przewdd nalezy wybra¢ starannie i zgodnie z protokotem urzadzenia zewnetrznego.




| Test koncowy 4 )

Metoda odbioru danych

W ramach ponizszego opisu przedstawiono metody odbioru danych dostepne dla modutu komunikacji szeregowe;.
Wybierz wtasciwg procedure odbioru danych dla kazdego opisu.

[Q1] Dtugosé¢ stowa danych odbieranych od urzadzenia zewnetrznego jest rézna. Dane majg dodane CR+LF na koncu.

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --

Q3 -- Select --




| Test koncowy 5

Protokoty przesytania danych

W ramach ponizszego opisu przedstawiono protokoty przesytania danych dostepne dla modutu komunikacji
szeregowe;j.
Wybierz wtasciwy protokdt komunikacyjny dla kazdego opisu.

Q1 -- Select -- O a2 -- Select --

Q3 -- Select -- o o - Select --

Q5 -- Select -- @ Qs - Select --




| Test koncowy 6 )

Protokét bez procedurowy

W ramach ponizszego opisu przedstawiono przesytanie danych z wykorzystaniem protokotu bez procedurowego.
Wybierz wtasciwe terminy, aby uzupetni¢ zdania.

Na potrzeby odbierania danych (Q2) (Q1) z wykorzystaniem protokotu bez procedurowego wykorzystuje sie kod

Q1 -- Select -- .
Q2 -- Select -- -
Q3 -- Select -- .

Q4 -- Select --




| Test koncowy 7 )

llos¢ danych zakonczenia odbioru i kod zakorczenia odbioru Q)

W ramach ponizszego opisu przedstawiono ustawienia parametrow modutu dotyczgcych odbierania danych o zmiennej
dtugosci.
Wybierz wtasciwe terminy, aby uzupetni¢ zdania.

Q1 -- Select -- :* : Q2 -- Select -- [ )
Q3 -- Select -- « ] Q4 -- Select - (« )

Q5 -- Select -- QO




| Test koncowy 8 )

Status sygnatu sterowania komunikacjg

Wybierz zdanie zawierajgce prawidtowy opis sygnatow sterowania interfejsu RS-232, ktére sg wykorzystywane miedzy
modutem komunikacji szeregowej a urzgdzeniem zewnetrznym.

Q1

Sprawdz status sygnatow sterowania interfejsu RS-232 za pomoca funkcji diagnostyki
modutu dostepnej w oprogramowaniu GX Works3.

Sprawdz status sygnatow sterowania interfejsu RS-232 za pomoca funkcji monitora
modutu funkcji inteligentnych dostepnej w oprogramowaniu GX Works3.




| Test koncowy 9 )

Rozwigzywanie problemow

W ramach ponizszego opisu przedstawiono rozwigzywanie problemow uniemozliwiajgcych przesytanie danych miedzy
modutem komunikacji szeregowej a urzgdzeniem zewnetrznym.

Wybierz najbardziej prawdopodobng przyczyne i przewidziane dla niej dziatania naprawcze dla problemu
przedstawionego ponizej.

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --




| Test koncowy 10

Funkcja obstugi protokotu predefiniowanego

Wybierz zdanie zawierajgce prawidtowy opis funkcji obstugi protokotu predefiniowanego.

Q1

Ta funkcja umozliwia rejestracje i wykonywanie protokotu predefiniowanego na
podstawie protokotu urzadzenia zewnetrznego bez koniecznosci tworzenia
programu sekwencyjnego.

Ta funkcja umozliwia automatyczng analize parametrow komunikacji
przesylanych z urzadzenia zewnetrznego, co pozwala utworzy¢ protokét
odpowiedni dla urzadzenia zewnetrznego.




| Test koncowy 11 )

Element pakietu

W ramach ponizszego opisu przedstawiono zmienng bez przetwarzania lub zmiennga z przetwarzaniem. Wybierz
wiasciwy termin dla kazdego opisu.

[Q1] Dane sg wysytane i odbierane bez przetwarzania. :

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --




CEl

Aby zakonczy¢ test koncowy, przejdz do nastepnej strony.

Test koncowy zostat zakoriczony. Twoje wyniki sg przedstawione ponize;.

10

Test koncowy 1

< |

Test koncowy 2

Test koncowy 3

Test koncowy 4

Test koncowy 5

Test koncowy 6

Test koncowy 7

ANENENEN

ENINEN

Test koncowy 8

Test koncowy 9

Test koncowy 10

Test koncowy 11

NI EN IR AN N ENCN B EN AN 8

ASENENIN AN EN AN CN RN EN AN

Wszystkie pytania: 30
Prawidtowe odpowiedzi: 30

Procent prawidtowych
odpowiedzi: 100 %

Wyczysé




To juz koniec kursu Komunikacja szeregowa (seria MELSEC
iQ-R).

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byly interesujgce, a informacje uzyskane w trakcie tego kursu bedg
przydatne w przysztosci.

Mozesz przegladac¢ kurs dowolng ilosc¢ razy.

Sprawdz

Zamknij
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