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Przeznaczenie kursu ) ooc

Ten kurs opisuje podstawowe wiasciwosci modutu komunikacji szeregowej, ktory jest kompatybilny ze sterownikiem
programowalnym serii MELSEC-Q, i jest przeznaczony dla oséb, ktére beda po raz pierwszy korzystac z tego modutu.

Dzieki uczestnictwu w tym kursie uczestnik zapozna sie z mechanizmem przesytania danych, danymi technicznymi,
ustawieniami i metoda uruchamiania modutu komunikacji szeregowej.

Ten kurs wymaga podstawowej wiedzy w zakresie sterownikow programowalnych serii MELSEC-Q,
programow sekwencyjnych i oprogramowania GX Works2.
Przed rozpoczeciem tego kursu zaleca sie zapoznanie z nastepujacymi kursami:

1. Podstawowy kurs serii MELSEC-Q
2. Podstawowy kurs oprogramowania GX Works2

3. Kurs modutu funkgji inteligentnych
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Struktura kursu

Tresc tego kursu posiada nastepujaca strukture.
Zalecamy rozpoczecie od Rozdziatu 1.

Rozdziat 1 — Podstawy komunikacji szeregowej

Opis podstaw komunikacji szeregowej.

Rozdziat 2 — Szczegélowe informacje dotyczace modutu komunikacji szeregowej

Opis typow modutow komunikacji szeregowej, nazw komponentéw i funkcji modutu oraz metod potaczenia.

Rozdzial 3 — Konfiguracja wstepna

Opis konfiguracji modutu komunikacji szeregowej i sposobu jego programowania przy uzyciu instrukgji
specjalnych.

Rozdzial 4 — Rozwiazywanie problemoéw

Opis procedury diagnostyki sieci w celu rozwigzywania problemow.

Test koncowy

Ocena zaliczajaca: 60% lub wiecej.
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> Jak korzystac z narzedzia do e-learningu

Przejdz do nastepnej strony Przejdz do nastepnej strony.

Wré¢ do poprzedniej strony Wré¢ do poprzedniej strony.

Wyswietli sie ,Spis tresci”, umozliwiajacy przejscie do zadanej strony.

Przejdz do zadanej strony

Zakoncz nauke.
Zakoncz nauke Okna takie jak okno ,Zawartos¢" zostang zamkniete i nauka zostanie
zakonczona.
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> Wskazoéwki dotyczace uzytkowania

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Jesli uczysz sie, korzystajac z rzeczywistych produktéw, prosimy o doktadne przeczytanie zasad bezpieczenstwa
zawartych w odpowiednich instrukcjach obstugi.

Srodki ostroznosci dla tego kursu

- Ekrany wyswietlane dla wersji oprogramowania, ktérego uzywasz, moga sie rozni¢ od przedstawionych w tym kursie.
Kurs ten korzysta z nastepujacej wersji oprogramowania:
- GX Works2 wersja 1.493P
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> Podstawy komunikacji szeregnwej

W rozdziale 1 opisano podstawowe wtasciwosci modutu komunikacji szeregowej.
W rozdziale 1 uczestnik zapozna sie ze sposobem korzystania z modutu komunikacji szeregowej,
jego gtéwnymi funkcjami i metoda przesytania danych.

1.1 Parametry komunikacji
1.2 Protokoty komunikacyjne
1.3 Regulacja przeptywu

1.4 Typy interfejsow

1.5 Podziat danych

1.6 Podsumowanie

Podstawowa wiedza o komunikacji szeregowej

Komunikacja szeregowa jest dojrzata technologia, ktora jest wykorzystywana od wielu lat. Dzisiaj jest nadal popularna
jako metoda przesytania danych dla takich urzadzen, jak przyrzady pomiarowe i czytniki kodéw kreskowych. Jednym z
powodow jej popularnosci sa niedrogie komponenty.

W tym kursie opisano RS-232, reprezentatywny interfejs dla komunikacji szeregowe;j.

W komunikacji szeregowej za pomoca modutu komunikacji szeregowej rozne typy urzadzen moga by¢ podiaczane
stosunkowo swobodnie. Jednak nalezy w petni zapoznac sie z danymi technicznymi komunikacji podtaczonego
urzadzenia (urzadzenia zewnetrznego), aby ustanowi¢ normalna komunikacje.

Dane techniczne komunikacji mozna z grubsza podzieli¢ na nastepujace grupy:
« Parametry komunikacji
* Protokot komunikacyjny
« Regulacja przepltywu

Oba urzadzenia komunikacyjne musza spetniac dane techniczne komunikacji na etapie projektu.
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> Parametry komunikacji D) 000

Ponizej przedstawiono parametry komunikacji, ktore s3 wazne dla komunikacji szeregowe;j:

Ilos¢ bitow danych
Znak alfanumeryczny jest reprezentowany w postaci 7 bitdéw. Z tego wzgledu podczas przesytania wytacznie
znaku numerycznego lub alfabetycznego, wielkos¢ danych mozna zmniejszyc, wybierajac 7 bitow.
Bit parzystosci
Nalezy go ustawi¢, aby wykry¢ znieksztatcenie danych spowodowane przez zaktocenia itp.
Bit stopu
Ten bit wskazuje koniec danych.
Szybkosc transmisji bitowej
Szybkosc¢ transmisji bitowej to liczba bitow przesytanych w ciagu sekundy. Jest ona réwniez nazywana predkoscia transmisji.

Wyzsza szybkos¢ transmisji bitowe] oznacza krotszy czas transmisji. Nalezy dostosowac szybkos¢ transmisji bitowej,
jesli komunikacja jest poddana zaktoceniom itp.

Dane

AW D = s N T

Wszystkie powyzsze parametry musza by¢ ustawione w ten sam sposob w obu komunikujacych sie urzadzeniach.
Parametry wielu urzadzen nie podlegaja zmianie. Z tego wzgledu nalezy sprawdzi¢ dane techniczne urzadzenia
zewnetrznego i dostosowac parametry komunikacji modutéw komunikacji szeregowej.
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»m Protokoty komunikacyjne ) 000

Protokdt komunikacyjny to zestaw konwencji przyjetych przez urzadzenia podtaczone do sieci.

Przyktady protokotow (regut) komunikacyjnych obejmuja nastepujace zagadnienia:
« Jesli dane zostaly odebrane normalnie, okreslony kod jest zwracany w celu raportowania normalnego odbioru.

« Jesli wystapit bfad, kod btedu jest wysytany w celu raportowania wystapienia btedu.

Poniewaz takie protokoty komunikacyjne sa okreslane przez podtaczone urzadzenie zewnetrzne, nalezy
sprawdzi¢ dane techniczne tego urzadzenia.

Aby ustawi¢ protokdt komunikacyjny dla modut komunikacji szeregowej, uzytkownik moze wykorzystac
.funkcje obstugi predefiniowanego protokotu” oprogramowania GX Works2 (szczegdly s3 podane w
kolejnych rozdziatach) i po prostu wybrac protokét komunikacyjny z dostepnych opcgji protokotu.

Nowe protokoty mozna réwniez dodawac, jesli nie znaleziono poszukiwanego protokotu. To pozwala na
automatyczne wysytanie lub odbieranie danych za posrednictwem urzadzen zewnetrznych bez uzycia

programow sekwencyjnych.
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Regulacja przeptywu to procedura umozliwiajaca stronie odbierajacej dane odebranie wszystkich przesytanych danych.
Regulacje przeptywu mozna zasadniczo podzielic na dwa typy: sprzetowa regulacje przeptywu i programowa regulacje przeptywu.

Sprzetowa regulacja przeplywu
Konfiguracja zaleznosci czasowe pomiedzy sygnatami przesytanych danych za pomoca linii regulacji
przeptywu, ktéra jest instalowana osobno z linii sygnatowej w tym samym kablu. Za pomoca linii
regulacji przeptywu informacja o odebraniu danych jest przesytana z powrotem do zrodta.
Modut komunikacji szeregowej korzysta z regulacji przeptywu za pomoca sprzetu DTR/DSR. Potaczenie z
urzadzeniem sterujacym RTS/CTS jest mozliwe, ale takie potaczenia nalezy starannie zaprojektowac.

Programowa regulacja przeptywu

Konfiguracja zaleznosci czasowe pomiedzy sygnatami przesytanych danych za pomoca okreslonych
kodow. Przy uzyciu tej metody informacja o odebraniu danych jest przesytana z powrotem do Zrédta.
Sterowanie Xon/Xoff, ktdre jest reprezentatywnym typem programowej regulacji przephywu, jest
takie samo jak sterowanie DC1/DC3, bedace opcja wybieralna w oprogramowaniu GX Works2.

Niektore urzadzenia nie obstuguja regulagji przeptywu. W takich wypadkach modut komunikacji
szeregowej powinien wykonywac nastepujace operacje:
 Konfiguracja przedziatu czasu wysytania.

« Wykrywanie braku odebrania danych przez strone odbierajaca, a gdy ma to miejsce, odrzucanie nieodebranych danych.
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RS-232

Interfejs RS-232 jest czesto podtaczany poprzez ztacze D-Sub. Kazdemu stykowi ztacza przypisywana jest
funkgja zgodnie ze standardem RS-232.

Nalezy zauwazyc, Ze port szeregowy komputera osobistego itp. kompatybilny z RS-232 jest portem
meskim z wystajacymi stykami, natomiast port RS-232 sterownika programowalnego jest portem zenskim.
Kabel sygnatowy sktada sie linii komunikacyjnej i linii sterujacej. To, ktéra z tych dwach linii jest uzywana,
zalezy od danych technicznych komunikacji urzadzenia zewnetrznego.

Jesli potrzebne okablowanie nie jest komercyjnie dostepne, ztagcze musi zostac skonfigurowane, aby
zaakceptowac takie okablowanie.

Kierunek sygnatu

Funkcja sygnatu Modut <=> Urzadzenie zewnetrzne
CD (DCD)

DR (DSR) CD (DCD) Wyknywanie nosSnika danych dla

RD (RXD) kanatu odbiorczego

RS (RTS) RD (RXD) Dane odebrane

CS (CTS) SD (TXD) Dane wystane
ER (DTR) Przygotowanie terminalu danych

SD (TXD)

ER (DTR})
CI(RI)
56 56 Uziemienie sygnalu

DR (DSR) Przygotowanie zestawu danych

QUTLC24N

QJ71C24N-R2 RS (RTS) |Zadanie przygotowane do wystania

CS (CTS) Gotowosc do wystania

CI(RL) Wskaznik pierscienia
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RS-422 i RS-485

W przypadku uzycia tych interfejséw urzadzenia komunikuja sie za pomoca sygnatdw réznicowych. Do przesytania
sygnatow roznicowych wykorzystywana jest para linii sygnatowych dla jednego sygnatu.

Sygnaty roznicowe sa porownywalnie odporne na zaktocenia i nadaja sie do transmisji na duze odlegtosci.
Poniewaz nie jest uzywana linia sterujaca, wykorzystuje sie programowa regulacje przeptywu, jesli wymagana jest
regulacja przeptywu.

Interfejs RS-422 korzysta z jednej linii sygnatowej do wysytania danych i drugiej do ich odbioru. Interfejs RS-485
korzysta z jednej linii sygnatowej do wysytania danych i ich odbioru.

Kierunek sygnatu
Modut <=> Urzadzenie zewnetrzne

Dane wystane (+)

5G
(FG) @ Dane wystane (-)

e (L) SG Dane odebrane (+)

(FG) @-J:

QI71C24N QI71C24N-R4 Uziemienie ramki

Dane odebrane (<)

Uziemienie sygnatu

Uziemienie ramki

Ten kurs opisuje najbardziej uniwersalng wersje interfejsu RS-232.
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@ Podziat danych

Podczas odbierania danych zazwyczaj sa one podzielone na pakiety o okreslonej ditugosci.

Istnieja dwie metody podziatu danych: podziat ze wzgledu na ilos¢ danych i podziat ze wzgledu na
kod zakonczenia odbioru. Kazda metoda zalezy od danych technicznych komunikacji urzadzenia
zewnetrznego, dlatego nalezy bezwzglednie potwierdzi¢ te dane techniczne.

Jesli zajdzie taka potrzeba, mozna dokona¢ zmian domysinych ustawien wartosci kodu zakonczenia
odbioru i ilosci odebranych danych.

Odbiér danych o zmiennej dlugosci za pomoca kodu zakornczenia odbioru

Te metode stosuje sie do odbioru danych o zmiennej dtugosci z urzadzenia zewnetrznego. Przed wystaniem
danych z urzadzenia zewnetrznego do zakonczenia komunikatu jest dodawany kod zakoriczenia odbioru
(CR + LF lub jednobajtowy element danych), ktory jest okreslany przez modut komunikacji szeregowej.

Kod zakonczenia odbioru

Modut komunikagji szeregowej Sygnat odbioru zadania odczytu danych

Przyktadowy system w tym kursie odbiera dane przy pomocy kodu zakonczenia odbioru.
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Odbidr danych o ustalonej dlugosci za pomoca ilosci odebranych danych

Te metode stosuje sie do odbioru danych o ustalonej dtugosci. Poniewaz diugos¢ stowa danych jest
ustalana przez urzadzenie zewnetrzne, kod zakonczenia odbioru jest niepotrzebny.

Urzadzenie zewnetrzne wysyta ilos¢ danych, ktdra jest okreslana przez ustawienie ilosci odebranych
danych w module komunikacji szeregowej.

llos¢ odebranych danych: 4

Urzadzenie
zewnetrzne

Modut komunikagji szeregowej Sygnat odbioru zgdania odczytu danych

Metoda zaawansowana: odbior danych o zmiennej dlugosci bez kodu zakonczenia odbioru

Jesli kod zakonczenia odbioru nie zostat dotaczony do danych o zmiennej dtugosci wystanych z
urzadzenia zewnetrznego, dane s3 odbierane i przetwarzane bajt po bajcie.

llos¢ odebranych danych: 1

et et

Modut komunikacji szeregowej Sygnat odbioru zadania odczytu danych Urzadzenie
zewnetrzne
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

+ Parametry komunikacji « Typy interfejsow
« Protokoty komunikacyjne » Podziat danych
« Regulacja przeptywu

Wazne punkty

Parametry Istotnymi parametrami w komunikacji szeregowej sg ilos¢ bitow danych, bit parzystosdi, bit
komunikagji stopu i szybkos¢ transmisji bitowej.

Ustalona diugosé i Protokoty komunikacyjne cbstuguja dwa typy danych: dane o ustalonej diugosci i dane o
zmienna diugosé zmiennej dlugosci.

: I Regulacje przephywu mozna z grubsza podzielic na dwa typy: sprzetowa regulacje przephywu i
Regulacfa p programowg regulacje przephywu.

Typ interfejsu Interfejsy modutu komunikacji szeregowej to RS-232, R5-422 | R5-485.

Podziat danych Sposoby odbierania danych to ilo&¢ odebranych danych lub kod zakonczenia odbioru.
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W rozdziale 2 opisano typy modutu komunikacji szeregowej, nazwy komponentow i funkcje modutu oraz
metody potaczenia.

2.1 Typy modutu komunikacji szeregowej

2.2 Potaczenie kablem komunikacyjnym

2.3 Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej
2.4 Konfiguracja modutu komunikacji szeregowej

2.5 Podsumowanie
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> Typy modutu komunikacji szeregowej

W tym punkcie opisano typy modutu komunikacji szeregowej, nazwy komponentéw modutu i jego

wskazniki diodowe.

Modut komunikacji szeregowej
Modut komunikacgji szeregowej jest modutem funkgji inteligentnych. Modut komunikacji szeregowej faczy
urzadzenie zewnetrzne, takie jak przyrzad pomiarowy i czytnik kodéw kreskowych z modutem CPU serii Q za
posrednictwem interfejsu RS-232 lub RS-422/485, ktore sa typowymi interfejsami komunikacji szeregowej,
w celu umozliwienia przesytania danych pomiedzy potaczonymi urzadzeniami.
Kazdy modut zapewnia dwa kanaty komunikacji, ktére mozna jednoczesnie uzywac.
Dostepne s3 trzy typy modutéw z roznymi kombinacjami interfejsow.

QIT1C24M QIT1C24N-R2 QJ71C24N-R4

RS-232: 1 kanat

RS-422/485: 1 kanat RS-232: 2 kanaty RS-422/485: 2 kanaty

Ten kurs wykorzystuje jako przyktad interfejs RS-232 z pojedynczym kanatem QJ71C24N.
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> Komponenty modutu komunikacji szeregowe;j

W tym punkcie opisano komponenty modutu komunikacji szeregowej i ich funkcje.
Nazwy i funkcje komponentow

QIT1C24NM QI71C24N-R2 QI71C24N-R4

1) ——— 1) ——

(1)

Nazwa

Funkga

Wskazniki diodowe Malezy zapoznac sie z lista wskaznikow diodowych na nastepnej stronie.

(2)

Interfejs R5-232

Do komunikacji szeregowej z urzadzeniem zewnetrznym (zlacze zenskie 9-stykowe D-Sub)

(3)

Interfejs RS-422/485 | Do komunikacji szeregowej z urzadzeniem zewnetrznym (2-czesciowa listwa zaciskowa®)

(4)

Interfejs RS-422/485 | Do komunikacji szeregowej z urzadzeniem zewnetrznym (2-czesciowy blok gniazda ztacza wtykowego®)

* 2-czesciowa listwa zaciskowa i 2-czesciowy blok gniazda zlgcza wtykowego mozna usunaé poprzez odkrecenie ich srub.
Kazda listwe zaciskowa mozna fatwo wymieni¢ na module bez usuwania przewodow w przypadku awarii modutu.
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W tym punkcie opisano funkcje wskaznikow diodowych znajdujacych sie na module komunikacji szeregowej.

Wskazniki diodowe

Wigczony

lub miga

Wytaczony

RUN
(DZ1A ANIE)

Wskazuje
prawidtowe dziatanie

Mieprawidtowo,

Prawidtowo
reset

ERR (BLAD) Wskazuje blgd *1 Biad Prawidtowo

Obowiazujacy

Odpowiedni protokot

Poza-
Proceduralny

Obowigzujgcy

Dwu-
Kierunkowy

Obowiazujacy

Wstepnie
zdefiniowany

Obowigzujacy

Oczekiwanie
na odebranie
polecenia MC

MEU
(MEUTRALNY)

Odebranie
polecenia MC

Wskazuje status
neutralny *2

Obowiazujacy

Mieobowigzujacy
(wylaczony)

Mieobowiazujacy
(wytaczony)

Nieobowigzujacy
(wytaczony)

50 (WYSYLANIE
DANYCH)

Wskazuje status
wystany

Whysytanie
danych

Brak wysylania
danych

RD (ODBIERANIE
DANYCH)

Odbieranie
danych

Brak odebrania
damych

Wskazuje status
odebrany

Obowiazujacy

Obowiazujacy

Obowiazujacy

Obowiazujacy

*1 Ten wskaznik wtacza sie, gdy pojawia sie biad sprzetu lub przesytania danych modutu komunikacji szeregowe;j.

*2 Ten wskaznik wskazuje status przesytania danych przez protokét MC.
Whaczony: Oczekiwanie na odebranie polecenia od urzagdzenia zewnetrznego

Whytaczony: Polecenie z urzadzenia zewnetrznego jest w trakcie odbioru lub przetwarzania.
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»a Potaczenie kablem komunikacyjnym

W tym punkcie przedstawiono przyktady potaczen z modutami komunikacji szeregowej.

m Podtaczenie interfejsu RS-232 do urzadzenia

Ponizej znajduja sie przyktady potaczen dla interfejsu RS-232, jego urzadzenia zewnetrznego oraz
QJ71C24N i QJ71C24N-R2.

Przyktad potaczenia
W przypadku uzycia QJ71C24N

QITLC24N Mozna potaczyc jeden sterownik programowalny i
Jedno urzadzenie zewnetrzne.

-f’_*:"' Urzadzenie

Kabel R5-232 Zewnetrzne

W przypadku uzycia QJ71C24M-R2

_ QI7LC24N-R2 .
Muz'na potgczycC jeden sterownik programowalny i

dwa urzadzenia zewnetrzne.

Urzadzenie
Zewnetrzne
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>m Okablowanie dla sygnatéw sterowania RS-232

Kliknij przyciski ponizej, aby wizualizowac odpowiednie przyktady okablowania.

Urzadzenie zewnetrzne wiacza/wytacza sygnat CD.
Obstugiwane jest sterowanie DTR/DSR i sterowanie kodem DC.

Urzadzenie zewnetrzne nie wigcza/wylacza sygnatu CD.
Obstugiwane jest sterowanie DTR/DSR i sterowanie kodem DC.

Urzadzenie zewnetrzne nie wigcza/wylacza sygnatu CD.
Obstugiwane jest sterowanie kodem DC.

Modut komunikadji Urzadzenie
szeregowej zewnetrzne

Nazwa sygnatu | Nr styku Nazwa sygnatu
CD(DCD) 1 CD{DCD)
RD{RXD) RD(RXD)
SD{TXD) SD{TXD)
ER(DTR} ER(DTR)

5G 5G
DR(DSR) DR(DSR)
RS(RTS) RS{RTS)
CS(CTS) C5(CTS)
CI{RI}

Woe (= (2 ([ [ [ [P

» Metoda regulacji przeptywu urzadzenia zewnetrznego jest stosowana przez oba urzadzenia.
« Jesli urzadzenie zewnetrzne posiada wzor okablowania dla modutu komunikacji szeregowej Mitsubishi,
nalezy postuzy¢ sie tym wzorem.
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m Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej

Ponizej znajduja sie protokoty komunikacyjne dostepne dla modutu komunikacji szeregowej.

. . . Kierunek
Protokdt Opis szczegolowy ——
Dowolne dane mozna wymieniaé pomigdzy urzadzeniem zewnetrznym i modutem CPU w dowolnym formacie
., |komunikatu i za pomoca dowolnej procedury transmisji. Komunikat moze byé rowniez tworzony elastycznie,
Protokot zgodnie z danymi technicznymi urzadzenia zewnetrznego
Pozaprocedu g y Y q gtrznego.
raly Malezy wybra¢ ten protokdt, gdy konieczne jest ustanowienie przesylania danych zgodnie z protokotem 7e sterownika
urzgdzenia zewnetrznego, np. przyrzadu pomiarowego lub czytnika kodaw kreskowych. programowalnego
d dzeni
Przesytanie danych w oparciu o protokot urzadzenia zewnetrznego jest ustanawiane przy uzyciu funkcji zswunita}zizr;;
predefiniowanego protokotu”. Aby ustawi¢ protokol, nalezy wybraé predefiniowany protokot z biblioteki
Predefiniowa|protokolow komunikacyjnych lub stworzyé nowy, albo edytowaé istnigjgcy protokot. (aktywny)
ny Wybrany protokot jest zapisywany w pamieci Flash ROM modutu komunikacgji szeregowej i wykonywany przez
protokdt |, instrukcje specjalng (CPRTCL)".
Szczegoty funkgji obstugi predefiniowanego protokotu sg podane w rozdziale 3.
Protokot MC jest metodg komunikacgji dla sterownikow programowalnych. Za pomocg tej metody urzadzenie
zewnetrzne odczytuje lub zapisuje dane urzadzenia i programy modulu CPU poprzez modut komunikacji
Protokot  |szeregowej. .
MC Z urzadzenia
Jegli urzadzenie zewnetrzne moze wysylaé lub odbiera¢ dane za posrednictwem protokotu MC, ma dostep do zewnatrznegn
do sterownika
modutu CPU. rogramowalnego
Ten prosty predefiniowany protokét pozwala urzadzeniom zewnetrznym, takim jak komputery osobiste, na preg 9
P:;].:,?:fﬂ' stosunkowo tatwe wysytanie | odbieranie danych. (pasywny)
Kierunkowy |Sterownik programowalny korzysta z instrukgji specjalnych (BIDIM, BIDOUT), aby przestac odpowiedz do
urzgdzenia zewngtrznego.
Aktywny: Sterownik programowalny przekazuje instrukcje do swojego urzadzenia zewnetrznego i otrzymuje odpowiedz.
Pasywny: Sterownik programowalny otrzymuje instrukcje z urzadzenia zewnetrznego i zwraca wartosc i status zapisany
w swoich urzadzeniach jako odpowiedzi.

Przyktadowy system w tym kursie korzysta ze ,predefiniowanego protokotu”.
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>“ Konfiguracja modutu komunikacji szeregowej ) o0

Oprogramowanie GX Works2 jest przydatne w konfiguracji ustawien poczatkowych i rejestrowaniu
predefiniowanych protokotow (funkcja obstugi predefiniowanego protokotu) w przypadku modutéw komunikacji
szeregowej. Aby uzyskac wiecej szczegotow, nalezy zapoznac sie z informacjami w rozdziale 3.

Switch Setting 0000:QJ71C24N

Stabion rusmber sstting (0ko 31)

Thee Following setting is available For product information
- Predafined protocol
* This disliog setting is linked to the Switch Setting of the
Default value will be shown in the dialog

if the Switch Setting of the PLC parameter contans an

Okno Switch Settings
(Ustawienia przetgczania)

atlon Modules - [Protocel Saiting - Untitled]

Protocol i Pradelived Fioloool Litiey E cHladsim Protocol

Prostensol Line Fiotnesl Les
Sandd Packal Lirs Sl Packal Lira
Ancaws Packsl Lirm Flacmva Pachal s

Protocoh  OfLI8  Packely (2% Fachat Ciaka Arsa Linage  0.0% Moyl for Debucoeng LM

Okno Predefined Protocol Support Function (Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu)
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

Typy modutu komunikacji szeregowej

Potaczenie kablem komunikacyjnym

Protokoty komunikacyjne modutu komunikacji szeregowej

Konfiguracja modutu komunikacji szeregowej

Wazne punkty

Protokoty Protokoty komunikacji danych dostg¢pne dla modutu komunikacji szeregowej to: protokaot
G ETSN LSRG LTS Y pozaproceduralny, protokdt dwukierunkowy, protokdat MC i predefiniowany protokat.

Predefiniowany .Funkcja obstugi predefiniowanego protokolu” tworzy predefiniowany protokot w oparciu o protokot
protokdt urzadzenia zewnetrznego

« QJT1C24N mozna poltaczyc z urzadzeniem zewnetrznym za pomoca interfejsu RS-232 lub RS422/485.
= QJ71C24N-R2 mozna polaczy z dwoma urzadzeniami zewnetrznymi za pomocg interfejsu R5-232.

Metoda potaczenia
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W rozdziale 3 opisano, jak konfigurowaé¢ modut komunikacji szeregowej w celu rozpoczecia wstepnego dziatania.
W tym rozdziale szczegdlnie skoncentrowano sie na metodzie programowania wykorzystujacej instrukcje specjalne.
Cata wiedza wymagana do obstugi modutu komunikacji szeregowej (konfiguracja systemu, metoda potaczenia oraz
rozne ustawienia i operacje modutu komunikacji szeregowej) jest przedstawiona w tym rozdziale.

3.1 Ustawienia przed rozpoczeciem dziatania i procedura konfiguracji
3.2 Ustawienia parametrow

3.3 Zapisywanie parametrow

3.4 Funkgja obstugi predefiniowanego protokotu

3.5 Instrukcje specjalne

3.6 Podsumowanie
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Ustawienia przed rozpoczeciem dziatania i procedura konfiguracji

W tym punkcie opisano strukture systemu zawierajaca podtaczone urzadzenie zewnetrzne oraz ustawienia
modutu komunikacji szeregowej i metody podtaczenia kabli.

Procedura konfiguracji dla modutu komunikacji szeregowej jest przedstawiona ponizej.

Potwierdz wymagane funkcje i dane techniczne urzadzenia - Dane techniczne czytnika kodow hﬂSkﬂ"ffﬂh
zewnetrznego. stosowanego w przyktadowym systemie
1 Interfejs RS-232
Predkosc komunikacji | 9600 b/s

Polgcz urzadzenie zewnetrzne i modut komunikacji szeregowej

e [ Bit danych 7 bitow
1 Bit parzystosci Tak
Parzystosc Liczba nieparzysta
Potacz oprogramowanie GX Works2 (komputer osobisty) i . .
modut CPU za pomoca kabla. Bit stopu 1 bit
Kud_zakﬂnczenla CR + LF
odbioru

Skonfiguruj réine ustawienia w oprogramowaniu GX Works2.
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> Struktura przyktadowego systemu
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Przyktadowy system przedstawiony ponizej posiada nastepujaca strukture i wykonuje nastepujace operacje:

Struktura

»  Czytnik kodéw kreskowych i lampka sygnalizacyjna sg zainstalowane blisko siebie.
« Czytnik kodow kreskowych jest potaczony ze sterownikami programowalnymi, w tym z modutem

komunikacji szeregowej, za pomoca interfejsu RS-232.
Dziatanie

« Zostaje wykryte opakowanie przemieszczajace sie na przenosniku tasmowym.
»  Powykryciu czytnik kodow kreskowych odczytuje kod kreskowy na opakowaniu.

* Odczytane dane s3 przesylane jako dane o zmiennej dtugosci z dotaczonym kodem

zakonczenia odbioru [CR + LF] do modutu komunikacji szeregowej.
» Odczytane dane s3 nastepnie zapisywane urzadzeniach modutu CPU.

Czytnik kodow Lampka sygnalizacyjna

kreskowych
Przetacznik fotoelektryczny

Przelgcznik fotoelektryczny -> Modut wejsciowy
2. Modut wejSciowy -> Modut CPU

1. (Opakowanie przechodzi przez lampe fotoelektronowa.)

3. Modut CPU -> Modut komunikacji szeregowej (instrukcja wysytania danych)
4. Modut komunikacji szeregowej -> Czytnik kodow kreskowych (wysyta instrukcje odczytu)
5. Czytnik kodow kreskowych -> Modut komunikacji szeregowej (odbiera odczytane dane)
6. Modut komunikacji szeregowej -> Modut CPU (pobiera odebrane dane)
Modut wyjéciowy 7. Modut CPU (analizuje odebrane dane) -> Modut wyjsciowy

Modut weiiciowy 8. Modut wyjsciowy -> Maszyna sortujaca (sortuje opakowania)
Modut komunikagji szeregowej
Modut CPU
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Za pomoca oprogramowania GX Works2 nalezy skonfigurowac rézne ustawienia, aby ustanowié przesytanie danych z
urzadzeniem zewnetrznym.
Przeglad ustawien parametrow
» Model, nr stanowiska instalacyjnego, poczatkowa ilos¢ we/wy itp. modutu komunikacgji
szeregowej mozna ustawi¢ w oknie ,I/O Assignment” (Przydziat we/wy).

* Predkos¢ transmisji, predkos¢ komunikagji itp. modutu komunikacji szeregowej mozna ustawic
dla kazdego kanatu w oknie ,Switch Setting” (Ustawienie przetaczania).

« Metode sterowania mozna ustawi¢ w oknie ,Detailed Setting” (Ustawienie szczeg6towe) zgodnie z
wartoscig docelowa sterowania dla modutu komunikagji szeregowe;j.

( Parametr )

L J

Parametr PLC

i 4
Przydziat we,
ﬁymagan;}w Patrz punkt 3.2.1>

Ustawienia
przetaczania Patrz punkt 3.2.2.

[wymagane]

¥

Ustawienie
szczegotowe Patrz punkty 3.2.3 |
[opcjonalne] 3.24.
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Model, nr stanowiska instalacyjnego, poczatkowa ilos¢ we/wy itp. modutu komunikacji szeregowej
instalowanego na jednostce podstawowej sa konfigurowane w oknie ,New Module” (Nowy modut).
Aby dodac nowy modut w oprogramowaniu GX Works2, nalezy wybra¢ ,PLC Parameter” (Parametr PLC)
— I/O Assignment” (Przydziat we/wy) — ,New Module” (Nowy moduf).

) oo

Whybierz ,Serial Communication/Modem Interface Module” (Modut
komunikacgji szeregowej/Modut do podiaczenia modemu).

New Module

Madule Selection
Madule Type Serial Cammunication/Maderm Interface Madule

Module Narme |QI71C24N |

ﬁ Wybierz ,QI71C24N",

Mourk Position
Base Mo, [Main Base ﬂ Maunkted Shak Ma, |'3 :,' Acknowledge I/ Assignment

W Specify start XV address | 0000 (HMNM:]

Title setting Ustaw ,0" jako wartos¢ ,Mounted Slot
Mo.” (Mr zamontowanego stanowiska).

Cancel

Okno ,New Module” (Nowy moduf)
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Predkos¢ transmisji, predkos¢ komunikagji itp. modutu komunikacji szeregowej mozna ustawic¢ dla kazdego
kanatu w cknie ,Switch Setting” (Ustawienie przetaczania). W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac
JIntelligent Function Module" (Modut funkgji inteligentnych) — ,0000: QJ71C24N" — ,Switch Setting”
(Ustawienia przetaczania).

Uzywaj tylko opgji ,CHL" (KANAL 1) w przykfadowym systemie.

Switch Setting 0000:0J71C24N

Tkem | CH1 | CH2
Cperation setting Independent Independenk
Daka Bik 7
L Parity Bit Exisk I‘ﬁ Wybierz Exist” (Istnieje).
Transmission Evenyodd parity dd o
Setting Stop bik 1 1
Sum check code Mone Mone
Online Change Disable —
astiing modifications Rizable 4 Whyhbierz ,9600bps” (9600 by/s).
Communication rake setking 2600bps 5
Communicakion protocol setking Predefined protocol "'\_I ]
Station number sekting {0 ko 31) i i Wybierz ,Predefined protocol”

(Predefiniowany protokof).

Okno Switch Setting (Ustawienie przetaczania)

Wiasciwosé Opis szczegdlowy ustawier whasciwosci

Operation setting (Ustawienie dzialania) Ustawienie osobnego lub tgcznego uzycia dwoch kanatow dla przesylania danych.

Data bit (Bit danych) Ustawienie diugosci bitu jako jednego znaku w przesylanych danych.

Transmission Parity bit (Bit parzystosci) Ustawienie ewentualnego dodania bitu parzystosc w przesylanych danych.

Setting  |Even/odd parity (Parzystos¢ parzysta/nieparzysta)|Ustawienie dodania nieparzystego lub parzystego bitu parzystosci.

(Ustawienie Stop bit (Bit stopu) Ustawienie ilofci bitdw stopu danych wymienianych z urzadzeniem zewngtrznym.
transmisji) Sum check code (Kod kontrolny sumy) Ustawienie ewentualnego dodania kodu kontrolnego sumy do wysytanych i odbieranych komunikatow.
Online change (Zmiana online) Ustawienie ewentualnego zapisu, gdy modut CPU jest w stanie RUN" (DZ1AE ANIE).

Setting modifications (Modyfikacje ustawien) |Ustawienie ewentualnego zezwolenia na dokonanie zmian w ustawieniach po uruchomieniu modulu.

Communication rate setting (Ustawienie szybkosci komunikagji) | Ustawienie szybkosd komunikadji z urzgdzeniem zewngtrzmym.

Communication protocol setting Ustawienie szczegdlow komunikadji z urzgdzeniem zewnetrznym.
(Ustawienie protokofu komunikacyjnego)
Station number setting (0 to 31) Ustawienie numeru stacji wybieranego przez urzadzenie zewngtrzne podczas uzywania protokotu MC.

{Ustawienie numeru stacji (od 0 do 31))
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Ustawienie jednostki wysytanych/odbieranych danych na stowo lub bajt.
Jednostka domysina jest stowo. To ustawienie nalezy zmieni¢ w celu konwersji danych na jednostki w bajtach.

W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Intelligent Function Module” (Modut funkgji inteligentnych) —
.Various Controls Specification” (Specyfikacje roznych elementow sterujacych).

_ For specification of communication The user can change the communications method to match
control the specifications of the external device.
Word/byte units specification | 1:Byte Unit LID:WDI’I:' Unit
CD terminal check specification (For 0:\Woard Unit :
e T —

Okno Various Control Specification (Specyfikacje réznych elementow sterujacych)
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Ilos¢ (rozmiar) odebranych danych i kod zakonczenia odbioru danych mozna konfigurowac.
W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Intelligent Function Module" (Modut funkgji inteligentnych) —
.Various Controls Specification” (Specyfikacje roznych elementow sterujacych).

Tllogé odebranych danych Kod zakoficzenia odbioru

Wartogé domysina: 511 (1FFH) stow Wartosé domysina: CR + LF

Aby odebra¢ dane rowne lub mniejsze od warto$ci domysinej, nalezy | Aby uzyé innego kodu zakoriczenia odbioru niz wartosé
uzy¢ tego domyslnego ustawienia. domysina, nalezy zmienié to ustawienie.

Zmienna | Aby odebrac dane wieksze od wartosci domysinej, nalezy zmienic to
diugosé | ustawienie oraz inne ustawienia.

Aby uzyskac wiecej szczegotow, nalezy zapoznacé sie z odpowiednim
podrecznikiem modutu komunikacji szeregowej.

Ustalona | Malezy zmieni¢ ustawienie na zgodne z dlugoscia odebranych Malezy zmienic na ,Mot specified (FFFFH)" (Mie okreslono
diugosc | danych. (FFFFH)).

Przyktad ustawienia dla danych o ustalonej dtugosci (10 stow)

Wprowadz ,10" lub ,AR".

For data transmission using the non procedure protocol,
register system setting values.

-/ For data reception

Received data count specification 10 (Ah) 511 (1FFh)
Receive complete code ification 65535 (FFFFh 3338 (D0AR)

/\ Okno Various Control Specification (Specyfikacje réznych elementow sterujacych)

Wprowadz ,65535" lub ,FFFFh".
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Ustawienia przetaczania i specyfikacje roznych elementow sterujacych skonfigurowane w

oprogramowaniu GX Works2 nalezy zapisa¢ w module komunikacji szere OW'E\% ) ‘
W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac zaktadke ,Online” HDnllne)g— «Write to PLC" (Zapisz do PLC) —

JIntelligent Function Module” (Modut funkgji inteligentnych).

BB eLc Module ® Intelligent Function Hm_'lulel Execution Target Data{ o [ Yes )
Select Al | Cancel All Selections |

Module Name/Detall Setting Item Name Walid  Target Detail
ooooQicean v E Serial Communication/Modem

Inkerface Module
1. Wybierz [Valid] (Obowiazujacy). ModelName | Q171C24M

Start 2y | 0000

Maodule Overview

Installation Shat | 0

Title |

-Parameter will be writken to buffer
memory fflash ROM.

<About writing data>

-Please select parameter of PLC module
ko write auto refresh of inteligent
Function module parameter and switch

setting.
Mecessary Settingl Mo Setting | Already Set ) Setif itis needed{ o Setting | Already Set )
2. Kliknij [Execute] (Wykonayj).
I
Related Functions << | Execute Close

Okno Write to PLC (Zapisz do PLC)
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JFunkcja obstugi predefiniowanego protokotu” oprogramowania GX Works2 umozliwia komunikacje przy uzyciu protokotu
z urzadzeniem zewnetrznym za pomoca zwykhych programow sekwencyjnych zawierajacych instrukcje specjalne. Funkcja
obstugi predefiniowanego protokotu zmniejsza rozmiar programu i czas tworzenia programu w porownaniu do
zastosowania poszczegolnych programow sekwencyjnych.

W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Tool” (Narzedzie) — ,Predefined Protocol Support Function”

(Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu) — ,Serial Communication Module” (Modut komunikacji szeregowej),
aby otworzy¢ okno Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu).

‘s Fle Ed iknij ,New” (Nowy).

PEERIEVR=AR N —

Protocol
Ma.

hhn i T i I

Kliknij ,Add" (Dodaj), aby
otworzy¢ okno ,Add
Protocol” (Dodaj protokat).

Okno Predefined Protocol Support Function
(Funkgja obstugi predefiniowanego protokotu)

Niektore predefiniowane protokoty znajduja sie juz w oprogramowaniu GX Works2, ale jesli protokot
urzadzenia zewnetrznego nie zostat znaleziony, mozna utworzy¢ nowy protokot.

(1) Jesli predefiniowany protokét znajduje sie w oprogramowaniu GX Works2
Nalezy wybrac producenta, model i nazwe protokotu w oknie ,Add Protocol” (Dodaj protokét).

(2) Jesli predefiniowany protokét nie znajduje sie w oprogramowaniu GX Works2

Nalezy stworzy¢ nowy predefiniowany protokdt.

W przyktadowym systemie w ramach tego kursu wstepnie zdefiniowany protokét zostanie na nowo
utworzony zgodnie z urzadzeniem zewnetrznym.
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(1) Jesli predefiniowany protokét znajduje sie w oprogramowaniu GX Works2

Jesli poszukiwany predefiniowany protokét juz istnieje, nalezy wybrac producenta i model w oknie
+Add Protocol” (Dodaj protokdt), aby go zarejestrowac.

=

Add Protocol

Whybierz ,Predefined Protocol Library”
(Biblioteka predefiniowanych protokotow).

Selection of Protocol Type to Add 7
Type Predefined Protocol Librany ;I |

* Select from Predefined Protocal Library.
Pleaze select manufacturer, model and protocol name from Protocol bo

ddds new protocol.

Add.
Pratocol to Add
Pmthcol Manufacturer Model Protocol Name
1 Cognex DataMan100 éﬁET:Commn Pricol v
Ustaw Protocol No. (Nr protokotu), Wybierz producenta, model i nazwe protokotu urzadzenia zewnetrznego.

ktory zostanie okreslony w

instrukcjach specjalnych dla
predefiniowanego protokotu. Okno Add Protocol (Dodaj protokdt)
Mumer mozna wybrac od 1 do 128.
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(2) Jesli predefiniowany protokot nie znajduje sie w oprogramowaniu GX Works2

W oknie ,Add Protocol” (Dodaj protokot) nalezy wybrac ,Add New" (Dodaj nowy) w polu Type (Typ).

r

Add Protocol

Adds new pratocal,

Selection of Protocol Type to Add Wybierz .Add New" (Dodaj nowy).

__ ]
Type: | Add New -] |
* Create new protocol,

Protocal to Add

Protocol Name

Ustaw Protocol Mo. (Nr protokotu),
ktory zostanie okreslony w
instrukcjach specjalnych dla

predefiniowanego protokotu. Okno Add Protocol (Dodaj protokat)
Numer mozna wybrac od 1 do 128,
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Ustawienie informacji o nowo dodanym predefiniowanym protokole oraz szczegotow dotyczacych przesytanych danych.

Ustawienie informacji dotyczacych urzadzenia zewnetrznego i nowo dodanego protokotu.
Kliknij dwukrotnie ten obszar, aby otworzy¢ okno ,Protocol Detailed Setting” (Ustawienia szczegdtowe protokotu).
Aby uzyskac wiecej szczegotow, przejdz do nastepnej strony.

=3 MELSOFT Series <P

- Send

<- Receive Packet Name Fac ket Setting

Element Unuet
Elemant Urset

Ten Protocol No. (Nr protokotu) zostanie okreslony w
instrukgjach specjalnych dla predefiniowanego protokohu.
To ustawienie mozna zmieni¢ nawet po dodaniu protokotu. Ustawienie szczegdtow danych wymienianych w jednym
taczu komunikacyjnym z urzgdzeniem zewnetrznym.
Szczegotowe informacje s3 podane w punkcie 3.4.3.

Puotacol in Predeined Prolocol Libaty Editabike Protocol
C—1 ProbocolLine [——1 Probocal Line
C———1 SendPacke Line C—— SendPackelLine
Recsive Packel Ling [ Recsive Packet Line
Irrotocols 1128 Packets  2/2S6  Packst Data Area Usage 0.0% Mosdule For Dabugging ML

Okno Predefined Protocol Support Function (Funkgja obstugi predefiniowanego protokotu)
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Ustawienia szczegolowe protokotu

Ustawienie informacji
dotyczacych podtaczonego
urzadzenia.

Conrected Desice Infamaation
M arwifacturer |

Type |
Model |

Version |IIIII
Explanation

(0000 to FFFF)

Wybierz, czy wyczyscic obszar
systemu operacyjnego
moduwtu {obszar otrzymanych
danych) przed wykonaniem
programu przez protokot.

Protocol Settng Information
Protocal Mo, 1

Protocol Mame |

Communicaton Type |5cn£F| BrEivE j

Ustawienie informacji dotyczacych podtaczonego urzadzenia, protokotu i przesytania danych.

Ustawienie informacji dotyczacych
protokotu.

Receive Setting

Ustawienie liczby prob
wznowienia, gdy transmisja z
modutu nie zostata
zakonczona podczas czasu
<monitoring time" (czas
monitorowania).

Ustawienie odcinka czasu,
przez ktory modut oczekuje

Cleas 05 area [receive dats srea) before protocol execubon ™ Enable * Disable I

Recene Wail Time 0 % 100ms  [Seltrg Range] 0t 30000 (0: Infinite W ait |

Ustawienie czasu oczekiwania na
odbior danych dla modutu
komunikacji szeregowej.

Sand Setting

Mumbet of Reties Times  [Seltng Range] 0o 10

Retry Interval w10mz  [Settrsg Range] 0 8o 20000

[Settrg Range] 0 ta 30000

« 10ms

Standby Time

||:|
o
o

Ustawienie czasu do nastepnego
wznowienia.

przed przestaniem danych
przekazanych przez
predefiniowany protokot.

Moritaning Time 0 « 100ms  [Settrg Range] 0 ko 3000 [0; Infinite wWait )

Communication Paiametes Batch Setting |

Ustawienie odcinka czasu od
przejscia modutu w stan ,Sending”
(wysytania) to momentu
zakonczenia transmisji.

Okno Protocol Detailed Setting (Ustawienia szczegotowe protokotu)
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»m Ustawienie pakietu ) 000

Dane wymieniane w jednym taczu komunikacyjnym z urzadzeniem zewnetrznym sa nazywane ,pakietem”, a sam pakiet sktada sie z
odrebnych elementow. Konfiguracje pakietu mozna ustawic w oknie ,Packet Setting” (Ustawienie pakietu).

e
Send&Receive

<- Receive
Okno Predefined protocol support function (Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu)

Kliknij ,Element Unset” (Element nieustawiony), aby
wyswietlic okno Packet Setting” (Ustawienie pakietu).
Jesli typ komunikacji to ,-> Send <- Receive”

= Element Unset o {-= Wysytanie <- Odbieranie), ustaw pakiet na

T 1 Element Unset | wysytanie i odbieranie.

Packet Name Packet Setting

|

Packet Setting ri
Pratacal N [ Protocal Name |
Packet Typs  |Send Packet Packet Nare |
/N
Element List Ustaw nazwe pakietu.
Element

No. Element Type Element Name Element Setting

Whybierz elementy pakietu do dodania.
Add New Elementy te 53 opisane na nastepnych stronach.

Element Type

" Header " Marrconversion Variable
T Teminator " Conversion Variable
" Length " Check Code
f* Static Data

Kliknij ,Add New" (Dodaj

nowy), aby dodaé nowy
element pakietu.

Ok

Okno Packet Setting (Ustawienie pakietu)
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»m Typ elementu pakietu

) oo

Nagtowek
Do nagtowka pakietu mozna dodac okreslony kod lub ciag znakow.

» Podczas przesytania: wysytany jest okreslony kod lub ciag znakow.
« Podczas odbierania: nagtowek jest poréwnywany z odebranymi danymi.

Opoér obciazenia linii
W celu wskazania konca pakietu mozna dodac kod lub ciag znakow.

Dane statyczne
Do pakietu mozna dotaczy¢ okreslony kod lub ciag znakéw, np. polecenie.

« Podczas przesytania: wysytany jest okreslony kod lub cigg znakdw.
» Podczas odbierania: odebrane dane sa weryfikowane.

Ustaw nazwe elementu.

fng - Header(Send)

-
Element Mame || I

, Wybierz typ danej dla wartosci ustawienia.
Code Type |ASCIl Sting = £ (ASCII string (Ciag ASCII)/ASCII control code
Selting Valoe {Kod sterujacy ASCII/HEX (SZESNASTKOWY))

L —7

Ustaw dane w zakresie od 1 do 50 bajtow.
Ciag ASCI NAGEOWEK
Kod sterujgcy ASCI|STX, ETX* DK Cancel
HEX (szesnastkowy)|FFFF

[Setting Range] 1 to 50

Okno Element Setting (Ustawienie elementow)
(nagtéwek, opor obciazenia linii, dane statyczne)

* STX: poczatek tekstu, ETX: koniec tekstu
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»m Typ elementu pakietu ) Doo

Dlugosc

Element wskazujacy dtugos¢ stowa danych moze zostac dotaczony do pakietu.

« Podczas przesytania: dtugosc stowa danych z okreslonego zakresu jest automatycznie obliczana, dodawana do
pakietu i wysytana.

» Podczas odbierania: odebrane dane sa poréwnywane z informacja o dtugosci stowa danych
(wartoscia) zawarta w odebranych danych.

Ustaw nazwe elementu. Element Mame |
. - Code Type ASCI Hexadecimal - Wybierz format dtugosci stowa danych.
Wybierz dtugosc stowa — (ASCH hexadecimal (Kod ASCI
danych od 1 do 4. —1| Data Length 1 - szesna stkowy)/ASCII decimal (Kod ASCII
—! dziesietny)/HEX (SZESNASTKOWY))
Wybierz kolejnosc¢ L J Data Flow -
przephywu danych, jesli
dhugosc stowa danych Calculating R ange [Start) 1 v
nie wynosi 1" — Wybierz poczatek i koniec zakresu,
. w ktorym obliczana jest dtugosc stowa
Calculating Range (End) 1 hd danych. Wybierz za pomoca numeru
elementu pakietu.

0K Cancel

Okno Element Setting (Ustawienie elementow) (dhugosc)
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»m Typ elementu pakietu ) 00c

Zmienna nie podlegajaca przetwarzaniu

Nalezy uzywac zmiennej nie podlegajacej przetwarzaniu, gdy:
» dane w urzadzeniu lub pamieci buforowej sg przesytane domyslnie bez przetwarzania danych;
- czes¢ odebranego pakietu jest gromadzona w urzadzeniu lub pamieci buforowej bez przetwarzania danych.

Ustaw nazwe elementu, kto
okredla Dbsf:ar gmmadzeniawdan}rch. Element Name | Wybierz ,Fixed Length” (Ustalona dbugosd)
Fised th/ ariable Length Fised Length lub ,Variable Length” (Zmienna diugosc).
UEtE""'E*Ugﬂié stowa danych. .195’" D ata Length/M asimum Data Length 1 [Setting Range] 1 to EEHBI
dtugosc stowa danych jest zmienna,
ustaw makg},rmaln du Dié stowa Ur'lit af smd Dﬂta lLDWE[ B_'l.".‘e + LIDIJE[ B}".E ﬂ
danych R : Wybierz ,Lower Byte + Upper Byte"
‘ by Swap Disable (Lower > Upp=r)  ~1| | (Nizszy bajt + wyzszy bat) lub ,Lower
: . Data Storage Area Specification Byte Only” (Tylko nizszy bajt).
Okresl, czy przeprowadzac zamiang 9 pec

bajtow. I

) Ustaw to tylko wtedy, gdy zostata wybrana
opcja ,Variable Length” (Zmienna diugosc).

_ Ustaw adres poczatkowy urzadzen, w
L—r | ktorych gromadzona jest diugosé stowa
danych wystanych/odebranych dla elementu.

Send Data Storage Area I (1 Word)

= Jesli dlugosc stowa danych jest ustalona, Device Symbal)
ustaw adres poczatkowy urzadzenia, w ktorym ., 0.W. R. 2R, G [Buffer Memary]
zmienna jest gromadzona. Adres koncowy jest
ustawiany automatycznie.

= Jesli dlugosc stowa danych jest zmienna, ten OK Cancel
obszar jest automatycznie ustawiany zgodnie z

ustawieniem w opcji Send Data Storage Area Okno Element Setting (Ustawienie elementow)
(Obszar gromadzenia wystanych danych). (zmienna nie podlegajaca przetwarzaniu)
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»m Typ elementu pakietu ) 00c

Zmienna podlegajaca przetwarzaniu

Dane w urzadzeniu lub pamieci buforowej sa przesytane po ich przetworzeniu, a odebrane
dane sg przetwarzane, a nastepnie gromadzone w urzadzeniu lub pamieci buforowej. Ten HEX -> ASCIl hexadecimal

. . . . . . . -= exadecimal”
proces przetwarzania danych nie wymaga programu sekwencyjnego i zmniejsza catkowity (SZESNASTKOWY > Kod ASCI

rozmiar programu i czas programowania. szesnastkowy)
JHEX -= ASCIH decimal”
(SZESNASTKOWY -> Kod ASCI

= Podczas wysylania danych:

Ustaw nazwe elementu, ktory — aiting - Conversion VariableiSend driesietny)
okresla obszar gromadzenia - Podczas odbierania danych:
danych. Element Mame |

Conversion |HEX>ASCll Decimal v ASCH hexadecimal -> HEX"
Wybierz ,Fixed Number of —— _ (Kod ASCI szesnastkowy ->
Data” (Stata ilo$¢ danych) lub ™V sl Nunber of Dats |Fued Number of Dats v fded bbb

Variable Number of Data” Number of Send Data [ ; e b el = 8 e Lan

M . ekl er &n Ll [Eali.ng R-!l‘lw] 1 o 256 I:lZIE’SIEtﬂ}I' -n S\ZESNMTKOW
S lees VS Number of Send Dighs of Data E -
Wybierz ilos¢ cyfr ,od 1 do 10" Blank padded Character a Send 0 =] -
lub Variable Numb?fof — Wad <] Ustaw wielkosc danych (od 1 do 256).
Digits” (Zmienna ilosc cyfr). lm
Okresl, ile stow danych w ign Character s
obszarze gromadzenia danych Number of Decinals [No Decimal Foint = Wybierz znak cyfry ,-" lub ,0".  Jegli
Jest traktowanych jako jeden _ ilos¢ cyfr jest ustawiona jako ,Variable
zestaw danych: L [No Delenter Ll Number of Digits” (Zmienna ilos¢ cyfr),
~Word" (Stowo)/,Double word” Data Storage Area Speciication ta whasciwosc jest wytaczona i
(Podwajne stowo). wysSwietlany jest znak ,-".

Send Data Storage Area 1 Word)

——

[Specihabls Device Spmbol]
XKML B, D.W. R, ZR. G [Buffer Mesmany)

Okno Element Setting (Ustawienie elementow)
(zmienna podlegajgca przetwarzaniu) (Ciag dalszy na nastepnej stronie)
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»m Typ elementu pakietu

(Ciag dalszy z poprzedniej strony)

=

Wybierz ,Unsigned” (Bez znaku)
lub ,Signed” (Ze znakiem).

Wybierz .No Decimal Point”
(Brak kropki dziesigetnej), ,od 1
do 97 lub ,Variable Point"
(Zmienna kropka).

Element Setting - Conversian Variable(Send)

Elesmant Mame

Carvei saan

Frsed Mumber of Data/
Wariable Mumber of Data

Mumber of Send Data

|HEXASCl Decimal v
|Fixed Nurrber of Data~~~ *|

Mumber of Send Digits of Data s
Blarkpadded Character at Sered |0
Conversion Unit |W-:\|d — -
Jesli w obszarze Sign (Znak) zostata
Sign |Un5|g"|E|:I g 5 - g
wybrana opcja ,Signed” (Ze znakiem),
Sign Character |- wyhbierz ,None” (Brak), ,+", 0”1 ,-"*
Murniber of Decimals |No Decimal Point I
Liehimiber | Mo Delrrater

Wybierz ,No Delimiter” (Brak znacznika

Data Shorage Ales Specicat

konca), ,One-byte Comma” (Jednobajtowy
przecinek) lub Space” (Spacja).
|

on

Send Data Storage Area

[ 1 Word Ustaw to tylko wtedy, gdy zostata
wybrana opgja Variable Number of Data”

...--?'

(Zmienna ilos¢ danych).

[ E—

evice Sumbol]

Ustaw adres poczatkowy urzadzen, w
ktorych gromadzona jest wielkos¢ danych

Jesli dhugosc stowa danych jest ustalona,
ustaw adres poczatkowy urzadzenia, w
ktorym zmienna jest gromadzona. Adres
koncowy jest ustawiany automatycznie.

Jesli dhugosc stowa danych jest zmienna,
ten obszar jest automatycznie ustawiany
zgodnie z ustawieniem w opcji Send Data
Storage Area (Obszar gromadzenia
wystanych danych).

D.W.R.ZR. G (Buffer Memory) wystanych/odebranych dla elementu.

ok | cancel |

Okno Element Setting (Ustawienie elementow)
{zmienna podlegajaca przetwarzaniu)

* Wybierz ,+". Wartosci ujemne zawsze wymagaja symbolu ,-".
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Kod kontrolny

Element kontrolujacy, czy niepoprawne dane nie zostaty dotaczone do pakietu.

Kod kontrolny mozna doda¢ do przesytanego pakietu lub wykorzysta¢ przeciwko pakietowi odbioru.

Obliczenia kodu kontrolnego s3 wykonywane automatycznie podczas odbioru/transmisji danych.

Ustaw nazwe elementu.

Element Setting - Check Code(Send)

Element Mame

Wybierz format
wysytania/odbierania.
ASCIl Hexadecimal (Kod
ASCI szesnastkowy) /ASCIT
Decimal (Kod ASCIO
dziesietry)/HEX
(SZESNASTKOWY)

Jesli opgja Data Length
{Dhugosc stowa danych) jest
ustawiona na wartosc inng
niz ,1°, ustaw ja tutaj.

Wybierz poczatek i koniec
zakresu obliczen. Ustaw za
pomocg numeru elementu
pakietu.

Frocessing Methad

| Honzontal Parity - |

Whybierz metode obliczania.
Horizontal Parity (Parzystosc
pozioma)/Sum Check (Suma
kontrolna)/16-bit CRC (for
MODBUS) (16-bitowy cykliczny
kod nadmiarowy (dla MODBUS))

Ustaw diugosé stowa
danych pomiedzy 1i4.

Code Type |ﬂs$|§ll Hexadecimal j
D ata Length |1 v | ﬁ
D ata Flow |

Complernent Calculation

|No Complement Calculation

Calculating Bange [Start]

Calculating Range (End)

1

1

Wybierz ,Mo Complement
Calculation”™ (Brak obliczen
uzupetniajgcych), ,One's
Complement” (Uzupetnienie
pojedyncze) lub ,Twao's
Complement” (Uzupetnienie

podwajne).

Ok

Okno Element Setting (Ustawienie elementow) (kod kontrolny)
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>m Ustawienie przykladawegn systemu

) oo

W tym punkcie opisano pakiety wystane/odebrane przez predefiniowany protokdot w przyktadowym systemie.
(1) Send packet (Pakiet wystany)
Pakiet wystany zawiera ciag znakow polecenia do przekazania informacji dla czytnika kodow kreskowych.
Sktada sie z ciagu znakow nagtowka .M", ciagu znakow polecenia ,TR" (dane statyczne, znak ASCII) i kodu
zakonczenia pakietu ,CR + LF" (opér obciazenia linii, znak ASCII).

Protocol Mo I Protocol Name  |Bar code reader
Packet Type  |Send Packet PacketName  |BR read trigger
Element List
EIEPT;EM Element Type Element Name Element Setting
1 Header Header “M|"{2Byte)
2 Static Data Trigger | TR"(2Byte)
3 Terminator Footer "CRLF"{4Byte)

(2) Receive packet (Pakiet odebrany)
Pakiet odebrany zawiera kod identyfikacyjny kraju (JPN/USA), ktory zostat odczytany przez czytnik kodow kreskowych.
Pakiet odebrany sktada sie z liczby znakow kodu identyfikacyjnego kraju ,3" (dane statyczne, znak ASCII), kodu
identyfikacyjnego kraju (zmienna nie podlegajaca przetwarzaniu, znak ASCI) i kodu zakonczenia pakietu ,CR + LF”
(opor obcigzenia linii, znak ASCII). Po otrzymaniu pakietu, kod identyfikacyjny kraju jest gromadzony w urzadzeniach
.D600" i ,D60L".

Okno Packet Setting
(Ustawienie pakietu)
(pakiet wysytany)

Protocal Ho. |1 Protocol M ame |Ba| code reader
Packet Type [H eceive Packet Packet Hame |BH read data output
Packet No. 11
Elemant List
Ele;;e n Element Type Element Name El=ment 52tting
1 | Header Header "W 2 Bytel
2 | Static Data |# of chara. "3"{1Byte)
Non-Conversion
3 Vaniable Read data GO0 -D6G01 |(Fived Le ar Byte /No Swap)
4 Terminator Footer "CRLF"{ ]

Okno Packet Setting
(Ustawienie pakietu)
(pakiet odebrany)
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»m Zapisywanie i zapis utworzonych protokotow

) oo

Aby zapisaé utworzony protokdt w pliku ustawienia protokotu, nalezy wybrac ,File” (Plik) — ,Save as” (Zapisz
jako) w oknie Predefined protocol support function (Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu).

Utworzony protokot nalezy zapisa¢ w module komunikacji szeregowej.

Nalezy wybra¢ ,Online” (Online) — ,Module Write" (Zapis modutu) w oknie Predefined protocol support function
(Funkcja predefiniowanego protokotu).

Wybierz modut, w ktdrym
zostanie zapisany protokot.

Module Write

Kliknij ,Execute” (Wykonaj),
aby zapisac protokot w
wybranym module.

Module Selection
I/0 Address Model

Pleasze save in the protocol setting file [*.pcf] because the data to be witten to
module does not include the following information.

[Mon-written D ata)
M arufacturer
Facket Name
Frotocol Detalled Setting Type, Wersion, Explanation
Packet Setting Element MName

Ckno Module Write (Zapis modutu)
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»m Instrukcje specjalne

) oo

Instrukcja specjalna

Instrukcje specjalne programow sekwencyjnych mozna uzywac do wykonania predefiniowanego protokotuy,
ktory zostat zapisany w module.

Symbol Warunek

instrukgji wykonywania

6.CPRTCL | | G.CPRTCL Un nl n2 (s) (D)
GP.CPRTCL 1 | | GP.CPRTCL Un nl n2 (S) (D)

Dane ustawienia

: - Wartoéé dla
Opis szczegOlowy przykladowego systemu
Poczatkowy sygnal we/wy dla modutu . . " Ustawienie stanowiska
Un (od 00 do FE: pierwsze dwie cyfry trzycyfrowego sygnatu we/wy) Uzytkownik BIN 16 bitow instalacji modutu 0.
Kanat do komunikacji z urzadzeniem zewnetrznym Mazwa L
nl 1: kanat 1 (strona CH1) Uzytkownik urzadzenia ""Stj;";’;'i;i al‘:’ f‘a'“
2: kanat 2 (strona CH2) BIN 16 bitow y
Nazwa Liczba protokotow
ne Ciagte liczenie wykonywania protokotu (od 1 do 8) Uzytkownik urzadzenia prze‘twa;;nr:};:y: danym
BIN 16 bitow S
Ustawienie ,1".
(s) Num!er poczgtkowy urzadzenia, w ktorym gromadzone sg dane Uzythkownil, Mazwa ] Ustawienie .D500".
sterujace. system urzgdzenia
D) Mumer L{Eqdz:enm DperandL_J bitowego, ktory zostanie wigczony System Bit _M1000
po zakonczeniu wykonywania.
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Dane sterujace

Dane sterujace to obszar danych przechowujacych parametry, ktore maja byc wykonywane przez
instrukcje GP.CPRTCL. Tutaj rowniez sa zapisywane wyniki wykonywania.

Ustawione dane W dia
przykladowego systemu
Wynik wykonywania instrukgji G (P).CPRTCL.
Gdy wykonywanych jest wiele predefiniowanych protokotow, 0" oznacza normaln
przechowywany jest wynik wykonywania ostatniego wykonanego Dd” wiedz. W al:?icu
(5)+0= Wymil predefiniowanego protokolu. powiedz. Y przyp
e . — System | pojawienia sie bledu, kod
D500 |wykonywania|0: prawidtowo bledu jest automatycznie
Wartosé inna niz 0: kod bledu U ty
Zapisywany przez system.
Liczba wykonanych predefiniowanych protokotow.
(S) +1= Wvnik Protokdd, ktory spowodowat wystapienie bledu, jest rowniez wigczony do Mormalna cdpowiedz, 1%
DE{III_ Ddgilln u liczby wykonanych protokotow. OdldoB8| System jest automatycznie
Przechowywane jest .07, jesli pojawi sie blgd w danych ustawienia lub zapisywana przez system.
ustawieniach danych sterujgcych.
S)+2= MNumer protokotu, ktory zostanie wykonany jako pierwszy, lub numer
D502 Numer |Protokolu funkcjonalnego protokotu. Ddl ;Bdﬂ Zapisywanie ,1" w D503,
— protokotu do — 0d 201 do Uzytkownik poniewaz wylgcznie
(S)+9= wykonania [y, mar protokotu, ktéry zostanie wykonany jako osmy z kolei, lub numer 207 protokot nr1 jest uzywany.
D509 protokotu funkcjonalnego protokotu.
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»m Przyktad programu sekwencyjnego

Ponizej przedstawiono przyktad programu sekwencyjnego korzystajacego z instrukgji specjalnych.
Gdy opakowanie przechodzi przez przetacznik fotoelektryczny, wykonywane jest ustawienie predefiniowanego

protokotu, ktére przekazuje instrukcje rozpoczecia

odczytu do czytnika kodow kreskowych.

Zostaje WEACZONY, gdy opakowanie
przechodzi przez przetgcznik fotoelektryczny.

——

Gdy opakowanie przechodzi (M10 = WEACZOMNY):
Predefiniowany protokot nr 1, ktory jest wykonywany
przez instrukcje specjalng, ustanawia komunikagje i

) oo

Status WEACZONY
(opakowanie przeszio)
jest ustawiony w M10.
(10 = WEACZONY)

zakonczyto sie w sposdb
nieprawidtowy

Gdy wykonywanie zostanie
zakonczone w sposob
nieprawidtowy, kod btedu jest
przechowywany w D500,

kreskowych (kod
identyfikacyjny kraju)
gromadzonych w D00 i
De01.

(opakowanie przeszio)
zostaje zresetowany.
(M10 = WYLACZONY)

przekazuje instrukcje rozpoczecia odczytu do czytnika —~]
®20 : kodow kreskowych.
| Zostaje [SET M10 1
1T WEACZONY, gdy \/ L
opakowanie
M10 przechodzi.
| | | GPGPRTCL uo K1 X1 D500 M1000 )
Poczatkowy Uzywany wyé—éfrf:ﬂ Dane
M1000 nr wewy kanal protokofow sterujgce
| | = D500 Ko £Y63 A
Flaga _/\ Mormalna (niebieska) lampka zostaje wiaczona.
zakonczenia
= " IPM" 1 f
wykonywania Kontroluje wynik wykonywania {$ D600 JPN J (Y60 H
instrukcji specjalnej. Obstuguje maszyneg sortujaca 1.
D500 = 0: Wykonywanie } . .
zakonczyto sie normalnie {5' D600 USA ] (Y61 A
M1000 = WEACZONY: /\ Obstuguje maszyne sortujaca 2.
Wykomywanie
instrukcji specjalnej [ 0500 Ko — E (Y62 M
zostato zakoriczone. / Gdy wykonywanie instrukgji Nieprawidtowa (czerwona) lampka zostaje wigczona.
spegjalnej zostato normalnie P
— zakonczone, maszyna LRST Mo |
Kontroluje wynik wykonywania mgg::ﬂgﬁahgﬁ /\
instrukgji specjalnej. ﬁ anveh ;}I:u déw
D500 > 0: wykonywanie czytany Status WEACZONY
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Ustawienie parametréw za

pomocy oprogramowania
GX Works2

Zapisywanie parametrow

Funkcja obstugi wstepnie
zdefiniowanego protokolu

Instrukcje specjalne

W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

+ Ustawienia przed rozpoczeciem » Funkcja obstugi predefiniowanego
dziatania i procedura konfiguracji protokotu
« Ustawienie parametrow za pomoca » Instrukcje specjalne
oprogramowania GX Works2 * Przyktad programu sekwencyjnego
Wazne punkty

Ustawienia przetaczania i rdzne ustawienia kontrolne mozna konfigurowaé za pomoca
oprogramowania GX Works2,

Oprogramowanie GX Works2 rowniez konfiguruje niezbedne ustawienia dla modulu komunikacji
szeregowaej, ktory zostanie zainstalowany w sterowniku programowalnym.

Ustawienie przelaczania i ustawienia roznych elementow sterujacych skonfigurowane przez
oprogramowanie GX Works2 nalezy zapisa¢ w module komunikacji szeregowel.

«Funkcja obstugi predefiniowanego protokotu” oprogramowania GX Works2 umozliwia przesylanie
danych z urzadzeniem zewnetrznym zgodnie z protokotem urzadzenia zewnetrznego.
Ta funkgja uzywa prostych programow sekwencyjnych zawierajacych instrukcje spegjalne.

Predefiniowany protokoét zapisany w pamieci Flash ROM mozna wykonywaé za pomocg instrukgji
specjalnych (CPRTCL).
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W rozdziale 4 opisano diagnostyke sieci dla pojawiajacych sie problemaw.

4.1 Rozwiazywanie problemow

4.2 Podsumowanie




K 1-Serial_Communication_fod_pol

L | )

> Rozwigzywanie probleméw
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Ponizej znajduja sie informacje szczegbtowe dotyczace bteddw, ktére moga sie pojawic podczas przesytania danych
pomiedzy modutem komunikacji szeregowej i urzadzeniem zewnetrznym, oraz dziatania naprawcze dla tych btedow.

Problem Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze Odniesienie

e e oI . . I Malezy sprawdzi¢ kod btedu w monitorze
Swiedi sie dioda ERR (BLAD). Wystapit blad komunikacji. systemu | usunaé przyczyne bledu. Punkt 4.1.1
Dioda ,RD* (ODBIERANIE DANYCH) nie = Sygnat sterowania wysytaniem Malezy skonfigurowac okablowanie w taki
Swieci sie podczas przesytania komunikatu urzadzenia zewnetrznego jest sposob, aby sygnat CTS w urzadzeniu —
przez urzgdzenie zewnetrzne. wytaczony. zewnetrznym byt przygotowany.
Dioda SD (WYSYLANIE DANYCH) nie swieci ) . . . .
sig@ podczas przesylania zadania przestania f:gné%rusntﬁeaﬁgn?a »DSR Nalﬁgust{;:’::gllﬂ;vas Etsa-tggzkazdegu Punkt 4.1.2
z modulu komunikacji szeregowej. " $SAWYR ' RE g '
Mimeo ze dioda ,RD" (ODBIERANIE Ustawien data Nalei}rr s!mntmluwaf: ustawienie Punkt 3.2.2
DANYCH) po wystaniu komunikatu przez stawienie predetiniowanego predefiniowanego protokotu.

. L protokotu jest nieprawidtowe.
urzgdzenie zewnegtrzne, sygnat odbioru i . Urzadzenie zewnetrzne nie dodato : -
2adania odczytu (X3/XA) modutu " ’Eﬂ o - b Malezy skontrolowac dane )
komunikadji szeregowej nie wiacza sie. 0du zakonczenia odbioru. wystane/odebrane za pomoca funkgi Punkt 4.1.3
Sledzenia obwodu.
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Kody btedu mozna potwierdzi¢ w monitorze systemu.

W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Diagnostics” (Diagnostyka) — ,System Meonitor” (Monitor systemu).
Okno System Monitor (Monitor systemu)

Mair B aze Dperation o Selected Module
| MainBas= 0658 MainBase G658 [ ) _ _
I Kliknij ,Detailed Information” (Szczegotowe
/0 Ak, D000 0020 D030 0050 00 Slat 0| informacje), aby otworzy¢ okno ,Module's Detailed
alm Information” (Szczegdtowe informacje o module).
QJTIC24N —
Detaled Informatan I HA Inforrmation | Diagnoshcs | Errar Higtory Detail |
Baze Infornation List M odule Information List | Main Base:QESE |
Power | Base Irestaled Base- ; 2 Paramesber Lo | Mebwork Mo, Masker
Base |Module Base Model Name supcly | Type Slots Moddes Status Slot Series Maodel Name Poirt Tvoe Pore_ | Address | Statlon o, | PLC
& Qess Exist 5 3 - - |Power - Power . . . N
Extension Basel CPU Q CQOeUDHCPU - P - - - -
Extension BaseZ & 0-0 Q QITIC2AN 32Point Inkelll. ZZPont 0000 - -
Extension Bases 0-1 Q CQR40(-TS) 1 6Pioant | Input 16Pont | 0020 - -
Extension Base4 _ 020 ovip 32Pont Output 3zPort 0030 - -
Extension BaseS Error Information F——
Evtansion Raseé or and Solution
s Latest Error Code  Update Error History
Extensi — Contents: | Swibch setting error
* There is an error in the switch setting by the GX Works2,
Ermor Clear | Mo.  Eror Code
TFEF
[isplay Format 1 -
= HEX Solution: | * write CPU to the parameter and reboot after correcting the
- setting value for the switch,
Potwierdz kod btedu w DEC
oknie ,Module’s Detailed
. 7 The error history is sequentially displayed from
Information” (Szczegotowe an old error. The latest error is dsplayed at
informacje o module). thee bottom hre.

Okno System Monitor (Monitor systemu) (szczegdly modutu)
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> Sprawdzanie sygnatéw na monitorze stanu

W oknie State Monitor (Monitor stanu) uzytkownik moze sprawdzic statusy sygnatow kontrolnych RS-232.
Mozna rowniez sprawdzic status kazdego sygnatu przesytanego z/do modutu komunikacji szeregowe;j.

W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Predefined Protocol Support Function” (Funkcja obstugi
predefiniowanego protokotu) — ,Debugging Support Function” (Funkcja obstugi debugowania) — ,State Monitor”

) oo

(Monitor stanu).

MNo.
X00

X1

XD2

X03

LUE)

X05

X06
XDE

X10

X1
X12

X13

X4

7
X18

Object Module: |

-Sqrul Description

CH1 Transmission normal
completion

CH1 Transmission abnormal
completion

CH1 Transmission
proc e s3ng

CH1 Reception data read
request

CH1 Reception abnormal
detection

CH1 Protocol Execution
Completion

CH1 Mode switc hing
CH1 ERR. Occurence

Modem infalzation
completion

Duiling
Connection

Initialization/connection
abnormal completion

Modem disconnection
complete

Flash ROM read completion
Flash ROM write completion

" Value

OFF
OFF
OFF
OFF

OFF

OFF
OFF

OFF

OFF
OFF

OFF

OFF

OFF
OFF

T

/0 Addres3{00] Type{QJ71C24N) ChanneCH1)

[Signdl || Enor Information | Operation Setting Switch | Predefined Protocol Function |

Maniter Stop | Closa |
No. _5|qml Description | Value &
YOO CH1 Transmission reque st m
CH1 Reception data read
Y01 completion OFF
CH1 Mode switching
Y02 request OFF
¥03 CH1 Protocol Execution OFF
Request
YOE CH1 ERR.clear request OFF
Modem mitialization redqise st
Y10 (tandby roquest) OFF
¥11 Connection request OFF
Modem disconnection
Y12 e OFF "
RS5-232 Signal
RTS ® cD
DSF Cs -_
DTF L ] ]

i
Status WEACZONY/ WYLACZONY

kazdego sygnatu jest
reprezentowany przez @,/ .

Okno State Monitor (Monitor stanu)
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Extiacted Date 201308516 18:54:28

Diepilasana thas Lidest tace tatult = Dusplay verd/recene packet n ASCH

Target Module Type Charrel Selecton
0000.QJ71C24N 1 %] Opton | e | StatTiace | =P Ticesopped =P
Module Selechon |
[fraceRessk
Cumently Duplayed Dats Find I Recepton E mo
Module Type 0000 QJTIC24NICH1) ((—
Measuremert Tene  TI712 ma Send/Receive Packet
" Display sendheceive packet in HEX B Puiyens

Recetos Pack

Tutaj wyswietlane sg
wyniki sledzenia.

RS signal

DR signal

DR signal

€5 signal
€D signal

Receplion e

Dper: Trace Fie

-+ Time

Save Tiace Fis Closs

Okno Circuit Trace (Sledzenie obwodu)

m Sprawdzanie danych wystanych/odebranych za pomoca sledzenia nbwndu) ooc

Nalezy skontrolowac dane wystane/odebrane za pomoca funkgji sledzenia cbwodu.

W oprogramowaniu GX Works2 nalezy wybrac ,Tool" (Narzedzie) — ,Intelligent Function Module Tool” (Narzedzie modutu funkgji
inteligentnych) — ,Serial Communication Module” (Modut komunikacji szeregowej) — ,Circuit Trace” (Sledzenie obwodu).
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W tym rozdziale przekazano nastepujace informacje:

+ Rozwiazywanie problemow

Wazne punkty

Sprawdzanie bleddw, gdy $wieci Btad jest wskazywany przez wskaznik diodowy ERR. (BLAD) w module
sie dioda ERR. (BLAD) komunikacji szeregowej.

Sprawdzanie bledéw sygnatow Status kazdego sygnalu mozna sprawdzi¢ na monitorze stanu.

kontrolnych RS-232

Sprawdzanie bleddw za pomoca Przy uzyciu funkgji sledzenia obwodu mozna sprawdzié bledy w danych
funkgji sledzenia obwodu wystanych/odebranych.
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> Test koficowy ) e

Po zakonczeniu wszystkich etapow kursu Komunikacja szeregowa PLC, mozesz teraz przystapic do testu
koncowego. W razie niejasnosci w zakresie ktoregokolwiek z tematow, wykorzystaj te mozliwosc do
ponownego zapoznania sie z tymi zagadnieniami.

Test koncowy sktada sie z 11 pytan (30 elementow).

Mozesz zdawac test koncowy dowolna ilos¢ razy.

Jak rozwiazywac test

Po wybraniu odpowiedzi upewnij sie, ze przycisk Odpowiedz zostat klikniety. Twoja odpowiedz zostanie utracona,

jesli bedziesz kontynuowac bez klikniecia przycisku Odpowiedz. (Zostanie potraktowana jako pytanie, na ktére nie
udzielono odpowiedzi.)

Punktacja koncowa

Liczba prawidtowych odpowiedzi, liczba pytan, procent prawidtowych odpowiedzi i wynik
zaliczony/niezaliczony pojawia sie na stronie wyniku.

Prawidtowe odpowiedzi: 4

Aby zaliczy¢ test musisz
odpowiedzie¢ poprawnie
na 60% pytan.

Wszystkie pytania: 4

Procent prawidiowych odpowiedzi: 100%

Kontynuuj ] [ Przegladaj ]

« Kliknij przycisk Kontynuuj, aby zakonczy¢ test.
+ Kliknij przycisk Przegladaj, aby przegladac test (sprawdzenie prawidtowych odpowiedzi).
« Kliknij przycisk Sprébuj ponownie, aby powtérzyé test.
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Parametry sieciowe

Wybierz poprawne okreslenie dla kazdego opisu.

(1) Bit wskazujacy koniec danych. : | --Select-- v

(2) Wartosc okreslajaca predkosc transmisji, wyrazona w jednostkach .b/s". :

(3) Bit wskazujacy poczatek danych. : | --Select-- v

denwiedz'l I Wstecz]

--Select--
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Regulacja przeptywu

Wybierz poprawne okreslenie dla kazdego opisu.
(1) Metoda regulacji, ktéra konfiguruje zaleznosci czasowe pomiedzy sygnatami przesytanych danych
za pomoca linii regulacji przeptywu zainstalowanej osobno z linii sygnatowej w tym samym kablu. :

—-Select-- A

(2) Metoda regulacji, ktéra konfiguruje zaleznosci czasowe pomiedzy sygnatami przesytanych danych
za pomoca okreslonych kodow. :

--Select-- Al

denwiedz'l I Wstecz]
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Kabel RS-232

Wybierz poprawny opis dotyczacy rodzaju kabla RS-232 uizywanego przez modut komunikacji
SZETegowej.

Mozna stosowac dowolny kabel skrzyzowany RS-232 dostepny na rynku.

Kabel nalezy starannie dobrac zgodnie z protokotem urzadzenia zewnetrznego.

denwiedz’] I Wstecz ]
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Procedura odbioru danych

W ponizszej tabeli przedstawiono metody odbioru danych dostepne dla modutu komunikacji
sZeregowej.
Wybierz poprawna procedure odbioru danych dla kazdego opisu.

Charakterystyka danych odebranych z urzadzenia Procedura odbioru danych

Zewnetrznego

Dhugosc stowa danych jest zmienna. Ma koricu danych

dotgczane jest CR + LF | --Select--

Dtugosc stowa danych jest ustalona jako 4 bajty. Selact
P e. E —

Dtugosc stowa danych jest zmienna. Dane nie posiadajg
kodu zakoriczenia odbioru. _Select-

denwiedz'] [ Wstec?_]
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Test koncowy 5
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Procedura wymiany danych

W ponizszej tabeli przedstawiono protokoty dostepne dla modutu komunikacji szeregowej.
Wybierz poprawny protokot dla kazdego opisu.

Protokot Opis

-Solect-- b= Dane mozna wymieniac¢ pomiedzy urzadzeniem zewnetrznym i medutem CPU w dowolnym
' | formacie komunikatu i za pomocy dowolnego protokotu komunikacyjnego.

Protokdt komunikacyjny dla sterownikow programowalnych serii Q. Za pomocag tego
--Select-- ¥ | | protokotu urzadzenie zewnetrzne odczytuje lub zapisuje dane urzadzenia | programy modutu

CPU poprzez modut komunikacji szeregowe].

Malezy korzystac z tego protokotu, gdy konieczne jest ustanowienie przesytania danych
--Salect-- v | | zgodnie z protokotem urzadzenia zewnetrznego, np. przyrzadu pomiarowego lub czytnika

kodow kreskowych.

Jeshi urzadzenie zewnetrzne moze wysytac lub odbierac dane za posrednictwem protokotu
--Select-- ¥ | | MC, ma dostep do modutu CPU.

Przy uzyciu istnigjacego prostego protokotu dane mogg byc wymieniane stosunkowo tatwo z
--Select-- ¥ | | urzadzeniem zewnetrznym, takim jak komputer osobisty.

Przesytanie danych za posrednictwem protokotu urzadzenia zewnetrznego jest realizowane
--Salect-- v | | przy uzyciu funkgji predefiniowanego protokotu®

denwiedz’] [ Wstecz
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Protokot pozaproceduralny

Ponizsze opisy dotycza przesytania danych za pomoca protokotu pozaproceduralnego.
Wybierz poprawne okreslenie w celu dokonczenia zdan.

Do odbioru danych | --Select-- ¥ wfo | --Select-- ¥ | za pomocy protokotu

pozaproceduralnego stosowany jest kod zakoriczenia odbioru. Do odbioru danych w/o | --Select-- ¥ |

stosowana jest ilosc odebranych danych.

Kod zakonczenia odbioru i ilos¢ odebranych danych moZzna ustawic w zakresie | --Select-- ¥ | wcelu

odbierania danych.

denwiedz’] [ Wstecz
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Test koncowy 7

Oprogramowanie GX Works2

W ponizszej tabeli przedstawiono ustawienia ilosci odebranych danych i kodu zakonczenia odbioru w
oprogramowaniu GX Works?2.

Wybierz poprawne wartosci | wyrazenia w celu wypetnienia tabeli.

Procedura
odbioru danych

Ustalona
diugosc

llos¢ odebranych danych

Wartosc domysina: ( ] stow

Jesli ilos¢ odebranych danych jest mniejsza niz
wartos¢ domysina, zmiana ustawienia jest

--Select-- ¥

'
I

Jesli ilos¢ odebranych danych jest wieksza niz
wartos¢ domyslna, zmiana ustawienia jest

--Select-- ¥ .

Kod zakonczenia odbioru

Wartosc domyslna: ( )

Jesli kod zakonrczenia odbioru jest inny niz

wartos¢ domyélna, zmiana ustawienia jest

--Select-- v

"
I

Zmienna diugosc

Zmiana ustawienia jest wymagana zgodnie
dlugoscia stowa danych odebranych.

Ustawienie nalezy zmieni¢ na ,Nie okreslono
(FFFFH)".

denwiedz'] [ Wstec?_]




K 1-Serial_Communication_fod_pol lil_léj

Test koncowy 8 ) 000

Kontrola dziatania 1

Wybierz zdanie, ktore poprawnie opisuje sygnaty sterowania RS-232, ktore sg uzywane pomiedzy
modutem komunikacji szeregowej i jego urzadzeniem zewnetrznym.

Status sygnatu mozna sprawdzac z poziomu okna .System Monitor” (Monitor systemu) oprogramowania GX Works2.

Status sygnatu mozna sprawdzac z poziomu okna . State Monitor” (Monitor stanu) oprogramowania GX Works2.

Status sygnatu mozna sprawdzac z poziomu okna ..Circuit Trace” (Sledzenie obwodu) oprogramowania GX Works2.

deowiedz’] I Wstecz]
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Kontrola dziatania 2

W ponizszej tabeli przedstawiono rozwiazywanie problemow w przypadku awarii przesytania danych
pomiedzy modutem komunikacji szeregowej i jego urzadzeniem zewnetrznym.
Wybierz poprawny element dla kazdej z mozliwych przyczyn i dziatanie naprawcze.

Urzadzenie zewnetrzne przekazato komunikat i dioda ,RD" (ODBIERANIE DANYCH)
Symptom migneta, ale sygnat Zgdania odczytu (X3/XA) z modutu komunikacgji szeregowe] nie
zostat wigczony.
P1 (A) Ma miejsce btgd komunikacji.
Mozliwa (B) Sygnat sterowania transmisjg Jest wytaczony w urzadzeniu zewnetrznym.
DrZvczvna
(C) Protokot komunikacyjny jest niepoprawnie ustawiony.
Kod zakonczenia odbioru nie zostat dotgczony przez urzadzenie zewnetrzne.
P2 (D) Sprawdz kod btedu w monitorze systemu i usun przyczyne btedu.
Dziatanie (E) Sprawdz, czy sygnat CS jest wigczony za pomocg monitora stanu.
naprawcze
(F) Sprawdz ustawienie protokotu komunikacyjnego.
Sprawdz dane wystane/odebrane za pomocg funkgji Sledzenia obwodu.

P1 | --Select-- | v| P2| --Select-- |v|

deowiedz’] [ Wstecz
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Funkcja obstugi wstepnie zdefiniowanego protokotu 1

Wybierz zdanie, ktore poprawnie opisuje funkcje obstugi wstepnie zdefiniowanego protokotu.

_ Ta funkcja umozliwia komunikacje przy uzyciu protokotu z urzadzeniem zewnetrznym za
~ pomoca zwyklych programow sekwencyjnych zawierajacych instrukcje specjalne.

_ Ta funkcja umozliwia automatyczna analize parametrow komunikacyjnych przekazywanych z
~ urzadzenia zewnetrznego, aby mozna byto utworzyc protokot odpowiedni dla urzadzenia

deowiedz’] I Wstecz]
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Funkcja obstugi wstepnie zdefiniowanego protokotu 2

Ponizsze zdania opisujg odpowiednio .zmienna nie podlegajacg przetwarzaniu” i .zmienna
podlegajaca przetwarzaniu”. Wybierz poprawne okreslenie dla kazdego opisu.

(1) Dane sa wysytane i odbierane bez przetwarzania. :

--Select-- v

(2) Dane sg wysytane | odbierane po przetworzeniu.

Ten proces przetwarzania danych nie wymaga programu sekwencyjnego i zmniejsza catkowity

rozmiar programu i czas programowania. :

--Select--

v

deowiedz’l I Wstecz]
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Test koncowy zostat zakonczony. Twoje wyniki sg przedstawione ponizej.
Aby zakonczy¢ test koricowy, przejdZ do nastepnej strony.

Prawidtowe odpowiedzi: 11

Wszystkie pytania: 11

Procent prawidtowych odpowiedzi: 100%

‘ Kontynuuj H Przegladaj ‘

Gratulujemy. Test zostat zaliczony.
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Kurs Komunikacja szeregowa PLC zostat ukorfczony.

Dziekujemy za wziecie udziatu w kursie.

Mamy nadzieje, ze poruszone tematy byly interesujace, a informacje
uzyskane w trakcie tego kursu beda przydatne w przysztosci.

Mozesz przegladac kurs dowolng ilosc razy.

‘Przegladaj| ‘ Zamknij |




