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[ Introducéo Objetivn do curso ) o0

Este curso oferece treinamento para os usuarios que irdo utilizar o CC-Link pela primeira vez e vao de fato
configurar sistemas data link CC-Link usando um controlador programavel (PLC). O curso inclui o seguinte:

Conhecimento basico

Estrutura fundamental do data link

Definigdes basicas de parametros por configuracdo do sistema
Método de programagao

Start-up do sistema

Verificagdo de operacao

Neste curso, explica-se o procedimento de instalacdo do sistema CC-Link juntamente com a configuracdo do sistema para
a pratica.

Confirmar as Verificar a sua
Entender as Entender o operaghes e Compreensao
especificagbes programa entender as do
do CC-Link de treino especificagbes contetdo de
estendidas aprendizagem

Conhecime
nto basico
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G- Estrutura do curso

O contetdo do curso é explicado a seguir.
Recomendamos que vocé comece pelo Capitulo 1.

Capitulo 1 Descricao geral do CC-Link

Aprenda as caracteristicas e a configuracdo basica do sistema CC-Link.

Capitulo 2 Especificacoes e definicdes

Aprenda as nogoes basicas de como configurar sistemas CC-Link, incluindo especificacdes, termos basicos
e definicbes basicas de comando de sistemas CC-Link.

Capitulo 3 Lancamento do sistema I/O remoto
Aprenda as defini¢cdes e operagdes necessarias para o langamento do sistema I/O remoto.

Capitulo 4 Expansibilidade e confiabilidade do CC-Link

Este capitulo descreve como utilizar operacdes diferentes do sistema I/O remoto aprendidas neste curso.
Ele também explica sobre a configuracdo para melhorar a confiabilidade dos sistemas.

Teste final

Grau de aprovacao: 60% e superior
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et Como utilizar esta ferramenta de e-Learning

) oo

Ir para a proxima pagina

Voltar para a pagina anterior

Mover-se para a pagina
desejada

Sair do curso

Ir para a proxima pagina.

Voltar para a pagina anterior.

O "Indice" sera exibido, permitindo que vocé navegue até a pagina
desejada.

Sair do curso.
A janela, como a tela de "Conteddo”, e o curso serdo fechados.
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TS Especificacdes do CC-Link ) eas

A versao mais recente a partir de dezembro de 2012 € a Ver. 2., que é expandida na funcionalidade a partir da Ver. 1.1.
Este curso usa a Ver. 1.1 do CC-Link para explicacdo a fim de compreender seus fundamentos.

Consulte o manual para obter detalhes sobre as especificacdes da Ver. 2.
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L ITEL Precaucoes para utilizacao ) 000

Precaucdes de seguranca

Quando vocé estiver aprendendo a operar os produtos reais, leia cuidadosamente as precaugdes de seguranca dos
respectivos manuais.

Precaucdes neste curso

- As telas exibidas da versdo de software que vocé utiliza podem ser diferentes das apresentadas neste curso.
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>m Descricao geral do CC-Link

Este curso descreve as nogdes basicas do CC-Link, que € um tipo de rede industrial. O curso é destinado
para usuarios que tenham concluido o curso "Equipamentos de FA para iniciantes (redes industriais)" ou
que tenham um nivel de conhecimento equivalente.

A fungio do CC-Link

CC-Link & uma abreviacao de Control & Communication Link (Rede de controle e comunicagado). Sua
finalidade é integrar o controle e a comunicacdo do sistema.

O CC-Link € uma rede aberta. Suas especificagbes foram amplamente divulgadas para fornecedores de
sensores e valvulas para ser usado em ambientes de FA.

E possivel configurar o seu sistema de acordo com sua finalidade, montando os produtos de

muitos fornecedores participantes (fabricantes parceiros).

Historico explicando por que as redes FA sdo necessarias

Hoje em dia, sistemas integrados em grande escala sdo necessarios para cumprir as exigéncias dos

sistemas simplificados modernos.
A conexdo em rede de diversos dispositivos € um pré-requisito para comunicar e compartilhar
informacoes nesses ambiente de automacao de fabrica (FA).

1.1 Necessidade de redes FA

1.2 Familia CC-Link e a posigdo do CC-Link

1.3 Recursos do CC-Link

1.4 Dois métodos de comunicacdo de dados

1.5 Tipos de componentes

1.6 Configuragao do CC-Link

1.7 Relacéo entre I/O remoto e dispositivos da CPU do controlador programavel

1.8 Resumo deste capitulo
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Necessidade de redes FA ) e

Antes de iniciar o topico principal, gostariamos de revisar as redes FA.
Redes FA sdo usadas para dois propositos como segue.

Finalidade da rede Descrigdo

A informacio é compartilhada dentro do sistema do controlador programavel.
Ligando-se a dispositivos distribuidos (controladores) através de uma rede, vocé é capaz de melhorar a flexibilidade,

Compartilhamento de a capacidade de expansdo e a facilidade de manutencdo do seu sistema de automacao. —
informagdes - Py A — i
(Transmissdo ciclica entre a 1 Pt 4 ~Ad
estagdo mestre e estagbes o ‘,':I , f ‘P

locais) G o S,
g, _{" e 1 _{?' el

oS, Pt
ol ol Lol ol

Vocé pode ndo apenas encontrar problemas simplesmente ao prolongar as linhas de I/0, mas também pode
precisar de area adicional para agrupamento de linhas espessas de [/O.

Para resolver isso, vocé pode usar sistemas distribuidos de I/O para transferir o estado de [/O através de uma rede
sem linhas de I/O com fiagdo.

Armazenando programas de seqii&ncia em uma Unica CPU de controlador programavel, vocé é capaz de configurar
Distribuicio de dispositivos seus sistemas desejados de maneira econdmica de forma que seja capaz de encontrar segdes com falhas

& P

de /O rapidamente.
(Transmissdo ciclica entre a i
estacdo mestre e estacdes i EE
locais)

5 ¢ b ™

O CC-Link suporta ambas as finalidades. Este curso descreve a mais basica disposicdo de 1/O distribuida usando o CC-Link.
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>>m Familia CC-Link e a posi¢ao do CC-Link ) RV e

A tabela a seguir mostra as diferencas em cada produto da familia CC-Link.

Tipo Recursos Velocidade Fiacio
e Alta velocidade e confiabilidade (resistente a
controle IE CC- ) P 1 Gbps™ Fibra Gptica
. ruidos e distdrbios)
Link
EZTPD de IE CC- Alta velocidade, fiacao flexivel 1 Gbps" Multiplas topologias*?

Configuragdo do sistema relativamente
CC-Link econdmica, uma série de dispositivos de 156 kbps a 10 Mbps Ligacdo em bus™
ligagdo comprovados

*1 1 Gbps:
Transfere 1 x 10° bits por segundo.
*2 Topologia:
Indica como a fiagdo é configurada. Quanto mais flexivel for a topologia, mais vocé podera realizar uma fiacdo e um
leiaute do sistema complexos.
*3 Ligagdo em bus:
Um meétodo de ligacdo pelo qual todos os madulos sdo reunidos em uma (nica linha de sinal.
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»m Recursos do CC-Link

O CC-Link tem os seguintes recursos:

Desempenho comprovado sendo utilizado por muitos usuarios ha muitos anos
Sistemas I/O remotos podem ser configurados de forma relativamente econémica.

Dispositivos, sensores, valvulas e atuadores de I/O compativeis com CC-Link feitos por fabricantes
parceiros™* podem ser combinados com o sistema.
Controle distribuido através da comunicacdo entre os dispositivos de controle*

Pontualidade no periodo de comunicagdo da rede™
Ampla funcdo RAS™

*1 Fabricantes parceiros:

Empresas de fornecedores de sensores, atuadores e outros equipamentos que participam da CC-Link Partner Association
(CLPA).
*2 Controle distribuido:

Diferentes para o controle centralizado em que uma CPU do controlader programavel executa todo o controle. CPUs do
controlador programavel sdo distribuidas de acordo com o conteldo do controle.
*3 Pontualidade:

Respostas sdo retornadas em periodos fixos.
*4 RAS:

Abreviacdo de Reliability (Confiabilidade), Availability (Disponibilidade) e Serviceability (Facilidade de manutengéo). Este @ um
indice para a operagéo estavel, segura e confiavel.
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m Dois métodos de comunicacao de dados

Os dois métodos de comunicagdo de dados a seguir sdo utilizados para redes de controlador programavel.

* Transmissao ciclica
« Transmissdo transiente

A tabela abaixo identifica suas diferencgas e vantagens.

Transmissdo
ciclica

Descri¢do geral de comunicagio de dados

Envia/recebe ciclicamente e automaticamente os dados nas areas
previamente especificadas por parametros de rede™.

Programa para enviar/receber
dados

Desnecessario

(Envia/recebe dados com base
nas configuragbes dos
parametros de rede).

Transmissdo
transiente

Envia/recebe dados entre as transmissoes ciclicas somente quando ha
um pedido para comunicagdo entre PLCs na rede.

Mecessario

(Envia/recebe dados com base
em programas em que

comandos especiais sdo dados).

O CC-Link suporta transmissdes ciclicas e transientes.
MNeste curso, a transmissdo de rede basica FA, a transmiss3o ciclica, é usada.

*1 Parametros de rede:

Elas sdo usadas para definigdo de redes. A configuracio dos dispositivos a serem ligados, bem como as agdes a serem
tomadas pelos dispositivos tanto na rede quanto na CPU do controlador programavel podem ser definidas.
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»ﬂ Tipos de componentes ) 00c

Um sistema CC-Link consiste dos quatro dispositivos a seguir.

Pode haver discrepancias nos locais onde foram usados os dispositivos e os seus métodos de transmissao, dependendo do
tipo de estagdo. Portanto, é necessario selecionar estacdes escravas™ necessarias de acordo com sua finalidade.

Vocé precisa levar em conta os tipos de estacoes para definir parametros de rede posteriormente.

Tipo de estacdo usado no CC-Link

Tipo de estacdo Descricdo

Gerencia e controla o sisterma de data link.

Estacdo mestre Possui as informagbes de controle de rede (pardmetros de
rede). Uma estagdo & necessaria por sistema.

Comunica-se com a estagdo mestre e outras estagdes locais.
O modulo & idéntico ao da estagdo mestre, mas torna-se uma

I estagdo local, conforme as definigdes diferem.

local

Realiza transmissdes transientes e ciclicas.

Estacio de | Estacdes locais ta mbém sdo consideradas como estactes de Separado da CPU
dispositivo | dispositivo inteligente. do controlador
inteligente programavel

Inclui uma estacdo de I[/O remota (lida com dados de bits) e
uma estagao de dispositivo remoto (lida com dados em bits e
Estagdo dados de palavra).

remota Realiza transmissdes ciclicas apenas. Nenhuma transmissdo
transiente & realizada.

Separado da CPU
do controlador
programavel

Meste curso, vocé aprendera como controlar I/O remota usando estagdes mestre e remotas.

*1 Estacdo escrava:
EstagOes que ndo sao a estagdo mestre sao chamadas estagOes escravas.
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»“ Configuracao do CC-Link ) 00c

Exemplo de configuracdo do sistema CC-Link

Cada dispositivo esta conectado como maostrado abaixo.
Resistores de terminagdo sdo necessarios em ambas as extremidades da fiacdo, a fim de estabilizar os sinais.

Estagcdo mestre _ Estacdo local
: HMI/borne de operacio

+ Inversor
+ Sistema de servo
+ Sensor

etc.

F{ems_tnr ?e Resistor de
terminacgao A
terminacao
Médulos de IO remoto Modulos de dispositivo remoto Modulos de dispositivo inteligente
(Modulos de I/O) + Médulo de conversao A/D * Modulo de posicionamento
* Madulo de converséo D/A = Madulo de interface RS-232
+ Médulo de contagem rapida etc.

+ Médulo de entrada de temperatura

« Dispositivo de controle de ID
etc.

O CC-Link permite que diversos dispositivos figuem conectados conforme mostrado na figura acima. Este curso descreve
os controles usando o modulo de I/O remoto mais basico.
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Relacao entre I/O remoto e dispositivos da CPU do controlador programavel ) W

Comunicagdo de estagoes de I/0 remotas

« Ainformacdo em bits (ON/OFF) & transmitida usando dispositivos de entrada remotos (RX) e dispositivos de saida
remotos (RY).

« Nao é possivel descrever diretamente os dispositivos de I/O remotos (RX/RY) em uma programa de sequéncias.
» Os dispositivos de I/O remotos e da CPU do controlador programavel sdo atualizados automaticamente com base
nas atribui¢des definidas nos parametros de rede. Esta agdo & chamada de Atualizacdo automatica.

Ao utilizar a funcao Atualizacdo automatica, vocé consegue realizar programacdes como se estivesse acessando os médulos
montados na base.

Estagio mestre

CPU do controlador Médulo mestre Médulo da estagio de Entrada externa
programdavel L/O remota (entrada) X

Atualizagdo
automatica Varredura

——
RX de entrada de rede RX de entrada

remota remota O O

RY de saida

Maodulo da estagio de Saida externa
I/O remota (saida) Y

RY de zaida
remota

Varredura de rede:

Uma acdo pela qual a estacio mestre varre o estado das estages escravas por meio da rede (link). E realizada uma série de
operagdes para envio de dados da estagdo mestre para recebé-los por cada estagdo escrava. Em geral, quanto menor o nimero de
dispositivos totais conectados, menor o tempo de varredura de rede, melhorando a resposta dos dispositivos remotos de [/O.
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“ Resumo deste capitulo

) oo

Meste capitulo, vocé aprendeu o seguinte.

* Necessidade de redes FA

* Familia CC-Link e a posicdo do CC-Link

* Recursos do CC-Link

+ Dois métodos de comunicacdo de dados

* Tipos de componentes

+ Configuragdo do CC-Link

» Relacao entre os dispositivos para [/O remotos e a CPU do controlador programavel

= Existem quatro tipos de estagdes: estagdes mestre, estacdes de [/O remotas,
estagdes de dispositivo remoto e estagbes de dispositivo inteligente (incluindo
estagdes locais).

= Estages remotas de I/O e estagdes de dispositivo remoto sdo chamadas
coletivamente de estacdes remotas.

GGG BT TSI LG BB Existern dois métodos de transmissdo: ciclica (comunicagdo ciclica) e transiente
dados (comunicacio mediante solicitagio).

Atualizacio automatica Os dados sobre os dispositivos na rede vao ser transferidos automaticamente para
os dispositivos da CPU do controlador programavel por parametros de rede.
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(ETEXE] Especificacdes e definices ) e

Este capitulo descreve as especificacoes e definigdes do CC-Link.

Para obter detalhes, consulte o manual do usuério para o sistema CC-Link mestre e médulo local (detalhes).

2.1 O conceito de contagens de estagao ocupada, nimeros de estagao e o nimero de modulos
2.2 Definigbes para hardware e software

2.3 Resumo deste capitulo
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O conceito de contagens de estacdo ocupada, nimeros de estacdo e o nimero de modulos ) Lt

Esta secdo descreve os termos basicos usados nos sistemas CC-Link.
Vocé precisa leva-los em conta para definir parametros de rede posteriormente.

Isso é especificado com antecedéncia de acordo com os numeros de I[/O em estacdes
escravas a serem usadas.

Este & o ndmero exclusivo atribuido para um dispositivo a ser ligado. O N° da Estacio "0" é
fixo para a estacdo mestre.
0O nimero da estacdo comeca a partir de 1. O proximo nimero de estacio a ser atribuido é o
nimero da estacdo anterior + o nimero de estagbes ocupadas da estacio anterior.

Exemplo: Para o médulo em que o nimero da estacdo é 3, conforme a figura abaixo:

O numero da estacdo da estagdo host|(3) = O inicio da estacdo anterior|(1)|+ seu numero de estagdes ocupadas|(2),

N da M da
estacdo 1 | estacdo 2

M® da N° da
estacdo 3 estacio 4

M® da N® da
estacdo 5§ | estagdo 6

M da MN® da
estacio 7 | estacdo 8

M* da
estacdo 9

> €>

<>

| - R
A 4
M° da estagao 4 N® da estagdo 9
) ) Estagdo o « Estacdo
E';tasfan M® da estacio 1 M® da estacdo 3 |0{a|" N® da estacdo & local
MEstre Estacdo remota Estacio remota (4 estacGes Estacdo remota (1 estacdo
(2 estacdes (1 estacio ocupadas) (1 estacio ocupada)
ocupadas) ocupada) ocupada)
\ \ N\ N\ N\ J/

Maodulos sdo contados como 1, 2, etc. O numero de médulos mostra quantos dos modulos sdo usados.

Uma estagdo de I/O remota tipica tem uma estacao/maodulo.
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»m Definicoes para hardware e software

As seguintes configuracdes precisam ser feitas para cada modulo a fim de operar o sistema CC-Link.

Defini¢des de hardware
= Numero da estacdo, modo™e velocidade de transmissdo™ sdo definidos de acordo com as
especificacdes do data link a ser definido na estagdo mestre,
Definigoes de software

« Sé&o definidas as agdes iniciais para cada médulo.
 Definicdes rotuladas como definices iniciais determinam a operacdo de um modulo e diferem
dependendo do tipo do médulo a ser configurado.

*1 Modo:
Dividido em trés categorias: online (operagdo normal), offline (separada da linha) e o TEST MODE (MODO DE TESTE).

*2 Velocidade de transmissao:
A velocidade de transmissdo do CC-Link avanca em steps de 156 kbps a 10 Mbps. Mo entanto, pode haver incompatibilidade
na relagdo entre as velocidades de transmissdo, as distincias de transmissdo e resisténcia ao ruido. Quanto maior a
velocidade de transmisséo, menor a disténcia de transmissdo e menor a resisténcia ao ruido.
Portanto, vocé precisa selecionar a mais alta velocidade de transmissdo para cumprir a distancia total estendida calculada
com base no leiaute de instalagdo de um CC-Link.

Se o ruido afetar a operagio real, reduza a velocidade de transmissdo ainda mais apos a aplicagdo de medidas contra o
ruido.
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»a Definicoes para hardware e software

Definicoes de hardware

Siga o procedimento abaixo.

Conecte cada modulo com cabos de CC-Link dedicados.

) 4

Defina os switches dos modulos.

Modulos remotos
= Switch de definicdo do N° da estacdo
= Switch de definicdo da velocidade de transmissao

Maodulos mestre/local
= Switch de definicdo do N° da estacdo

= Switch de definicdo da velocidade de transmissao
= Switch de definicio de modo

) 4

O hardware foi preparado.
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»a Definicoes para hardware e software

Defini¢oes de software

Selecione configuragdes usando uma ferramenta de engenharia para a CPU do controlador
programavel que controla a estagdo mestre.,

Definicdes podem ser realizadas nos parametros de rede.

Os itens a seguir podem ser definidos com os pardmetros de rede.

* Numero de I/O superior que indica a posicéo de instalacdo do médulo mestre,

« Namero total de médulos ligados (estacdes escravas), nimero de novas tentativas™ e definicbes
de informacdo da estacdo™, relacionadas a operagdo basica de uma rede.
Atualizacdo automatica de parametros com a finalidade de fazer uma associacdo entre a CPU do
controlador programavel e o dispositivo de rede do CC-Link™.

*1 Numero de novas tentativas:
Mo CC-Link, sua confiabilidade de dados & mantida por tentar novamente (reenvio) as transmissies de dados, se for
detectada uma perda de dados devido ao ruido, etc. O nimero de novas tentativas & definido como um valor que
indica quantas detecgdes de perdas de dados em uma determinada estacdo sdo permitidas continuamente.
Quanto maior o nimero de novas tentativas, maior a taxa de comunicacio continua com a estacio relevante. Pode-se
considerar, no entanto, que a ocorréncia de frequentes tentativas indica que ha um problema, como ruido. Portanto,
vocé deve tentar resolvé-lo ao mesmo tempo.

*2 Definicao de informacgdes da estacao:
Define os atributos de um dispositivo (estagdo escrava) sendo ligado com CC-Link. Os atributos incluem o tipo de
estacdo e o nimero de estacdes ocupadas descritos antes.

*3 Dispositivo de rede:
O termo coletivo de RX/RY e RWr/RWw. RWr/EWw sao os dispositivos de palavra para serem usados na rede.
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m Resumo deste capitulo

) oo

Meste capitulo, vocé aprendeu o seguinte.

« O significado do ndmero de estactes ocupadas, o nimero da estacdo e o nimero de médulos.

* Definigbes necessarias para as definicdes de operacdo, hardware e software.

Ponto

Nimero de estagbes ocupadas

Velocidade de transmissio

O nimero de estacBes ocupadas por modulos remotos de I/O geralmente é 1.
Os numeros de estacdo sao afetados pelo nimero de estagdes ocupadas.
O numero de modulos mostra o nimero de estagbes escravas.

Mao ha incompatibilidade entre a disténcia de transmissdo e velocidade de
transmissao.

Tem que ser determinada de acordo com a velocidade de resposta e o
ambiente operacional necessarios.
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m Lancamento do sistema I/O remoto ) Wl W

Este capitulo descreve como iniciar o sistema CC-link, usando um sistema de pratica.
Vocé vai aprender as defini¢des e as operagdes dos modulos através da configuragdo do sistema de pratica.

3.1 Descricao geral do sistema de pratica

3.2 Definicbes de hardware para o médulo mestre

3.3 Defini¢bes de hardware para os modulos de I/O remotos
3.4 Fiacao

3.5 Definicbes de parametros

3.6 Confirmacao das especificagdes

3.7 Criacao de um programa de sequéncias

3.8 Verificacdo de operagao

3.9 Diagnosticos primarios

3.10 Diagnosticos detalhados

3.11 Resumo deste capitulo
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> Descricao geral do sistema de pratica

) oo

Descricao geral da operacao do sistema de pratica

- Ativar X2 na estacdo mestre faz com que o RY2 da estacdo escrava (N° 2) seja ativado.

* Permitir que o estado de comunicagao das estagdes escravas sejam exibidos na saida do lado da estagdo mestre.

Permitir que o estado de RX1 (estacdo escrava, N° 1) seja exibido na saida do lado da estacdo mestre.

- Se ocorrer um erro no modulo mestre, nenhuma I/O remota é processada.

Configuracdo geral

A seguir a configuragao do sistema de pratica é exibida.

M® da estagdo 0

Modulo mestre
(QJE1BT11N)

CPU do
controlador
programavel

ot

OxxCPU
OX42
ay4zp

QJGIBTIIN

Resistor de
terminagio

16 pontos
Modulo de entrada CC
1 estacdo ocupada

M da estagdo 1

Modulo de /O remoto
AJBSBTB2-16D

LR

o

Cabo CC-Link
dedicado

Transistor de 32 pontos
Médulo de saida
1 estagdo ocupada

N® da estagdo 2

Maédulo de I/O remoto
AJBSBTC1-32T

Resistor de
terminacdo
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m Defini¢coes de hardware para o médulo mestre

) oo

Esta secao descreve as configuragdes de um modulo mestre e local do CC-Link (Modelo: QJELBT11N) e sua exibigdo.

Definigoes

(1) LED

(2) Namero da estacao
definicdo de switches

(3) Velocidade de
transmissao e
definicdo do modo
switch

{4) Bloco de terminais

Contelido das definigGes

A area que exibe o estado de operagio.
(1) O diagnostico primario & ativado se houver uma falha
operante.
2) Como o nimero da estagdo mestre & designado como
"0", defina "0" para ambos os digitos de 10 e 1.
3) Defina este para "0" online.
(Modo online/velocidade de transmissdo: 156 kbps)
) Conecte os cabos do CC-Link dedicados.
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m Definicoes de hardware para os médulos de 1/0 remotos

) oo

Modulo de entrada

Um modulo de entrada é usado como um exemplo para esta explicacao.

DefinicGes (2) Switches de definico do
(1) LED velocidade de transmissdo

-  — — -

MITSUBISHI  MELBEG Aums Fanm ' k‘:%

BEE88o0o0 o _ B
] slalslslnlnlelnlnlnlnlslololuls] il ..: .., (3) SWItCJhES de dEﬁmga?
-:I ProsRE TR R R 1010 do nimero da estagdo
..... .
[ - N N mE - o 3T O " " 0 "
:.r; . Ll - | - |~ lé L] - W 14 L - ] L B L - L i - L

il _J

4) Terminais [/O

Conteddo das definigbes

Q) A area que exibe o estado de operacio. O diagnostico primario é ativado se houver
uma falha operante.

(2 Definir a velocidade de transmissao como 156 kbps (Numero de definigdo: 0).

(3) Definir o nimero da estagdo para que ndo seja © mesmo que o de outras estagdes.

@) Ligar os cabos do CC-Link dedicados a esquerda. Os terminais para ligagio de
dispositivos de [/O estdo dispostos a direita.




ki 1-CC-Link_Advanced_fod00165_por

(e I ) ©os

Realizar a fiacdo necessaria como mostrado abaixo.

Fiacdo para cada médulo no CC-Link
N&ao é necessario ligar-se na ordem dos nimeros da estacéo.

Ligar resistores de terminacao (110 €2, 1/2 W (codigo de cores: marrom, marrom, marrom)) para as estagoes de ambos
os lados da linha de transmissao.

Fonte de alimentagao externa (CC 24 V) para as
estacOes escravas.

Modulo mestre

ol

Resistor de
terminacdo

Modulo de I/O remoto Modulo de I/O remoto

©
0
L

Resistor de
terminacao

Pontos em relacdo aos
cabos CC-Link dedicados
O comprimento minimo do cabo
entre os modulos é de 20 cm.
Dedicado . Pode ocorrer uma falha de

- Dedicado - .
Cabo CC-Link Cabo CC-Link transmissao se for utilizado um cabo
inferior a 20 cm.
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»m Definicoes de parametros ) e

Inicializando o GX Works2

Apods a confirmacgdo de que o hardware foi inicializado, defina parametros usando a ferramenta de engenharia GX Works2.
Embora vocé também seja capaz de realizar as configuragdes usando programas de sequéncia, esta secdo fornece
explicagdes de forma visivelmente compreensivel.




-
)ﬂﬂﬂ
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»m Definicoes de parametros

Defini¢goes de parametros para o CC-Link

Esta secdo descreve como definir parametros de rede.

Selecionar "CC-Link™ no
"Metwork Parameter”
(Parametro da rede) para abrir
a janela de "Metwork

Definir o modo de operagdo e a versao do CC-Link.
Muodificar as configuragdes de acordo com a escala e a
finalidade do sistema.

parameter CC-Link" O modo mais comum & a "Remote Net (Ver. 1 Mode)”

(Parametro de rede CC-Link). e e

_\ |

4o [PRG]Write MAIN 2 Steg ' 0L Hetwork hum#er « OC-Lh

Selecionar esta caixa de selegdo permite que
vocé defina a informagdo da estagdo escrava de
forma visivelmente compreensivel.

il

// :

Definir o numero de I/O superior do

Musber ofModdes |1 v] Boards  Bark: Mo Se I|,. Sat tha atiion Information in tha CC-Unk conflowraiion modulo mestre como 0080h de acordo
" com "3.1 Descricdo geral do sistema de
Start 1O Ne. noea pratica”.
‘Dperation Setng Oparabon Setting =
“m‘;‘:‘m e Madger Station = O nimero de estagdes escravas &
Mode Remate Hetiver, | Made] mostrado aqu.

wt L] -

Quando "Station information”

Tela de Network Parameter (parametro de rede)

; Intelbgent Function bodu Total Module Cormected(*1) 1 3 o - P .
€ Giobal Device Comment femote nput(Ex) ] (Informacdes da estacéo) sdo definidas,
41 i Program Setting Remot outputRY) vl elas se refletem automaticamente.
L 8% pou Remote regiter (fA) Y :
E _-J Prng”m mw‘""} \h . . . . e
o MAN Vier 2 Remote Input(ix) AN Atribua a area vazia de dispositivos de [/O
[y Local Device Commen Ve, 2 Remote: autput{RY) N X/Y como os destinos para atualizagdo
a8 Dcuice emon, ::mm““‘:’} automatica.
F{EI{E especial de rede (SB) e i : m_:mu WH Eles sdao Eleﬁnidc:s como os alvos para
registro especial de rede (SW) sdo Speal regster(5W] S atualizagao de I/O remota de ¥/Y100,
os campos de informagodes tais Retry Count como /O até X/Y9F na base foram
como o estado de operagdo dos [ — | : atribuidos em "3.1 Descricdo geral do
modujus de rede de comunicacio. PLC Down Select Sto - sistema de pratica”.
Eles sdo usados como Sean Made Setting  [Er— - |
intertravamentos do programa e Delay Time Setting —_— Registrar as informacdes das estagbes
ara outros fins. ] e ¥ 5
P ; — — escravas, Como numeros de estacdoe o
E | Interrupt Settngs P ——— numero de estagbes ocupadas.

Elas sdo descritas de forma concreta na
proxima pagina.
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ﬂ Definicoes de parametros

) oo

Configuracéo do CC-Link

Nesta secdo, vocé ira definir a configuracdo do CC-Link.

automaticamente.

com "3.1 Descrigdo geral do sistema de pratica”.

O processo de definigbes € concluido depois de selecionar o nome do modulo de acordo

-1 CC-Link Cogfiguration Module 1 (Start 1/O: 0080)
! CC-link Configuration [Edit  Weew Clote with Discgrding the Clete with Beflecting the Settng

Mode Setwrg: (SN ~ | ™ Soeed Uk Scan Time (Agpre): [ 7,74

— N

i Module List x
Select CC-Link  Find Module | My Favories |

Category to be refined

Arrastar e
Itar

| output Module (40-pn Connector Type(FOr
Search Stripg * Byrtinl malich parch 8 poss
| mesaTC -
Fagse mout withe 1D dharaces.
gy _gearch |
Fnd Result

—_———

[ == AJESBTCI-3 32 ponts ([ Transstor gutput

[Duthne] A
Transetor output module (40-pin connecton
itype{FCM connector type))

[Specification]

Transstor output 32 ponts, snk bvoe, 0L1A ¥

Tela de definicido de configuracdo do CC-Link

Selecionar os modulos relevantes a partir da lista de modulos mostrada a direita e arrastar e soltar a partir do N° da
estacdo 1 em ordem. O nimero de estagdes ocupadas € calculado e cada nimero da estagdo é definido
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>“ Confirmacao das especificacoes

Esta secdo descreve os seguintes pontos a serem observados antes de realmente comegar a programacao.

Confirmacao do estado de definicio do niimero de estacido para as estagdes escravas.

Confirmar a definicdo do nimero de estacao para cada estacdo escrava.

STATION NO.

M® da estacio 1: Estagdo de I/O remota M® da estacio 2: Estacdo de /O remota
(AJ65BTB2-16D, 16 pontos, entrada CC) (AJ65BTC1-32T, 32 pontos, saida a transistor)
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>}“ Confirmacao das especificagoes ) oo

Pontos de verificacdo (compatibilidade do dispositivo)

Cuidado

Além de os dispositivos de bit serem protegidos para 32 pontos por estacdo, como o N° da
estacdo 1 & um mdédulo de 16 pontos de entrada remoto, o intervalo entre X110 e X11F néo é

usado.
. Estacdo de I/0 remota
Modulo mestre (N° da estacéo 1)
. CPU do controlador : Area de entrada Mﬁs BTB2-16D
] programavel remota (RX) :
X100 a X10F| : EOH E
X110 aX11F| : Operacio de: ElH |(Em branco)| : Transferéncii i
: atualizacdo ! gay : a de sinal de
de entrada : : entrada
: E3H ;
] (varredura
E4H de rede)
a
15FH
i Estagdo de I/0
Area de saida  : .. remota
: 3 remota (RY) ETrE'SSf?rE"Ic'E' (N° da estacdo 2)
; Operacdo de :160H|(Em branco)| : = °B%  AJGSBTCL-32T
i atualizacdo :161H|(Em branco) esaca | 1
: desaida : (varredura :
¥120a Y12F| |: :162H : derede) :J|RY0DOaRYOF
¥130a Y13F| | : :163H ] : | |[RY10 a RY1F
B4R s
fooa
:1DFH
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>“ Confirmacao das especificacoes

Confirmacao das relacoes entre os dispositivos

No sistema de pratica, a parte superior do dispositivo de atualizacdo de entrada remota é definida
como X100, e a parte superior do dispositivo de atualizacdo de saida remota é definida como Y100.
As relagdes de RX/RY das estacdes I/O remotas e os dispositivos da CPU do controlador
programavel sdo as seguintes.

Atribuicao da entrada remota RX

CPU do

Estacdo remota controlador
programavel

N® da

estaciio Mome do modulo Entrada remota (RX) Dispositivo

RX00 a RX0OF (Remota)
AJ65BTB2-16D RX00 a RXOF (Mestre) X100 a X10F
(entrada de 16 pontos)

Mao utilizada X110 a X11F

Atribuicdo da saida remota RY

CPU do

Estacio remota controlador
programavel

Mome do modulo Saida remota (RY) Dispositivo

AJ65BTC1-32T RYO a RY1F (Remota)
(saida de 32 pontos) RY20 a RY3F (Mestre) ¥120a Y13F
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> Criagao de um programa de sequéncias

Exemplo de programa de sequéncias

Um programa de sequéncias para o sistema de pratica € mostrado abaixo.

Step 0 a 6: O programa de sequéncias foi montado para que os processos subsequentes ocorram
quando o estado do médulo mestre for lido e as condigdes pelas quais o médulo mestre pode operar
forem satisfeitas.

[Controle Mestre]
Quando M&00 torna-se ativo, o intervalo entre
MO M800 e MCRE MO & ativado.

XO08F X081 / A comunicaciio é
{ : { : {Hﬂ NO MA00 }_ iniciada se o modulo

. mestre estiver normal.
Maodulo Estado do data link

PROMTO  da estacdo propria
11 Piscando quando o proprio

"' ) data link da estacdo esta normal
Relégio 2s

ON quando o N° da estagdo
1 ndo estiver normal

ON quando o N da estagdo
2 ndo estiver normal

X101(RX1)
: OM quando o N® da estagdo

1RX1=0N

N® da estacdo 2
RY2 = ON
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> Criagao de um programa de sequéncias

Exemplo de programa de sequéncias (continuagao) O estado do data link de cada estagdo & armazenado.

. 0: Normal
Step 7 a 13: O estado de cada estacao é lido. 1: Um erro de data link & emitido.

Um dos dispositivos de saida do modulo O namero em cada grade mostra a estagdo No.
mestre ou os dois, Y71 ou Y72, saem de acordo
com a estacdo em que um erro é emitido. b5 bi4 bl13 bi2 -~ \ b1
SW0080 15 ] 14 L 2
SHOOB1 RIERE - >ty
SHONa> 47 AR A

X080 X08F X081
W T I}
Modulo  Madulo Estado do data

ERRO PRONTO link da estagdo
propria Piscando quando data link

— MB00 . da propria estacio estiver
T . normal

- 11 ONM gquando o N° da estacio
o 1 ndo estiver normal

Sempre
On OMN quando o N° da estacdo

2 nao estiver normal

Sﬁﬂ.ﬂ X101(RX1)

| ON quando o N® da estacio
Al | ©1RX1=0N
S\'ﬁ&l N° da estacio 2

Al RYZ = ON
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> Criagﬁu de um programa de sequéncias

Exemplo de programa de sequéncias (continuacao)

X101: Corresponde ao Médulo de entrada RX1 do N° da estacéo 1.
Y122: Corresponde ao Mdodulo de saida RY2 do N° da estacdo 2.

Steps 14 a 19: Os sinais séo I/0 de/para as estagdes escravas do CC-Link.

X080 X08F X081 .
o—if 1| | {MC NO M800 }—
Modulo Modulo Estado do data
ERRO PRONTO  link da estacae SM413
NO == M800 ProPre (| (Y70 }—
Relégio 2s
SM400 SW80.0 :
Envia/recebe se cada
77— I__l I_ estacdo escrava {‘fﬂ )_
Sempre ﬁ estiver normal.
ON : (Y72 )—
14 f { | (Y76 )—
Swa0.1 X2
17—H {1 {Y122)
(RY2)
20 [MCR N0
21 { END }—

Piscando quando data link
da prépria estacio estiver
normal

ON guando o N° da estacdo 1
nao estiver normal

OM quando o N® da estagdo
2 ndo estiver normal

OM quando o N® da
estagdo ® 1 RX1 = ON

M® da estagdo 2
RY2 = ON
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»m Verificacao de operacao

Nesta secdo, vocé ira confirmar a operacdo do sistema de pratica.

Detalhes da operagao

Se o estado do data link estiver normal, o LED Y70 da estacdo mestre QY42P
pisca.

. Quando o switch RX1 de AJ65BTB2-16D estiver ligado, o LED Y76 da estacao

mestre QY42P é ativado.

. Quando X2 for ligado a forca modificando o valor presente (PV) com GX

Works2, o LED do "Terminal nimero A2" (RY2) do N° da estacdo 2 AJ65BTC1-
32T e ativado.

N® da M° da N° da
estacdo 0 estacdo 1 estagdo 2

XY 40h (16 pontos)
X/Y 80h (32 pontos)

1/O superior (ponto)
XY Oh (64 pontos)

Estacio Médulo de I/O remoto Maodulo de IO remoto
mestre AJBSBTB2-16D AJBSBTCL-32T

LR RN E .
“ue

QJGIBTIIN

Resistor Il_:‘|'E Resistor de
terminacao Cabo CC-Link dedicado terminacdo

(2)
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@ piagnésticos primarios D) ooc

Diagnosticos primarios da operacdo por meio de indicacoes de LED

Se a operagdo esperada ndo ocorrer, tais como nenhuma estacdo de [/O remota for executada, é
possivel realizar o diagnostico primario através da observacao das indicagdes do LED no maodulo.

Estacdo mestre

O estado da estagdo mestre é indicado com LEDs quando o data link esta normal.
Ela ndo opera normalmente, verifique se os LEDs sdo indicados conforme mostrado abaixo.

* Se os dois SD/RD nao acenderem ou um deles ndo acender, verifique a fiagdo dos cabos CC-
Link dedicados, incluindo os resistores de terminacao.

* Se L RUN néo acender, pode haver um problema na definicao.

« Se MST se ndo acender, verifique o switch de modo, pois 0 modulo pode nao estar definido
como a estacao mestre.

« Se RUN nao acender, o modulo pode ndo estar funcionando normalmente.

O data link esta normal

O modulo funciona
normalmente

O modulo é definido
como a estagdo mestre

Recebendo dados
Enviando dados




ki 1-CC-Link_Advanced_fod00165_por

]
m Diagnésticos primarios

Diagnosticos primarios da operacao por meio de indicagoes de LED

Estacdo de I/O remota

O estado da estagdo de 1/O remota é indicado com LEDs quando o data link esta normal.
Ela ndo opera normalmente, verifique se os LEDs sdo indicados conforme mostrado abaixo.

« Se os dois SD/RD nédo acenderem ou um deles ndo acender, verifique a fiacdo dos cabos CC-Link
dedicados, incluindo os resistores de terminacao.

« Se L RUN ndo acender, pode haver um problema na definigao.

« Se PW ndo acender, pode ndo haver alimentacdo de energia fornecida ao maédulo.

MITSUBISHI  [[ELS:E AuesaTB2-16D

E fornecida a alimentagdo
de CC 24V PW LRUN SO RD LERR

Recebendo dados

0123456788ABC

i ‘ Estado dos sinais de entrada

O data link esta normal

Enviando dados
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@EETI Diagnésticos detalhados NLLL

Diagnésticos usando uma ferramenta de engenharia

Se o problema persistir mesmo se o diagnaéstico primario usando LEDs for realizado, use a funcéo de
diagnostico da ferramenta de engenharia, o GX Works2, para investigar mais detalhadamente.

As telas de diagnéstico do CC-Link sdo exibidas a seguir.
o ]

Board Mo Board Mol

1/0 D0E0H 1/0 0080H

QMIBTIIN “QJG1BTITM

ETHa 0 “STHMNo 0
L] i 2 o L 2
Master ST 140 5T /0 8T Muster 5T /O 5T I¥0 &7

= e (@ [
9 9

Connecting Station Information | Selectad Station Connecting Station Information | Selectad Station

By double-chicdang each error shown below, the de

n belaw, the de

Tela de diagnosticos do CC-Link Tela de diagnosticos do CC-Link
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m Resumo deste capitulo

Meste capitulo, vocé aprendeu o seguinte.

Definicdo do modulo mestre * Verificagdo de operagao
Definicdo do modulo de I/O remoto + Diagnosticos primarios
Fiacdo « Monitor de linha
Definicdes de parametros

Confirmacédo das especificagtes

Programacao

Nimero de I/O da parte

superior do mbdulo mestre O numero da estagdo do modulo mestre deve ser "0".

Certifique-se de definir uma velocidade de transmissdo idéntica no mesmo

Velocidade de transmiss&o sistema (com o da estacdo mestre).

N° da estacio Definir na ordem a partir de 1 para ndo ser duplicado com os outros,

Ligagdo dos resistores de Certifique-se de conectar os resistores de terminagao as duas extremidades das
terminacio linhas de transmissao.
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(@Y Expansibilidade e confiabilidade do CC-Link D B

Vocé aprendeu até agora sobre o procedimento simples de inicializar um dispositivo de I/O remoto para realizar diagnosticos.
No entanto, ao usar sistemas do mundo real no local, vocé pode ter de lidar com as seguintes situagdes além da comunicacdo
de dados de bits que vocé aprendeu neste curso.

*+ Comunicagéo de dados analégicos

+ Comunicacdo de dados entre CPUs de controlador programavel
 Operacéo do display e como usa-lo para exibir o estado.

+ Prolongando a distancia

O CC-Link pode ser usado por eles sem problemas.

Ao configurar um sistema real, vocé quer evitar o impacto para as linhas e sistemas, causado por uma paralisacdo do CC-
Link.

Em resposta a tais preocupacgdes, as seguintes fungdes estdo disponiveis no CC-Link para melhorar a confiabilidade de sua
rede.

* Estacdo mestre em espera

+ Desconexdo da estacdo escrava
+ Replicacdo automatica

+ Bloco de terminais em 2 partes

Estes itens sdo descritos em detalhes na préxima pagina e em diante.

4.1 Mestre em espera
4.2 Desconexdo da estacdo escrava
4.3 Replicacdo automatica

4.4 Bloco de terminais em 2 partes

4.5 Resumo deste capitulo
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Mestre em espera ) e

Como a estacdo mestre assume um papel crucial na comunicagao, o data link para se a estacdo mestre parar de forma
anormal.

Elaborando uma estagdo mestre de prontidado, o data link pode ser usado continuamente no caso de um erro que esta
ocorrendo na estacdo mestre.

Uma estagdo local substitui a
funcionalidade da estacdo mestre para
permitir que o data link continue.

Estacdo mestre

Estacdo mestre em espera

(Funciona como uma estacio
rro local, enquanto a estacao

mestre opera normalmente).

Estacdo escrava Estacdo escrava Estacdo escrava
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b
m Desconexao da estacao escrava ) Wl W

Enquanto o data link € ativado, se ocorreu um erro em uma estagdo escrava e o data link & desativado,
a estacdo escrava em questdo e desconectada e o data link continua usando apenas as estacbes normais.

A estagdo em que € o erro &
separada e o data link continua
com as estagdes normais apenas.

Estacdo mestre

Erro
GRS |

Estacdo escrava Estagdo escrava Estagdo escrava
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@&E Replicacio automatica ) e

Quando a estacdo que foi separada do data link devido a um erro retorna ao funcionamento normal, ela retorna
automaticamente para o data link.
Esta acdo é chamada de "Replicacdo automatica”. Nao é necessario reiniciar o sistema inteiro quando estiver se recuperando.

Estagdo mestre

A estagdo normalmente recuperada reline-se
ao data link automaticamente.

Estagdo escrava Estacdo escrava Estacdo escrava

Erro » Recuperado
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m Bloco de terminais em 2 partes ) 000

Em cada modulo do CC-Link, além da "Desconexao da estacao escrava” e da "Replicacdo automatica”, etc,, ele também possui
uma estrutura segura, pela qual o bloco de terminais para o cabo do CC-Link dedicado pode ser facilmente removido do
corpo principal do médulo sem afetar as outras estacdes normais.

[/
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ﬂ Resumo deste capitulo

Expansibilidade do
CC-Link

Mestre em espera

Desconexdo da

estagdo escrava

Replicagdo
automatica

Bloco de terminais em
2 partes

Meste capitulo, vocé aprendeu o seguinte.

« Expansibilidade do CC-Link
*+ Confiabilidade do CC-Link

= Além de dispositivos de [/O remotos descritos neste momento, vocé & capaz de se
conectar a outros equipamentos como dispositivos analdgicos, contadores de alta
velocidade, maquinas de posicionamento e displays.
Além disso, é equipado com funcionalidades necessarias para redes de FA, que permite
varias operacdes, como a comunicacdo entre CLPs.

= Vocé pode estender as distdncias de acordo com suas necessidades.

Ao especificar uma estagdo local como a estagdo mestre em espera, esta substitui a
funcionalidade da estacdo mestre se ocorrer um erro na estagdo mestre,

Desconecta a estagdo escrava em que ocorreu um erro na rede.

Permite retornar da estacdo escrava para a rede quando recuperado de um estado de erro.

Wocé pode remover o bloco de terminais para ligar cabos do CC-Link dedicados a partir do
maodulo.

Combinando essa fungdo com as configuracdes de "Desconexdo da estacdo escrava” e a
"Replicagdo automatica”, etc, vocé & capaz de substituir o médulo sem nenhum impacto
nas comunicagdes.
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G Teste final

Agora que vocé concluiu todas as licbes do curso PLC CC-Link, esta pronto para fazer o teste final. Se
tiver qualquer divida sobre os topicos abrangidos, aproveite esta oportunidade para revé-los.

O Teste final € composto por 6 perguntas (6 itens).

Vocé pode fazer o teste final quantas vezes desejar.

Como é feita a pontuacdo do teste

Depois de selecionar a resposta, ndo se esqueca de clicar no botdo Gravar Pontuacao. Sua resposta

sera perdida se vocé continuar sem clicar no botdo Gravar Pontuacédo. (Considerada como pergunta
ndo respondida).

Resultados da pontuacdo

O numero de respostas corretas, o nimero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas e o
resultado (aprovado/reprovado) aparecem na pagina de pontuacéo.

Respostas corretas: 3

Total de perguntas: Para passar no teste, vocé
precisa responder corretamente
a 60% das perguntas.

Porcentagem: 22%

Continuar ] l Rever l { Repetir

= Clique no botdo Continuar para sair do teste.

= Cligue no botdo Rever para rever o teste. (Verificar a resposta correta)
« Clique no botao Repetir para refazer o teste.
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Teste Teste final 1

Selecione o item que melhor representa os recursos do CC-Link. (Selecionar apenas 1 item).

O CC-Link so permite a ligacdo de produtos fabricados pela Mitsubishi Electric Corporation.
A funcionalidade disponivel no CC-Link & limitada a I/O remota.

As especificages do CC-Link sdo abertas ao publico e podem ser combinadas com uma série de produtos para
permitir uma ampla gama de sistemas desejados.

Gravar Pnntuagﬁn] I Voltar ]




k& 1-CC-Link_Advanced_fod00165_por S

IS - Teste final 2 ) oo

Ha um sistema de CC-Link com QJ61BT11 designado como a estacdo mestre. Ele € configurado para ter um N° da
estacdo 1 com entrada de 16 pontos e um N° da estacdo 2 com entrada de 32 pontos.

Quando a parte superior do dispositivo de atualizacdo para uma entrada remota (RX) for definida como X100 do
dispositivo de PLC, onde o modulo de entrada de 32 pontos RX0 da N° da estacdo 2: sera atualizado no dispositivo de

PLC? (Selecionar apenas 1 item).
Atribuigdo do dispositivo para entrada remota RX

- CPUd trolad .
Estagao remota pf(?gﬁ::’l;:ﬂ or Médulo mestre
Er:;;g;ﬂ Mome do madulo RX Dispositive Buffer memeory
RX00 a RXOF X100 a X10F EOH
1 AJESBTEZ-16D
(entrada de 16 pontos)
(Em brancao) ¥110 a X11F E1H
(RX0D0 a RXOF) (777) E2H
2 AJESETE1-32D
(entrada de 32 pontos)

X110
X120

X130

M100

Gravar Pﬂntuagﬁol I Voltar ]
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IS - Teste final 3 ) oo

Selecione um método de comunicacdo de dados correto que pode ser usado no CC-Link. (Selecionar apenas 1 item).

)

Transmissdo ciclica somente

)

Transmissdo transiente somente

)

Transmissdo ciclica e transmiss3o transiente

Gravar Pnntuagﬁn] I Voltar ]
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Teste Teste final 4

Selecione as estacdes que exigem a ligacdo de resistores de terminacdo. (Selecione dois itens).

N° da N° da N° da MN° da
estacgio 1 estacdo 0 estagio 2  estagdo 3

N° da estacdo 0
N° da estacdo 1
N° da estacdo 2
N° da estacdo 3
N° da estacdo 4

Gravar Pnntuag-:-"m] I Voltar ]
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Teste Teste final 5

Selecionar um método correto para aplicar os ndmeros as estacdes. (Selecionar apenas 1 item).

O numero da estacdo para a estacdo mestre pode ser definido livremente.
O numero da estagdo € definido usando o switch de configuragdo do nimero de estacao fornecido em um moédulo.
Os modulos devem ser conectados por um cabo de acordo com a ordem do numero da estacdo.

O numero da estacdo pode ser inicialmente definido com parametros para estagdes escravas.

Gravar Pnntuagﬁo] [ Voltar
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Teste Teste final 6

) oo

Selecione os itens corretos que estdo incluidos nos parametros de rede para CC-Link. (Selecione cinco itens).

Informacgédo sobre a estacdo

Velocidade de transmissdo

Numero de I/O da parte superior do modulo mestre

Numero de modulos conectados
Posicdes de ligacdo dos resistores de terminacao
Numero de novas tentativas

Atualizacdo automatica

Gravar Pnntuagén] I Voltar ]
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Pontuacao no Teste

Vocé concluiu o Teste Final. Seus resultados sdo os seguintes.
Para terminar o Teste Final, va para a proxima pagina.

Respostas corretas:

Total de perguntas: 6

Porcentagem: 0%

Continuar ] I Rever ] I Repetir]

Voce nao passou no teste.
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Vocé concluiu o curso PLC CC-Link.

Muito obrigado por fazer este curso.

Esperamos que tenha gostado das ligdes e que as informagdes
adquiridas sejam Uteis no futuro.

Vocé pode rever o curso quantas vezes quiser.

Rever ‘ ‘ Fechar




