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) Objetivo deste curso )

Este curso é para aqueles que estdao usando os médulos de fungao inteligente do MELSEC-Q Series pela primeira vez ou que

0s comegaram a usar recentemente.
O curso ensina como usar os modulos de fungao inteligente utilizando um médulo conversor analégico-digital relativamente

facil e o software de engenharia chamado "GX Works2".
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»
Estrutura do curso )

O conteldo do curso é explicado a seguir.
Recomendamos que vocé comece pelo Capitulo 1.

Capitulo 1 - As nogoes basicas dos médulos de fungdo inteligente

Aprenda as fungdes basicas e usos dos moédulos de fungao inteligente e do GX Works 2.

Capitulo 2 - Como usar o médulo conversor D/A

Aprenda as especificacdes e o método de ligagdo do modulo conversor D/A (Q62DAN), como definir o médulo com o
GX Works2 e como verificar os trabalhos do médulo no momento de start-up.

Teste Final

Grau de aprovagao: 60% ou superior.
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) Como utilizar esta ferramenta de e-Learning

Ir para a préxima pagina

Ir para a proxima pagina.

Voltar para a pagina anterior

Voltar para a pagina anterior.

Mover-se para a pagina
desejada

O "fndice" sera exibido, permitindo que vocé navegue até a pagina
desejada.

Sair do curso

Sair do curso.
A janela, como a janela "Conte(do", e o curso serdao fechados.
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»
Precaucdes para utilizacdo

Precaugoes de seguranca

Quando vocé estiver aprendendo a operar os produtos reais, leia com atengao as precaugoes de seguranga dos
respectivos manuais.

Precaucgoes de aprendizagem

- As telas exibidas da versao de software que vocé utiliza podem ser diferentes das apresentadas neste curso.
Este curso usa a seguinte versdo de software:
- GX Works2 Versao 1.77F
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m As nogdes basicas dos médulos de funcio inteligente )

Neste capitulo, vocé aprendera sobre as fungdes basicas e métodos de controle que sdo comuns aos médulos de fungao
inteligente do MELSEC-Q Series.
Vamos estudar os métodos de controle dos médulos de fungdo inteligente e como estes se relacionam ao GX Works2.

1.1 Descricao geral dos médulos de fungdo inteligente

1.2 Controle dos médulos de fungdo inteligente

1.3 Programas para controlar os médulos de fungdo inteligente
1.4 Definigao da operagao usando parametros

Intelligernt

Sfunction module

. 010101010101
{‘r!i .U TIU UlUUlUIU 0
10101010101010101010101
g101010107101010101010710




y
K 1-Intelligent_Function_Module_fod00209_por el

»m Descricao geral dos médulos de funcao inteligente ) 0oo

Os varios modulos que sdo montados na unidade de base do controlador programavel MELSEC-Q Series, exceto do modulo
de CPU, médulo de fonte de alimentagao e médulo de E/S digital, sdo chamados de "moédulos de funcdo inteligente”.

Os médulos de fungdo inteligente sdo importantes para expandir o escopo da aplicagdo do controlador programavel na
interface onde o controlador programavel é conectado a varios sensores e atuadores.

Ha modulos que controlam a entrada/saida dos sinais analégicos, que se comunicam com dispositivos conectados uns aos
outros por uma rede, e que controlam o posicionamento, e outros.

mento de

Processa '
transmissdo de informagdo ‘ Controle de posicionamento

P Controle de
posicionamento e

a
Comunicacéo de rede e
J reconhecimento de posicdo i

AN IIEIErEI 810
SRS B2 A

== % Pprocessamento de dados analégico
W 7 rerrwr e

Tensdo, corrente e L“‘&{:\\\
< temperara A N .

Agora, vamos aprender os tipos de médulos por classificagao de fungao.
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@ EE Tipos de médulos de funcio inteligente )

Por tipo

Médulos analégicos do
sistema

Nome do médulo

Os modulos de fungao inteligente dos controladores programaveis Q Series sao os seguintes.

Descricdo geral da fun¢do

Médulo conversor A/D | O médulo conversor A/D converte quantidades analégicas, como tensao e
corrente externamente introduzidas, em dados digitais que sdo, entdo,
capturados no médulo de CPU.

Modulo conversor D/A | O médulo conversor D/A converte os dados digitais definidos pelo médulo de
CPU em quantidades analdgicas, como tensao e corrente, e os libera.

Médulo de regulacdo Com base nas medi¢bes do sensor de temperatura (dados analdgicos) e na

da temperatura

temperatura de target do controlador programaével, o médulo de regulacdo
da temperatura computa as entradas de controle necessarias para os
dispositivos externos. Esses dispositivos externos entdo ajustam as
temperaturas do espécime para atender ao target.

Moédulo de entrada de
temperatura

O médulo de entrada de temperatura converte as medi¢des de temperatura
(dados analégicos) dos sensores externos em dados digitais, que podem ser
manipulados pelo médulo de CPU.

Modulos do sistema do
contador/posicionamento

Moédulo do contador
de alta velocidade

O mdédulo do contador de alta velocidade recebe sinais de pulsos do
mecanismo de alta velocidade dos encoders que estdo montados nas
maquinas e conta o nimero de pulsos. Com base nos resultados, as
velocidades e as posi¢des das maquinas podem ser confirmadas.

Médulo de
posicionamento

O médulo de posicionamento libera as informagdes de posicionamento que
sdo computadas pelos controladores programaveis para dispositivos externos
(como servo amplificadores) como comandos de posicionamento (posic¢des e
velocidades).

Médulos do sistema de rede

Médulo de
comunicagao serial

O médulo de comunicacgao serial transfere dados de e para dispositivos
externos através de interfaces seriais, como RS-232.

Médulo Ethernet

O mdédulo Ethernet é conectado a Ethernet para passar dados entre
dispositivos em uma rede.

*Dos modulos acima, este curso abrange o médulo conversor D/A.
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m Interfaces e configuragoes internas dos moédulos de funcao inteligente)

Os médulo de E/S tém apenas sinais de entrada/saida. O recurso especial dos médulos de fungdo inteligente é que eles

possuem buffer memories.

Médulo de CPU Médulo de fungio inteligente
Sinal de bit
Saida da CPU oﬂ (1)
sinal de
saida Processador == Interface
Programa de Dados de palavra AL
sequéncias ~—
2
Data @
register (R)
Definigdo do
switch de
parédmetro

[ v Jroc

slot a ser montado.

(1) I/F do sinal de E/S | Esta é uma interface para passagem de sinais de bit (sinais IGADO/DESLIGADO) entre médulos.
O nimero de pontos ocupados é definido para cada médulo de fungdo inteligente, e o nimero de E/S é decidido por

(2) Buffer memory Esta é uma interface para passagem de dados de palavra (16 bits) entre médulos.
Para cada médulo de funcdo inteligente, as informagdes necessarias sdo alocadas em um endereco do buffer
memory.

(3) Processador Este é configurado com circuitos dedicados que processam as fungdes principais do médulo de funcéo inteligente.

(4) Interface externa | Esta é uma interface para conectar médulos de funcao inteligente a dispositivos externos.
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»m Funcoes dos médulos analdgicos do sistema )

Os modulos analogicos do sistema identificam quantidades analdgicas, como tensao, corrente e temperatura, para os
dispositivos que serdo controlados.
O diagrama do bloco a seguir mostra o caso do médulo conversor D/A.

Médulo de CPU Médulo conversor D/A
Sinal de E/S

Tensdo e
corrente

Saida da CPU (Y)

| — i

f—

Sinal de
controle

Entrada da CPU (X)

Programa de
sequéncias

Data
register (R)

Dados
digitais

Valor numérico
(4000)

Valor digital Valor analdgico
010011 = 5V
_I |_| I 0

O moddulo conversor D/A converte os dados digitais definidos por um programa em dados analdgicos (tensdo ou corrente)
e depois os libera para dispositivos externos. Os detalhes sdao explicados no Capitulo 2.
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»m Controle dos médulos de funcao inteligente ) 000

Funcoes dos sinais de E/S/Buffer memory )

Sinais de E/S

CPU sdo expressos como Y.

Médulo de CPU

Programa de | Entrada da CPU (X) g
sequéncias .
Saida da CPU (Y) — =

Médulo de fungdo
inteligente

Convencionalmente, os sinais inseridos no médulo de CPU sao expressos como X, e os sinais liberados do modulo de

O namero de pontos de E/S ocupados por cada médulo de fungdo inteligente é fixo.
Se 0 modulo tem 16 pontos de E/S, havera 16 pontos de entrada e 16 pontos de saida alocados.

Os sinais X informam ao médulo de CPU sobre o estado dos
maodulos de funcdo inteligente com sinais de
LIGADO/DESLIGADO.

Exemplos de sinais X (no caso do médulo conversor D/A)

- Sinal Module READY (mdédulo PRONTO)

- Flag do estado do modo de alta resolucdo

- Flag de conclusdo do ajuste para a condi¢do de operacao
- Flag do modo de ajuste de ganho/offset

Os sinais Y fornecem instrugdes para médulos de funcao
inteligente do médulo de CPU com os sinais
LIGADO/DESLIGADO.

Exemplos de sinais Y (no caso do médulo conversor D/A)
- Flag ativar/desativar da saida CH1

- Flag ativar/desativar da saida CH2

- Pedido de ajuste para a condi¢do de operacao

- Pedido de escrita do intervalo de usuario
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> Funcoes dos sinais de E/S/Buffer memory ) o0

Buffer memory

O buffer memory contém dados de definigao, usados para transmitir as informagdes iniciais dos moédulos de fungao
inteligente; e dados de controle, usados para atualizar continuamente as informagdes mais recentes durante a operagao.

Médulo de CPU

Programa de Data e
sequéncias register (R) .

A=

Médulo de fungio
inteligente

Buffer memory

Dados de
definicao
(parametros)

Dados de
controle

Exemplo de dados de defini¢do (no caso do mddulo conversor D/A)
- Conversdo D/A ativada/desativada

Exemplo de dados de controle (no caso do médulo conversor D/A)
- Valor digital CH1

- Valor digital CH2

- Codigo de verificagdo do valor de definicdo de CH1

- Codigo de verificacdo do valor de defini¢do de CH2

- Cédigo de erro
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»m Informacées para controlar médulos de funcéo inteligente )

Como um exemplo, o fluxo de informagGes para controlar os modulos de fungao inteligente é explicado a seguir.

Clique no botdo para recapitular as explicagoes.

(1) Passagem de sinais de E/S) (2) Passagem de buffer memory) (3) Dados externos ) (4) Programa de sequéncias )
Modulo de CPU Modulo de fun¢do inteligente
(D/A converter module)
Sinal de /O
X0 X0 PRONTO
X1 X1
Programa de
sequencias Xn Xn Flag de erro
2
YO0 YO0 a Borne
Y1 Y1 Ativar saida o de saida
§ entrada
Yn Yn | Limpeza de erro S.. 1 :)C)C
5] . e
Data register Buffer memory o < Dl:ftz?:;,vo
Dno 0 | Ativar conversdo §
Dn1 1 |Dados de definigdo S5
Dn2 2 g
Dn3 3 =
4 >
5
Dn n Cédigo de erro

(4) Programa de sequéncias

Um programa de sequéncias € um programa de usuario que é usado pelo modulo de CPU para controlar
0s modulos de fung¢do inteligente.

E necessario desenvolver programas de controle que fornegam suporte a modulos de fun¢do inteligente
que serdo usados.
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m Programas para controlar médulos de funcio inteligente )

Vamos aprender sobre programas de sequéncias usados para acessar sinais de E/S e buffer memories.
- Acessando sinais de E/S

A programacao equivalente ao controle normal dos modulos de E/S é realizada usando niumeros de E/S
(dispositivos X e Y) atribuidos para o médulo de fungao inteligente.

Médulo de CPU Modulo de fungao

inteligente
Sinal de E/S

- Exemplo de programacgao para acessar sinais de E/S

Programa de | Entrada da CPU () ?,;g?gg;;"%*

sequéncias
Saida da CPU () —~= | Entrada de fungso
inteligente (Y)

%90 _.__J‘ Médulo PRONTO

1_J Ativar saida CH1

Yo FI 1
Ativar saida CH2

NN

- Acessando o buffer memory
Na passagem, a transferéncia de dados entre o médulo de fungado inteligente e o modulo de CPU é feita usando o
programa de sequéncias. (Veja mais detalhes nas paginas a seguir.)

Se 0 GX Works2 for usado, os dados sao automaticamente comunicados entre 0 médulo de CPU e o buffer memory
(consulte a Segao 1.4).
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m Programacéao por dispositivos do médulo de fungao inteligente )

Os dispositivos do médulo de fungao inteligente podem ler os dados e escrever os dados em seus proprios buffer memories
usando instrugdes de transferéncia, como MOV, como é o caso das memérias do dispositivo nos médulos de CPU.

Expressando o vOo\GcO U0 : Os primeiros dois digitos do nimero de E/S de start de trés digitos (digito hexadecimal) do
buffer memory médulo de funcédo inteligente sdo especificados. Por exemplo, se o nimero de E/S de start é X/Y090,

como um o dispositivo sera especificado como "U09" ou "U9."

Ceposie GO : O endereco do buffer memory do médulo de funcdo inteligente é especificado por um digito
decimal. Por exemplo, ao acessar a area do Endereco 19, o dispositivo é especificado como "G19."

Exemplo de programa

| || [ wov

Exemplo de expressao: O namero de E/S do "X/Y09" e o enderego do buffer memory do "19" sdo expressos como "U9\G19."

- Exemplo de programa para ler os dados do buffer memory

Um programa para ler os dados do enderego do buffer memory "19" do modulo de fungdo inteligente (o nimero de E/S
de start é "X/Y090") e escrever os dados no data register "D10" é exibido a seguir.

Ug\ G19 D10

Buffer memory

}

(Endereco)

Data register

10| 1 e

m

19(13H)
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m Programacéao por dispositivos do médulo de fungao inteligente )

- Exemplo de programa para escrever os dados no buffer memory

Um programa para escrever os dados do data register no enderego do buffer memory "1" do médulo de fungao
inteligente (o nUmero de E/S de start é "X/Y090") é exibido a seguir.

I [ } {  mov Do us\ 61 }

Buffer memory (Endereco)

Data register

Do | 4000 N 4000 1(1H)
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@™ Definicio da operacio usando parametros )

Os programas de sequéncias definem os métodos de operagao e os valores de defini¢ao. Em contraste, os parametros
descrevem somente os valores de definigao.

Os valores de definigdo definidos pelos parametros (usando o GX Works2) também podem ser definidos pelos
programas de sequéncias, conforme explicado na Segdo 1.3.

No entanto, a melhor forma de escrever um programa é usar os programas de sequéncias e os parametros. Use os
programas de sequéncias para definir métodos de operagao e parametros para definir valores.

Método Caracteristicas

Apenas programas de Os padroes complexos de operacao, que sdo determinados de acordo com a

sequéncias condicdo, podem ser programados. Ideal para programacdo de uma operagao de
produgdo em massa.

Programas de sequéncias + E facil diferenciar entre o método de operacdo e os valores de definigao.

parametros

Se as quantidades de operagado sdo alteradas, € facil encontrar os lugares que
serao alterados.
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> Definicao por programa de sequéncias

O método de passagem de dados apenas por programa de sequéncias é exibido a seguir.

- Conceito de passagem de dados por programa de sequéncias

Médulo de CPU Médulo de fungdo inteligente

Saida da CPU (Y) UF do sinal

Entrada da CPU (X) de E/S

Buffer memory

Programa de Dados de
sequéncias Escrita de dados definicdo
(parametros)

Escrita de Dados de
dados Leitura controle/cédigo
de dados de erro

Os dados do buffer memory sdo passados por um programa de sequéncias.
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»m Definicao por parametros ) <] o

O método de passagem de dados apenas por programa de sequéncias + parametros é exibido a seguir.

- Conceito de passagem de dados por programa de sequéncias + parametros

Médulo de CPU Médulo de fungdo inteligente

Programa de
sequéncias

definigdo
arametros
GX Works2 e )
(definicdo de
parametro) Dados de

Atualizagdo

automética dados Leitura controle/cédigo

de dados de erro

Os dados do buffer memory sao passados por defini¢des de parametro e Atualizagdo automatica.
A Atualizagdo automatica permite que o modulo de CPU atualize automaticamente o buffer memory apenas do médulo
de funcao inteligente definindo o cabegalho do dispositivo e a quantidade de dados a ser transferida.
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m Vantagens do uso de parametros ) 000

Vamos comparar a operacao de passagem de dados escrita por programas de sequéncias com a operagao de passagem de
dados escrita pelo programa de sequéncias e parametros (para o moédulo conversor D/A Q62DAN).

-Exemplo de operacdo de passagem de dados escrita pelos programas de Os programas nesta parte
sequéncias ndo sdo necessarios devido
O namero de E/S de start de Q62DAN é especificado como "X/Y90." a0 uso de pardmetros.
50 1]
t { nov » " O valor inicial de defini¢do de Q62DAN é escrito no buffer
memory.
a7 e O pedido de defini¢do de condi¢do de operacdo é definido.
¢l WI n ? fy} [ s e O pedido de defini¢do de condicdo de operacéo é resetado
. : pela conclusdo da defini¢ao.
[ 3 Ativar ON (LIGADO) da saida CHL.
(™ 4 Ativar ON (LIGADO) da saida CH2.
1 ' ) { now £300 "1 H O valor digital de CH1 é transferido para D11.

{ nov K008 A H O valor digital de CH2 é transferido para D12.
vy
{ omow o1 o1 } Os valores digitais de CH1 e CH2 s&o escritos no buffer
memory de Q62DAN.
= or s
2 i } i} —{ move o19 b1 | O cddigo de erro de Q62DAN é lido no buffer memory
como D13.
e " 5RO } O cédigo de erro é convertido para BCD e liberado para
Y20 a Y2B.
[ srr 1 O pedido de limpeza de erro (Y9F) é definido.
SrF =r
Ty S— A [ vt o " O pedido de limpeza de erro (Y9F) é resetado.

Os programas nesta parte nao sao
necessarios devido ao uso de parametros.
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m Vantagens do uso de parametros ) (1 R

- Exemplo de operagao de passagem de dados escrita pelos programas de sequéncias + parametros

X0
I} (¥s1 > Ativar ON (LIGADO) da saida CH1. O valor digital é
‘ escrito no buffer
( o2 5 Ativar ON (LIGADO) da saida CH2. Y
X1 X900
) { | { { »ov ¥200 p11 1} O valor digital de CH1 é transferido
para D11.
| X100 b1z }f O valor digital de CH2 é transferido
.. , para D12.
N y 1 O cédigo de erro (D13) de Q62DAN é convertido para BCD
e liberado para Y20 a Y2B.
{st7 o } O pedido de limpeza de erro O cédigo de erro
(Y9F) é definido. é lido no buffer
Yor xor ~ . X memory.
{ | jA { pa7 Tor 1} O pedido de limpeza de erro
(YOF) é resetado.
" { oo ]

Se parametros sao usados, o programa para se comunicar com o buffer memory nao é necessario devido as seguintes defini¢des.

- Parametros - Atualizacdo automatica

Item da Atualizacdo Dispositivo de
ilUar dacativa: Ativar automética armazenamento
conversao D/A do CH1 Valor digital CH1 D11
Ativar/desativar Ativar Valor digital CH2 D12
conversao D/A do CH2 Cédigo de erro D13
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»m Descricao geral de funcoes do GX Works2 ) 0oc

Parametros:

Os parametros para os buffer memories do médulo de fungao inteligente podem ser definidos usando o GX Works2.
A informacao definida na tela do parametro é escrita nos médulos de fungdo inteligente no momento de start-up.

O programa para escrever os valores do parametro nao é necessario.

- Conceito de passagem de dados por definigdes de parametro

. M“um d.
funcio
GX Works2 inteligente
Dados d
— definicio

(pardmetros)

Defini¢do automéatica do momento
de start-up (dados de definigdo
inicial, como ativar conversdo D/A)

Atualizagdo automatica:

Esta fungdo passa os dados automaticamente entre o médulo de CPU e o modulo de funcdo inteligente.

Os dados especificados sdao automaticamente comunicados entre os dispositivos no médulo de CPU definido e os buffer
memories dos médulos de funcdo inteligente. O programa para passar dados entre o médulo de CPU e os buffer
memories nao é necessario.

- Conceito de passagem de dados por Atualizagdo automatica

. Médulo

GX Works2 de CPU

l Atualizacdo automatica I Maniaia Dados da
_ do comando
dispositivo Dados de saida
Definigdo automatica no momento de start-up Dados de erro

(os dados que serdo comunicados sdo
especificados e os dispositivos no lado do
modulo de CPU sado especificados).

Comunicagdo automatica dos
dados durante RUN (EXECUTAR)
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»m Descricao geral de funcoes do GX Works2 )

Monitoragdao do médulo de fungao inteligente

Esta funcao diagnostica o estado da operacao dos modulos de fungao inteligente, detalhes de erros e outros.
d0 e(sst;c\iﬁ ntzgzmédulos de fungao inteligente pode ser monitorado, e as definigdes podem ser alteradas na tela
(o} orks2.

- Conceito de fungdes da monitoramento do médulo de fungao inteligente

Médulo de
GX Works2 ™ -
Monitorramento do inteligente
médulo de fungdo

inteligente

Monitoramento do médulo de funcdo
inteligente (estado da operagao/informagdes
sobre erros/alteracdes nas condigdes de
controle, etc.)
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»ﬂ Resumo deste capitulo ) 0oec

Neste capitulo, vocé aprendeu:

- Descri¢ao geral dos médulos de funcao inteligente
- Controle dos modulos de fungao inteligente
- Programas para controlar os médulos de fungado inteligente

- Defini¢bes da operagao usando parametros

Revise os seguintes pontos importantes:

Interfaces dos médulos Ha sinais de E/S que fornecem suporte a sinais de bit e buffer memories que fornecem suporte a
de funcdo inteligente dados de palavra. Também ha interfaces externas para passagem de sinais de e para dispositivos
externos.

L EGELE B EEER R P HA dois métodos de passagem de informacgdes entre médulo de CPU e médulos de fungéo inteligente.
informacgdes Um é utilizando os programas de sequéncias e o outro, os parametros.

Fungdes do GX Works2 Depois de adicionar novos médulos, o GX Works2 pode definir parametros e a Atualizacdo automatica
e usar as fun¢des da monitoragdo do modulo de fungdo inteligente.

O GX Works2 torna mais facil criar o programa de sequéncias para controlar os médulos de fungao
inteligente. Além disso, os trabalhos no momento de start-up podem ser verificados pelas fungdes da
monitora¢do do médulo de funcéo inteligente.

2o lcl EREELL L ECE  Se os parametros e a Atualizagdo automatica forem definidos usando o GX Works2, o programa de
sequéncias que controla o Q62DAN processa os sinais de E/S do Q62DAN e |é e escreve dados para e
das memorias do dispositivo especificados pela Atualizagdo automatica.

No término, faca o teste para verificar a sua compreensao.




i 1-Intelligent_Function_Module_fod00209_por =L

o1 Como usar o moédulo conversor D/A ) 00

Vamos aprender sobre a operacdao do médulo conversor D/A. Neste capitulo, usaremos um sistema de controle de velocidade
da esteira transportadora que use a saida analégica do Q62DAN, como um exemplo.
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»ﬁ- Configuracao do médulo conversor D/A ) W o

Vamos configurar os pardmetros para o sistema exibido a seguir.

Modulo de CPU Moédulo de Q62DAN
1 : Sinal de E/S
| de bit

X90 Sina [\e bi X90| PRONTO oy

I X91 <<‘: 1 ) X91
Borne
Flag d
X9F X9F | Flag de emo de sslda 0
Y90 Y90 1
p Vo1 Y91 Atvar el ST O] wo
Programa -
de Y9F YOF| Limpeza de emo
sequéncias
Data register | gina| de palavra | Buffer memory
D10 JaN 0 | Ativar conversdo
| [\ > 1
—>|D30 v [
3
<p4o 4
‘ - Esteira
19 transportadora
Atualizacdo

automaética
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m Procedimentos para usar o Q62DAN

(1) Instalacao e fiagao.

Instale o Q62DAN no slot especificado da unidade de base.
Conecte o Q62DAN por fios aos dispositivos externos. (A ligacao de fiagdo é explicada na Se¢do 2.1.7.)

(2) Definicao no GX Works2

Inicialize o GX Works2. Adicione o0 Q62DAN como um novo médulo. A seguir, defina o switch settings,
parametros e a Atualizagdo automatica. (Detalhes sdo fornecidos na Segdo 2.2.1)

\%

(3) Criando o programa de sequéncias e escrevendo no moédulo de CPU
Crie os programas de sequéncias para controlar o Q62DAN.

Escreva os programas de sequéncias, os parametros de CLP e os parametros do médulo de fungao

inteligente no moédulo de CPU.

(4) Depurando

Use a monitoragdo do modulo de funcdo inteligente do GX Works2 para verificar o estado de operacao
do Q62DAN.
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m Desempenho e especificacdes do Q62DAN ) 000

Verifique se as especificagdes do sistema foram atendidas.
As especificacdes do Q62DAN estdo listadas a seguir.

Item Especificagbes

Ndmero de saidas analogicas | 2 pontos (2 canais)

Entrada digital Binario de 16 bits
Modo de resolucao normal: -4096 a 4095, modo de alta resolucdo: -12288 a 12287, -16384 a 16383
Tensdo de saida analégica -10 a 10VDC (resisténcia de carga externa: 1kQ2 a IMQ)

Saida analdgica de corrente 0 a 20mADC (resisténcia de carga externa: 0 a 600Q2)

Resolucao maxima das Intervalo de saida Resolucdo Resolucdo Alta resolucdo Resolugio
caracteristicas de E/S normal méxima méxima
Tensao 0asVv 0 a 4000 1,25mV 0a 12000 0,416mV
lasVv 1,0mV 0,333mV
-10 a 10V -4000 a 4000 2,5mV -16000 a 16000 0,625mV
Intervalo de usuério 0,75mV -12000 a 12000 0,333mV
Corrente | 0a20mA 0a 4000 SpA 0a 12000 1,66pA
4 a20mA 4pA 1,33pA
Intervalo de usuéario | -4000 a 4000 1,5pA -12000 a 12000 0,83pA
Precisao Temperatura ambiente de 25 + 5°C: £0,1% ou menos

Temperatura ambiente de 0 a 55°C: +0,3% ou menos

Velocidade de conversdao canal de 80ps
Ndmero de pontos de E/S 16 pontos (atribuicdo de E/S: 16 pontos inteligentes)
ocupados

Modos de resolugao e intervalos de saida sao selecionados pela definigdo do switch no GX Works2 (consulte a Segdo 2.3.1).
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@ XXM Aparéncia do Q62DAN e da atribuicio do borne ) 000

Verifique a aparéncia e os comprimentos dos cabos.
- Nomes de pecas do moédulo Q62DAN

Q62DAN

Ndmero Nome Descri¢do
(1) LED RUN Indica o estado da operagdo do Q62DAN.
(EXECUTAR) Ligado: operando normalmente
Piscante: modo de ajuste de ganho/offset
Desligado: poténcia de 5V desligada, erro no temporizador
watchdog, substituicdo do médulo on-line ativado.
2 LED ERROR (Erro) Indica o estado da operacdao do Q62DAN.
Ligado: erro
Desligado: operando normalmente
Piscante: erro de switch settings.
O switch nimero 5 ndo deve ser usado e qualquer valor
diferente de “0" pode ocasionar esse erro.
3) Borne de saida Libera valores analégicos convertidos D/A.
analégica
4 Borne da poténcia de | Conecta a poténcia de alimentagdo externa de 24VDC.
alimentacéo externa
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@ XY Caracteristicas da conversao D/A do Q62DAN ) 000

As caracteristicas da conversao D/A (saida de tensdo) do Q62DAN no modo de resolugdo normal sdo exibidas abaixo.
As caracteristicas da conversdao D/A (saida de tensdo) do Q62DAN do exemplo usam 0V a 5V.

10 e
(3)
5
(1)1
Valor de saida analégica (V) 0 1 (2) Range da saida analégica

-5

-10— *

- 40967 - 4000 - 2000 0 2000 4000 ‘4095

Valor de entrada digital

Ndmero Definicdo do intervalo de saida Entrada digital Resolucdo maxima
(1) lasVv v 5V 0 a 4000 1,0mV
(2) OasVv ov 5v 1,25mV
(3) -10 a 10V ov 10v -4000 a 4000 2,5mV
- Definicdo do intervalo de usuéario | o | -4000 a 4000 0,75mV

*1 Verifique os valores de ganho e offset de definicdo do intervalo de usuario no manual do produto.

Offset: Exibe o valor de saida anal6gica quando o valor de entrada digital for 0.
(Exemplo: Quando o intervalo de saida for 1V a 5V, o offset sera 1V.)
Ganho: Exibe o valor de saida analégica quando o valor de entrada digital for o valor maximo (4000).

(Exemplo: Quando o intervalo de saida for 1V a 5V, o ganho sera 5V.)
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@ XTI sinais de E/S do Q62DAN y ©oo

Sinal de entrada (X): E LIGADO/DESLIGADO pelo Q62DAN.
Sinal de saida (Y): E LIGADO/DESLIGADO pelo lado do médulo de CPU.

O Q62DAN é controlado por programas de sequéncias usando sinais de E/S.
* O intervalo numérico dos sinais de E/S do Q62DAN ¢ decidido pela posigao do slot montado quando Q62DAN é montado
no médulo de base.

Ainda, pode ser forgado qualquer valor numérico definindo a atribuigao de E/S dos parametros do PC.
Os nimeros de E/S do Q62DAN do sistema de exemplo para treinamento sao X90 a X9F e Y90 a Y9F.

Atribuicdo dos sinais de E/S do Q62DAN:

Sinal de entrada Sinal de saida

(Q62DAN - médulo de CPU) (médulo de CPU - Q62DAN)
X90 | Médulo PRONTO Y90 | Uso proibido
X91 | Uso proibido Y91 | Flag ativar/desativar da saida CH1
X92 Y92 | Flag ativar/desativar da saida CH2
X93 Y93 | Uso proibido
X94 Y94
X95 Y95
X96 Y96
X97 Y97
X98 | Flag do estado do modo de alta resolugdo Y98
X99 | Flag de conclusédo do ajuste para a condigdo de operagdo | Y99 | Pedido de ajuste para a condigdo de operagio
X9A | Flag do estado de defini¢do de offset/ganho Y9A | Pedido de escrita do intervalo de usuério
X9B | Flag de conclusdo da alteragdo do canal Y9B | Pedido de alteragdo de canal
X9C | Flag de conclusdo de alteracdo do valor definido Y9C | Pedido de alteracdo do valor definido
X9D | Flag do estado do modo de saida sincrono Y9D | Pedido de saida sincrono
X9E | Uso proibido YOE | Uso proibido Para obter mais

detalhes dos sinais de
X9F | Flag de ocorréncia de erro Y9F | Pedido de limpeza de erro E/S, consulte aqui.
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@ XTI Buffer memory do Q62DAN

)

Endereco

O Q62DAN contém buffer memory.
Os locais onde os dados sdao armazenados no buffer memory dependem das especificagdes do Q62DAN: ha uma area onde
os dados do médulo de CPU sdo escritos e uma area onde os dados sdo escritos pelo sistema operacional do Q62DAN.
(Consulte a coluna "Ler/escrever" da tabela a seguir.)

Default

Ler/escrever (*1)

Definicdo
inicial

Atribuicdo do buffer memory do Q62DAN (Apenas itens de defini¢do de dados usados frequentemente sdo apresentados):

Atualizacdo
automatica

Hexadecimal Decimal

OH 0 Ativar/desativar conversdo D/A 3H R/W O -

1H 1 Valor digital CH1 0 R/W - O

2H 2 Valor digital CH2 0 R/W - o

3H 3al0 Area do sistema - Uso proibido - -

AH

BH 11 Cédigo de verificagdo do valor definido no CH1 0 R - 0]

CH 12 Cédigo de verificagdo do valor definido no CH2 0 R - O

DH 13218 Area do sistema - Uso proibido - -

12H

13H 19 Cédigo de erro 0 R - o

14H 20 Intervalo de defini¢do (CH1 a CH2) OH R - -

15H 21 Area do sistema - Uso proibido - -

16H 22 Offset/especificagdo de offset do modo de ajuste 0 R/W - -
de ganho

17H 23 Especificagdo do modo de ajuste de ganho/offset 0 R/W - -

18H 24 Especificacao de valor de ajuste de ganho/offset 0 R/W - -

I I I I I

D1H 209 Valor de ganho definido pelo usuario do CH2 0 R/W - -
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@E%N Exemplo de ligacio Q62DAN

Esquema de ligagao tipica do Q62DAN

—

Namde Nome do sinal p I
¥ 1
1 V+ . e
| X X I Dispositivo
2 CH1 cCOM T 7 externo
‘ — — — — — -‘
3 I+ -
4 Vazio I)If
5 V+
[ i I
6 CH2 CcOM o ”
| 1 ispositivo
7 I+ . . externo
e - e e e s e - *
-
8 7r
a Vazio
15
+24V
16 24V Fonte de
alimentacéo
17 24G oV externa de 24V
18 FG

- Ligagao no Borne "V+" e no Borne "COM" para saida analdgica de tensao

- Ligagdo no Borne "I+" e no Borne "COM" para saida anal6gica de corrente
- Ligacdo de +24V da fonte de alimentacdo externa de 24VDC ao Borne "24V" e OV ao Borne "24G"
- Para ligacao de dispositivos externos, use cabos de par trancado com malha.
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(=] S

@X I X Works2

)

O GX Works2 também pode fornecer suporte ao start-up do médulo conversor D/A.

Esta se¢do usa o modulo conversor D/A do Q62DAN como um exemplo para explicar as telas e os detalhes de configuragdes..

m Telas de configuracdo do GX Works2

)

Tela New Module (Novo médulo) para Q62DAN
Faga as seguintes configuragdes para adicionar um médulo.

*Defina o Module Type (tipo de médulo) (no menu pull-down)

*Defina o Module Name (nome do médulo) (no menu pull-down)

*Defina o Mounted Slot No. (n° do slot montado) (n® do slot do médulo de fungao inteligente)
*Defina o Start XY address (enderego XY de start) (enderego XY do médulo de fungao inteligente)

Module Selection
Module Type [Arvslog Modue -
ModdeMame  |Qe2DAN -l

Mount Position

Mounted Skt No, |3 =M Adknowiledge 1/0 Assgnment

¥ Specfy start XY address lomo (H) 1 Slot Occupy [16 points]

Tite Setting
Title |

o ] e |

O Mounted Slot No. (n° do slot montado) e o Start XY address (enderego XY de start)

podem ser alterados ap6s serem definidos.
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m Telas de configuracao do GX Works2

Tela Switch Setting (Definicdo de comutagao) para Q62DAN

Dependendo do uso do Q62DAN, selecione o intervalo de saida (o intervalo de saida do canal
que sera usado para a conversao D/A).

Na tela a seguir, o intervalo de saida do CH1 é definido como 0 a 5V (Default: 4 a 20 mA).

Switch Setting 0090:Q62DAN

Output Range Setting
CH Output range | HOLDJCLEAR function |
cH1 | 0to 5v - CLEAR

4 to 20mA CLEAR

Synchronous Output Mode

INormal (Asynchronous) Mode ;l
Resolution Mode Setting

|Normd Resolution Mode ﬂ
Drive Mode Setting

INormaI (DA Converter Processing) Mode LI
* This dialog setting is linked to the Switch Setting of the PLC parameter.

Default value will be shown in the dialog

if the Switch Setting of the PLC parameter contains an out-of-range value.

oK cancel |




1-Intelligent_Function_Module_fod00209_por

> Telas de configuracao do GX Works2

Configuracdo de parametro para o Q62DAN

- Ativar a fungdo de conversao D/A de cada canal antes de usar.

D/A conversion
enable/disable setting

Io;m | ] 1:Dsable

Configuragao para Atualizagao automatica para Q62DAN

) [RGIWRe MAIN | e 7 0090:062DANJ-Parameter | b
Disploy Fiter | Display &1 =l
Rem _ o
- Basic setting Set the D/A conversion system.

« Digital value (Valor digital): Defina o registrador da CPU que armazenara os dados digitais a serem
transferidos para Q62DAN.

» Set value check code (Cédigo de verificagdo do valor definido): Defina o registrador da CPU para onde

um aviso do Q62DAN sera transmitido.

» Error code (Codigo de erro): Defina o registrador da CPU para onde um erro do Q62DAN sera
transmitido.

/ o [PRGIWrite MAIN | Step (0 0090:062DAN(]-Auto_Refr...

1P e

Disglay Fiter | Cusplay All

=

Ttem

Error code

CH1

-""‘"II"'W""‘"- The data of the specified device is transmitted to the buller memory.

Digital valse
- Transfer to CPU
Set value chedk code

D30
The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.
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m Monitoracdo do médulo de funcio inteligente do GX Works2 )

Intelligent Function Module Monitor (Monitoragdo do médulo de funcdo inteligente)

Esta tela € usada para monitorar os valores atualmente armazenados nos buffer memories, estados LIGADO/DESLIGADO
dos sinais de X/Y e outros.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062DAN)

Item Current Value Device Data Type
(=] 170 Signal Monitor
= Input Signal(X):
Module READY - X390 Bit
High resolution mode status flag - X8 Bit
Operating condition setting completed flag - x99 Bit
Offset/gain setting mode flag o X34 Bit
Channel change completed flag - X9 Bit
Set value change completed flag - X9C Bit
Synchronous output mode flag - XD Bit
Emor flag - X9F Bit
[=]  Output Signal(Y):
CH1 Dutput enable/disable flag Y91 Bit
CH2 Dutput enable/disable flag Y92 Bit
Operating condition setting request Y939 Bit
User range writing request Y& Bit
Channel change request Y98 Bit
Set value change request YSC Bit
Synchronous output request YSD Bit
Eror clear request Y9F Bit
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m Definicdes para usar o Q62DAN ) 00o

As configuragdes feitas através do computador pessoal para usar o Q62DAN sdo simuladas.

- Configuragao do exemplo de programa

As configuragdes sdo feitas com base na seguinte configuragao do sistema.

X Y

> | 2| % | BR

(64 (64 (16 (16
pontos) | pontos) | pontos)| pontos)

Equipamento
L de saida
(inversor)

Saida analdgica

YaFe— Y40 )

OOOOOOOO -n“
1y .
 S—

N OOOOOOOO

CO———X3 Adfe—r— X0 |
CXXE X5 X4 X3 X2 X1 X0) - - - - - - -
9] 4] 2 (4] 1]3)6] [ MELSEC-Q|
| L - (CBETOTPIT)
X0 a X3F
O8O 66 6,
QX42 :Mébdulo de entrada 64 pontos @
QY42P :Médulo de saida 64 pontos

Q64AD : Médulo conversor A/D 16 pontos
Q64DA : Médulo conversor D/A 16 pontos
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»
@&X Programa de sequéncias

Exemplo de programa de sequéncias

(1) Configuragdo do modulo e nimeros de E/S

A configuragdo do moédulo e os nimeros de E/S do exemplo de programa sdo os seguintes.

QY Q64 Q62

42P AD DA

(64 (16 (16
pontos)| pontos) | pontos)

Alan

| \ \
Y40 X/Y80 X/Y90
(Nimero de E/S) a a a a

X3F Y7F X/Y8F X/Y9F

(2) Auto Refresh (Atualizagao automatica)

As defini¢bes do Auto Refresh (Atualizagdo automatica) sdo as seguintes.

/" ) [PRGIWrite MAIN | Step g #70090:062DAN}-Auto_Refr.. 4
Desplay Fiter, | Dwsplay 48 -
Rem CH1 e
- mtoumm The data of the specified device is transmitted to the buffer memory.
Digtal value D30
= Tramsfer to CPU The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.
w V“M(O& e e . e ——— - ——— P P PP © P E——— P S S PP PSP - S § PP P - S PP P D - PP 0 S—— PP P ——r-
Error code 040 |
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»m Exemplo de programa de sequéncias ) W o

Os programas de sequéncias usados para este exemplo sdo mostrados a seguir.
Os valores digitais que serdo usados no Q62DAN sdo transferidos para "D30" especificados pela definigao
Auto Refresh (Atualizagdao automatica).

XD X1
e L 4 (M0
MO
el
MO i
| (o1
x2
— ——{MovP K100 D30
3
— f————{MovP k2000 D30
x4
— ——{mMovP  Ks000 D30
{¥70
F
21 1} {MOVP D40 D100
{¥71
b X9F
%1—i} | | { sET YOF
28 {END

Quando X0 estd LIGADO, MO é auto-retido (durante a conversao D/A).
Quando X1 estd LIGADO, a auto-retencéo é cancelada.

Y91 (ativar saida CH1) é LIGADO ligando M0 e X90 (Médulo PRONTO).
O valor digital de CH1 é especificado (liberado pela Atualizacdo
automatica de D30).

Quando X2 estiver LIGADO, 1000 é transferido para D30.

Quando X3 estiver LIGADO, 2000 é transferido para D30.

Quando X4 estiver LIGADO, 3000 é transferido para D30.

Y70 é ligado durante a saida da conversdo
(a saida é indicada pelo LED).

Quando X9F (erro detectado pelo Q62DAN) estiver LIGADO,
o codigo de erro armazenado no D40 pela Atualizagdo
automatica é salvo no D100.

Y71 é LIGADO ao ligar o X9F (erro detectado pelo Q62DAN).

Se X5 estiver LIGADO quando X9F (erro detectado por Q62DAN)
for LIGADO, Y9F (erro cancelado) é definido.
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OFT Serie : R —— olipe PRG]Write MAIN 19 Steg 000
! Project Edit Find/Replace Compile View Onlne Debug Diagnostics Tool ‘Window Help -8 X
NP ALe B e o RERE SN R E S S 0 e L
el ) B SRR IR R for | DB db uk SR LR L] T L 26 K| S b e Wb | S ke e | L b ot b TE ) s 3 2 Y
: Navigation # X 7 ) [PRG]Write MAIN 19 Step | 4 b~
Proie X0 ~
1] l l (m ) =
[fea s fe 2 b 3
= Parameter
= (=} Inteligent Function Module {2 )
=-{Jb 0090:Q62DAN
A& Switch Setting Xt X90 ‘ _ )
=7 Parameter 4 { | e e o1 ]
Auto_Refresh
Y Global Device Comment - o .
+ Program Setting 1 o o |
=3 POU . .
= @ Program 9 | 1 [l [ BCDP D13 KIY20
ﬂ MAIN 17T il L ]
{3 Local Device Comment
* Device Memory FseT YOF ]
Device Initial Yalue =
Y9F X9F
1 11 Lk [RST v ]
11 rdl L
Pro 1 Ei‘.. ]
! user v Encerre as defini¢des de parametro do GX Works2.
Clique em o para continuar.
»
M|
English Unlabeled QO6UDH Host Station 181195
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m Escrevendo programas de sequéncias e parametros ) 0oo

Junto com os programas de sequéncias criados e os parametros definidos, os dados das "definicées do parametro” definidos
pelo GX Works2 sdo escritos no médulo de CPU assim como os parametros do médulo de fungdo inteligente.

Os parametros do modulo de fungéo inteligente selecionados na tela "PLC Write" (Escrever no CLP) do GX Works2 sdao
exibidos abaixo.

Online Data Operation ﬁ‘

Connection Channel List
| Serial Port PLC Module Connection(USB) System Image... |
R e cwie e o
il pLC Module |9 | Execution Target Dats( I Yes )
e |
2 e Data Parameter+Program | Select Al |ca:dusactmsj
Module Name [Data Name Target Memory
El___-_—_
_‘_Lﬁ“_“ am =
— fem Programi{Program File) . R |
A mam v 2012/06/07 10:53:47 2224 Bytes
- A% Par ameter v
Pﬂcwmﬂe Password/Switch Setting v 2012/06/07 10:53:47 604 Bytes
0 1reeligent Function Modue (Intisl Setting/A. .. v 2012/06/09 09:07:47 172 Bytes
- ) Global Device Comment O
Y COMMENT [ Jetal | 2012/06/07 10:53:47
- 8 oevie Memary 5 =
MAIN v 2012J06/07 10:53:48
Necessary Setting( Mo Settrg ]  Akeady Set ) Set £ it is needed( { Aready Set )
Wriking Size Free Yolume Use Volume
3,0008ytes § 1 242,644 3,1168ytes Refrech |
Functions << I Execuste J Close ]
PLC User Data Write Title Foma: PLC Clear PLC Memory Nranoe ch

Opomnn
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»
@& X Verificando a operacio do Q62DAN ) 000

Vamos aprender como operar o0 Q62DAN usando os parametros e programa de sequéncias escritos no médulo de CPU e
como verificar a operagao do Q62DAN.

m Verificacao pelo monitoramento do médulo de funcao inteligente do GX WorksZ)

Conecte o computador pessoal e verifique o estado de operagdao do Q62DAN usando a Monitoragdao do médulo de fungao
inteligente do GX Works2.

- Fungbes de monitoramento do médulo de fungdo inteligente do GX Works2

O monitoramento do modulo de funcéo inteligente pode verificar o status do erro do Q62DAN e o estado do buffer
memory e sinais de E/S.

Vamos aprender a monitorar o Q62DAN.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062DAN)

Item Cumrent Value Device Data Type

=] 170 Signal Monitor

= Input Signalfx):
Module READY -
High resolution mode status flag -
Opetating condition setting completed flag -
Offset/gain setting mode flag -
Channel change completed flag -
Set value change completed flag -
Synchronous output mode flag -
Enor flag -
= Output Signal(Y)

CH1 Output enable/disable flag -
CH2 Dutput enable/disable flag -
Opetating condition setting request -
User range writing request -
Channel change request -
Set value change request -
Synchionous output request -
Eror clear request -

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit

RedddERe REBBEVEEE
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0 arie 0 antial Progra DR s MA 0 Step

Project Edit Find/Replace Compile View Online Debug Diagnostics Tool Window Help
NP ALe ,v.gzas;afgmmm@@lsaﬁﬂﬂgl@_@l ’J.';'ﬁﬁlﬁ'._ﬂé
IEI.I%WK-L @'?Q'I@

& ;A FYF 4 4P -&3| ><9 ,-m--m-tn Yip | HE U WH | T L
F) : F5 sFS F6_sF6 F7 £ srscr ciio | sF7 sFs ars $3F5 saf§ 3i7 aii | 3FS cafs

Navigation # X 7 ) [PRGIRead MAIN (Read Onl... * | 4P -
Proie X0 X1 ~
A T |-
- E - Co 2 | &b~ =
+ Mo
+ (=} Inteligent Function Module — —
! Global Device Comment
Program Setting poi 0
#= &% pou Nmmi !} g )
+ Device Memory
Device Initial Value = _
| I {‘J.WI' K000 D30 ]
xX3
{ l [\! o)) K200 D ]
X4
I ['\1 ovP K000 D3D ]
(7
X9F
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»m Verificando a operacdo do exemplo de programa

A operagao dos médulos de CPU e Q62DAN, que sdao programados neste exemplo, podem ser simulados.

Verifique como os dados e as saidas anal6gicas do Q62DAN mudam depois de alterar os switches de start/stop e de

LIGAR/DESLIGAR dos switches de baixa, média e alta velocidade.
* Use a fungdo de monitoramento do GX Works2 para monitorar.

Indicacdo de programa LIGADA

Médulo de fungdo inteligente

(Procedimentos de operacao) I

(1) O switch de start vai de
DESLIGADO para LIGADO.
(2)Os switches de

Médulo de CPU
(Q02HCPU)
X91
Programa de
sequeéncias X9F
Y90
Y91
Y9F
Data register
D10
D30 0 (Atuaﬁzagao
automatica)
D40 0

2DAN)
Sinal de /O Q8
X90 PRONTO
X91
XOF Flag de erro
L
Y90 =,
Y91 Ativar saida g
w
3
Y9F | Limpeza de erro ﬁ
o
Buffer memory Y
0 | Ativar conversdo §
1 0 ,.f,:
2 &
o
z o
4 b=
19 0

Borne
de saida
entrada

baixa/média/alta velocidade
sdo LIGADOS/DESLIGADOS.
(3) O switch de stop vai de
DESLIGADOQ para LIGADO.
(Indicacdo de programa)
Clique no botdo “Program
Indication ON" (Indicacdo de
programa LIGADA)

Botdo "Restart™ (Reiniciar)
Voltar ao estado inicial antes
de comecar a simulagdo.

~

1

2

Inversor

‘ Voltimetro

[ 0 x1 x x3 x4

ONIFONONBONBON

VEERUEERUEERUEERUER
Iniciar Parada Baxa Velocidade Aha
velocidade media velocidade

Em operagdo

pooocn ¢

Reiniciar

®

gl
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@ XXM 0 que verificar quando o Q62DAN nio funciona )

Verifique erros do Q62DAN

Verifique os cédigos de erro causados no Q62DAN conforme descrito na Se¢ao 2.5.1.
- Verifique usando o Monitoramento do médulo de fungao inteligente do GX Works2.
* Verifique os codigos de erro e seus detalhes e, a seguir, lide com eles conforme descrito no manual do produto.

Procedimentos para verificagao de erros
Ao consultar o manual do produto, verifique os detalhes de erro e o estado normal/anormal do buffer memory e os
sinais de E/S e lide com os erros.

(1) Verifique os cédigos de erro usando o Monitoramento do médulo de fungao inteligente.

(2) Verifique os comandos em relagdo as saidas

Verifique os seguintes itens no buffer memory e nos sinais de E/S do Q62DAN usando o Monitoramento do
moédulo de fungao inteligente.

Dados que serdo verificados Detalhes

Buffer memory | Valores digitais do CHn | Os valores digitais do médulo de CPU devem ser armazenados.

Se os valores digitais ndo forem armazenados, o programa de sequéncias e
as especificacdes do dispositivo devem ser corrigidas.

Sinais de E/S Flag ativar/desativar da | O flag de ativar/desativar da saida deve ser LIGADO.

saida CHn Se estiver DESLIGADO, as especificagcdes do dispositivo do programa de
sequéncias devem ser corrigidas.

(3) Verifique os parametros em relacdo as saidas

Verifique as defini¢des de ativar/desativar conversao usando o método que vocé aprendeu na Segao 2.2 em relagao
aos parametros do Q62DAN.
("Ativar" deve ser definido.)

Verificando o estado do Q62DAN depois da remogao do erro

Verifique se o Q62DAN esta funcionando normalmente usando a monitoragdao do modulo de fungao inteligente.




y
K 1-Intelligent_Function_Module_fod00209_por

»m O que verificar quando o0 Q62DAN nao funciona

Tela de monitoramento do moédulo de fungéo inteligente
Esta € uma tela de exemplo de Monitoramento do médulo de funcéo inteligente do GX Works2.

* Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q62DAN)

Item

| Cusrent Value Device

170 Signal Monitor

Input SignallX}

Module READY

High resolution mode status flag

Operating condition setting completed flag

Offset/gan setting mode flag

Channel change completed flag

Set value change completed flag

Synchronous output mode flag

Emox flag

Output Signal(v)

CH1 Output enable/disable flag

CH2 Output enable/disable flag

Opetating condition setting request

User range witing request

Channel change request

Set value change request

Synchionous output request

Emor clear request

WeidFdAd RULEEEES

Detalhes na tela

Data Type

Bk
Bi
Bi
B
Bi
Bt
B
Bk

B
B
Bi
B
Bi
Bk
Bi
B

(1) Item (Item) O nome das informagdes do moédulo é indicado.
Se o tipo de dados for um cédigo de erro/didlogo detalhado ou cédigo de aviso, um icone é indicado no

cabecalho de cada item.

(2) Current value

O valor atual das informag¢des do médulo é indicado. Os dados da string, como LIGADO/DESLIGADO, e os
(Valor atual) valores sao indicados.

(3) Device (Dispositivo)

Os dispositivos atribuidos as informagdes do médulo sédo indicados.

(Tipo de dados)

(4) Data type O tipo de dados das informagdes do médulo é indicado.
Se for um coédigo/aviso de erro/didlogo detalhado ou cédigo de aviso, seus detalhes podem ser verificados.
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»m Resumo deste capitulo )

Neste capitulo, vocé aprendeu:

- Especificagdes do modulo conversor digital/analégico (Q62DAN), sinais de controle e fungdes de dados de controle

- Telas de definicdo do GX Works2 e telas de monitoramento do modulo de fungéo inteligente

- Defini¢des necessarias para start up do Q62DAN

- Programa de sequéncia para controlar o exemplo de programa

- Como resolver um erro do Q62DAN

Revise os seguintes pontos importantes.

Desempenho. especificagdes
e uso do Q62DAN

Defini¢des pelo GX Works2

Programa de sequéncias

Verificando a operagdo do
Q62DAN

O Q62DAN é um moddulo de saidas analdgicas (2 canais).
O range de saida pode ser selecionado de 0 a 5V, -10 a +10V, 0 a 20mA e 4 a 20mA.
Para o borne de saida externa, a tensdo (V) e a corrente (I) sdo independentes.

Novos médulos podem ser adicionados.
Quando novos mddulos forem adicionados, a atribui¢do de E/S deve ser definida ao mesmo tempo.

Os parametros e a Atualizagdo automatica sdo definidos no switch settings.

As configuragées do switch settings, como o intervalo de saida do Q62DAN (0 a 5V e 4 a 20mA) sdo
importantes.

O modo de alta resolugao e outros podem ser definidos conforme necessario.

Nos parametros, o ativar/desativar da conversao D/A do CH1 e CH2 é configurado. O padrédo é "desativar”.

Na Atualizacdo automaética, os dispositivos no lado do médulo de CPU, onde os valores digitais de CH1 e
CH2 e os cddigos de erro sdo armazenados, sao definidos.

Se os parametros e a Atualizagdo automatica forem definidos usando o GX Works2, o programa de
sequéncias que controla o Q62DAN processa os sinais de E/S do Q62DAN e |é e escreve dados para/das
memérias do dispositivo especificado pela Atualizacdo automatica.

A operagao do Q62DAN é verificada monitorando o mddulo de fungao inteligente pelo GX Works2.
O estado do buffer memory do Q62DAN também pode ser verificado pelo GX Works2.
Se 0 Q62DAN néo funcionar, as fungdes acima sdo usadas para verificar informagdes de erros.

No término, faca o teste para verificar a sua compreensao.
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) Teste Final ) 00o

Agora que vocé concluiu todas as ligdes do curso CLP Médulo de funcao inteligente, esta pronto para fazer o teste final. Se
tiver qualquer duvida sobre os topicos abrangidos, aproveite esta oportunidade para revé-los.

O Teste Final é composto por 9 perguntas (28 itens).

Vocé pode fazer o teste final quantas vezes desejar.

Como é feita a pontuagdo do teste

Depois de selecionar a resposta, ndo se esquega de clicar no botao Resposta. Sua resposta sera perdida se vocé
continuar sem clicar nesse botdo. (O sistema assumira que essa pergunta nao foi respondida.)

Resultados da pontuagao

O namero de respostas corretas, o nimero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas e o resultado
(aprovado/reprovado) aparecem na pagina de pontuagao.

Respostas corretas: 2

Para passar no teste, vocé
precisa responder corretamente
a 60% das perguntas.

Total de perguntas: 9

Porcentagem: 22%

Continuar ‘ ‘ Rever Repetir

» Clique no botdo Continuar para sair do teste.

+ Clique no botdo Rever para rever o teste. (Verificar a resposta correta)
» Clique no botdo Repetir para refazer o teste.
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Teste Final 1 ) 000

Coloque uma marca de verificagdo () nos tipo(s) que podem ser chamados um médulo de fungdo inteligente entre
os seguintes tipos de maddulo. (sele¢bes multiplas permitidas)

-

Moédulo de CPU

Maédulo conversor analégico-digital (A/D)
~  Méodulo de entrada, médulo de saida
Mddulo de posicionamento

~— Moddulo de comunicagao serial

~ Mddulo da fonte de alimentagao

Resposta ] [ Voltar
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) Teste Final 2 ) oae

As frases a seguir descrevem o moédulo de fungdo inteligente. Selecione a op¢do apropriada em cada caixa para
completar a frase.

1) Mddulos de fun¢ao inteligente que processam valores sequenciais, como tensao, corrente e temperatura, sdo chamados

(! --Select-- v ).
2) O( --Select-- ¥ ) adquire tensdo e corrente (dados analégicos) de dispositivos externos e os converte em
dados digitais.

3) Os médulos de fungdo inteligente que executam a comunicagao de dados entre os modulos de CPU de CLP ou entre médulo

de CPU de CLP e computador de nivel superior na rede sao chamados ( --Select-- Xil).

4) O moédulo de fungao inteligente que monitora a operagao da maquina e controla os movimentos complicados da maquina é

chamado ( --Select-- Y.

5) O movimento da maquina é detectado por encoders, e (| =Select- ¥ ) adquire sinal de pulsos

dos encoders e conta 0 numero de pulsos.

Resposta ] [ Voltar
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Teste Final 3

Selecione a opgdo apropriada nas caixas (1) a (4).

Sinal de bit

T =
n_ ol

Entrada da CPU (X) B s

ﬁ . -
: Dispositivos
Dados de palavra -
u externos

. _

Definicao do
switch de
parametro CLP

Maodulo de
funcao
inteligente

(1) aeleck= A (2). aaeleck— v

©) --Select-- v 4)! --Select-- v

| Resposta | | Voltar |
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Teste Final 4 ) 000

As frases a seguir descrevem a transferéncia de dados executada nos médulos de funcéo inteligente.
Selecione a opc¢do apropriada em cada caixa para completar a frase.

Os (| --Select-- ¥ ) para controlar o médulo de fungdo inteligente sdo transferidos usando o buffer memory.

Os dados transferidos via o buffer memory vém tanto do (| --Select-- ¥ ) como comandos ou sao

liberados de (| --Select-- v ) para a CPU como um resultado do processo.

Os dados sao comunicados por (| --Select-- ¥ ) conforme definido com o GX Works2 ou por programacgao

usando ( --Select-- v|)

[ Resposta ] [ Voltar ]
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) Teste Final 5 ) oae

Selecione a frase apropriada que explica os sinais de E/S dos mddulos de func¢do inteligente a partir do seguinte.
(selecdes multiplas permitidas)

Os sinais de E/S dos modulos de funcdo inteligente sao transferidos pela Auto Refresh (Atualizagao automatica).

Os sinais de E/S dos modulos de funcao inteligente sao transferidos através do envio e recebimento de sinais de bit
(LIGADO/DESLIGADO) para/do médulo de CPU.

Entre os sinais de E/S dos mddulos de fun¢do inteligente, 0 modulo recebe os sinais “X".

Entre os sinais de E/S dos modulos de fungdo inteligente, o médulo recebe os sinais “Y".

Resposta ] [ Voltar ]
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Teste Final 6

) [ v Jroc

Os dispositivos do médulo de fungéo inteligente permitem a programacao do buffer memory do meméria do
modulo do moédulo de fungdo inteligente da mesma forma que a memaria do dispositivo no médulo de CPU.
Conclua um programa para ler os dados do endereco do buffer memory “19” do médulo de fungdo inteligente
(nimero de E/S do cabecalho: “X/Y090") e escreva os dados no register “D10".

Buffer memory (Endereco)

Data register

D10| 11 « 111 19(13H)

X0
I—H [ Mov (@1) \ (@2 (Q3)]—|

Q1 --Select-- v Q2 =Select— \ Q3 =Select— v

[ Resposta ] [ Voltar ]
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Teste Final 7 ) 000

As frases a seguir descrevem as caracteristicas de conversdo D/A (no modo de resolu¢do normal) do Q62DAN.
Selecione a opc¢do apropriada em cada caixa para completar a frase.

Quando a defini¢do do intervalo de saida de “1 a 5V for selecionado, a tensdo de saida sera (__--Select-- | ¥ )V para o valor

digital de entrada “0", e (| --Select-- ¥ )V para o valor digital de entrada “4000".

Neste caso, a tensdo de saida para o valor digital de entrada "0” € chamado (| Eaclect= ¥ ), eatensdo de

saida para o valor digital de entrada “4000” é chamado ( --Select-- v|)

Resposta ] [ Voltar




a N
K 1-Intelligent_Function_Module_fod00209_por ELIE

) Teste Final 8 ) oo

O seguinte é um programa de sequéncias para controlar o Q62DAN. Selecione a op¢do apropriada nas caixas (1) a (4).

Processo definido com o programa
- Quando X0 estiver LIGADO, MO0 esta LIGADO. Quando o Module READY (M6dulo PRONTO) estiver LIGADO, o CH1 output
enable flag (flag ativar saida CH1) sera LIGADO.

-D%Jgndo a flag de ocorréncia de erro estiver LIGADA, o cédigo de erro (dados armazenados no D40) sera transferido para

- Quando X5 estiver LIGADO enquanto um erro for detectado, o pedido de limpeza de erro € LIGADO.

X0 X1 Pré-condli\?éo
— | +F { Mo D)+ -Q62DAN é montado no slot da unidade de base principal
MO 9;(Jjo ;:(;\_dereqo de E/S de cabecalho € especificado como
| (1) o /Y90".
BB ¢ > o '
A r @ —-Select-- v
(3) — } [ move k1000 D30
X9F = =
— | [ Move D40 D10QH 3) Seled v
C v11 ) (4) --Select-- v
X5 X9F (4)
— | i [ seT vor H
X9F X9F
— | +F [ RsT vor H

[ Resposta ] [ Voltar ]
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Teste Final 9 ) 000

Selecione o método correto para verificar os codigos de erro causados no Q62DAN.

. Use a tela PLC diagnosis (Diagnosticos de CLP) do GX Works2.

)

Use a tela ladder monitor (monitor de ladder) do GX Works2.
. Use a Monitoragdo do médulo de fungdo inteligente do GX Works2.

. Use a tela PLC parameters (Parametros de CLP) do GX Works2.

Resposta ] [ Voltar ]
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Pontuacao do Teste

) [ v Jroc

Vocé concluiu o teste final. Seus resultados sdo conforme segue.
Para concluir o teste final, va para a pagina seguinte.

Respostas corretas: 9

Total de perguntas: 9

Porcentagem : 100%

[ Continuar] [ Rever ]

Parabéns. Vocé passou no teste.
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»

Vocé concluiu o curso CLP Médulo de fungao inteligente .

Muito obrigado por fazer este curso.

Esperamos que tenha gostado das ligdes e que as informagdes
adquiridas sejam uteis no futuro.

Vocé pode rever o curso quantas vezes quiser.

Rever ] ‘ Fechar




