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> Finalidade do Curso ) e

Este curso oferece o conhecimento basico para configurar o hardware, desde o projeto do sistema até a verificacdo
das conexdes elétricas.

Este curso destina-se aos usuarios que estdo usando o controlador programével (CLP) da série MELSEC-Q pela
primeira vez ou as pessoas encarregadas do sistema de hardware.
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L LCLITER Estrutura do Curso ) 0o0c

O conteldo deste curso é descrito a seguir.
Recomendamos que vocé comece a partir do Capitulo 1.

Capitulo 1 - Série MELSEC-Q
Neste capitulo, vocé aprendera as caracteristicas da série MELSEC-Q e os nomes dos componentes.

Capitulo 2 - Procedimento de Construcdo do Sistema CLP

Neste capitulo, vocé aprendera os procedimentos de construcao do sistema usando um sistema de exemplo.

Capitulo 3 - Projeto do Sistema

Neste capitulo, vocé aprendera como definir os itens de controle, como verificar as conexées com os equipamentos
externos, e como verificar as especificacdes de E/S e numero de pontos de E/S necessarios.

Capitulo 4 - Escolha dos Produtos

Neste capitulo, vocé aprendera como escolher os tipos de modulos.

Capitulo 5 - Preparacdo Prévia

Neste capitulo, vocé aprendera a preparacao prévia, desde a confirmagao dos médulos individuais até a formatagao
da memodria.

Capitulo 6 - Instalacio e Conexao

Neste capitulo, vocé aprendera como instalar e conectar cada médulo.
Capitulo 7 - Verificacao das Conexoes Elétricas

Neste capitulo, vocé aprendera como verificar as conexdes dos sinais de E/S usando o software GX Works2.
Teste Final

Grau de aprovacgao: 60% ou mais.
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Como usar esta ferramenta de e-learning

Ir para a proxima pagina

Voltar a pagina anterior

Acessar a pagina desejada

Sair do curso

Vai para a proxima pagina.

Volta & pagina anterior.

O "Sumario” sera exibido, permitindo-lhe navegar para a pagina
desejada.

Sai do curso.
Janelas como a tela “Sumario” e tela do curso serdo fechadas.




'L PLC MELSECQ Series & =)
o
Precaucdes relativas ao uso ) 968

Precaucoes de seguranca

Ao aprender usando produtos reais, leia atentamente as precaugées de seguranga nos manuais correspondentes.

Precaucdes neste curso

- As telas exibidas da versao do seu software podem diferir das telas exibidas neste curso.
Este curso é para a seguinte versdo do software:
- GX Works2 Versdo 1,91V




TR série MELSEC-Q ) 968

Neste curso, vocé aprendera como configurar o hardware do sistema CLP de finalidade geral da série MELSEC-Q da
Mitsubishi.
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»m O que é um CLP? ) oo

O que é um controlador programavel ou CLP (Controlador Logico Programavel)?

Um CLP & um computador digital robusto que executa um controle de sequéncia e operacgdes logicas. Tipicamente,
os CLPs sao usados para controlar os sinais elétricos enviados a dispositivos de saida, com base nos sinais elétricos
recebidos de dispositivos de entrada. Os controladores programaveis requerem um programa, que pode ser criado
com um software dedicado num computador pessoal. Os programas podem ser modificados facilmente para permitir
que o CLP execute diferentes fungGes para diferentes tarefas.

) Nome do T
Dispositivos de entrada Sistema CLP Dispositivos de saida médulo

Madulo de Recebe os sinais elétricos de dispositivos
. entrada externos & converte-os em dados a serem
Interruptores de pressso usados pela CPLU.

€

Modulo de CPU | Executa o programa de sequéncia e realiza
o processamento de entrada/saida de sinais.

Madulo de Transmite os sinais elétricos a dispositivos
saida externos quando comandado pela CPU.

Interface de entrada

{ Interface de saida

S—

R R R . I
Madulo de entrada  Madulo de CPU - Madulo de saida Computador pessoa




@®I Comparacio entre a Série MELSEC-Q e a Série MELSEC-L ) oad

A tabela a seguir mostra algumas diferencas basicas entre os controladores programaveis da Série MELSEC-Q e da
Serie MELSEC-L.

Série MELSEC-Q Série MELSEC-L

Os madulos sdo instalados individualments na unidade base, permitindo 0= modulos podem ser conectados horizontalmente.
uma facil substituicio e mesmo a troca de determinados modulos durante © | Comao ndo & necessario usar uma unidade base, a area de
funcionamento. instalac&o & minimizada.

Metodo de . P P

adicio de ' : Modulos Médulos

madulos . : instalados na . "@ Y] conectados
- - = unidade base diretamente

Para deF realizar a distribuicdo de carga e de funcdes, diferentes | As fungbes sio divididas para cada CPU do CLP e as informacdes
tipos de CPU e de sequéncia podem ser conectados através de um | sdo compartilhadas
barramento de alta velocidade oferecido pela unidade base. através de uma rede.

Implementacao
de distribuicao
de carga (*1) e
distribuicio de

Distribuicdo de

Distribuiggo de funcdes através

funcies (*2) ' ; carga para até
= a3 quatro CPUS de uma rede

Existe uma grande variedade de méodulos de fungdes especiais da A série MELSEC-L, com o médulo de CPU equipado com E/S
série Q. Os modulos de fungbes especiais podern ser adicionados minima, rede e posicionamento, oferece muitas fungdes em
de acordo com as especificages dos dispositivos conectados para dimensdes reduzidas, que & ideal para aplicacdes em pequena
suportar diversas apllcaqoes escala.

Funcdes A Funcdes integradas:
d- . - IS-PDI'II ndae + -
isponiveis a6 i Ugios Eptradafsalda, CC
de madulos de Link, Ethernet (*3),
funces e registro de dados
especiais -

*1 Distribuicdo de carga: Um método que usa multiplos médulos de CPU para compartilhar o processamento caso uma carga pesada seja
concentrada em um maédulo de CPU.

*2  Distribuigio de funges: Um método usado para minimizar a area afetada por uma falha. Isso envolve dividir o processamento em
unidades de fungées, como uma linha de producéo, linha de embalagem, sequéncia e posicionamento.

*3  Ethernet € uma marca registrada da Xerox Corp.

O mesmo software GX Works2 para desenvolvimento e manutengao é usado para ambos os controladores da sérieQ e L.




m Caracteristicas da Série MELSEC-Q

Suporte da expansdo do sistema com unidades base de expansao

E possivel usar um total de sete unidades base de expansdo ao mesmo tempo.
Com estas unidades base de expansdo, € possivel configurar sistemas de pequena a grande escala com
flexibilidade, de acordo com a aplicagao.




m Caracteristicas da Série MELSEC-Q

Sistema de Maltiplas CPUs

E possivel conectar até quatro médulos de CPU de alto desempenho.

Cada modulo de CPU assume uma tarefa distribuida com base no tipo de controle, tipo de operacao, processo ou
equipamento.

A descentralizacdo das tarefas em multiplos modulos de CPU proporciona um funcionamento de alta velocidade,

alto desempenho e alta aplicabilidade para todo o sistema.
m B

Os modulos sio

E possivel usar modulos de E/S e

Nota 1

O numero de médulos de funcées inteligentes conectaveis e o numero de versdes conectaveis sao limitados.
Consulte os manuais do usuario da série Q para maiores detalhes.
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m Nomes e funcdes dos modulos

Neste capitulo, vocé aprendera os nomes e aplicagdes dos componentes de cada modulo.

Mostra-se a seguir a linha de produtos da série MELSEC-Q.

Uma unidade base, um modulo de fornecimento de energia e um maédulo de CPU sdo sempre necessarios. Use
modulos adicionais dependendo da aplicagao.

Coloque o cursor do mouse sobre um modulo para ver sua descrigdo.

Madulo de fornecimento Madule  Madulo de Modulo de
de energia de CPU entrada saida

QOZUCPU

Unidade base

POVIER o]
ALK

BAT.

Unidade base

Consiste em ranhuras em que os modulos sdo
montados. As ranhuras transmitem a energia de
5V CC do modulo de fornecimento de energia
para os outros médulos.




m Nomes dos componentes do médulo de CPU ) 00

Agora vamos aprender os nomes e aplicacdes dos componentes individuais do médulo de CPU. Se vocé colocar o
cursor do mouse sobre a seguinte tabela ou sobre um componente especifico nos desenhos do médulo de CPU, as
areas relevantes serdo realcadas.

N N .

Parte do LED Indica o estado de funcionamento ou estado de erro do modulo de CPU.

Interruptor RUM/STOP/RESET E usado para controlar o estado de funcionamento do madula de CPU.

Conector USB E usado para conectar dispositivos USB periféricos.

Conector Ethemet Conecta dispositivos periféricos através de Ethernet.

Gancho de fixacdo de madulo Fixa um médulo na unidade base.

Bateria Proporciona a energia de reserva para o backup dos dados na RAM padrio e
dispositivos de trava no caso de uma falha de energia.

Pino do conector da bateria E usado para conectar um condutor para a bateria. (O condutor & desconectado
do conector na fabrica para proteger a bateria durante o transporte.)

Alavanca de montagem de modulo Suporta a montagem de um médulo na unidade base.
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m Nomes dos componentes do médulo de fornecimento de energia

Agora vamos aprender os nomes e aplicagdes dos componentes individuais do modulo de fornecimento de energia.
Se vocé colocar o cursor do mouse sobre a seguinte tabela ou sobre um componente especifico nos desenhos do
maodulo de fornecimento de energia, as areas relevantes serdo realcadas.

T

LED POWER Indica o estado de alimentacdo.

-

100-230VAL i'} Terminal ERR. Acende-se quando todo o sistema esta funcionando nermalmente

HVEH: 1BV

Apaga-se quando ocorre um erro de parada no mddule de CPUL

e IIT_ ("
[‘ . Tl;,; F i Terminal GF Urn terminal de terra conectado ao padrio blindado na placa de
) = Y = circuito impresso.

Um terminal de terra para o filtro de alimentacdo. Para entrada
de CA, ele tern a metade do potencial da voltagem de entrada.

Terminal de entrada de alimentacdo || Terminal de entrada de alimentagao

Terminais +24, 24G A saida de 24 V CC & proporcionada através destes terminais.

Tampa dos terminais Tampa de protecdo do bloco de terminais.
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m Nomes dos componentes do moédulo de E/S

Agora vamos aprender os nomes e aplicagdes dos componentes individuais do médulo de E/S.
Se vocé colocar o cursor do mouse sobre a seguinte tabela ou sobre um componente especifico nos desenhos do
maodulo de E/S, as areas relevantes serao realcadas.

Tipo bloco de Tipo conector
terminais de parafuso de 40 pinos

-
ESABCDEF ESABCDEF

LEDs indicadores do estado de Indica o estade de ligado/desligado das operagdes de E/S.
funcionamento de E/S

Conector para dispositive externo E usado para conectar um cabo de sinal de E/S de um equipamento externo.

Bloco de terminais E usado para conectar cabos de sinal de E/S para/de um equipamento
externo.

Tampa dos terminais Protege contra choques elétricos ao ligar a alimentacdo.

Gancho de fixacdo de madulo Fixa um médulo na unidade base.

Alavanca de montagem de madulo Suporta a mentagem de um modulo na unidade base.
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m Nomes dos componentes da unidade base

Esta secdo explica os nomes dos componentes da unidade base e seus usos.

Se vocé colocar o cursor do mouse sobre a seguinte tabela ou sobre um componente especifico no desenho da
unidade base, as areas relevantes serdo realcadas.

L] L] L] L]
iy

Descricio
Conector do cabo de extensdo Conector para enviar/receber sinais para/de uma unidade base de expansio.

E usado para conectar um cabo de extensio.

Conector de madulo E usado para conectar os madulos de fornecimento de energia, de CPU,
de E/5S e de funcies inteligentes.

Orificio de montagem de unidade base £ usado para mantar 2 unidade base num painel de controle. Tamanho do parafuso: M4

Orificio de montagem de adaptador de trilho DIN E usado para mantar um adaptador de trilho DIM.
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ﬂ Desenvolvimento e manutenc¢ao do programa de sequéncia ) e

O software de engenharia de CLP GX Works2 é usado para desenvolver e manter os programas CLP da série MELSEC.
O mesmo software GX é usado tanto para a série MELSEC-Q como para a série MELSEC-L.

Ao conectar um computador pessoal, com GX Works2 instalado, a um modulo de CPU através de um cabo USB ou
LAN, vocé podera desenvolver programas, verificar operacoes, gravar no modulo de CPU, confirmar o estado do
madulo, e coletar informagdes do historico de erros.

Neste curso, vocé aprendera como inicializar o médulo de CPU (Segdo 5.6) e como confirmar se a fiagcdo elétrica de
E/S esta correta, monitorando as conexdes a partir de GX Works2.

Wavhad flmart ot - [[FRC] sG]
! poen pE GeaSeseie (Gl pes  (PEe  ep  (epeRes e w360
Bl sigdillaas llEgn won SREH SR80S YL
= : .

| gt L] - [P AT

Computador pessual] [ Médulo de CPU ]

Cabo USB ou LAN
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>m Procedimento de Construcao de um Sistema CLP

Este capitulo descreve os procedimentos para construir um sistema com um controlador programavel (CLP).

Neste curso, vocé aprendera o procedimento de projeto do hardware como uma parte do procedimento de
construcdo do sistema.

Projeto do hardware

{1] Prﬂjetﬂ dc S‘I.stema SEFEERERRN RN NN RN RN RN RN NN RN RN R N RN FAERRRRN cap‘l’tulc 3

”

{2] Escﬂlha dﬂs Prﬂdu‘tos LTI LTI LRI R IR R PSP LI R A TR LA P L LT ey ] Capi‘tulﬂ .4

’

Ambito
deste Curso

{3] Preparagéﬂ Pl'é\ﬂa LTI AT DRI LA DL T AL I AR D A R RS DA DA DA PR AR SR A R0 R 2 2 0 1 ) CﬂpﬂUlO 5

“

{4] Ins‘tala;ﬁﬂ (=] Cﬂnexéc LTI TI TR R R R P LR PR R IR R AL LR LR LT T ] ] Capi‘tulﬂ E

a

- .

{5] veriﬁcacéﬂ das Ccnexﬁes Eletr'cas (LT T T TP R Y PRI ) CathUIO ?

“

Projeto do software
(6) Projeto do programa =*==*=**=** Curso Basico do GX Works2/GX Developer

4

(7) Programacao ssesesssssessssssssss Curso Basico do GX Works2/GX Developer

“

{3] Depuragac AR NN R RN Cursﬂ BéSiCQ dﬂ Gx Wcrksszx DEUElﬂp‘Er

”

(9) Operacao




hm Configuracao do hardware do sistema de exemplo ) 000

Neste curso, vocé construira um sistema CLP (doravante denominado como “sistema de exemplo”), que inicia um
robd de acordo com um procedimento. Mostra-se a seguir um diagrama da configuracdo do hardware do smtema de
exemplo com uma lista dos componentes do hardware. & B
'..'_l : - . e . &
Interruptor de partida u Unidade & Sinal de inicio do robd

- 9 base ! - i ' :_ 7
" Médulo de g 1= Médulo de | =
entrada

fornecimento

i [ B
de energia : : Médulo
i [ de saida
Sensor de abertura ‘ e Luz de funcionamento
da porta i [
i a3
i I'E:
i i
Luz de parada
Computador pessoal
Item Componente Modelo Descrigdo
- Consiste em ranhuras nas quais os modulos sdo montados. A energia e os dados
i R e Q338 sdo transmitidos através desta unidade base.
F::Tr]nd:czli?ni?]tu de energia Qe2P Fornece a energia para os modulos, incluindo o médulo de CPU e médulo de E/S.
2 stema Médulo de CPU QO2UCPU Controla o sistema CLP.
Médulo de entrada Qx40 Coleta as informagdes do estado de ligado/desligado do interruptor.
Maodulo de saida QY40p Emite os sinais de ligado/desligado para as luzes indicadoras.
Cabo USB MR-J3USBCBL3IM Conecta o computador pessoal, com GX Works2 instalado, ao modulo de CPU.
Interruptor - Coloque na posigdo ON (Ligar) para iniciar o controle.
Dispositivo Sensor - Detecta se a porta esta aberta ou fechada.
de E/S " - —
externo Robd - Funciona de acordo com os sinais de controle.
Duas luzes indicadoras Acendem-se de acordo com o estado de funcionamento.




ol

) oo

m Prajeto do Sistema

Neste capitulo, vocé aprendera como determinar os itens de controle, e como verificar as especificacbes de E/S e

numero de pontos de E/S necessarios.

P‘rqjem dﬂ Slstema EEEEEENEEERES T LTI TITY Capitulo 3

.

Escclha dcs Pmdutns SRS R RN RN AR RN AR RN RN R R RN R AR R AR AR AR RN R RN RN capitulﬂ 4

A

Preparagéc prévia LEL LRI R AL R L R L Ll Bl Rl Rl Rl Lyt el L] Capitulﬂ 5

.

Instalagac E Ccnexéo LRI LT AL R L R LR Ll ALY R Rl Ll Ly ] Capitulﬂ 6

.

Verificagéc das cﬂnexﬁes Elétricas LA LR LR AL Rl Rl Lyl capitulc ?

Passos de aprendizado no Capitulo 3

3.1 Definicdo dos itens de controle

3.2 Verificacdo das especificacbes de
E/S e nimero de pontos de E/S
necessarios




>>m Definicao dos itens de controle ) (1 J v Jroc

Um dos primeiros passos para projetar um sistema é identificar os itens a serem controlados.

Neste exemplo, os itens a serem controlados sdo o inicio e a parada de um robé.

Quando se abre a porta de uma cerca de seguranga, o inicio do robd é bloqueado, e quando se abre a porta durante
o funcionamento, o robé é parado.

Operacéo do sistema de exemplo

porta: Deszativado

Painel de controle do robd Rob6 na cerca de seguranca Sersor de abertura da }

Sinal de inicio do robid:
Dezativado

ntor de partida Luz
funcionament

Luz de parad O robd para.

Se vocé colocar o interruptor de partida na
posicdo OFF, o sinal de inicio do robd sera
desativado para parar o funcionamento do
robd. Ao mesmo tempo, a luz de
funcionamento se apaga no painel de

controle e a luz de parada se acende.

Reproduzir

Q Anterior
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m Verificacao das especificacoes de E/S e nimero de pontos de E/S necessarios ) 00c

Considere as especificacbes de E/S e nimero de pontos de E/S necessarios.

De acordo com os itens de controle descritos na Secao 3.1, selecione as especificacdes de E/S e o nimero de pontos
de E/S conforme indicado a seguir.

Nome Especificacio de entrada Especificacio de saida
Interruptor de partida Entrada de ligar/desligar 24 V CC: 1 ponto -

Numero de pontos de entrada: 2
Sensor de abertura da porta | Saida de ligar/desligar 24 V' CC: 1 ponto -

Sinal de inicio do robd - Saida do transistor de 24 V CC: 1 ponto

Luz de funcionamento Saida do transistor de 24V CC: 1 ponto MNdmero de pon‘tcs de saida: 3

Luz de parada Saida do transistor de 24 V CC: 1 ponto




PRIt ==
(LTI Y Escolha dos Produtos D) 00

No Capitulo 4, vocé aprendera como escolher os produtos (modulos de E/S, médulo de CPU, modulo de
fornecimento de energia e unidade base).

=

ijetc do Sistema RL R Ll R L Bl LRt B R Ll Il Pl Ll Y]] capitulc 3

. 2

Escolha dos Produtos sessee sessee sessess Capitulo 4

A

Passos de aprendizado no Capitulo 4

30 Prévi , 4.1 Selecs i *
Prepara;;ac Pre‘y]a FESERER RN R RN R AR R R RA R RN AR R AR AR R AR RN RA G ARG caprtulc 5 i?éedgjgfgz tEIFSGS E" nleEfl’.J dﬂﬁ

4.2 Selecdo de um médulo de CPU
adequado aos requisitos de

Instala;;ﬁg 2 CONEXS0 svesessssnnsssssssssssssssssssnssssssnssssssssnsssnnsns Capituln a] controle

4.3 Selegao de um maodulo de
fornecimento de energia para

.

.

Verificagdo das Conexdes Elétricas ssesssessssesssassessssessssssnsesess Capitulo 7 operar todos os mddulos
selecionados
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>>m Selecédo dos tipos e numero dos médulos de E/S

Nas fabricas, uma fonte de energia de 24 V CC & comumente usada para o fornecimento de energia dos sensores e
valvulas.

As especificacbes de E/S que vocé verificou na Secdo 3.2 sdo as seguintes:

(1) Entrada: Entrada de ligar/desligar 24 V CC: 2 pontos

(2) Saida: Saida do transistor de 24 V CC: 3 pontos

Para satisfazer as seguintes especificacdes, selecione QX40 para o modulo de entrada, e QY40P para o médulo de
saida.

Especificacdo de entrada Especificacio de saida

Modelo do médulo

QX440

Voltagem de entrada
nominal

MNamero de pontos
de entrada

Voltagem de carga
nominal

Nimero de pontos
de saida

24V CC

16 pontos

QY40P

12a24VCC

16 pontos

Se o sistema real precisar de mais de 16 pontos de E/S, use um médulo de E/S de 32 pontos ou um modulo com
uma especificagao superior.
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m Selecao de um médulo de CPU adequado aos requisitos de controle ) ooc

As especificacdes da CPU da série Q séo listados na tabela abaixo.
Escolha a CPU apropriada para a sua aplicacdo com base no nimero de pontos de E/S necessarios, capacidade do
programa e velocidade de processamento.

A QO1UCPU e suficiente para as especificagdes indicadas no Capitulo 3 (cinco pontos de E/S e capacidade de programa
com passos de 1 K ou menos). Contudo, se vocé precisar de especificagdes mais altas como, por exemplo, para gravar o
histérico de aberturas/fechamentos da porta usada na amostra, etc., vocé pode precisar de um cartdo de memodria.
Aqui vamos selecionar a Q02ZUCPU, que suporta um cartdo de memoria.

Nimero de pontos Capacidade do Cartéo de
de E/S programa memdoria

Nimero de pontos de Passos de 1 K ou Uso

entrada 2 pontos menos

Mimero de pontos de

saida 3 pontos

Total 5 pontos

Especificagcoes da CPU da série Q
As especificacdes da Q02UCPU sdo mostradas em verde claro.

Modelo do Nimero de

médulo pontos de E/S Cartio de memdria Capacidade do programa

QO1UCPU 1024 pontos Nao disponivel Passos de 15 K

QO2UCPU 2048 pontos Disponivel Passos de 20 K

QU3UDCPU 4096 pontos Disponivel Passos de 30 K
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m Selecio de um modulo de fornecimento de energia para operar todos os modulos selecionados

As especificacdes dos modulos de fornecimento de energia sao listadas na tabela abaixo.
Para selecionar um maédulo de fornecimento de energia, verifique se as duas condicdes a seguir sdo satisfeitas.

(1) Especificagbes do fornecimento de energia para um sistema CLP

Mo sistema de exemplo, usa-se a

100 a 240 V CA 24V CC ‘» eletricidade comercial de 100V CA.
Portanto, o Q61P & selecionado.

(2) O consumo de energia de todos os modulos ndo deve ultrapassar a corrente de saida nominal.
Para calcular o consumo de energia maximo do sistema, adicione o consumo de energia do médulo de
CPU, dos médulos de E/S e da unidade base.

Médulo de CPU (Q02UCPU Médulo de E/S ,
Consumo de f—lg ia ] Consumo de energia — Consumo de energia  Corrente de
rg == QX40: 0,05A, de todos os modulos= saida nominal

0,23A QY40P: 0,065A 0,345 A {5V CC)

Quando selecionar um modulo de fornecimento de energia, considere o consumo de energia do proprio modulo
mais o consumo de energia do modulo de CPU.

Especificagdes do fornecimento de energia da série Q
As especificagdes do Q62P sao mostradas em verde claro.

Corrente de Corrente de Q62P tem uma porta de saida de 24 VCCe
saida nominal saida nominal pode ser usado para acionar os circuitos

(5VCO (24 V CO) internos do moédulo de E/S. Neste caso, o
modulo de E/S néo requer um fornecimento de
energia externo, mas nao use este Q62P para
acionar a carga.

Modelo do Energia de
modulo entrada

100 a 240 V CA

100 a 240 V CA

24V CC
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>m Preparacao Prévia ) 0o0c

No Capitulo 5, vocé aprendera a preparagdo preévia a ser feita antes da instalacdo e conexao.
A preparacdo prévia inclui a confirmacdo dos médulos individuais, montagem dos médulos, conexdo do médulo de
fornecimento de energia, confirmacdo de que a energia pode ser ligada normalmente, e inicializagdo do médulo de CPU.

== =

PmJe-tc dc, Slstema L T L L T T T L T T T T e T T T Cap‘itulm 3

Passos de aprendizado no Capitulo 5
5.1 Procedimento para a preparacao

.

Escclha dos produtns T PR T Y Capitulod. pré'lul"ia
5.2 Confirmacdo dos modulos
individuais

5.3 Montagem dos médulos

5.3.1 Conexao da bateria

5.3.2 Montagem dos médulos

5.3.3 Atribuicdo dos nimeros de E/S

5.4 Conexao do modulo de
fornecimento de energia

5.5 Verificacdo do fornecimento de

Preparagao Prévia R RS L AR R R RS R R R R R LR R Y]] capitulc 5

-

Instalagéc E Ccnexﬁo LA LR SR R AR R AR AR R R AR R YY) Capitulo 6

.

Verificacdo das Conexdes Elétricas ssesessessserensesasssscssssescnsss Capitulo 7 energia
5.6 Inicializagdo do modulo de CPU
5.6.1 Conexdo do moédulo de CPU ao
computador pessoal
5.6.2 Configuragdo da conexdo entre
GX Works2 e o sistema CLP
5.6.3 Formatacdo da memaria




hm Procedimento para a preparacao prévia

Realize a preparacdo prévia antes da instalacdo e conexdo como segue.

F

(1) Confirmacdo dos modulos individuais (Segao 5.2)
Verifique visualmente os modulos comprados para ver se nao ha danos.

¥

(2) Montagem dos médulos (Secéo 5.3)

¥

(3) Conexdo do modulo de fornecimento de energia (Segdo 5.4)

¥

(4) Verificacdo do fornecimento de energia (Secédo 5.5)

d

(5) Inicializacdo do modulo CPU (Secéo 5.6)
Formate a memaria no modulo CPU usando GX Works2.
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@F I cConfirmagio dos médulos individuais

Desembale o produto e verifique se nao faltam componentes conferindo a "LISTA DA EMBALAGEM" no manual que
vem com o produto. Logo, verifique visualmente cada componente para ver se ndo ha danos.

PACKING LIST

The followng tems are ncluded n the package of thes product Before use. check that all the tems are included

(1) CPU module

(a) QOOJCPU or QOOUICPU
Product Name

ol g

Batery (Q6BAT)

Base unt Mouning screw (M4 T 14 gorew)
Safety Guadelnes 180200423

(b) Other than Q00JCPU and QOOUJCPU
Product Name

Wioduse
Batery (QEBAT)

{2) Main base unit
Product Name

Unat
Base unk mounBng Ecrew (ML T 14 soew )
Safety Guadelnes 180200423

"1 For the sim fype man base unil Ma T 17 screws are supphed
"2 Sorews 3 Many 26 T number of MOunSing Nowes ane suppled

{3) Extension base unit
Product Name

un
Base unt Mouning screw (M4 T 14 gorew)

"3 Sorews 36 Many 26 T number of MOuNSing Roes ane suppled

{4) Power supply module or 'O module
Product Name




ﬂ Montagem dos modulos

Monte os modulos de acordo com o seguinte procedimento.

(1) Conexao da bateria (Secdo 5.3.1)

.

[ (2) Montagem dos moédulos (Se¢éo 5.3.2)
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»m Conexao da bateria ) 0o0c

A bateria é usada para o backup dos dados do relégio, histérico de erros, etc.,, armazenados na memoria do modulo de
CPU. Como o produto comprado e entregue com o conector de alimentacdo da bateria desconectado do madulo de
CPU, certifique-se de conecta-lo; caso contrario, os dados na memdria serdo perdidos quando a alimentagdo do CLP for
desligada. Em alguns casos, até o programa principal pode ser perdido, dependendo do tipo de médulo de CPU.

Conecte a bateria de acordo com o seguinte procedimento. (Para maior facilidade, conecte a bateria antes de montar o
maédulo de CPU.)

(1) Abra a tampa na parte inferior do médulo de CPU. ]

.

(2) Confirme as direcdes dos conectores e, em seguida,
insira o conector do lado da bateria no conector do
lado do médulo de CPU.

4

(3) Feche a tampa na parte inferior do médulo de CPU. ]

4

[ Completo ]
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m Montagem dos modulos

Monte cada modulo na unidade base de acordo com o seguinte procedimento.

(1) Enganche a projecdo do modulo no orificio de
fixacdo de madulo da unidade base.

4

[ (2) Pressione o modulo até que se encaixe na unidade

base.
4

[ (3) Certifique-se de que o modulo seja fixado

firmemente na unidade base.

.
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m Atribuicao de numeros de E/S ) 006

Agora vocé aprendera como atribuir os nimeros de E/S necessarios para que o modulo de CPU envie ou receba
dados para/de um médulo de E/S.
Os seguintes nimeros de E/S sdo atribuidos inicialmente para a configuragdo do sistema do Capitulo 2.1.

Atribuido a Mimero de entrada MNdmero de saida
Qx40 ¥00 a XOF
QY40p -

A tabela abaixo mostra a correspondéncia de E/S para o sistema de exemplo.
Criar uma tabela de correspondéncia reduz erros do programa (erros de entrada de nimero de dispositivo) e
melhora a eficacia da programacao.

Nome do N° do s
dispositivo de E/S  dispositivo Tipo de E/S Descricho
Interruptor de

partida X0 Entrada Este interruptor & usado para iniciar e parar a operagéo do robd.

Este sensor verifica se a porta da cerca de seguranga do robd estd aberta.
X1 Entrada Quando a porta for aberta, o sensor € ativado. Quando a porta for fechada, o
sensor é desativado.

Sensor de
abertura da porta

Sinal de inicio do
rob&

Luz de
funcionamento

Saida Quando este sinal é ativado, o robd comeca a funcionar.

Saida Esta luz fica acesa enquanto o robé esta funcionando.

Luz de parada Saida Esta luz fica acesa enquanto o robd esta parado.




m Atribuicao de niumerosde E/S

Mostra-se a seguir o sistema de exemplo com a adi¢do de um numero de dispositivo.

Operacdo do sistema de exemplo )
O Clique dentro do circulo vermelho

Painel de controle do robo Robé na cerca de seguranca Sensor de abertura da
porta (X1): Desativado

Sinal de inicio do robd
(Y10): Desativado

ptor de
tida (X0) funciol

-
No estado inicial, o robd é parado e a luz de

parada (Y1F) se acende no painel de controle.

Coloque o interruptor de partida (X0) no
painel de controle do robé na posigao ON
para iniciar o funcionamento do robé.

Seguinte @
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m Conexao do modulo de fornecimento de energia

Conecte as linhas de alimentacéo e de terra conforme indicado no diagrama a seguir.
O aterramento é necessario para prevenir choques elétricos, mau funcionamentos e interferéncia de ruidos.

Médulo de fornecimento

(1) Conecte a fonte de energia de 100 V CA ao terminal de energia

de entrada de energia através do disjuntor de (Q62P)
circuito e do transformador de isolamento.

ERR

" . - - L (2)FG

100V CA (2) LG

[ (2) Aterre os terminais LG e FG.
CA ||@a o = %+ (1) Entrada de

\ 100 a 120
— _ V CA

Fio de terra




m Verificacao do fornecimento de energia )

Use o seguinte procedimento para determinar se o sistema funciona normalmente ap6s ser ligado.

(1) Antes de ligar a alimentacdo, verifique duas vezes o
seguinte:
- A fonte de energia esta conectada corretamente
- A voltagem do fornecimento de energia corresponde a
voltagem de entrada do fornecimento de energia

¥

(2) Defina 0 médulo de CPU para STOP.
Abra a tampa frontal do médulo de CPU e coloque o
interruptor na posigao STOP.

U

(3) Ligue o sistema. ]

_ RESET RUN

STOP

RESET/STOP/RUN

Feche o disjuntor de circuito para permitir que o
fornecimento de energia entre no médulo de fornecimento
de energia.

L

(1)
m) Verifique se o fornecimento de energia esta funcionando
normalmente.
1) O LED POWER verde no moédulo de fornecimento de

energia se acende.
2) O LED ERR. vermelho no médulo de CPU fica intermitente.

(Quando o médulo de CPU é alimentado, mas os

parametros ainda ndo foram gravados, o LED ERR. piscara,
\ mas isso ndo indica um problema neste caso.)
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@XM 1nicializacio do médulo de CPU )y 00C

Os programas de sequéncia e parametros sdo gravados na memoria do médulo de CPU.

A meméoria ndo esta pronta para ser usada ao ser comprada; vocé precisa formatar (inicializar) a meméria para poder
usa-la.

Vocé pode formatar a memoria usando o software de engenharia de CLP GX Works2. Para esta operacdo, o modulo
de CPU deve estar conectado a um computador pessoal através de um cabo USB. Antes de formatar, instale GX
Works2 num computador pessoal e prepare um cabo USB.

Formate a memaria de acordo com o seguinte procedimento.

(1) Conexao do modulo de CPU ao computador pessoal (Segdo 5.6.1)

4

(2) Configuracao da conexao entre GX Works2 e o controlador programavel (Secdo 5.6.2)

4

(3) Formatacdo da meméaria (Secéo 5.6.3)




m Conexdo do médulo de CPU ao computador pessoal ) oad

Conecte o cabo USB entre o modulo de CPU e a porta USB do computador pessoal.

Computador pessoal Modulo de CPU

Cabo USB
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»m Configuracao da conexao entre GX Works2 e o sistema CLP ) 0o0c

Apos conectar o médulo de CPU ao computador pessoal, configure a conexéo entre GX Works2 e o sistema CLP.
Repare que a comunicacdo ndo pode ser realizada apenas pela conexdo dos dispositivos com o cabo USB.

Use Transfer Setup para configurar a conexdo.
Na pagina seguinte, tente realizar a configuracdo de transferéncia usando a janela simulada.

Mostra-se a seguir um exemplo da janela Transfer Setup.

Tramier Setup Conneclion)

NET(ID)
s Board Baard

CC E Cont Link. Etfusrmust 24 ot CC IE Feeld
MNET[LO0H) Mo e Masterlocd  Cofwmsesfen
Mok s Monch e BeadHockse | *|

PLC Mode | QCPU (1 mede)

£ ™ @ R
Mo Sceclication Cther Staticn Qther Satin PLC Qrect Coupled Setting |

Tieves ok (5. ) | 20 Bty Timess | D

AL Type

CCIE Condt
MNET 100

CC IE Fieskd Etherret

-k

24

Phare Line Correctaom (C24). .,

L=
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»m Configuracao da conexao entre GX Works2 e o sistema CLP ) 0o0c

b

IE- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]
! Project Edit  Find/Replace  Compile

AR R R

i Mavigation a =

B[=1E

- 0 X

Wigww  Online  Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

| o sta 5 5 o B [T o BB EY X0 0GR PR EE] S o e e A
+] [PRG] MAIN :-:] 4 b -
Connection Destination

a

|j" SRR -E Iﬂ

Current Connection
E Connection]

all Connections
E Connectionl

r It Project

; II User Library

™ Isso conclui a configuragio de transferéncia.
g Connection Destination

Clique em n para prosseguir.
k-

Unlabeled

Q02U Host Station

0/15kep
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m Formatacao da memoria ) 0o0c
Ao concluir a configuracdo de transferéncia, GX Works2 estara pronto para comunicar-se com o médulo de CPU.
Proceda a formatacao da meméria no médulo CPU usando a opgéo Format PLC Memory de GX Works2.
Na pagina seguinte, tente realizar a formacdo da memoria CLP usando a janela simulada.
Mostra-se a seguir um exemplo da janela Format PLC Memory.

Format PLC Memory

Connection Channel List

Connection Interface 'JSE <=3 PLC Module

Target PLC | Station No. Host  PLC Type |QO2U

Target Memory |Program Memory ﬂ

Format Type

(* Do not create a user setting system area (the required system area only)

(" Create a user setting system area

Execute




m Formatacido da meméria ) oad

[EF MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]

! Project  Edit  FindfReplace  Compile  Wiew  Orline Del:-ug Djagnostics  Tool  Window  Help

3 B e it e 0 4 e 35 6 B 0 e R R S R e | e e e

el iz p 1
: Navigation B x 4#] [PRG]MAIN | l

Project

[f 23 = Go [2) | A1

+ Parameter
Inkelligent Function Maodule
Global Device Comment
+ Program Setking
2145 poy
- @ Programm
aK| MAIN
@ Local Device Cormment

+-{2y Device Memory
™ Device Initial Yalue

a

‘i Project

g II User Library

Agora a memonia CLP esta formatada.

Cliqueem ({fJ para prosseguir.
| Connection Destination

B
-

Unlabeled Hast Skation 0f15kep




[ (<00 Instalacdo e Conexao

MNo Capitulo 6, vocé aprendera como instalar e conectar cada médulo.

Prcjetc dn Sistema LI L LA AL L Rl Rl AL AL L L Bl Ly Ry Rl Ly Rl ldl] Capitulﬂ 3

¥

Escolha dos produtﬂs BEEREEAEERA RN AR R AR R RN R AR RE AR AR R R R RN RN Capi‘tulo 4

e

preparaqao Pré‘via LLLL LI R AL R L LR L Ll Rl Rl R ] Capitulﬂ 5

"

Instalacdo e Conexdg s+=+- sesses sesses Capitulo 6

.

Ven‘ﬁcaqao das Cﬂnexﬁes Elétﬁcas SEFFRERARRN RN NN N NN N RN RN RN NAEEN Capituln ?

Passos de aprendizado no Capitulo 6
6.1 Ambiente de instalacdo

6.2 Posicao de instalacdo

6.3 Aterramento

6.4 Conexao dos modulos de E/S




@Z W Ambiente de instalagao ) 008

Nao instale o sistema em um lugar sujeito as condigdes ambientais indicadas a seguir.
Instalar e operar o sistema em tais lugares pode provocar um chogue elétrico, incéndio, mau funcionamento, dano
do produto, ou deterioragdo do produto.

1. Temperatura e umidade

A temperatura ambiente esta fora do intervalo de 0 a 55°C
« A umidade ambiente esta fora do intervalo de 5 a 95%
* Lugar onde mudancas rapidas da temperatura causem condensacao

2. Atmosfera
+ Lugar afetado por gas corrosivo ou gas inflamavel
+ Lugar com muita poeira, pé condutivo como pé ferroso, névoa de 6leo, sal, ou solvente organico

3. Ruido
+ Lugar sujeito a fortes interferéncias de radiofrequéncia (RFI) ou interferéncias eletromagnéticas (EMI).

4. Vibracao e impacto
* Lugar em que vibragdes ou impactos sejam aplicados diretamente no produto

5. Localizacao
« Lugar onde o produto fique sujeito a luz solar direta




»m Posicdo de instalacio ) e

Para manter a area bem ventilada e para permitir a substituicdo do modulo, proporcione as seguintes distancias
acima e abaixo dos modulos e entre as estruturas e componentes. Dependendo da configuracdo do sistema, maiores
distancias do que as indicadas abaixo podem ser necessarias.

Indica a existéncia de painel de teto,
um conduto de fiacdo ou um dispositivo externo.

%fmmfmg

Sistema CLP

i ISD mIm ou mais

20 mm ou mais

T

5 mm ou mais




)

Sempre que possivel, proporcione um aterramento independente. {Resisténcia de aterramento: 100 (2 ou menos)
Se o aterramento independente ndo puder ser proporcionado, proporcione um aterramento compartilhado
usando fios de terra do mesmo compnmento

Traga o ponto de aterramento o mais proximo possivel do controlador programavel, de forma que o fio de terra
possa ser encurtado.

Para prevenir choques elétricos e defeitos, observe o seguinte para o aterramento.

Outro Outro Outre
equipamento equipamento equipamento

L) L] L]

Sistema CLP Sistemna CLP Sisterna CLP

| I [

J J J

Aterramento
Aterramento

(1) Aterramento independente: (2) Aterramento compartilhado: (3) Aterramento comum: Nio
Recomendado Permitido permitido




@ Conexio dos médulos de E/S ) 000

Realize a conexdo com o modulo de entrada (QX40) e o médulo de saida (QY40P) como mostrado abaixo.
Use o diagrama abaixo para conectar o interruptor de partida (X0), sensor de abertura da porta (X1), sinal de inicio do
robé (Y10), luz de funcionamento (Y1E), e luz de parada (Y1F).

_@_\

EL

) (#
& (—...
('o

T TR T TR TR T

« % Sinal deinicio
4y, dorobo: Y10

T}
Sinal daluz de '
funcionamento: Y1E8
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[ (e=T1{{1| (WA Verificacao das Conexoes Elétricas ) (1 J v Jroc

Antes de iniciar a programacéo, vocé deve verificar se as conexdes elétricas estdo corretas.
Neste capitulo, vocé aprendera como verificar os sinais de entrada e os sinais de saida.

ijetc dc Sistema AL LI AL R R R L LRl AL R LR Rl LRyt ll] Capitulﬂ 3

"

Escclha dcs Pmdutns SRS R RN RN AR RN AR RN RN R R RN R AR R AR AR AR RN R RN RN Capi‘tuln .4

.

Preparagéc prévia LETA IR AR R R DRl PR PRI IR el ity Elyy ] Capitulﬂ 5

"

Instalagac E Ccnexéo LRI LT AL R L R LR Ll ALY R Rl Ll Ly ] Capitulﬂ 6

e

Passos de aprendizado no Capitulo 7
7.1 Verificagdo dos sinais de entrada
7.2 Verificagdo dos sinais de saida

Verificagdo das Conexdes Elétricas «» sesses === Capitulo 7




Verificacao dos sinais de entrada ) o0

Primeiro, verifique visualmente as conexdes de E/S para garantir que ndo haja nenhum problema.
Em seguida, verifique as conexdes dos sinais de entrada usando a opcdo Device/buffer memory batch monitor de GX
Works2.

Device/buffer memory batch monitor permite a monitoragdo em tempo real do estado (ligado ou desligado) da
gama especificada de dispositivos.
Na pagina seguinte, tente realizar a monitoracdo em lote de dispositivos/bafer usando a janela simulada.

Mostra-se a seguir um exemplo da janela do monitor em lote de dispositivos/bafer.

Device

(% Device Name @ ;] TIC Set Valus Referance Program Refarance. .,
" Buffer Memory | =] [ ]| ~|

Modiy Valus, ., | Display Format.., | Opan Display Farmak, ., | Save Display Format, .. |

Device ;‘

(=00 = B = = = = B = R = = B = N = = B = = R = = ]
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> Verificacao dos sinais de entrada

IE- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [Device/Buffer Memory Batch Monitor-1] |z E|[Z|

! Project Edit  Find/Replace

Compile  MWew  Online  Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

) el B B a6 T e | B i | 0 0 R B ) m L DG e L e O

i Navigation a x

ﬁ [PRE] MAI}I/ :ﬂ Deyice,/Buffer Memory Bat... * l

+ Parameter
g Inkelligent Function Module
I_} Global Device Comment
+ Program Setting
2145 poy
= @3 Prograrn
4K] MAIN
@3" Local Device Cormment

+ Device Memory
Device Inikial Yalue

Device

{* Device Name @ Reference. ..
" Buffer Memary J | J | J

j TIC Set Yalue Reference Program

g Connection Destination

ay Format. ..

X0 e todos os dispositivos de entrada subsequentes sdo exibidos.

Device

Isso conclui a preparagdo para a verificagdo dos
sinais de entrada.

Lo B o A e R o o e o o Y e Y s S e o Y s Y e Y s Y o o o |

b
-

Clique em m para prosseguir.

Unlabeled Q0zU Hast Skation ML i




> Verificacao dos sinais de entrada

Apos concluir a preparacao para o monitor em lote de dispositivos/bafer, verifique as conexdes dos sinais de entrada

como segue.

(1) Ligue o interruptor de partida (X0) e o sensor de abertura da porta (X1). Clique no interruptor de partida e no
sensor de abertura da porta na figura abaixo.

(2) Usando a opcdo Device/buffer memory batch monitor, confirme que os dispositivos correspondentes ao
interruptor de partida (X0) e ao sensor de abertura da porta (X1) sejam ligados (1 aparece na janela).

Device

Sisterma CLP ' Device Mame | %0 j TJC Set Yalue Reference

Interruptor de
partica (X0} iy " Buffer Memary | J

Modify Walue, . | Display Format... | Cpen Display Format, .. | 5i

- O interruptor de
Device rtida esta na posicio
M (1)
O sensor de abertura
da porta esta ativado
Lk

oo o o oo oo oo o oo oo




Verificacao dos sinais de saida ) 1« ) v Joc]

Em seguida, usando a op¢do Forced input output registration/cancellation, verifique as conexdes dos sinais de saida.
Forced input output registration/cancellation permite-lhe alterar forqosamente o estado (ligado ou desligado) de
cada dispositivo a partir de GX Works2. Na pagina seguinte, tente realizar o registro/cancelamento forcado de
entradas/saidas usando a janela simulada.

Mostra-se a seguir um exemplo da janela de registro/cancelamento forcado de entradas/saidas.

Forced Input Output RegistrationfCancellation

g

ot |
el =R RN el N e R R A et

——
]

——
]

[
i

o
SIE A A A e M S Y e

e
=3

:
E




Verificacao dos sinais de saida

TE MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]
! Project Edit  Find/Replace  Complle  Wiew Orlne Debug  Disgnostics  Tool  Window  Help

HRRR O e FIXD D0 o R Em SIS

Forced Input Output Registration/Cancellation

Device Register FORCE OM | Zancel Reqistration |

Parameter I |
Inteligent Function Module

: Global Device Comment
E Program Sekting Mo, Device CNOFF | No. Device OMNOFF
E S5 pold 10 M 17
: El ﬂB Program Y1E O 18
ﬁg MAIN Y1F oM 19
@ Local Device Comment 20
Device Memary 21

Device Inikial Yalue 22
23

24
25
26
27
25
29
30
31
32

Reqister FORCE OFFl

= =
Lol el RV Nl S e R SO RV LY

—
M

—
L]

—_
i

—
n

—
4]

|Update Skatus Batch Cancel Registratinn I Clnse I

Isso conclui a preparagdo para a verificagdo dos sinais de saida.

Clique em m para prosseguir.

nlabeled 0z Haosk Skation 0f15kep
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> Verificacao dos sinais de saida ) (1 J v Jroc

Apos concluir a preparacgao do registro/cancelamento forcado de entradas/saidas, verifique as conexdes dos sinais de

saida como segue.

(1) Usando a opgao Forced input output registration/cancellation, ligue os dispositivos Y10, Y1E e Y1F.

(2) Certifique-se de que os sinais de inicio do robd sejam ligados para os respectivos dispositivos Y10, Y1E e Y1F, e
de que a luz de funcionamento e a luz de parada se acendam. Clique duas vezes no campo ON/OFF
correspondente a um nimero de dispositivo.

Forced Input Output Registration/Cancellation

Device Reqister FORCE 0N | Cancel Registratio
| -
Reqister FORCE OFF |
Sistema CLP Saida
M. Device CMIOFF | Mo, Device QN OFF .
1]v10 OFF 17 o
7 [v1iE OFF 15 Sir'IEJ de inicio do .f}ﬁ:
3|v1F OFF 19 robd (Y10) ['—
2 -0 parada
5 21
& = Luz de
L 2 >3 funcionamento
5] 24 (Y1E)
o] 25
10 =6 Luz de
11 o7 parada
12 28 (Y1F)
13 29
14 a0
15 31
16 32




Isso conclui a configuragdo do hardware do sistema CLP da série MELSEC-Q.

Neste curso, vocé aprendeu:

+ A série MELSEC-Q se concentra no alto desempenho e alta aplicabilidade.

* Os modulos da série MELSEC-Q sao instalados na unidade base. Uma grande variedade de modulos sdo
oferecidos, permitindo o usuario escolher o médulo certo para sua aplicacéo especifica.

A fungdo de multiplas CPUs permite um funcionamento descentralizado por varios médulos de CPU. Cada
mddulo de CPU dedicado realiza uma operacéo especializada tal como operagdo de sequéncia e operagao
de posicionamento. O requisito de processamento reduzido para cada modulo de CPU permite uma
transferéncia rapida de dados em todo o sistema.

Tendo concluido este curso, agora vocé precisa estudar o seguinte curso para conseguir usar o sistema CLP.

Curso Basico do GX Works2: Aprenda como programar, depurar e gravar no modulo de CPU.




> Teste Final ) oad

Agora que vocé concluiu todas as licdes do Curso Basico do CLP da Série MELSEC-Q, vocé esta pronto para fazer o
teste final. Se vocé estiver incerto sobre qualquer um dos topicos cobertos, tome esta oportunidade revisar esses
tépicos.

Ha um total de 4 perguntas (11 itens) neste Teste Final.

Vocé pode fazer o teste final quantas vezes quiser.

Como pontuar o teste
Depois de escolher a resposta, certifique-se de clicar no botao Enviar. A sua resposta sera perdida se vocé prosseguir
sem clicar no botdo Enviar. (A pergunta sera considerada como nao respondida.)

Resultados da pontuacdo
O numero de respostas corretas, o nimero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas, e o resultado de
aprovacao/reprovacao aparecera na pagina de pontuacao.

Respostas corretas:

Para ser aprovado no teste, vocé
precisa responder corretamente
60% das perguntas.

Total de perguntas:

Porcentagem: 14%

Prosseguir ‘ ‘ Revisar ‘ ‘ Tentar novamente

+ Clique no botao Prosseguir para sair do teste.
+ Clique no botdo Revisar para revisar o teste. (Verificar a resposta correta)
+ Clique no botdo Tentar novamente para fazer o teste novamente.
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Selecione os modulos que compéem o sistema da serie MELSEC-Q.
(Selecdo multipla permitida)

~ Médulo de CPU

— Tampa FINAL
Madulo de EfS
Modulo de exibigdo

Unidade base

Enviar ] ’ Voltar ]




> Teste Final 2

Selecione os passos corretos para construir um sistema CLP.

Passo 1 Projeto do sistema

Passo 2| --Select-- v |

Passo 3| —-Select-- ¥

Passo 4/ --Select-- ¥ |

Passo 5 Verificagdo das conexdes elétricas

Enviar ] ’ Voltar ]
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Selecione os passos corretos para a preparacao prévia antes de instalar o sistema CLP e de fazer as conexdes elétricas.

Passo 1 Confirmagio dos modulos individuais

Passo 2| --Select--

Passo 3| --Select--

Passo 4/ --Select--

Passo 5 Inicializagdo do modulo de CPU

Enviar ] ’ Voltar ]
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Preencha os espagos em branco para completar a explicagdo sobre como aterrar o sistema CLP.

Sempre que possivel, realize o --Select-- ¥,

Se o —select-- ¥ 'ndo puder ser realizado, realize o --Select-- ¥ lusando fios de terra do

mesmeo comprimento.

Realize o aterramento| --Select--

Enviar ] ’ Voltar ]




Pontuacio do teste

Vocé concluiu o Teste Final. Os resultados séo os seguintes.
Para concluir o Teste Final, proceda a pagina seguinte.

Respostas corretas : 0

Total de perguntas : 4

Porcentagem : 0%

Prosseguir ‘ ‘ Revisar ‘ ‘Tentar nmramente|

Voce foi reprovado no teste.




Vocé concluiu o Curso Basico do CLP da Série MELSEC-Q.

Obrigado por fazer este curso.

Esperamos que vocé tenha gostado das licdes e que as informacdes
adquiridas neste curso lhe sejam Uteis no futuro.

Vocé pode revisar o curso quantas vezes quiser.

Revisar ‘ ‘ Fechar ‘




