CURSO BASICO SOBRE

CONTROLADORES DE
SEGURANCA

Este curso destina-se a iniciantes no uso de
controladores de seguranca que ja tenham
conhecimentos basicos no assunto.

Clique no botao Seguinte na parte direita superior
da tela para avancar até a proxima pagina.



Objetivo do curso )

Este curso destina-se as pessoas que utilizam o controlador de seguranca da série MELSEC-WS, ou que estdo comecgando a usa-

lo agora.
O curso descreveu informagdes bésicas sobre o controlador de seguranca de série MELSEC-WS, o método de configuragéo do

sistema utilizando o Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranga e o método de verificacdo de erros.

Para realizar este curso voceé precisa ter realizado ou ter conhecimentos equivalentes nos seguintes cursos.

e SUA PRIMEIRA AUTOMACAO INDUSTRIAL (SEGURANCA DE MAQUINAS)




Estrutura do curso )

O conteldo do curso é explicado a seguir.
Recomendamos que vocé comece pelo Capitulo 1.

Capitulo 1 - Controlador de seguranca

Este capitulo apresenta a descricdo geral do controlador de seguranca.
Capitulo 2 - Construcdo do sistema

Este capitulo descreve a configuracdo do sistema construido neste curso.
Capitulo 3 - Verificacdo da conexao do controlador de seguranca e do PC

Este capitulo apresenta o método de defini¢do para conectar um controlador de seguranca e um PC, e o método de
verificacao.

Capitulo 4 - Criagdo de um novo projeto
Este capitulo descreve como criar projetos para um controlador de seguranca.
Capitulo 5 - Download de projetos
Este capitulo descreve como fazer o download de projetos em um controlador de seguranca e verificar os projetos.
Capitulo 6 - Conexao/desconexao do controlador de seguranca
Este capitulo descreve como conectar e desconectar um controlador de seguranca.
Capitulo 7 - Verificagdo da operagdo do sistema
Este capitulo descreve como verificar a operagdo do controlador de seguranca.
Teste Final

6 secdes no total (6 perguntas). Pontuacdo para aprovacdo: 60% ou mais.



Como utilizar esta ferramenta de e-Learning )

Ir para a proxima pagina

Voltar a pagina anterior

Acessar a pagina desejada

Sair do curso

Vai para a préxima pagina.

Volta a pagina anterior.

TO

O "Sumario" seré exibido, permitindo-lhe navegar para a pagina desejada.

el

Sai do curso.




Precaucodes para utilizacao )

Precaucdes de seguranca

Quando vocé estiver operando os produtos reais, leia cuidadosamente as precau¢des de seguranca dos respectivos
manuais.

Precaucdes neste curso

- As telas exibidas da versdo de software que vocé utiliza podem ser diferentes das apresentadas neste curso.
Este curso destina-se a seguinte versdo de software:

- Setting and Monitoring ©ol do controlador de seguranga Versdo 1.3.0.245



m Controlador de seguranca

Este capitulo apresenta a descricdo geral do controlador de seguranca.

1.1 Controlador de seguranca
1.2 Recursos do controlador de seguranca
1.3 Configuragao basica do controlador de seguranca

1.4 Um controle de seguranca pode ser facilmente adicionado aos controladores programaveis MELSEC
existentes (CC-Link/Ethernet)

1.5 Resumo deste capitulo




_ Controlador de seguranca )

O controlador de seguranca é um controle de seguranca que esta em conformidade com as normas de seguranca
internacionais. Quando conectado a um dispositivo de seguranca, como um botdo de parada de emergéncia ou uma cortina de
luz, esse controlador programavel executa o controle de seguranca, desligando a saida de seguranga com um programa criado
pelo usuério, que desliga a energia de uma fonte de perigo, como um robd, por exemplo. O controle via maquina de robos e
esteiras transportadoras, etc., é executado com controladores programaveis padrdo, da forma convencional.

Controlador programavel
padrao

Botdo de parada
de emergéncia

Corte de energia na » L9
e e perldo Controle via

(robd, etc) — maquina

Controlador de sequranga



_ Recursos do controlador de seguranca )

O controlador de seguranca é compacto e expansivel, ideal para o controle de seguranca de dispositivos e sistemas de tamanho
pequeno a médio.

E possivel conectar até 12 moédulos de 1/0 e 2 médulos de interface de rede.

O 1/O de seguranca pode ser expandido para 144 pontos (entrada: 96 pontos, saida: 48 pontos).

A "Setting and Monitoring Tool" dedicada esta equipada com blocos de fun¢des para sensores de seguranca e conexdes de
switches, e até mesmo com blocos de fun¢des dedicados a seguranca, o que facilita a construcédo do sistema de seguranca.

E possivel fazer o download do "Setting and Monitoring Tool" no site da Mitsubishi Electric FA.

O controlador de seguranca estd em conformidade com as normas de seguranga ISO 13849-1 PLe e IEC 61508 SIL3.

H "Setting and Monitoring Tool" dedicada

T ———— Qe | [T ——————— e ——— EE——
= Plugue de Entrada de
TR oLt | g’ﬁ seguranca seguranga
B CE ] !
- b e =1 ! ' -
2] Botdo de parada Switch Ativar
| e de emergéncia
= 5
et Controlador de ;j
A= SROQUIANGE Sagl | Cortina de luz
Porta serial
e n v e B _— LT S Contator magnético

{motor de arranque)
£

Saida de seguranga

CCLink




_ Configuracao basica do controlador de seguranca )

Setting and Monitoring Toal Plugue de meméria de Bloco de terminais de substitui¢do aparafusado WS0-TBS4

SWIDNN-WS0ADR-B modulo de CPU WS0-MPLO Bloco de terminais de substitui¢io por dispositivo de fixagdo
com mola WS0-TBC4

Madulo de IO de
seguranga WS50-XTIO

Modulo de entrada de
seguranga WSs0-XTDI

Cabo com porta serial para conexdo de CPU
W50-C20R2

Maodulo de saida de relé de
seguranga W50-4RO

Cabo conversor de USB/porta serial

WS0-UC-232A

Cabo com porta serial para

conexdo de CPU WS0-C20R2 Modulo de interface Ethernet WS0-GETH

HMI {GOT)

Madulo de CPU WS0-CPUQ
Madulo de CPU (com EFI) WS0-CPU1 (compativel com Flexi Link)

Madulo de interface CC-Link WS0-GCC1




_ Configuracao basica do controlador de seguranca )

H Controlador de seguranca compacto com capacidade de expansao flexivel
e [ possivel adicionar até 12 médulos de entrada de seguranca e médulos de 1/0, 4 médulos de saida & relés de seguranca e

2 moédulos de rede.

O numero de pontos de I/O pode ser expandido para até 144 (entrada Unica).
Entrada de seguranca: 96 pontos (entrada Unica) + saida de seguranca: 48 pontos (saida Unica)

o o




_ O controle de seguranca pode ser facilmente adicionado aos controladores programaveis MELSEC existentes (CC-Link/Ethernet) )

Com um controlador de seguranca conectado ao CC-Link, o controlador programavel MELSEC-Q/L existente pode executar o
controle de seguranca.

Além disso, o status da operacao e de erro do controlador de seguranca pode ser monitorado com o controlador programavel
MELSEC-Q/L existente.

A visualizacao em seguranca pode ser aprimorada, o que aumenta a eficiéncia de identificacdo de um fator de parada de
emergéncia e da investigacdo de um ponto de falha.

<Fungdo compativel com interface de rede:

CC-tink] Ethernet

wso-gecny  (WSO0-GETH)

Monitorando as
; o ] O
Controlador informagdes
programavel/PC Motificagdo de 0 o
dados
Setting and Conexao por B o
Monitoring tool rede

MELSEC-Q

Ws0-GCC1
Estagdo  Estagdo
escrava  escrava

- o

(Cetink L [0 | modulo de interface cc-Link wso-gect

* Apenas com uma definigdo de pardmetros, este médulo
permite que o produto MELSEC monitore o controlador de
seguranga e envie dados para o produto.

* Com este médulo, é possivel adicionar um controlador 3 rede
CC-Link existente como uma estagdo de dispositivo remoto.

e HUR

Ethernet

Médulo de interface Ethernet W50-GETH

+ Este modulo permite efetuar a manutengdo remota utilizando a
Ferramenta de Definigdo e Monitoragio.




- )

Neste capitulo vocé aprendeu:

e Controlador de seguranga
e Recursos do controlador de seguranca
e Configuracdo basica do controlador de seguranca

e O controle de seguranga pode ser facilmente adicionado aos controladores programéaveis MELSEC existentes (CC-
Link/Ethernet)



m Construcao do sistema

Este capitulo descreve a configuracdo do sistema construido neste curso.

2.1 Imagem do sistema
2.2 Conexao elétrica

2.3 Resumo deste capitulo




Imagem do sistema

Esta secdo fornece a descricdo geral do sistema de segurancga utilizado neste curso.

H Parte de uma linha de montagem de carrocerias de automoéveis

4G
IS '?1_.; 'HT\{ JI 7 I
- - Lrn,_ai_.

4
L
o

Figura. Imagem da aplicagdo

Estabeleca as seguintes condi¢bes para interromper a linha de producdo com seguranca.
e A cortina de luz é obstruida.
e A porta se abre.

e O botdo de parada de emergéncia é pressionado.




_ Conexao elétrica

Esta secdo mostra o diagrama de conexao elétrica de um dispositivo.

Botdo de
parada de .
Cortina de luz | emergéncia |B0tE0 Resetl o iry cem contato | Botio de seguranga |
8 2 3 9 10
i o & --J.
= * 3 ¥ ¥
MiniTwin E-Stop. Resat RE13/RE27 Safety switch
EEZI
& ZHEN 24V 24V 24v 24v
S |
2 13 - -
X1 XF A1 A3
LI A n e n M x x 5 K x xa 7’
WS0- X110
Al A2 m [4r] (41 ] [¢0]
24V OV ov ov ov ov
Posw er Suppiy motor LEDgreen LEDred LEDRESET
1
® ® @ @
Motor LED de Luz de Luz de
Reset EXECUTAR PARAR
[verde) (wermelha)

Figura. Conexdo elétrica dos dispositivos



Neste capitulo vocé aprendeu:

e Imagem do sistema

e Conexao elétrica



m Verificacao da conexao do controlador de seguranca e do PC )

Este capitulo apresenta o método de definicdo para conectar um controlador de seguranca e um PC, e o método de verificagdo.

3.1 Conexao do controlador de seguranga e do PC
3.2 Operagdo com Setting and Monitoring Tool

3.3 Resumo deste capitulo




_ Conexao do controlador de seguranca e do PC

Conecte um controlador de seguranca e um PC de uma das duas seguintes formas.

Hl Conexao RS232C

Cabo RS232C - USB

Controlador de seguranga

H Conexao Ethernet

HUB

PC

Controlador de
seguranga



_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(1) Inicie a Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranca.

* A secdo seguinte refere-se a conexao RS232C.

B Safety Comtriber Setting and Monitering Tool 17.0 - Pew propee] cunsaved
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_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool )

(2) Defina um perfil de conexao.

Esta secdo descreve como definir um perfil de conexdo para um controlador de seguranca e um PC.

@ Salery Comsber Setting aed Mesitering Toed 170 - [Mew progect] consrveds L-:-!E‘u“
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_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(3) Verifique o perfil de conexao.

& Connection settings iz
?ﬂl Add COM ¢onmction profily % Add TCRAP connegtson piolds *)Md USE connectesn picfde %F Check all connction prefies "ﬁ Mutwearik Bettings |
Standad Sarial Part: COM1
e % COM auta dubecton  Fisud rate: Auta seam @% 0w
Active conneciion Ta configure the connection, please proceed o folows:
f* Qaratard ']
heose connection bype
% Sanal port - Indstermnate cornecton saln % %
@ Check connection o controler bl
Sedpl - COM auln detection
Pt COMT = a
Ssmer s s Simbolo Significado
Connaction profile rat saved irithe progsct
= | Salvar o perfil com o projeto atual
@ Ativar perfil
Y Editar perfil
fiif Remover perfil
W Verificar conexdo

Simbolos para editar os perfis de conexdo na caixa de didlogo
de definigdes da conexdo




_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(4) Edite o perfil de conexao.

Selecione o icone "Modify Profile".

Py 48 COM cenmection protle (o, A TCRIP connection profile Bl Add USB comnectn profie W Dheck o cosnection pefies 8 Network setiings

& Conneoion semings =

Clique no icone "Modify Profile®.
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Serial port
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Auto scan

[ ok | | Cancel




_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(5) Faca um teste de comunicacao.

o DOt Hemegs

?umcou:mp:ﬁ,mmn-v:mmguu W 244 USB comnectaon profie 4F Dok ol commecton prefies 8 Hetw sening
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_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(6) Verifique o resultado do teste de comunicacao (satisfatério).

Teste de comunicacao satisfatério e Serial
T COM auto detection

& Connection settings e, e

Pl 400 COM eanmectgrpeome’ iy Atd TCR/IP exeeaction prufle g Acd USE connectice pretle W Oegh all comneetih ol |0 Network settiegs |
e @ Com Dowiratn _ — A= " @ Jw
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o
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% Serial port = connected

Serial = COM auto detection
Part: COM4

Baud rate: Auto scan

Connection profile not saved in the project.




_ Operacao com a Setting and Monitoring Tool

(7) Verifique o resultado do teste de comunicacao (insatisfatério).

Teste de comunicacao insatisfatorio

-
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-
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& Connection sattings
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-
-
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-
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-
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a
a ﬁ Default

?@ Serial port - Errar occurred during connect

Serial = COM auto detection

Part: COM3
Baud rate: Auto scan

Gonnection profile not saved in the project.




Neste capitulo vocé aprendeu:

e Conexao do controlador de seguranca e do PC

e Operagdo com Setting and Monitoring Tool (especificacdo do perfil de conexao)



(TN TLY: Ml Criacao de um novo projeto

Este capitulo descreve como criar projetos para um controlador de seguranca.
Vamos criar um projeto com a configuracdo de sistema descrita no Capitulo 2.

4.1 Criagdo de um novo projeto

4.2 Definicdo do hardware

4.3 Colando elementos e definindo parametros
4.4 Editar nome de etiqueta

4.5 Criacdo de Logica

4.6 Simulacao de projeto

4.7 Criacdo de relatério do projeto

4.8 Resumo deste capitulo




_ Criacao de um novo projeto )

Selecione "Create new project".
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_ Definicao do hardware

Selecione os modulos (CPU1, GETH, e XTIO) usados na definicdo do hardware.
(Cligue no icone de um médulo para cola-lo na borda direita.)

a ey Tot £15- e T
[

I e d 1 o 1 Bt fgoees -

B et ot Qrigcate ) mpen B ougrenn B Do nsceens P module

) m:.—.v-.—-.—.l\-ﬂ.

F
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S
@
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Clique em GETH Ver1. —— 2 @ =™ @
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Clique em V1.0 em Revision, selecione
Ver2 e cligue em XTIO Ver2,

R < L e e

* Na aplicagdo atual, as configuracdes devem ser usadas de acordo com a versao do dispositivo a ser utilizado.



_ Colando elementos e definindo parametros

Defina os elementos no controlador de seguranca de acordo com a conexao elétrica do dispositivo.
— Ative a etiqueta "Elements".

B Safety Controller Setting and Monitoring Tool L7.0 - [New project] <unsaved > ol
| Brejea pevice s
i - t,‘ B é-”{omuﬂingi mCm\nu‘t ;I_[;L:-:.-;;rr:cl Tl Transfer ‘l.l__ Uploed [HH -
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]
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“ Colando um elemento da cortina de luz

— Selecione [Input types] - [ESPE], e arraste [MiniTwin, Safety light curtain] para os terminais 11 e 12.

) 5afety Controller Setting and Monitoring Tool 17,0 - [New project] <unsaved> B )
Broject  Device  Earas
& - tf H y(cmsﬁﬁn-gs !HCoﬂned J_; Discomnect il Tramsher LI_ Uple.

B Hardware configurstion | Logic editer [ GETH network module 1131 T] Repo
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a Definindo o parametro da cortina de luz

Clique duas vezes no elemento da cortina de luz para definir o parametro.
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m Colando um elemento do botao de parada de emergéncia

Selecione [Input types] - [Control devices], e arraste [E-Stop, ES21, Single channel] para o terminal 13.

W Salety Conteuller Setling and Menitering Tool 1.7.0 - [New pregect] cunsaved » T
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m Definindo o parametro do botao de parada de emergéncia

Clique duas vezes no elemento do botao de parada de emergéncia para definir o parametro.
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a Colando um elemento do botao Reset

)

Selecione [Input types] - [Potential free contacts and restart], e arraste [Reset, Single channel] para o terminal 14.
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m Definindo o parametro do botao Reset

Clique duas vezes no elemento do botao Reset para definir o parametro.
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4.3.7 Colando um elemento do switch da porta de seguranca sem contato )

Selecione [Input types] - [Non contact switches], e arraste [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual channel, equivalent] para os
terminais I5 e 16.
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m Definindo o parametro do switch da porta de seguranca sem contato

)

Clique duas vezes no elemento do switch da porta de seguranca sem contato para definir o parametro.
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m Colando um elemento do switch da porta de seguranca

Defina um elemento para o controlador de seguranca, como o dispositivo real.
— Selecione [Input types] - [Safety switches], e arraste [Safety switches, Dual channel] para os terminais 17 e 18.
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m Definindo o parametro do switch da porta de seguranca

Clique duas vezes no elemento do switch da porta de seguranca para definir o parametro.
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m Colando um elemento do motor )

Defina um elemento para o controlador de seguranca, como o dispositivo real.
— Selecione [Output types] - [Electrical symbols], e arraste [Motor contactor , Single channel] para o terminal Q1.
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m Definindo o parametro do motor

Clique duas vezes no elemento do motor para definir o parametro.

I Safety Controller Sesting and Monitoring Toal L7.0 - [Mew project] unsaveds
Breject  Device  Eeiras

[ = i

i - tJ H &:’ Coom settings lHCmned 5 Discomnect | T g Transter Il_l‘ Upload . »

. Hardware configuration | 30 Legic editor HGETHnMr\! mindute [13] ﬂ Beport ugDitgmﬂiu ﬁ

(2) Insira o nome da etigueta.

= v Output types

0 Inputtypes H (0] aa 1] Tag name motod

% R, 2.0 R, W 1. Rog. W 2.
"2 Electrical symbols

gt Mo cormcie bt
v B *
""'J' ::;ccmnnﬂ "IT:
R~ Ny ]

_l_l PNP culpat
¥ ™ Singhechanme

FHF cuipat
vﬂﬂ D! chamnal
Ll
\’e Singhe chanmel

v@ Lamp

Singhe chanmsl

[ ‘? Graphics

[ @ Elmcirical Symbois
& EFl elements

393 FlexiLine
-

[¥] Safety slament

[#] Enabling Test pulsas of this oulput.
Attention: Disabling the test pulses may lead io a reduction of the safety values of all
cudputs of this module.
For the pracisa values ses the user's manual fhandware).

Farking area

(1) Clique duas vezes

em "Motor".

D Mocuiss < Erarrants (D 1o (B Parul applications

Operater 113 Offtine ) ¢

EE]
&3

OK




m Colando um elemento da lampada )

Defina um elemento para o controlador de seguranca, como o dispositivo real.
— Selecione [Output types] - [Electrical symbols], e arraste [Lamp, Single channel] para os terminais Q2, Q3 e Q4.
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m Definindo o parametro da lampada

Clique duas vezes no elemento da lampada para definir o parametro.

{2) Insira 0 nome da etiqueta.

il O tipo desses elementos é o mesmo, mas vocé
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_ Editar nome de Tag

Edite os nomes das Tags, conforme necessario.
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Programacao (colando entradas)

(1) Mude a visdo para o Logic editor. — (2) Clique na etiqueta "Inputs". — (3) Registre as entradas.

R Safety Contraller Setting and Manitaring Tool 1.7.0 - [New progect] <unzsved>
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m Programacao (colando blocos de funcoes)

(1) Ative a etiqueta "Function block". — (2) Cole os blocos de fungdes.
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m Descricao dos Blocos de funcoes usados

)

Bloco de fungbes usado

Bloco de Funcdes Reset
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saida.

[Logic] - [NOT]




m Programacao (colando saidas)

(1) Ative a etiqueta "Outputs”. — (2) Registre as saida

S.

@ Safety Controlier Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project) cunsaved »

ST~

Propect  Device  Edras

- bH yﬁummng& HCmm L'D connect | % ITrens.l’: ]|1:‘ Uplcad -

VS w0%
O matric InfOut sumsary page
¥ 51 motor XTIO[1) Q1

v @ LED green XTIO[1].02
v @ LED red X1} 03
LED RESET XTIO[1] Q4

<+ 3 RessUaTionLM ¥ -

g E-Sinp,!ﬂlrl’ll:llﬂgr f e
S R Satey swich XN T - -
- HE1]IT_E'!3IRE‘|'.IIID?’ fa

S ) MinTeinXTIOMIE g

(1) Cligue na etigueta "Outputs”,

<3 Inpuis BB-Funct .. | @ Oulp o.'hg a‘ﬁn i £l : - : —

-G EI g ’iﬁ?‘ =

" Page1 |

(2) Arraste e solte,

.| = eomeseTamomes @f T

CPU1 module

il Configuration i imestsd

- | m mowexmopar et
- - | o LeD green o) 02 @ |
- - | LeD redxTiON] G 0[ |

Dperater _m{lh: .&Seﬂinq #nd Monatering Tool configuratson is not verified

- .

=]




a Programacao (mudando o niimero de campos de entrada de blocos de funcoes) )

— Aumente o nimero de campos de entrada do bloco de fun¢des Reset.

= 1 o
- | o

) v Commoler Spmng g Unmageng Tnod 178 - s Prapend umatent
Pmn G
N T PR T [N AT -
| e g L L L - L L

EE T s v

[ETT g = ree———

P T

[ SN Ay

e

3 e

ol

[T - W

e S EEE A

(1) Clique duas vezes no
bloco de fungdes Reset.

 (won o @ [ i

CPUL madule

i Conbgpinn i et

(2) Mude o ndmero de
entradas para 3, em
“Input/Output Settings”.

3 |wcen Qe

- o3|
T 1wl ]
——
/Tt sefirge | /Ot commant | i |
input / Outp Selings.
Humbar of rputn & = ’
]
1
éi.m( e s
turber o adpy . P e jam
7 o-bu ‘,Pt.........mt.....:l'; vt | Pg 1t B g -
| T S, Y— Mm--.....-_.-.n. LALEER - Jlai‘.--.b--- CPUL module
E o ea s B o AR ERE A i Tt @ b
. ':::-'. Womm | st e =l

Ao

[l WA ]

= e, 5 T i

P L |
.

B e T O]

. S e TeNT 5 )

o o e oy e

Reset foi alterado para 5.

{3) O nimero de campos de
entrada do bloco de fungdes

Opatics 15 e, Sofrg it Ml Toald Cotbeip Al & PE bl




m Programacao (mudando o nimero de campos de saida de blocos de fungées) )

— Aumente o nimero de campos de saida dos blocos de fungdes Roteamento.

Zmaeearpe
18 st gy

i st e §

s Wt o e o ens i

. e
l LS RS e @)

{3) O nimero de campos de saida
do bloco de fungdes Roteamento
1:M foi alterado para 3.

Cpmter I} e ety s Mg Tist dmdagn i 5 it covsind

B Sadeny Comarciies Seing wd Mamassng Tool 172 - Puw propc csnisesd » e
Bt Deecn
#- bl P comominn B lfocencen |G Tt Bgipions |- |
W Hotmaos conbuention [ Loge ot B 60T netmork mosita 3] T mepont g ougeoiics T thte Rociris CPUL module |
Aiv@am - Q09 TFEEE as Al Cortpraten o b |
’ I:I':l}a Vimern | et ey g Pepe =|
5 k41 |
- — .
= wou /0t comaent | o (2) Mude o ndmero de
« B CPUmarar i o Ammens g saidas para 3, em
i Semngs -
L) et “Input/Qutput Settings”.
. Humbeer of inpuly
= &S B chom g
e U ] .
1 A T
. Onpbionsl autout T i
(1) Clique duas vezes no bloco Aiepirmrie Ll =
de fungfes Roteamento 1:N. 8 B bl | ot Bt s B e Bt -
W et it A g i [P T it i1 T gt Bt 0 i i CPU1 modele
T AfAS@ws -QIDT 9 SFERF A= Ay Tetgeman i
N T ey page 1] -
Ii ;n:n.?”- . o VT A Pup __]
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4.5.7 Programacao (conectando entradas, blocos de funcoes e saidas) )

— Conecte as inputs, function blocks e outputs da forma apresentada na figura a seguir.

\

Saida do motor

——

1853y ap |euIS

Luz verde

Luz vermelha

Luz do botdo Reset

eSueinbas
3P EPEUD 3P |BUIS




_ Simulacao de projeto

i |
I' Ussd IE%

& oox

Usedd 3
Tensl =5 Totad &wa

I Safety Controlier Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] IEIE“
e {1) Mude a visdo para o modo de simulagio.
- -tp H ﬁcnmmﬁg‘; !HEGHM([ ;|_,; Duceanen | 3 g Transle i =i |
B o conliguesticn -ﬂ-mr edns H GETH network module 12] [T CPU1 module |

00.00-02.304.. @

v

(2) Clique no dispositivo para
liga-lo.

. .;I—HIIUI:()TIOH:D' [T S
';'—-thlﬂrﬂﬂwm':o: 8-

Operstor 123 Offfine Ll Setting sncd Moritering Teol configurstion s not verfied |

Figura. Vista de simulagdo




Criacao de relatorio do projeto

)

B Procedimento de criacdao de relatério

(1) Clique no botao Relatério para abrir a vista de Relatorio.

(2) Ative ou desative as caixas de verificacdo dos componentes
que devem ser incluidos no relatério, na lista de selecdo no
lado esquerdo.

(3) Depois de terminar a selegao, clique em Atualizar relatorio.
O relatorio agora seréa criado e exibido na secdo direita da
janela.

B Como salvar ou imprimir um relatério
O relatério pode ser impresso ou salvo como PDF.

e Para salvar o relatério como PDF, clique no botéo Salvar.

e Para imprimir o relatério, clique no botdo Imprimir.
Uma visualizagdo em PDF do relatério sera criada, para
impressao posterior.

(1) Abra a vista de Relatario.

[ Sadety Controller Setting and Monisy
-Erqfd Pedce  Extras

(2) Selecione,

—

Vista de Relatorio (parcial)



Neste capitulo vocé aprendeu:

Criacao de um novo projeto

Definicdo do hardware

Colando elementos e definindo parametros
Editar nome Tag

Criacdo de Logica

Simulagdo de projeto

Criacdo de relatério do projeto



m Download de projetos )

Este capitulo descreve como fazer o download de projetos em um controlador de seguranca e verificar os projetos.

5.1 Conexdo com um controlador de seguranga

5.2 Download de projetos

5.3 Verificacdo de projetos

5.4 Comparagdo de projetos entre o controlador de seguranca e a ferramenta

5.5 Resumo deste capitulo




_ Conexao com um controlador de seguranca

B safety Controller Setting and Monitaring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved>

Project  Device  Extras

#- & | & comsens

ED-;'..:-'“&.‘: i Transfer ﬂ___ upload | -

HGETH network module,

cPm [ TR n
Revision o5
| EF i

1y

-
=
GETH [cew]
Rirvigion Wilme = Wl
= 1j0 modules
B mo xom
Revision Wime = Wlax w
L] ] & ﬂ
v Out 1 -
= Relays

] Mo+ | Elorre i Indo Gy Pactie

&) Corvmciing 1o MELSES Communmaiion OTH
& Corvmcting 1o GPUY modals

& Corrmcting % Mitnubshi GETH

&) Corvmciing to Mitsubishi XTI

D Sconnivg baud rases

@ hitislizing connection 10 "CPUT module

@ COME Scanning baud rases

B Crwcking covnsttion #ate of "GPUT moduls®
D Comwction of "CPUN sodule’ |3 Syatem Onlies

Operator iR Offine fl Setting and Monitoring Toal configuration is rol

m »

. Hardware configuration | i Logic editer Ha‘nm miodula [13] H Roaprt CPU1 module

dnky madies s,

Module 13

oa a

FNVIE  Fwvidio
Raw Wl R,V e

— H 5]

Févam

B Mevis

B sttty Controiler and Monioring Tool 1,7.0 - [New project) < unssreed > e
[ B pevcs s
-l 7 D] comnect I omconnect | P Transter g upiosa | -

Oparater il System Onlire |w Davice configeration bs verified




_ Download de projetos

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>
Project  Device  Extras

2 - E,El com sattings 4§ conmect Il;ulmnecr

@ Hordware configuration (3@ Logic edtor [l GETH ne

Ol mochules with arrors

-

Module 0

Devvice

Typa tade

Sarml furibar 1
Mamery plig 1
durie code:
Froware
R
Hisrgdwrare
wersion
Wersion'sen: 1S
Operatonal

et

eRE®

Madule 13

Device: C
Tpe code W
Seril rumber i

= Froware "

] B

i Hirdware =
wersion

Verson/Siep 1
Operatonal .
ataus

Hoduls kas exiernal prer

Hodule npul sizius mvakd

loduls suiput stalus nvakd

Maodule 1 =

B Modubes | i [ Info [ Partisr
velid configuration / Executing

4 m

[—5]

User level

Device tvpe
Tvpe key
Serial number

MELSEC-'WS
GPL1
1405 0030

(2] Insira a senha.

Padrdo: "MELSECWS"

L

Pazzword

Adminigtratar vl

(3) Cligue em “"Log On".

7

Progress

The CPU module *CPU1 module® is currently
vefified. Do you really want 1o download the
configuraton?

9

Loe on ] [

Log of

Oparator } System Onling |w* Dewvice configuration is verfiad

¥

{4) Cligue em "Yes".




_ Download de projetos

Modules a

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>

Project Dewice Extras
0 - e, ) com settings 3§ co

@ Hordware configuration | @k Logic editor |2 GETH network madua [13] %] Report

Ol mochules with arrors

a (15 ]
FWVZOl  EWVI0E  PWV2I0

Madule 0 Rev.WIx  RevWixx  FewVim

H
e < S
&
b
@

Mamery plug 1
durie code:

Frrmware
RRGR
Hisdweirg
WSO
Versnsien

Operatonal
et

Madule 13

B Modubes | i [ Info [ Partisr
Walid configuration / Executing

ot mnlmr‘eﬂ E'mnsfer '[gwm L

Oparator 13 Systam Onling [w* Dewvica of

==

CPU1 module i

Progress

module™?

0 Do you want to run the head device "CPUA1

(3) Clique em "Yes",




_ Verificacao de projetos )

* Se o processamento da verificagdo nao tiver sido concluido, o médulo de CPU permanece no estado PARAR na préxima vez
em que for ligado.
Para executar o modulo de CPU na préxima vez em que ele for ligado, é necessario fazer a verificagdo.

) Safety Controller Setting and Manfoning Tool 1.7.0 - [New project]<unsswed> =T
Progect  Device  Extras

- 8 Bl comns B comet Wlfmomne R v gy s 18-

B rarseare congaration | o Logic s [R) GETH netmerk moduia 13 [T Raport o) pimgneatis B potn Rucoraer CPU1 module Ji

Confiouratl 1) Cligue em “Upload and verify configuration”,

Usar graup

Apphcation name [=21) @
Chweigem in the progst D=DATEFTOS

Chackgsm in the deice DTSR TS

Confguratan date EHTE 2 3500 P

B} System is snkn wa CON"
+ Dwacs configuiation is valid
@ Applcation it numing

Progress

Atiention, the following report is safety- .
relevant. Study it carefully. ’

W Uplond snd verfy result =)
o Seming ang Mondansg Tool combpuraton in e drsce | Ha |
i el Witk the Samang and Meadsnsg Teol =
eofuration A -
bt el courtont st v Report 2018/12/07 13.04:44 ;
& Owca condguration is not verfied Bill of material
a oa a

(2) Cligue em "OK".

|nH.,_-,. a8 Elarerts i Ik [ Partia! agplications
.WMWHW.'(WW

(3) Clique em "Yes".




_ Comparacao de projetos entre o controlador de seguranca e a ferramenta )

H Falta de correspondéncia Bl Correspondéncia ou verificado

I Safery Controler Setting and Montonng ol 1.7.0 - [New project] cuntived> bl | [ safety Contraber Settng and Mengonng Tool 1.7.0 - [Wew project] cunsaved> T s ] |
Eroject  Device  Extrad Eroject [Device  Extras
ﬂ-bu 4 ¥ Com settings !Hn.‘aw«: MM 2.1:.-:&« bw - ﬂb“ y ¥ Comn settings w.’mr\«-. !Eoum E.Tmuhl EUUFINH -
B Hortware conhguration Q-mgcmw B e network mocue 1131 %) Regont CPU1 module I ‘Wlm :ﬁug:oﬂh o cemH network modude 113) ) Report CPU1 module

e ________________3] 1

¢ 9 FWv 20 PNV 108 FNv218
RevVim RevVim  Rev V2o

Utdr gioup Ademanchli Bl

Apghcaton CPUL modde

P

Chacksum in D 1TEFTOS

iy it

Checkium o DITEFTOS

the dewce

Canfiguration 201&M20T

date 143800

B} System iz online via "COMM"
v Devce configuration is valkd
@ Apphcation i rutieng

l]l-\u&.he - Elemerita om %vm.,:---
alkd configuration | Executing | Admiistrator |12} System Onling |w* Dirvice configuration i virifed

e Se for feito o download de um projeto verificado, o status de verificacdo concluida é mantido. Ndo é
necessario verificar novamente o projeto.

e Se for feito o download de um projeto ainda néo verificado, sera necessario fazer a verificagao.




Neste capitulo vocé aprendeu:

Conexao com um controlador de seguranca

Download de projetos

Verificacdo de projetos

e Comparacao de projetos entre o controlador de seguranca e a Ferramenta



(TN LY M Conexao/desconexao de um controlador de seguranca

Este capitulo descreve como conectar e desconectar um controlador de seguranga.

6.1 Conexao com um controlador de seguranca
6.2 Desconexao
6.3 Reconexao

6.4 Resumo deste capitulo




_ Conexao com um controlador de seguranca )

Conecte um controlador de seguranca e um PC via RS-232 e ligue o controlador de seguranca.
Em seguida, inicie a Setting and Monitoring Tool e selecione "Connect to physical device".

(1) Selecione Connect to physical device.

@ 5afety Contraller Setting and Monitoring Tocd 1.7.0 - [New peoject] cunsaveds. | )

Propect  Device  Edtras

= ! - Com settings b4 Connect ':‘nucc-w:f.t o Transfer i y Upload -
" 21 ] wil We
Progress
o o iock Gl

Lowd & peojact file Q Resel topology
& Connecting 1o MELSEC Communication DTM
&) Scan on MELSEC Gommunication DTM

Clique em "Connect to physical device".

| Connectio shraical devies|

Connect i o station. no project haa been loaded, one will be created
automatically.

Croate mow projec
Iﬁ Cranbe & proseet with 5 MELSEC-WS er Flaxi Line station

I Messages
) COMYE Scanning baud rates
Edit com, interface scffinas © Sconning baud rates
Configure the communication between PC and MELSEC-WS o Scanning baud rates
ﬁ o COMY: Scanning baud rates

O Trvine to identify device class
0 Sean reguest at COMYE: Tryving device type Mitsubishi CPUT

—




_ Conexao com um controlador de seguranca )

(2) Faca o upload da definicao.

A Setting and Monitoring Tool pergunta se deve ser
Progress : o=
feito o upload da definicdo.
Clique em "Yes" para fazer o upload da definigéo.
Do you want to upload the configuration on
o "CPUA module"?

)

Progress.
[ Q Perform soan on "CPUT module”
D) Uplasd confiqurstion on "GPL module™
I Sefety Controlier Setting and Montoning Tool 1.7.0 - [Mew praject] <unsaved> e
Project  Device  Exras
-8 W = pettngs D3] comec Q1§ osconnect | Pig Transter Tgqupiesd 90 - [
figuret GETH network module i .
B Hertiare con ion |4 Loproanor o 113 K] Report CPUL module Jif -
s ¢
[ —— H a 1 9] a a
FWVZM  FWV10E  FWWZI
Messhees Module 0 Gy FeVim o ReVimo ReVim
| ; . [ Rl
) Peading Object 20 o . ®
© Resdre Obpct 41 St 142 posa
D Reading Object 46 [Fe— - ﬁ
D Feading Dbiect 7§ - :
@ Fasdre bt 120 — vam ] &
) ) Feading Object 130 Hasrma - @
CquLIE' em "Yes", iy 130248 V2ae 4
gratenal
- — s
Module 13
Dawice GTH
Types coda WELGITH
R g 130 2082
= 'm“‘ T
: LI T ] 81
. waraicn
WemenSing 130045 Vi
Crarate
oy i




Para mudar a definicao, ative o modo offline clicando em Disconnect.

@ Safuty Controller Satting and Manitaring Toal 1.7.0 - [New project]<unsaved: o 5 ]

Project Device [Ewiras

% - & Wl | & com settings B}§ connect
' Hardware corfiguration |43 Logic editor
odules

Oniby meodules with errons

Module 0
Dovici
Typs cose
Serml nuTher
lemery piy
date code
Frmware
varsen
Herdware
versin
Wensinn/Siey
o]
s
Module 13
Device:
Tyrpa code
Serwl number

- Frmware

Kl wersion:

A Hardwars
versin
warsnsiie
Dpenstonal
[Ty

Mokl NS, EX1ETEl SrvTe

Uasuie mpst sistus invaid

Module Suput st nvalkd

Module 1
A m
vaalid confiquration / Exeouting

rPﬂ:grar.s

(= T3}
WS0-CPU1
D e

[T
WIpia

200
130245 WIxx |

Oriee

GETH
WO-GETH
1188 DHE

Ve

m
1300048 Wi

Orire

[ Modudess g Elemarts i) nfo [y Partial applications

& Disconnecting from Mitsubishi GETH

& Discannecting from Mitsubizhi XTI

&) Disconnecting from GPU1 module

a [izconnecting from MELSES Gommunication DTH

c2&ed

l Mezsages

Operator §53 System Onling |w Device configuration is verifisd ”




T safety Controller Setting and Manitaring Tool 1.7.0 - [New preject] <unsaveds [ | ]
Project [evice [Extras
- t“ H &'-' Com settings I| 1% Dissonnect o Transfer H-J upload | [H -
. Hardware configuration 'Q- o Neditor [ GETH network modula [13] ?_.,1 Report o Diagnostics CPU1 module -
= cPumodules cli “c - a 1 5] a S
lque em "LONNeCt™ Lovam  ewvise  Fwvam
R VI REVIE ReV2a
CPUD  CPUT ORI a
Reviion T &)
o EFl r
s Progress
= Hetwork Hodules @ & Corvecting to MELSEG Gommunication DTM
e &) Comnecting to GPU1 module
1 2
o =
GETH GCC
Revision Vi v W lax
S 10 modules
XTI xrm
Rervsion Vi v Wilxx -
® b ] ] Messages -
v Ol i - — -
ﬂ € COME: Scanning baud rates
S e T — O e SO
5 = ﬁ Scanning baud rates
] Modes | Elements |0 ko |G Partial spplications © Scaning baud rates r
Oparator |12 0ffina | Setting and @ Ihitializing connaction to "GPU1 module”
o COMe: Scanning baud rates: ]
- .-

* "Connect" pode ser selecionado quando a ferramenta néo estiver conectada a um controlador.



Neste capitulo vocé aprendeu:

e Conexao com um controlador de seguranca
e Desconexao

e Reconexao



(TN Verificacdo da operacdo do sistema

Este capitulo descreve como verificar a operacdo do controlador de seguranca.

7.1 Verificagdo da operacgdo do sistema

7.2 Descricdo do programa

7.3 Operando dispositivos de entrada de seguranca
7.4 Transicdo do estado de operacao do sistema
7.5 Descricdo do programa

7.6 Diagnosticos de erros

7.7 Resumo deste capitulo




71 Verificacdao da operacao do sistema
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7.2 Descricao do programa

)

Se nenhum dispositivo de entrada de seguranca for operado e apresentar falha depois que o controlador de seguranca

for ligado, os componentes entrardo nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR

(= luz verde) Deslig.

Luz de PARAR 15,

(= luz vermelha)

Motor Parar

Luz de Reset Lig. piscando

1353y ap |euls

elueinbas
ap EPENUS 3p [BUIS

Salda do motor

Luz verde

Luz vermelha

Luz do botdo Reset




7.3 Operando dispositivos de entrada de seguranca )

B Operando o botao de parada de emergéncia

e Quando se toca no botdo de parada de emergéncia, é ativado um sinal de 8

problema. ! — !2
S

— Pressione o botdo de parada de emergéncia.

e Depois que o botdo de parada de emergéncia for restaurado, pressione a luz
ou o switch de Reset para apagar o sinal de problema.

— Restaure o botdo de parada de emergéncia. @ . !

Aplicacdo: Interromper a operacao da fonte de perigo, quando se pressiona
0 botdo de parada de emergéncia por se detectar um perigo

B Operando o switch de seguranca sem contato
e A separacdo das pecas do switch de seguranca sem contato aciona um sinal de
problema.

e Depois que as pecas do switch de seguranca sem contato forem aproximadas,
pressione a luz ou o botdo de Reset para apagar o sinal de problema.

Aplicacdo: Interromper a operacdo da fonte de perigo quando a porta
instalada na cerca de seguranga é aberta




7.3 Operando dispositivos de entrada de seguranca )

B Operando o switch de seguranca
e Quando se puxa o switch de seguranca para fora, € ativado um sinal de : l
problema. 4
— Puxe o atuador para fora do switch da porta de seguranca.
e Depois que o switch de seguranca for reinstalado, pressione a luz ou o botéo
de Reset para apagar o sinal de problema.
- Reinstale o atuador. =)

Aplicacdo: Interromper a operacdo da fonte de perigo quando a porta
instalada na cerca de seguranca é aberta

H Operando a cortina de luz

e Se o feixe da cortina de luz for obstruido pelo posicionamento de um objeto,
sera ativado o sinal de problema.
— Obstrua os feixes da cortina de luz.

Obstrua os
feixes de luz

e Depois que o objeto que estad obstruindo o feixe da cortina de luz for
removido, pressione a luz ou o switch de Reset para apagar o sinal de
problema.

— Remova o objeto que estd obstruindo o feixe da cortina de luz.

Afaste a mio

Aplicacgéo: Interromper a operacao da fonte de perigo quando for detectada
a entrada de um operador, a partir de uma abertura




7.4 Transicdo do estado de operacao do sistema )

Ggandﬂ o controlador de seguranga)

k4

Operagé'm

dispositivo de entrada de
sequranga

Sim

Y

(3) Apos a operagdo de um dispositivo de
entrada de seguranga

(1) Imediatamente depaois gue ele for ligado
(sem que o dispositivo seja operado)

Operagao de um
dispositivo de entrada
de seguranga

Limpando a operagio do
dispositivo de entrada

de seguranga

{4) Depois de limpar a operagdo do
dispositivo de entrada de seguranga

Operagdo Reset

(2) Estado de Reset (durante a operagdo: rotagdo do motor)




7.5

)

7.5.1 Imediatamente depois que ele for ligado (sem que o dispositivo seja operado)

)

Se nenhum dispositivo de entrada de seguranca for operado e apresentar falha depois que o controlador de seguranca

for ligado, os componentes entrardo nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR

(= luz verde) Deslig.

Luz de PARAR g,

(= luz vermelha)

Motor Parar

Luz de Reset Lig. piscando

1353y ap |euls

eSueinbas
3P EPENUS 3P |BUIS

Salda do motor

Luz verde

Luz vermelha

Luz do botdo Reset




7.5.2 Estado de Reset (durante a operacao: rotacio do motor) )

Se nenhum dispositivo de entrada de seguranca for operado e tiver uma falha, os seguintes componentes entrardo nos
seguintes status quando o botdo Reset for acionado.

Luz de EXECUTAR Desli Li
(= luz verde) 9 9
Luz de PARAR Li Desli
(= luz vermelha) 9 9
Motor Parar — Rotacao
Luz de Reset Lig. piscando — Deslig.
)
2
= Saida do motor |
2
= Luz verde |
Luz vermelha |

elueinbas
ap EPENUS 3p [BUIS

Luz do botdo Reset




753 Apos a operacao de um dispositivo de entrada de seguranca )

B Apoés a operacao do botao de parada de emergéncia

Se 0 botdo de parada de emergéncia for pressionado durante a operagdo, os componentes entrardo nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR

(= luz verde) Lig. — Deslig.

Luz de PARAR

(= luz vermelha) Deslig. — Lig.

Motor Rotagao — Parar

Luz de Reset Deslig.

_{ 3 ResetXTIO[] 14 ———un 0 1 r llllllllllllllll =l motor XTIO[].Q1 ! | ke |
"'-_I-# E-Stop, Esztxnomui:—l — E rl

1asay ap |euls

Luz verde |

Luz vermelha |

e e &l LED RESET XTIO[]. G4 @J .| Luz do botdo Reset

eSueinbas
ap EPEIIUS 3p [BUIS




753 Apos a operacao de um dispositivo de entrada de seguranca )

B Apoés a operacgao do switch de seguranga

Se o atuador do switch de seguranca for puxado para fora durante a operacdo, os componentes entrardo nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR Li Desli
(= luz verde) 9 g
Luz de PARAR Desli Li
(= luz vermelha) 9 9
Motor Rotagao — Parar
Luz de Reset Deslig.
)
2
& Saida do motor |
2
~ Luz verde |
A satety switehTiopLI7
e | I Luz vermelha |

TR P S G P Ry = LED RESETXTIOM) 4 @[ -| Luz do botdo Reset

eSueinbas
ap EPEIIUS 3p [BUIS




753 Apos a operacao de um dispositivo de entrada de seguranca )

B Apoés a operacgao do switch de seguranga sem contato

Se as pecas do switch de seguranca sem contato forem separadas durante a operacdo, os componentes entrardo nos
seguintes status.

Luz de EXECUTAR Li Desli
(= luz verde) 9 9
Luz de PARAR Desli Li
(= luz vermelha) 9 9
Motor Rotacao — Parar
Luz de Reset Deslig.
]
I [,
a {: 3. ResetxTion] 14 - — Saida do motor
: . ot
z . Lo
= Luz verde

Luz vermelha

I! B RE13REZVRE2T XTIO

S e G G S Luz do botdo Reset

eSueinbas
3P BPENUS 3P |BUIS




753 Apos a operacao de um dispositivo de entrada de seguranca )

B Apés a operacgao da cortina de luz

Se o feixe da cortina de luz for obstruido durante a operagdo, os componentes entrardo nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR Li Desli

(= luz verde) 9 9
Luz de PARAR Desli Li

(= luz vermelha) 9 9
Motor Rotagao — Parar
Luz de Reset Deslig.

1asay ap |euls

Luz verde

-{ 2 ResetxTION]IS E— s 0 'r—A 1 r ________________ = motor. XTION].Q1 8| | Saida do motor

Luz vermelha

b MiniTwinaTiope

eSueinbas

Luz do botdo Reset

ap epenua ap |euls




7.5.4 Depois de limpar a operacao do dispositivo de entrada de seguranca

)

Se um dispositivo de entrada de seguranca for operado e em seguida a operacgao for apagada, os componentes entrardo

nos seguintes status.

Luz de EXECUTAR

(= luz verde) Deslig.
Luz de PARAR Li

(= luz vermelha) 9
Motor Parar

Luz de Reset

Deslig. — Lig. piscando

1353y ap |euls

eSueinbas
ap EPENUS 3p [BUIS

Saida do motor

Luz verde

Luz vermelha

Luz do botdo Reset




7.6

Diagnosticos de erros

)

Os resultados do diagndstico e a operagado do controlador de seguranga podem ser verificados na Setting and Monitoring Tool.

Os dispositivos podem

Os erros podem ser diagnosticados.

ser monitorados. [t o s

O registro de dispositivos conectados ao

-8l & com

¥ Refresh 5 Clear J&

054225

Project Device  Extras

- Hardware configuration 3} Logic editor HG‘&TH network module [13] 3 Report

| Transfer

Sattings

@ Show history | % Filter -

1AM GPU module Application

12/9/20

controlador de seguranga é exibido.

Ueload

l [
il Upicad

CPU1 module

Current operation time: 09:42:37, power cycle: 47 Current: 4, Historical:

Configuration is invalid / Configuration required

Oparator ¥ g CPU module online |« Davice configuration is verified

3 A 16 &5
[l A D225 1200 2006 26621 AM  CPU modubs  FLEXBUS+ & mamory plug i ncompatile for at least ore safety 1O mo_ 3

| 094225 12/0/2016 £55:21 AM CPLU module | Application in the memory phag is incompatile for at least one satety VO mo_ | |
£ 034225 12/9/2006 £66:21 AM GPU module  Application b in the memcry phie is ncompatible for at least one safety L' mo
Fi W o) 0%:4 1:05 GPU module | Application jon i the memory plug is ncompatible for st least ore catety LA mo_
| 194105 | CPU modube | FLEXELIS® ation in the mamery plug is Poompatble or al least ons salety L0 ma_| -

Code 0x001F4006

Description Canfiguration in the memary plug is incompatiile for al least one safety 1'0 module

Time stamp 09:42:25

Local time 12/92016 8:66:21 AM P J_l Bl

Power.up cycles 47

Type Warning (non-volatile)

Source CPU module

Category Application

Information 08 03 00 00

Occurrence counter 1

Power on hour 00:00:12 {12 5)

Operating hours 09:42:25 [34545 g)

Block 8

Register 1]

CPU channel A

..-.--l--l--l--l--.

*e

".-I.-I.-I.-I.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l..

|D‘I Q3

[A BIfA B

Imagem do médulo

..-I--l--l--l--l--l'

»

+*

'-II-II-II-II-II-II-II-II-II-II-.I-'I-.I--

*
-



7.7 Resumo

Neste capitulo vocé aprendeu:

e \erificacdo da operagdo do sistema

e Descricao do programa

e Operando dispositivos de entrada de seguranca
e Transicdo do estado de operacao do sistema

e Descricdo do programa

e Diagnosticos de erros



Teste Final )

Agora que vocé concluiu todas as lices do Curso de BASICO SOBRE CONTROLADORES DE SEGURANCA, vocé est4 pronto
para fazer o teste final. Se vocé estiver incerto sobre qualquer um dos topicos cobertos, tome esta oportunidade revisar esses
topicos.

Ha um total de 6 perguntas (6 itens) neste Teste Final.
Vocé pode fazer o teste final quantas vezes quiser.
Resultados da pontuacao

O numero de respostas corretas, o nimero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas, e o resultado de
aprovacdo/reprovacdo aparecerad na pagina de pontuagéo.

i [z o JaTsTel 7T oo [ ulu
Tentar Teate 1 A rAEIE Total oe pregunss: 28
N MM by
e N v Respostas cometas: 23
Senceitsgbre B2 %
wite & v o
Tastn v
Y 7 Para receber aprovagao no teste
& necessario acertar 60% das
Tenta Teate 6 f
—— respostas.
Eite T v |
te B v |7 v
v

Teate &

Tenta Tesme 10
nereamenie




Teste Final 1 )

Em um controlador de seguranca (MELSEC-WS), é possivel conectar "até 10" modulos de 1/0O de seguranca a um moédulo de CPU.

Q1




Teste Final 2 )

A Setting and Monitoring Tool, uma ferramenta de programacdo do controlador de seguranca, esta disponivel gratuitamente.

Q1




Teste Final 3

A linguagem de programacao da Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranca é "FBD".

Q1




Teste Final 4 )

A funcdo de criacdo de relatério da Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranca pode gerar configuracdes de hardware
e historicos de erros em arquivos PDF.

Q1




Teste Final 5 )

A senha padréo do nivel de usudrio "Administrador", necesséria para fazer o download dos projetos nos controladores de seguranca,
é "MELSECWS".

Q1




Teste Final 6 )

O controlador de seguranca ndo pode ser conectado a um controlador programavel de série MELSEC-Q por uma rede, e ndo pode
monitorar o status de operacdo do controlador programavel.

Q1




Teste Final 1 )

Em um controlador de seguranca (MELSEC-WS), é possivel conectar "até 10" modulos de 1/0O de seguranca a um moédulo de CPU.

Q1




Teste Final 2 )

A Setting and Monitoring Tool, uma ferramenta de programacdo do controlador de seguranca, esta disponivel gratuitamente.

Q1

0O o




Teste Final 3

A linguagem de programacao da Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranca é "FBD".

Q1

0O o




Teste Final 4 )

A funcdo de criacdo de relatério da Setting and Monitoring Tool do controlador de seguranca pode gerar configuracdes de hardware
e historicos de erros em arquivos PDF.

Q1

O o




Teste Final 5 )

A senha padréo do nivel de usudrio "Administrador", necesséria para fazer o download dos projetos nos controladores de seguranca,
é "MELSECWS".

Q1

O o




Teste Final 6 )

O controlador de seguranca ndo pode ser conectado a um controlador programavel de série MELSEC-Q por uma rede, e ndo pode
monitorar o status de operacdo do controlador programavel.

Q1




Pontuacao do Teste

Vocé concluiu o Teste Final. Seus resultados sdo os seguintes.
Para terminar o Teste Final, va para a proxima pagina.

Teste Final 1

Teste Final 2

Teste Final 3

Teste Final 4

Teste Final 5

AYRNANENENAY

Teste Final 6

Total de perguntas: 6
Respostas corretas: 6

Porcentagem: 100 %

Limpar




Vocé terminou o curso BASICO SOBRE CONTROLADORES DE
SEGURANCA.

Muito obrigado por fazer este curso.
Esperamos que tenha gostado das ligdes e que as informagdes adquiridas sejam Uteis no futuro.

Vocé pode rever o curso quantas vezes quiser.

Rever

Fechar
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