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Este curso lhe ensinara como configurar um
sistema usando um inversor, como usar o painel
de operacao, e como operar o inversor, usando o
inversor da série FR-E700 como um exemplo.
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Finalidade do Curso )

Este curso destina-se aos usuarios que construirdao um sistema com inversor usando o inversor da série FR-E700 pela
primeira vez. O curso lhe ensinara como configurar um sistema, como usar o painel de operacao, e como operar o
inversor nos modos de funcionamento externo e PU.
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O conteldo deste curso é descrito a seguir.

Recomendamos que vocé comece a partir do Capitulo 1.

Capitulo 1 - Fundamentos da Série FR-E700

Aprenda sobre a configuragdo basica, caracteristicas do produto, linha de produtos, e nomes e fungées dos
componentes da série FR-E700.

Capitulo 2 - Procedimento de Configuracao do Sistema com Inversor

Aprenda sobre o procedimento de configuragdo do sistema com inversor a partir da selegdo do modo de
funcionamento até a operagao nos modos de funcionamento externo e PU.

Capitulo 3 - Selecio do Modo de Funcionamento

Aprenda sobre as fun¢Bes dos comandos de partida e de frequéncia, e sobre os diferentes modos de
funcionamento.

Capitulo 4 - Instalaciao e Conexao do Inversor e do Motor
Aprenda como instalar e conectar o inversor e o motor.
Capitulo 5 - Definicao do Modo de Funcionamento e dos Parametros
Aprenda como usar o painel de operacéo para definir os modos de funcionamento e os parametros.
Capitulo 6 - Operacao do Sistema com Inversor
Aprenda como operar o inversor nos modos de funcionamento externo e PU.
Capitulo 7 - Tratamento de Erros durante o Funcionamento

Aprenda sobre os tipos de indicacdo de falhas, como reinicializar a funcdo de protecdo, como verificar o historico
de falhas, e como proceder no caso de mau funcionamento do motor.

Capitulo 8 - Teste Final
Grau de aprovagao: 60% ou mais.
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Como usar esta ferramenta de e-learning

Ir para a proxima pagina

Voltar a pagina anterior

Acessar a pagina desejada

Sair do curso

Vai para a préxima pagina.

Volta & pagina anterior.

O "Sumario” sera exibido, permitindo-lhe navegar para a pagina
desejada.

Sai do curso.
Janelas como a tela "Sumario” e tela do curso serdo fechadas.
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Precaucdes relativas ao uso )

Precaucoes de seguranca

Ao aprender usando produtos reais, leia atentamente as precaucdes de seguranga nos manuais correspondentes.
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Este curso lhe ensinara como configurar um sistema com inversor usando o inversor FR-E700 de finalidade geral da
Mitsubishi (doravante denominado como "FR-E700") e um motor trifasico de inducdo (doravante denominado como

"motor”).

O Capitulo 1 lhe proporcionara o conhecimento basico sobre o FR-E700.
Mostra-se abaixo a configuracdo basica do sistema com o inversor da série FR-E700.

Inversor

Dispositivo

Inversor

Motor

Fungdo

Muda a velocidade do motor controlando a frequéncia do fornecimento de energia aplicada ao motor.

Motor

Gira na velocidade da frequéncia do fornecimento de energia gerada pelo inversor.

Dispositivo de
entrada externo

Interruptor de partida de rotagdo normal/inversa
Ativa e desativa o comando de rotagdo normal ou inversa no modo de funcionamento externo.

Dispositivo de comando de frequéncia (potencidmetro, etc.)
Ajusta a velocidade do motor (comando de frequéncia) no modo de funcionamento externo.
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O inversor da série FR-E700 apresenta as seguintes caracteristicas.
Para maiores detalhes, consulte os catalogos de produtos e o website global de automacao de fabrica da Mitsubishi
Electric.

. Controle de vetores de fluxo magnético avangado que gera um torque alto de 200%/0,5 Hz (disponivel em
inversores com capacidade de 3,7 K ou menos)

Exemplo de caracteristicas de velocidade - torque Calibracao automatica avancada

FR-E720-3.7K (controle de vetores de fluxo magnético avangado) A funcao de calibragao automatica exclusiva sem rotacao da

SE-JR 4P 3,7 kW Mitsubishi permite um controle 6timo de diversos tipos de

, ; motores.

Esta funcdo realiza uma calibragdo de alta preciséo do

inversor, mesmo quando nao seja possivel realizar um teste

de funcionamento do motor.

O controle de vetores
de fluxo magnético
avancado é adequado
para elevadores de
armazens
automatizados que
Velocidade (rpm) : requerem alto torque

5 em velocidades baixas.

Torque de carga

£

. Capacidade de sobrecarga aumentada em pouco
tempo (200% durante 3 segundos)

Os impactos em diferengas de niveis podem ser E possivel prevenir o lascamento de laminas e outras
absorvidos pelo aumento da capacidade de rupturas de ferramentas com a funcdo de limite de
sobrecarga do carro. torque.
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Conector USB
Permite uma definicdo facil do FR Configurator . Supé}L:ig;F?R\;a:gg}fEdES

baixado para um computador pessoal. « ModbusRTU
(equipado como padrao)
Assistente de definicio CC-Link
(ex. definicdo do tempo de aceleragio/desaceleracio) PROFIBUS-DP
DeviceNet®
LONWORKS®

Funcéo grafica

Definigéo do padréo de de alta velocidade

‘aceleracdo/desaceleracao
Conector

mini-B

Definicdo do tempo de
aceleragdo/desaceleragio
FR Conﬂgu;atc-r

- A L LL
Lista de parametros Cabo USB

. Unidade de parametros . Suporte para diversas opcdes de . Cartdes de terminal de controle dedicados

FR-PUQ7/FR-PUO7BB plug-in para diferentes aplicacdes

(opgéo) v

g

Opcao de plug-in

Cartdo de terminal

=1-2-1-F: W]
@Booone’
aoooo0B
“@gaap:

Tampa frontal dedicada
para opgdo de plug-in
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. Instalacdo lado a lado para economia de espaco . Facil substituicdo do ventilador de refrigeracao

Desenho de longa vida, funcéo de diagndstico da vida Gtil com E.,T Lfﬂf?,;?;ﬂiged?;;i:aDT'g;;?:;UL
tecnologia de ponta como padrio.

O FR-E700 também satisfaz a
Restricao do Uso de Certas
Substancias Perigosas em
Equipamentos Elétricos e Eletronicos
(RoHS).

Ventilador de refrigeracao 10 anos 2 ou 3 anos

Capacitor de suavizagdo do
e o 10 anos 5 anos
circuito principal c us

Capacitor de suavizagdo na placa
de circuito impresso 10 anos 5 anos LISTED

*: Extraido da "Recomendagdo para Inspeco Periddica de Inversor de Finalidade
Geral” da Associacio de Fabricantes de Material Elétrico do Japéo (JEMA).
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Apresenta-se a seguir uma linha de inversores da série FR-E700.

Como ler o nome do modelo do produto

FR-E@U -0.1K

Classe de 100 V Menhum | Entrada trifasica Estrutura fechada

Classe de 200V s Entrada monofasica 01Ka 15K Indica_ d Estrutura totalmente
capacidade (KW) fechada IP40
Classe de 400 V W Entrada monofasica (saida

de voltagem dupla)

Capacidade de cada série

Capacidade do inversor 01K
Tipo do inversor '

Classe de 200 V trifasica FR-E720-
Classe de 400 V trifasica FR-E740-
Classe de 200 V monofasica FR-E7205-

Classe de 100 V monofasica FR-E710W-{

o b
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m Nomes e funcoes dos componentes do inversor

Agora vamos aprender os nomes dos componentes do inversor e suas fungdes, usando o "FR-E720-1.5K" como um

exemplo.

Posicione o cursor do mouse sobre qualquer componente na tabela ou no inversor. A parte correspondente sera

exibida.

Painel de operacéo

Equipado com LEDs, botdes de operacdo e botdo de definicao, que sdo
usados para dar os comandos de partida/parada e de frequéncia
(velocidade) para o inversor, definir pardmetros e selecionar itens
monitorados.

Conector PU

Conectado a uma unidade de pardmetros externa, computador
pessoal ou controlador programavel.

| Conector USB

Conectado a um computador pessoal.

Bloco de terminais do
circuito principal

Conectado a fonte de energia e ao motor.

Eloco de terminais do
circuito de controle
padréo

Conectado a dispositivos de entrada externos (interruptor de partida,
dispositive de comando de frequéncia, etc.) e a dispositivos de saida
externos (monitor de saida de falha e de frequéncia de saida, etc.).

Interruptor de entrada
de voltagem,/corrente

Seleciona a voltagem de entrada ou entrada de corrente quando se usa
um dispositivo analogico externo para emitir o comando de frequéncia.

Conector jumper de
mudanca da logica de
controle

Seleciona a logica de controle do sinal de entrada entre SINK e
SOURCE. A logica SINK & selecionada na definicdo inicial.
Consulte o manual para os detalhes.

Conector de opcéo de
plug-in

Conectado a varias opcGes para expandir as funcdes do inversor.
Consulte o manual para os detalhes.

Ventilador de
refrigeracio

ventilador facilmente removivel do inversor.

Tampa frontal

Removivel. Os procedimentos de remocéo e reinstalacéo sfo
explicados no Capitulo 4.

Tampa da fiagéo em
forma de pente

Removivel. Os procedimentos de remocgdo e reinstalacdo sdo
explicados no Capitulo 4.
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m Resumo deste capitulo

Conteldo do que vocé aprendeu no Capitulo 1.

Configuracdo basica de um sistema com inversor
Caracteristicas da série FR-E700

Linha de produtos da série FR-E700

Nomes e fungdes dos componentes do inversor

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

LofeT T ETE G N SRS HE G ERT R G ERGTITET Vocé aprendeu a configuragdo basica do sistema com inversor.

Caracteristicas dos inversores da série FR-E700 Wocé aprendeu as caracteristicas dos inversores da série FR-E700.

(o T 5 T TR T TS NG ST G G G T OB Vocé teve conhecimento da linha dos inversores da série FR-E700 e aprendeu como
de funcionamento externo ler os nomes dos modelos.

T R T e Tl (S le ooy (=g s e G U= o [ Y océ aprendeu os nomes e fungdes dos componentes de um inversor.
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O diagrama de fluxo abaixo mostra os procedimentos para a configuracao de um sistema com inversor.
Cada procedimento é explicado na ordem da configuragao.

‘ (1) Selecdo do modo de funcionamento Capitulo 3 ]

{ (2) Instalacdo e conexao do inversor e do motor Capitulo 4]

[ (3) Selecdo do modo de funcionamento e parametros— Capitulo 5 ]

‘ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6 ]

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento —— Capitulo 7 ]
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m Configuracio do sistema

Neste curso, vocé aprendera como configurar um sistema com uma esteira transportadora para transportar garrafas,
na ordem do procedimento de configuracdo explicado na pagina anterior.

Voce aprendera dois métodos para mudar a velocidade da esteira transportadora: um emprega o painel de operacao
do inversor, enquanto o outro emprega um dispositivo de entrada externo (trés interruptores de velocidade e um

potenciémetro).
Os componentes do sistema com esteira transportadora sdo descritos a seguir.

Sistema com esteira transportadora

Esteira
transportadora

Inversor

Painel de nperagac
| Interruptor Potenciometro de
de partida definigdo da frequéncia

-

Nome do =
Componente R Descrigdo

Inversor FR-E720-1.5K | Controla a velocidade de rotagdo do motor.

Motor - Gira a esteira transportadora.

Esteira transportadora - Transporta a carga (garrafas).
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m Resumo deste capitulo

Conteldo do que vocé aprendeu no Capitulo 2.

» Procedimento de configuracdo do sistema
» Exemplo de especificacdes de um sistema com esteira transportadora

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Procedimento de configuragio do sistema

Exemplo de especificagbes de um sistema
com esteira transportadora

Wocé aprendeu o procedimento de configuragio de um sistema com inversor geral.

Vocé aprendeu as especificagies do sistema com esteira transportadora de exemplo.
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Neste capitulo, vocé aprendera sobre os diferentes modos de funcionamento de um inversor e suas caracteristicas.
Vocé precisara escolher o modo de funcionamento mais adequado a sua aplicacao.

Contetido do Capitulo 3

3.1 Modos de funcionamento
3.1.1 Modo de funcionamento PU
3.1.2 Modo de funcionamento externo
3.1.3 Modo de funcionamento

[ (1) Selecdo do modo de funcionamento ———  — Capitulo 3

{ (2) Instalacdo e conexao do inversor e do motor Capitulo 4 ]

[ (3) Selecdo do modo de funcionamento e parametros—Capitulo 5 ]

[ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6 ]

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento—— Capitulo 7 ]
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m Modos de funcionamento

Um “comando de partida” e um “comando de frequéncia” sdo necessarios para operar um inversor.

Ativar o comando de partida gira o motor, e ativar o comando de frequéncia define a velocidade do motor.

O FR-E700 refere-se a cada método de operagdo do inversor como “modo de funcionamento”.

Vocé aprendera a mudanca entre os modos de funcionamento no Capitulo 5 Definicdo do Modo de Funcionamento

e Parametros.

Modo de funcionamento

Modo de funcionamento PU

Painel de operagdo

Fonte do comando

de partida

(tecla RUN)

Fonte do comando de
frequéncia

Painel de operacgio
(botdo de definigio)

Modo de funcionamento
externo

Entrada externa
(interruptor)

Entrada externa
(potenciémetro)

Modo de funcionamento
combinado (combinacdo 1)

Entrada externa
(interruptor)

Painel de operacao
(botdo de definigio)

Modo de funcionamento
combinado (combinagao 2)

Painel de operagio

(tecla RUN)

Entrada externa
(potenciémetro)

Modo de funcionamento
MET (rede)

Dispositivo de
entrada de rede

Dispositivo de
entrada de rede

Controlador programavel

GOT (HMI)

Botdo de
definicdo

Entrada de rede

Painel de operacao

Inversor

Frequéncia

1

1

Frequéncia de |

(Hz) saida do inversor |
]

]

1

I

|
|
|
|
|
|
|
L

Tempcrl (s)

Comando de
partida

Tecla RUN Dispositivo de entrada externo

Entrada externa '% &
Interruptor Potencidometro
de partida de definicao

da frequéncia
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No modo de funcionamento PU, um comando de partida e um comando de frequéncia sdo introduzidos atraves do

painel de operacao do inversor.
Este modo de funcionamento PU emprega um sistema simples, que usa apenas um inversor como a fonte de

comando.
O botéo de definicdo pode ser usado para mudar a frequéncia (velocidade de rotagdo) durante o funcionamento.

A figura abaixo mostra um exemplo de configuragdo basica do modo de funcionamento PU.
Comando de partida Painel de operacéo (tecla RUN)
(T ENG NG EREG T TEEN . Painel de operacdo (botdo de definicio)

Botdo de definicao

Tecla RUN

Painel de operacao
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No modo de funcionamento externo, um dispositivo de entrada externo (interruptor, potenciometro, etc.) conectado
ao inversor introduz um comando de partida e um comando de frequéncia.

Este modo de funcionamento requer a conexao de um dispositivo de entrada externo.

Este modo de funcionamento é conveniente quando o painel de operagdo do inversor ndo pode ser operado
diretamente, porque o inversor esta instalado dentro de um invélucro, etc.

As figuras a seguir mostram exemplos de uma configuracdo basica no no modo de funcionamento externo.

Alteracdo da frequéncia usando Alteracdo da frequéncia usando o potencidmetro
os trés interruptores de velocidade (entrada de voltagem)

Fonte do comando de Interruptor de partida Fonte do comando de Interruptor de partida
partida partida

Fonte do comando de Trés interruptores de Fonte do comando de Potenciometro (entrada de
frequéncia velocidade frequéncia voltagem)

Dispositivo de entrada externo Dispositivo de entrada externo

Alta velocidade
Ligado

Velocidade média
‘ig ‘ Velocidade baixa t

Interruptores de Trés interruptores Interruptores de Poten Cj_ﬁmEtFO de o
partida de velocidade de partida definicdo da frequéncia
(rotacdo normal, definicio de (rotacdo normal, (entrada de voltagem)
rotagdo inversa) frequéncia rotacio inversa)
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O modo de funcionamento combinado & uma combinagdo entre o modo de funcionamento PU e o modo de

funcionamento externo.

Por exemplo, um comando de partida pode ser introduzido através do painel de operacéo (tecla RUN) e um
comando de frequéncia pode ser introduzido através de um dispositivo de entrada externo (potenciémetro), como

mostrado na Combinacéo 1.

Vocé pode definir os parametros para mudar a combinacéo. (Os detalhes sdo dados na se¢do 5.3.2.)
As configuracdes basicas dos modos de funcionamento combinado sdo mostradas a seguir.

Combinacao 1

Fonte do comando de  REECREUEGEETEIRG
partida operacio

2o ly 0 o las ) s o0 -0l Potencidmetro (entrada de
frequéncia voltagem)

Tecla RUN ‘ N
Dispositivo de

entrada externo

Potencidmetro
de definigcdo

da frequéncia
(entrada de
voltagem)

Painel de operagéo

Combinagéo 2

S ST EL G G EB Interruptor de partida

partida

Fonte do comando de

frequéncia de operacio

Botdo de definicdo no painel

Dispositivo de
entrada externo

t

Interruptores de partida
(rotacdo normal, rotacao
inversa)

Botao de definigao

Painel de operacao
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No modo de funcionamento NET (rede), uma comando de partida e um comando de frequéncia sdo introduzidos
através de uma rede, desde um computador pessoal, controlador programavel ou terminal GOT (HMI) para o inversor
equipado com conector PU (comunicagdo RS-485) ou outra opcao de comunicagao.

Este curso explica brevemente o modo de funcionamento NET. Para maiores detalhes, consulte os manuais

correspondentes.

) oo |

Exemplo de conexdo de rede CC-Link

Controlador programavel Inversor
Modulo de Até 42 inversores

forneciment  Modul podem ser conectados.
odeenergia CFU & e

Quando conectar
apenas inversores.

FR-ATNC FR-ATNC

Resistor de terminacio

Cabo CC-Link Rede CC-Link
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m Resumo deste capitulo

Contetdo do que vocé aprendeu no Capitulo 3.

Modos de funcionamento

Método de operacdo e caracteristicas do modo de funcionamento PU
Método de operacdo e caracteristicas do modo de funcionamento externo
Método de operagdo e caracteristicas do modo de funcionamento combinado
Fundamentos do modo de funcionamento NET (rede)

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Modos de funcionamento Vocé aprendeu que um comando de partida e um comando de frequéncia sdo necessarios

para o controle do inversor, e que & preciso selecionar o modo de funcionamento de
acordo com o sistema com inversor configurado.

Método de controle e caracteristicas do Vocé aprendeu que a operagdo € possivel usando apenas o painel de operagdo do inversor.
modo de funcionamento PU

Método de controle e caracteristicas do Vocé aprendeu que o controle a partir de um dispositivo externo (interruptor,
modo de funcionamento externo potenciémetro, etc.) & possivel em um ambiente em que o painel de operagdo ndo possa
ser operado diretamente.

Método de controle e caracteristicas do Vocé aprendeu que os modos de funcionamento PU e externo podem ser usados em
modo de funcionamento combinado combinagdo, para usar fontes de comando de partida e de frequéncia diferentes.




[\ Inverter_FREQROL B =)
) @0c

=LANLEN Instalagao e Conexdo do Inversor e do Motor

Neste capitulo, vocé aprendera como instalar e conectar o inversor e 0 motor.
O método de conexdo difere de acordo com o modo de funcionamento, conforme foi explicado no Capitulo 3.
Portanto, leve isso em consideracao.

[ (1) Selecdo do modo de funcionamento Capitulo 3 ]

Contetido do Capitulo 4 \
4.1 Manuseio das tampas frontal e da fiacdo
[ (2) Instalacéo e conexdo do inversor e do motor Capitulo 4 4.2 Instalagdo do inversor
4.2.1 Condicdes de instalacdo e método de
manuseio
4.3 Conexao do inversor e do motor
4.4 Aterramento do inversor e do motor
4.5 Conexdo aos terminais do circuito principal
4.5.1 Conexéo do cabo de alimentacédo

[ (3) Selecdo do modo de funcionamento e parametros- Capitulo 5 ]

[ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6 ]

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento—— Capitulo 7 ]
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Quando instalar um inversor, as tampas frontal e da fiagdo devem ser retiradas e reinstaladas.
Explicam-se a seguir os procedimentos para a remocao e reinstalacdo das tampas frontal e da fiacao (usando o FR-

E720-0.75 K como um exemplo).

Tampa frontal (FR-E720-3.7 K ou inferior, ou FR-E740-7.5 K ou inferior)

- Remocao
Puxe a area indicada pela seta.

Tampa da fiacdo (FR-E720-0.1 Ka 0.75 K)

- Remocgao e reinstalacao
Vocé pode retirar a tampa da fiacio facilmente

puxando-a. Reinstale a tampa ao longo das guias.

- Reinstalacéo
Ajuste a tampa em linha reta com a frente do
inversor e pressione-a.

™ Guias
“Tampa da fiacdo
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m Instalagéio do inversor

Explica-se a seguir como instalar um inversor.
Apos retirar as tampas frontal e da fiacdo, fixe o inversor numa parede. (FR-E720-0.1 K a 0.75 K)

Tampa frontal

/

\%

"-I':ampa da
/ fiacao

Quando instalar dois ou mais inversores,
instale-os paralelamente e tome as medidas
de refrigeracdo adequadas. Instale os
inversores verticalmente.

-‘- Ventilador de
—_ refrlgerat;ac
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m Condigoes de instalacdo e método de manuseio ) 000

Instale um inversor nas seguintes condigtes:

\J Inverter FREQROL_Ba: J I

Temperatura do ar e da

s Posiciode ™\ N
ﬂlﬂl M ou mais

medicdo

X 0 5cm
5cm | 1 cm ou 1lcmou
Posicio de _I_S an mais* mais*
b

medicio C:l I:>

Temperatura: —10°C a +50°C
Especificacdo da estrutura totalmente
fechada: —10°C a +40°C ﬂlﬂl Cm ou mais

4

k Umidade: 90% RH ou menos W, \‘_

Deixe espagos suficientes e tome as * A uma temperatura do ar ambiente de * £ preciso proporcionar um espaco de 5 cm ou
medidas de refrigeracio adequadas. 40°C ou menos, os inversores podem ser mais para os inversores com capacidade de

instalados sem nenhum espago entre eles 5,5 K ou mais alta.

{folga de 0 cm). Quando a temperatura

ambiente ultrapassar 40°C, as folgas entre

os inversores deve ser de 1 cm ou mais

{5 cm ou mais para os inversores com

capacidade de 5,5 K ou mais alta).
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m Condicoes de instalacdo e método de manuseio

Um inversor é composto por pegas mecanicas e eletronicas de precisdo.
Nunca instale nem o manuseie em qualquer uma das seguintes condicgdes, pois isso pode causar um mau
funcionamento ou avaria.

& N

. Vibracio Alta temperatura Colocacéao horizontal
Luz direta do sol (5,9 m/s ou mais) e alta umidade

= Transporte segurando Névoa de dleo, gas
Instalacao serial a tampa frontal ou inflamavel, gas corrosivo, Montagem num

\_ "um involucro botso de definicio pelos, poeira, etc. material combustivel _/




Agora vamos aprender como conectar o inversor e o motor.

Os terminais de entrada/saida do inversor consistem em terminais do circuito principal e em terminais do circuito de
controle.

O cabo de alimentacdo e o motor sdo conectados aos terminais do circuito principal, enquanto os interruptores e os
dispositivos de comando de frequéncia sdo conectados aos terminais do circuito de controle.

Os terminais do circuito de controle padrao sdo divididos em trés blocos de terminais pelos tipos de terminais de
entrada/saida.

Vista frontal do FR-E720-1.5 K (com a tampa frontal e a tampa da fiacdo retiradas)
Terminais do circuito de controle padrao

Terminais do circuito principal
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m Aterramento do inversor e do motor ) e

Antes de conectar a fonte de energia, aterre o inversor e o motor.
N&o deixe de aterrar o inversor e o motor para prevenir chogues elétricos e ruidos.

Em geral, um dispositivo elétrico tem um terminal de terra
Em geral, um circuito elétrico é isolado por material de isolamento e alojado num gabinete. Contudo, nenhum

material de isolamento pode eliminar completamente a corrente de fuga e, portanto, sempre ocorre uma ligeira fuga
de corrente para o gabinete.

O proposito do aterramento é prevenir choques elétricos ao usuario por esta corrente de fuga quando o usuario
tocar no gabinete do dispositivo elétrico.

Para dispositivos que lidam com sinais fracos e dispositivos de execucédo rapida, tais como equipamentos de audio,
sensores e computadores, este tipo de aterramento é critico para minimizar interferéncias eletromagnéticas (EMI).

Exemplo de conexao

@

Energia de T RLL
CA trifasica 1 T3 { /M

Aterramento
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@I Conexio aos terminais do circuito principal ) oad

Conecte a fonte de energia comercial (fonte de energia de CA trifasico) ao inversor.
Sempre instale um disjuntor de circuito em caixa moldada (MCCB) no cabo de alimentacao.
Instale um contator magnético (MC) entre o fornecimento de energia e os terminais do circuito principal do inversor
para as seguintes finalidades:
Para desconectar o inversor do fornecimento de energia quando uma fungao de protecao for ativada ou quando a
magquina acionada falhar (para uma parada de emergéncia, etc.).
Para prevenir acidentes pelo reinicio automatico de um inversor apés uma falha de energia, etc.
Para economizar energia desconectando o fornecimento de energia ao inversor quando o inversor for colocado
fora de servico durante um longo periodo de tempo.
Para desconectar o inversor da fonte de energia para realizar a inspe¢do e manutencdo com seguranca.

Exemplo de conexéo

Inversor

energia de CA
trifasico

Preparacio para operagdo
Desligado Ligado

MC
MC STF(STR)
sD

Partida/parada
MC Partida

— RA
Parada E{-lh

*Para a selegdo (inclusive a selecao da capacidade) do disjuntor de circuito em caixa moldada (MCCB) e do contator
magnético (MC), consulte o manual de instrucées de cada produto.




>

Conexao do cabo de alimentacao

Agora vamos aprender como conectar o cabo de alimentacdo ao inversor.
Conecte o cabo de alimentacédo aos terminais do circuito principal R, SeT.
Nunca conecte o cabo de alimentacdo aos terminais de saida U, V e W do inversor. Fazer isso danificara o inversor.

Esquema de conexdes do FR-E720-1.5 K

Completo!
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m Conexao do cabo do motor

Agora vamos aprender como conectar o cabo do motor ao inversor.
Conecte o cabo do motor aos terminais do circuito principal U, V e W.

Certifique-se de que os comandos de rotagao normal/inversa correspondam ao sentido de rotagao do motor.

Determine o comprimento total adequado para a fiacdo elétrica de acordo com a capacidade do inversor. Consulte o
manual para os detalhes.

Esquema de conexdes do FR-E720-1.5 K

Completo!
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m Conexao aos terminais do circuito de controle padr&o

Agora vamos aprender como conectar os interruptores e o potencidmetro, que controlam a partida/parada e a
velocidade do motor nos modos de funcionamento externo e combinado. Os interruptores e o potenciémetro sao
conectados aos terminais do circuito de controle padrao.

Quando conectar estes dispositivos, observe os seguintes pontos:

Recomenda o uso de um cabo elétrico com um calibre de 0,3 mm?2 a 0,75 mm? para a conexd@o aos terminais do
circuito de controle.

Use uma fiagdo elétrica com um comprimento de 30 m ou menos (200 m para o terminal FM).

Use um cabo blindado ou cabo de fio trancado para a conexdo aos terminais do circuito de controle e isole os
circuitos elétricos fortes (inclusive o circuito de sequéncia de relé de 200 V).

Os terminais SD, SE e 5 sdo comuns para os sinais de entrada/saida. Nao aterre estes terminais comuns.

O circuito de controle emprega uma pequena corrente elétrica para as entradas de sinal. Para os contatos do
circuito de controle, use pelo menos dois contatos de sinal fraco em paralelo ou um contato duplo para prevenir
falhas de contato.

N&o introduza uma voltagem nos terminais de entrada de contato (como STF) do circuito de controle.

Quando usar terminais de saida de falha A, B e C, certifiqgue-se de conectar uma carga (como um relé ou ldmpada)
aos terminais.

(1) Layout dos terminais do circuito de controle padrao

Tamanho do parafuso do terminal
M3: Terminais A, Be C

M2: Outros além dos indicados acima
10 2 5 4 RUNFU SE

D% %% %%

FM RL RM RH MRSRES SD| PC STF/STR SD| SD
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m Conexao aos terminais do circuito de controle padrﬁo

(2) Método de conexdo

1) Para a conexao do circuito de controle, desnude um pouco do revestimento do cabo para usar o condutor para

a conexao.
Desnude o revestimento como mostrado abaixo. Se vocé desnudar muito, pode ocorrer um curto-circuito com
os cabos adjacentes. Por outro lado, se desnudar muito pouco, o cabo soltar-se da conexao.

Comprimento de desnudamento do revestimento

| Terminais A, B & C
L
|4—>'| Outros além dos

Arrume os cabos para prevenir que se afrouxem. indicados acima
Nao solde os cabos. Se necessario, use um conector em forma de haste.

i ,
X 0 X O

2) Afrouxe o parafuso terminal e, em seguida, insira o cabo no terminal.

3) Aperte o parafuso com o torque de aperto especificado.

Um aperto insuficiente pode causar uma desconexdo do cabo ou um

mau funcionamento. Terminais A, Be C 05 MN-ma06MN-m
Um aperto demasiado pode causar um curto-circuito ou um mau
funcionamento devido ao dano do parafuso ou unidade.

Chave de fenda recomendada: chave de fenda pequena (espessura da ponta de 0,4 mm, largura da ponta de 2,5 mm)

QOutros além dos

indicados acima 022N'ma 025 N'm
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Conexao dos interruptores de partida

Agora vamos conectar os interruptores de rotacdo normal/inversa, que sdo usados para iniciar ou parar o motor.
Ativar o sinal STF (partida de rotacdo normal) ou o sinal STR (partida com rotagdo inversa) inicia o motor, enquanto
desativar o sinal interrompe o funcionamento do motor.

Tome cuidado para nao ativar os sinais STF e STR ao mesmo tempo. Fazer isso interrompera as saidas.

Esquema de conexbes do FR-E720-1.5 K

Inversaor

Vista ampliada do bloco de terminais
Interruptor | Interruptor do circuito de controle padrao

de partida de partida
\ de rotacio de rotagdo

normal inversa
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Conexao dos trés interruptores de velocidade

Agora vamos aprender como conectar os trés interruptores de velocidade (velocidades baixa, média e alta), que
geram os sinais RL (velocidade baixa), RM (velocidade média) e RH (velocidade alta) para controlar a velocidade do
motor (comando de frequéncia).

Na definicdo inicial, a frequéncia de cada sinal & como segue: 10 Hz para o sinal RL, 30 Hz para o sinal RM, 60 Hz para

o sinal RH.

Os trés interruptores de velocidade também podem ser usados para a introdugado de voltagem ou de corrente.

Se um dos trés sinais de velocidade e um sinal de voltagem/corrente forem introduzidos simultaneamente, o sinal de
velocidade tera prioridade.

Esquema de conexdes do FR-E720-1.5 K
Inversor

0/ (2| 5| 4| RUN[FU| SE

Interruptor de
velocidade

média
—

Inte FFuJ;tror de
velocidade
Interruptor de
velocidade alta

Vista ampliada do bloco de terminais
do circuito de controle padrao

baixa
—
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m Conexao das entradas de corrente ) 00

Agora vamos aprender como conectar as entradas de corrente que controlam a velocidade do motor (comando de
frequéncia).

A velocidade do motor é controlada pelas entradas de corrente (4 mA a 20 mA CC) de um regulador (unidade de
saida de corrente para o controle numérico, etc.) conectado através dos terminais 4 e 5.

As saidas sdo paradas a 4 mA, e a frequéncia maxima (valor inicial de 60 Hz) é gerada a 20 mA. Dessa forma, a
corrente e a frequéncia séo proporcionais entre si.

A frequéncia maxima (valor inicial de 60 Hz) a 20 mA pode ser definida usando um parametro. (Os detalhes sdo
dados no Capitulo 5.)

Quando conectar as entradas de corrente, observe os seguintes pontos:

« Defina o interruptor de voltagem/corrente para “I" (corrente).
(A definicdo inicial de fabrica do interruptor é “1" (corrente).)

« Ative o sinal AU para ativar o terminal 4.

» Atribua o “sinal AU (selecdo de entrada do terminal 4)" a qualquer um dos terminais STF, STR, RL, RM, RH, MRS e
RES usando um parametro. Consulte o manual para os detalhes.

Esquema de conexdes do FR-E720-1.5 K Interruptor de
voltagem/corrente

Inversor ul v

Meste exemplo de conexdo, o
sinal AU é atribuido ao terminal
EL (comando de baixa

Rid| RH MRS RES PC STF 5TR| 5D 5D

E' | Sinal AU
|
C

Vista ampliada do bloco de terminais

J Interruptor | Lr‘lterm[:'r:jﬂr
de partida | | de partida 3 am t
de Eﬂtagéu | \de rotagio do circuito de controle padrao

inversa

Saida do regulador
(4 a 20 mA CC)

normal




m Conexéo das entradas de voltagem ) 005

Agora vamos aprender como conectar as entradas de voltagem que controlam a velocidade do motor (comando de
frequéncia).

A velocidade do motor é controlada por entradas de voltagem (0 V a 5 V CC) desde o potenciometro de definicao da
frequéncia conectado entre os terminais 10 e 5.

As saidas sdo paradas a 0V, e a frequéncia maxima é gerada a 5 V. Dessa forma, a voltagem e a frequéncia sdo
proporcionais entre si.

A frequéncia maxima (valor inicial de 60 Hz) a 5 V pode ser definida usando um parametro. (Os detalhes sdo dados no
Capitulo 5.)

Esquema de conexdes do FR-E720-1.5 K

Inversor
4 |RUMIFU| ZE|

006000090000

FM RL [RM RH MRSRES SD PC STF STR SD SD
C

Interruptor Interruptor
de partida | de partida
Potenciometro de de rotacio | | de rotacdo
definicdo da frequéncia|  normal ' | inversa Vista ampliada do bloco de terminais

- \ do circuito de controle padrao

Potenciometro, etc.
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Resumo deste capitulo

Conteldo do que vocé aprendeu no Capitulo 4.

Manuseio das tampas frontal e da fiacdo

Instalacao do inversor

Aterramento do inversor e do motor

Conexao aos terminais do circuito principal (fornecimento de energia e motor)
Conexao aos terminais do circuito de controle (dispositivos de entrada externos)

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Manuseio das tampas frontal e da Vocé aprendeu como retirar e reinstalar as tampas frontal e da fiagdo, que é precdiso fazer para
fiagdo conectar o inversor.

Instalacdo do inversor Vocé aprendeu como instalar o inversor e aprendeu também o ambiente adequado e as
precaugdes relativas ao manuseio.

Aterramento do inversor e do motor Vocé aprendeu como aterrar o inversor e o motor, e por que o aterramento é necessario.

Conexdo aos terminais do circuito Vocé aprendeu como conectar o fornecimento de energia e o motor aos terminais do circuito
principal (fornecimento de energia e principal do inversor.

motor) Vocé também aprendeu por que um disjuntor de circuito em caixa moldada (MCCB) e o

contator magnético (MC) sdo necessarios para o fornecimento de energia.

(o T, PEGIE TR T T TG GRETETTIG NG S Wocé aprendeu como conectar os terminais do circuito de controle, bem como aprendeu as

controle (dispositivos de entrada precaugdes relativas ds conexdes. Vocé também aprendeu como conectar os dispositivos de

externos) entrada externos (interruptores e potenciémetro) que controlam a partida/parada e a
velocidade do motor.




(&1L Definicao do modo de funcionamento e dos parametros ) 2as

No Capitulo 5, vocé aprendera como definir o modo de funcionamento e os pardmetros usando o painel de operacio
do inversor.

'\aJ Inverter FREQROL (| |

[ (1) Selecdo do modo de funcionamento Capitulo 3 ]

Contetido do Capitulo 5
5.1 Nomes e fungdes dos componente do
{ (2) Instalacéo e conexdo do inversor e do motor Capitulo 4 ] painel de operacao L
5.2 Como ler os caracteres digitais exibidos no
monitor
5.3 Operacéao basica do painel de operacédo
i 5.3.1 Mudanca entre os modos de
[ (3) Selecéo do modo de funcionamento e parametros— Capitulo 5 funcionamento externo e PU
5.3.2 Mudanca para o modo de
funcionamento combinado
5.3.3 Mudanca entre os modos de definicdo
[ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6 ] 5.4 Definicdo dos parametros

&

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento—— Capitulo 7 ]




m Nomes e fungdes dos componentes do painel de operacao

Agora vamos aprender os nomes das exibicdes do painel de operacéo e suas funcdes.
Coloque o cursor do mouse sobre qualguer indicador LED na tabela ou no painel de operacéo.
A parte correspondente sera exibida.

*Os detalhes das partes de operacdo sdo dados na pagina seguinte.

Monitor (LED de 4 digitos) || Indica a frequéncia, nimero do parémetro, etc.

Indicador de unidade Hz: Acende-se para indicar a frequéncia. (Pisca quando a
frequéncia & monitorada.)

Az Acende-se para indicar a corrente. Tanto "Hz" como "A" se
apagam quando um valor de voltagem é indicado.

Indicador do estado de Acende-se ou pisca durante o funcionamento do inversor
funcionamento Acende-se: Quando a rotagdo normal esta sendo realizada.
Pisca lentamente {ciclo de 1,4 seg.): Quando a rotac3o inversa

esta sendo realizada.
Pisca rapidamente (ciclo de 0,2 seg.): Quando @ tiver sido

pressionado ou o comando de partida tiver

sido emitido, mas a operagac nao puder ser realizada por um
dos seguintes motivos:

- O comando de frequéncia & menor que a frequéncia de partida.
- O sinal MRS esta sendo introduzido.

Indicador do monitor Acende-se para indicar o modo do monitor.

Indicador do modo de Acende-se para indicar o modo de definigdo
definicdo de pardmetro de pardametro.

Indicador do modo de PU: Acende-se para indicar o modo de funcionamento PU.
funcionamento EXT: Acende-se para indicar o mode de funcicnamento externo.
MET: Acende-se para indicar o modo de funcionamento em rede.
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»m Nomes e fungdes dos componentes do painel de operacao

Agora vamos aprender os nomes das partes de operacdo do painel de operagéo e suas fungdes.
Coloque o cursor do mouse sobre qualquer tecla ou sobre o botdo de definicdo na tabela ou no painel de operacao.
A parte correspondente sera exibida.

Botdo de definicio || Define a frequéncia ou altera o valor de um parametro que foi definido.
(botdo do inversor || Pressionar o botdo exibe os seguintes dados do pardmetro.
Mitsubishi) - A frequéncia definida no modo do monitor

- 0 valor atual definido durante a calibracio

- O numero do historico de falhas no modo do histérico de falhas
Comando de partida || O sentido de rotacdo pode ser selecionado pela definicdo do parametro
(RUMN) Pr. 40.
Operacio de Interrompe o funcionamento.
parada Também reinicializa uma fungio de protecio ativada que foi acionada
(STOP/RESET) por uma falha.

Mudanca de modo
(MODE)

Muda o modo de definicio. o,
Pressionar esta tecla junto com a tecla |~ muda o modo de
funcionamento. o
Pressiona-la durante algum tempo (2 seg.) blogueia a operacio.

Determinacdo de

Ao pressionar durante o funcionamento, o monitor muda como

cada definicio indicado a seguir:
(SET) [Frequéncia de funcionamento}—*| Comente de saida [—»| Voltagem de saida |
Mudanca do modo || Muda entre modo de funcionamento PU e extema.

de funcionamento

(PU/EXT)

Para usar o modo de funcionamento externo (funcionamento com um
potencidmetro de definicdo de frequéncia e com um sinal de partida
conectados separadamente), pressicne esta tecla para acender o indicador EXT.

Para mudar para o modo de funcionamento combinada,

pressione esta tecla junto com a tecla (0,5 seg.) ou altere a
definicio do parametro Pr. 79. :
PU: Modo de funcionamento PU

EXT: Modo de funcionamento externo
Este interruptor também cancela a parada PU.
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Como ler os caracteres digitais exibidos no monitor )

As tabelas abaixo mostram as correspondéncias entre os caracteres digitais exibidos no painel de operacéao e os

caracteres reais.

Alguns caracteres alfabéticos digitais, tais como M, O, T e V, requerem especial atencao, pois eles sao facilmente confundidos.
Para algumas letras maiusculas, sdo usadas letras minudsculas (b, d, n) e um caractere numeérico (0 para O) para maior
conveniéncia.

Se vocé nao estiver seguro sobre algum caractere indicado, consulte a seguinte tabela ou o manual do produto.

Correspondéncia entre os caracteres digitais e os caracteres reais

Caractere real Indicagio Caractere real Indicagdo Caractere real Indicagdo
A [m

0]
= o w
(2] e (0]
£l
)
6]
18]
(1)
18]

9
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bﬂ Operacao basica do painel de operacgao

) oo

Agora vamos aprender a operagao basica do painel de operacao.
Use a tecla PU/EXT para mudar entre os modos de funcionamento externo e PU, e use a tecla MODE para mudar
entre os modos de definigdo. O fluxo das operacées basicas @ mostrado a seguir.

Ao ligar a alimentagdo (no modo de funcicnamento externa)

EE
n 3

Modo de funcionamento FUIOG

=ss,  Exemplo
w
] mm YY P
RS Gr e AT v Ateracio dovalor T . valordafrequinga s
Definicio da frequisncia conchuidal!

m- . Manitor da corente de ©— Monitor da voltagem de saida
. saida

3 &

_
Modo de definicio A di:ft::z::iﬂ atual
de parametro & enibida.

Alteracio do valor 0 parfmetro & o valor piscam.
Reglstro do parfmetro concluidel|

Li d o Limperza de tados Limpeza do histdron . .
mpezs oe o8 parimetros de falhas Operagao do historico de falhas

q — q - E passivel exibir as Gltimas oito falhas,

¢

o " Exemplo

parametro

(A Gltima falha & terminada por ")

Lista de alteracfes L Quando ndo had um histarco de falhas, aparece- .
dos valares iniclals
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m Mudanca entre os modos de funcionamento externo e PU )

Agora vamos aprender como usar o painel de operacdo para mudar o modo de funcionamento que vocé aprendeu no
Capitulo 3.

Use a tecla PU/EXT para mudar o modo de funcionamento entre os trés modos disponiveis ("Funcionamento externo”,
"Funcionamento PU" e "Funcionamento PUJOG"). Ao ligar a alimentagdo, o modo de funcionamento externo é
selecionado, e cada vez que a tecla PU/EXT for pressionada, © modo mudara na ordem de "Funcionamento externo -
>Funcionamento PU -> Funcionamento PUJOG".

*Este curso nao cobre o "Funcionamento PUJOG". Consulte o manual do produto para os detalhes.

Mude entre os modos de funcionamento externo e PU usando o simulador do painel de operacédo abaixo.

Agora o inversor esta no modo de
funcionamento externo.

Isso conclui a operacdo para mudar entre modo
de funcionamento externo e modo de
funcionamento PL.
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m Mudanca para o modo de funcionamento combinado )

Agora vamos aprender como mudar para o modo de funcionamento combinado.

Para mudar para o0 modo de funcionamento combinado, pressione as teclas PU/EXT e MODE ao mesmo tempo
durante 0,5 segundos.

Use o botdo de definicdo para selecionar o modo de funcionamento com as fontes de comando de partida e
frequéncia apropriadas.

Consulte a tabela a seguir para as correspondéncias entre os valores de definicao e os modos de funcionamento.

. ) Modo de funcionamento
Mude para o0 modo de funcionamento combinado usando o

simulador do painel de operacéo abaixo. Indicagdo do painel de Fonte do Fonte do
% comando

operacao comando
de partida de
frequéncia

Intermitente

== B | ®

Intermitente

Intermitente Entrada de
Externo

D_[: :‘:‘:1 (STF, STR) voltagem

analdgica
Intermitente

Isso conclui a mudanga para o modo de Intermitente

i ; Ll Externo
funcicnamento combinadao. -ET'-HJ @
;F--u{. - (STF, STR)

Intermitente

Intermitente Entrada de

Bj: .‘ '::J @ voltagem

- analdgica
Intermitente




m Mudanca entre os modos de definicao

Agora vamos aprender como mudar entre os modos de definigao.

Use a tecla MODE para mudar entre os trés modos de definicdo (modo de definicdo da frequéncia/monitor, modo de
definicdo de parametro e modo do histérico de falhas).

O modo de definicdo muda na ordem de "modo de definicdo da frequéncia/monitor -> modo de defini¢do de
parametro -> modo do histérico de falhas” cada vez que a tecla MODE é pressionada.

Antes de mudar entre os modos de definicdo, mude o modo de funcionamento para o “modo de funcionamento PU".

Mude entre os modos de definicdo usando o simulador do painel de operacao abaixo.

RUN MON  PRM

AF’UEXTMEI'

STOP

P

oo

Agora o inversor esta no modo de definicio da
frequéncia/monitor.

Isso conclui a operacdo para mudar entre os
modos de definicao.
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m Definicao de parametros

Agora vamos aprender como definir os parametros.
O inversor pode executar uma operacao de velocidade variavel simples com a definigdo inicial.
Defina os parametros necessarios de acordo com a carga e especificagdes de operacao.

Para definir os parametros, pressione a tecla PU/EXT para entrar no modo de funcionamento PU e, em seguida,
pressione a tecla MODE para entrar no modo de definicédo de parametro.
Nao é possivel definir a maioria dos parametros durante o funcionamento.

Nesta secdo, voce simulara as defini¢des de parametros usados com frequéncia (frequéncia maxima, limites superior
e inferior da frequéncia de saida, e tempo de aceleragdo/desaceleracdo do motor).
Estas simulagdes lhe deixardo familiarizado com o método de definigdo de parametro.




o
m Definicao da frequéncia maxima
Quando vocé estiver usando um potencidmetro externo (entrada de voltagem) e quiser alterar a frequéncia na

entrada maxima (5 V), use o parametro "Pr.125 Frequéncia de ganho da definicdo de frequéncia do terminal 2". O
valor inicial deste parametro € 60 Hz.

Altere a definicdo "Pr.125" de 60 Hz (valor inicial) para 50 Hz usando o simulador do painel de operacéo abaixo.

RUN MON  FRM

Hz
AF’UEXTNEI'

STOP

BN A

Lo Lo

Isso conclui a mudanga do pardmetro "Pr.
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»m Definicdo dos limites superior e inferior da frequéncia de saida) oo

Para definir os limites superior e inferior da frequéncia de saida, use os parametros “Pr. 1: Frequéncia maxima" e "Pr.
2: Frequéncia minima".
Os valores iniciais e os intervalos de definicdo das frequéncia de limite superior e inferior sdo como segue.

N°® do pardmetro  Pardmetro F?IPr Inter\r'ﬂ‘k{de
inicial definicdo

Frgq_uencm 120 Hz 0 a 120 Hz De}ﬁpe a frequéncia de saida

maxima maxima.

Fr?quencm 0 Hz 03 120 Hz Dt?ﬁlne a frequencia de saida
minima minima.

Altere a definicdo do parametro “Pr.1: Frequéncia maxima" de "120Hz" (valor inicial) para "60Hz" usando o simulador
do painel de operacéo abaixo.

N
.
Sujeicdo na
STOP " frequéncia
ﬁ Frequéncia de saida (Hz) 7 maxima
F’rﬁ__' W ' Frequéncia

e Friy | | g
Isso conclui a mudanca do pardmetro "Pr.l”. ¥ ¥ 0 5 1;:M= definida

Sujeicdo na (dmA)
frequéncia
minima
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m Definicdo do tempo de aceleracdo/desaceleracao do motor ) 0o

Para definir o tempo de aceleracao e o tempo de desaceleracdo do motor, use os parametros "Pr.7: Tempo de
aceleracdo” e "Pr.8: Tempo de desaceleragéo”.

Os valores iniciais e os intervalos de definicdo do tempo de aceleracdo e do tempo de desaceleracdo sdo os
seguintes. (O valor inicial varia dependendo da capacidade do inversor.)

Li]
N. do Pardmetro Valor inicial Intewa_lcl de
pardmetro definicio
37Kou 5
Menos s -
Tempo de 0 a 3600/360 s *1 Define o tempo de aceleracdo
7 aceleragdo 55K 75K 10s a do motor.
11K 15K 15s
37Kou Es
Tempo de menos Define o tempo de
8 desaceleragio | 55K 75K 10s 0 a 3600/360 s *1 desaceleracdo do motor.
11K 15K 15s

*1 Depende da definicdo do pardmetro "Pr.21 Incrementos do tempo de aceleragéo/desaceleragio”. O intervalo de definigéo inicial € "0 a
3600 s” e o incremento de definicdo é de "0,1 5"

Altere a definicdo do parametro "Pr.7: Tempo de aceleragac” de "5,0 s" (valor inicial) para “10,0 s" usando o simulador
do painel de operacao abaixo.

m (Hz) 4
=
&
O - o s
° Y requéncia de
g Pr.20 « funcionamento
«o (60 Hz)
g
[N
» Tempo
I 4—"

Tempode Pr7  Tempode  prg
aceleragdo prgqq  desaceleracdo pp 45
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@ T Prevencio de operacio incorreta do painel de operacio ) 000

Agora vamos aprender como blogquear as teclas do painel de operacgdo para prevenir uma operacao acidental.

Mesmo enquanto as teclas estiverem bloqueadas, a tecla STOP/RESET pode ser usada para parar o funcionamento ou
reinicializar o sistema com inversor.

Blogueie e desbloqueie as teclas usando o simulador do painel de operacéo abaixo.

Hz RUN MON  PRM
PU EXT NET

A
STOP
N A

o= Lo

Agora a operacao das teclas esta desbloqueada.

Isso conclui a operacdo para bloquear e
desbloquear a operacéo das teclas.




m Identificacdo dos parametros alterados

Agora vamos aprender como identificar os parametros alterados e suas definicdes alteradas.

O inversor tem uma funcdo de “lista de alteragfes dos valores iniciais” e uma funcdo de "limpeza de parametro”. A
“lista de alteragdes dos valores iniciais” mostra os parametros cujas defini¢des iniciais foram alteradas. A "limpeza de
parametro” restaura as definicdes do parametro aos seus valores iniciais.

Para identificar os parametros alterados, primeiro tente usar a funcao de "lista de alteracées dos valores iniciais” e
faca as alteragdes necessarias.

Se vocé ndo puder identificar os parametros alterados com a “lista de alteragées dos valores iniciais”, reinicialize as
definigdes dos parametros aos seus valores iniciais com a "limpeza de parametro”.

Precaucdes relativas a limpeza de parametro

O inversor ndo faz um backup dos valores atuais dos parametros.

Uma vez realizada a limpeza dos parametros, suas definicdes ndao podem mais ser restauradas.

Para fazer um backup dos parametros, use uma unidade de parametros externa (FR-PUO7) ou o FR Configurator
(software de configuracao).

Unidade de parametros Computador pessoal + FR Configurator

Funciio grafica de alta velocidade

Conector
mini-B
=

Inversor

FR. Configurator

=1-1-1- 4 B¢
BO00O0 6
8000080
"BBAaD=E

Cabo USB
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Agora vamos aprender a usar a "lista de alteracbes dos valores iniciais”. A "lista de alteracdes dos valores iniciais”
permite-lhe verificar os parametros cujos valores iniciais foram alterados.
Com esta fungdo, vocé pode confirmar os parametros que foram alterados e altera-los novamente.

Identifique os parametros cujos valores iniciais foram alterados e, em seguida, altere suas defini¢des novamente
usando o simulador do painel de operacdo abaixo.

STOP
D

Agora o modo de definicio de pardmetro esta
selecionado.

sso conclui a operagdo para a fungdo da lista de
alteracoes dos valores iniciais.




o

m Reinicializacdo dos parametros
Agora vamos aprender a usar a fungdo de "limpeza de parametro” que restaura os parametros aos seus valores
iniciais.
O inversor ndo faz um backup das definigdes dos parametros e, por isso, tome cuidado ao limpar os parametros.

Realize a limpeza de parametro usando o simulador do painel de operacéo abaixo.

RUN MON PRM
PU EXT NET

Hz
A

STOP

RN A e

O

Os parametros foram apagados.

Isso conclui a operacdo para limpar os
parametros.
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Resumo deste capitulo

Contetdo do que vocé aprendeu no Capitulo 5.

Nomes e fungdes dos componentes do painel de operacédo
Como ler os caracteres digitais exibidos no monitor

Operacéo basica do painel de operagéo

Como mudar entre os modos de funcionamento

Como mudar entre os modos de definicio

Como definir os pardmetros

Como prevenir uma operagao acidental do painel de operagao
Como identificar os parametros alterados

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Nomes e fungbes dos componentes Vocé aprendeu os nomes e fungdes dos componentes do painel de operagéo.
do painel de operacio

Mudanca entre os modos de Vocé aprendeu como mudar entre os modos de funcionamento externo e PU, e como mudar
funcionamento para o0 modo de funcionamento combinado.

Mudanca entre os modos de Vocé aprendeu como mudar o modo de definicio da frequéncia/monitor para o modo de
definigio definicio de pardmetro e, em seguida, para o modo do historico de falhas.

Definigio de pardmetros Vocé aprendeu como definir os pardmetros com o painel de operagio, usando os trés exemplos
de definigdo de pardmetro.

TG N ETETE TG S G G Vocé aprendeu como bloquear as teclas do painel de operagéo.
painel de operacio

Identificacio dos pardmetros Vocé aprendeu como identificar os pardmetros cujos valores iniciais foram alterados e como
alterados reinicializar os pardmetros aos seus valores iniciais.




[ Capitulo 6 Operacéo do Inversor ) oad

Agora, vocé concluiu a instalagdo e a conexdo do inversor e do motor, bem como a definicdo dos parametros.
Neste capitulo, vocé aprendera como operar o inversor no sistema com esteira transportadora nos modos de
funcionamento PU e externo.

[ (1) Selecdo do modo de funcionamento Capitulo 3 ]

{ (2) Instalacdo e conexao do inversor e do motor Capitulo 4 ]

[ (3) Selecdo do modo de funcionamento e parametros— Capitulo 5 ]

Contetido do Capitulo 6

6.1 Operacdao no modo de funcionamento PU
6.1.1 Uso do botdo de definigdo como um

potenciémetro
6.2 Operacdo no modo de funcionamento
externo
6.2.1 Mudanca da velocidade do modo
usando os trés interruptores de

[ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento—— Capitulo 7
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m Operagdo no modo de funcionamento PU

Esta secdo explica a operacdo do inversor no modo de funcionamento PU.
No modo de funcionamento PU, a tecla RUN (comando de partida) no painel de operagdo é usado para iniciar e
parar o motor, e o botdo de definicdo é usado para mudar a velocidade (comando de frequéncia).

Opere a esteira transportadora no modo de funcionamento PU usando o simulador abaixo.
Nesta simulacdo, o tempo de aceleracao/desaceleracdo é definido para "5s".

HZ =o» ==—
—

STOP
FSET

oS

Isso conclui a operacdo da esteira

transportadora.




m Uso do botao de definicao como um potenciometro

O parametro "Pr.161 Sele¢do da definicdo da frequéncia/bloqueio das teclas” permite que o botéo de definicéo

funcione como um potenciometro ao definir uma frequéncia no modo de funcionamento PU.
Com este parametro, vocé pode usar o botdo de definicdo para definir uma frequéncia em tempo real, exatamente

como se estivesse usando um potencidometro.

Isso significa que vocé nédo precisa pressionar a tecla SE cada vez que mudar a frequéncia.

Operacao

1. Tela ao ligar a alimentacao
A exibicdo do monitor aparece.

Py
2. Pressione ‘EXT. para selecionar o modo de
funcionamento PU.

3. Defina"1" em "Pr.161".

4. Pressione. para acionar o inversor.

s Gire @ para "60.00" (60,00 Hz). A

frequéncia definida pisca.

N&o é preciso pressionar | SET .

PU
EXT

Indicacao

) oo

O indicador PU acende-se.

' ! i

Pisca durante cerca de 5 segundos.
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m Operacao no modo de funcionamento externo

Esta secdo explica a operacédo do inversor no modo de funcionamento externo.

No modo de funcionamento externo, os interruptores de partida de rotacao normal/inversa no dispositivo de entrada
externo sdo usados para iniciar ou parar (comando de partida) o motor, e os trés interruptores ou o potenciometro
(entrada de voltagem) sdo usados para mudar a velocidade (comando de frequéncia).

Neste curso, vocé simulara a operacao do inverso com duas fontes de comando: os trés interruptores de velocidade e
o potencidémetro (entrada de voltagem).

Fonte do comando de partida Fonte do comando de frequéncia

Combinagéo 1 Trés interruptores de velocidade (velocidade baixa, velocidade
Interruptores de partida de rotacdo | madia, velocidade alta)

normal/inversa —
Combinacdo 2 Potenciometro (entrada de voltagem)




o
m Mudanca da velocidade do motor usando os trés interruptores de velocidade ) 00c

Agora vamos aprender como mudar a velocidade do motor (comando de frequéncia) usando os trés interruptores de
velocidade (velocidade baixa, velocidade média, velocidade alta).

Nesta simulagdo, as frequéncias dos trés interruptores de velocidade sao definidas para "velocidade baixa de

10,00 Hz", "velocidade média de 30,00 Hz" e "velocidade alta de 60,00 Hz". Para o tempo de
aceleracdo/desaceleracéo, defina "5s" para todas as trés velocidades.

Opere a esteira transportadora no modo de funcionamento externo usando o painel de operagéo e o dispositivo de
entrada externo do simulador abaixo.

Rotacéo normal Velocidade alta
elocidade média
Velocidade

baixa

Hz == o= Rotago
— -

STOP
M

Agora o comando de partida de rotacao
normal esta desativado.

inversa

Agora a esteira transportadora esta parada.
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m Mudanca da velocidade do motor usando o potencidmetro (entrada de voltagem) )

A velocidade do motor (comando de frequéncia) pode ser mudada usando o potenciémetro (entrada de voltagem).

Nesta simulacdo, o valor maximo do potenciometro (girado completamente para a direita) é definido para "60,00 Hz"
e o tempo de aceleracédo/desaceleracdo € definido para "5s".

Opere a esteira transportadora no modo de funcionamento externo usando o painel de operagéo e os interruptores
externos do simulador abaixo.

Rotacdo nomal

Hz == o= Rotacio
— -

STOP
M

Agora o comando de partida de rotacdo normal

esta desativado.

Agora a esteira transportadora esta parada.
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m Monitoracio da frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de saida durante o funcionamento ) 0oc

' Agora vamos aprender como monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de saida durante o
funcionamento.

Enguanto o modo de definicdo estiver no modo de comando de frequéncia/monitor, pressione a tecla SET no painel
de operacéo.

A frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de saida durante o funcionamento séo exibidas em sequéncia
cada vez que a tecla SET for pressionada.

Verifique a frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de saida monitoradas durante o funcionamento usando
o simulador abaixo.

RUN MON PRM
PU EXT NET

Hz
A

STOP

P

O

Agora a voltagem de saida esta sendo

monitorada.

Isso conclui a monitoraco durante o
funcionamento.
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m Resumo deste capitulo

Contetdo do que vocé aprendeu no Capitulo 6.

Operacao do inversor no modo de funcionamento PU
Uso do botédo de definicdo no painel de operacao como um potenciometro
Operacao do inversor no modo de funcionamento externo
1. Mudanca da velocidade usando os trés interruptores de velocidade
2. Mudanca da velocidade usando o potenciémetro (entrada de voltagem)
Monitoracdo da frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de saida durante o funcionamento

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Operacio do inversor no modo de
funcionamento PU

Operacéo do inversor no modo de
funcionamento externo

Monitoracio da frequéncia de saida,
corrente de saida e voltagem de saida
durante o funcionamento

Vocé aprendeu como operar a esteira transportadora, como um exemplo, usando a tecla
RUN e o botdo de definicdo no painel de operagao.

Vocé aprendeu como operar a esteira transportadora, como um exemplo, usando o
interruptor de partida no dispositivo de entrada externo e usando também os trés
interruptores de velocidade e o potencibmetro para a definigdo da frequéncia.

Wocé aprendeu como monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e voltagem de
saida no monitor durante o funcionamento.
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(11101 (WA Tratamento de Erros durante o Funcionamento

Neste capitulo, vocé aprendera como lidar com erros ocorridos durante o funcionamento.

[ (1) Selecdo do modo de funcionamento Capitulo 3 ]

[ (2) Instalacdo e conexao do inversor e do motor Capitulo 4 J

[ (3) Selecéo do modo de funcionamento e parametros- Capitulo 5 ]

[ (4) Inicio do funcionamento Capitulo 6 ]

[ (5) Tratamento de erros durante o funcionamento—— Capitulo 7

Conteiido do Capitulo 7
7.1 Exibicdo de falha do inversor
7.2 Reinicializacdo da fungdo de protecao
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Se ocorrer um erro (falha) num inversor, a funcdo de protecao é ativada para parar o inversor e muda a exibicdo
automaticamente no painel de operagdo para a seguinte exibicdo de erro (falha).

Se a funcdo de protecéo for ativada, elimine a causa do erro, reinicialize o inversor e reinicie a operacao.

Caso contrario, o inversor pode funcionar incorretamente e sofrer danos. (Os detalhes sdo dados na secdo 7.2.)

A exibicao de falha do inversor pode ser dividida grandemente nos seguintes tipos.

Tipo de exibicdo
de falha

Mensagem de
erro

Descricdo

Uma defini¢do incorreta ou uma operagdo incorreta do painel de operagio ou unidade de pardmetros é exibida
como uma mensagem de erro. O inversor ndo € parado.

Adverténcia

O inversor ndo é parado mesmo que seja exibida uma adverténcia. Contudo, deixar de tomar as medidas adequadas
causara uma falha.

Alarme

O inversor ndo é parado. Um sinal de alarme também pode ser gerado através da definicdo de um pardmetro.

Falha

Quando ocorre uma falha, o inversor & parado e um sinal de falha & gerado.
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> Reinicializacdo da funcao de protecdo ativada ) 000

Agora vamos aprender como reinicializar a fungdo de protecdo que parou um inversor.
O inversor pode ser reinicializado através de uma das seguintes operacgées.
Repare que o valor de calor interno acumulado da fungao do relé termoeletronico e o nimero de retentativas sao

limpados (apagados) pela reinicializacdo do inversor. O inversor recupera-se cerca de 1 segundo apos a
reinicializacéo.

.. \:1 Inverter FREQROL | s(Operation [ |

Item Método de operaciio

Operacdo 1 Pressione a tecla STOP/RESET no painel de operagdo. (Isto s6 pode ser realizado quando ocorre uma falha.)

Operagao 2 Desligue a alimentagio uma vez. Apds o apagamento da exibicdo do painel de operagdo, ligue a alimentagio

novamente. .
Ligado

b
M

Desligado

Operagdo 3 Ative o sinal de reinicializagdo (RES) durante mais de 0,1 seg.

Se o sinal RES for mantido ativado, aparecera "Err." (intermitente) para indicar que o inversor esta no estado de
reinicializacdo.

Consulte o manual do produto para a lista de indicagdes de falha e as a¢bes corretivas.




Confirmacéo do histérico de falhas

Vocé pode verificar as ultimas oito falhas usando o histérico de falhas.
Muda para o modo de funcionamento PU e, em seguida, pressione a tecla MODE para mudar para o modo do
historico de falhas.

Verifique as falhas no modo do histérico de falhas usando o simulador abaixo.

Agora o sistema esta no modo de funcionamento externo.
Pressione a tecla PU/EXT para mudar para o modo de funcionamento PU.

Agora o modo do histarico de falhas esta
selecionado.

Gire o botdo de definigdo para "E0C1".
Pressione a tecla .r ;
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> Acao corretiva para motor inoperante )

Agora vamos aprender como proceder quando o motor ndo partir ou apresentar alguma anormalidade.

Esta secdo explica os casos nos quais o motor nao parte mesmo sem a indicacao de uma falha (erro).
Primeiro, verifique os seguintes pontos. Se o problema persistir, inicialize os parametros, defina os parametros
necessarios novamente, e verifique mais uma vez.

1. O motor principal ndo arranca.

O que verificar

Circuito principal

Causa provével

A voltagem de fornecimento de energia
adequada ndo esta sendo aplicada.
(O painel de operagio néo é exibido.)

Acdo corretiva

Ligue o disjuntor de circuito (NFB), disjuntor de circuito de fuga a terra
(ELB) ou contator magnético (MC).

Verifique se existe uma queda da voltagem de entrada, perda da fase de
entrada ou erros de conexao.

0 motor ndo estd conectado corretamente.

Verifique a conexdo entre o inversor e o motor.

Sinal de entrada

0 sinal de partida ndo & introduzido.

Verifique a fonte de comando de partida e introduza um sinal de partida.
Modo de funcionamento PU: Tecla RUN
Modo de funcionamento externo: Sinal STF/STR

Ambos os sinais de partida de rotacao
normal e inversa (STF, 5TR) foram
introduzidos ao mesmo tempo.

Atfive apenas um dos sinais de partida de rotagao normal/inversa (STF, STR).

Se os sinais STF e STR forem ativados ao mesmo tempo na definigdo inicial,
& dado um comando de parada.

O comando de frequéncia & zero.

Verifique a fonte de comando de frequéncia e introduza um comando de
frequéncia.

(Se um comando de partida for introduzido enquanto o comando de
frequéncia for 0 Hz, o LED RUN no painel de operagiio comegara a piscar.)

0 sinal de parada de saida (MRS) ou o sinal
de reinicializagio do inversor (RES) esta
ativado.

Desative o sinal MRS ou RES.
O motor parte com os comandos de partida e de frequéncia dados.
Confirme a seguranca antes de desativar.

A carga esta muito pesada.

Reduza a carga.

O eixo esta travado.

Werifigue a maquina (motor).

0c
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2. O motor produz calor de forma anormal.

O que verificar

Motor

Causa

O ventilador do motor ndo esta
funcionando.
(Ha poeira acumulada.)

Acdo corretiva

Limpe o ventilador do motor.
Melhore o ambiente de funcionamento.

Circuito
principal

A voltagem de saida do inversor (U, V, W)
esta desequilibrada.

Verifique a voltagem de saida do inversor.
Verifique o isolamento do motor.

3. O motor gira

O que verificar

Circuito
principal

no sentido oposto.

Causa

A sequéncia de fase dos terminais de saida
U,V e W esta incorreta.

Acdo corretiva

Conecte a sequéncia de fase dos cabos de saida (terminais U, V, W) ao
motor corretamente.

Sinal de entrada

Os sinais de partida (rotagdo normal,
rotacdo inversa) estdo conectados
incorretamente.

Verifique a conexao. (STF para rotagdo normal, 5TR. para rotacdo inversa)

4 . A velocidade

O que verificar

Sinal de entrada

difere grandemente da defini¢do.

Causa

O sinal de definicio da frequéncia foi
introduzido incorretamente.

Agdo corretiva

Meca o nivel do sinal de entrada.

A linha do sinal de entrada esta sendo
afetada pelo EMI externo.

Tome medidas contra o EM], tais como usar cabos blindados para as
linhas do sinal de entrada.

Carga

Motor

A funcio de prevengdo de travamento do
motor foi ativada devido a uma carga
pesada.

Reduza a carga.

Verifique as capacidades do inversor e do motor.
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Resumo deste capitulo

ContelGdo do que vocé aprendeu no Capitulo 7.

Exibicdo de falhas do inversor

Reinicializacdo da funcdo de protegao ativada
Confirmacao do historico de falhas

Acdo corretiva para motor inoperante

Pontos principais

Por favor, revise os seguintes pontos importantes:

Exibicdo de falhas do inversor Vocé aprendeu a operagio do inversor na ocorréncia de falhas e os tipos de exibigbes de
falha.

Reinicializacio da funcio de protecio Vocé aprendeu os trés métodos de reinicializacéo para a funcéo de protecio ativada.
ativada

Confirmacio do historico de falhas Vocé aprendeu como verificar as falhas ocorridas no passado.

Acdo corretiva para motor inoperante Vocé aprendeu a agdo corretiva a ser tomada se o motor ndo partir mesmo que ndo haja
nenhuma indicagdo de falha.
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Agora que vocé concluiu todas as liges do Curso Basico do Inversor FREQROL (Operacao), vocé esta pronto para fazer o
teste final. Se vocé estiver incerto sobre qualquer um dos topicos cobertos, tome esta oportunidade revisar esses topicos.
Ha um total de 8 perguntas (39 itens) neste Teste Final.

Vocé pode fazer o teste final quantas vezes quiser.

Como pontuar o teste
Depois de escolher a resposta, certifique-se de clicar no botdo Enviar. A sua resposta sera perdida se vocé
prosseguir sem clicar no botado Enviar. (A pergunta sera considerada como nao respondida.)

Resultados da pontuacdo
O numero de respostas corretas, o nimero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas, e o resultado de
aprovacao/reprovacao aparecera na pagina de pontuacao.

Respostas corretas:

Para ser aprovado no teste, vocé
precisa responder corretamente
60% das perguntas.

Total de perguntas:

Porcentagem: 14%

Prosseguir ‘ ‘ Revisar ‘ ‘ Tentar novamente

+ Clique no botao Prosseguir para sair do teste.
+ Clique no botdo Revisar para revisar o teste. (Verificar a resposta correta)
+ Clique no botdo Tentar novamente para fazer o teste novamente.
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Explicam-se a sequir as fungdes do comando de partida e do comando de frequéncia. Preencha os espacos
em branco da explicacéo.

0O comando de partida controlal --Select-- ¥ | do motor.

O comando de frequéncia controla| --Select-- ¥ |do motor.

--Select-- ¥|é --Select-- ¥ & magnitude da frequéncia.

| |
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Escolha o modo de funcionamento 6timo para cada combinacido dos comandos de partida e frequéncia.

Fonte do comando de partida

Interruptor de partida

Fonte do comando de frequéncia Modo de funcionamento

Botdo de definigio

Interruptor de partida

Potencidmetro

Tecla RUN

Trés interruptores de velocidade

Interruptor de partida

Trés interruptores de velocidade

Tecla RUMN

Botdo de definigéo

Setting dial

Operation panel

Start switch
(forward rotation,
reverse rotation)

High speed
Medium speed

%{M speed

Three speed switches

Potentiometer

7
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Explica-se a seguir como conectar a fonte de energia ao inversor. Preencha os espacos em branco da
explicacdo.

Sempre use| --Select-- ¥ no cabo de entrada de alimentagdo.

Certifique-se também de conectar| --5Select-- ¥ | entre a fonte de energia e o terminal do circuito

principal do inversor e o cabo, de forma que| --Select-- ¥ possa ser| --Select-- ¥ para

--Select-- ¥ lquando a fungdo de protegac for ativada ou a maquina acionada falhar (parada de emergéncia, etc.).

Enviar ] ’ Voltar
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Escolha o nome adequado de cada funcao.

Comande de partida MNome

Reinicializa os parametros aos seus valores iniciais. _ --5elect--

Exibe as dltimas oito falhas. [ --Select--

Verifica/altera os parémetros cujos valores iniciais foram alterados. . --Select--

Desativa o botdo de definigio e a operagao das teclas do painel de operagio.

Ma saida de falha, desliga as saidas do inversor para proteger o circuito. _ --Select--

Enviar ] ’ Voltar
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Escolha a funcdo do painel de operacdo usada para realizar cada uma das seguintes operacgdes:

Operagao Fungao

Seleciona as definigdes de frequéncia e outros itens. _ --Select-- bl

Exibe as dltimas oito falhas. [ --Select-- ¥

Inicia o funcionamento do motor. [ --Select-- ¥ |

Interrompe o funcicnamento do motor. _ --Select--

Muda o modo de definigao. _ --Select--

Muda entre os modos de funcionamento externo e PLL [ —-Select-

Muda para o modo de funcionamento combinado. _ --Select--

Cancela a fungdo de protegio ativada. _ --Select--

Blogueia ou desblogueia a operagao de teclas. _ --Select--

Muda o item menitorado (frequéncia de saida, corrente de saida, || --Select--
voltagem de saida).

| |
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Preencha os espacos em branco da explicacio do procedimento para alterar o parAmetro "Pr.125 Frequéncia
de ganho da definicdo de frequéncia do terminal 2" do seu valor inicial de 60 Hz para 50 Hz no modo de
definicdo de parametro.

(1) Pressione| —Select— '|__—Select— | ¥ no modo de funcionamento externo para mudar para o

modo de funcionamento PLU.

(2) Pressione| —Select— | —Select— | v para mudar para o modo de definicio de pardmetro.

(3) "P.0" & exibido.

(4) Gire| —-Select-- ¥ | para selecionar o pardmetro "P.125".

(9) Pressione| —-Select— ¥ | para exibir o valor atual (60 Hz) de "P.125".

(6) Gire| —Select— v | para mudar "60 Hz" para "50 Hz".

(7) Pressione| —Select— ¥ | para aplicar o valor de "50 Hz" que foi definido.

(8) "F" e "50.00" piscam alternadamente para indicar o valor do parametro que foi alterado.

’ Enviar ] ’ Voltar
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Escolha o(s) tipo(s) de erro(s) que ativa(m) a funcdo de protecdo para desligar a saida do inversor.

. Mensagem de erro
Adverténcia
Alarme

Falha
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Escolha o(s) método(s) correto(s) de reinicializacdo da funcéo de protecéo.

Mantenha o sinal de reinicializagio ligado durante 0,1 segundo.

Mantenha o sinal de reinicializagdo desligado durante 0,1 sequndo.

Desligue a alimentagdc e, depois que o LED se apagar, ligue a alimentagdo novamente.
Desconecte o inversor do motor

Execute a "limpeza de parametro” no modo de definigdo de parametro.

Pressione a tecla STOP/RESET no painel de operagao.

Press down the RUN key on the operation panel for 2 seconds.

| |
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> Pontuagao do teste

Vocé concluiu o Teste Final. Os resultados sdo os seguintes. Para
concluir o Teste Final, proceda a pagina seguinte.

Respostas corretas : 0

Total de perguntas : 8

Porcentagem : 0%

Prosseguir ‘ ‘ Revisar ‘ ‘ Tentar novamente ‘

Voce foi reprovado no teste.




Vocé concluiu o Curso Basico do Inversor FREQROL (Operacao).

Obrigado por fazer este curso.

Esperamos que vocé tenha gostado das licdes e que as informacdes
adquiridas neste curso |lhe sejam Uteis no futuro.

Vocé pode revisar o curso quantas vezes quiser.

Revisar | | Fechar




