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Tento kurz je urceny pre pouzivatelov, ktori absolvovali zakladny kurz alebo maju dostatocné vedomosti a su schopni
naucit’ sa podrobnosti o funkciach a pouZivani programovatelnych kontrolérov radu MELSEC-Q.

Absolvovanim tohto kurzu ziskate informacie o pouzivani roznych zariadeni programovatelnych kontrolérov radu Q,
konfiguracii a diagnostike systému CPU a pouZivani zakladnych funkcii programovatelnych ovliadacov radu Q.
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>m Struktira kurzu ) 00c

Obsah tohto kurzu je nasledujuci.
Odporicame zacat' od kapitoly 1.

Kapitola 1 Nastavenie a Gprava zariadenia

Naucite sa nastavovat a menit nastavenia zariadenia a funkciu vyrovnavacieho registra.

Kapitola 2 Pouzivanie zariadeni s roznymi funkciami

Naucite sa pouzivat retencny Casovac, indexovy register, Specialne relé a Specialny register.

Kapitola 3 Pamét pre modul CPU a register siiborov

Oboznamite sa s typmi pamate, ktoré sa mozu pouzivat's modulom CPU, a ako pouZivat register suborov.

Kapitola 4 Programy s realnymi cislami

Naucite sa pracovat’ s realnymi ¢islami a vykonavat operacie s pouzitim realnych cisiel.

Kapitola 5 Koncepcia cisiel vstupov a vystupov a sposob pouzivania funkcie priradenia cisiel vstupov a vystupov

Ziskate poznatky o koncepcii ¢isiel vstupov a vystupov (V/V) a spdsobe pouZivania funkcie priradenia Cisiel
vstupov a vystupov.

Zaverecny test

Uspeéné absolvovanie: 60% alebo viac.
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>m Pouzivanie tohto nastroja elektronického kurzu

Prechod na nasledujicu obrazovku

Navrat na predchadzajicu obrazovku

Prechod na pozadovanu obrazovku

Ukoncenie kurzu

Prechod na nasledujucu obrazovku.

Navrat na predchadzajicu obrazovku.

Zobrazi sa Obsah, pomocou ktorého budete méct’ prejst na
pozadovan( obrazovku.

Ukonéenie kurzu.
Okna, ako napriklad obrazovka Obsah, a samotny kurz sa zavru.
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Bezpecnostné opatrenia

Ak sa ucite pomocou skutoénych produktov, dokladne si precitajte bezpecnostné opatrenia v prislusnych navodoch.

Opatrenia v tomto kurze

- Zobrazené obrazovky verzie softvéru, ktorl pouZivate, sa mézu lisit’ od obrazoviek zobrazenych v tomto kurze.
V tomto kurze sa pouZiva nasledujuca verzia softvéru:
- GX Works2 verzia 1.91V
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LETNGIEWE Nastavenie a uprava zariadenia

V tejto kapitole sa vysvetfuje, ako sa menia nastavenia zariadenia.

Cast’ 1.1: Specifikécia zariadeni

Cast’ 1.2: Ako prisposobit’ poéet bodov zariadenia

Cast 1.3; UloZenie stavu zariadenia pri vypnuti napajania alebo resetovani
Cast’ 1.4: Sthrn
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@ EER Bitova pecifikacia slovnych zariadeni )
Slovné zariadenia su obycajne Specifikované pomocou slovnych Gdajov, mézu sa viak Specifikovat’ aj pomocou bitovych

Udajov (ako su celé ¢isla atd’).
Bitové Udaje sa mézu pouzivat v slovnych zariadeniach, ako st Gdajovy register (D) a register stiborov (R).

Priklad: Udajovy register (D) 00/ 1j0/0]11j0/11/0/0/0 101

Format Specifikacie bitovych tdajov
Do.o
' Symbol slovného zariadenia (D, W alebo R)
Cislo zariadenia

— Bit(0azF)

Priklad programu

Priklad 1 Ked bit 5 Gdajového registra ,D0" ma
hodnotu 1.

Priklad 2

15
0 0 UF 0
15

!
!
!
!
!
|
DO0.5 Kedze D0.5 ma hodnotu ,1°, i ol 1| 1/ 1l ol 1|/ o] 1| O 0 1
a kontakt sa ZAPNE. | D10
|
!
!
!
!
!

[ser nluz]—' . ‘
I Specifikujte bit 2 udajoveho registra ,D10".

Of1/ 1,10 10{1 0 Oy 1

Ked je bit 5 Udajového registra ,D0" 0.
0

0 0 Uﬁﬂ 0] 1

Kedze D0.5 ma hodnotu 0",
kontakt sa VYPME.

KedZe D10.2 ma hodnotu ,0",
hodnota sa zmeni na ,1 (ON)" (1 (ZAP.)).
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Specifikacia nabehovej a zostupnej strany pre kontakty )

Pre operéaciu ZAPNUTIA a VYPNUTIA kontaktov sa pre signal méze nastavit' stav ZAPNUTE len pre 1 sken na nabehovej

alebo zostupnej strany kontaktu.
Tento postup je uZitoény na programovanie podmienky vstupu signalu na nabehovej alebo zostupnej strane.

Priklad programu pre kontakt na nabehovej strane

X1
| | (Y50

I
Ked sa kontakt ,X0" zmeni zo stavu VYPNUTE na stav ZAPNUTE,
zostane v stave ZAPNUTE poéas jedného skenu.

Priklad programu pre kontakt na zostupnej strane

| {Y50

X0 x
I{’I |

X

Ked sa kontakt ,X0" zmeni zo stavu ZAPNUTE na stav
VYPNUTE, zostane v stave ZAPNUTE pocas jedného skenu.
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R6zne moduly CPU majd rézny pocet bodov zariadeni s pociatocne alokovanymi cislami zariadeni, ktoré zodpovedaja
kapacite pouzivaného modulu CPU.

Ked nie je pocet bodov alokovanych casto pouzivanému zariadeniu dostatocny, obmedzte body alokované inym
zariadeniam a pouZite ich pre ¢asto pouZivané zariadenie. Prejdite na kartu Device (Zariadenie) okna PLC Parameter
(Parameter PLC) a zmente nastavenie.

Priklad obrazovky nastavenia zariadenia | pavice Points (Body

Device | Latd Izjar:rdt;nla]: : ,
Points g{ *Predvolene su nastavene

siotoEns b '
= pociatocné hodnoty

8K + Hodnoty v bielych bunkéach
8K mozno menit.

BK _ . Ak kapacita nastavenych bodov zariadenia
( * Nastavte body zariadeniav | [ prekro&i kapacitu modulu CPU, zobrazi sa
jednotkach so 16 bodmi. | | sprava s poziadavkou na Upravu nastavenia.

3
g

Input Relay
Output Relay
Internal Relay

Latch Relay

skutoénych bodov udajov.

- Udaj 1K bodov znamené 1024 - £
\v/

Al |o|<|g|n|o|~|=]|<|=
IEEIRREE B EEE

29 K wards or less,

i ) Please set the total number of devices used in the sequence program so that it is

Celkovy pocet bodov
zariadenia:

automaticky zmeneny na
jednotky slov.

“ndex \7 —

Device Total

| — executed by r
Word Device U Maximalny pocet bodov zariadenia = kapacita modulu CPU L

_ _ — Kapacita modulu CPU QO6UDEHCPU je napriklad 29K slov.
Bit Device K Bits parameter.
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Funkcia blokovania

Pomocou funkcie blokovania si modul CPU po zastaveni prevadzky zachova hodnoty zariadenia.
Ak napriklad ddjde k docasnej poruche napajania trvajicej dlhsie, ako je povoleny limit, modul CPU si po zastaveni
prevadzky zachova (idaje a pouzije ich po restartovani sekvencného riadenia.

Ak sa funkcia blokovania nepouZije, v pripade nasledujdcich udalosti sa hodnoty zariadenia resetuju na predvolené hodnoty
(bitové zariadenia na stav VYPNUTE a slovné zariadenia na hodnotu ,0"):

(1) Vypnutie napajania } ) }

(2) Resetovanie prepinacom ,RUN/STOP/RESET" (SPUSTIT/ZASTAVIT/RESETOVAT)

(3) Docasna porucha napajania dlhsia, ako je limit povoleny v napajacom module

Nastavenie rozsahu funlcie blokovania

Ak chcete nastavit rozsah blokovania, vyberte kartu Device (Zariadenie) v okne PLC Parameter (Parameter PLC) softvéru
GX Works2. Nizsie je uvedeny priklad blokovania blokovacich relé LO az L1024 a udajovych registrov DO az D128.

A B C D

Latch (1) | Latch (1) | Latch (2) | Latch (2) Latch
Start End Start - (1) Start

(Blokovanie
(1), zaciatok) Zadajte podiatocne cislo
rozsahu blokovania, ktore sa
Latch ma nastavit.

(2) Start
(Blokovanie
(2}, zaciatok)

Latch

(1) End
(Blokovanie
(1), koniec) Zadajte koncové Cislo rozsahu
blokovania, ktoré sa ma

::-zﬂ}t‘éh 4 nastavit’.
n

(Blokovanie
(2}, koniec)

Input Relay
Output Relay

| Latch Relay
Y

Annunciator
Link Special
Edge Relay
Step Relay

s|z|d|skls|s]s]s|]]H |5k =] &
H%JE@%%%%NR%%%%*%%

N%%DI’)E‘—IM':HTBII—E-':H';

* Rozdiel medzi blokovanim (1) a (2) najdete na nasledujlcej strane.
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Ako vymazat blokované udaje
Metody vymazania pre blokovanie (1) a blokovanie (2) st rézne.

Blokovanie (1): Blokované udaje sa vymazu v okne Remote Blokovanie (2): Blokované udaje sa vymazu
Operation (Vzdialena prevadzka) softvéru GX Works2. pomocou specializovaného prikazu programu.
Blokovanie 1 sa pouziva, ked je potrebné vymazat' blokované Blokovanie 2 sa pouZiva, ked nie je potrebné
udaje na mieste initalacie. vymazat blokované udaje na mieste instalacie.

Lo =

Latch (1) | Latch () [ atch @) | wotch @ |0 Casovy diagram

Mapajaci modul

D0: Neblokované udaje

D10: Blokovane Gdaje (1)

D20: Blokované udaje (2)

Vymazanie
blokovania

S N0 ) B O O R Y e E e ;
S S EE E B E S E R _E

3 5 3 s ¢ e | [ %

Vymazanie blokovanych udajov prostrednictvom vzdialenej prevadzky

Ma paneli s ponukou softvéru GX Works2 vyberte moznost’ Online (Online) a potom vyberte polozku Remote Operation (Vzdialena
prevadzka.)

Operabon

" BUN

-

~ sTQR
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V tejto kapitole ste sa naucili:

« ako Specifikovat zariadenia,
= ako prispésobit’ pocet bodov zariadenia,
= ako ulozZit' stav zariadenia pri vypnuti napajania alebo resetovani.

Zmena poctu bodov » Rodzne moduly CPU maju rézny pocet bodov zariadenia a Cisla ich zariadeni sd
zariadenia pociatocne alokované podla kapacity modulu CPU.
« Ked nie je pocet bodov alokovanych ¢asto pouzivanému zariadeniu dostatocny,

obmedzte body alokované inym zariadeniam a pouzite ich pre ¢asto pouzivané
zariadenie.

Funkcia blokovania Funkcia blokovania modulu CPU zachova Udaje zariadenia po vypnuti napajania
alebo resetovani a zachované udaje pouzije po obnoveni prevadzky. Zachované
udaje sa odstrania vymazanim blokovania.
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V tejto kapitole sa vysvetlujd zariadenia s rdznymi integrovanymi funkciami.
Na rozdiel od zariadeni, ako s( Udajové registre, ktoré mézu hodnoty len ukladat, maji zariadenia, ako su retenéné ¢asovace
alebo indexové registre, vlastné funkcie.

Cast’ 2.1: Pouzivanie retenéného ¢asovaca

Cast 2.2: Pouzivanie indexového registra

Cast’ 2.3: Pouzivanie $pecialneho relé a $pecialneho registra
Cast’ 2.4: Sthrn
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Rozdiely medzi casovacmi a retenénymi casovacmi )

Casovac aj retencny casovac sa pouziva v sekvencnych programoch na operacie, ktoré zahfnajd meranie casu.
* Podrobné informacie o ¢asovacoch si uvedené v kurze Zaklady radu MELSEC-Q.

{a}vﬁasuuaf ) .
Casovac ZAPINA kontakt v uréitom case po ZAPNUTI cievky. Ked' sa cievka VYPNE, casovac sa resetuje na hodnotu
.0". Symbol zariadenia pre ¢asovac je ,T".

Prieckovy program a prevadzka
Ak si cheete pozriet, ako ¢asovac pracuje, prepnite spina¢ ON/OFF (ZAP./VYP.). ]
Po 3 sekundach sa kontakt X0 prepne na stav ZAPNUTE, aj kontakt Y70 sa prepne na stav ZAPNUTE a
kontakt Y71 sa prepne na stav VYPNUTE.

=

A0 K30 Ot Gasovad 3 s

| | €0

UFF

dv70
Y70 Y71

@ @
{7 -
Casovy diagram .

kKontakt X0 | ON I I OFF
| o

Cievka TO ON OF

ZIADMY kontakt TO, cievka Y70

Cievka Y71 ON
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(b) Retencny casovac
Retencny ¢asovac je uZitocny pri merani celkového ¢asu prevadzky.

zachovanej hodnoty. Symbol zariadenia retencného casovaca je ,ST".
Prieckovy program
X0

Casovy diagram
X0

Retenény ¢asovaé ZAPINA kontakt (zo stavu VYPNUTE na stav ZAPNUTE) v urcitom ¢ase po ZAPNUTI cievky. Ked' sa cievka
VYPNE, hodnota Casovaca sa neresetuje a zachova sa. Ked' sa cievka znovu ZAPNE, ¢asovac restartuje meranie od

Cievka STO

OFF

Kontakt STO _OFF : |ON

Sucasna nastavena hodnota STO 4{}§ 40 4D§4D 5{]§ 50

50i0

:Vymazat’

ON

Resetovat’
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Prevadzka retencného casovaca )
Pozrime sa, ako pracuje retencny casovac na spustenom stroji, v ktorom sa pouZivajd vstupné spinace (X0 az X2).
* Retencny casovac (STO) je nastaveny na jednotku 100 ms.
Pre casowvad 5T0 je nastavend hodnota K1800 = 180 000 ms (3 min)/100 ms
| Cas spl{s’fenia ) 17| -
(Cas merany casovadorm)
0
_ S[:iustlte_ alebo 0 I I [PLS M0 :|_
X0: ZAP. restartujte
prevadzku zo b0
| | [
stavu _ 3 | | [ SET M1 H
pozastavenia.
M1
5 et vin Y0
ignal ni
cigon | S'9na spustenia
Vst . 4510 H STO:
stupné 1173 retencny casovac
spinace STO
|| M
x1: 7Ap. Ukoncenie 1 I LRET =Tl }
spustenia a W1
resetovanie | | [F.:ST Y10 :|.
meraného ¢asu.
) [RsT M|
X2 ZAP. Pozastavenie
- spustenia a H2
zachovanie ﬁ 18 | | [PLs M2 H
meraného casu.
ht2
o0 || [RsT M1 1
r
24 [EnD |
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Priprava na pouzivanie retencného casovaca
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Pocet bodov pouzivanych retenénym casovacom je pociatocne nastaveny na hodnotu ,0". Ak chcete pouzivat retencny
¢asovacé, musite alokovat niekolko bodov.

Otvorte okno PLC Parameter (Parameter PLC) v softveri GX Works2, vyberte kartu Device (Zariadenie) a nastavte pocet
bodov zariadenia, ktoré pouZiva retencny ¢asovac.

NiZsie je uvedeny priklad nastavenia hodnoty STO aZ ST63 (64 bodov) pre retenény ¢asovac.

g

Latch (1) | Latch (1) | Latch (2) Latch (2)
Start End Start End Local Device Start  Local Device End

Input Relay

Output Relay

Internal Relay

Latch Relay
Link Relay

Annundator

Link Special

Edge Relay

Step Relay

J

Retentive Timer

“UH|w|=|8|7|o|—|=|<|= g
sle|e|e|a|e|n|5|8 5|

64

Counter
Data Register

;ﬂ

1K

12K

Link Register

8k

Link Special

sw

2K

Index

B|5|5 |8

Z

20

Device Total

Word Device

Bit Device

| 28.9 K Words

A 4

ot L

-

1.4
kil

K Words

K Bits

The total number of device points is up to 29 K words.,

Latch(1) : Able to dear the value by using a latch dear.

Latch(2) : Unable to dear the value by using a latch dear. Clearing will be executed by remote operation or program.
Scan time is extended by the latch range setting (induding L).

If the latch is necessary, please set the reguired minimum latch range.

When using the local devices, please do the file setting at PLC file setting parameter.
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Jednotka Priklad programu Operacia

) oo

Pomaly ¢asova¢ | 100 ms K50 Pomaly ¢asovac TO odpocitava 5 s.
(predvolené nastavenie) | {T0 )

Rychly casovac 10 ms Rychly casovac T1 odpocitava 0,5 s.

H
(predvolené nastavenie) LT

Pomaly retenény | 100 ms K50 Pomaly retenény ¢asovaé STO odpoéitava 5 s.
¢asovac (predvolené nastavenie) | {70

Rychly retencny casovac ST1 odpocitava 0,5 s.

Rychly retencny 10 ms H
casovac (predvolené nastavenie) | { =T s

Pociatocna jednotka merania casu je 100 ms pre pomaly casovac a 10 ms pre rychly ¢asovac. Postup zmeny jednotky je
uvedeny na nasledujlcej strane.

Nizsie je uvedeny vzorovy prieckovy program zahimajlci ¢asovace.

X0 K10
— | {10 Pomaly casovac

Pomaly retencny casovac

Rychly casovac

Rychly retencny casovac
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@ Rozdiel medzi pomalym a rychlym y DOGC

Zmena jednotky ¢asovaca

Zmente nastavenie poloZky Timer Limit Setting (Nastavenie obmedzenia ¢asovaca) na karte PLC System (Systém PLC)
v okne PLC Parameter (Parameter PLC).
Nizsie je uvedeny priklad nastavenia na obrazovke PLC System (Systém PLC).

—Timer Limit Setting Jednotka pomalého ¢asovaca

Low Speed | 100 ms (1ms--1000ms) "}/

High Speed | 1000 s (0.01ms—100ms)

i Jednotka rychleho éasovaéa




K& 1-Appli_of_Program_fod_slo

o
m Pouzivanie indexového registra ) 00

Indexovy register ,Z" spolu s dalsim zariadenim Specifikuje (indexuje) ¢islo zariadenia, ktoré sa ma riadit. Indexovy register
je uzitocny na zjednodusenie programov, pretoZe umoziuje opisat’ viaceré zariadenia v skupine.

-Ked' sa pouziva indexovy register, zapisuje sa za symbol zariadenia a ¢islo zariadenia, ako je zobrazené niZsie, aby
oznacovalo realne riadené cielové zariadenie.

Realne riadené cielové zariadenie = symbol zariadenia (Cislo zariadenia + indexovy register)
Ako indexovy register sa moze pouzit' 16 bodov od Z0 po Z15.
Priklad indexového registra
Ked' je zariadenie Specifikované ako ,D0Z0", to znamena D (0 + Z0), ¢islo zariadenia je .0 + (hodnota Z0)".

Priklad: Ked' je Z0 = 0, cislo zariadenia je DO.
Ked je Z0 = 5, &islo zariadenia je D5.

Indexovy register Udajovy register

123
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m Pouzivanie indexového registra

Zariadenia, ktoré sa mozu indexovat indexovymi registrami
Nasledujlce zariadenia sa m6Zzu indexovat’ pomocou indexovych registrov:

Bitove zariadenie | X, Y,M,L S, B, F
Slovné zariadenie | T,C, D, R, W
Konstanta K, H
Ukazovatel P

Poznamka: Pre kontakty a cievky pouzivané v casovacoch a pocitadlach su k dispozicii len indexové registre Z0 a Z1.

K20
{TUZU ). AkjeZ0 =1,

¢asovac T1 meria ¢as.

K30

Ak je Z1 =5,
{ coz1 Je sl =2

zariadenie C5 vykonava odpocitavanie.
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ZjednoduZenie programov pomocou indexovych registrov
Programy uvedené nizsie prenasaju hodnoty z registrov ,DO0 az D4" do registrov ,D10 az D13", ked' sa stav X1
alebo X2 zmeni na ZAPNUTE. Programy (1) a (2) poskytnu rovnakeé vysledky.
V programe (1) sa Udaje prenasaju priamo. Pociatocné
V programe (2) sa Gdaje prenasaju prostrednictvom indexového registra. hodnoty
DO = 100
D1 = 200

(1) Priklad bez indexovych registrov (2) Priklad s pouzivanim gg f igg

indexovych registrov D4 = 500

Indexovy register Z0
[nov 0 "

— | [MOVE KO 20

{ WDV

Iove K1 20

MoV DOZO D10 |l
DOZ0 =D(0 + 1) = D1 200 200

, Jvov D120 D11

s Moy D2zZo D12
D220 = D(2 + 1) = D3 400 400

MoV DazZo D13 |
D3Z0=D(3 +1) =D4 500 500

m—)

Zjednodusenie
programov
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m Cinnost indexového registra
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Ak chcete vidiet, ako funguje indexovy register Z0, kliknite na vstupné spinace X0 aZ X5.

* Hodnoty KO az K400 su uz uloZené v Gdajovych registroch DO az D4.

Udajovy register

Do
Indexowy register [
Resetovat simulaciu 0 o2
Rescig e
i T L D4
_ Hod o ) G| #0
X0: ON oc nota , ~ sa prenesie . IM OVE
(ZAP)) do indexového registra Z0.
. Hodnota ,1" sa prenesie i A1
XL:ON 4 indexového registra Z0. L IMCNP
(ZAP.) OFF
, Hodnota 2" sa prenesie GH HZ
X2: ON do indexoveho registra Z0. i . IMCNP
Vstupné_| (ZAP.) OFF
nad Hodnota 3" sa prenesie g
S5pinace : £) w3
P X3: ON do indexoveho registra Z0. i” .
(ZAP) Jove
. Hodnota 4" sa prenesie —
X4:ON 45 indexového registra Z0. ! A4
(ZAP) v —H Bvove
Hodnota Gdajového i
: registra urena indexovym il #5
L }fZSAI? N registrom Z0 z udajovych E . IVICN
( ) registrov D0 a D4 sa OFFE
prenesie do registra ,D20".
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4
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m Pouzivanie Specialneho relé a specialneho registra ) 0o

Specialne relé a $pecialne registre pouzivané v module CPU maji vopred urcené funkcie a operacie. Vnitorné relé
pouzivané pre bitové informacie (ZAP./VYP.) sa nazyvaju ,Specialne relé (SM)" a vnitorné registre pouzivané pre informacie
obsahujice slova sa nazyvaju ,Specialne registre (SD)".

V programoch sa pouZivajui ako podmienky rozhodovania pre operacie. Casto sa pouZivaju aj ako podmienky
monitorovania, ktoré sa mézu specifikovat’ v monitore zariadeni softvéru GX Works2.
Specialne relé a Specialne registre sa klasifikuja podla typov, ako je uvedené nizsie.

Diagnostické informacie: SMO az 199, SD0O az 199 Systemove informacie: SM200 az 399, SD200 az 399

Ulozenie diagnostickych vysledkov modulu CPU. Uklada systémové informacie o module CPU.

Rozne diagnosticke chyby a chybové kody Informacie o module CPU, udaje hodin atd.

Systémové hodiny/pocitadlo: SM400 az 499, SD400 az 499 Informécie o skenovani:  SM500 az 599, SD500 az 599

Uklada signaly hodin a hodnoty pocitadiel, ktoré sa pouzivaju Uklada informécie o vykonani skenovania programov.
ako zakladne prvky casovania.

Rozne signaly hodin Rozne informacie o case skenovania

Informacie o pamétovych kartach: SM600 az 699, SD600 aZ Informacie o prikazoch: SM700 az 799, SD700 az 799

Uklada informacie o kartach, ako je pouzivanie pamatovych Uklada informacie o stave vykonania a riadeni tykajlce sa
kariet a registrov stiborov. specialnych prikazov.

Povolenie alebo zakazanie pamatovych kariet Priznaky vykonania prikazov

Informacie o ladeni: SME800 az 899, SD800 az 899

Uklada informacie o ladeni.

Monitorovanie stavu sledovania
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m Vzorovy program, v ktorom sa pouzivaju Specialne relé alebo registre ) 000

Vzorovy program, ktorym sa Ziada o precitanie udajov hodin modulu CPU.

Speciélne relé (normélne v stave ZAPNUTE) Relé, ktoré Ziada o precitanie

—— | Udajov hodin modulu CPU
W
SM400

SM213 } Pocas SPUSTENIA sa ZAPNE poziadavka na
precitanie (dajov hodin ,SM213".

:|- Udaje hodin (rok a mesiac) sa vyslu do indikatora
Y40 az Y4F)

:I’ Udaje hodin (dei a hodina) sa vyl do indikatora
(Y50 az Y5SF)

:|— Udaje hodin (mindta a sekunda) sa vyili do
indikatora (Y60 az Y&F)

N

Udaje hodin st oby¢ajne ulozené v
Specialnych registroch (SD210 az SD212).
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V tejto kapitole ste sa naucili:

« ako pouzivat retencny casovac,
« ako pouzivat indexovy register,
* ako pouzivat Specialne relé a specialny register.

Bod

Pouzivanie retencného
casovaca

Pouzivanie indexového
registra

Funkcie Specialnych relé
a Specialnych registrov

«Ak chcete pouzit' retencny Casovac, v okne PLC Parameter (Parameter PLC) sa musi
alokovat’ niekolko bodov. ) )

*Merany cas (vopred nastavena hodnota) a stav kontaktu (ZAPNUTE/VYPNUTE) retencného
Casovaca sa nevymazu ani v pripade, ked sa stav po uplynuti casového limitu zmeni na
neuspokojivy.

*Na resetovanie retencného casovaca program vyzaduje priecku. (Pouziva sa prikaz RST.)

+ Indexovy register ,Z" sa oznacuje pre zariadenie pouZité v programe. Napriklad ,D0Z5".
« Pre indexoveé registre je k dispozicii 16 bodov od Z0 po Z15.

Specialne relé a Specialne registre sa pouzivajd na oznacenie vnitorného stavu modulu
CPU vratane diagnostickych a systémowych informacii.
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€T ERE) Pamat pre modul CPU a register siiborov ) 00

V tejto kapitole sa vysvetluje pamat, ktora je k dispozicii pre modul CPU, a ako sa pouziva register stiborov.

Cast’ 3.1: Pamat pre modul CPU
Cast' 3.2: Pouzivanie registra siiborov
Cast' 3.3: Suhrn
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m Pamat’ pre modul CPU

V module CPU sa mdZu pouZivat’ dva typy pamati. Pamat’ zabudovana do modulu CPU a pamétova karta, ktora sa moze
zasun(t do zasuvky modulu CPU. Cisla jednotiek, ktoré oznacuju cielové typy paméti, sa musia urcit spravne, aby sa zaruéil
pristup softvéru GX Works2 k modulu CPU.

Modul CPU

Programova pamat’

Jednotka €. 0

Standardna pamat’
RAM

Jednotka €. 3

Standardna pama
ROM

Jednotka ¢. 4

Pamét'ova karta
(RAM)

Jednotka €. 1

Paméatova karta
(ROM)

Jednotka ¢. 2

Programova
pamat’

Parameter
*Program

Standardna
pamat’ RAM

Register siborov
=Lokalne zariadenie

Zachova sa, ak sa
pouiije batéria
modulu CPU

VyZaduje sa (pouZiva
softver GX Works2)

Standardnd
pamat’ ROM

Parameter
*Program

Zachova sa bez
pouZitia batérie

MevyZzaduje sa

Paméat'ova
karta

Pamat RAM

=Parameter
=Program

Register suborov
=Lokalne zariadenie

Zachova sa, ak sa
pouzije batéria
pamatove] karty

Vyzaduje sa (pouziva
softver GX Works2)

Pamat ROM

=Parameter
*Program
*Register siborov

Zachova sa bez
pouZitia batérie

karta typu flash sa
nevyzaduje.

VyZaduje sa karta
ATA (pouZiva softvér
GX Works2).

Programy ulozené v standardnej pamati ROM alebo na pamaétovej karte sa zavedu (nacitaju) do programovej pamate
modulu CPU a vykonaji sa pri spusteni modulu CPU.
Ked sa register suborov uloZi do standardnej pamate RAM, rychlost’ pristupu k registru suborov je rovnaka ako pristup k

Udajovému registru (D).

Ked sa pouziva standardna pamat’ RAM a vypne sa napajanie bez zaloznej batérie, idaje ulozené v pamati RAM sa vymazu.
Vo vseobecnosti sa rychla pamat' RAM na citanie a zapis pouziva na spustanie systému a pamat ROM sa pouziva na spojitd

prevadzku systemu.
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m Pouzivanie registra suborov ) 000

Prehl'ad registra suborov
*+ Register suborov je slovné zariadenie pouzivané na rozsirenie Udajovych registrov (D).
« V porovnani s Udajovym registrom sa do registra suborov méze ulozit' vacsi objem udajov.
* Register siborov je uloZzeny v standardnej paméti RAM modulu CPU alebo na pamatovej karte (RAM).

+ Udaje uloZené v registri stiborov sa nevymaz(i po vypnuti napajania ani resetovani modulu CPU.
+ Symbol zariadenia je ,ZR".

Cinnost prieckového programu

Ak chcete simulovat’ ¢innost registrov siborov, zapnite spinac napajania a vstupné spinace do polohy ON/OFF (ZAP./VYP.).

Prepnite spina¢ napajania zo stavu ON (ZAPNUTE) r1zaa ;gﬁii%
e

na stav OFF (VYPNUTE) a potom naspéat’ na stav Register siborov  Udajovy register

ON (ZAPNUTE) a skontrolujte, Ci sa udg;;e v Resetovat’ simuliciu 7RI 0 Do 1234
registroch siborov ZR0 a ZR1 zachovaju. 7RI 0 D1[ 5678
Reset
Vypnutie
napdjania
r}{ﬂ: ZAP. Udaje sa zapisu do registrov Us) | Jrovp kizse  zro
suborov ZR0 a ZR1. 0
UEE e ksere  ZR1
0
. o1 P PR ON| 1
Vstupné | x1:zap. Udaje sa zapisu do tdajovych ' || Jiove iz Do
spinate | registrov DO a D1. 1234
ClFF
. Jove  kser DI
578
i - ON KT
x7:zAp, Pre udaje v registri FMOWE KO 7RO ko043
N sUborov ZR0 a ZR1 sa L 2 L 0 J
obnovi hodnota ,0". 7 -
[END T
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V tejto Casti sa vysvetluje, ako nastavit uréenie lokalneho registra siborov ako cielového GloZiska. V okne PLC Parameter
(Parameter PLC) vyberte kartu PLC File (Sibor PLC). Potom pre polozku File Register (Register siborov) vyberte moznost’
.Use the same file name as the program” (Pouzit’ rovnaky nazov siboru ako nazov programu) a Specifikujte cielovu pamat.
Upozornujeme, Ze pri tomto nastaveni je potrebna pamatova karta. (V Standardnej pamati RAM mozno uloZit len jeden
register siborov.)

—File Register

Pre polozku ,Corresponding Memory”
(" Not Used (Zodpovedajlca pamat)
{* Use the same file name as the program vyberte moznost’ ,Memory Card (RAM)"

Corresponding Memory |Memory Card (RAM) (Drive 1) LI

(Paméatova karta (RAM)).

Register stiborov sa musi nastavit’ pre kazdy
program. Nastavenia sa zapisu do modulu CPU
pri zapise do siboru PLC.

" Use the following file
Corresponding Memory ;l
File Name

K Points
(1K—4086K Points)

Following settings are available in device setting

when select "Use the following file™ and specify capadity.
-Change of latch(2) of file register.

-Assignment to expanded data register fexpanded link
register of part of file register area.
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V tejto kapitole ste sa naucili:

= pouzivat pamat pre modul CPU,
= ako pouzivat register suborov.

Bod

Pouzivanie registra Ked chcete pouzivat register siborov, ako cielove Ulozisko udajov sa musi vybrat’

suborov standardna pamat’ RAM modulu CPU alebo pamat'ova karta. Nastavenie
vykonate na karte PLC File (SUbor PLC) v okne PLC Parameter (Parameter PLC).
Udaje sa v registri siborov zachovaju aj po VYPNUTI napajania.
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V tejto kapitole sa vysvetluje, ako programy pouzivaju realne cisla a prevadzkoveé prikazy.

Cast' 4.1: PouZitie a zapis reélnych ¢isel

Cast 4.2: Prikaz na operaciu s realnym ¢islom

Cast' 4.3: Prikazy na konverziu medzi celymi a realnymi ¢islami
Cast’ 4.4: Sthrn

3.1

—{ Emov E25.0039 D20
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> Pouzitie a zapis realnych disel ) 000

Pouzitie realnych cisiel

.Realne cisla” st numerické hodnoty obsahujice desatinni ciarku.

Sekvencné programy sa obycajne konfigurujd pomocou celych cisiel. VV programoch na zlozZitejsie aritmetické operacie,
ako sU trigonometrické funkcie a operacie s exponentmi, sa vsak vyZzaduju realne cisla s desatinnymi bodkami.
Numerické Udaje realnych Eisiel sa oznacuju ako ,udaje s pohyblivou radovou bodkou”.

Opatrenia

* Jedno realne Cislo vidy pouZiva dve nasledujice slovné zariadenia (obsadzuje 32-bitovy priestor pamate) bez ohladu
na velkost ¢isla.

« V sekvencnych programoch su k dispozicii prikazy Specializovanych operacii (s€itanie, odcitanie, nasobenie, delenie,
Specialne funkcie a pod.) na pouZivanie s realnymi Cislami. K dispozicii si aj konverzné prikazy, napriklad medzi celymi
a realnymi cislami,

Zapis realnych cisiel
Na zapis realnych Cisiel sa pouziva symbol ,E".
(1) Vyjadrenie konstanty s realnymi cislami

Pri zapise konstanty sa zacina symbolom ,E".

Normalny vyraz Numericka hodnota sa zapise, ako je.
(Priklad) 10,2345 ako ,E10.2345".

Exponencialny vyraz Numericka hodnota sa zapige ako ,(numericka hodnota) x 10",
(Priklad) 1234,0 ako ,E1.234+3",

(2) Prikaz s realnym cislom

Pred prikaz sa prida symbol ,E".
Napriklad prikaz na prenos je ,EMOV" a prikaz na scitanie alebo odditanie je ,E+" alebo ,E-".
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m Prikaz na operaciu s reélnym Cislom ) 14 J v Jlvoc]

m Prikazy na scitanie a odcitanie )

— | [E+P) s D} — | [E+(F) 51 82 D}

Vykona sa operacia s realnym cislom ,D + S = D". | Vykona sa operacia s realnym cislom ,S1 + 52 = D".

E- (odcitanie) | 1 | [EP S D} — | (EP) 51 52 D}

Vykona sa operacia s realnym cislom ,D-S = D". Vykona sa operacia s realnym cislom ,S1-S2 = D".

E+ (scitanie)

S (zdroj): Udaje pred operaciou (konstanta, Cislo zariadenia)

D (ciel): ciel Gdajov po operacii (Cislo zariadenia)

P: prikaz, ktory sa ma vykonat’ na nabehovej strane

S1 a S2: dve polozky Udajov, s ktorymi sa ma vykonat operacia.

Poznamka:
V operaciach s realnymi cislami musia byt hodnoty S1, S2 a D v prieckovom diagrame realne Cisla.
V operacii sa nesmu pouZivat' sticasne celé a realne cisla.
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Priklad programu s prikazom scitania

{eE+P) Do D10H

Realne cislo s pohyblivou radovou Realne Eislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitoveé) bodkou (32-bitoveé)

D1 DO D11 D10

Realne cislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitové)

D11 D10

13.09

: [E+(P) DO D10 D20}

Realne ¢islo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitové)

D1 DO

Realne islo s pohyblivou radovou Realne Eislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitoveé) bodkou (32-bitove)

D11 D10 D21 D20

1003.140
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Priklad programu s prikazom odcitania

} | | [E-P) DO D10H

Realne €islo s pohyblivou radovou Realne Cislo s pohyblivou radovou  Realne €islo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitove) bodkou (32-bitove) bodkou (32-bitoveé)

D11 D10 D1 oo D11 D10

1000.000 320.560 679.440

| {E-(P) DO D10 D20 H

Reélne cislo s pohyblivou radovou Realne ¢islo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitové) bodkou (32-bitoveé)

D11 D10 D21 D20

Realne ¢islo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitové)

D1 DO

2.540 10.550 -8.010
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m Prikazy nasobenia a delenia

Prikazovy kod Priklad prieckového diagramu
(Ex(P) 51 52 D}

Vykona sa operacia s realnym ¢&islom ,S1 * S2 = D".

| E/{P) S1 S2 D}
Vykona sa operacia s realnym ¢islom ,S1 /S2 = D",

E* (nasobenie)

E/ (delenie)

S1, S2 (zdroj): dve polozky udajov, s ktorymi sa ma vykonat' operacia.
D (ciel): ciel idajov po operacii (Cislo zariadenia)
P: prikaz, ktory sa ma vykonat na nabehovej strane

Poznamka:
V operaciach s realnymi cislami musia byt hodnoty S1, S2 a D v prieckovom diagrame realne cisla.
V operacii sa nesmu pouzivat' sii¢asne celé a realne disla.
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Priklad programu s prikazom nasobenia

: {e*P) Do D10 D20 H

Realne cislo s pohyblivou radovou Realne cislo s pohyblivou radovou  Realne cislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitove) bodkou (32-bitoveé) bodkou (32-bitové)

D1 DO D11 D10 D21 D20

25590.000

Priklad programu s prikazom delenia

{exP) Do D10 D20 {

Realne cislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitové)

Realne Eislo s pohyblivou radovou  Realne cislo s pohyblivou radovou
bodkou (32-bitove) bodkou (32-bitové)

D1

DO

1000.000

D11

D10

D21

D20

25.590

39.078
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m Prikazy na konverziu medzi celymi a realnymi cislami

Prikazovy kod Priklad prieckového diagramu

Celé ¢islo (16-bitové) sa prevedie na Celé ¢islo (32-bitové) sa prevedie na realne Cislo
_ realne Cislo (32-bitové). (32-bitové).
FLT (konverzia

celého cisla na
reélne &islo) [FLT s D} [DFLT s D}

Realne ¢islo (32-bitové) sa prevedie na celé Realne ¢islo (32-bitové) sa prevedie na celé

INT (konverzia cislo (16-bitoveé). cislo (32-bitové).

realneho cisla na
celé &islo) [INT s D} [DONT 5 D}

S (zdroj): Udaje pred operaciou (konstanta, Cislo zariadenia)
D (ciel): ciel Udajov po operacii (Cislo zariadenia)
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Priklad programu s prikazom na konverziu celé cislo (16-bitové)/realne cislo (32-bitové)

[FLT(P) DO D10 H

. o Realne cislo s pohyblivou radovou
Celé ¢islo (16-bitové) bodkou (32-bitové)

DO D11 D10

30000.000

Priklad programu s prikazom na konverziu celé cislo (32-bitové)/realne cislo (32-bitové)

{DFLT(P) DO D10 H

o o Realne cislo s pohyblivou radovou
Celé cislo (32-bitove) bodkou (32-bitové)

D1 Do D11 D10

90000.000
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Priklad programu s prikazom na konverziu realne cislo (32-bitové)/celé cislo (16-bitové)

I | | [INTP) DO D10 H

Realne ¢islo s pohyblivou radovou . o,
bod koE (3§-bitnvé} Celé cislo (16-bitove)

D1 DO D10

3205.32 3205

;W

Priklad programu s prikazom na konverziu reélne ¢islo (32-bitové)/celé &islo (32-bitové)

— | [DINT(P) DO D10 H
Realne ¢islo s pohyblivou radovou L o
bodkou (32-bitové) Celé Cislo (32-bitové)

D1 DO D11 D10
94868.328 94868
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V tejto kapitole ste sa naucili:

« pouZzivat a zapisovat realne Cisla,
» pouZivat prikaz na operaciu s realnym cislom,
= pouzivat prikazy na konverziu medzi celymi a realnymi Cislami.

Bod

«Realne cisla pouzivaju pamat’ s 2 slovami (32-bitovu).
Operacia s *Pred prikaz na operaciu s celym cislom sa pridava symbol E, napriklad E* (nasobenie).
realnym cislom +S celymi a realnymi cislami sa neda pracovat naraz. Pred spracovanim aritmetickej
operacie sa celé cislo musi konvertovat na realne cislo.
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= Koncepcia cisiel vstupov a vystupov a sposob pouzivania funkcie priradenia cisiel vstupov a (14 ) v Jroc]
Kapitola 5 [ pov a Vystupov a sposeb p P P )

V tejto kapitole sa vysvetluje koncepcia Cisiel vstupov a vystupov a sposob pouzivania funkcie priradenia cisiel vstupov a vystupov.

Cast’ 5.1: Koncepcia éisiel vstupov a vystupov

Cast’ 5.5: Suhrn

Cast 5.2: Cisla vstupov a vystupov pre rozirent zakladni jednotku
Cast' 5.3: Kontrola priradenia €isiel vstupov a vystupov v nastroji System Monitor

Cast’ 5.4: Pouzivanie funkcie priradenia ¢isiel vstupov a vystupov

m

i
4
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Koncepcia cisiel vstupov a vystupov

Cisla vstupov a vystupov sa priraduju vstupnym a vystupnym modulom na zakladnej jednotke, ako je uvedené nizSie.
(Existujd tri typy vstupnych a vystupnych modulov: 16-, 32- a 64-bodové typy. V priklade uvedenom nizsie sa pouzivaji
16-bodoveé vstupné a vystupné moduly.)

) oo

4 <— Cislo zasuvky

40 «—— Cislov/v

(Priklad) Zakladna jednotka Q35B s piatimi zasuvkami na V/V moduly

Jednotlivym zasuvkam (modulom) sd postupne prirad'ované €isla vstupov a vystupov (hexadecimalne €isla 0 az F). Zacinaju
sa od zasuvky najblizsie k modulu CPU. Kazdej zasuvke (modulu) je v predvolenom nastaveni priradenych 16 cisiel vstupov

a vystupov.
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> Koncepcia cisiel vstupov a vystupov
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Ked sa spolu pouZivaju vstupné a vystupné moduly so 16, 32 a 64 bodmi, Cisla vstupov a vystupov sa priradujd nasledujdcim

sposobom:
0

1

3

4 <——— Cislo zasuvky

16-bodovy typ

32-bodovy typ
10

32-bodowy typ
70

16-bodovy typ
90 €—

——— Cislo V/V

Ak sa v strede zakladnej jednotky nachadza prazdna zasuvka, aj tejto zasuvke sa priradia cisla V/V. (Pri pociatocnom nastaveni.)

0

1

3

4 <——— Cislo zasuvky

16-bodovy typ

32-bodovy typ
10

IPrazdna zasuvka

70

16-bodovy typ
80 €—

L Cislo V/V

POZNAMKA: V predvolenom nastaveni sa prazdnej zasuvke priradi 16 ¢isiel vstupov a vystupov (hexadecimalnych).
Nastavenie sa viak modze zmenit' a 16-bodovej jednotke sa mdzu priradit’ €isla vstupov a vystupov z intervalu 0 az 64.
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»m Cisla vstupov a vystupov pre rozsirenu zakladnu jednotku

Pri detekcii modulov v zékladnej jednotke sa automaticky priradia Cisla vstupov a vystupov kazdého modulu, ktoré
zodpovedaju vstupnym (X) alebo vystupnym (Y) relé modulu CPU.
Automaticky sa priradia aj cisla vstupov a vystupov modulov v rozsirenej zakladnej jednotke, ktoré pokracuji od

posledného cisla V/V hlavnej zakladnej jednotky.
Na nasledujicom obrazku je znazorneny sposob priradenia isiel vstupov a vystupov pomocou 16-bodovych modulov.

Hlavna zakladna jednotka (Q35B)
0

2 3 4 ¢—— Cislo zasuvky

0 10 20 30 40 €— Cislo V/V

az az aZ az a7z

OF 1F 2F 3F AF

Cislo zasuvky
Rozsirena zakladna jednotka (Q68B) ,L Cislo V/V

5 6 7 8 9 10 11 12 /
50 60 70 80 90 AD BO Cl'.}ﬁ

az az az az az az az azZ

5F 6F 7F 8F 9F AF BF CF
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m Kontrola priradenia cisiel vstupov a vystupov v nastroji System Monitor

Ak chcete skontrolovat’ priradenie Cisiel vstupov a vystupov, prejdite do ponuky softvéru GX Works2, vyberte polozku
Diagnostics (Diagnostika) a potom polozku System Monitor (Monitor systému).

) oo

Manitor Status

L En
I'i.l L | Monitoring

Main Base (2) Skontrolujte pociatocné Cisla vstupov a

Connection Channel List

| serial Port PLC Module Connection(USE) System Image... |

Oiperation to Selected Module

|_ Main Base

vystupov modulov vo vybratej zakladnej jednotke.

Base Information List

(1) Vyberte zakladnd jednotku,
| ktord chcete skontrolovat.

Morma

Main Base

Slot = ]

QOBUDEHCPU

e nfortin| |

a vystupov modulov vo vybratej
zakladnej jednotke.

] in Base )

(3) Skontrolujte pociatocne Cisla vstupov

<

Base Module | Base Model Name

Base-

Status Slot

cPu

Extension Base2
Extension Base3
Extension Base4
Extension Base5
Extension Based
Extension Base7

Legend

00
0-1
0-2
0-3
0-4
0-5
06
0-7

) Error & Major Error

A Minor Error (@) Assignment Error ) Assignment Incorrect

£ Moderate Error

Senes Made! Mame
|Power
QOBUDEHCPU
Empty
Qx4az2
QYaw
QE4AD
QE2DAN
Empty
Empty
Empty

Bt Parameter
Type Point
Power -
- U
Empty
&% oint Input
&49Point Output
1&Paint | Inteli.
16Point Intedi,
Empty
Empty
Empty

Ijo
Addresd Station Mo,

Metwork Mo, | Master
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m Pouzivanie funkcie priradenia Cisiel vstupov a vystupov

Funkcia priradenia cisiel vstupov a vystupov priraduje pevné cisla vstupov a vystupov zasuvkam zakladnej jednotky namiesto

nainstalovanym modulom.

To znamena, Ze zmena priradenia Cisiel vstupov a vystupov pre existujice moduly sa uz nepoZaduje ani v pripade zmien
nastavenia systému (ked sa napriklad pridaju nové moduly).

(1) Bez funkcie priradenia cisiel vstupov a vystupov

Nastavenie systému bez novych modulov

Vystupny
modul

64 bodov

Inteligentny
funkény
maodul

16 bodov

X00 az
X3F

Y40 az
Y7F

X/Y80 az

X/Y8F

Nastavenie systému s novymi modulmi (pridany 32-bodovy vstupny modul a 16-bodovy vystupny modul)

Noveé Im::-duly

h 4

w

Vstupny
modul

32 bodov

Vystupny
modul

64 bodov

Vystupny
modul

16 bodov

Inteligentny
funkeny
modul

16 bodov

X00 az
X3F

X40 az
X5F

Y60 az
YaF

YAQ az
YAF

X/YBO az

X/YBH

Z dévodu novych modulov sa
cisla vstupov a vystupov musia
znovu priradit’

) oo
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»m Pouzivanie funkcie priradenia disiel vstupov a vystupov

) oo

(2) S funkciou priradenia cisiel vstupov a vystupov

Nastavenie systému bez novych modulov

Vstupny
modul

64 bodov

Vystupny
modul

64 bodov

Inteligentny
funkény
modul

16 bodov

X00 az
X3F

Nastavenie systému s novymi modulmi (pridany 32-bodovy vstupny modul a 16-bodovy vystupny modul)

Y40 az
Y7F

X/Y80 az
X/YBF

Noveé lm:;-dulyf

w

Vystupny
modul

64 bodov

Vystupny
modul

Inteligentny
funkeny
maodul

16 bodov | 16 bodov

Cisla vstupov a vystupov existujucich modulov zostavaji nezmenené, upravit sa preto musia len programy

pridanych modulov.

Y40 az
Y7F

X/Y80 az
X/Y8F
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»m Pouzivanie funkcie priradenia Cisiel vstupov a vystupov ) 00c

Nastavenie priradenia Cisiel vstupov a vystupov sa moze konfigurovat zo softvéru GX Works2. Otvorte okno PLC
Parameter (Parameter PLC) a potom vyberte kartu I/O Assignment (Priradenie Cisiel V/V).

. ] " C . P Nastavte
Kazdej zasuvke mozno priradit [ubovolné cislo V/V bez ohladu na fyzické poradie zasuviek. zadiatoéné &islo

V/V modulu.

~I/O Assignment(*1)

Slot Paints Switch Setting |
PLC |PLC
o(*-0) Input
1(*-1) Input
2(*-2) Output
3(*-3) Output
4(*-4) Inteligent
5(*-5)
6(*-8)

&4Pnints Detailed Setting |

32Foints
e Points Select PLC type |
16Paints
16Paints

New Module |

qmm.nmuuﬂ_z

A [4 |4 |4 |4 |4 |4 |4

Assigning the /O address is not necessary as the CPU does it automatically.
Leaving this setting blank will not cause an error to ocour.

Cisla vstupov a vystupov nemusia nasledovat za sebou. Niektoré ¢isla sa mézu preskoéit.
Ak sa predpoklada, Ze systém sa bude v budicnosti rozsirovat, niektoré cisla sa méZu rezervovat'.

Module Selection
Module Type | Input module :J

Module Name  [Qxa1 ]

_r___‘-‘——__

Mount Posibon Toto okno otvorite kliknutim na
-] Mounted otmo. [1 =2 Acknowledge 1/0 Assignment tlacidlo New Module (Mowvy modul).

V tomto okne mozete v
¥ Specify start XY address | 000 1 Siot Oceupy [32 points ,
pecly start XY sddress “ i ! rozbalovacich zoznamoch vybrat’ a

registrovat typ a nazov modulu.
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>m Nastavenie zasuvky zakladnej jednotky ) oo

Kazda zasuvka zakladnej jednotky ma aj Cislo, ktoré sa nazyva cCislo zasuvky a mdze sa priradit’ v nastaveniach priradenia cisiel vstupov a
vystupov. Cisla zasuviek sa priraduji automaticky (vo vacsine pripadov). M&2u sa priradit’ aj manualne v reZime podrobného nastavenia.
Rezim podrobného nastavenia je uzitocny na rezervovanie niektorych cisiel zasuviek na rozsirenie systému v buddcnosti.

Automaticky rezim (predvoleny)

Cisla zasuviek sa automaticky nastavia podla poctu fyzickych zasuviek zakladnej jednotky (hlavnej alebo roziirenej).

Ked' je roziirena zakladna jednotka pripojena k hlavnej zakladnej jednotke, Cisla zasuviek rozsirenej zakladnej jednotky sa priraduja od
cisla nasledujiceho po poslednom Eisle zasuvky hlavnej zakladnej jednotky.

(Priklad) Ked" ma hlavna zakladna jednotka pat zasuviek (Cisla zasuviek 0 az 4), zasuvky pripojenej rozsirenej zakladnej jednotky sa cisluju
od cisla 5.

Rezim podrobného nastavenia
MNastavte pocet zasuviek pre kazdl zakladnu jednotku. MézZe sa nastavit' lubovolné Eislo. Ked sa pouziva rezim podrobného nastavenia,
toto nastavenie sa musi pouZit’ pre vietky pouZivané zakladné jednotky. Nastavenie vykonate v okne PLC Parameter (Parameter PLC) a
potom vyberom karty I/O Assignment (Priradenie cisiel V/V).

1/O Assigrment({™1)

e | Sot I Toma 1 Macdad Minana e ) ceschcetng |

| A(B-C
A: poradové cislo zasuvky

(poéet zasuviek hlavnej zékladnej jednotky + ¢islo zasuvky rozsirenej zakladnej jednotky)
B: cislo zakladnej jednotky

"'"1"“ C: éislo zasuvky
, v

7 lslt Zi

Assgrang the [/0 address i not necessary As the CPU does it automancaly .
Leaving this setting blank will not Cause an ermor 1o oO0Ur.

RezZim nastavenia

Priklad nastavenia zakladnej jednotky

« Prirad'te 5 zasuviek hlavnej zakladnej jednotke (Q33B), ktora ma
3 fyzické zasuvky (aby 2 zasuvky neboli obsadené).

* Prirad'te 8 zasuviek rozsirenej zakladnej jednotke (Q65B), ktora
ma 5 fyzickych zasuviek (aby sa mohli priradit’ dalSie 3 zasuvky).

AL RERERERERENL]
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55 B

V tejto kapitole ste sa naucili:

= koncepciu cisiel vstupov a vystupoyv,
cisla vstupov a vystupov pre rozsirend zakladnu jednotku,
kontrolu priradenia cisiel vstupov a vystupov v nastroji System Monitor,
ako pouzivat' funkciu priradenia cisiel vstupov a vystupov.

Koncepcia Cisiel + Cisla vstupov a wystupov kazdého vstupného a vystupného modulu sa postupne priraduji

vstupov a vystupov a v 16-bodovych jednotkach (0 az F) od zasuvky, ktora sa nachadza najblizSie k modulu CPU.

sposob pouzivania * Ak sa v strede zakladnej jednotky nachadza prazdna zasuvka, aj tejto prazdnej zasuvke sa

UGN ENERGEE . priradia Cisla vstupov a vystupov.

vstupov a vystupov = Automaticky sa priradia Cisla vstupov a vystupov modulov v rozsirenej zakladnej jednotke,
ktoré pokracuju od posledného &isla V/V hlavnej zakladnej jednotky.

* Pomocou funkcie priradenia cisiel vstupov a vystupov sa cisla vstupov a vystupov
priradujd bez ohladu na fyzické poradie zasuviek v zakladnej jednotke.
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Zéveménj'f test

Teraz, ked ste dokondili vsetky lekcie kurzu PLC Aplikacie programovania, ste pripraveni absolvovat zaverecny test.
Ak si nie ste isti niektorymi preberanymi témami, vyuZite tito prileZitost' a zopakujte si ich.

Tento zaverecny test obsahuje 6 otazky (29 poloziek).

Zaverecny test mozete absolvovat fubovolne vela krat.

Hodnotenie testu
Po vybere odpovede kliknite na tlacidlo Odpovedat. Ak prejdete na dalSiu otazku bez kliknutia na tlacidlo
Odpovedat, vasa odpoved’ sa nezapocita. (PovaZuje sa za nezodpovedanu otazku.)

Vysledky testu
Na stranke vysledkov sa zobrazi pocet odpovedi, percentualna Uspesnost’ a vysledok Uspesnosti/neldspesnosti
absolvovania.

Spravne odpovede:

Na Uspesné absolvovanie
testu musite spravne
zodpovedat 60% otazok.

Celkovy pocet otazok:

Percentualna dspesnost: 100%

Pokracovat’ ] askuntmluvat'-

= Kliknutim na tlacidlo Pokracovat sa test ukondi.
« Kliknutim na tlacidlo Skontrolovat si mozZete test skontrolovat. (Kontrola spravnych odpovedi)
= Kliknutim na tla¢idlo Znova mdzete test absolvovat’ znova.
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Zavereény test 1 ) 00

V nasledujtcich vetach je opisany retencny c¢asovac. Vyberte vhodne slova, ktorymi doplnite volné miesta vo vetach.

Ked je splnena | --Select-- ¥ . cievka sa | --Select-- ¥ | aretenény €asovac zaéne merat’ éas.

Hodnota retenéného casovaca sa zachova, aj ked sa stav podas merania zmeni a | --Select-- ¥ | vstupne] podmienke.

Ked sa cievka znovu | --Select-- v |, asovac redtartuje meranie od zachovanej hodnoty.

Ked meranie dosiahne nastavend hodnotu, €asovy limit uplynul a | --Select-- ¥ | 5a zapne.

Aj ked sa cievka VYPNE po uplynuti éasového limitu, hodnota merania sa nevymaze a kontakt zostane ZAPNUTY.

Ma vymazanie hodnoty merania a VYPMUTIE kontaktu sa pouZiva prikaz |  --Select-- ¥ .

deuvedaf] [ Spat ]
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Zavereény test 2 ) 00

Doplrite sekvencny program, ktory vykonava nasledujicu operaciu s retencénym casovacom:

Podrobnosti o operacii:

1) Retenény éasovad (STO) meria, ako dlho vstupny signal X0 alebo X1 zostava v stave ZAPNUTY.

2) Ked cas ZAPNUTIA spinaca X0 alebo X1 dosiahne 30 sekdnd, cievka (Y70) sa ZAPNE a zapne indikator uplynutia éasového limitu.

3) Ked' sa spinac X2 prepne do stavu ZAPNUTY, kontakt retenéného éasovaéa (ST0) sa VYPNE a hodnota merania (siéasna hodnota) sa

resetuje.

Otl | --Select-

Ots | --Select--

A1

deﬂvedaf] [ Spat ]

0t2 | --Select-- | Ot3 | --Select-- | Ot4 | --Select--

--Select--
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Zavereény test 3 ) 00

NizSie je uvedeny program, v ktorom sa pouZiva indexovy register .Z2". Viyberte hodnotu, ktora sa ma v jednotlivych
situdciach uloZit v iidajovom reqistri (D20), ked sa stav spinaca X0 zmeni na ZAPNUTY:

1) Ked je v registri Z2 uloZena hodnota O, v registri D20 je uloZena hodnota | --Select--

2) Ked je v registri Z2 uloZena hodnota 1, v registri D20 je uloZena hodnota |  --Select--

3) Ked je v registri Z2 uloZena hodnota 2, v registri D20 je uloZena hodnota |  --Select--

4) Ked je v registri Z2 uloZena hodnota 3, v registri D20 je uloZena hodnota |  --Select--

Hodnoty ulozené v
tdajovych registroch

Do 100

— D1 200

MOV DO0Z2 D20
— D2 400

D3 200

deuvedaf] [ Spat ]
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Zavereény test 4 ) 000

Nasledujuce vety opisuju register siborov v module QCPU. Vyberte vhodneé slova, ktorymi doplnite volné miesta vo vetach.

1) Register sdborov je slovné zariadenie, ktoré sa pouZiva na roziirenie roziirenych udajovych registrov (D) a zastupuje ho symbel zariadenia

--Select-- v

2) Ma rozdiel od ddajového registra sa Udaje uloZené v registri stborov | --Select-- ¥ | po vypnuti napajania ani resetovani modulu

CPU.

3) Register siborov je obyéajne uloZzeny ako sibor na paméatovej karte (RAM) alebo v | --Select-- ¥ v module CPU.

4) Ak chcete register siborov pouZivat, musite vykonat poZadované nastavenia na karte | --Select-- ¥ | v okne PLC

Parameter (Parameter PLC).

deﬂvedaf] [ Spat ]
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Zavereény test 5 ) 00

V programovatelnom kontroléri sa pouzivaju numerické hodnoty bez desatinnych miest, ktoré sa nazyvaju celé cisla, a
numerické hodnoty s desatinnymi miestami, ktore sa nazyvaju realne cisla.
Vyberte vhodné slova, ktorymi doplnite volné miesta v nasledujicom texte vysvetlujicom realne cisla.

1) Jedno realne &islo wyuZiva | --Select-- ¥ | slovné zariadenie (zariadenia) a obsadzuje | --Select-- ¥ | bitov pamatového

priestoru.

2) Mumericka hodnota s realnym dislom sa nazyva | --Select-- ¥ | . Mapriklad numericka hodnota 2,035 sa v

sekventnom programe zapisuje ako | --Select--

3) Prikaz na spracovanie redlnych cisiel ma predponu | --Select--

4) Aritmeticky prikaz na spracovanie redlneho isla | --Select-- ¥ | obsahovat zaroven celé g redlne cislo.

deﬂvedat'] [ Spat ]
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=
Zavereény test 6 ) 00

Pomocou realnych cisiel dopliite nasledujici sekvencny program.

Informacie o programe

1) Ked' je spinaé X0 v stave ZAPNUTY, preéitaji sa prevadzkové udaje spinacov X20 aZ X2F (Gdaje BCD) a uloZia sa do registra DO.

2) Hodnota v registn DO sa konvertuje na redlne cislo a uloZi sa do registra D2.

3) Hodnota v registri D2 sa vynasobi konstantou 3,14 a uloZi sa do registra D10.

Q1 --Select-- ¥ Q2 --Select- ¥ Q3| --Select- v |

]_
BIN K4XZ0 DO
L

[@ Do D2 :I—

akyy D10 ]—

deﬂvedat'] [ Spat ]
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Vyhndnntenie testu

) oo

Dokoncili ste zaverecny test. Vase vysledky si uvedené nizsie.
Ak chcete ukondit’ zaverecny test, prejdite na dalSiu stranu.

Spravne odpovede: ]
Celkovy pofet otazok: 6
Percentualna aspesnost:  100%

[ Pokracovat ] [ Skontrolovat ]

BlahoZelame! Uspeli ste v teste.
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b

Dokondili ste kurz PLC Aplikacie programovania.

Dakujeme, Ze ste absolvovali tento kurz.

Verime, Ze sa vam lekcie pacili skisenosti a informacie ziskané v tomto
kurze budd pre vas v budicnosti uzitocné.

Kurz si mdzete prejst’ tolkokrat, kolkokrat budete chciet'’

Skontrolovat | | Zavriet




