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>m Ciel kurzu

Cielom tohto kurzu je sprostredkovanie vedomosti o funkciach na zlepSenie vyvojového prostredia pracoviska
navrhovania riadiacich systémov, ktoré ma problémy s produktivitou, kvalitou, riadenim projektov

a bezpecnostnymi opatreniami. Kurz je uréeny pre programatorov zaoberajlcich sa sekvenénym
programovanim, ktori uz pouzivaju softvér MELSOFT GX Works2.
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m Struktara kurzu

Obsah tohto kurzu je nasledujtci.
Odporic¢ame zacat' od kapitoly 1.

Kapitola 1 - Zlepsenie vyvojového prostredia pouzitim softvéru GX Works2

Dozviete sa, akym problémom celi pracovisko navrhovania riadiacich systémov, a tiez aké vyvojove
prostredie je potrebné na ich vyriesenie.

Kapitola 2 - Programovanie

Oboznamite sa s funkciami, ktoré sa vyuzivaju pri programovani.
Kapitola 3 - Ladenie
Oboznamite sa s funkciami, ktoré sa vyuZivaju pri ladeni.

Kapitola 4 — Riadenie projektov a bezpecnostné opatrenia

Dozviete sa o funkciach na zaistenie riadenia projektov a bezpecnostnych opatreni vo faze vyvoja a tiez
Udrzby po spusteni prevadzky systému.

Zaverecny test

Uspesné absolvovanie: 60% alebo viac.




K&l 1-6X Wks? Advanced fod slo lil_lg

»@m Pouzivanie tohto nastroja elektronického kurzu )

Prechod na nasledujicu obrazovku Prechod na nasledujicu obrazovku.

Navrat na predchadzajicu obrazovku.

MNavrat na predchadzajlcu obrazovku

Zobrazi sa obsah, pomocou ktorého budete méct’ prejst na
pozadovanu obrazovku.

Prechod na pozadovanu obrazovku

. Ukonéenie kurzu.
seriistslliel Okna, ako napriklad obrazovka Obsah, a samotny kurz sa zavru.
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>m Opatrenia pri pouzivani )

Bezpecnostné opatrenia

Ak sa ucite pomocou skutoénych produktov, dékladne si precitajte bezpeénostné opatrenia v prislusnych navodoch.

Opatrenia v tomto kurze

- Zobrazené obrazovky verzie softvéru, ktorl pouZivate, sa mozu lisit' od obrazoviek uvadzanych v tomto kurze.
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LELULIERY ZlepSenie vyvojového prostredia pouzitim softvéru GX Works2 )

Jednotlivé kroky v ramci kapitoly 1

Tento kurz je uréeny pre programatorov, ktori sa zaoberajd vyvojom sekvencnych programov. Naucite sa, ako pouZivat skvelé
funkcie softvéru MELSOFT GX Works2 na rieSenie problémov pracoviska navrhovania riadiacich systémov tykajucich sa
produktivity, kvality, riadenia projektov a bezpe&nosti.

V kapitole 1 sa dozviete, akym problémom ¢eli pracovisko navrhovania riadiacich systémov, a tiez aké vyvojové prostredie je
potrebné na ich vyriesenie.

-

1.1 Problémy pracoviska navrhovania riadiacich systémov | T H :
111 ZvySenie produktivity o
112 Zvysenie kvality -
1.1.3 Riadenie projektov : me
114 Bezpecnostné opatrenia
1.2 Ucebny postup
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»

1.1 Problémy pracoviska navrhovania riadiacich systémov )

Od pracoviska navrhovania riadiacich systémov sa vyZaduje zvysenie produktivity s cielom znizit' naklady na vyvoj, pricom
vsak musi zaistit’ vysokd kvalitu vyvijanych programov.

Riadenie projektov v ramci pracoviska navrhovania riadiacich systémov musi zaroven umoznovat' timovy vyvoj a rychlu
obnovu v pripade problémov.

VyZaduju sa aj bezpecnostné opatrenia, pretoze sekvenéné programy obsahuji déleZité poznatky a udaje.
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@EEW Zv5ienic produktivity )

Uéelom pracoviska navrhovania riadiacich systémov je vyvoj sekvenénych programov na spracovanie
rozsiahlych kemplexnych dloh.

Néklady na viyvoj sa véak priamo Gmerne zvy$uja s dizkou trvania vyvoja.

Preto od vas v zaujme znizenia nakladov na vyvoj vyzadujeme zvySenie produktivity pri vyvijani programov.

Softver GX Works2 umoznuje riesenie tohto problému prostrednictvom nasledujtcich funkcii:

+ Stitok

= Funkény blok

= Pociatocna hodnota zariadenia a pamat’ zariadenia*®
= Vnoreny Struktdrovany text

= Import zo vzorového komentara

Produktivita

* Programovatelny kontrolér série MELSEC-F nedokaze
konfigurovat’ pociatocné hodnoty zariadenia.
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W Zenie iy

)

Na zaklade chyby v sekvencnom programe moze dojst’ k zastaveniu systému, poruche alebo nehode s nasledkom
prerusenia vyroby. Vedie to k strate zisku a spolahlivosti.
Musite vyvijat’ kvalitné programy, ktoré neobsahuju ziadne chyby.

Softvér GX Works2 umoziuje riesenie tohto problému prostrednictvom nasledujicich funkcii:

Stitok

Funkcny blok

Pociatocna hodnota zariadenia a pamat zariadenia®
Komentar

Import zo vzorového komentara

Dohlad

Krizova referencia

Trasa vzorkovania™

Vykonatelny podmieneny test zariadenia*
Funkcia vykonania kroku*

Nastavenie I/O systému

* Programovatelny kontrolér série MELSEC-F nedokaze pouzit’ pociatocné hodnoty zariadenia, trasu vzorkovania,
vykonatelny podmieneny test zariadenia ani funkciu vykonania kroku.
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»m Riadenie projektov

Na vyvoji rozsiahleho sekvencného programu sa ¢asto podiela tim programatorov.

Z hladiska samostatnej riadiacej autority a dovernosti udajov je potrebné stanovit’ urcité obmedzenia rozsahu dostupnych
udajov a pouzitelnych funkcii.

Na zaistenie rychlej obnovy v pripade straty programu v dosledku zlyhania programovatelného kontrolér ste navyse povinni
implementovat riadenie verzii programu a pravidelne zalohovat’ program

Softver GX Works2 umoznuje riesenie tychto problémov
prostrednictvom nasledujicich funkcii:

» Zabezpecenie
= Histéria revizii
= Qverenie pomocou pocitaca
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»
m Bezpecnostné opatrenia

Sekvencny program obsahuje strategicky déleZité poznatky a udaje.

Unik know-how a Gdajov z programu by mohol byt pre spolocnost’ znicujci.

Neopravnena zmena programu by mohla sposobit vyrobné problémy, napriklad zastavenie systému.
Takymto problémom zabrania vhodné bezpecnostné opatrenia.

Softver GX Works2 umoznuje riesenie tychto problemov prostrednictvom nasledujicej funkcie:

» Zabezpecenie
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@TI viebny postup

V ramci tohto kurzu sa praktickym spésobom oboznamite s funkciami softvéru GX Works2. Budete postupovat’
podla jednotlivych krokov vyvoja skutoéného systému.

(1) Programovanie ... Rapitola 2
(2) LAENIE ..o ssss s e essssssenssssenssensenens- REPITONE 3
(3) Riadenie projektov a bezpeénostné opatrenia ................. Kapitola 4

<Vysvetlenie vyznamu ikon>

Ikony zobrazené na strankach kapitol 2, 3 a 4 zodpovedaju prislusnym funkciam zlepSenia uvedenym nizsie.

Funkcia na zvysenie produktivity programu
Funkcia na zvysenie kvality programu

Riadenie |  Funkcia pouZivana na riadenie projektov

Funkcia pouZivana na zaistenie bezpeénostnych opatreni
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[ Kapitola 2 Programovanie )

Jednotlivé kroky v ramci kapitoly 2

V kapitole 2 sa oboznamite s funkciami, ktoré sa vyuZivajl pri programovani.
Softvér GX Works2 poskytuje mnoho rozlicnych funkcii na zaistenie acinného programovania a zvysenie kvality programov.

2.1 Nahradenie nazvu zariadenia nazvom priradenym k jeho aplikacii
211 Typy stitkov
2.1.2 Typy aplikacii stitkov a uloZzenych hodnét
2.1.3 Registracia Stitkov
214 Automatické priradenie Stitkov zariadeniam
2.2 Usporiadanie casto pouzivanych blokov v rebrikovej logike do funkénych
blokov na Gcely diverzie
2.2.1 Vytvorenie a umiestnenie funkénych blokov
2.2.2 Pouzivanie kniZnice funkénych blokov
2.3 Zmena pociatocnych hodnét zariadenia bez opravy programu
24 Zjednodusenie programov v rebrikovej logike
2.5 Vytvaranie lahko zrozumitelnych a itatelnych programov
2.5.1 Pisanie komentara pre kazdy blok v rebrikovej logike
2.5.2 Pisanie komentara pre kazdy vystup (cievka, aplikaéna instrukcia)
2.6 Zjednodu3enie ¢itania programov obsahujlcich Specialne relé/registre
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> — = = " . "
LS LEPY Uvod k systému vzdelavania v rémci tohto kurzu )
Tento kurz vyuZiva nasledujuci hypoteticky systém, pomocou ktorého vas naucime pouzivat' funkcie softveru GX Works2:
{Sknliigc?:l('u:gssvnarka} Snimac hotového

Proces A
{umiestnenie komponentu)

produktu
Snimac chybného ﬁ
viyrobku procesu E

Snimaé chybného
vyrobku procesu A

Ovladaci panel vyrobnej linky

Q

Kontrolka Kontrolka
prevadzky zastavenia

O q Al Iy,
Dosiannuty SSESLIS, DS
Percento chybnych

B Eeina viroba bkow proces! ¥ procesi objem viro A—mﬂlka
v}lmbhmrplncﬁuﬂp

Stlacenim tlacidla
.Maspdt na zaciatok" sa vratite i v Percento chybrjch
na prvy vyber prevadzky. @Hﬂpﬂt na ZﬂCIEtGB) vﬂfrgﬁmcesu B

MontaZ sicasti

a chyhy
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Nahradenie nazvu zariadenia nazvom priradenym k jeho aplikacii

Zariadenie ma v sekvenénom programe nazov skladajuci sa z pismena a cislice, napriklad ,M0" alebo ,D5".

Nazov zariadenia teda nijako nenaznacuje, na Co sa dane zariadenie pouziva.

Rozsiahly program pouziva mnoho rozlicnych typov zariadeni. Znamena to, ze pocas programovania musite neustale
kontrolovat’ dokumenty s navrhom systému, aby ste vedeli uréit’ tcel tychto zariadeni. ZniZuje to efektivnost prace a
nepriaznivo to tiez ovplyviuje kvalitu programu v désledku chyb pri vybere zariadeni.

Na vyriesenie tychto problémov mozno pouzit funkciu Stitky.

Namiesto nazvu zariadenia mozete pouzit’ nazov (titok) oznacujuci konkrétnu aplikaciu, napriklad Signal spustenia
vyrobnej linky.

V pripade tohto typu nazvu mozno okrem alfanumerickych znakov pouzit’ aj japonské znaky (hiragana, katakana a kandzi).

<Prikaz na nastavenie zariadenia ,,M0" obsahujici prepnutie signalu spustenia vyrobnej linky do rezimu ON
prostrednictvom instrukcie SET>

Zariadenie —[ SET MO ]—

Stitok —I[ SET Signal spustenia vyrobnej linky]—

Pomocou tohto typu stitka vytvorite lahko Citatelny program, zvysite Ucinnost vyvoja programu a predidete chybam vstupu
zariadenia.

%0 start awdch
i {10 ) ol { Production line,_start signal )

T10 Y16 Production line start_signal Stoo_inputting parta
=il iy (MO ) i H { Parts_input_start flag X

{¥1 ) { Oparation lamp X
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C211 DT

Existujd dva typy Stitkov: globalny stitok a miestny stitolk.

<Globalny stitok>

Globalne stitky sa pouzivaju na cely projekt a v ramci neho k nim ma pristup akykolvek program.

<Miestny Stitok>

Miestne stitky sa pouzivaju len v konkrétnom programe. Pristup k nim ma len program, v ktorom je stitok zaregistrovany.

Projekt
Globalny titok A

Program 1

Miestny ¥titok A

Nepristupny

<>

.Program 1" a ,Program 2" si tlacidla.
Stlacenim ktoréhokolvek z programov
zistite, &i ma pristup k druhym dvom
typom Stitkow.
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000
@ETI Typy aplikacii stitkov a ulozenych hodnét

Pri registracii stitka Specifikujte pomocou oznaceni . Trieda” a . Typ udajov” pouZitie stitka a typ hodnét, ktoré mozno ulozit.

<Trieda>
Trieda oznacuje rozsah pouZivania a aplikaciu Stitka.
Vyber tried zavisi od typu Stitka.

Oblast’ nastavenia titka

e v _ . Miestny
Zamyilané pouzitie. Globalny M‘slgtﬂ:y SHtok
Stitok ° funkéného
programu bloku
VAR_GLOBAL Spoloény &titok pre programy a funkéné bloky v projekte. @] x x
VAR_GLOBAL_ . s . . .
CONSTANT Spolocny stitok s konstantou pre programy a funkéné bloky v projekte. o x x
VAR Stitok mozu pouzivat’ programy a funkéné bloky, pre ktoré je urceny. x @] 9]
VAR_CONSTANT Stitok s konstantou méZu pouZivat programy a funkéné bloky, pre ktoré je uréeny. * o] o]
VAR_RETAIN Stitok s konstantou méZu pouZivat programy a funkéné bloky, pre ktoré je uréeny. * O O
VAR_INPUT §t|tok pre vstup f“un kéneho bloku, pre ktory je urceny. . . o
Hodnotu nemozno v komponente programu zmenit',
VAR_OUTPUT Stitok pre vystup funkéného bloku, pre ktory je uréeny. x x o
VAR_IN_OUT §t|tok pre vstuEJ a vystup funkcného bloku, pre ktc:_r}r je urceny. . . o
Hodnotu mozno v komponente programu zmenit’
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@EEI Typy aplikacii Stitkov a ulozenych hodnét

<Typ udajov>

Typ udajov sa vztahuje na typ hodnoty ulozenej v stitku.

Typ udajov priradeny stitku oznacuje typ a rozsah hodndt, ktoré mozno ulozit v stitku a v zodpovedajicom zariadeni.
Typy Gdajov, ktoré mozno pouzit' v programoch v rebrikovej logike, uvadzame nizsie.

Bitové dizka Rozsah ulozenych hodnét

Je uloZzena hodnota OM (ZAP.) alebo OFF (WYP.).

Zodpoveda zariadeniu ,M". 1bit 1:ON, 0: OFF

Bit (Bit)

gund (signed) . 16 bitov -32768 az 32767
(Slovo (so znamienkom)) Je uréeny na ulozenie celého gisla bez zlomkov.

Double-word (signed) Zodpoveda zariadeniu ,D".

{Dvojité slove (so znamienkom)) 32 bitov -2147483648 az 2147483647

FLOAT (single precision)

’ 16 bitov -2128 57 2136 (), 2-126 57 2128
(FLOAT (jednoducha presnost)) Je uréeny na uloZenie realneho cisla vratane zlomkov.

FLOAT (double precision) Zodpoveda zariadeniu ,D". - 1004 2% 21022 1 1022 a3 F1034
(FLOAT (dvojité presnost)) 32 bitov -2 az -2 .0, 2 az 2

Je uréeny na uloZenie retazca znakov.

Zodpovedé zariadeniu ,D". Premenna Az 255 znakov

String (Retazec)

Zapne sa (ON) po dosiahnuti zadaného asu.

Timer (Casovad) Zodpoveda zariadeniu éasovaca T

Retentive timer Zapne sa (ON) po dosiahnuti zadaného casu.
(Retenény casovacd) Zodpoveda zariadeniu reten¢ného tasovaca ,ST".

Zapne sa (ON) po dosiahnuti zadaného poctu.

Counter (Pocitad|
sl il Zodpoveda zariadeniu pocitadla ,C".

SlaEi na uloZenie podiatoénej pozicie podprogramu.

Polnter (Uiaznvatel) Zodpoveda zariadeniu ukazovatela ,P".
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m Registrécia stitkov

[EF MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [Local Label Seiting MAIN [PRG] ]

! Project Edit  Find/Replace Compile  Wew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help -8 X
NBAle - 36 B [P v o TR BB o o ) g e o e ) it G e 058 1o
BT el Vsl e ey
: Navigation X 4] [PRG]Write MAIN (194)Step * F%Gluhal Label Setting Glu:ul:ualyv o5 Local Label Setting MAIN [P... ] 1 F -
Project Class Label M arme Data Type Canstant i‘
1 |VAR w | Production_gty_attained Bit
EFI Eh 2] |% 2 |VaR w |Partz_input_start_flag Bit
+ Parameter Prod line conty # 3 VAR w |Start_reject_pet_cale Bit
= Inteligent Function Modu 4 -
!} Global Device Comment 5 -
—| & Global Label g -
% Globall 7 -
+| i Program Setting i -
=% pou q v
=|+{Z) Pragram 1M -
=8 MATN 11 -
4k| Program 12 -
g Local Label 12 -
[ FE_Pool 14 -
[ES Structured Data Type 15 -
(.5 Local Device Commen 15 -
+ % Device Memoary 17 =
+-# Device Inikial value W 10 -
3 > 19 -
20 -
Jﬁ Project - -
|_.$I User Library ;é : Dokonéite nastavenia pre registraciu Stitkow.
: 24 - Pokracujte kliknutim na m .
!ﬁ Connection Destinakion 35 -
ol | 2 - m .
- |||« | 5

Enalish Simple Q03UDE Host Station

Lire ML
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Automatické priradenie stitkov zariadeniam (p"“;fﬁ)

Konvertovanim programu automaticky priradite zodpovedajuce zariadenie stitku podla triedy a typu Gdajov.

Pri pouzivani stitkov nemusite nutne vediet, ktoré zariadenie je k nemu priradené.

Ak chcete zmenit' rozsah zariadeni priradenych k stitku, pouZite moZnost Device/Label Automatic-Assign Setting
(Nastavenie automatického priradenia zariadenia/5titka).

* Tato obrazovka je okno nastavenia automatického priradenia zariadenia pre programovatelne kontroléry série
MELSEC-Q a MELSEC-L. Obrazovka pre programovatelné kontroléry série MELSEC-F sa moze odlisovat.

<Aktivovanie moZnosti ,Device/Label Automatic-Assign
Setting” (Nastavenie automatického priradenia
zariadenia/stitka) >

5o 2 AT FINGE b0 AURTARCH R S5 E s, V hlavnej ponuke softvéru GX Works2 vyberte polozku [Tool]

Labek wil be s=sigred From its sy doven s displayed devics list when mulbple devices are sslkeded, [Néstmje} - [Dﬁicefl'a bEI AUtnmatic-A'SSign S'E'tting] {N EStavenie
automatického priradenia zariadenia/stitka).

o e L e
i 0 -~ iFfF I I?‘ Window  Help
IC Memory Card

Deviced abel Automatic-Assign Setting

| (LY

LB waR_RETAIN Rangs [Latch(1)

B Bat Device
i-B AR Rangs

Check Parameter...
Opkions. ..

Key Customize, ..
- ViR Range

l DevicefLabel Automatic-Assign Setting. ..
- WAR_RETAIN Rangs [Lakchil)

= Retentive Timer Block Passwaord. ..
WaR Range

L[ vak_RETAIN Rangs [Latshily

(I (Y

= Painler
L. WAR Rangs
E Tamer

i

. i

- WaR RETAIN Rangs [Latchil) 1 . .
 Counter Confirm Memory Size...

1-- WAR Rangs [ 10 | [lies)| =
- AR _RETAIN Rangs lLatch(1) [Clateh [0 ] ' o Set TEL DatajConnect via Modem

Labehil) : Abke Lo daar e vadus by usdng a laboh Cear,
Labchi2) ¢ Unabbe to dear the value by using a latch chear. Jaaring vill be exscubad by ramoba oparation or program, LOPL

Logging Configuration Tool
{Caution]

1. Lab=-nonazsgned devices, of the automabcally assigred ones whie comping,, =il be aliotted the device that deplaved at the lowest i -
of the s=lected ores, Ex)-Cevioe vall be assigned to 2R when D end 2R ams selecosd, Ethﬂrl‘let Mer Module ':Dl'lFlgUrﬂtlUn Tool...

2, Changing the assignmant targel devica may dso thanga the procassing spesd sinos the arthmetic processing soeed for R and 7R & L
dfferences from other devices. Built-in 1O Module Tool

n ' I Canced

Check Inteligent Function Module Parameter

Irkeligent Function Module Tool

Language Selection, .,
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»
m Usporiadanie €asto pouzivanych blokov v rebrikovej logike do funkénych blokov na icely diverzie p{;}&ﬁma
("W Hm)'

V komplexnom programe sa niektoré bloky v rebrikovej logike méZu pouZivat opakovane.

Pripadne sa mozu rovnake bloky v rebrikovej logike pouzivat v rozlicnych programoch.

K vyssej efektivite prace nijako neprispieva opakované zadavanie rovnakého bloku v rebrikovej logike vzdy, ked' je to
potrebné.

Ak navyse najdete chybu v spoloc¢nom bloku v rebrikovej logike, musite vyhladat' a opravit” kazdy blok. Pri takomto postupe
stratite velmi vela Casu.

Uvedené problémy vyriesite pouZitim funkcie Funkény blok (FB).

Opakovane pouZivany blok v rebrikovej logike mézZete usporiadat do funkéného bloku, ktory mozno pouZit' v kazdom
programe. Vyrazne to zvysuje efektivitu prace.

Ak sa v spolo¢nom bloku objavi chyba, staci opravit’ len funkény blok.

Okrem toho, Ze usetrite cas, predidete tym aj riziku, Ze neopravite nejaky blok.

W InpulCty Procé_Arjecivale -4

VE ProcARmecPrd  ProcB_Rgjecivalue 2

W: ProcaRejeciFrd

Ak cheete animaciu spustit’ od
zatiatku, stlacte tlacidlo.

ans
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b
m Vytvorenie a umiestnenie funkénych blokov ﬁgiﬁ)( Kvalital)

KedZe funkény blok sa pouziva v rozli¢nych programoch, nemozno v nom pouZzit skutocné zariadenia (ako X, Y a D).
Tieto zariadenia musite nahradit stitkami podla postupu v casti 2.1.
Animacia znazorfiuje postup usporiadania blokov v rebrikovej logike do funkéného bloku.

. Pripravte program na usporiadanie Poéet spracovani 1 |
funkéného bloku.

Count_ Muml o —
Program rozdelte na vystup a vstup a intemé i Count o C UP Y12 }—

zariadenia nahradte intermymi Stitkami, aby ste
wytvarili funkény blak. .

Podet spracovani 2 |

. VMytvoreny funkény blok umiestnite do {,-;2..\
1

———

Vytvorte vstupny/vystupny obvod
(nastavte parametre)

programu presunutim mySou. 8 ,
Count_Mum?2 -

i Count ocCUP[ WY22,

. Stitkom vstupu a vystupu funkéného
bloku, ktory ste umiestnili do programu,

priradte parametre. | Ak cheete prejst spat na

‘\/‘ prvy krok, stladte tladidlo.

. Pred funkénym blokom a za nim vytworte -
wstupny obvod, ktory odosle parameter Stitku -‘ggﬂ q D
wstupy, a wystupny obvod, kbory prijme
parameter zo Stitku vistupu.
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m Vytvorenie a umiestnenie funkénych blokov )
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@EZI Pouzivanie kniznice funkénych blokov

Teraz uz viete, ako vytvorit funkcny blok.

Spolocnost Mitsubishi Electric usporiadala riadiace programy rozlicnych modulov, napriklad procesorov CPU, sieti, modulov
analégovych vstupov a vystupov a polohovacich modulov do funkénych blokov, ktoré si bezplatne dostupné v kniznici
funkénych blokov (FB).

Pri pouzivani kniznice FB nie je potrebné vyvijat riadiace programy modulov, ¢o museli zvycajne robit’ pouzivatelia. Lahko
mozno zaviest' aj tie moduly, ktoré nepoznate.

KniZnicu FB si mozete prevziat’ na stranke,, MELSOFT Library Download” (Prevzatie kniznice MELSOFT) webovej lokality
spoloénosti MITSUBISHI ELECTRIC FA.

* Kliknutim na nasledujicu adresu URL prejdete na stranku s kniZnicou na prevzatie.*

http://wwwif2 mitsubishielectric.co.jp/melfansweb/plceng/download/library/index_e.htm

<Predtym> <Pri pouzivani kniZnice FB>

* KniZnica FB sa neposkytuje pre programovatelné kontroléry série MELSEC-F.
Podporované modely si uvedené na stranke s kniZznicou na prevzatie. Pred prevzatim kniznice skontrolujte,
¢i je vas model podporovany.
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m Zmena pociatoénych hodnét zariadenia bez opravy programu (p%f@?ﬂa)

Pociatocna hodnota alebo konstanta zariadenia sa zvyCajne nastavuje pomocou instrukcie MOV pred spracovanim programu.
V takomto pripade sa musi program priamo opravit zakazdym, ked’ sa jeho cinnost’ zmeni podla aplikacie systému.
Okrem toho, Ze je tento postup narocny na cas, pri oprave moze dojst’ k chybam. Pripadne sa moze stat, Ze nieco neopravite.

Uvedené problémy vyrieSite pouzitim funkcie Pociatocna hodnota zariadenia.

Pomocou tejto funkcie softvéru GX Works2 zaistite spravne riadenie pociatocnych hodnoét zariadenia a nebudete musiet’
vykonavat’ opravy programu, o prispieva k ucinnejSiemu vytvaraniu programov.

Tato funkcia navyse eliminuje potrebu implementovat program na nastavenie pociatocnych hodnot zariadenia.

Tymto spésobom sa zmensi objem programu (vyuZitie pamate) a zniZi riziko vzniku poruchy.

V pripade funkcie Pociatocna hodnota zariadenia musite stanovit rozsah zariadeni na nastavenie pociatoénych hodnét.
Konkrétne pociatocné hodnoty sa ulozia v paméti zariadenia a priradia sa k stanovenému rozsahu zariadeni.

Ked' su oblasti pamate zariadenia pripravené podla aplikacii systemu, pociatocné hodnoty zariadenia sa dajd zmenit’
jednoducho zmenou oblasti pamate zariadenia, ktora sa ma priradit.

{MOYV K20 Do )

{MOV K10 DI )

{MOV KS Doz )
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m Zmena pociatoénych hodnoét zariadenia bez opravy programu
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00O

w

@X I zZjcdnoduienie programov v rebrikovej logike ot
AP

V komplexnom programe v rebrikovej logike méze byt spojenie zariadeni, instrukcii a ovladanych riadkov pomerne
komplikovane takze nakoniec tazko zistit, ¢co program vlastne spraciva.

Predovsetkym numerické vypocty, napriklad vzorce v ramci jedného riadka, musia byt naprogramované pomocou kombinacie
instrukcii.

Uvedené problémy vyriesite pouzitim funkcie Vnoreny struktirovany text.

Program v rebrikovej logike sa nahradi programom, ktory je Ciastocne pisany v jazyku struktirovaného textu (ST).
Jazyk ST je programovaci jazyk sekvencného riadenia podobny jazyku C, ktory sa pouziva na programovanie pocitacového
softvéru.

Numerické vypocty sa daju pisat’ pomocou vzorcov, aby aj programatori, ktori nevedia pouzivat jazyk C, mohli pouzivat
vnoreny Struktdrovany text.

Na nasledujicom obrazku mozete vidiet ¢ast’ programu v rebrikovej logike pre systém nahradend vnorenym Strukttrovanym

textom.
Komplikovany program v rebrikovej logike je teraz lahko zrozumitelny.

D3:=00-D1-DZ;
INT_TO_REAL E{Spustit vypocet percenta chybrych wyrobkov,D0,inp0);
INT_TO_REAL E{Spustit vypocdet percenta chybnjch wyrobkov,DLinpl);
INT_TO_REAL E{Spustit vypodet percenta chybnych wyrobkov D2,inp2);
IF inp0=E0 THEM
resultA:=(inpl/inp0*E10G;
T3 = 00-0-0Z, END IF;
INT O REAL Il:[-“-'a- o RE.ﬂlll__Tc'._[NT_E{SFIUStit vypocet percenta chybngch wyrobkovresulta D4);
INT TO_REAL EjSian rect per cale. ol npd  IF (INPO-inp1)=EQ THEN
INT_TO_REAL_E(Sarl_reject_pel_ca resultB:={inp2/{inp0-inp1)y*E100;

_ END IF;
IF'f,'b_T?:H ,Eir.\.l':,:.;, E100 REAL_TO INT_E(Spustit vwwpodet percenta chybnich wirobkovresultg, D5);

Ak chcete animaciu spustit’ od
zadiathku, stlacte tlacidlo.
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»m Zjednoduienie programov v rebrikuvej Iugike

[E MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [[PRG]Write MAIN 114 Step]
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R CEIC

IMT_TO_REAL_E[Start_rejsct_pct_calc,DZ.inp2):
Iy _To_ _E[Start_reject_pat_ p]

IF inpl=EQ THEM

rezultd: =[inp1 Anp0d)"E100;

EMD_IF;
REAL_TO_IMT_E[Start_reject_pct_calc rezultd, D4
IF [inp0-inp1)=E0 THEM

resultE: =(inp2inpl-inp1 1B 100;

EMD_IF:

REAL TO_INT_E[Start_reject_pct caleresultE DS]]

{7

7 R
i -

Pokracujte kliknutim na ({JJ -

Dokondite nastavenie vnorengého Struktdrovaného textu.

English QO3UDE

Hosk Skation

[ —
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»ﬂ Vytvaranie lahko zrozumitelnych a Citatelnych programov ( Kvalital)

Pri pohlade na urcity komplexny program mézZe byt pre vas tazké porozumiet jednotlivym detailom riadenia.
V dosledku toho mozu nastat’ nasledujice problémy:

* Pri programovani robite chyby (napriklad zadate nespravne instrukcie alebo zariadenia).

+ Nie ste schopni najst pricinu vzniku chyb v programe.

= Osoba, ktora prevezme programovanie, nerozumie podrobnostiam riadenia.

Uvedené problémy vyriesite pouzitim funkcie Komentar.

Pre lepsiu zrozumitelnost jednotlivych podrobnosti riadenia mozno k programu pripojit mema, napriklad informacie
o riadeni a nazvy zariadeni.

Kedykolvek je to mozné, vlozte komentar. Vytvarané programy tak nebudu lahko zrozumitelné len pre vas, ale aj pre

ostatnych.

X X7 X X7

o— —3F {vo H — 1 H H
Start sw  Dwoor ope

1 SENEar

_('n

(2 N

{END ]— 6

Softvér GX Works2 umoznuje vkladanie nasledujicich komentarov.

Typ komentara Rozsah komentara

Komentar, ktory moZno pripojit’ k zariadeniu.

AT BT Tento komentar oznacuje aplikiciu ka?dého zariadenia a typ pripojeného IO zariadenia.

Komentar, ktory mozno pripojit’ k bloku v rebrikovej logike.

Prikaz Takyto komentar ulahéuje zrozumitelnost priebehu spracovania.

Komentar moZno pripojit’ k cievke/aplikacnej instrukcii v programe.

S Tento komentar ulahcuje zrozumitelnost obsahu cievky (vystup) a aplikaénej instrukcie.
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m Pisanie komentara pre kazdy blok v rebrikovej logike )
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»
ﬂ Zjednodusenie citania programov obsahujicich specialne relé/registre

Ak sa v programe pouzivaju specialne relé, Specialne registre alebo zariadenia modulu inteligentnej funkcie, moze byt tazke
pochopit’ vietky aplikacie a funkcie tychto zariadeni. Program musite citat's priruckou v ruke.

Cital by sa lahsie, keby bol ku kazdému zariadeniu pripojeny komentar. V pripade velkého poctu zariadeni by to vsak
vyzadovalo vela casu a Usilia.

Uvedené problemy vyriesite pouzitim funkcie Vzorovy komentar.

Softver GX Works2 poskytuje vzorové komentare opisujice aplikacie a funkcie Specialnych relé, Specialnych registrov
a zariadeni modulu inteligentnej funkcie.

Vzorove komentare ulahcuju pripajanie komentarov k zariadeniam s cielom zjednodusit’ Citatelnost programu.

Vzorove komentare mozno podla potreby upravit.
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m Zjednodusenie citania programov obsahujicich specialne relé/registre )
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[ JETLGIERED Ladenie )

Jednotlivé kroky v ramci kapitoly 3

V kapitole 3 sa oboznamite s funkciami, ktoré sa vyuzivajd pri ladeni.
Softvér GX Works2 poskytuje mnozstvo nastrojov na monitorovanie a ladenie, pomocou ktorych mozete opravovat’ chyby.
Vytvarajte bezchybné a kvalitné programy pomocou tychto nastrojov na monitorovanie a ladenie.

3.1 Monitorovanie vylucne cielovych zariadeni a Stitkov
3.2 Kontrola stavu pouZivania zariadeni a Stitkov
3.3 Zhromazdovanie informacii o priebeznych zmenach hodndét zariadenia
34 Zmena hodnét zariadenia bez opravy programu
3.5 Ladenie ¢innosti programu krok za krokom
3.5.1 Pouzitie funkcie Vykonanie kroku
3.6 Simulacia ¢innosti externého zariadenia
3.6.1 Zadanie hodnét zariadenia na nastavenie I/O systému
3.6.2 Pouzitie formatu ¢asoveho diagramu na nastavenie I/O systému
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m Monitorovanie vylucne cielovych zariadeni a Stitkov

Program pouziva vela instrukcii a zariadeni.
Rozsiahla vertikalna dizka programu navyse znamena, Ze na monitore pocitaca sa naraz zobrazuje len ¢ast z neho.
Preto v pripade programu s rebrikovou logikou nemozno monitorovat celu jeho cinnost.

Uvedené problemy vyriesite pouzitim funkcie Dohlad.
Tato funkciu mozete pouzit' na monitorovanie vylucne zariadeni a stitkov, ktoré ste Specifikovali vopred.
Maozete vytvorit’ dva a viacero dohladov s cielom zaistit’ sledovanie jednotlivych rozsahov.
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Monitorovanie vyluéne cielovych zariadeni a Stitkov )
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@I Kontrola stavu pouzivania zariadeni a Stitkov

Program pouziva rovnake zariadenia a stitky v rozlicnych umiestneniach.

Pravdepodobne budete chciet skontrolovat’ stav pouzivania zariadeni a stitkov v takychto umiestneniach ich vzajomnym

porovnanim.

Pouzite na to funkciu Krizova referencia.

Tato funkcia zobrazi na zaklade podmienok vyhladavania zodpovedajlci zoznam umiestneni zariadeni a stitkov, aby ste ich

mohli porovnat’ a skontrolovat, ¢i sa pouzivaja spravne.
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m Kontrola stavu pouzivania zariadeni a Stitkov )
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.
m Zhromazd'ovanie informacii o priebeznych zmenach hodnét zariadenia

Pravdepodobne budete chciet overit, ¢i sa zmenené hodnoty zariadeni a stitkov este nachadzajd v rozsahu danom

navrhom. Pripadne budete chciet’ skontrolovat, ¢i vam zmeny pocas zlyhania systému nepomézu odstranit’
vzniknuté problémy:.

V takom pripade pouzite funkciu Trasa vzorkovania. (Plati len pre programovatelné kontroléry série MELSEC-Q a
MELSEC-L.)

Tato funkciu moézete pouzit na priebezné monitorovanie a zaznamenavanie zmien v hodnotach zariadeni a stitkov.
Zaznam mozete ulozit k stiborom.
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m Zhromazdovanie informacii o priebeznych zmenach hodnét zariadenia )
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»m Zmena hodnét zariadenia bez opravy programu

Pri ladeni pravdepodobne budete chciet nitene zmenit' hodnoty zariadenia, aby ste si overili rozdiel v ¢cinnosti programu.
To vsak znamena, ze pri kazdej zmene hodnoty zariadenia budete musiet’ upravit’ program, o vyzaduje vela casu aj Usilia.
Ak navyse zabudnete zmenit upraveny program na povodne nastavenia, moze to spésobit’ dalsie zlyhanie.

V takom pripade pouZite funkciu Vykonatelny podmieneny test zariadenia. (Plati len pre programovatelné kontroléry
série MELSEC-Q a MELSEC-L.) ,

Tato funkcia zmeni hodnoty zariadenia pri vykonani cisla kroku, ktory ste stanovili vopred. Uprava programu nie je
potrebna.
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m Zmena hodnét zariadenia bez opravy programu )

[BF MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [[PRG]Monitor Executing MAIN (Read Only) 194 Step]
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»ﬂ Ladenie cinnosti programu krok za krokom

Pocas ladenia pravdepodobne budete chciet overit’ vykonanie instrukcie v kazdom kroku alebo pripadné zmeny v hodnote

zariadenia.
Ladenie krok po kroku vsak moze byt problematické v dosledku vysokej rychlosti vykonavania programu (€as snimania).

Na vyriesenie tohto problému pouZite funkciu Vykonanie kroku. (Plati len pre programovatelné kontroléry série MELSEC-Q

a MELSEC-L)
Tato funkcia umoznuje vykonat program v jednotlivyich krokoch, a tak implementovat ladenie krok za krokom. _
Funkciu vykonania kroku pouZite spolocne s funkciou simulacie. (Funkciu vykonania kroku nemozno pouZit' na ladenie

v ramci aktualneho PLC)

Funkcia vykonania kroku méze pouzivat nasledujice funkcie.

Funkcia Popis

Tato funkcia vykonava program dovtedy, kym neddéjde k splneniu stanovenych podmienock prerusenia.
Po splneni stanovenych podmienok prerusenia sa vykonavanie programu zastavi.

Na stanovenie podmienck prerusenia pouZite bod prerusenia a zariadenie prerusenia.

Vykonavanie
po prerusenie

Vykonanie

kroku Tato funkcia vykona program krok za krokom.

Ciastoéné

vykonanie Tato funkcia vykona program len od stanoveného miesta.
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@XEW Pousitie funkcie Vykonanie kroku

Ako miesto spustenia a podmienku spustenia ladenia nastavte bod prerusenia a zariadenie prerusenia (v tomto poradi).
Mozete definovat’ aj rozsah vynechania, pocas ktorého docasne inaktivujete vykonavanie programu. (Plati len pre
programovatelné kontroléry série MELSEC-Q a MELSEC-L.)

Ked sa podmienky preruenia splnia po spusteni funkcie vykonavanie po prerusenie, vykonavanie programu sa prerusi.
Potom pocas vykonavania cinnosti programu krok za krokom na zaklade funkcie vykonania kroku overte pripadnd zmenu

hodnét zariadenia, aby ste nasli chybu.

<Bod prerusenia> <Zariadenie prerusenia> <Rozsah vynechania>

Tam, kde chcete prerusit’ vykonavanie Nastavte zariadenie prerusenia na zaklade Pocas aktivovanej funkcie vykonania kroku

programu, nastavte bod prerusenia. toho, ktoré vykonavanie programu sa nastavte rozsah, v ramci ktorého sa nema

Definujte ho v jednotkach krokov. prerusi, ked hodnota zariadenia alebo 5titka vykonavat’ program — v jednotkach blokov

V celom projekte mézete nastavit az 64  splni stanovenu podmienku. v rebrikovej logike.

bodov prerusenia. Bitov a/alebo slovnych zariadeni moze byt V celom projekte mézete definovat’ az 16
az 16. rozsahov.

<Aplikacia rozsahu vynechania>

Pouzitim rozsahu vynechania mozete zGzZit' bod zlyhania.

Vyskusajte vykonavanie po prerusenie s nastavenym rozsahom vynechania a bez neho.

Ak sa chyba vyskytne iba v pripade nastaveného rozsahu vynechania, znamena to, Ze dany rozsah obsahuje chybu.
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>m Pouzitie funkcie Vykonanie kroku

foE MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learninglRobot control - [[PRG]Read MAIN (Read Only) 194 Step]
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e
ﬂ Simulacia cinnosti externého zariadenia

Ladenie v spojeni s cinnostou externého zariadenia nie je mozné vo vyvojovom prostredi, v ktorom nemozno pouzit' dané

externé zariadenie, napriklad v pripade funkcie simulacie.
S cielom vyriesit tento problém sa bezne pridava program ladenia simulujuici cinnost’ externého zariadenia.
Vytvorenie programu simulacie si vsak vyzaduje nielen vela casu a Usilia, ale aj Gpravu programu pri zmene ¢innosti.

Na vyrieSenie tohto problému pouzite funkciu Nastavenie I/O systému.
Tato funkcia dokaze simulovat’ ¢cinnost’ externého zariadenia bez pouzitia programu ladenia.
Cinnost externého zariadenia mozno jednoducho nastavit’ alebo zmenit v okne nastaveni. Preto nie je potrebné

vytvarat/upravovat bezny program.

Cinnost externého zariadenia mozete nastavit’ nasledujucimi spésobmi:

<MNastavenie hodnot zariadenia>
Definované hodnoty zariadenia mozno zmenit v ¢ase nastavenom casovacom po splneni stanovenych podmienok.

<Nastavenie vo formate ¢asového diagramu>
Zmena zariadenia nastavena v definovanom formate casového diagramu sa méze spustit’ po splneni stanovenych

podmienok.
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»m Zadanie hodnét zariadenia na nastavenie I/O systému )

[BF MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Monitor Executing MAIN (Read Only) 194 Step]
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m PouzZitie formatu ¢asového diagramu na nastavenie I/O systému )
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[ LU LERY Riadenie projektov a bezpecnostné opatrenia

Jednotlivé kroky v ramci kapitoly 4
V kapitole 4 sa oboznamite s funkciami, ktoré sa vyuzivajd pri riadeni projektov a implementovani bezpe¢nostnych opatreni.

4.1 Zabranenie tniku know-how a neopravnenej zmene programov
4.1.1 Obmedzenie pristupu jednotlivych pouzivatelov k idajom
4.2 Zalohovanie projektu a riadenie verzii
4.3 Porovnanie programov uloZenych v programovatelnom kontroléry a v pocitaci
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m Zabranenie Uniku know-how a neopravnenej zmene programov

Sekvencny program obsahuje strategicky déleZité poznatky a udaje.
Unik know-how a udajov z programu by mohol byt pre spolo¢nost’ znicujuci.
Neopravnena zmena programu by mohla sposobit vyrobné problémy, napriklad zastavenie systému.

Uvedené problémy vyriesite pouzitim funkcie Zabezpecenie.

Tato funkcia prostrednictvom hesla obmedzuje pristup pouzivatelov k jednotlivym projektom.

Takisto obmedzuje rozsah Gdajov alebo funkcii, ktoré mézu jednotlivé osoby pouzivat alebo k nim mézu pristupovat.
Funkcia takto zabranuje neopravnenym pouzivatelom v prehliadani alebo upravovani programov.
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0 | Obmedzenie pristupu jednotlivych pouzivatel'ov k Gidajom

Na vyvoji komplexného sekvenéného programu sa ¢asto podielaju dvaja alebo viaceri programatori.

V pripade timového vyvoja sa musi rozsah dostupnych tdajov a funkcii spravne riadit’ podla pracovnych uloh a Grovne
zruénosti jednotlivych programatorov a dévernosti dajov, s ktorymi programatori manipuluju.

Riadenie pristupu moZno implementovat’ prostrednictvom nastavenia bezpe¢nostnych trovni pristupu.

<Uroveii pristupu>
Opravnenia na manipulaciu s Gdajmi v projekte mozno nastavit' pre kazdého pouzivatela.
MéZete nastavit’ pat rozlicnych Grovni pristupu.

Uroven pristupu Povolené operacie

Administrators (Administratori) Urover administratora | Opravnenie pouzivat vietky funkde.

D I L I3 E ) & i 3
evelopers (Level3) (Vyvojari (Uroven 3)) Obmedzenia v suvislosti s nastaveniami

Developers (Level2) (Viyvojari (Groven 2)) Urove vyvojara zabezpedenia, pristupom k (dajom a niektorymi
operaciami.

Developers (Levell) (Vyvaojari (Uroven 1))

Dostupné je len prehliadanie projektovych udajov.
Citanie z automatu PLC nie je mozné.

Users (Pouzivatelia) Uroveri operatora
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Obmedzenie pristupu jednotlivych pouzZivatelov k idajom
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m Zalohovanie projektu a riadenie verzii Riadenie

V dosledku zlyhania CPU programovatelného kontroléra mozete stratit’ dolezity program.

Ak nie je k dispozicii zalohovaci program, pravdepodobnost rychlej obnovy je nizka.

No aj v pripade dostupného zalohovacieho programu je tazké urcit, ¢i zalohovana verzia zodpoveda verzii strateného
programu. Nie vsak v pripade implementacie riadenia verzii.

Chcete byt pripraveni na neocakavaneé situacie? Vykonavajte pravidelné zalohovanie a zaistite riadenie verzii.

Uvedené problémy vyriesite pouzitim funkcie Historia zmien.

Tato funkcia dokaze zaznamenat az 100 sdprav histérie zmien (Cislo historie, datum/¢as, pouzivatel, nazov, komentar)
projektu.

V rovnakom case sa popri zaznamenavani zalohuju aj projektové Gdaje.

Riadenie verzii zabezpecené funkciou historie zmien vam umoznuje obnovit' stratené programy, overit’ verzie programov a
v pripade neocakavanych udalosti tak implementovat rychlu obnovu.

Ma obnovenie

programu pouZite
najnovsiu verziu

Kde je najnoviia
verzia?
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»m Zalohovanie projektu a riadenie verzii
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ESREEN 5

>
m Porovnanie programov uloZenych v programovatelnom kontroléry a v pocitaci

Programy sa bezne ukladaji do poditaca vo vyvojovom prostredi a pisu sa tieZ do PLC.
Tieto dva programy vsak nie su vzdy rovnake.
Vizualnym overenim ich podobnosti vam maézu unikndt’ chyby.

Tento problém vyriesite pouzitim funkcie Overenie pomocou PLC.
Tato funkcia dokaze overit' zhodu programu otvoreného v softvéri GX Works2 s programom zapisanym do PLC.
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w
m Porovnanie programov ulozenych v programovatelnom kontroléry a v pocitaci
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! Project Edit  Find/Replace Compile  Wew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

[BALe ixEre s GRE SAFRS S nw s 5000
[eel 2 BB B ) @ b B 4 e 35 ) I 0 M ) 2

U W4+ L
sF7 sF& aF7 aFs | zafS =af6 zaf7? safs | aF5 cafs

i Mavigation o x

ﬁ [PRG]Write MAIN 194 Step r @ Werify Result [PLC Werify] I
Project Schecduled prod o

[P . = Gy 2] - i

+ Parameter Prod line control s
Inteligent Function Module
A% Global Device Cormment
+ @ Global Label
+ Prograrn Setting
- poU

- E‘:" Pragranm

=|-{r} MAIN
4k Program
é Local Label
[ FE_Pool
(B Structured Data Tvpes
Local Device Comment

Sl Device Memory
Device Initial Yalue

| user Library Dokondite online overenie programu.

Pokratujte kliknutim na n .
| Connection Destination

Enalish Q03UDE Hosk Station

Iﬂll II
L R




ki 1-GX_Wks2_Advanced_fod_slo

Zaveretny test

Teraz, ked ste dokondili vietky lekcie kurzu PLC GX Works2 Advanced, ste pripraveni na zavereény test.
Ak si nie ste isti niektorymi preberanymi témami, vyuZite tito prilezitost’ a zopakujte si ich.

Celkovo je v tomto zaverecnom teste & otazok (8 poloZiek).

Zaverecny test mozete absolvovat [ubovolne velakrat.

Hodnotenie testu
Po vybere odpovede kliknite na tlacidlo Odpovedat. Ak prejdete na dalSiu otazku bez kliknutia na
tlacidlo Odpovedat, vasa odpoved’ sa nezapodita. (Povazuje sa za nezodpovedanu otazku.)

Vysledky testu
Na stranke vysledkov sa zobrazi pocet odpovedi, percentualna Uspednost’ a vysledok
Uspesnosti/netspesnosti absolvovania.

Spravne odpovede:

Na Uspesné absolvovanie
Celkovy poéet otazok: 4 testu musite spravne
zodpovedat 60% otazok.

Percentualna Uspesnost: 100%

Pokradovat Skontrolovat’

« Kliknutim na tla¢idlo Pokracovat sa test ukonéi.
= Kliknutim na tlacidlo Skontrolovat’ mozZete test skontrolovat. (Kontrola spravnych odpovedi.)
« Kliknutim na tla¢idlo Znova mdZete test absolvovat znova.
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Zéverei:’njr test 1

Ktora z nasledujicich funkcii umoZniuje tcinné programovanie vdaka usporiadaniu opakovane
pouzivanych blokov v rebrikovej logike do komponentov, ktoré mozno zdielat? (Vyberte jednu z
mozZnosti.)

Vnoreny Struktirovany text
Stitok

Funkény blok

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 2

Ktora z nasledujicich funkcii umoZznuje vytvaranie lahko citatelnych programov zmenou nazvov
zariadeni na nazvy spojené s ich aplikaciou? (Vyberte jednu z moZnosti.)

Komentar zariadenia
Stitok

Poznamka

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 3

Ktora z nasledujicich funkcii umoZniuje vytvaranie lahko Citatelnych programov poskytnutim
informacii k spracovaniu jednotlivych blokov v rebrikovej logike? (Vyberte jednu z mozZnosti.)

Komentar zariadenia
Riadkovy prikaz
Poznamka

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 4

Ktora z nasledujicich mozZnosti obsahuje spravne vysvetlenie funkcie Overenie prostrednictvom PLC?
(Vyberte jednu z moZnosti.)

Porovnanie upravovaného programu s programom zaznamenanym v historii zmien.
Porovnanie upravovaného programu s vybratym programom uloZenym v pocitaci.

Porovnanie upravovaného programu s programom zapisanym do CPU programovatelného radica.

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 5

Ktora z nasledujucich moZnosti obsahuje spravne vysvetlenie funkcie Nastavenie I/O systému? (Vyberte
jednu z mozZnosti.)

Simulacia éinnosti externého I/O vybavenia na osobnom poéitaci pocas ladenia.

Dialkove ovladanie ¢innosti externého I/O vybavenia z osobného poditaca pocas ladenia.

Simulacia ¢innosti CPU programovatelného radic¢a na osobnom pocitaci pocas ladenia.

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 6

)

Ktora z nasledujicich moZnosti obsahuje spravne vysvetlenie funkcie Historia zmien? (Vyberte jednu z moZnosti.)

Zaznamenanie ¢innosti softvéru GX Works2 krok za krokom na bezproblémové obnovenie v buddcnosti.

- faznamenanie historickych udajov a zaloh projektu na neskoriie overenie a ocbnovenie.

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 7

Ktort z nasledujtcich funkcii méZete pocas ladenia pouZit na zmenu samotnych hodnét zariadenia bez toho,
aby ste museli upravovat’ program? (Vyberte jednu z mozZnosti.)

Vykonavanie po preruéenie

MNastavenie I/O systému

Vykonatelny podmieneny test zariadenia

denvedat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 8

Povedzme, Ze projekt obsahuje programy A a B a vy pouzijete funkciu Stitka.
Ktoré z nasledujucich typov Stitkov st dostupné pre program B? (Vyberte dve moZnosti.)

Globalny stitok
—  Miestny Stitok programu A

Miestny 5titok programu B

denvedat’] I Spat’ ]
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Vyhndnutenie testu

Dokoncili ste zaverecny test. Vase vysledky s uvedené nizsie.
Ak chcete ukondit’ zaverecny test, prejdite na dalSiu stranu.

Spravne odpovede:

Celkovy pocet otazok:

Percentudlna uspesnost:  100%

‘ Pokracovat’ | ‘Sknntmlnuat"

BlahoZelame. Uspeli ste v teste.
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Dokondili ste kurz PLC GX Works2 Advanced.

Dakujeme, Ze ste absolvovali tento kurz.

Verime, Ze sa vam lekcie pacili a informacie ziskané v tomto kurze budd
pre vas v buddcnosti uzitocné.

Kurz mozete absolvovat podla potreby viac krat.

‘ Skontrolovat’ ‘ ‘ Zavriet’




