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»@m Ciel tohto kurzu ) uaa

Tento kurz je urceny pre ludi, ktori moduly inteligentnej funkcie programovatelnych kontrolerov série MELSEC-Q pouzivaju
prvykrat alebo ich zacali pouzivat' len nedavno.

V tomto kurze sa naucite, ako pouzivat’ moduly inteligentnej funkcie, a to vyuzitim pomerne jednoduchého modulu digitalne-
analogoveho prevodnika a inzinierskeho softvéru s nazvom ,GX Works2".
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>m Struktira kurzu ) 00c

Obsah tohto kurzu je nasledujuci.
Odporucame zacat' od kapitoly 1.

Kapitola 1 - zakladné funkcie modulov inteligentnej funkcie

Oboznamte sa so zakladnymi funkciami a pouzivanim modulov inteligentnegj funkcie a softvéru GX Works 2.

Kapitola 2 - pouzZivanie modulu konvertora D/A

Oboznamte sa so specifikaciami a metddou zapojenia modulu konvertora D/A (Q62DAN), postupom nastavenia modulu
prostrednictvom softvéru GX Works2 a postupom kontroly prevadzky modulu pri spusteni.

Zaverecny test

Uspesné absolvovanie: 60 % alebo viac.
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»@m Pouzivanie tohto nastroja elektronického kurzu

Prechod na nasledujicu obrazovku

Navrat na predchadzajicu obrazovku

Prechod na pozadovand obrazovku

Ukoncenie kurzu

Prechod na nasledujicu obrazovku.

Navrat na predchadzajicu obrazovku.

Zobrazi sa obsah, pomocou ktorého budete moct prejst na
pozadovanu obrazovku.

Ukonéenie kurzu.

Okna, ako napriklad obrazovka Obsah, a samotny kurz sa zavru.
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>m Opatrenia pri pouzivani )

Bezpecnostné opatrenia

Ak sa udite pomocou skutocnych produktov, precitajte si vietky bezpecnostné opatrenia v prislusnych navodoch.

Opatrenia pri uceni

- Zobrazené obrazovky verzie softvéru, ktord pouzivate, sa mozu lisit’ od obrazoviek uvadzanych v tomto kurze.
V tomto kurze sa vyuziva nasledujica verzia softvéru:

- GX Waorks2 verzie 1.77F
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> Zakladné funkcie modulov inteligentnej funkcie

V tejto kapitole sa oboznamite so zakladnymi funkciami a metddami riadenia, ktoré sa bezne pouzivaji v moduloch
inteligentnej funkcie programovatelnych radicov série MELSEC-Q.

Pozrime sa na metody riadenia modulov inteligentnej funkcie a na to, ako suvisia so softvérom GX Works2.

1.1 Prehlad modulov inteligentnej funkcie

1.2 Riadenie modulov inteligentnej funkcie

1.3 Programy riadenia modulov inteligentnej funkcie

1.4 Prevadzkové nastavenie pomocou parametrov
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>m Prehlad modulov inteligentnej funkcie ) W

Spomedazi roznych modulov, ktoreé sa montujd na zakladnu jednotku programovatelneho radica serie MELSEC-Q sa moduly ine
ako modul CPU, modul napajacieho zdroja a digitalny modul I/O nazyvaju ,moduly inteligentnej funkcie”.

Moduly inteligentnej funkcie plnia dolezitd funkciu tym, Ze rozsiruju rozsah aplikacie programovatelného radica v rozhrani, v
ktorom je programovatelny radic zapojeny do viacerych snimacov a pohonov.

Pouzivaju sa moduly, ktore riadia vstup/vystup analogovych signalov, komunikuju medzi jednotlivymi zariadeniami
pripojenymi cez siet, riadia polohovanie, a iné moduly.

S ie prenosu -~

~ Riadenie polohovania -

Komunikacia cez siet’ a rozpoznanie polohy

e e L
gt e et L ]

=~~~ """ spracovanie analégovych Gdajov T

“EAAA ATV b v e rong Mapéatie, prid a L-“ﬂ“h
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Pozrime sa teraz na typy modulov podla klasifikacie funkcii.
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Pouzivaju sa tieto moduly inteligentnej funkcie programovatelnych radicov série Q.

Typ MNazov modulu Prehlad funkcie
Analogoveé Modul konvertora A/D | Modul konvertora A/D konvertuje analégové hodnoty, napriklad napatie a prid,
systémové moduly ktoré externe vstupuji do digitalnych Gdajov a ktoré potom zachytava modul CPU.

Modul konvertora D/A | Modul konvertora D/A konvertuje mnozZinu digitalnych ddajov modulu CPU na
analdgove hodnoty, napriklad napétie a prid, a potom ich vysiela.

Modul regulacie Ma zaklade merani snimaca teploty (analégoveé tdaje) a cielovej teploty

teploty programovatelného radi¢a vypoditava modul regulacie teploty potrebné riadiace
vstupy pre externé zariadenia. Tieto externé zariadenia potom upravujl teplotu
vzoriek tak, aby splnili pozadovanu cielovi hodnotu.

Modul vstupu teploty | Modul vstupu teploty konvertuje merania teploty (analogové udaje) z externych
snimacov na digitalne Gdaje, ktoré dokaze spracovat modul CPU.

Moduly Modul Modul vysokorychlostného scitavada prijima vysokorychlostné pulzné signaly z

polohovania/systému | vysokorychlostného kédovadov namontovanych na strojovych zariadeniach a séitava pocet pulzov.

séitavaca scitavaca Ma zaklade tychto vysledkov moZno potvrdit rychlost’ a polohy strojového zariadenia.
Modul polohovania Modul polohovania vysiela informacie o polohe, ktoré programovatelné radice

spraclvaja a prenasaju do externych zariadeni (napriklad do servozosilnovacov) ako
polohovacie povely (poloha a rychlost).

Sietove systémoveé Modul sériove; Modul sériovej komunikacie prenasa (daje do externych zariadeni a z nich
moduly komunikacie prostrednictvom sériovych rozhrani, ako je napriklad rozhranie R5-232.
Ethernetovy modul Ethernetovy modul je pripojeny k sieti Ethernet na prenos udajov medzi zariadeniami
v sieti.

* Z vyssie uvedenych modulov sa v tomto kurze zaoberame modulom konvertora D/A.
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Moduly I/O majd len vstupné/vystupne signaly. Typickou charakteristikou modulov inteligentnej funkcie je to, ze maju
medzipamat.

Modul CPU Modul inteligentnej funkcie

Wstup modulu CFU (X

(4)
Procesor —¢ Externé

Sekvenény rozhranie
program

Datowy
register (R)

Mastavenie
prepinania
parametrov

(1) Signal /O I/F Ide o rozhranie prenasajlce bitove signaly (signaly ZAP./VYP.) do modulu CPU a z neho.

Pocet obsadenych bodov sa urcuje pre kazdy modul inteligentnej funkcie a &islo I/O urcuje slot, ktory sa ma
namontovat.

(2) Medzipamat’ Ide o rozhranie prenasajlce slovné data (16-bitové) do modulu CPU a z neho.
Pre kazdy modul inteligentnej funkcie sa potrebné informacie priradujd k adrese medzipamite.

{3) Procesor Procesor je konfigurovany s vyhradenymi obvodmi tak, aby spracival hlavné funkcie modulu inteligentnej funkcie.

(4) Externé rozhranie Ide o rozhranie na pripojenie modulov inteligentnej funkcie k externym zariadeniam.
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»m Funkcie analégovych systémovych modulov

Analogové systémove moduly spracuvaju analogové hodnoty, napriklad napatie, prud a teplotu, zariadeni, ktore sa maju riadit’.
Nasledujica blokova schema zobrazuje modul konvertora D/A.

Modul CPU Modul konvertora D/A
Signal JO

Napétie a prad

Wistup madulu CPU

Vstup modulu EPU

Jednotka
spracovania
konverzie
D/A

register (R)

Ciselnd hodnota
(4000)

Digitalna hodnota Analdgovi hodnota

0O10011 5V
T P

Modul konvertora D/A konvertuje mnozinu digitalnych Gdajov zo sekvencného programu na analogove udaje
(napatie alebo prud) a potom ich vysiela do externych zariadeni. Podrobnosti su vysvetlene v kapitole 2.
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»m Riadenie modulov inteligentnej funkcie

@ X Funkcie signalu I/0/medzipamite

Signal I/O

Bezne sa signaly vysielaneé do modulu CPU oznacujd pismenom X a signaly vysielané z modulu CPU pismenom Y.
Pocet obsadenych bodov I/O jednotlivymi modulmi inteligentnej funkcie je pevny.
Ak ma modul 16 bodov I/O, priradi sa 16 vstupnych a 16 vystupnych bodov.

Signaly X informuji modul CPU o stave modulov inteligentnej

Modul CPU Modul inteligentnej funkcie prostrednictvom signalov ZAP./VYP.

funkcie Priklady signalov X (v pripade modulu konvertora D/A)

— Signal, Ze modul je PRIPRAVENY
Signal /O — Priznak stavu refimu s vysokym rozligenim
Vystup - F'n:znak dc:'lul:onﬁema nast.avenia prew..rédzknvej podmienky
ge["c;egfnny Vistup medulu CPU (X) .i_ |';:|E;:?'Im§ Priznak rezimu nastavenia ofsetu/zisku
Wstup moduly CPU (1) (e Vstup Signaly Y davajd modulom inteligentnej funkcie pokyny z

R modulu CPU prostrednictvom signalov ZAP./VYP.

Priklady signalov Y (v pripade modulu konvertora D/A)
= Priznak aktivacie/deaktivacie vystupu kanala CH1

— Priznak aktivacie/deaktivacie vystupu kanala CH2

— Ziadost o nastavenie prevadzkovej podmienky

- Ziadost zépisu pouzivatelského rozsahu
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»m Funkcie signalu I/0/medzipamate

Medzipamat

Medzipamat obsahuje (daje nastavenia pouzivané na vyslanie povodnych informacii modulov inteligentnej funkcie
a ovladacie udaje pouzivané na neustale aktualizovanie informacii pocas prevadzky.

Modul CPU Modul inteligentnej

funkcie
Priklad udajov nastavenia (v pripade modulu konvertora D/A)

Medzipamat = Aktivovana/deaktivovana konverzia D/A
vend 5 nagﬂﬂ{;’ma Priklad ovladacich udajov (v pripade modulu konvertora D/A)
semgr:mny reglszﬁﬁ} . (parametre) — Digitalna hodnota kanala CH1
- Digitalna hodnota kanala CH2
{2 Ovladacie - Kontrolny kod nastavenej hodnoty kanala CH1
Udaje — Kontrolny kéd nastavenej hodnoty kanéla CH2

- Kéd chyby
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>m Informacie na riadenie modulov inteligentnej funkcie )

V priklade nizsie je vysvetleny prenos informacii na riadenie modulov inteligentnej funkcie.

Vysvetlenia sa spustia kliknutim na prislusné tlacidlo.

(1) Prenos signalovl/O ) {2) Prenos medzipaméte ) (3) Externé Gdaje ) (4) Sekvencny program
Modul CPU Modul inteligentnej funkcie
(modul komvertora DfA)
Signal /O
X0 X0 PRIPRAVENY
X1 X1
Sekvencny
program ¥ ¥r Priznak chyby
L%a]
Y0 Y0 = Svorka
¥1 Y1 | Aktivovat vistup g vstupu/
g wystupu
¥ ¥rn | \ymazat chybu % 1 :>C><:
Datowvy register Medzi 5 = 2 Extame
= pamst - z zariadenie
Dnd 0 [Aktivovat konverziu =
Dnl 1 I:.ldaje nastavenia o
Dn2 ) >
Dn3 3
4
5
Dn n Kod chyby

(4) Sekvenény program

Sekvencny program je pouzivatelsky program, ktory modul CPU pouZiva na riadenie modulov
inteligentnej funkcie.

Dolefité je vyvijat riadiace programy podporujice moduly inteligentnej funkcie, ktoré sa maju
pouzZivat’




Kl 1-Intelli Fn_Module fod slo

B

»m Programy na riadenie modulov inteligentnej funkcie

)

Pozrime sa na sekvencné programy pouzivané na ziskavanie pristupu k signalom I/O a medzipamati.

— Pristup k signalom I/O

priradenych k prislusnému modulu inteligentnej funkcie.

Programovanie zhodné s beznym riadenim modulov I/O sa uskutocnuje vyuzitim cisel I/O (zariadeni X a Y)

Sekvenény | Vstup modulu CPU () o= t———r) im
program ‘
Wirstup madulu CRU (Y} _:--'-}

— Priklad programovania na pristup k signalom 1/0 Modul CPU :::E;Li”te“ge”t”'?j

Signal /O
minm j

|1lr|:g||!{‘.!if}|'E:I
Vstup

inteligentnaj
funkcie {¥)

Modul je PRIPRAVENT Aktivovat vistu
00 - kandia CHT T

Aktivoval westup
kandla CH2

A AN
E
T

— Pristup k medzipamati

(Daléie podrobnosti sa uvadzaji na nasledujticich stranach.)

Pri prenose sa udaje medzi modulom inteligentnej funkcie a modulom CPU prenasajua vyuzitim sekvencného programu.

Ak sa pouziva softvér GX Works2, (daje sa automaticky prenasaju medzi modulom CPU a medzipamatou (pozrite si cast’ 1.4).
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Zariadenia modulu inteligentnej funkcie dokazu citat idaje z vlastnej medzipamate a zapisovat'ich do nej na zaklade
pokynov na prenos, napriklad povelu MOV, ako v pripade paméate zariadenia v moduloch CPU.

Viyraz pre /mptcim)
medzipamat’
ako zariadenie

ako ,U09" alebo ,US".

UO: specifikuje prvé dve islice tohto trojmiestneho podiatoéného gisla I/O (hexadecimalne Cislo)
modulu inteligentnej funkcie. Ak je napriklad pociatoc¢né Cislo I/O X/Y090, zariadenie je Specifikované

GO: adresa medzipamate modulu inteligentnej funkcie Specifikovana desatinnym cislom. Napriklad
pri ziskavani pristupu k oblasti adresy 19 je zariadenie Specifikované ako ,G19".

Priklad programu

— Priklad programu na citanie udajov z medzipamate
Program na citanie Gdajov z adresy medzipamate ,19" modulu inteligentnej funkcie (pociatocne cislo I/O je ,X/Y090") a na
zapis udajov do datoveho registra ,D10" je zobrazeny nizsie.

Datovy register

Medzipamat

[ mov Us\ G139 D10

H

D10 | 111

I 111

Priklad wyrazu: ¢islo I/O ,X/Y09" a adresa medzipaméte ,19" su vyjadrené ako ,U9%\ G19".

(adresa)

18{13H;)
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— Priklad programu na zapis Udajov do medzipamaéte

Program na zapis udajov z datoveho registra ,D0" na adresu medzipamate ,1" modulu inteligentnej funkcie
(pociatocné cislo I/O je ,X/Y090") je zobrazeny nizsie.

| | } [ mov oo ugy 1 H

Medzipamat {adresa)

Datovy register

Do | 4000 —» 4000 1(1H)
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m Prevadzkové nastavenie pomocou parametrov )

Sekvencne programy definuji prevadzkové metody a hodnoty nastaveni. Parametre na druhej strane len opisuju hodnoty

nastaveni.

Hodnoty nastaveni definované parametrami (pomocou softvéru GX Works2) mozno definovat’ aj pomocou sekvencnych
programov, ako je vysvetlené v casti 1.3.

Program vsak najlepsie napisete tak, Zze pouzijete sekvencne programy aj parametre. Sekvencné programy pouzite na definovanie

prevadzkovych metdd a parametre na nastavenie hodnot.

GG E Charakteristika

Len sekvencné programy

Maprogramovat mozno zlozité prevadzkové vzorce, ktoré sa urcuju v zavislosti od
podmienky. S0 idealne na programovanie velkovyroby.

Sekvencné programy a
parametre

Mozno jednoducho rozliSovat’ medzi prevadzkovou metddou a hodnotami nastaveni.
Po zmene prevadzkovych hodndt mozZno jednoducho vyhladat” éasti, ktoré treba zmenit’.
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Nizsie uvadzame metodu prenosu Udajov len pomocou sekvencnych programov.

— Koncept prenosu Udajov pomocou sekvencného programu

Modul CPU Modul inteligentnej funkcie

Wstup rmodulu CPU (Y)

Sign4l /O
I/F

Watup madulu CPU ()

Medzipamét’

Sekvendny

N
—

program Zspis Gdajov I Udaje nastavenia
r (parametre)

Ovladacie
tdaje/kod
chyby

Zapis tdajov
Citanie (dajov

Udaje z medzipamite prenasa sekvenény program.
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m Nastavenie pomocou parametrov

Nizsie uvadzame metodu prenosu Udajov pomocou sekvencného programu a parametrov.

— Koncept prenosu Udajov pomocou sekvencneho programu a parametrov

Modul CPU Modul inteligentnej funkcie

Wgstup modulu CPU {Y)

Sekvencny 5
gnal /O I/F
program Vstup modulu CFU

Medzipamat’

Zapis (daj Udaje nastavenia
- P (parametre)

Softvér
GX Works2

Lzl i Funkcia Auto
parametra) Refresh Zépis (dajov ::.hrlﬁdacie
(Automatické Citanie Gdajov tdaje/kod

obnovenie) chyby

Udaje z medzipaméte sa prenasaju pomocou nastaveni parametrov a funkcie Auto Refresh (Automatické obnovenie).
Funkcia Auto Refresh (Automaticke obnovenie) umoznuje modulu CPU automaticky aktualizovat’ medzipamat’ modulu
inteligentnej funkcie len nastavenim hlavicky zariadenia a mnozstva udajov, ktore sa maju preniest.
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Porovnajme prevadzku s prenosom udajov riadend sekvencnymi programami a prevadzku s prenosom udajov riadenu
sekvencnymi programami a parametrami (v pripade modulu konvertora Q62DAN D/A).

. . _— . . . . . Pri pouZivani parametrov
-Priklad prevadzky s prenosom udajov riadenej sekvencnymi programami s programy v tejto &asti

Pociatocneé cislo I/O modulu konvertora Q62DAN je Specifikovane ako ,X/Y90". = pepotrebné.

o0 w I
1| r { mow i > |} Podiatoénd hodnota nastavenia modulu konvertora
QB62DAN je zapisand do medzipaméte.

[ me7 T | Ziadost' o nastavenie prevadzkovej podmienky je nastavena.

N B r _[’1 Frs s | Po dokonéeni nastavenia sa Ziadost o nastavenie
: prevadzkovej podmienky resetuje.

| (o o Aktivécia vystupu kanala CH1 je ZAPNUTA,

(voe » Aktivacia vstupu kanala CH2 je ZAPNUTA,

13 | I { o e b ! Digitalna hodnota kanala CH1 sa prenasa do zariadenia D11.

{ rov K100 vz i Digitalna hodnota kanala CH2 sa prenasa do zariadenia D12.

1L
{ omov r11 L | Digitélne hodnoty kanalov CHL a CH2 s( zapisané do
medzipaméte modulu konvertora Q62DAN.
= mr s

2 | { | i} [ mow G19 p13 | Kdd chyby modulu konvertora Q62DAN sa &ita z
‘ medzipamate do zariadenia D13.

zariadenia Y20 aZ Y2B.

‘ Lo b1 B0 I Kod chyby sa konvertuje na povel BCD a vysiela sa do
[ st 1 Ziadost o vymazanie chyby (Y9F) je nastavena.

T e [ st ™ 11 Ziadost o vymazanie chyby (Y9F) sa resetovala.

Pri pouzivani parametrov sd
programy v tejto Casti nepotrebné,
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»m Vyhody pouzivania parametrov

) ﬂﬂﬂ
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Pri pouziti parametrov je komunikacia programu s medzipamatou nepotrebna vdaka nasledujdcim nastaveniam.

— Parametre

PoloZka parametra Nastavenie

CH1 D/A conversion enable/disable | Enable
(Aktivovana/deaktivovana konverzia | (Aktivovat)
D/A kanala CH1)

CHZ D/A conversion enable/disable | Enable
(Aktivovana/deaktivovana konverzia | (Aktivovat)
D/A kanala CH2)

— Priklad prevadzky s prenosom udajov riadenej sekvencnymi programami a parametrami

el

E3Y2D

)

Aktivacia vistupu kanéla CH1 je ZAPNUTA.  Digitélna hodnota
je zapisana do

3| Aktivécia vystupu kanala CH2 je ZAPNUTA,. Medzipamte.

1 Digitadlna hodnota kanala CH1 sa prenasa
do zariadenia D11.

[l Digitdlna hodnota kandla CH2 sa prenasa do zariadenia D12

3 Kad chyby (013) madulu konvertora Q62DAN sa konvertuje
na povel BCD a vysiela sa do zariadenia Y20 az Y2B.

1 Ziadost o vymazanie chyby (Y9F)
je nastavena,

1 Ziadost o vymazanie chyby (Y9F)
sa resetovala.

Kad chyby sa cita
z medzipaméte.

— Funkcia Auto Refresh (Automaticke obnovenie)

Polozka funkcie Auto Refresh Ukladacie
(Automatické obnovenie) zariadenie
CH1 digital value (Digitalna D11
hodnota kanala CH1)
CH2 digital value (Digitalna D12

hodnota kanala CH2)
Error code (Kod chyby) D13
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Parametre;

arametre medzipamate modulu inteligentnej funkcie mozno nastavit’ pomocou softveru GX Works2.
nformacie nastavené na obrazovke parametrov sa zapisu do modulov inteligentnej funkcie pri spusteni.
Program na zapis hodnot parametrov viac nie je potrebny.

— Koncept prenosu Udajov pomocou nastaveni parametrov

inteligentnej
Softvér GX Works2 funkcie

I Parametre I

[ = Udaje nastavenia

(parametre)

Automatické nastavenie pri spusteni
(pévodné ldaje nastavenia,
napriklad aktivovanie kanverzie D/A)

Funkcia Auto Refresh (Automatické obnovenie):

tato funkcia automaticky prenasa udaje medzi modulom CPU a modulom inteligentnej funkcie.
Specifikované tdaje sa automaticky prenasaju medzi zariadeniami v nastavenom module CPU a medzipamatou modulov
inteligentnej funkcie. Program na prenos udajov medzi modulom CPU a medzipamatou viac nie je potrebny.

— Koncept prenosu Udajov pomocou funkcie Auto Refresh
(Automatické obnovenie)

CPU

Pamat Udaje povelov

zariadenia Vystupné Gdaje

. L . Chybové ldaje
Automatické nastavenie pri spusteni

(Specifikujd sa ddaje, ktoré sa majl prenaiat, a - ) P
zariadenia na strane modulu CPU). *”;';’Qg'gjﬁ g;igﬁfﬁﬁa o
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»m Prehlad funkcii softvéru GX Works2

Obrazovka Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie)

Tato funkcia diagnostikuje stav prevadzky modulov inteligentnej funkcie, podrobnosti chyb a dalSie parametre.
(Sstav mnflgcv inteligentnej funkcie mozno monitorovat’ a nastavenia mozno menit na obrazovke softvéru
X WorksZ.

— Koncept funkcii monitora modulu inteligentnej funkcie

raz telligent
Function Madule Manitor
(Monitor modulu
inteligentne) funkcie)

Monitor modulu inteligentnej funkcie (stav
prevadzky/informacie o chybach/zmeny
podmienck riadenia atd’)




ki 1-Intelli_Fn_Module_fod_slo

>ﬂ Zhrnutie tejto kapitoly

V tejto kapitole ste sa oboznamili s nasledujicimi temami:

— Prehlad modulov inteligentnej funkcie
— Riadenie modulov inteligentnej funkcie
— Programy riadenia modulov inteligentnej funkcie

— Prevadzkove nastavenia pomocou parametrov

Pozrite si nasledujlice dolezité body:

Rozhrania modulov VyuZivajl sa signaly I/O podporujlce bitové signaly a medzipamat podporujlca slovné data.
inteligentnej funkcie Existuju tiez externé rozhrania na prenos signalov z externych zariadeni a do nich.

Metody prenosu informacii Na prenos informacii do modulov inteligentnej funkcie a z nich sd k dispozicii dve metody.
Pri jednej sa pouzivajd sekvenéné programy a pri druhej parametre.

Funkcie softvéru GX Works2 Po pridani novych modulov méZe softvér GX Works2 nastavit’ parametre a funkciu Auto
Refresh (Automatické obnovenie) a pouzit funkcie monitora modulu inteligentnej funkcie.

Softver GX Works2 zjednodu3uje vytvaranie sekvencného programu na riadenie modulov
inteligentnej funkcie. Prostrednictvom funkcii monitora modulu inteligentnej funkcie mozno
navyse skontrolovat’ prevadzku pri spusteni.

Sekvenény program Ak sa v softvéri GX Works2 nastavia parametre a funkcia Auto Refresh (Automatické
obnovenie), sekvencny program, ktory riadi modul konvertora Q62DAN, spractva signaly /O
modulu konvertora Q62DAN a pomocou funkcie Auto Refresh (Automatické obnovenie) cita
Udaje z paméte zariadenia a zapisuje ich do nej.

Na konci absolvujte test a preverte si svoje vedomosti.
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> Pouzivanie modulu konvertora D/A ) W

Pozrime sa na prevadzku modulu konvertora D/A. V tejto kapitole pouzijeme ako priklad systém riadenia rychlosti dopravnika,
ktory vyuziva analogové vystupy modulu konvertora Q62DAN.

2.1 Konfiguracia modulu konvertora D/A

2.2 Softvér GX Works2

2.3 Nastavenia pouzivania modulu konvertora Q62DAN
2.4 Sekvencny program

2.5 Kontrola prevadzky modulu konvertora Q62DAN

(strana externého zariadenia) Analégové moduly inteligentnej funkcie I/O (strana modulu CPU)

Analégové signaly

Mapitie, prid a teplota

28V
7.5 mA
380 °C

|:> Digitélne Gdaje

Analogove signaly
Mapitie a prid

< Digitalne adaje

Dazlov
4 aZ 20 mA
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»m Konfiguracia modulu konvertora D/A

Pozrime si konfiguraciu parametrov systemu zobrazenych nizsie.

5V

obnovenie)

Modul CPU Modul Q62DAN
B_itl:wir Signal /O
X0 signal X90| PRIPRAVENT
X91| L1 A | X91
-4 "-.._H I\ |
XOF ¥QF | Priznak chyby Wsml:mé
svorka
Ya0 Y90 1
> Y91 l: S YO | Aktivovat wistup 2
Sekvencny
program YaF YWOF | Vymazat chybu
Datowvy register Ssllz'r‘;glr Medzipamat’
D10 O N 0 |Aktivovat konverziu
| [ 1 > 1
—>/D30 1 2
3
<p40 ] 4
ey
Funkcia Auto 13
Refresh
{Automatické

VFD

Dopravnik
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>MELPDUii‘UaI‘Iia modulu konvertora Q62DAN )

(1) Instalacia a kabelaz.

Modul konvertora Q62DAN nainstalujte v specifikovanom slote zakladnej jednotky.
Pomocou kablov zapojte modul konvertora Q62DAN do externych zariadeni. (Schéma zapojenia je

vysvetlena v casti 2.1.7.)

(2) Mastavenie v softvéri GX Works2
Spustite softvér GX Works2. Pridajte modul konvertora Q62DAN ako novy modul. Potom nastavte
prepinace, parametre a funkciu Auto Refresh (Automatické obnovenie). (Podrobnosti najdete v casti 2.2.1.)

\%

(3) Vytvorenie sekvencného programu a zapis do modulu CPU
Vytvorte sekvencné programy na riadenie modulu konvertora Q62DAN.

Zapiste sekvencné programy, parametre PLC a parametre modulu inteligentnej funkcie do modulu CPU.

\%

(4) Ladenie

Pomocou funkcie monitor modulu inteligentnej funkcie softvéru GX Works2 kontrolujte stav prevadzky
modulu konvertora Q62DAN.
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»m Vykon a specifikacie modulu konvertora Q62DAN

) oo

Pocet analogovych vystupov

Skontrolujte, i sa Specifikacie systemu uspokojive.

2 body (2 kanaly)

Specifikacie modulu konvertora Q62DAN si uvedené v zozname niZie.

Polozka Specifikcie

Digitalny vstup

16-hitove znamienkové binarne gislo

Bezny rezim rozliZenia: <4096 az 4095, reZim vysokého rozlisenia: —12 288 az 12 287, —16 384 az 16 383

Napatie analégového vystupu

-10 az 10 V jednosmerného pradu (externy zatazovaci odpor: 1 k2 az 1 ML)

Prid analégového vystupu

0 az 20 mA jednosmerného pridu (externy zataZzovaci odpor: 0 aZ 600 )

Charakteristiky [/O Maximalne

rozlitenie Rozsah vystupu Maximélpe Vysoké rozlSenie Maximél!'le
rozlifenie rozlienie
Mapétie | 0aZ5V 0 az 4000 125 mv 0 az 12 000 0,416 mv
laisVW 10mv 0,333 mv
-l0az 10V —4000 az 4000 25 mv -16 000 aZ 16 000 0,625 mv
PouZivatelsky rozsah 0,75 mV -12 000 az 12 000 0,333 my
Prid 0 a% 20 mA 0 a¥ 4000 5 pA 0 a# 12 000 1,66 pA
4 a% 20 mA 4 A 1,33 pA
PouZivatelsky rozsah | —4000 aZz 4000 | 1,5 pA -12 000 a2 12000 | 0,83 pA
Presnost’ Okolita teplota 25 +5 °C: +0,1 % alebo menej

Okolita teplota 0 °C az 55 2C: 40,3 % alebo menej

Rychlost konverzie

80 ps/kanal

Pocet obsadenych bodov I/O

16 bodov (priradenie [/O: inteligentné, 16 bodow)

Rezimy rozlisenia a rozsah vystupu sa vyberaju nastavenim prepinacov v softvéri GX Works2 (pozrite si cast’ 2.3.1).
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»m Vzhl'ad modulu konvertora Q62DAN a priradenie svoriek)

Skontrolujte vzhlad a dizku drétov.

— Nazvy casti modulu konvertora Q62DAN

Q62DAN

Cislo
(1)

Nazov

Dioda LED stavu
RUN

Popis
Signalizuje stav prevadzky modulu konvertora Q62DAN.
Svieti: beZna prevadzka
Blika: reZzim nastavenia ofsetu/zisku

Nesvieti: 5 V napajanie je vypnuté, chyba dohladového
tasovadca, aktivovana vymena online modulu.

(2)

Dioda LED stavu
ERROR

Signalizuje stav prevadzky modulu konvertora Q62DAN.
Svieti: chyba

Mesvieti: bezna prevadzka

Blika: nastavenie prepinaca pocas vyskytu chyby

Ostatné svorky okrem svorky 0 st nastavené na prepinac 5
nastavenim prepinaca modulu inteligentnej funkcie.

Lo Gl e

(3)

Svorka analogového
vystupu

Vysiela konvertované analdgové hodnoty D/A.

.
U gt

(4)

Svorka externgho
zdroja napajania

SlGZi na zapojenie 24 V externého zdroja napajania
jednosmernym pradom.

' =,
) ":'H- 77

-,

:

L~
I"
i 1T iiiﬁii
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>m Charakteristiky konverzie D/A modulu konvertora Q62DAN)

Nizsie st uvedené charakteristiky konverzie D/A (napatovy vystup) modulu konvertora Q62DAN v beznom rezime rozlisenia.

V priklade charakteristik konverzie D/A (napatovy vystup) modulu konvertora Q62DAN sa ako priklad pouziva hodnota 0V az 5 V.

10 —w
(3)
5 - -
(1)1
Analogova vystupna hodnota (V) . 1 (2)
-5
= 40967 = 4000 - 2000 1] 2000 4000 405

Hodnota digitalneho vstupu

Prakticky rozsah analégového vystupu

Nastavenie rozsahu vystupu Digitalny vstup Maximalne rozliZenie
(1) lai5V 1V 3V 0 aZ 4000 1L0mY
(2) Daz5V ov 5V 125 mv
(3) -10az 10V ov 10V 4000 az 4000 25mV
- Mastavenie pouZivatelského rozsahu *1 *1 =4000 aZ 4000 0,75 mv

*1 Hodnoty ofsetu a zisku nastavenia pouzivatelského rozsahu skontrolujte podla hodndt v prirucke k produktu.
zobrazuje hodnotu analégového vystupu, ked' je hodnota digitalneho vstupu 0.

Ofset:

Zisk:

(Priklad: ked je rozsah vystupu 1V az 5V, ofset je 1 V)

zobrazuje hodnotu analégoveho vystupu, ked' je hodnota digitalneho vstupu maximalna hodnota (4000).

(Priklad: ked je rozsah vystupu 1V az 5V, zisk je 5 V)
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»m Signaly I/O modulu konvertora Q62DAN

Vstupny 5|gnal (X): ZAPINANYPINA ho modul konvertora Q62DAN.
Vystupny signal (Y): ZAPINA/VYPINA sa na strane modulu CPU.

Modul konvertora Q62DAN riadia sekvencné programy prostrednictvom signalov I/O.
* Ciselny rozsah signalov I[/O modulu konvertora Q62DAN urcuje poloha namontovaného slotu pri montazi modulu
konvertora Q62DAN na zakladny modul.

Pouzit ho mozno aj vynutenym priradenim [ubovolnému ciselnému rozsahu, a to nastavenim priradenia I/O parametrov pocitaca.
Cisla I/O modulu konvertora Q62DAN v systéme pouzitom ako priklad v tomto gkoleni st X90 az X9F a Y90 az Y9F.

Priradenie signalov I/O modulu konvertora Q62DAN:
Vstupny signal

(Q62DAN - modul CPU)

Vystupny signal
(modul CPU — Q62DAN)

X90 | Modul je PRIPRAVENY Y90 | PouZivanie je zakazané

X91 | PouZivanie je zakazané ¥91 | Priznak aktivacie/deaktivacie vystupu kanala CH1
X92 Y92 | Priznak aktivacie/deaktivacie vystupu kanala CH2
Xa3 ¥93 | PouZivanie je zakazané

X94 Y94

X95 Y95

X96 Y96

Koy Y97

X98 | Priznak stavu rezimu s vysokym rozligenim Y98

X99 | Priznak dokonéenia nastavenia prevadzkovej podmienky | Y99 | Ziadost o nastavenie prevadzkovej podmienky
X9A | Priznak stavu reZimu nastavenia ofsetu/zisku ¥Y9A | Ziadost zépisu pouzivatelského rozsahu

X9B | Priznak dokonéenia zmeny kanala ¥9B | Ziadost o zmenu kanla

X9C | Priznak dokoncenia zmeny nastavene] hodnoty ¥9C | Ziadost o zmenu nastavenej hodnoty

X9D | Priznak stavu refimu synchrénneho vystupu ¥9D | Ziadost o synchrénny wystup

X9E | PouZivanie je zakazané Y9E | PouZivanie je zakazané

XOF | Priznak wyskytu chyby Y9F | Ziadost o vymazanie chyby

Daldie podrobnosti o
signaloch I/O néjdete tu,
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»m Medzipamat modulu konvertora Q62DAN

Modul konvertora Q62DAN ma medzipamat.
Umiestnenia dlozisk Gdajov v medzipamati zavisia od Epecifikécii modulu konvertora Q62DAN: existuje oblast, do ktorgj sa
zapisuju udaje z modulu CPU, a oblast, do ktorej zapisuje Udaje operacny system modulu konvertora Q62DAN.
(V tabulke nizsie si pozrite stlpec Cltanle (R)/zapis (W)".)

Priradenie medzipaméte modulu konvertora Q62DAN (uvadzame len najcastejsie pouzivané polozky nastavenia Udajov):

Adresa

Hexadecimélna

Desatinné

Predvolene

Citanie (R)/
zapis (W)

Pévodné
nastavenie

Funkcia Auto Refresh

{Automatické

(*1)

obnovenie)

oH 0 Aktivovana/deaktivovana konverzia D/A 3H R/W O -
1H 1 Digitalna hodnota kanéla CH1 0 RAW - @]
2H 2 Digitalna hodnota kanéla CH2 0 RN - @]
3H 3af 10 Oblast’ systému - Pouzivanie - -
AH je zakizané
BH 11 Kontrolny kéd hodnoty nastavenia kanala CHL 0 R — O
CH 12 Kontrolny kéd hodnoty nastavenia kanala CH2 0 R - @]
DH 13 a2 18 Oblast systému - PauZivanie - -
12H je zakizané
13H 19 Kéd chyby 0 R - o
14H 20 Rozsah nastavenia (kanaly CH1 az CH2) OH R - -
15H 21 Oblast systému - Pouzivanie - -
je zakdzané
16H 22 Rezim nastavenia ofsetu/zisku, Specifikicia ofsetu | 0 RN - -
17H 23 ReZim nastavenia ofsetu/zisku, Specifikacia zisku 0 RN - -
18H 24 Specifikicia zoradenej hodnoty zisku/ofsetu 0 R/W - -
| | I I |
D1H 209 Hodnota zisku nastavenia pouZivatelského 0 RAW = =
rozsahu kanala CH2
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> Priklad pripojenia modulu konvertora Q62DAN

Bezna schéma pripojenia modulu konvertora Q62DAN

~

Cislo svorky Mazov signilu ——
§ h |
2 v+ I I EKtEFI"Ié
2 CH1 COM __,_;' :—: :. zariadenie
W e e ] L ]
3 I+ -
4 Prazdne ’7‘1’
5 V+
M "
=] CH2 COM
I ' I I E]{tErné
7 I+ zariadenie
e - o
-
8 rir
as Prazdne
15
+24Y
= i Externy 24 V/
17 24G napajaci zdroj
ov
18 FG

— Pripojenie k svorkam ,V+" a ,COM" v pripade napétia analogového vystupu

— Pripojenie k svorkam ,I+" a ,COM" v pripade pradu analogového vystupu
— Pripojenie +24 V externého 24 V jednosmerného napajacieho zdroja k svorke ,24V" a zdroja 0 V k svorke ,24G"

— Ma pripojenie externych zariadeni pouzite kritené dvojlinkové tienene droty.
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@ X softvér GX Works2

)

Softvér GX Works2 moze tiez podporovat spustenie modulu konvertora D/A

V tejto Casti sa modul konvertora Q62DAN D/A pouziva ako priklad na objasnenie obrazoviek a podrobnosti nastaveni.

@ XX Obrazovky nastaveni softvéru GX Works2

)

Obrazovka New Module (Novy modul) modulu konvertora Q62DAN
Upravou nasleduijlicich nastaveni pridate modul.

*Mastavte polozku Module Type (Typ modulu) (z rozbalovacej ponuky)

*MNastavte polozku Module Name (Nazov modulu) (z rozbalovacej ponuky)

+Nastavte polozku Mounted Slot No. (C. slotu montaze) (& slotu modulu inteligentnej funkcie)
*Nastavte polozku Start XY address (Pociatocna adresa XY) (adresa XY modulu inteligentnej funkcie)

New Ma dule 3
Madule Selection
Modue Type |Arvalog Modue -]
Moduie Hame |os2Dan -
Miount Posiion

Mounked Slot Mo, |3 = Rckriowiedge 1/0 Assgnment

W spedfy start XY address | 0020 (H) 1 Slot Occupey [16 points]

Title Seiting
Title |

ik I Cancel |

Polozky Mounted Slot No. (C. slotu montaze) a Start XY address (Podiatoéna adresa XY) mozno po nastaveni zmenit.




ki 1-Intelli_Fn_Module_fod_slo

»m Obrazovky nastaveni softvéru GX Works2

Obrazovka Switch Setting (Nastavenie prepinacov) modulu konvertora Q62DAN

V zavislosti od pouzivania modulu konvertora Q62DAN vyberte rozsah vystupu (rozsah vystupu
kanala, ktory sa ma pouzivat na konverziu D/A).

Na obrazovke nizsie je rozsah vystupu kanala CH1 nastaveny na moznost 0 to 5V (D az 5 V)
(predvolene: 4 to 20 mA (4 az 20 mA)).

Switch Setting 0090:Q62DAN

Cutput Ranoe Setting

CH Output range HOLDJCLEAR function |
HL i OtasY .. il CLEAR
CH2 4 to 20mA CLEAR

Synchronous Qutput Mode
[Nnrrnal (Asynchronous) Moda

Resolstion Mode Setting

|I'~.I|:|rrnal Resolution Mode

Drive Mode Setting

|N|:|rrr|d (D& Convverter Processing) Mode ll

* This dialog setting is linked to the Switch Setting of the PLC parameter.
Default vahue will be shown in the dislog
if the Swikch Setking of the PLC parameter contains an out-of-range value,

oK Cancel |
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»m Obrazovky nastaveni softvéru GX Works2

Obrazovka Parameter setting (Nastavenie parametra) modulu konvertora Q62DAN

- Pred pouzivanim aktivujte funkciu konverzie D/A pre kazdy kanal.

o] [FRG]Write MAIN | Step < DOODQ6ZDAN)-Parameter |

Display Fiter  [Desplay ) -

Toem | H1
- Basic setting Ii-tt the D/A conversion system.

" ;u:Enable

Obrazovka Auto Refresh setting (Nastavenie funkcie Automatické obnovenie) modulu konvertora Q62DAN

+Digital value (Digitalna hodnota): nastavte zariadenie CPU, ktoré uklada digitalne idaje na prenos do
modulu konvertora Q62DAN.

»Set value check code (Kontrolny kod nastavenej hodnoty): nastavte zariadenie CPU, do ktorého sa prenesie
varovanie modulu konvertora Q62DAN.

« Error code (Kod chyby): nastavte zariadenie CPU, do ktorého sa prenesie chyba modulu konvertora
QO62DAN.

A ] [PRGTIWrEe MAIN | Step (10 0090:062DAN |-Auto_Refr...

Disglay Fiter | Display &l -

— cHI
- Trapsier to inteligent nction  1e data of the specified device is transmitted to the buffer memory.

Digital value (RE 1]

- Transfer to CPU The data of the buffer memary is transmitted bo the specified device.
Sal valus chedk code
Error code 1040
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Obrazovka Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie)

Obrazovka Intalﬁqmt Function Module Monitor
Monitor modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX Works2

Tato obrazovka slizi na monitorovanie hodnot aktualne ulozenych v medzipamiti, stavu ZAP./VYP. signalov X/Y
a dalsich hodndt.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062ZDAN)

[tem

=
=

|40 Sional Maritar

Input Signalf<):
Module READY
High resolution mode status flag

Operating condition zetting completed flag

Offzetfgain setting mode flag
Channel change completed flag
Set value change completed flag
Swnchionous output mode flag
Error flag

Dutput Signall):

CH1 Output enable/dizabls flag
CH2 Output enable/dizable flag
Operating condition setting request
L set range wiiting request
Channel change request

Set value change request
Synchronous oukput request

Emor clear request

Current % alus

RELREEEEE

FEErEEE

Data Type

Eit
Bit
Eit
Eit
Eit
Bit
Bit
Bit

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Eit
Bit
Bit
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»m Nastavenia pouzivania modulu konvertora Q62DAN

)

V priklade sa pouzivajl nastavenia osobnéeho pocitaca na pouzivanie modulu konvertora Q62DAN.

- Priklad konfiguracie

programu

Nastavenia su upravené na zaklade tejto konfiguracie systému.

QCPU

oXx | qv | g4
42 | 42p | AD
64 | (64 | (16

bodov) | bodov) | bodov) | bodov)

Q62
DA

(16

QX42  :wstupny modul
QY42P :wystupny modul

QE4AD : modul konvertora A/D 16 bodov
QE4DA : modul konvertora D/A 16 bodov

~—
Y40 az Y7F

N
X0 aZ ¥3F

64 bodov
64 bodov

Wystupne
vybavenie

Analdgovy vystup

OOOOOO

OOOOOOOO

CEr_FE R =4

50006666

. . -5 -

SNCNCNCNONONONOF

(menid)

YEF——— V& YaF——— vl

s———— 100 |

3 7[5]6| [ weiseca)
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»m Sekvencny program

m Priklad sekvenc¢ného programu

(1) Konfiguracia modulu a cisel I/O

Ako priklad uvadzame nasledujucu konfiguraciu modulu a disel I/O programu.

Qx Qy | Q&4 | Qb2
42 AD | DA
64 | 64 | (16 | (16
badov)

slalalnw
! | \ B
X0 Y40 ¥/E0 ¥90

(Eislo I/O) ai ai ai az
X3F Y7F XYEF XYOF

(2) Funkcia Auto Refresh (Automatické obnovenie)

Mastavenia funkcie Auto Refresh (Automatické obnovenie).

" o [FRGIWIRe MATN 1 Stp 5 0090:062DAN(T-Auto_Refr..

Display Fiter, | Display All =

e CHI
= Trﬂﬁlllrtnﬂh function The data of the specified device is transmitted to the bulfer nvemory.

Digital waue Lo
- Transfer to CPU Thie data of the bulfer memory s transmitted Lo the specified device.

m 'O'HM m Eﬂ e et e e e e ————————————————
Error code {[40
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m Priklad sekvenéného programu ) 00c

Nizsie st uvedené sekvencné programy pouzité v tomto priklade.
Digitalne hodnoty, ktoré sa maju pouzivat’ v module konvertora Q62DAN, sa prenasaju do zariadenia
.D30" specifikovaného v nastaveni funkcie Auto Refresh (Automatické obnovenie).

0 TI.' /?/1, (MO ) Ked je polozka X0 ZAP., povel MO sa sam zadrii (pocas konverzie D/A).
' ' h Ked je polozka X1 ZAP,, samodrZanie sa zrusi.
0
- —
- - PoloZka Y91 (aktivovat vystup kanala CH1) sa ZAPNE zapnutim
4 |} || (va1 ) poloZiek MO a X90 (modul je PRIPRAVEMNY).
Digitalna hodnota kanala CH1 je Specifikovana (vysiela ju funkcia
X2 Auto Refresh (Automatické obhovenie) zo zariadenia D30).
— ——{MovP  Ki000 D30 } Ked je polozka X2 ZAP, 1000 sa prenaia do zariadenia D30,
X3
{ | [MOVP k2000 D30 X Ked je polozka X3 ZAP, 2000 sa prenaZa do zariadenia D30.
A
— ————[MovP k4000 D30 k Ked je polozka X4 ZAP., 3000 sa prenasa do zariadenia D30.
{¥70 " PoloZka Y70 je zapnuta pocas vystupu konverzie (vistup signalizuje
diéda LED).
XGF ) .
Ked je poloZka X9F (modul konvertora Q62DAN zistil chybu) ZAP.,,
21—} [MOVP D40 Dion 1P
! - } kéd chyby uloZeny v zariadeni D40 funkciou Auto Refresh
{Automatické obnovenie) sa uloZi do zariadenia D100,
{71 W PoloZka Y71 sa ZAPNE ZAPNUTIM poloZky X9F (modul konvertora
Q62DAN zistil chybu).
5 X3F
Py - I | FSET YOF } Ked s sicasne ZAPNUTE poloZky X5 a X9F (modul konvertora
' o - QB2DAN zistil chybu), nastavi sa poloZka Y9F (zrutena chyba).
28 { END ]|
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fi- MELSOFT Series GX Works2 ..

.ential Programs\inteligent UnitMnteligent Unit - [[PRG]Write MAIN 19 S5tep]

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help - 7 X
PRl e g iob B [T e e | R B B | B R R RN S0 PRI RS g e ILLE

e o B B B T or DB S L L o 26 K| I e e el ) 1oL o e B
: Navigation X | [PRE]WriI:E MAIN 19 Step | = ] 4 F -

Project M Y
] I I {'r-.ll } =
[F 2y = Go 2] ] #5- -
+ Parameter
- Inkeligent Function Module { e 3
- 0090:Q620aN
A&, Switch Setting “ o ] _
=4 Parameter ' | | || [-.1 K500 o ]
Auto_Refresh
l_} Global Device Comment -
WO RI10E o2
+ Prograrn Setking L |
=% poU i
= ﬂ':" Program - =
H E] | ] | ] [ BCDP D13 K320 ]_
dE| MAIN " 1 L
ﬂ':" Local Device Comment
A Device Memory [=ET YOF ]
Device Inikial Yalue =
vaF HAF
1 I I | I [-'!:.':T v ]
k] [ END ]
LﬁI User Library Zatvorte ponuku nastaveni parametrov softvéru GX Works2.
- Pokradujte kliknutim na u .
| Connection Destination
w

Enalish nlabeled QO&LUDH Hosk Skatian 15/195
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»m Zapis sekvencnych programov a parametrov )

Spolu s vytvorenymi sekvencnymi programami a nastavenymi parametrami sa mnoZina udajov ,nastaveni parametrov” zo
softveru GX Works2 zapise do modulu CPU ako parametre modulu inteligentnej funkcie.

Parametre modulu inteligentnej funkcie vybrate na obrazovke ,PLC Write" (Zapis PLC) softvéru GX Works2 sa zobrazuju nizsie.

(Online Data Operation |E |

Connaction Channel List
| Serial Port. PLC Module Connection(LSE)

H }m I Read w Write 1 Werlfy

il PLE Module |l | Execution Target Dataf

Title |
3 edt pata Parameter+frogam | Selectall | Cancel Al Selections |

Module Mame Diata Mame Title Target = Detal Last Change Size

_—- I D
- |y ALC Data "
~ fem Program{Program File) IIFTE]
b LIEEWT 2012f06/07 10:53:47 2224 Bytes
- JDy Parmreter
5Hcmmmme PasswordfSwitch Setting
(@0 reeligent Function Modue (Indial Setting/a. .
- .} Global Device Comment
O COMMENT 1 Detait ] 2012)06/07 10:53:47
- 8 Device Memory '

201200607 10:53:47 604 Bytes
201 Z/06/09 09:07:47 172 Bytes

1% 5

2012j06/07 10:53:48

Mecessary Setting( Mo Settmg | Aeeady St ) Sat F it ks neadad 1 Already Set )

Wirkting Size Free Yalume LUse Yolume
3,0008vkes ) | 242,644 %,1166ytes

Related Fnctions << | R

S U6 e 6 d W

PLC Uiser Data Wirite Title F-:lmd F'LC Clear PLC Memory  Arrange PLC
ljpara:nn Mesmary
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»m Kontrola prevadzky modulu konvertora Q62DAN ) 0oc

Pozrime sa na to, ako funguje modul konvertora Q62DAM vyuZivajlci parametre a sekvencny program zapisané do modulu
CPU a ako kontrolovat’ prevadzku modulu konvertora Q62DAN.

Kontrola na obrazovke intelliqent Function Module Monitor )
Monitor modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX Works2
Pripojte osobny pocitac a na obrazovke Intelligent Function Module Manitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie)
softvéru GX Works2 skontrolujte stav prevadzky modulu konvertora Q62DAN.

— Funkcie na obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX Works2

Na obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) mozete monitorovat chybovy
stav modulu konvertora Q62DAN a stav medzipamate a signalov [/O.

Pozrime sa na postup monitorovania modulu konvertora Q62DAN.

: Intelligent Function Module Monitor 1(0090:062DAN)

[bem Curmrent Value Dewice Data Type
= 1/0 Signal Mornitar
E Irput Signall<);
Module READY - 90 Bit
High rezolution mode stabus flag - =38 Bit
Operating condition etting completed flag - 99 Bit
(ffzet/gam zetting mode fag - A, Bit
Charnnel change completed flag - 98 Bit
Set walue chanoe completed flag - =9C Bit
Synchronous autpul rmode flag - 9D Bit
Ermor flag - =9F Bit
= Oudput Sionally):
CH1 Qutput enable/dizable flag - Y9 Bit
CH2 Dutput snabledissbls fag Y92 Bit
Operating conditon zethng request - Y99 Bit
[lser rarige writing request YA Bit
Channel change request - Y98 Bit
Set value change request YaC Bit
Synchronous output request - 3D Bit
Error clmar raqusst TIF Bit
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i MELSOFT Series GX Works2 ...ential Programs\inteligent Unit\Inteligent Unit - [PRG]Write MAIN 29 Step] 000
! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew ©Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help - 7 X
3 Y -
NPALe 3 ALY RN Y IR st Py
- LN [ —= -
iee] | B2 B O O | @ Bt s W e e s e R R B I L e e BB A S
: Navigation X aH] [PRE]Read MAIN {(Read Onl... ] 4 -
Project M x1 Y
e | ) E
[ Y Co 2 M- =
+ IME M0
+ Inteligent Function Maodule | |
4% Global Device Cormment
+ Program Setting Sl ”-'
] 4 | | | | £oral }
+ 1Pl 11 11 -
+-{=y Device Memary
Device Initial Yalue e
| | [ MonP K100 D30 ]
10 L
X3
I I [ Lt K200 D30 ]_
Xd
I I [15 K400 D30 ]
{-,-'.'._| }
HaF
% Projeck H 11 [ P D40 gn] ]
| L
| o
User Library Zatvorte monitor modulu inteligentnej funkcie.
¥ 3 Connection Destination Pokracujte kliknutim na m
x5 XHaF
» = SE Wb
: | o |

Enalish Unlabeled QO&UDEH Hosk Skation 412950
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>m Priklad kontroly prevadzky programu

Prevadzka modulu CPU a modulu konvertora Q62DAN naprogramovanych v tomto priklade mozno simulovat.,

Sledujte, ako sa menia Udaje a analégové vystupy modulu konvertora Q62DAN po zmene prepinacov start/stop a

ZAPNUTI/VYPNUTI prepinacov nizkej, strednej a vysokej rychlosti.
* Na monitorovanie pouzite funkciu monitorovania softvéru GX Works2.

ZAP_ oznaCenia programu

(Prevadzkove postupy)

(1) Prepinat Start sa prepne z
polohy WYP. do polohy ZAP.

{2) Prepinace
nizkej/strednejfvysokej
rjchlostisa
ZAPINAIUASY PIMAJLL

(3) Prepinad Stop sa prepne z
polohy WVYP. do polohy ZAP.
{Oznacenie programu)

Kliknite na tlacidlo ,Program
Indication ON* (ZAP. oznacenie
programu)

Tladidlo ,Restart” (ReStartovat)
Spat na pdvodny stav pred
spustenim simulacie. J

Menic

Voltmeter

r )
.'-
s
—

Modul CPU Modul inteligentnej funkcie
(QOZHCRU (QBZDANM)
Q ) Signal /O Q i
X90 X90| PRIPRAVENY
%91 X91
Sekvencny
program X9F X9F | Priznak chyby
L%
Y90 Y90 3 Svorka
Y91 Y01 | Aktivovat wystup % vstupw/
@ vistupu
=
¥YOF ¥YOF | \ymazat chybu % 1
b o 3 2
Datowy register Medzipamat =
D10 0_|Aktivovat konverziu H,
1 0 o
D30 0 . 2 =
{awtomnaticke 3
obnovenie)
D40 ] il
19 o
4 I . )
X0 X1 X2 X3 X4 V prevadzke
JIN O T N N U
B B O I
— — — — — Y70
JEFJUEFRUEFJUFFUEE § ]
Start Stop Mizka Stredna Vysoks Restartovat
L rychlost rychlost rychlost y
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)
m Polozky, ktoré sa musia skontrolovat' v pripade nefunkéného modulu konvertora Q62DAN )

Kontrola chyb modulu konvertora Q62DAN

Podla opisu v casti 2.5.1 skontrolujte kody chyb v module konvertora Q62DAN.
— Kontrola na obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) softveru GX Works2.

* Skontrolujte kody chyb a podrobnosti a vyrieste ich podla postupu opisaného v prirucke k produktu.

Postupy kontroly chyb
Pozrite si prirucku k produktu, skontrolujte podrobnosti o chybach a bezny/netypicky stav medzipaméte a signalov I/O a
vyrieste chyby.

(1) Skontrolujte kody chyb na obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie).

(2) Skontrolujte povely vystupov

Ma obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) skontrolujte
medzipamat a signaly I/O modulu konvertora Q62DAN.

Udaje, ktoré sa majdi kontrolovat Podrobnosti

Medzipamat | Digitalne hodnoty kanala Digitalne hodnoty z modulu CPU by sa mali ukladat’.
Ak sa digitalne hodnoty neuloZili, sekvenény program a Specifikacie zariadenia by
sa mali opravit’.

Signaly I/O Priznak aktivacie/ Priznak aktivacie/deaktivacie vystupu by mal byt ZAPNUTY.
deaktivacie vystupu kanala | Al je VYPNUTY, Zpecifikacie zariadenia sekvenéného programu by sa mali opravit.

(3) Skontrolujte parametre vystupov

Pomocou metody, s ktorou ste sa oboznamili v casti 2.2 tykajucej sa parametrov modulu konvertora Q62DAN
skontrolujte nastavenia aktivacie/deaktivacie konverzie.
(Mastavena by mala byt moznost ,Enable” (Aktivovat).)

Kontrola stavu modulu konvertora Q62DAN po odstraneni chyby

Ma obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) skontrolujte,
¢i modul konvertora Q62DAN funguje normalne.
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m Polozky, ktoré sa musia skontrolovat' v pripade nefunkéného modulu konvertora Q62DAN )

Obrazovka Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie)
Nizsie je uvedeny priklad obrazovky Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX Works2.

* Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q62DAN)

Ibesm Cusrent 'V slue Device Data Type
= 1/0 Signal Monitor
= Irput Sigrall)
Module READY - a0 Bit
High resolution mode status flag - *a8 Bit
Dpetating condibon setting completed flag a9 Bit
Diffset /gamn setting made flag " b U Bit
Channel change completed flag - »a38 Bit
Set value change completed flag »ac Bit
Synchionous output mode flag - 4D Bt
Emox flag — s 3 Bt
=l Output SignallY)
CH1 Dutput enable/disable flag Yo Bit
CH2 Output enable/dissble flag a2 Bit
Dpesating condibon setling request h§- =) Bit
Uses range waikting requsst Y34 Bit
Channel change request Y98 Bik
Set value change request YaC Bt
Synchionous output reguest YaD Bit
Emcr Clear naquest Y Bit

Podrobnosti na obrazovke

(1) Item (PoloZka) Zobrazuje nazov informéacii o module,
Ak je typ Udajov podrobné dialégové okno/kad chyby a kéd varovania, v hlavicke kaZdej polozky sa zobrazuje ikona.
(2) Present value Zobrazuje aktudlnu hodnotu informacii o module. Uvadzajl sa retazce znakov, napriklad ZAP /VYP., a hodnoty.
{(Aktudlna hodnota)

(3) Device (Zariadenig) Zobrazujl sa zariadenia priradené k informaciam o module.

(4) Data type Zobrazuje typ (dajov informéacii o module.
(Typ ddajov) V pripade podrobného dialogového okna/kédu chyby/kédu varovania si mozno pozriet jednotlivé podrobnosti.
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>ﬂ Zhrnutie tejto kapitoly

V tejto kapitole ste sa oboznamili s nasledujicimi temami:
- Specifikacie digitalneho/analégového modulu konvertora (Q62DAN), riadiace signély a funkcie ovladacich ddajov
- Obrazovky nastaveni softvéru GX Works2 a obrazovka Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie)

— MNastavenie potrebné na spustenie modulu konvertora Q62DAN
— Priklad sekvencného programu na riadenie programu
— Riegenie chyb modulu konvertora Q62DAN

Pozrite si nasledujlice dolezité body.

TS S Q62DAN je modul wytvarajici analdgové vystupy (2 kandly).
el CUEREE T Pre rozsah vystupu moZno vybrat hodnoty 0 aZ 5V, —10 aZ +10 V, 0 a% 20m A a 4 aZ 20 mA,
R S apitie (V) a prid () st pre svorku externého vistupu nezévislé.

W ESETETERTEL LI Pridavat’ mozno nové moduly.
GX Works2 Po pridani novych modulov sa musi zarover nastavit priradenie [/O.

Mastavia sa prepinace modulu konvertora Q62ZDAN, parametre a funkcia Auto Refresh (Automatické abnovenie),
Dalezité su nastavenia prepinadov, napriklad rozsah vystupu modulu konvertora QB2DAMN (0 a2 5V a 4 a2 20 mA).
ReZim vysokého rozli‘enia a daldie nastavenia moZno upravit podla potreby.

V parametroch sa nastavi aktivacia/deaktivacia konverzie D/A kanalov CH1 a CH2. Predvolene je nastavena moZnost’
Jdisable” (Deaktivovat).

Vo funkcii Auto Refresh (Automatické obnovenie) sa nastavia zariadenia na strane modulu CPU, v ktorych sa ukladajd
digitalne hodnoty kanalov CH1 a CH2 a kady chyb.

S e T = Ak sa v softvéri GX Works2 nastavia parametre a funkcia Auto Refresh (Automatické obnovenie), sekvenény program,
ktory riadi modul konvertora Q&2DAN, spracdva signaly I/O modulu konvertora Q62DAN a pomocou funkcie Auto
Refresh [Automatické obnovenie) ¢ita (daje z paméte zariadenia a zapisuje ich do nej.

Kontrola prevadzky Prevadzka modulu konvertora Q62DAN sa kontroluje na obrazovke Intelligent Function Module Monitor (Monitor
modulu konvertora modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX Works2.
Q62DAN V softvéri GX Works2 mozno kontrolovat aj stav medzipamite modulu konvertora Q62DAN.

Ak modul konvertora Q62DAN nefunguje, vyisie uvedené funkcie sliZia na kontrolu informacii o chybe.

Na zaver absolvujte test a preverte si svoje vedomosti.




Kl 1-Intelli Fn_Module fod slo E-E

Zaveretny test ) ©oo

Teraz, ked ste dokondili vietky lekcie kurzu PLC Modul inteligentnej funkcie, ste pripraveni na zaverecny test.
Ak si nie ste isti niektorymi preberanymi témami, vyuzite tato prilezitost’ a zopakujte si ich.

Celkovo je v tomto zaverecnom teste 9 otazok (28 poloziek).

Zaverecny test mozete absolvovat [ubovolne velakrat.

Hodnotenie testu
Po vybere odpovede kliknite na tlacidlo Odpovedat. Ak prejdete na dalsiu otazku bez kliknutia na tladidlo
Odpovedat, vasa odpoved sa nezapocita. (Povazuje sa za nezodpovedanu otazku.)

Vysledky testu
Na stranke vysledkov sa zobrazi pocet odpovedi, percentualna Uspesnost’ a vysledok Uspesnosti/netspesnosti
absolvovania.

Spravne odpovede: 4

Na Uspesné absolvovanie
Celkovy pocet otazok: 4 testu musite spravne

zodpovedat’ 60% otazok.

Percentualna GspeSnost: 100%

Pokracovat’ Skontrolovat’

+ Kliknutim na tlacidlo Pokracovat sa test ukondi.
+ Kliknutim na tlacidlo Skontrolovat mozete test skontrolovat. (Kontrola spravnych odpovedi.)
« Kliknutim na tlacidlo Znova mozete test absolvovat znova.
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Zavereény test 1 ) 00

V nasledujicom zozname typov modulov zaciarknite () typy, ktoré moZno oznacit’ ako modul inteligentnej funkcie.
(Vybrat' moZno viacero moZnosti.)

~  Modul CPU

— Analégovo-digitalny modul konvertora (A/D)
— Vstupny modul, vystupny modul

— Modul polohovania

—  Modul sériove] komunikacie

—  Modul napajacieho zdroja

denvedat'] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 2

V nasledujucich vetach sa opisuje modul inteligentnej funkcie. V kazdom poli vyberte spravnu moZnost a doplrite vetu.

1)

2)

3)

4)

3)

Moduly inteligentnej funkcie, ktoré spraclvaji sekvenéné hodnoty, napriklad napétie, prad a teplotu, sa nazyvajd

(l --Select-- ¥ )

([ --Select-- ¥ |) ziskava napatie a prid (analogové udaje) z externych zariadeni a konvertuje ich na digitalne Gdaje.
Moduly inteligentng] funkcie, ktoré zabezpefuju komunikaciu medzi viacerymi modulmi PLC CPU alebo medzi modulom PLC CPU
a pocitatom vy5ie] Urovne v sieti, sa nazyvajd (| --Select-- ¥ )

Modul inteligentne) funkcie, ktory monitoruje prevadzku strojového zariadenia a riadi zloZité pohyby strojového zariadenia, sa
nazyva (| --Select-- v/l

Pohyb strojového zariadenia zistujd kodovace a (| --Select-- ¥ |) ziskava pulzné signaly z kodovacov

a stitava podet pulzow.

deovedat'] [ Spat’ ]

B
) oo
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ZévereEnjv test 3

V poliach (1) aZ (4) vyberte spravnu moZnost.

Bitowy signal

o i | B
(1) G

Modul Vetup maduly CPU 00 B

inteligentnej Slovné dita Externé

Zariadenia
Datovy register g (2) — :
(D)

funkcie

Mastavenie
prepinania —_— (3) —_—
parametrov PLC

)| --Select-- | 2| —-Select--

3] —Select-- v 4| __Select—-

[de-mredat’] I Spat’ ]
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Zéverei:’njr test 4

) ﬂﬂﬂ

Nasledujlce vety opisuju prenos udajov, ktory prebieha v moduloch inteligentnej funkcie. V kazdom poli vyberte
spravnu moznost a doplrite vetu.

(| --Select-- ¥ |} riadiace modul inteligentnej funkcie sa prenasajl pomocou medzipamate.

Udaje prenasané cez medzipamat prichadzaji z (| --Select-- ¥ |) ako povely alebo sa vysielaju z

(| --Select-- ¥ |} do modulu CPU ako vysledok tohto procesu.

Udaje sa sprostredkiivaju prostrednictvomn (| --Select-- ¥ | ) podla nastavenia v softvéri

GX Works2 alebo programovania pomocou (| --Select-- v ).

denvedat'] I Spat’ ]
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Zavereény test 5 ) 00

Z nasledujucich moZnosti vyberte spravnu vetu, ktora vysvetluje signaly I/O modulov inteligentnej funkcie.
(Vybrat' moZno viacero moZnosti.)

Signaly I/O modulov inteligentne] funkcie sa prenasaju prostrednictvom funkcie Auto Refresh (Automatické obnovenie).

Signaly I/O modulov inteligentne] funkcie sa prenasaju odosielanim a prijimanim bitovych signalov (ZAP/AYE) do modulu
CPU a z neho.

Spomedzi signalov [/O modulov inteligentnej funkcie prijima modul signaly X"

Spomedzi signalov [/O modulov inteligentnej funkcie prijima modul signaly ,Y".

denvedat'] [ Spat’
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Zéverei:’ny test 6

) oo

Zariadenia modulu inteligentnej funkcie umoZniuji programovanie medzipaméate modulu inteligentnej
funkcie rovnakym sposobom ako pamaéte zariadenia v module CPU.
Dokoncite program tak, aby cital udaje z adresy medzipaméate .19” modulu inteligentnej funkcie (€islo I/O

hlavicky: . X/Y090") a zapisoval udaje do registra zariadenia .D10".

Medzipamat (adresa)

Datowy register

D10 111 -«

m 19(13H)

3P r
I—(u LMOV QL) \ (QZ) (Q3) :|'|

Q1 --Select—- | v Q2| --Select-- | ¥ |

deovedat'] I Spat’ ]

Q3 --Select—- | v |
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Nasledujuce vety opisuju charakteristiky konverzie D/A (v beznom rezime rozliSenia) modulu konvertora Q62DAN.
V kaZzdom poli vyberte spravnu moznost a doplnte vetu.

Po vybere nastavenia rozsahu vystupu 1 to 5V" (1 az 5 V), napétie vystupu pre digitadlnu hodnotu 0" vstupu bude
(| --Select-- | ¥ |}V a pre digitalnu hodnotu vstupu ,4000" bude (| --Select-- | ¥ | ]V

V tomto pripade sa napétie vystupu pre digitalnu hodnotu vstupu 0" nazyva |  --Select-- ¥ |} a napétie vystupu pre

digitadlnu hodnotu vstupu ,4000" sa nazyva (| --Select-- ¥}

denvedat'] [ Spat’

Zavereény test 7 ) 00
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Zavereény test 8 ) 000

Nizsie je uvedeny sekvencny program na riadenie modulu konvertora Q62DAN. V poliach (1) az (4) vyberte spravnu
moZnost.

Proces definovany programom ) .

— Ked je polozka X0 ZAPR., povel MO je ZAP. Ked je ZAPNUTA polozka Module READY (Modul je PRIPRAVENY), poloZka priznak
aktivacie vystupu kanala CH1 je ZAPNUTY.

— Ked je ZAPNUTY priznak vyskytu chyby, kod chyby (ldaje uloZené v zariadeni D40) sa prenasaju do zariadenia D100.

— Ked je ZAPNUTA polozka X5 pri zisteni chyby, ZAPME sa Ziadost o vymazanie chyby.

%0 %1 Podmienka )
— | 3 { M0 ) - Modul konvertora Q62DAN je namontovany v slote
hlavne] zakladnej jednotky, ktore] hlaviéka adresy I/O je
M 1| ) ] ) sy /U]
—] |D_ Specifikovana ako ,X/Y90"
(1)
Mo X20 (2) --Select-- v
— —| Cvor H W |
X2 — __
(3) { | [ movP K1o00 D30_H @] Select Y
—JI{EIF [wmove pao progH @ i Y
C v71 :)_ 4 —-Select-- v/
X5 XOF (4)
— | { | [ seT vor H
XOF XaF
— | =+ [ rsT vor H

[deovedat’] I Spat’ ]
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Zavereény test 9 ) 00

Vyberte spravnu metodu kontroly kodov chyb v module konvertora Q62DAN.

~  Diagnosticka obrazovka PLC softvéru GX Works2,
Obrazovka monitorovania rebrika softveru GX Waorks2.
Obrazovka Intelligent Function Module Monitor (Monitor modulu inteligentnej funkcie) softvéru GX WorksZ2.

Obrazovka parametrov PLC softvéru GX Works2.

denvedat'] [ Spat’
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Vyhodnotenie testu ) 00

Dokoncili ste zaverecny test. Vase vysledky s uvedené niZsie.
Ak chcete ukondit’ zaverecny test, prejdite na dalSiu stranu.

Spravne odpovede: 0
Celkovy pocet otazok: g
Percentuilna dspeinost: 100%

I Pokracovat’ ] I Skontrolovat’ ]

Blahozelame. Uspeli ste v teste.
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Dokondili ste kurz PLC Modul inteligentnej funkcie.

Dakujeme, ze ste absolvovali tento kurz.

Verime, Zze sa vam lekcie pacili a informacie ziskané v tomto kurze budu
pre vas v budlcnosti uzitocné.

Kurz mozete absolvovat podla potreby viac krat.

‘Skontrolovat’ ‘ ‘ Zavriet




