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Tento kurz poskytuje zakladné informacie o nastaveni hardvéru od navrhu systému az po kontrolu kabelaze.
Kurz je urceny pre tych, ktori pouzivaju programovatelny kontroler (PLC) radu MELSEC-L po prvykrat, alebo osoby
zodpovedné za hardvérovy systém.
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m Struktara kurzu

Obsah tohto kurzu je nasledujtci.
Odporicame zacat' od kapitoly 1.

Kapitola 1 - Rad MELSEC-L

Dozviete sa o funkciach radu MELSEC-L a nazvoch jednotlivych stcasti.
Kapitola 2 — Postup zhotovenia systému PLC

Dozviete sa o postupoch zhotovenia systému pomocou vzorového systému.
Kapitola 3 — Navrh systému

Dozviete sa, ako uréit' polozky riadenia a ako preskimat’ pripojenie k externému zariadeniu, potrebné vstupno-
vystupné (I/0) Specifikacie a pocet bodov I/0.

Kapitola 4 — Vyber produktov
Dozviete sa, ako vybrat' typy modulu.
Kapitola 5 — Uvodna priprava
Dozviete sa o Uvodnej priprave od kontroly jednotlivych modulov az po formatovanie pamate.
Kapitola 6 — Instalécia a kabelaz
Dozviete sa, ako nain&talovat' a pripojit kazdy modul.
Kapitola 7 — Kontrola kabelaze

Dozviete sa, ako skontrolovat' kabelaz signalov [/O pomocou softvéru GX Works2.

Kapitola 8 — Zaverecny test

Uspesné absolvovanie: 60 % alebo viac.
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>m Pouzivanie tohto nastroja elektronického kurzu

Prechod na nasledujicu obrazovku

Navrat na predchadzajicu obrazovku

Prechod na pozadovand obrazovku

Ukonéenie kurzu

Prechod na nasledujucu obrazovku.

Navrat na predchadzajicu obrazovku.

Zobrazi sa obsah, pomocou ktorého budete méct’ prejst’ na
poZadovanu obrazovku.

Ukonéenie kurzu.

Okna, ako napriklad obrazovka Obsah, a samotny kurz sa zavru.
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Bezpecnostné opatrenia

Ak sa uéite pomocou skutoénych produktov, dékladne si preéitajte bezpeénostné opatrenia v prisludnych priruékach.

Opatrenia v tomto kurze

- Zobrazené obrazovky verzie softvéeru, ktord pouzivate, sa mozu lisit od obrazoviek zobrazenych v tomto kurze.

Tento kurz je urceny pre nasledujlcu verziu softvéru:
- GX Works2 verzia 1.39R
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V tomto kurze sa naudite, ako nastavit’ hardvér PLC systému na bezné dcely Mitsubishi radu MELSEC-L.
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Co je programovatelny kontrolér alebo PLC (z anglického nazvu Programmable Logic Controller)?

PLC je robustny digitalny poditac, ktory vykonava sekvenéné riadenie a logické operacie. Zvy€ajne sa pouZivaju na
ovladanie elektrickych signalov odoslanych do vystupnych zariadeni na zaklade elektrickych signalov, ktoré dostane od
vstupnych zariadeni. Programovatelné kontroléry vyzaduji program, ktory mozno vytvorit’ pomocou Specializovaného
softvéru v osobnom poditaéi. Programy mozno jednoducho upravit’ tak, aby PLC vykonaval rézne funkcie pre rézne dlohy.

Wstupné zariadenia PLC systém Wystupné zariadenia
Nazov modulu Pouzite
P Vstupny modul Prijima elektrické signaly z externych
Tlacidl :
aciaiowy spinac - Cinnost zariadeni a konvertuje ich na Udaje pouzivané
' ] 2 § ( b CPU (procesorovou jednotkou).
o e
% 2 = ‘ CPU modul Owlada sekvenény program a vykonava
Mapdjanie ﬁ i g Napéjanie spracovanie vstupu/vystupu signalu.
E Udaje % Vystupny medul | Vysiela elektrické signaly do externych
2 2 zariadeni pri ovladani zo strany CPU.
™
fo=p! | Program | e

JZ | /}]h-,---------.

Vytvaranie a
ladenie programoy I

—nﬂ

Wstupny modul  CPU modul Vystupny modul Osobny poditac
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Sposob
pridavania
modulov

@&® I rPorovnanie radu MELSEC-L a radu MELSEC-Q

) oo

Rad MELSEC-L

Moduly moZno pripajat’ v lateralnom smere.

Kedze sa nevyZaduje zikladna jednotka, initalacia zabera
mengiu plochu.

Moduly sa
pripajena
priamao

Niektoré zakladneé rozdiely medzi programovatelnymi kontrolérmi série MELSEC-L a radu MELSEC-Q su uvedené v
nasledujicej tabulke.

Rad MELSEC-Q

Moduly sa jednotlive upeviiujd na zakladnd jednotku, &m je
umozZnend jednoducha wymena a u niektorych modulov vymena
bez vypnutia.

Moduly sa
upeviujd na
zakladni
Jednotku

Implementacia

Funkeie s0 rozdelené pre kaZdl procesorovd jednotku (CPU)
systému PLC a informécie sa zdielaji cez siet’

Ma dosiahnutie rozdelenia zataZenia a funkeii moZno pripajit
rdzne typy CPU, ako si pohyb, CPU PC, CPU C a postupnost,

Vstavané funkcie:
Wstup/fwystup, CC-
Link, Ethernet (*3)

a zaznam Gdajov

rozdelenia pomocou vysokorychlostnej zbernice na zakladnej jednotke.
S Rozdelenie -
mtrﬁr:;:;? ’ funkcii Rozdelenie
funkeil (2) prostrednict zataZenia medzi
Hel vom siete a2 Styri CPU
Minimalne poZiadavky na vstup/fwystup, komunikaciu a K dispozicii je Siroka skala funkénych modulov radu Q. Funkéné
pa ¥ P P pozicu ) ¥
polohovanie sd integrované do CPU modulu a ovladanie a moduly sa mé2u pridavat’ podla Epecifikacii pripojenych zariadeni
funkcie relativne malého rozsahu moZno kompaktne na podporu réznych aplikacii.
. implementovat’ pri zachovani nizkych nakladov na systém.
DFTE pné K dispozicii je
nkcie

mnoho typov
funkénych
modulov

I0Nee

CPU module.

Rovnaky softvér GX Works2 na vyvoj a drzbu programov sa pouZiva pre radice radu L aj Q.

*1 Rozdelenie zatazenia: Metdda pouzivania viacerych CPU modulov na zdielanie spracovania v pripade sustredenia velkého zatazenia na jednom

*2 Rozdelenie funkcii: Metdda pouzivana na minimalizaciu oblasti postihnutej poruchou. Zahina to rozdelenie spracovania do jednotiek funkcii, ako si
wyrobna linka, baliaca linka, sekvencia a polohovanie.

*3 Ethernet je registrovana ochranna znamka spolocnosti Xerox Corp.
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@S Funkcie radu MELSEC-L

Kombinacia roznych modulov v zavislosti od aplikacie

Ako nevyhnutné minimum kazdy systém radu L vyZaduje napajaci zdroj, CPU modul a koncovy kryt.
Funkcie systému mozno rozsirit' pripojenim pridavnych modulov podla aplikacie.

KedZe systém nema zakladnu jednotku, vsetok priestor mozno efektivne vyuzit, pretoze nezostanu ziadne
nepouzité sloty.

Umiestnenim kurzora mysi na prislusny komponent sa zobrazi viac informacii.

Modul napéjacieho 1 Modul 1/O aleba madul

zdroja Adaptér RS-232 CPU modul inteligentnej funkcie Koncowy kryt
(vyZaduje sa) fvolitelmy) zzluj {volitelny)

b

et A
[LaP Y TK‘J|

naig | E|

v ||
i@l;
|2

Pamitova karta SD fvolitelng)
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»m Funkcie radu MELSEC-L

Konfiguracia kompaktného systému vyuzitim vstavanych funkcii

modulov, ¢im sa usetri priestor a dosiahne sa kompaktny systém.

Vstavana funkcia Ethernet

.. Ethemet [
.Rnﬂmfnvafl[

Obrazovy
snimac

GX Works2 GX Works2 GOT

Funkcia zaznamu adajov

Zber Odajov sa vykonava
Jednoducho pomocou
Jednoduchych nastaveni.

Nastavenie [ “j
N H
\"""ll-

Udaje mozno ulozit Format CSV|
na pamatovd kartu
SD vo formate CSW.

CPU moduly radu MELSEC-L obsahuji mnoho vstavanych funkcii na poskytovanie okamzitych rieseni na beznée
poziadavky. Skutocnost, Ze tieto funkcie sd integrované v CPU, znamena moznost eliminacie potreby samostatnych

Vstavana funkcia I/O
Funkcia Funkcia Funkcia
viacufeloveho preruiovangha  zachytavania
vstupu vstupu impulzav
Funkecia Funkcia Funkela
viacifelowihe wysekanfchlastnéha palahovania
wstupu pocitadia
<X = e’ '
s, * P |

Vstavana funkcia CC-Link

) oo

* Len model L26CPU-BT obsahuje integrované rozhranie CC-Link.
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V tejto kapitole sa dozviete o sucastiach CPU modulov, modulov napajacich zdrojov a modulov I/O. Pred zostavenim
systému radu L je vhodné poznat nazvy tychto sicasti a ich funkcie.

Zaénime s CPU modulom.
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Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych sicasti CPU modulu. Ak umiestnite kurzor mysi na prislusny riadok v
nasledujicej tabulke alebo na urcitu sicast' na nakrese CPU modulu, prislusné oblasti sa zvyraznia.

-

Drziak batérie (spodna plocha)

I T

Oblast kontroliek

Oznatuje prevadzkowy alebo chybowy stav CPU moedulu.

Prepinat RUN/STOP/RESET (SPUSTIT /ZASTAVIT/RESETOVAT)

PouZiva sa na ovladanie prevadzkového stavu CPU modulu.

LISB konektor

Pouziva sa na pripojenie USB periférnych zariadeni.

Konektor na externé zariadenie

PouZiva sa na pripgjenie kabla signalu /O z externého zariadenia.

Upewvniovacie packy modulu

Pouzivajl sa na pripojenie dvoch modulow.

Batéria

Poskytuje zaloiné napajanie na zalohovanie Odajov v Standardnej pamati RAM
a zariadeniach pridizania v pripade vypadku napajania.

Kolik konektora batérie

PouZiva sa na zapojenie privodného vodica pre batériu. (Privedny vodic je pri
wyrobe odpojeny od konektora v zaujme ochrany batérie poéas prepravy.)

Hacik kolajnice DIM

PouZiva sa upevnenie modulov na kolajnicu DIM.
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Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych stcasti modulu napajacieho zdroja.
Ak umiestnite kurzor mysi na prislusny riadok v nasledujticej tabulke alebo na urditd sticast na nakrese modulu
napajacieho zdroja, prisluéné oblasti sa zvyraznia.

Kontrolka POWER (NAPAJANIE) Signalizuje prevadzkowvy stav napajania.

Svorka FG Uzemfiovacia svorka pripojena k tieniacemu krytu na doske s plodnymi spojmi.

Uzemnovacia svorka na napajaci filter. V pripade vstupného striedavého

Snalied L] napatia, polovitny potencial vstupného napétia.

Svorka napajania Svorka napajania

Hacik kolajnice DIM Pouziva sa upevnenie modulu na kolajnicu DIM.
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Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych sucasti modulu I/O.
Ak umiestnite kurzor mysi na prislusny riadok v nasledujtcej tabulke alebo na urcitd sicast’ na nakrese modulu I/0,
prislusné oblasti sa zvyraznia.

40-kolikowy typ konektora 18-bodovy typ skrutkovej svorkovnice

-

L New | reae

Kontrolky prevadzkoveho stavu vstupov a vystupowv Signalizuji stav ONSOFF (ZAPAYP) 1O operacii.

Konektor na externé zariadenie Pouziva sa na pripojenie kabla signalu /O z externého zariadenia.
Svorkovnica 5lazi na pripojenie kablov signalu 1/0 dofz externého zariadenia.
Kryt svorkovnice Chrani pred zasahom elektrickym pridom pri zapnuti napajania.
Upeviiovacie packy modulu PouZivajd sa na pripojenie dvoch modulow.

Hacik kolajnice DIM Pouiiva sa upevnenie modulov na kolajnicu DIM.
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»ﬂ Vyvoj a udrzba sekvenénych programov

Ma vyvoj a udrzbu PLC programov pre rad MELSEC sa pouziva technicky softvéer GX Works2. Rovnaky softvéer GX
Works2 sa pouziva pre rad MELSEC-L aj MELSEC-Q.

Pripojenim osobného pocitaca s nainstalovanym softvérom GX Works2 k CPU modulu prostrednictvom USB alebo
LAN kabla mozete vyvijat’ programy, overovat' ¢innosti, zapisovat’ do CPU modulu, kontrolovat stav modulu a
zhromazdovat’ informacie o historii chyb.

V tomto kurze sa naucite, ako inicializovat CPU modul (kapitola 5.6) a ako skontrolovat kabelaz (kapitola 7)
pomocou softvéru GX Works2.

= LSO T Sarraes (0 Wrisd fbmsrt Praeut) - [[PRIC] mldi]
| poen R (e (e pee pee (e (Reees LW S
‘o o, | ==

USE alebo LAN kabel
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V tejto kapitole st opisané postupy zhotovenia systému programovatelného radica (PLC).
V tomto kurze sa naucite postup navrhnutia hardvéru ako sicast postupu zhotovenia systemu.

Navrh hardvéru

{1} Mavrh Systému ................................ Kapitgla 3
{2} U}‘}ber prﬂduk'tﬂ"-" ------------------------------ Kapitﬂla 4
' Rozsah tohto
(3) Uvodna priprava ~ seeerrrressessasssssasaaa Kapitola 5 kurzu
{4} Ingtalécia a kabeléi --------------------------- Kapitﬂla E
{5} Kcntrnla kabeléie -------------------------------- Kapitola ?

Navrh softvéru

4

(6) Navrh programu =~ ==---- Kurz zakladov GX Works2/GX Developer

a

(7) Programovanie ~ ====-- Kurz zakladov GX Works2/GX Developer

«

(8) Ladenie @ smesss Kurz zakladov GX Works2/GX Developer

N

(9) Prevadzka
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Hardvérova konfiguracia vzorového systému pouzivaného na ucenie

Spustaci
spinac

Snimac otvorenia
dvierok

.451_.

Osobny poditac

g USB kabel

Zadrziava napajacieho CPU
kolajnice DIM

Kolajnica DIN

Uzemnenie

Maodul

zdroja

IIE:

. 100 VAC
Koncowy

V tomto kurze zhotovite PLC systém (dalej sa nazyva vzorovy systém), ktory spusti robot podla urcitého postupu.
Nizsie je uvedeny obrazok hardvérovej konfiguracie vzorového systému so zoznamom hardvérovych sdcasti.

Signal spustenia
robota
-

modul k

1

LUzemneni

"
¥
]

Kontrolka ¢innosti

®

Kontrolka
zastavenia

e

Externy napajaci zdroj

PoloZka Sicast Model Opis

Modul napajacieho zdroja | LE1F Mapaja moduly vratane CPU modulu a modulu LO.
CPU modul Loz2Cpu Owvlada PLC systém.

PLC systém Koncowvy kryt LEeEC Upevneny na pravej strane modulov uloZenych vedla seba.
USE kabel MR-J3USBCBL3M | Pripojenie osobného pocitaca, v ktorom je naingtalovany softver GX Works2, k CPU modulu.
Osobny pocitac - Pouziva sa s naingtalovanym softvérom GX Works2.

Externy napajaci zdroj - - Mapaja externé IO zariadenie.
Spinag - Mastavte do polohy ON (ZAP) na spustenie riadenia.
Snimac - Deteguje, & s0 dvierka otvorené alebo zavrete.

Externé 1/0 zariadenie
Robot - Funguje v stlade s riadiacimi signalmi.
Dve kontrolloy - Svieti podia stavu Einnosti.
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Navrh systému  ==seeesssesemmmmmmmaaaas Kapitola 3
\

V}’,ber prUdUktl:W' ........................ Kapitoh 4
\ 4

Uvodna priprava  trereereressesassaaaaes Kapitola 5
\ 2

| In3talécia a kabelgz =+++xverrerensrerennnns Kapitola 6
A 4

{ Kontrola kabeladze ====r==reereereereennes Kapitola 7

V tejto kapitole sa naucite, ako urcit’ polozky riadenia a preskiimat’ potrebneé 1/0O Specifikacie a pocet bodov /0.

Ciastkové kroky v kapitole 3
3.1 Urcenie poloziek riadenia

3.2 Preskimanie potrebnych I/O
Specifikacii a poctu bodov I/O
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Jednym z prvych krokov pri navrhovani systému je urcit, o je potrebné riadit.
V tomto vzorovom systéme sa riadi spustenie a zastavenie robota.
Ked' st dvierka bezpecnostnej ohrady otvorené, robot sa nedokazZe spustit, a ked' sa otvoria pocas Cinnosti, zastavi sa.

Cinnost vzorového systému Kliknite do ¢erveného kruzka

Ovladaci panel robota Robot v bezpecnostnej ohrade

Ko
Zinnosti
Kontrol
zastavenia

Ked' sa splstaci spinac prepne do polohy
OFF (VYP), signal spustenia robota sa vypne
a robot sa zastavi. Zaroven kontrolka cinnosti

Snimac otvorenia
dvierok: OFF (VYP.)

Signal spustenia
robota: OFF (WVYP.)

na ovladacom paneli zhasne a kontrolka
zastavenia sa rozsvieti.

| Prehratzova |

O Dozadu

T
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Potom je potrebné zvazit potrebné I/O Specifikacie a pocet bodov I/O.
Podla poloziek riadenia v kapitole 3.1 vyberte I/O $pecifikacie a pocet bodov I/O podla nasledujiceho obrazka.

Nazov Specifikicia vstupu Specifikacia vystupu

Spustaci spinat 24 WDC wypinaci vstup: 1 bod -

Pocet vstupnych bodov: 2
Snimat otvorenia dvierok | 24 VDC vypinaci vstup: 1 bod -

A

Signal spustenia robota - 24 VDC vystup tranzistora: 1 bod

Kontrolka &innosti . 24 VDC vystup tranzistora: 1 bod Pocet vystupnych bodov: 3

Kontrolka zastavenia - 24 VDC vystup tranzistora: 1 bod
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V kapitole 4 sa naucite, ako vybrat’ produkty (moduly IO, CPU modul a modul napéjacieho zdroja).

[ Névrh Systému -------------------------- Kapitola 3 ]
| Vy'iber prnduktw ------------------------- Kapitola 4
‘ Ciastkové kroky v kapitole 4
e - 4.1 Vyber typov a poétu modulov /O
[ Uvodna priprava Kapitola 5 ] 4.2 Viyber CPU modulu vhodného na
‘ poziadavky riadenia
4.3 Vyber modulu napajacieho zdroja na
{ Inétalicia a kabelds re=vererresenrannnnuns Kapitola 6 ] cinnost’ vietkych vybratych modulov

[ Kontrola kabelaze r====r==rerreremrerners Kapitola 7 ]
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Vyber typov a poétu modulov I/0 )

V tovarnach sa na napajanie pre snimace a ventily najcastejsie pouZiva jednosmerny prud s napatim 24 VDC.

Vstupno-vystupne (I/O) Specifikacie potvrdené v kapitole 3.2 su:
(1) Vstup: 24 VDC vypinaci vstup: 2 body
(2) Vystup: 24 VDC vystup tranzistora: 3 body

Tieto $pecifikacie moZno dostatoéne uspokojit I/O zariadeniami integrovanymi do CPU modulu (LO2CPU alebo L26CPU-
BT) podla zobrazenia v nasledujlcej tabulke.

Specifikacia vstupu Specifikacia vystupu

Menovité vstupné . . Menovité napatie .. . .
i Pocet vstupnych bodov b Pocet vystupnych bodov
CPU modul L02CPU 24 VDC 16 bodov 5-24VDC 8 bodov
(vstavané I/O) | | 26CPU-BT 24VDC 16 bodov 5-24VDC 8 bodov

Ak pocet I[/O bodov integrovanych v CPU module, Specifikacia vstupného napatia alebo Specifikécia pradu zataZenia
nie je dostato¢na v skutoénom systéme, pridajte modul I[/O.
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Specifikacie CPU radu L sa uvedené v nasledujlcej tabulke.
Vyberte, ktory CPU je vhodny na aplikaciu na zaklade poctu pozadovanych bodov I/O, kapacity programov a
rychlosti spracovania.

Vo vzorovom systéme opisanom v kapitole 3 je pocet potrebnych bodov 1/0 5 a velkost programu by mala byt max.
1000 krokov. Z tohto dovodu postacuje model LO2ZCPU.

(1) Pocet bodovI/O (2) Kapacita programu
1) Pocet vstupnych bodov: 2 Do 1000 krokov
2) Pocet vystupnych bodov: 3
Spolu: 5 bodov

Specifikacie CPU radu L
Specifikacie modulu LO2CPU s zobrazené so svetlosivym zvyraznenim.

Model Rychlost’ Poéet /O Vstavana Kapacita

modulu spracovania bodov funkcia CC-Link programu

Lo2CPU 40 ns 1024 bodov Mie 20000 krokov
L26CPU-BT 9.5 ns 4096 bodov Ano 260 000 krokowv
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Specifikacie modulov napéjacich zdrojov si uvedené v nasleduijlicej tabulke.
Pri vybere modulu napajacieho zdroja skontrolujte, i st splnené nasledujice dve podmienky.

(1) Specifikacie napajania pre PLC systém

Vo vzorovom systéme sa pouziva

100 — 240 VAC alebo 24 YDC komeréné napitie 100 VAC. Preto sa
vybral modul L&1P.

(2) Spotreba energie vietkych modulov nesmie prekrocit menovity vystupny prad.
Na vypocet maximalnej spotreby energie systému spocitajte spotrebu CPU modulu, modulov I/O a koncového krytu.

CPU modul (LO2CPL) Madul IO Koncovy kryt Spotreba energie MF”““’“E"
Spotreba energie + Spotreba energie + Spotreba energie = vietkych modulov = ﬂ:StUPnB'
0,94 A 0 A (nepoutziva sa) 0,04 A 0,98 A Prad (5 A)

Specifikacie napajania radu L
Specifikacie modulu L61P st zobrazené so svetlosivym zvyraznenim.

Model modulu  Vstupné napétie Menovity vystupny prid (5 VDC)

Lelp 100 = 240 VAC S5A
Le3p 24VDC SA
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[ [ETHTIPYE Uvodna priprava ) 00c

V kapitole 5 sa dozviete o Gvodnej priprave pred instalaciou a kabelazou.
Uvodna priprava zahima kontrolu jednotlivych modulov, upevnenie modulov, kabelaz modulu napajacieho zdroja,
overenie, Ze napajanie mozno zapnut, a inicializaciu CPU modulu.

Névrh systému -------------------------- Kapitc,la 3
"Iul"g,rber produktﬂu ------------------------- Kapitc,la 4
| l:lvodné priprawa ....................... I{apitnla 5
‘ Ciastkové kroky v kapitole 5
5.1 Postup Uvodnej pripravy
{ Instalacia a kabelaz ===rsreserrrneennnnn. Kapitola 6 5.2 Kontrola jednotlivych modulov
5.3 Upevnenie modulov
‘ 5.3.1 Pripojenie batérie
5.3.2 Zostavenie modulov
[ Kontrola kabelaze === =rrrrrrrrmmmmnnnnns Kapitola 7 5.3.3 Upevnenie modulov na kolajnicu DIN

5.3.4 Priradenie cisiel I/O
5.4 Kabelaz modulu napajacieho zdroja
5.5 Kontrola napajania
5.6 Inicializacia CPU modulu
5.6.1 Pripojenie CPU modulu k
osobnému pocitacu
5.6.3 Nastavenie pripojenia medzi
softvérom GX Works2 a PLC systémom
5.6.3 Formatovanie pamaéte
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»m Postup uvodnej pripravy ) 0o

Vykonajte Gvodnu pripravu pred instalaciou a kabelaZzou nasledovne.

(1) Kontrola jednotlivych modulov (kapitola 5.2)
Vizualne skontrolujte zakapené moduly, ¢i nie si poskodené.

\ 2

(2) Zostavenie modulov (kapitola 5.3)

\ 2

[ (3) KabeladZ modulu napéjacieho zdroja (kapitola 5.4) J
| (4) Kontrola napajania (kapitola 5.5) ]

¥

(5) Inicializacia CPU modulu (kapitola 5.6)
Formatovanie paméte v osobnom pocitaci pomocou softvéru
GX Works2.
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@I Kontrola jednotlivych modulov )y 00C

Rozbalte produkty a skontrolujte chybajice polozky podla kapitoly Kontrola dodavanych sGéasti (Checking Bundled
Items) v prirucke k produktu. Potom vizualne skontrolujte vsetky sucasti, ¢i nie si poskodené.

| 1. Kontrola dodavanych sacasti

Pred pouzivanim produktu skontrolujte, ¢i balenie obsahuje vsetky
nasledujlce polozky.

(1) LO2CPU

=

CPU modul (LO2CPU) + Koncovy kryt (LBEC) Této prirucka
{Je pripojeny slepy kryt pre zobrazovaciu jednotku.)

[=—]

Batéria (Q6BAT) Malepky s Gdajmi o vymene batérie na vyplnenie
(vloZzena v CPU module) (tri nalepky na jednom harku)
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o
m Zostavenie modulov

Zostavte moduly podla nasledujiceho postupu.

(1) Pripojenie batérie (kapitola 5.3.1)

¥

| (2) Zostavenie modulov (kapitola 5.3.2)

. 4

[ (3) Upevnenie modulov na kolajnicu DIN (kapitola 5.3.3)
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m Pripojenie batérie

Batéria sa pouZiva na zalohovanie Udajov hodin, histérie chyb atd’ uloZzenych v paméti CPU modulu. Zaklpeny
produkt sa dodava s napajacim konektorom batérie odpojenym od CPU modulu. Nezabudnite ho pripojit, inak sa pri
vypnuti napajania PLC Gdaje v pamati stratia. V niektorych pripadoch by sa v zavislosti od typu CPU modulu mohol
stratit’ aj hlavny program.

Pripojte batériu podla nasledujiceho postupu. (Jednoduchsie bude pripajit’ batériu pred upevnenim CPU modulu.)

(1) Otvorte kryt v spodnej ¢asti CPU modulu. i
Bocny konektor
’ CPU modulu '
'3

) oo

(2) Skontrolujte smer konektorov a vlozte bocny Boény konek
konektor batérie do boéného konektora CPU ocny konektor

modulu.

(3) Zatvorte kryt v spodnej casti CPU modulu.

¥

Hotovo

CPU modul
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@EEI Zostavenie modulov ) e

KedZe programovatelny kontrolér série MELSEC-L nepouZiva zakladnu jednotku, zostavte moduly ich vzajomnym
prepojenim. Koncovy kryt musi byt upevneny ako posledny krok.

Zostavte moduly podla nasledujiceho postupu.

Zostavte moduly.

(Trvanie: 00:29)
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@EERN upevnenie modulov na kolajnicu DIN ) e

Po zostaveni upevnite moduly na kolajnicu DIN.
Nezabudnite pripojit' zadrziavace kolajnice DIN na oboch stranach zostavy modulu na zabranenie vibracii modulov.

Upevnite moduly na kolajnicu DIN podla nasledujliceho obrazka.

Upevnite moduly na kalajnicu DIN,

(Trvanie: 01:40)
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@I Frivadenie cisiel 1/0 ) D08

Dozviete sa, ako priradit’ éisla I/O, ¢o sa poZaduje na to, aby CPU modul odosielal a prijimal Udaje do/z modulu I/O.
Ked' sa pouziva model LO2CPU, cisla I/O sa predvolene priradujd podla nasledujicej tabulky.

Priradené modulu Cislo vstupu Cislo wystupu
Interné I/O 00 = X0F Y00 = Y07
Modul na pravej strane CPU W I
modulu X10 a vyssie Y10 a vyssie

Tieto cisla sa priradia, ked sa pouziva modul LO2CPU.
Ked sa pouziva modul L26CPU-BT, vstupom sa priradujd cisla X30 a vysSie a vystupom sa prirad'ujd cisla Y30 a vyssie.

V nasledujlicej tabulke je zobrazené priradenie vstupov a vystupov vo vzorovom systéme.
Viytvorenim tabulky priradenia sa obmedzuji chyby programu (chyby vstupu ¢isla zariadenia) a zvySuje sa efektivita
programovania.

Mazov I/O zariadenia ¢. zariadenia

Spastaci spinad X6 Wstup Tento spinaé spusti alebo zastavi ginnost' robota.

Tento snimaé kontroluje, &i s dvierka bezpeénostnej
Snimaé otvorenia dvierok X Vstup ohrady robota otvorené. Ked sa dvierka otvoria,
snimaé sa zapne. Ked sa dvierka zatvoria, snimag sa vypne.

Signal spustenia robota Y0 Wistup Ked sa tento signal zapne, robot spusti SGinnost.
Kontrolka éinnosti Y1 Wistup Tato kontrolka svieti pogas innosti robota.
Kontrolka zastavenia Y2 Wistup Tato kontrolka svieti, ked je robot zastaveny.
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@ rriradenie Eisiel 1/0 ) e

Vzorovy systém, ktorému bolo pridané ¢islo zariadenia, je zobrazeny niZsie.
Cinnost vzorového systému Kliknite do éerveného krizka

Ovladaci panel robota Robot v bezpeénostnej ohrade

[ o s
Signal spustenia robota
{¥0} : OFF (V¥R
' ".-' - =
' q

Snimaf otworenia dvierok
(X7} : OFF (WYP)

'aci spinatixe:
Kontrolka

Kontrolka zastaveni
(¥Z)

Ked sa spustaci spinac (¥6) prepne do polohy
OFF (VYP), signal spustenia robota (Y0) sa vypne
a robot sa zastavi. Zaroven kontrolka Sinnosti
(¥1) na ovladacom paneli zhasne a kontrolka
zastavenia (¥2) sa rozsvieti.

| Prehratznova |

Q Dozadu

-
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@ Kabeliz modulu napajacieho zdroja ) BEE
Pripojte napajacie a uzemnovacie vodice podla nasledujiceho obrazka.
Uzemnenie je délezité na zabranenie zasahu elektrickym prudom, porucham a ruseniu.
(1) Pripojte napajaci zdroj 100 VAC k svorke Modul napéjacieho zdroja
napajania prostrednictvom prerusovaca a — —
izolaéného transformatora. — :
k ) K %” _- (e /2
’ — DUTPUT SV 5A
—ﬂ
(2) Uzemnite svorky LG a FG. 100 VAC (2) FG
(2) LG
(1) VSTUP
100 — 240 VAC

Uzemnaovaci vodic I

Uzemnenie
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ﬂ Kontrola napajania ) e

Pomocou nasledujiceho postupu zistite, ¢i systém po zapnuti funguje normalne.

(1) Pred zapnutim napajania dokladne skontrolujte, ci:
» Napajaci zdroj je zapojeny spravne
« Napajacie napétie zodpoveda vstupnému napétiu

RESET/STOP/RUN
‘ (RESETOVAT/ZASTAVIT/SPUSTIT)

(2) Nastavte CPU modul do polohy STOP (ZASTAVIT). ]

Otvorte predny kryt CPU modulu a nastavte
prepinac do polohy STOP (ZASTAVIT).

¥

(3) Spustite nap3janie systému.
Zavrite prerusovac, ¢im umoznite vstup napajania
do modulu napajacieho zdroja.

4

-
(4) Skontrolujte, Ci napajanie funguje normaline.
1) Zelena kontrolka POWER (NAPAJANIE)
na module napajacieho zdroja svieti. INPUT .
2) Cervena kontrolka ERR. (CHYBA) na CPU module t0n-2anuar BER

blika.

(Ked' je CPU modul zapnuty, ale parametre
este neboli zapisané, kontrolka ERR. (CHYBA)
blika, ale to v tomto okamihu nie je problém.)




kil 1-MELSEC-L_Basics_fod_slo S

@& inicializicia CPU modulu ) Daa

Sekvencné programy a parametre sa zapisu do paméate CPU modulu.
Pamat nie je pripravena na pouzivanie ihned po zakdpeni, ale musi sa najskér naformatovat’ (inicializovat).

Pamat mozete naformatovat pomocou technického softvéru na spravu PLC GX Works2. Na to je potrebné pripojit’
CPU modul k osobnému poéitaéu pomocou USB kabla. Pred formatovanim nainstalujte do osobného potéitaca

softvér GX Works2 a pripravte si USB kabel.

Naformatujte pamét podla nasledujiceho postupu.

[ (1) Pripojenie CPU modulu k osobnému pocitacu (kapitola 5.6.1)

\ 4

[ (2) Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a programovatelnym radicom (kapitola 5.6.2) I

\ 2

| 3) Formétovanie pamite (kapitola 5.6.3) |
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>m Pripojenie CPU modulu k osobnému pocitacu ) ooc

Prepojte CPU modul a USB port osobného pocitaca pomocou USB kabla.

’ Osobny pocitad CPU modul

USB kabel
e
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m Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom ) 000

Po pripojeni CPU modulu k oscbnému poéitacu nastavte pripojenie medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom.
Majte na pamati, Ze komunikaciu nemozno nadviazat' iba prepojenim zariadeni pomocou USB kabla.

Na nastavenie pripojenia pouZite obrazovku [Transfer setup] (Nastavenie prenosu).
Na nasledujlcej obrazovke skiste vykonat nastavenie prenosu pomocou simulovaného okna.
Priklad okna Transfer Setup (Nastavenie prenosu) je zobrazeny nizsie,




kil 1-MELSEC-L_Basics_fod_slo

i
m Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom ) ooc
[EF MELSOFT Series GX Works2 (Unset Project) - [[PRG] MAIN] =13
£ Erojatt Edt FEind/Replace Compile Mew Online Debug Diagnostics  Tool  Window  Help - 8 X
Bl o ar) o 1 o BN B e o | BR B R | 0 AR R W B8 ) S ed S EL B b ) ) L L
Hil‘\"l_:lﬂtlﬂl‘l 1 x lﬂ [PRG]MAIN | l 4P -
Connection Destination ~
4 [EHD }
[T oo B [2) N
Cunrent Conneckion
g Connection1
All Connections
g Connectionl
' " Project
l.lur _ITIhrarr __________ Mastavenie prenosu je dokonéené.
g Connection Destination Pokratujte Kliknutim na tiaéidio ([{JJ) -
:: W
Unlabeled Loz Host Skation 0f15kep Pl
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»m Formatovanie pamate ) 0o

Po dokonceni nastavenia prenosu je softvér GX Works2 pripraveny na komunikaciu s CPU modulom. Pokracujte a naformatujte
paméat’ CPU modulu pomocou prikazu [Format PLC Memory] (Formatovat pamat’ PLC) softvéru GX Works2.

Na nasledujicej obrazovke skuste vykonat prikaz [Format PLC Memory] (Formatovat pamat’ PLC) pomocou simulovaného okna.

Priklad okna [Format PLC Memory] (Forméatovanie paméte PLC) je zobrazeny niZsie.

Format PLC Memory

Connection Channel List

Connection Interface F—EB £ Pl.Cl'l'lul:i.iE
Target PLC f Station No. Host  PLC Type |02
e =

Format Type

* Do not create a user sething system area (Hhe required system area only)

[ Create a user setting system area

—
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]
m Formatovanie pamate

I0F MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] #alN]

=Eroiatt Edt FEind/Replace Compile Vew Online Dshuq Elagnnstlu:«s Tool ‘Window Help

. T L P S I o Cao[ = e ﬁ

Sos RERSSREAE) 28 Sl

: Hilngatmn X 4] [PRGIMAIN l

Project

a

[f 2y = Go 2| 40

[+ Parameter
=% Inteligent Function Module

Global Device Commant
[+ S5 Program Setting
= 5 pol
B ﬁ Program

4l MAIN

) Local Device Comment
[+ Device Memory
: Device Initial Value

’ Connection Destination

Pamaf PLC je teraz naformatovana.

Pokratuite Kiiknutim na tiagidio ()

IUnlabeled

Loz Huost Station

0f15kep
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[ LETTGIENS Instalacia a kabelaz

V kapitole 6 sa dozviete, ako nainstalovat’ a pripojit kazdy modul.

[ Navrh systému .......................... Kapitola 3 ]
¥

[ erber pdeUktl:W' ......................... Kapitola 4 ]
\ 4

[ Uvodna priprava  trereereressesassaaaaes Kapitola 5 ]
¥

Instalacia a kabelaz ==+===ssreravnrecanann Kapitola &

4

[ Kontrola kabeladze ====r==r==remrrmreenres Kapitola 7 ]

Ciastkové kroky v kapitole 6
6.1 Prostredie instalacie

6.2 Poloha instalacie
6.3 Uzemnenie
6.4 Kabelaz modulov I/O
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Prostredie instalacie

Systém neinstalujte na mieste, kde sa vyskytuju nasledujice podmienky okolia.
Instalacia a pouzivanie systému na takychto miestach by mohli mat za nasledok zasah elektrickym pradom, poziar,
poruchu, poskodenie alebo zhorsenie kvality produktu.

1. Teplota a vlhkost’
« Okolita teplota je mimo rozsahu 0 - 55" C(32-131" F).
» Okolita vlhkost je mimo rozsahu 5 — 95%.
» Rychle zmeny teploty mézu spdsobovat’ kondenzaciu.

2. Atmosféra
» Pritomnost’ korozivnych alebo horfavych plynov.
« Vela prachu, vodivého prasku, ako napriklad praskové Zelezo, olejova hmla, sol alebo organické rozplstad|a.

3. Hluk
« Vystavenie silnemu radiofrekvencnému ruseniu (RFI) alebo elektromagnetickému ruseniu (EMI).

4. Vibracie a narazy
» Posobenie vibracii alebo narazov priamo na produkt.

5. Umiestnenie
» Poloha na priamom slnku.
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i
@EI Poioha indtalacie ) 000

Ma zarucenie dobrého vetrania okolia produktu a na ufahcenie vymeny modulov ponechajte nad a pod modulmi a

medzi konstrukciami a sicast'ami nasledujice vzdialenosti. V zavislosti od pouzitej konfiguracie systéemu moézu byt
potrebné vacsie vzdialenosti, ako si uvedené nizsie.

% i y/ MM
7 /) | Min.30mm / / PLCsystém
el ] %

— : Panel —%

/WWWW 7

=

"
-y

o

S,

P, Nt

e
e
—

3
SSSSS

i
.

#— Dvierka

—

e

e

o
— x"‘x\_ —
. —

iy
.

Min. 50 mm Min. 50 mm

Min. 20 mm
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e
R oo

DodrZiavajte nasledujdce pokyny na uzemnenie, aby sa zabranilo zasahu elektrickym pridom a poruche.

* Zabezpecte nezavislé uzemnenie vidy, ked je to moZné. (Uzemnovaci odpor: max. 100 Q)
- Ak sa nezavislé uzemnenie neda zabezpec(it, zabezpecte zdielané uzemnenie pomocou uzemriovacich vodi¢ov rovnakej dlzky.
* Uzemnovaci bod by sa mal nachadzat' ¢o najblizSie k programovatelnému radicu, aby uzemnovaci vodic bol ¢o najkratsi.

y Iné ) Iné . Iné
PLC system zariadenie PLC system zariadenie PLC system zariadenie
Uzemnenie

(3) Bezné uzemnenie:
Nie je povolené

Y ®
I Uzemnenie

(1) Nezavisle uzemnenie: (2) Zdielané uzemnenie:

Odporiacane Povolené
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»m Kabelaz modulov 1I/0

Vstavané I/O CPU modulu pouziva standardni konektorovd zastrcku.
Zapojte pripojenia do prislusnych kolikov konektora AGCON1 a zapojte ho do zasuvky vstavaného IO CPU modulu.
Pomocou nasledujiceho obrazka pripojte splstaci spinac (X6), snimac otvorenia dvierok (X7), signal spustenia

robota (Y0), kontrolku ¢innosti (Y1) a kontrolku zastavenia (Y2).

Konektor externého zariadenia
(model: ABCOMNI)

=)
i

B
Er
B4
B
Bk
Bk
e
Bk
Snimac¢ otvorenia | |&i&1 |
dvierck (X7) e 'EE'
Kontrolka g
cinnosti (Y1) gé
Vystup SPOIOENY e | & &

Priradenia kolikov
konektora plochého
kabla s nasledujlice
(pri pohlade zo strany
vloZenia konektora).

s Y/ 5tup spolocny
== Spustaci spinac (X6)

Signal spustenia
= robota (Y{)

= Kontrolka
zastavenia (¥Y2)

Externy
napajaci zdroj
Vystup spolocny o

ystup spolocny ?' E::)- e
o) Spustaci
E spinac (X6) | '|
'..i.li

Snimad ' 1

; ' Wstup
v’/’ otvorenia spolocny
¥ dvierok (X7)
—N
-
-~ Signal spustenia robota
f - (Y0)
—{ L}
Kontrolka
cinnosti (Y1)
L
—
g Kontrolka
zastavenia (Y2)
. 1

L !
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[ (€T 1161EW) Kontrola kabelaze

Pred zacatim programovania musite skontrolovat spravnost kabelaze.
V tejto kapitole sa dozviete, ako skontrolovat vstupné a vystupné signaly.

[ MNavrh s:-,rstému .......................... Kapitola 3 ]
\ 4

[ ijber pdeUktEW' ........................ Kapitola 4 ]
A 4

[ Uvodna priprava  trereereressesassaaaaes Kapitola 5 ]
\ 4

[ In3talicia a kabelsz ««reeesrerreennreeeee. Kapitola 6 |
\ 4

| Kontrola kabeladze ====r==r=sromrrerrenres Kapitola 7

Ciastkové kroky v kapitole 7

7.1 Kontrola vstupnych signalov
7.2 Kontrola vystupnych signalov
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Kontrola vstupnych signalov ) 000

Najskér vizualne skontrolujte kabelaz vstupov a vystupov, i sa nevyskytuje problém.
Potom skontrolujte kabelaz vstupného signalu pomocou funkcie [Device/buffer memory batch monitor] (Davkove
monitorovanie medzipamate/zariadenia) softvéru GX Works2.

Funkcia [Device/buffer memory batch monitor] (Davkové monitorovanie medzipamate/zariadenia) umoznuje monitorovanie
stavu (zapnute alebo vypnuté) urceného rozsahu zariadeni v realnom case.
Na nasledujicej obrazovke skuste davkové monitorovanie medzipamate/zariadenia pemocou simulovaného okna.

Priklad okna device/buffer memory batch monitor (davkového monitorovania medzipamate/zariadenia) je zobrazeny nizsie.

Device
% Device Name [ i) j TJC Set Vahue Reference Program Reference...

(~ Buffer Memory I -] I | foec ]

Modfy Value... | Display Format... | Open Display Format... | gave Display Format... |

Device '|

|

>
~

SRERBESS

(=D = == B = — = R = — R = = — I = I = — I = I — =)
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> Kontrola vstupnych signalov ) RV e
=B

IBF MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project] - [DevicesBuffer Memory Batch Monitor-1]

! Project Edt Find/Replace Complle View Online Debug  Diagnostics Tool  Window Help - 8 X
DB E B e o EREREG o R R e oL e 0 [ A e
: MNavigation 7 X 4¥] [PRG] Mmy/ G Device/Buffer Memory Bat... ] 1P -
Project
E?' - % 24 % Device
nt WA = i i i | TiC Set Walue Reference am Reference. ..
[+ Parameter setkela Ii J / oo _—‘
% Intelligent Function Madule ™ Buffer Memary [ I _| a L ; | _[ | _|
4 ¥ Global Device Commeant
; % :‘ronugram Setting Zobrazi sa zanadzenle X6 a vietky M?'Edl‘le vstupné zanadenlla. o e T e |
B _‘3 Program
ﬂ MAIN Device -
) Local Device Comment A5 0 I
[+ Device Memory L L
b Device Initial Yalus #B a
Eg] 0
A 0
#OB 0
A0 0
w00 0
#AOE 0
HOF 0
wlo 0
all 0
] 12 0
‘t EEOec %13 0
, 14 0
User Library w15 0 Priprava na kontrolu vstupnych signalov je teraz dokonéena.
Connection Destination i : .| | Pokratuite Kiknutim na tiagidio ()
b
- < >

IUnlabeled Loz Huost Skation Pl
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Kontrola vstupnych signalov ) 0o

Po dokonceni pripravy na davkové monitorovanie medzipamate/zariadenia skontrolujte kabelaz vstupnych signalov nasledovne.

(1) Zapnite splstaci spinac (X6) a snimac otvorenia dvierok (X7). Kliknite na spuétaci spinaé a snimac otvorenia dvierok na
nasledujucom obrazku.

(2) Pomocou funkcie [Device/buffer memory batch monitor] (Davkové monitorovanie medzipamate/zariadenia)
skontrolujte, ¢i sa zariadenia zodpovedajlice splistaciemu spinacu (X6) a snimacu otvorenia dvierok (X7) zapnu (v okne
sa zobrazi 1).

Device

Vstup PLC systém

(¢ Dievice Name ﬂ T)iC et Value Reference

Spustaci spinad " Buffer Memaory | J

C
Hi

ﬂ e Modify Walue. .. Display Format. .. | Open Display Format, ., | S

Spdstaci spinat je

wypnuty ().

—

Device

TR 'Ei . ]
aad- | ()] 5 wy
%a
%0
w04
®0E
w0C
w00
#0E
®0F
%10
%11
wiz
%13
wld
%15
1R

Snimac otvarenia

dvierok je vypnuty (0).

oo o oo oo oo oo oo oo oo
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Potom pomocou funkcie [Forced input output registration/cancellation] (Registracia/zrusenie niteného
vstupu/vystupu) skontrolujte kabelaz vystupného signalu.

Funkcia [Forced input output registration/cancellation] (Registracia/zrusenie niteného vstupu/vystupu) umoziuje
ndtene menit’ stav (ON (ZAP.) alebo OFF (VYP.})) kazdého zariadenia z prostredia softvéru GX Works2. Na
nasledujicej obrazovke skuste vykonat forced input output registration/cancellation (registraciu/zrusenie nuteneho
vstupu/vystupu) pomocou simulovaného okna.

Priklad okna na forced input output registration/cancellation (registraciu/zrusenie nuteného vstupu/vystupu) je
zobrazeny niZSie.

Forced Input Output Registration/Cancellation

Device Rﬂgisl:erF(HCEm| Cancel Registration |

L

RﬂgisterFORCEOFF|

3

ol =
el = R S L R R L

Device = OMJOFF Mo. Device  OMNJOFF
oN

2|2

o
[l

—
(]

[
o$s

—
(4]

HEIEIH I RS SIS R

—
=l

Batch Cancel Registration Close

:
:
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Kontrola vystupnych signalov

T MELSOFT Series GX Works2 iUnset Project) - [[PRG] MAIN]
! Project Edt Find/Replace Compile View Online Debug Diagnostics Tool ‘Window Help

-Q-E_-H-LIH—H—LHJ{}{H— i& E= =i l‘ifi|ww|5*—ﬁmﬁi Jﬁﬁ]%

1 x ﬂ[PRE]

Project

¢ 2 Chy 2) B Register FORCEON' Cancel Registration |

[ P k ;I
+ ararmeter Register FORCE DFFl
\

Intelligent Function Madule

Global Device Comment
[+ Program Setting 1 Dievice OMJOFF  |Mo, | Device OMJOFF
E-#£9 POU ] o] 17
= {7 Pragram ¥1 ON 15
d MAIN Y& ON 19
) Local Device Commert 20
Device Memory 21

Device Initial ¥alue 2z
23

24
25
26
27
28
29
30
31
32

Lo N e Y el |

Rr]

-
o

—_
—

—_
8]

—
L

—_
e

—_
o

—_
[ns]

Update Status Batch Cancel Registration - . —
~ Priprava na kontrolu vystupnych signalov je teraz
dokonfena.

Pokratujte Kliknutim na tiatidio ()
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Kontrola vystupnjch signalov y 000

Po dokonceni pripravy na registraciu/zrusenie niteného vstupu/vystupu skontrolujte kabelaz vystupnych signalov

nasledovne.

(1) Pomocou funkcie [Forced input output registration/cancellation] (Registracia/zrusenie nateného vstupu/vystupu)
zapnite zariadenia Y0, Y1 a Y2.

(2) Skontrolujte, ¢i sa signaly spustenia robota zapn( pre prislusné zariadenia Y0, Y1 a Y2 a i svieti kontrolka ¢innosti
a kontrolka zastavenia. Dvakrat kliknite na pole ON/OFF (ZAP./VYP.) zodpovedajlce ¢islu zariadenia.

Forced Input Output Registration/Cancellation

- PLC systém Vystu
Device Register FORCE O | Cancel Registratio y ystup
| > oy =

Reqgister FORCE OFFl .
. . . =
Signal spustenia <.
Mo. Device ONJOFF Mo, Dievice CMJOFF " = B = robota (Y0) I
1j¥o OFF 17 S ' =1 Zastavenie

2|v1 OFF 18 M&

3lvz OFF " T B .

P -0 Kontrolka cinnosti

T 21 (LT | l m:'

6 22 wd- 1 R :l:"

7 23

8 24 e il%ﬂ ‘

L || !@l . Kontrolka
9 25 zastavenia (f2)
10 26 b L -— 1
11 27 o '
12 28
13 20
14 a0
15 31
16 32
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7.3 Zaver ) 000

Tymto sa dokonéi nastavenie hardvéru PLC systému radu MELSEC-L.

V tomto kurze ste ziskali nasledujlice poznatky:

* Ako nastavit hardver

» Ako pripravit’ systém na pisanie programov

+ Systémy radu L mozno konfigurovat’ a vyuzitim vstavanych funkcii vytvorit kompaktny systém
+ Moduly sa pripajaji priamo k sebe a nemrha sa priestorom

- Pomocou vstavanych I/O pripojeni mozno vytvorit' maly riadiaci systém bez potreby dalsich modulov.

Po dokonceni tohto kurzu si teraz musite prestudovat’ nasledujici kurz, aby ste dokazali pouzivat PLC systém:

Zaklady softveru GX Works2: Programovanie, ladenie a zapisovanie do CPU modulu.
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Ll )

Zaveretny test

) oo

Teraz, ked ste dokonCili vSetky lekcie kurzu Zaklady radu PLC MELSEC-L, ste pripraveni na zavereCny test. Ak si nie
ste isti niektorymi preberanymi témami, vyuzite tuto prileZitost' a zopakujte si ich.

Celkovo su v tomto zavereénom teste 4 otazky (11 polozZiek).

Zavereény test mozete absolvovat' lubovolne velakrat.

Hodnotenie testu
Po vybere odpovede kliknite na tla¢idlo Odpovedat’. Ak prejdete na dalsiu otazku bez kliknutia na tlacidlo
Odpovedat, vasa odpoved sa nezapocita. (PovaZuje sa za nezodpovedanu otazku.)

Vysledky testu
Na stranke vysledkov sa zobrazi pocet odpovedi, percentualna Gspesnost’ a vysledok Uspesnosti/neldspesnosti
absolvovania.

Spravne odpovede: 4
Na Uspesné absolvovanie
R . testu musite spravne
Celkovy pocet otazok: 4 zodpovedat 60 % otazok.

Percentualna UspeSnost: 100%

Pokradovat | iskunnuluvat'

= Kliknutim na tlac¢idlo Pokracovat sa test ukongi.
+ Kliknutim na tladidlo Skontrolovat si mézZete test skontrolovat. (Kontrola spravnych odpovedi)
= Kliknutim na tlacidlo Znova mézete test absolvovat znova.
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Zéverei:’n? test 1

Vyberte vstavané funkcie CPU modulu radu L.

Zaciarknite vsetky vyhovujlice moZnosti.

(]

Funkcia I/O

Funkcia analogového 1/O

Funkcia Ethernet

Funkcia CC-Link IE

denvedat'] I Spat’ ]
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Zéverei:’n? test 2

Vyberte spravne kroky na zhotovenie PLC systému.

Krok 1 Navrh systému

Krok 2 (Ot. 1 --Select-- v
Krok 3 ( Ot. 2| --Select-- ¥
Krok 4 { Ot. 3| --Select-- ¥

Krok 5 UloZenie projektov

de-nvedat'l I Spat’ ]
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Zéverei:’n? test 3

Vyberte spravne kroky na ivodnu pripravu pred instalaciou a kabelaZzou PLC systému.

Krok 1 Kontrola jednotlivych modulov

Krok 2 (Ot. 1| --Select-- ¥
Krok 3 (Ot. 2| --Select-- v)
Krok 4 (Ot. 3| --Select-- \l))

Krok 5 Inicializacia CPU modulu

denvedat'] I Spat’ ]
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Zavereény test 4 ) 000

Doplnte chybajice casti viet vysvetlenia postupu uzemnenia PLC systemu.

Zabezpecte (| --Select-- ¥ ) vidy, ked je to
mozZné.

Ak sa (| --Select-- ¥ |) neda zabezpecit,
zabezpecte

(| --Select-- ¥ ) pomocou uzemnovacich

vodicov rovnakej dlzky.

Umiestnite uzemniovaci bod na (| --Select-- v ).

denvedat'] I Spat’ ]




ki 1-MELSEC-L_Basics_fod_slo S

> Vyhodnotenie testu ) 00c

Dokondili ste zaverecny test. Vase vysledky su uvedené niZsie.
Ak chcete ukonéit” zavereény test, prejdite na dalsiu stranu.

Spravne odpovede: 4

Celkovy podet otdzok: 4
Percentualna Gspesnost’ 100%

‘ Pokracovat’ | ‘ Skontrolovat’ ‘

BlahoZelame! Uspeli ste v teste.
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b

Dokonéili ste kurz Zaklady PLC radu MELSEC-L.

Dakujeme, Ze ste absolvovali tento kurz.

Verime, Zze sa vam lekcie pacili a informacie ziskané v tomto kurze budd
pre vas v budicnosti uZitoCné.

Kurz mozete absolvovat podla potreby viac krat.

‘Skontrolovat’ ‘ ‘ Zavriet




