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»m Uéel kurzu ) 000

Tento kurz poskytuje zakladné informacie o nastaveni hardvéru od navrhu systému az po kontrolu zapojenia.
Kurz je urceny pre tych, ktori pouzivaju programovatelny kontrolér (PLC) radu MELSEC-Q po prvykrat alebo osoby
zodpovedné za hardvérovy systém.
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m Struktara kurzu

Obsah tohto kurzu je nasledujuci.
Odporicame zacat od kapitoly 1.

Kapitola 1 - Rad MELSEC-Q

Dozviete sa o funkciach radu MELSEC-Q a nazvoch sucasti.
Kapitola 2 - Postup zhotovenia systému PLC

Dozviete sa o postupoch zhotovenia systému pomocou vzorového systému.
Kapitola 3 - Navrh systému

Dozviete sa, ako urcit’ poloZky riadenia a ako preskimat’ pripojenie k externému zariadeniu, potrebné vstupno-
vystupne (V/V) specifikacie a pocet V/V bodov.

Kapitola 4 - Vyber produktov
Dozviete sa, ako vybrat typ modulu.
Kapitola 5 - Uvodna priprava
Dozviete sa o Gvodnej priprave od kontroly jednotlivych modulov az po formatovanie paméte.
Kapitola 6 — Instalacia a zapojenie
Dozviete sa, ako nainstalovat’ a pripojit’ kazdy modul.
Kapitola 7 - Kontrola zapojenia
Dozviete sa, ako skontrolovat zapojenia V/V signalov pomocou softveru GX Works2.

Zaverecny test

Uspesné absolvovanie: 60 % alebo viac.
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»m Pouzivanie tohto nastroja elektronického kurzu

Prechod na nasledujicu obrazovku

Navrat na predchadzajicu obrazovku

Prechod na pozadovanu obrazovku

Ukoncenie kurzu

Prechod na nasledujucu obrazovku.

Navrat na predchadzajicu obrazovku.

Zobrazi sa Obsah, pomocou ktorého budete méct’ prejst na
pozadovan( obrazovku.

Ukonéenie kurzu.
Okna, ako napriklad obrazovka Obsah, a samotny kurz sa zavru.
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>m Upozornenia tykajuce sa pouZivania

Bezpecnostné opatrenia

Ak sa ucite pomocou skutoénych produktov, dékladne si precitajte bezpecnostné opatrenia v prislusnych
navodoch.

Opatrenia v tomto kurze

- Zobrazené obrazovky verzie softvéru, ktorl pouZivate, sa mézu lisit’ od obrazoviek zobrazenych v tomto kurze.
Tento kurz je uréeny pre nasledujlcu verziu softvéru:
- GX Works2 verzia 1.91V
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(ITE Rad MELSEC-Q ) 000

V tomto kurze sa naudite, ako nastavit’ hardvér PLC systému na bezné acely Mitsubishi radu MELSEC-Q.
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Wl G ) ©os

Co je programovatelny kontrolér alebo PLC (z anglického nazvu Programmable Logic Controller)?

PLC je robustny digitalny pocitac, ktory vykonava sekvencné riadenie a logické operacie. Zvycajne sa pouzivaji na
ovladanie elektrickych signalov odoslanych do vystupnych zariadeni na zaklade elektrickych signalov, ktoré dostane od
vstupnych zariadeni. Programovatelné kontroléry vyZzadujd program, ktoré mozno vytvorit' pomocou Specializovaného
softvéru v pocitaci. Programy mozno jednoducho upravit' tak, aby PLC vykonaval rozne funkcie pre rozne Ulohy.

Nazov modulu Pouzite
VS‘thnE. ) ) tupn:E Vstupny modul | Prijima elektricke signaly z externych
zariadenia zariadenia zariadeni a konvertuje ich ma ddaje
pougivané CPU (procesorovou jednotkou).

Tlagidlove spinac
ArIeiovE spinace CPU modul Owlada sekvencny program a vykonava
' ! { ’ spracovanie vstupu/vystupu signalu.

Vystupny modul | Prenasa elektrické signaly do externych
zariadeni pri ovladani zo strany CPU.

Program
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@&® I Porovnanie radu MELSEC-Q a radu MELSEC-L

Niektoré zakladné rozdiely medzi programovatelnymi kontrolérmi radu MELSEC-Q a radu MELSEC-L s uvedené v
nasledujicej tabulke.

Sposob
pridavania
modulov

Moduly sa jednotlivo instaluju na zakladnd jednotku, gim je
umoznena jednoducha vymena a u niektorych modulov vymena
bez vypnutia.

Moduly sa instaluji

na zakladnu jednothku

Rad MELSEC-L

Moduly mozno pripojit vodorovne.
Kedze sa nevyzaduje zakladna jednotka, inStalacia zabera mensiu plochu.

Moduby si
. - ] pripojené
. priame

Implementacia
rozdelenia
zatazenia (*1)
a rozdelenia
funkcii (*2)

Ma dosiahnutie rozdelenia zatazenia a funkcii moZno FF‘IpD_]It'
rézne typy a postupnosti CPU a pomocou vysokorychlostnej
zbernice na zakladnej jednotke.

Rozdelenie
zataie ai medzi

styri CPU

Funkcie s rozdelené pre kazdd procesorovid jednotku (CPU)
programovatelného kontroléra a informacie sa zdielaju cez siet.

Rozdalenie funkcii
prastrednictvom
siete

Dostupné
funkcie

K dispozicii je Siroka tkala Specialnych funkénych modulov radu
Q. ﬁpe::lalne funkéneé moduly sa mozu pridavat’ podla Specifikacii
pripojenych zariadeni na podpc:ru rdzmych aplikacii.

K dispozicii
je mnoho typov
gpecialnych
funkénjch
moduloy

Rad MELSEC-L ma CPU meduly s minimalnym poctom V/V, sietovych a
polohovacich konektorov a pos Jr:evel'a unkcii na mensej ploche, o je
idealne pre aplikacie v malom rozsa

Vstavane funkcie:
Vstup/vystup,
CC-Link,

Ethemet (*3),

a zaznam dOdajov

*1 Rozdelenie zataze: Metdda pouzivania viacerych CPU modulov na zdielanie spracovania v pripade ststredenia velkého zataZenia na
jednom CPU module.

*2 Rozdelenie funkcii: Metoda pouZivana na minimalizaciu oblasti postihnutej poruchou. Zahffia to rozdelenie spracovania do jednotiek
funkcii, ako su vyrobna linka, baliaca linka, sekvencia a polohovanie.
*3 Ethernet je registrovana ochranna znamka spoloénosti Xerox Corp.

Rovnaky softvér GX Works2 na vytvaranie a Gdrzbu programov sa pouziva pre kontroléry radu Q aj L.

) oo
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»m Vlastnosti radu MELSEC-Q ) Doo

Podpora rozsirenia systému pomocou rozsirujicich zakladnych jednotiek

Celkovo je mozne pouzit’ az sedem rozsirujucich zakladnych jednotiek spolocne.
S tymito rozsirujacimi zakladnymi jednotkami mozno flexibilne konfigurovat' systém malého az velkého
rozsahu v sulade s aplikaciou.
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@&E viastnosti radu MELSEC-Q

Systém s viacerymi CPU

Mozno pripojit’ az styri vysokovykonné CPU moduly.

Kazdy CPU modul vykonava ulohu na zaklade typu riadenia, typu cCinnosti, procesu alebo vybavenia stroja.
Decentralizacia uloh medzi viacero CPU modulov bude mat za nasledok vysoku rychlost, vysoky vykon a vysoko
Skalovatelnu prevadzku celého systemu.

Mndui su imwwané
MozZno pouZit standardné
vsluiﬁ' ine a inteliinmé

Pocet pripojitelnych inteligentnych funkénych modulov a pripojitelnych verzii je obmedzeny.
Podrobnosti najdete v pouzivatelskych priruckach k radu Q.

Poznamka 1
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»m Nazvy modulov a funkcii ) Lt

V tejto kapitole sa nachadza prehlad jednotlivych modulov a nazvy ich sicasti.

Nizsie sa nachadza zostava radu MELSEC-Q.

Zakladna jednotka, napajaci modul a CPU modul sa vyZaduju zakazdym. PouZitie doplfiujicich modulov je zavislé od aplikacie.
Umiestnenim kurzora na modul sa zobrazi jeho popis.

Napajaci CPU Vstupny  VVstupny
Zakladna jednotka apajad stupny  Vystupny
modul modul modul modul
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@&XEP Nazvy sucasti CPU modulu

) oo

Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych stcasti CPU modulu. Ak umiestnite kurzor na prislusny riadok v
nasledujucej tabulke alebo na urcitd sicast na nakrese CPU modulu, prislusné oblasti sa zvyraznia.

Cblast kontroliek

Oznatuje prevadzkovy alebo chybowy stav CPU modulu.

Prepinaé RUN/STOP/RESET (SPUSTIT /ZASTAVIT /RESETOVAT)

Prepinat RUN/STOP/RESET (SPUSTIT/ZASTAVIT/RESETOVAT)

LSB konektor

Pouiiva sa na pripojenie USB periférnych zariadeni.

Konektor siete Ethernet

Pripojenie k periférnym zariadeniam prostrednictvom siete Ethernet.

Upeviiovaci hacik na moduly

Upevnenie modulu k zakladnej jednotke.

Batéria

Poskytuje zaloiné napajanie na zalohovanie idajov v Standardnej pamati RAM a
zachovava stav zariadeni v pripade vypadku napajania.

Kontakt konektora batérie

Pouziva sa pre pripojenie vodica pre batériu. (Modig je pri vyrobe odpojeny od
konektora v zaujme ochrany batérie preprawvy.)

Upevfiovacia packa modulu

Podporuje upevnenie medulu k zakladnej jednotke.
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@YX Nizvy sicasti napajacieho modulu MLLL

Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych stcasti napajacieho modulu.
Ak umiestnite kurzor na prislusny riadok v nasledujuicej tabulke alebo na urcitd stcast’ na nakrese napajacieho
modulu, prislusné oblasti sa zvyraznia.

o | o

Kontrolka POWER [MAPAJANIE) ||  Signalizuje prevadzkovy stav napajania.

DD 240VAC N . . .
MA\_\. Svorka ERR (CHYBA) Zopne sa, ked cely systém funguje normalne.
Rozopne sa, ked sa v CPU module vyskytne chyba zastavenia.

Svorka FG Uzemfiovacia svorka pripojena k tienenému vzoru na doske s
ploinymi spojmi

Uzemnovacia svorka na napajaci filter. V pripade vstupného
striedavého napéatia poloviény potencial vstupného napatia.

Power input terminal Svorka napajania

"Svorky +24V, 246 Tieto svorky poskytuji vystup 24 V=

Kyt svorkowvnice Ochranny kryt svorkownice.
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@&XERN Nazvy sucasti V/V modulu

) oo

Vysvetlime si nazvy a aplikacie jednotlivych siéasti V/V modulu.
Ak umiestnite kurzor na prislusny riadok v nasledujticej tabulke alebo na urcitd sucast” na nakrese V/V moduluy,
prislusné oblasti sa zvyraznia.

Skrutkova 40-kolikowy
svorkovnica konektor

85ABLDE r H*mv “
ESABCDEF 1

Kontrolky prevadzkového stavu Signalizuje stav OM/OFF (Zap. fvyp.) VWV operadii.
vstupov a vystupov

Konektor na externé zariadenie 5lizi na pripojenie V/V signalneho kabla z externého zariadenia.

Swvorkovnica 5liEi na pripojenie V/V signalnych kablov do/z externého zariadenia.

Kryt svorkovnice Chrani pred zasahom elektrickym pridom pri zapnuti napajania.

Upewvriovaci hadik na moduly Upevnenie modulu k zakladnej jednotke.

Upeviiovacia packa modulu Podporuje upevnenie modulu k zakladnej jednotke.
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@YX Nizvy sicasti zakladnej jednotky

V tejto casti s vysvetlené nazvy sucasti zakladnej jednotky a ich pouizitia.
Ak umiestnite kurzor na prislusny riadok v nasledujticej tabulke alebo na urcitd stcast’ na nakrese zakladnej
jednotky, prislusné oblasti sa zvyraznia.

) oo

MNazov

Kenektor prediZovacieho kabla Konektor pre odosielanie/prijimanie signalov doyz rozSirujice] zakladnej jednothy.
5lGzEi na pripojenie predliZovacieho kabla.

Konektor modulu PouZiva sa na pripojenie napajacieho, CPU, V/O a inteligentného funkéného modulu.

Upeviiovaci otvor zakladnej jednotky Slazi na upevnenie zakladnej jednotky na ovladaci paneli. Velkost skrutky: M4

Upeviiovaci otvor adaptéra na DIN listu SliZi na upevnenie adaptéra na DIM listu.
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>ﬂ Vytvaranie a udrzba sekvenénych programov ) 00

Na vytvaranie a Gdrzbu PLC programov pre rad MELSEC sa pouZiva softvér GX Works2. Rovnaky softver GX Works2
sa pouziva pre rad MELSEC-Q aj MELSEC-L.

Pripojenim pocitaca s nainstalovanym softvérom GX Works2 k CPU modulu prostrednictvom USB alebo LAN kabla
mozete vytvarat’ programy, overovat ¢innosti, zapisovat’ do CPU modulu, kontrolovat’ stav modulu a zhromazdovat’
informacie o historii chyb.

V tomto kurze sa naucite, ako inicializovat' CPU modul (kapitola 5.6) a ako skontrolovat’ spravnost zapojenia V/V
modulov monitorovanim pripojeni zo softvéru GX Works2.

Whierha? bt P t] - [[PHE] dkiiN]

[ T R T R T T

« B IR "“-H““]t —_— i i B i_-. e i!iji ,#EEEI—. =5 5=
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USB alebo USB kabel
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» LET N LIEY] Postup zhotovenia systému PLC

V tejto kapitole su opisané postupy zhotovenia systému programovatelneho kontroléra (PLC).
V tomto kurze sa naucite postup navrhnutia hardvéru ako sicast’ postupu zhotovenia systému.

Névrh hardvéru
[l]NéUrh S}f‘stému (IR TR AR R R R R R R R RS R R R R AR RN R R RN R RN TRTRE RN Kapitola 3

-

[2Jvifber pmduktcv LA 2R ALl R Rttt R i il l) Kapitola 4

.

Rozsah
tohto kurzu

[aluundné priprava LB R AR R R R R R R R R R R R R PRyl Kapitola 5

"

[4]In§taléci.a a zapojenie (R LA R R AR R R R R R A R R R R Y]] Kapitola E

@

[SJKontrola Iapcjenia Ll AR R AR AR R Rl Ra R0l Rl R dRdRdlaRdll Kapitola ?

Navrh softvéru
(6)Navrh programu sesessssss Kurz zakladov GX Works2/GX Developer

.

&

(7)Programovanie ===s======== Kurz zakladov GX Works2/GX Developer

=

4

[B]Laden'e T T T T TN ATTLY] K I7 Zéklado‘v Gx WDrksszx Develcper

=

4.

(9)Cinnost’
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o
Hardvérova konfigurécia vzorového systému

) oo

V tomto kurze zhotovite PLC systém (dalej sa nazyva vzorm{z systém), ktory spusti robot podla urcitého postupu.
Nizsie je uvedeny obrazok hardverovej konfiguracie vzorového systému so zoznamom hardvérovych stcasti.

Spustad spinaé ﬂ

Snimac otvorenia dvierck

PLC system

Zakladna
jednotka

Mapajaci

Potitad

Signal spustenia
robota

Kontrolka finnosti

- e e A R A A
- .

kKontrolka zastavenia

Saéast’

Zakladna jednotka

Madel
Q338

Opis
Obsahuje otvory, do ktorych sa upevnuju moduly. Prostrednictvom tejto
zakladnej jednotky sa prenasa napajanie a udaje.

Mapajaci modul

Q62P

Mapaja moduly vratane CPU modulu a V/V modulu.

CPU modul

QO2UCPU

Ovlada PLC systém.

Vstupny modul

Qx40

Zaznamenava stav zapnutia/vypnutia spinaca.

Vystupny modul

QY40p

Poskytuje vystup signalov zapnutia/vypnutia do kontroliek.

USB kabel

MR-J3USBCBL3M

Pripojenie poditaca, v ktorom je nainstalovany softvér GX Works2, k CPU modulu.

Externé V/V
zariadenie

Spinac

Mastavte do polohy ON (Zap.) na spustenie riadenia.

Snimac

Rozpoznava, ¢i s dvierka otvorené alebo zavreté.

Robot

Funguje v sulade s riadiacimi signalmi.

Dwve kontrolky

Svietia podla stavu ¢innosti.
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=
(TIOPE Névrh systému D B

V tejto kapitole sa naucite, ako urcit’ polozky riadenia a preskiimat’ potrebné V/V specifikacie a pocet V/V bodov.

Névrh s}fstému (AR R LRl Rl Rl Rl Rl il nllly ) Kapitola 3

Ciastkové kroky v kapitole 3

U}?ber pr:;-duk‘tcv e e o o e o e Kapitma 4 3.1 Urcéenie pnlciiek riadenia

3.2 Preskumanie potrebnych V/V
Specifikacii a poctu V/V bodov

L]V{}dné pri’prava LA LRl LR R R R LRl R R Rl Rl il ity lyl; Kapitola 5

In%tala’cia a zapcjenie (A2 R AR L RS R R R R YRR R R R AR R LYY Kapitola E

Kcntr{}la Zapﬂjenia FRERERERARER NN NN AR R AR AR NN NN AR RN R RN Kapitola ?
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> Urcenie poloziek riadenia

) oo

Jednym z prvych krokov pri navrhovani systému je urcit, o je potrebné riadit.
V tomto vzorovom systéme sa riadi spustenie a zastavenie robota.

Cinnost’ vzorového systému

Robot v b tnostnej
Ovladaci panel robota uhradev CZpECnostng]

Siens| spustenia robota:
Spitaci Ko L - S
L cinnosti
Kontrolk Robot za zastawvi. ‘
zastavenia

Ked sa start switch (spuitaci spinac) prepne do
polohy OFF (Vyp.), robot start signal (signal
spustenia robota) sa vypne a robot sa zastavi.
Zaroven operation lamp (kontrolka ¢innosti) na
ovladacom paneli zhasne a stop lamp (kontrolka
Zastavenia) sa rozsvieti.

O Dozadu

Prehrat znova

.

animas otvorenia dvierok:

)

Ked' su dvierka bezpecnostnej ohrady otvorené, robot sa nedokaze spustit, a ked' sa otvoria pocas cinnosti, zastavi sa.
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m Preskiimanie potrebnych V/V specifikacii a poctu V/V bodov ) 0oc

Potom je potrebné zvazit’ potrebné V/V Specifikacie a pocet V/V bodov.
Podla poloziek riadenia v kapitole 3.1, vyberte V/V specifikacie a pocet V/V bodov podla nasledujiceho obrazka.

Nazov Specifikicia vstupu Specifikacia vystupu
Spiitac spinaé 24 V= wypinaci vstup: 1 bod -

Pocet vstupnych bodov: 2
Snimac otvorenia dvierok | 24 V= wypinaci vystup: 1 bod -

Signal spustenia robota - 24 V= tranzistorovy vystup: 1 bod

Kontrolka ginnosti - 24 V= tranzistorovy vystup: 1 bod Pocet vystupnych bodov: 3

Kontrolka zastavenia - 24 V= tranzistorovy vystup: 1 bod
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[ LETNLIER! Vyber produktov ) 00c

V kapitole 4 sa naucite, ako vybrat’ produkty (vstupno-vystupné moduly, CPU modul, napajaci modul a zakladna jednotka).

Névrh S}fstému LA LA IR R LA R L AR LR R R N L Ly Kapitola 3

¥

V}?ber prnduk‘tcv L R R T R e P R P R R R P R R R ) Kapitola 4

Ciastkové kroky v kapitole 4

ljvodné priprava T L T L T L T T e P T P TTET LTI, Kapitola 5 41 V};"ber typov a FIU‘&U \aY
modulov

4.2 Vyber CPU modulu vhodného
na poziadavky riadenia

4.3 Vyber napajacieho modulu na
cinnost’ vsetkych vybratych
modulov

In%tala’cia a zapcjenie (A2 R AR L RS R R R R YRR R R R AR R LYY Kapitola E

Kcntr{}la Zapojenia EFRERERERARER NN AR R RN AR RN RN R RN AN RN Kapitola ?




ki 1-MELSEC-Q Basics_fod_slo

Vyber typov a poctu V/V modulov

) oo

V tovarmach sa na napajanie snimacov a ventilov najcastejSie pouziva jednosmerny prud s napatim 24 V.

Vstupno-vystupné (V/V) Specifikacie potvrdené v kapitole 3.2 si:

(1) Vstup: 24 V= vypinaci vstup: 2 body

(2) Vystup: 24 V= tranzistorovy vystup: 3 body

Na splnenie nasledujicich Specifikacii vyberte QX40 ako vstupny modul a QY40P ako vystupny modul.

Specifikécia vstupu
Model modulu

Menovité vstupné napétie | Podet vstupnych bodov

Specifikdcia vystupu

Menovité napatie pri zatazeni

Pocet vystupnych bodov

Qx40 24 V=

16 bodov

Qy40p

12az 24 V=

16 bodov

Ak skutocny systém vyzaduje viac nez 16 vstupnych alebo vystupnych bodov, pouzite 32-bodovy V/V modul alebo s este

vyssimi Specifikaciami.
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@I Viber CPU modulu vhodného na pofiadavky riadenia

) oo

Specifikacie CPU radu Q st uvedené v nasledujlcej tabulke.
Vyberte, ktory CPU je vhodny na aplikaciu na zaklade poctu pozadovanych V/V bodov, kapacity programov a
rychlosti spracovania.

QO1UCPU je dostatocny na Specifikacie urcené v kapitole 3 (pat V/V bodov a kapacita programu do 1 000 krokaov).
Ak vsak budete potrebovat viac Specifikacii, napriklad zaznamenavanie histérie otvarania/zatvarania dvierok
pouZitych vo vzore atd., mdZe sa vyZzadovat paméatova karta.

Vyberme teda QU2UCPU, ktory podporuje pamatova kartu.

Podet V/V - .

Potet vstupnych 2 bod Do 1 000 krokov
bodov y

Pocet vystupnych

bodov 3 body

Spolu 5 bodov

Specifikacie CPU radu Q
Specifikacie modulu Q02UCPU si zobrazené so svetlosivym zvyraznenim.

Pacet ViV Paméat'ova karta Kapacia

Model modulu bodov programu

Qo1UCPU 1024 bodov Mie je k dispozicii 15 000 krokov

QDZUCPU 2 048 bodov K dispozicii 20 000 krokowv

QO3UDCPU 4 096 bodov K dispozicii 30 000 krokov
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m Vyber napajacieho modulu na ¢innost vsetkych vybratych modulov ) 0oo

Specifikacie napajacich modulov st uvedené v nasleduijticej tabulke.
Pri vybere napajacieho modulu skontrolujte, ¢i su splnené nasledujice dve podmienky.

(1) Specifikacie napajania pre PLC systém

Vo vzorovom systéme sa pouziva
100 az 240 V~ alebo komeréné napétie 220 V~. Preto sa
vybral modul Q61P.

(2) Spotreba vietkych modulov nesmie prekrocit menovity vystupny prud.

Na vypocet maximalneho prikonu systému spocitajte spotrebu CPU modulu, vstupno-vystupnych
modulov a zakladnej jednotky.

CPU modul (Q02UCPU) V/V modul Spotreba

Spotreba — L
S%oztraeia + QX40: 0,05 A, vietkyjich <

i modulov = prad
QY40P: 0,065 A e

Pri vybere napajacieho modulu zohladnite spotrebu samotného modulu plus spotrebu CPU modulu.

Specifikécie napajania radu Q
Specifikacie modulu Q62P su zobrazené so svetlosivym zvyraznenim.

Model Vstupné Menovitj wstupnj  Menovit wstupny Q62P ma vystupny port 24 V= a da sa pouzivat’
modulu napitie prid (5 V=) prid (24 V=) na napajanie vnutornych obvodov V/V modulu.
V takom pripade V/V modul nevyzaduje
externy napajaci zdroj, ale nepouzivajte tento
modul Q62P na napajanie zataze.

100 az 240 V~

100 az 240 V~

24 V=




ki 1-MELSEC-Q Basics_fod_slo

[ (ETHEIFY] Uvodna priprava ) 00c

V kapitole 5 sa dozviete o (vodnej priprave pred instalaciou a zapojenim.
Uvodna priprava zahima kontrolu jednotlivych modulov, upevnenie modulov, zapeojenie napajacieho modulu,
overenie, Ze napajanie mozno zapnut, a inicializaciu CPU modulu.

Névrh S}fstému (AL AR R R R L AR R L R Ly Kapitola 3

" Ciastkové kroky v kapitole 5
U}’fber prnduktov (A AR AR AR AR R R R0 RARTRERERRERRRY AR ELRN ] Kapitola 4 5-1 Pﬂ‘stup ﬂ?ﬂdnej Frjpraw
5.2 Kontrola jednotlivych modulov
5.3 Zostavenie modulov

L’jvodné priprava P Kapitnla 5 531 Prlpﬂ_jenlg batérie
5.3.2 Zostavenie modulov
5.3.3 Priradenie cisiel vstupom a
viystupom
54 Zapojenie napajacieho modulu
5.5 Kontrola napajania
5.6 Inicializacia CPU modulu
5.6.1 Pripojenie CPU modulu k
pocitacu
5.6.2 Nastavenie pripojenia
medzi softvéerom GX
Works2 a PLC systéemom
5.6.3 Formatovanie pamate

In&talécia a Zap{}jenie E I R R R R P R R R R R P R R P R R PR RS R AR Y Kapitﬁla E

Kcntr{}la Zapojenia LA AR R LR R Rl Rl R Rl Rl R ldld Rl il il lydyl) Kapitola ?
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»m Postup uvodnej pripravy

Vykonajte Gvodnu pripravu pred instalaciou a zapojenim nasledovne.

Vizualne skontrolujte zakipené moduly, ¢i nie su poskodené.

4

(2) Zostavenie modulov (kapitola 5.3)

.

[ (3) Zapojenie napajacieho modulu (kapitola 5.4)

4

(4) Kontrola napajania (kapitola 5.5)

d

[ (1) Kontrola jednotlivych modulov (kapitola 5.2)

(5) Inicializacia CPU modulu (kapitola 5.6) Formatovanie pamate CPU modulu
pomocou softvéru GX Works2.
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ﬂ Kontrola jednotlivych modulov

Rozbalte produkty a skontrolujte chybajlice polozky podla kapitolu PACKING LIST (Obsah dodavky) v navode k
produktu. Potom vizualne skontrolujte vsetky sdcasti, i nie si poskodené.

PACKING LIST

The foliowing tems are ncluded n the package of this product Before use, check that all the dems ane nchuded

(1) CPU module
(a) QOOJCPU or QOOUJCPU

Product Name Quantity
W odues 1
Bamery (Q68AT) 1
Bage unk MOUNENg Gcrew (M4 T 14 sorew) 4
1

Satety Guagednes 150800413

(b} Other than Q00JCPU and Q0OUJCPU
Product Name Quantity
Wgduie 1
Bamery (Q68AT) 1

{2) Main base unit

Product Name Quantity
LA 1
Bake Unt MOoUNDng ECrew (WA T 14 gorew ) a3
Satety Guigetnes (18-0800423) 1

"1 For e §0m Type Man Date unil, M4 © 12 orews ¢ fuppied
"2 Sofews 36 Many 2 ek number of MOunBing howet ane suppled

(3) Extension base unit

Product Name Quantity
] 1
Bage unt mounSng sorew (M4 T 14 gorew) s

"3 Sofews 36 many 3 Tk number of MOounBing hoies ane suppled

(4) Power supply module or /'O module
Product Name Quantty
L=l 1
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o
m Zostavenie modulov

Zostavte moduly podla nasledujliceho postupu.

(1) Pripojenie batérie (kapitola 5.3.1)

4

[ (2) Zostavenie modulov (kapitola 5.3.2)
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@& rripojenie batérie ) SUE

Batéria sa pouZiva na zalohovanie dajov hodin, histérie chyb atd’ uloZenych v paméti CPU modulu. Zakapeny
produkt sa dodava s napajacim konektorom batérie odpojenym od CPU modulu. Nezabudnite ho pripojit, inak sa
Udaje v pamati stratia pri vypnuti napajania PLC. V niektorych pripadoch by sa v zavislosti od typu CPU modulu
mohol stratit’ aj hlavny program.

Pripojte batériu podla nasledujiceho postupu. (Jednoduchsie bude pripajit’ batériu pred upevnenim CPU modulu.)

(1) Otvorte kryt v spodnej asti CPU modulu. ]

¥

konektor batérie do boéného konektora CPU

modulu.
4

(3) Zatvorte kryt v spodnej casti CPU modulu.

.l

Hotovo

[ (2) Skontrolujte smer konektorov a viozte boény
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o
m Zostavenie modulov

Upevnite kazdy modul k zakladnej jednotke podla nasledujiceho postupu.

(1) Vlozte vystupok na module k upeviovaciemu otvoru modulu
na zakladnej jednotke., -

(2) Zatlacte na modul, kym nezacvakne do zakladnej jednotky.

.

jednotke.

[ (3) Skontrolujte, ¢&i je modul pevne upevneny k zakladnej

4

Hotovo
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b
m Priradenie cisiel vstupom a vystupom

Dozviete sa, ako priradit’ ¢isla vstupom a vystupom, ¢o sa pozaduje na to, aby CPU modul odosielal a prijimal Gdaje
do/zo V/V modulu.
Nasledujlce €isla vstupov a vystupov st pévodne priradené konfiguracii systému v kapitole 2.1,

Priradené modulu Cislo vstupu Cislo vystupu
Qx40 X00 az XOF -
QY40pP - Y10 aZ Y1F

V nasledujlicej tabulke je zobrazené priradenie vstupov a vystupov vo vzorovom systéme.
Vytvorenim tabulky priradenia sa obmedzuju chyby programu (chyby vstupu ¢isla zariadenia) a zvySuje sa efektivita
programu.

Nazov V/V zariadenia Cislo zariadenia Typ V/V

Spulstaci spinad Tento spinaé spusti alebo zastavi éinnost robota.

Tento snimac kontroluje, i sa dvierka bezpeénostnej ohrady otvorené. Ked sa

Snimac otvorenia dvierok - P . L
dvierka otvoria, snimac sa zapne. Ked sa dvierka zatvoria, snimac sa vypne.

Signal spustenia robota Ked sa tento signal zapne, robot spusti cinnost.

Kontrolka &innosti Tato kontrolka svieti pocas ¢innosti robota.

Kontrolka zastavenia Tato kontrolka svieti, ked je robot zastaveny.
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]
m Priradenie cisiel vstupom a vystupom

Vzorovy systém, ktorému bolo pridané cislo zariadenia, je zobrazeny nizsie.

Cinnost’ vzorového systému

L Robot v bezpecnostnej
ROvladaci panel robota ohrade

Siens| spustenia robota (100
OFF

RFobot =a zastawi.

Kaontrol
rastaveni

Ked sa start switch (spUstaci spinac) (X0) prepne )
do polohy OFF (Vyp.), robot start signal (signal
spustenia robota) (¥10) sa vypne a robot sa zastavi.
Zaroven operation lamp (kontrolka éinnosti) (Y1E)
na ovladacom paneli zhasne a stop lamp

{kontrolka zastavenia) (Y1F) sa rozsvieti.

Prehrat znova |

Q Dozadu

Shimad otvorenia dvierak (1%
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»m Zapojenie napajaciecho modulu

Pripojte napajacie a uzemnovacie vodice podla nasledujiceho obrazka.
Uzemnenie je dolezité na zabranenie zasahu elektrickym pridom, porucham a ruseniu.

- - o= - =0 H N J i Dd I
(1) Pripojte napajanie 220 V~ ku svorke napajania A KEEE:}

prostrednictvom istica a izolaéného
transformatora.

(2) Uzemnite svorky LG a FG.

220V~

Na pajanH{EI | @G

Uzemniovaci 'I.I'Ddlc

ERR

(2} FG
(2) LG
(1) VSTUP
100 =240 V-~
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»ﬂ Kontrola napajania

Pomocou nasledujiceho postupu zistite, ¢i systém po zapnuti funguje normalne.

(1) Pred zapnutim napéjania dokladne skontrolujte, ¢i:
- napajanie je zapojené spravne
- napajacie napatie zodpoveda vstupnému napatiu

4

(2) Nastavte CPU modul do polohy STOP (ZASTAVIT). _ RESET  RUN
Otvorte predny kryt CPU modulu a nastavte prepinac do > *
polohy STOP (ZASTAVIT) STOP

‘, RESET/STOP/RUN (RESETOVAT/ZASTAVIT/SPUSTIT)

(3) Spustite napajanie systému
Zapnite istic, Cim umoznite vstup napajania do napajacieho

modulu.
4

/Exl} Skontrolujte, ¢i napajanie funguje normalne. \

1) Zelena kontrolka POWER (NAPAJANIE) na napajacom
module svieti.

2) Cervena kontrolka ERR. (CHYBA) na CPU module blika.
(Ked' je CPU modul zapnuty, ale parametre este neboli
zapisane, kontrolka ERR. (CHYBA) blika, ale to v tomto
okamihu nie je problém.) /
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@& inicializicia CPU modulu ) Daa

Sekvenéné programy a parametre sa zapisu do paméate CPU modulu.
Pamat nie je pripravena na pouzivanie ihned po zakupeni, ale musi sa najskér naformatovat (inicializovat).

Pamat’ mozete naformatovat’ pomocou softvéru na spravu PLC GX Works2. Na to je potrebné pripajit CPU modul k
pocitacu pomocou USB kabla. Pred formatovanim nainstalujte do pocitaca softvéer GX Works2 a pripravte si USB kabel.

Naformatujte pamat’ podla nasledujiceho postupu.

(1) Pripojenie CPU modulu k pocitacu (kapitola 5.6.1)

.

(2) Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a programovatelnym kontrolérom (kapitola 5.6.2) ]

. 4

(3) Formatovanie pamaéte (kapitola 5.6.3)
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>m Pripojenie CPU modulu k pocitacu

Prepojte CPU modul a USB port pocitaca pomocou USB kabla.

Poditac

USB kabel

CPU modul
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m Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom

Po pripojeni CPU modulu k pocitacu nastavte pripojenie medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom.
Majte na pamati, ze komunikaciu nemozno nadviazat' iba prepojenim zariadeni pomocou USB kabla.

Na nastavenie pripojenia pouZite obrazovku [Transfer setup] (Nastavenie prenosu).
Na nasledujicej obrazovke skiste vykonat nastavenie prenosu pomocou simulovaného okna.

Priklad okna Transfer Setup (Nastavenie prenosu) je zobrazeny nizsie.

Tramier Sefup Connection

3 Series RET(ID)
s Baoard

&1 CC [E Fisld o JE il
MasterfLocd  Commred stan
Mol e P Micch s

PLC Mode | QP (Q mede)

gedse, el —

T Ot (Sec.) | 20 Rty Times | 0 ~ J

CC IE Fikd Etherret

System Inage._ ..
P Lined {orrataon (C24).,

| O B -

COME Cont  CC IE Fusd Etherrmt
MET/LO0H)
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m Nastavenie pripojenia medzi softvérom GX Works2 a PLC systémom ) 000

[TE MELSOFT Series GX Works2 (Unset Project) - [[PRG] MAIN] =3
! Project Edit  Eind/Replace  Compile  Wew Onlne Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

OB B 2t = Los Bises e R aam S mm) e e e

: Mavigation 4¢] [PRGIMAIN = ]

Connection Destination

E?—J ._'1-2 Iﬁl

Current Connection
E Conneckionl

a

Al Connections
E Conneckionl

s Project

: II User Library

Mastavenie prenosu je dokoncené.

Pokratujte kliknutim na tlafidio n :

Unlabeled QOzU Host Station 0/15kep

EI™
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@XEN Formatovanie pamite D) ooc

Po dokonceni nastavenia prenosu je softvér GX Works2 pripraveny na komunikaciu s CPU modulom. Pokracujte a naformatujte
pamat’ CPU modulu pomocou prikazu [Format PLC Memory] (Formatovat’ pamét’ PLC) softvéru GX Works2,

MNa nasledujlcej obrazovke skuste vykonat prikaz [Format PLC Memory] (Formatovat’ pamét PLC) pomocou simulovaného okna.
Priklad okna Format PLC Memory (Formatovanie paméte PLC) je zobrazeny nizsie.

Format PLC Memory

Connection Channel List
Connection Interface 'JSE <5 PLC Module

Target PLC | Station No. FDSE PLC Type |QU2U

Target Memory |Program Memory j

Format Type

(* Do not create a user setting system area (the required system area only)

(" Create a user setting system area

=

Execute I Close
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b
m Formatovanie pamate

)

IB- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wew  Online Debug Diagnoskics  Tool  Window  Help

BB e g ot o L s B0 B e o | BR B | 2w e i

AR RN F

i i

000
EBX]

-0 X
.':E'.I

: Navlgatmn - 4] [PRGIMAIN ]
Project

a

[f 52 = Ba 2) ] A8

+ Parameter
Inkelligent Funckion Maodule
Global Device Comment
+ Prograrn Setking
5 pou
- @ Program
k| MAIN
@ Local Device Comment
+-{g= Device Memary
F.-T-i Device Initial Yalue

‘% Project

; I. User Library

| Connection Destination

Pokratujte kliknutim na tlafidio n

Pamaf PLC je teraz naformatovana.

¥
-

IInlabeled

Hosk Skation

0/15tep

@l
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[ LET N LIENS Instalacia a zapojenie

V kapitole 6 sa dozviete, ako nainstalovat’ a pripojit’ kazdy modul.

Névrh S}fstému LA LA IR R R R L AR R R R N L Ly Kapitola 3

U}’i’ber produk‘tcv (L R R R P R R P R R R R R P R R PR R R R R A R R R R RS R Kapitﬁla 4

L]V{}dné pri’prava LA LR LRl R R R R LRl RR AR Rl LR Rl RRld il lylyd) Kapitola 5

Invﬂalarcia a zapojenie (AR AR L RS R R R RS R LR R RS RR R ER R R Ry Ry} Kapitnla E

Kcntr{}la Zapojen‘l.a LAA LRI R R LRl e R R il d e R lldyl) Kapitola ?

Ciastkové kroky v kapitole 6
6.1 Prostredie instalacie

6.2 Poloha instalacie

6.3 Uzemnenie

6.4 Zapojenie V/V modulov
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Prostredie instalacie

Systém neinstalujte na mieste, kde sa vyskytuju nasledujice podmienky okolia.
Instalacia a pouzivanie systému na takychto miestach by mohli mat za nasledok zasah elektrickym pradom, poziar,
poruchu, poskodenie alebo zhorsenie kvality produktu.

1. Teplota a vlhkost’
« Okolita teplota je mimo rozsahu 0 az 55 °C (32 az 131 °F)
« Okolita vihkost je mimo rozsahu 5 az 95 %
* Rychle zmeny teploty spdsobujd kondenzaciu

2. Atmosféra

* Pritomnost korozivnych alebo horfavych plynov
« Vela prachu, vodivého prasku, ako napriklad praskové Zelezo, olejova hmla, sol alebo organické rozpustadla

3. Rusenie
« Vystavenie silnému radiofrekvencnému ruseniu (RFI) alebo elektromagnetickému ruseniu (EMI).

4. Vibracie a narazy
« Pd&sobenie vibracii alebo narazov priamo na produkt

5. Umiestnenie
« Produkt je na priamom sinku
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@EI Poloha instalacie

) oo

Ma zarucenie dobrého vetrania okolia produktu a na umoznenie vymeny modulov ponechajte nad a pod modulmi a
medzi konstrukciami a sicastami nasledujdce vzdialenosti. V zavislosti od pouzitej konfiguracie systému moézu byt
potrebné vacsie vzdialenosti, ako s uvedené nizsie.

Oznacuje existenciu stropného panela,
vedenia kablov alebo externého zariadenia.

W,

/), Toin 30

%W/E

PLC systéem

«— Dvierka

]

/ 7 Min. 30 mm

-,

Min. 20 mm

T

hin. 5 mm Min. 5 mm
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)
CE erenic

Dodrziavajte nasledujice pokyny na uzemnenie, aby sa zabranilo zédsahu elektrickym pridom a poruche.

« Zabezpecte nezavislé uzemnenie vidy, ked je to mozné. (Uzemnovaci odpor: max. 100 Q)
« Ak sa nezavislé uzemnenie neda zabezpecit, pouZite uzemfovacie vodice rovnakej dizky a uzemnite ich v

jednom bode.

+ Uzemnovaci bod by sa mal nachadzat ¢o najbliZsie k programovatelnému kontroléru, aby uzemfovaci vodi¢

bol ¢o najkratsi.
Iné Iné

zariadenie zariadenie
3 PLC systém

Y mm-Y

Uzemnenie Uzemnenie

PLC systém

(1) Mezavislé uzemnenie: () Dwva uzemnovacie vodife v
Odporicane jednom bode

Iné
zariadenie
PLC systém :

<J

(3) Vetvenie jedného
uzemnovacieho vadica
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»m Zapojenie V/V modulov

) oo

Vykonajte zapojenie vstupného modulu (QX40) a vystupneho modulu (QY40P) podla nasledujiceho obrazka.
Pomocou nasledujiceho obrazka pripojte spdstaci spinac (X0), snimac otvorenia dvierok (X1), signal spustenia

robota (Y10), kontrolku ¢innosti (Y1E) a kontrolku zastavenia (Y1F).

M Splitac spinal: X0

B

Signdl snimada
atvarenla
cvierok; X1

h---

i signdl
WL spustenia
Ty rebota Y10
L.,
@ Signdl kontralky

Elnnost: Y1E

[1]
Signal
kontralky
zastavenia: Y1F

i}

QX40

Y10
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[ LETIGIEY) Kontrola zapojenia

Pred zacatim programovania musite skontrolovat’ spravnost’ zapojenia.
V tejto kapitole sa dozviete, ako skontrolovat vstupné a vystupné signaly.

Névrh S}fstému LA LA IR R R R L AR R L L LN Kapitola 3

U}’fber prnduktﬂv AL AR R R R R R R R PR R Rl Rl Rl Ry iyl lyl) Kapitola 4

L’Jvcdné priprava LA R LR L AR LR R R R L LY Kapitola 5

In&tala’cia a Zapcjenie (AR AR L RS R R R R R LR Rl RS R R R Ry Ry} Kapitola E

Kﬂntrola zapﬂjen‘l.a LA AR LR LR R R LRl Rl Rl iRl le Rl il lydlyl) Kapitola ?

Ciastkové kroky v kapitole 7
]-_ 7.1 Kontrola vstupnych signalov
7.2 Kontrola vystupnych signalov
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> Kontrola vstupnych signalov

) oo

Najskor vizualne skontrolujte zapojenie vstupov a vystupov, ¢i sa nevyskytuje problém.
Potom skontrolujte zapojenie vstupného signalu pomocou funkcie [Device/buffer memory batch monitor] (Monitor
skupiny zariadeni/medzipamati) softvéru GX Works2.

Funkcia [Device/buffer memory batch monitor] (Monitor skupiny zariadeni/medzipamati) umoznuje monitorovanie
stavu (zapnuteé alebo vypnuté) urceného rozsahu zariadeni v realnom case.
Na nasledujicej obrazovke skiste meonitorovat’ skupinu zariadeni/medzipamati pomocou simulovaného okna.

Priklad okna monitora skupiny zariadeni/medzipamati je zobrazeny niZSie.

Dewvice

% Device Name @ ;I TJC Sek Walue Reference Program REference. .,
(" Buffar Mamary | J [ J | _'I

Modiy Value,., | Display Format. .. | Open Display Format, .. | Save Display Format. .. ]

Device -

o I T I — Y — R B — I — Y B — I B — T — I — O — B — D — ]
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Kontrola vstupnych signalov ) 00c

IE- MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [Device/Buffer Memorny Batch Monitor-1]

! Project  Edit  Find/Replace  Compile  Wiew Online Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help

OV B B B o6 e T e o B B | R M| e S B e L L e A @
: Navigation S b [PRG] MAI}I/%DeviEEIBuffer Memory Bat... l

Device

Dﬂl Sa % 'ﬂ | % {* Device Marme @ j T/iC Set Walue Reference Program Reference. ..

+ Parameter
g Inteligent Function Madule " BuFfer Memary J J | J
¥ Global Device Comment
+ Progran Setking . ) ) . ) . . ) .
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> Kontrola vstupnych signalov ) 0oo

Po dokonceni pripravy na monitorovanie skupiny zariadeni/medzipamati skontrolujte zapojenie vstupnych signalov

nasledovne.

(1) Zapnite spustaci spinac (X0) a snimac otvorenia dvierok (X1). Kliknite na spustaci spinac a snimac otvorenia
dvierok na nasledujicom obrazku.

(2) Pomocou funkcie [Device/buffer memory batch monitor] (Monitor skupiny zariadeni/medzipaméti) skontroluijte,
¢i sa zariadenia zodpovedajlce spustaciemu spinaéu (X0) a snimacu otvorenia dvierok (X1) zapnu (v okne sa
zobrazi 1).

Device

Vstu
=R ' Device Mame | %0 v|  T)C Set Value Reference

Spastaci spinac (X0} i " Buffer Memory | J

L

M

Madify Walue. .. | Display Format. .. | Cpen Display Farmat, .. | 54

snimac otvorenia N o ey e ms
dvierok (1) : . Device SpiiStac spinal je
| zapnuty (1).

Snimac otvorenia
dvierok je zapnuty (1).

{dvierka otvorené&)

oo o oo oooooooooo
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> Kontrola vystupnych signalov ) o0

Paotom pomocou funkcie Forced input output registration/cancellation (Vynatena registracia/zrusenie vstupu a vystupu)
skontrolujte zapojenie vystupného signalu.

Funkcia [Forced input output registration/cancellation] (VynGtena registracia/zrusenie vstupu a vystupu) umozZnuje
vynutene menit stav (ON (Zap.) alebo OFF (Vyp.)) kazdého zariadenia z prostredia softvéru GX Works2. Na nasledujucej
obrazovke skuste vykonat vynatend registraciu/zrusenie vstupu a vystupu pomocou simulovaného okna.

Priklad okna vynitend registraciu/zrusenie vstupu a vystupu je zobrazeny niZsie.

Forced Input Output Registration/Cancellation

el el =l D B ) -

o A=A S A R S e U 1 1 k= e
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Kontrola vystupnych signalov

TF MELSOFT Series GX Works2 {Unset Project) - [[PRG] MAIN]
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B R s e o 2 B B T e o B PR | e e g g ) a5 L e |
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| . END
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> Kontrola vystupnych signalov D) 000

Po dokonceni pripravy na vynitenu registraciu/zrusenie vstupu a vystupu skontrolujte zapojenie vystupnych signalov

nasledovne.

(1) Pomocou funkcie [Forced input output registration/cancellation] (Vynitena registracia/zrusenie vstupu a
vystupu) zapnite zariadenia Y10, Y1E a Y1F.

(2) Skontrolujte, i sa signaly spustenia robota zapnu pre prisluiné zariadenia Y10, Y1E a Y1F ¢i svieti kontrolka
¢innosti a kontrolka zastavenia. Dvakrat kliknite na pole ON/OFF (Zap./vyp.) zodpovedajtce €islu zariadenia.

Forced Input Output Registration/Cancellation

Device Register FORCE ON | Cancel Registratio

| -

Register FORCE OFF |

PLC systém Wystup

Mo, Device QMIOFF | Mo, Device CIMOFF .
¥10 OFF 17 T
Y1E OFF 15 : . Signal spustenia -3:*'.

Y1F CFF 19 = ] robota (Y10) S
20 4 : Zastaveny I

21 ] .
o : Kontrolka
o5 = cinnosti (Y1E)

24

25 T ¥
=6 Kontrolka
27 zastavenia (Y1E)

8
29
30
31
32

L= I e 0 I o LT

O
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=
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]
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@ - ) ©os

Tymto sa dokonci nastavenie hardvéru PLC systému radu MELSEC-Q.

V tomto kurze ste sa naucili, ze:
+ Rad MELSEC-Q sa zameriava na vysoky vykon a vysoku Skalovatelnost.

Moduly radu MELSEC-Q sa inStaluju na zakladn( jednotku. K dispozicii je Siroka Skala modulov, vdaka comu
si pouZivatel méze vybrat' ten spravny modul pre konkrétnu aplikaciu.

Funkcia viacerych CPU umozZiiuje decentralizované riadenie viacerymi CPU modulmi. Kazdy Specializovany
CPU modul vykonava Specializovanu cinnost, napriklad sekvencné riadenie a riadenie polohovania. Nizsie
naroky na spracovanie pre kazdy CPU modul umoznuju rychly prenos tdajov v celom systéme.

Po dokonceni tohto kurzu si teraz musite prestudovat’ nasledujici kurz, aby ste dokazali pouzivat PLC systém:

Zaklady softveru GX Works2: Programovanie, ladenie a zapisovanie do CPU modulu.
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Zavereény test ) e

Teraz, ked' ste dokondili vSetky lekcie kurzu Zaklady radu PLC MELSEC-Q, ste pripraveni absolvovat’ zaverecny test.
Ak si nie ste isti niektorymi preberanymi témami, vyuZite tito prileZitost' a zopakujte si ich.

Tento zaverecny test obsahuje 4 otazky (11 poloziek).

Zaverecny test mozete absolvovat fubovolne vela krat.

Hodnotenie testu
Po vybere odpovede kliknite na tlacidlo Odpovedat. Ak prejdete na dalSiu otazku bez kliknutia na tlacidlo
Odpovedat, vasa odpoved’ sa nezapocita. (PovaZuje sa za nezodpovedanu otazku.)

Vysledky testu
Na stranke vysledkov sa zobrazi pocet odpovedi, percentualna Uspesnost’ a vysledok Uspesnosti/nedspesnosti
absolvovania.

Spravne odpovede:

Na Uspesné absolvovanie
Celkovy pocet otazok: 4 testu musite spravne
zodpovedat 60% otazok.

Percentudlna Uspesnost: 100%

Pokracovat’ Skontrolovat’ |

= Kliknutim na tlacidlo Pokracovat sa test ukondi.
« Kliknutim na tlacidlo Skontrolovat si mozZete test skontrolovat. (Kontrola spravnych odpovedi)
= Kliknutim na tla¢idlo Znova mdzete test absolvovat’ znova.
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Zéverei:’n? test 1

Vyberte moduly, ktoré obsahuje systém radu MELSEC-Q.
(MéZete vybrat viac moZnosti)

CPU modul
Koncowvy kryt

W modul
Zobrazovaci modul

Zakladna jednotka

denvedat'] I Spat’ ]
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Zéverei:’n? test 2

Vyberte spravne kroky na zhotovenie PLC systému.

Krok 1 Navrh systému

Krok 2 | —Select-

Krok 3 | —-Select-

Krok 4 | —Select—

Krok 5 Kontrola zapojenia

denvedat'] [ Spat’
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Zéverei:’n? test 3

Vyberte spravne kroky na Gvodni pripravu pred in&taldciou a zapojenim PLC systému.

Krok 1 Kontrola jednotlivych modulov

Krok 2 | -Select—

Krok 3 | --Select—

Krok 4 | --Select—

Krok 5 Inicializacia CPU modulu

denvedat'] [ Spat’
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Zéverei:’n? test 4

Dopliite chybajlice &asti viet vysvetlenia postupu uzemnenia PLC systému.

Zabezpeite —Select- v vidy, ked je to mozZné.

Ak sa --Select-- v | neda zabezpetit,

zabezpelte | —Select— v | pomocou uzemfiovacich vodiéov rovnakej dizky.

Uzemnovaci bod by sa mal nachadzat’ | —Select-

denvedat'] I Spat’ ]
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> Vyhndnntenie testu

Dokoncili ste zaverecny test. Vase vysledky si uvedené nizsie.
Ak chcete ukondit’ zaverecny test, prejdite na dalSiu stranu.

Spravne odpovede:

Celkovy pocet otazok: 4

Percentualna uspesnost: 100%

‘ Pokracovat’ | ‘Sl{nntmlnuat"

BlahoZelame. Uspeli ste v teste.
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Dokondili ste kurz Zaklady PLC radu MELSEC-Q.

Dakujeme, Ze ste absolvovali tento kurz.

Verime, Ze sa vam lekcie pacili skisenosti a informacie ziskané v tomto
kurze budd pre vas v budicnosti uzitocné.

Kurz si mdzete prejst’ tolkokrat, kolkokrat budete chciet'’

‘Skontrulovat’ ‘ ‘ Zavriet




