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Uvod Uéel kurzu ) Ww o

Tento kurz je uréeny pre tych, ktori bezpeénostnu riadiacu jednotku rady MELSEC-WS pouZivaju prvykrat alebo ju
prave zacali pouzivat.
Kurz obsahuje zakladné vedomosti o bezpecnostnej riadiace] jednotke rady MELSEC-WS, metdodu konfiguracie

systému prostrednictvom nastroja Setting and Monitoring Tool pre bezpecnostnu riadiacu jednotku a metddu
kontroly chyb.

Uéast na kurze si vyZaduje zakladné vedomosti o bezpeénostnom systéme. Zaujemcom o (&ast na kurze
odporaéame, aby najprv absolvovali nasledujici kurz.

1. Kurz ,VASA PRVA PRIEMYSELNA AUTOMATIZACIA (BEZPECNOST STROJOVYCH ZARIADENI)*
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Uvod Struktira kurzu

Obsah tohto kurz je nasledovny.
Odporagame vam zacat kapitolou 1.

Kapitola 1 — Bezpeénostna riadiaca jednotka

V tejto kapitole je uvedeny celkovy prehlad o bezpecnostnej riadiacej jednotke.
Kapitola 2 — Konstrukcia systému

V tejto kapitole je uvedeny prehlad konfiguracie systému skonstruovaného v tomto kurze.
Kapitola 3 — Kontrola prepojenia bezpeénostnej riadiacej jednotky a osobného poéitaéa

\ tejto kapitole je uvedena metdda nastavenia prepojenia bezpecnostnej riadiacej jednotky a osobného pocitaca
a metdda kontroly.

Kapitola 4 — Vytvorenie nového projektu
V tejto kapitole je uvedeny spdsob vytvarania projektov pre bezpecnostnu riadiacu jednotku.
Kapitola 5 — Prevzatie projektu
V tejto kapitole je uvedeny spdsob prevzatia projektov pre bezpecnostnu riadiacu jednotku a ich verifikacie.
Kapitola 6 — Pripojenie a odpojenie bezpecnostnej riadiacej jednotky
V tejto kapitole je uvedeny spdsob pripojenia a odpojenia bezpecnostnej riadiacej jednotky.
Kapitola 7 — Kontrola ¢innosti systému
V tejto kapitole je uvedeny sposob kontroly &innosti bezpecnostnej riadiacej jednotky.

Zaverecny test

Celkom 6 sekcii (6 otazok) Hodnotenie pre Uspesné absolvovanie: 60 % alebo viac.
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> Ako sa pouziva tento nastroj elektronického kurzu ) 0o

Prejst na nasledujlcu stranu Prejst na nasledujucu stranu.

Spéat na predchadzajlcu Spéat na predchadzajicu stranu.
stranu

Zobrazi sa ,Obsah” a moZete prejst na poZadovanu stranu.

Prejst na poZadovand stranu

Ukoncite kurz.
Okna, ako je obrazovka ,Obsah®, sa zatvoria a aj kurz sa zatvori.

Ukonéenie kurzu
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Upozornenia pri pouzivani ) 000G

Bezpecnostné opatrenia

Ak sa ucite na skutoénych produktoch, pozorne si precitajte bezpeénostné opatrenia v prislusnych navodoch.

Bezpecnostné opatrenia v tomto kurze
- Zobrazené obrazovky verzie softvéru, ktory pouZivate, sa mézu lisit od obrazoviek v tomto kurze.
Kurz je uréeny pre tieto verzie softvéru:

- Setting and Monitoring Tool pre bezpeénostnl riadiacu jednotku, verzia 1.3.0.245

Referencné materialy

NiZsie je uvedeny zoznam literatlry slvisiacej s témami tohto kurzu. (Upozoriujeme, Ze tieto referenéné materialy nie si
nevyhnutné, pretoZe tento kurz moéZete absolvovat aj bez ich pouzitia.)
Referencny subor si moZete prevziat kliknutim na jeho nazov.

MNazov

referenéného Format stboru Velkost suboru
materialu

LAznamovy Komprimovany

papier subor 746 kB
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LCIGERE Bezpecnostna riadiaca jednotka ) i

V tejto kapitole je uvedeny celkovy prehfad o bezpecnostnej riadiacej jednotke.

1.1 Bezpecnostna riadiaca jednotka
1.2 Funkcia bezpetnostnej riadiacej jednotky
1.3 Zakladna konfiguracia bezpetnostnej riadiacej jednotky

1.4 Bezpecnostné riadenie sa da jednoducho pridal k existujicim programovatelnym riadiacim jednotkam
MELSEC (CC-Link/Ethernet)

1.5 Zhrnutie tejto kapitoly
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>}“ Bezpecnostna riadiaca jednotka ) ] v Joc

Bezpetnostna riadiaca jednotka je jednotka na riadenie bezpeénosti, ktora spila medzinarodné bezpeénostné normy.
Ked je tato programovatelna riadiaca jednotka pripojena k bezpecnostnému zariadeniu, napriklad ku spinacu
nudzového vypnutia alebo optickému zavesu, vykona bezpecnostné riadenie vypnutim bezpeénostného vystupu
prostrednictvom programu vytvoreného pouzivatelom na zastavenie vykonu smerom ku zdroju nebezpecenstva,
napriklad k robotu. Strojové riadenie robotov, dopravnikov atd. sa vykonava konvenénym spdsobom, Standardnymi
programovatelnymi riadiacimi jednotkami.

Standardna programovatelna
riadiaca jednotka

Tlacidlo
nudzového
vypnutia

Vypnutie energie pri
zdroji nebezpecenstva
(robot atd' )

Strojové
riadenie

Bezpecnostna riadiaca jednotka
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) Funkcie bezpec€nostnej riadiacej jednotky 3 000

Bezpecnostna riadiaca jednotka je roz$iritelna kompaktna riadiaca jednotka, vhodna na riadenie bezpecnosti malych
az strednych zariadeni a systémov.

Pripojit sa mbéze az 12 modulov I/O a 2 moduly sietovych rozhrani.

Bezpecnostné /O sa daju rozsirit na 144 bodov (vstup: 96 bodov, vystup: 48 bodov).

Specialny nastroj ,Setting and Monitoring Tool* obsahuje funk&né bloky pre bezpe&nostné snimaée a komutované
spojenia, dokonca aj funkéné bloky Specializované na bezpecénost, ¢im ulahcuje konstrukciu bezpeénostného
systému. Nastroj ,Setting and Monitoring Tool* sa da prevziat zo stranky Mitsubishi Electric FA.

Bezpeé&nostna riadiaca jednotka spifia poZiadavky bezpe&nostnych noriem ISO 13849-1 PLe a IEC 61508 SIL3.

= Specialny nastroj ,,Setting and Monitoring Tool“

(@ 1o Lomsmn vy ot By (a0 13 S = (U Y T ————r R = -
- . Y S — oo o 48 Bezpecnostna | gooheznostny
e e Y e [ 8 T T U Modute pripojka vstup
L =S N &= il Tiacidlo (@ D :

—— s 1 T . : e nidzového vypnutia Povolovaci
i s =t " et prepinac
—— e g - - -
oo TR mh o z Bezpeénostna
8§ — | - riadiaca jednotka
s 5 °
)0_-—- “af Opticky zaves
8 S —
[V T ——
.“u——
o
LA D ‘ . - v =
Sy Iy v ——— e ————— | R Py P VA A Sy ey Magnehcky Stykac

(Startér)

« Kompatibilny so sietou Flexi Link pre prepojenie bezpecnostnych riadiacich jednotiek

Bezpecnostna komunikacia medzi bezpecnostnymi riadiacimi jednotkami sa da lahko
vybudovat' za nizku cenu jednoduchym spojenim modulov CPU Specialnymi kablami
(kable Flexi Link). Flexi Link umozriuje vzajomnu komunikaciu az Styroch
bezpecnostnych riadiacich jednotiek. CCetink

Bezpecnostny vystup
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Zakladna konfiguracia bezpecénostnej riadiacej jednotky ) 000G
Nastroj Sefting and Monitoring Pripojka WS0-MPLO Skrutkovacia vymenitelna svorkovnica WS0-TBS4
Tool SW1DNN-WS0ADR-B pamatoveho modulu CPU Vymenitelna svorkovnica s pruZinovymi svorkami WS0-TBC4

Bezpecnostny modul
O W30-XTIO

Bezpetnostny vstupny

. / : . | modul WS0-XTDI
Kabel RS-232 spajajuci modul CPU
WS0-C20R2 . Bezpe&nostny modul
o (R RO R A vistupu relé WS0-4R0
Konverzny kabel USB/RS-232
WS0-UC-2324 SR .. )
Kabel R5-232 spajajici mndul_‘
CPUWS0-C20R2 Modul rozhrania Ethernet W30-GETH
Rozhranie HMI
(GOT)

Modul CPU WS0-CPUOD

Modul CPU (s EFI) WS0-CPU1 (kompatibilny s Flexi Link) e
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m Kompaktna bezpecnostna riadiaca jednotka s flexibilnou rozsiritelnost'ou

- Pridat sa méZe azZ 12 bezpecnostnych vstupnych modulov a modulov 1/O, 4 bezpecnostné moduly vystupu
relé a 2 sietové moduly.

- Pocet bodov /O sa mdze rozsirit az na 144 (jeden vstup).
Bezpecnostny vstup: 96 bodov (jeden vstup) + bezpecnostny vystup: 48 bodov (jeden vystup)

X oo ool o0 o8 Y oo oo oo oo oonoe oo
zo oo oo oo oo

o000 OO00 DOOO DOODO DOOEO DOOO
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m Bezpeénostné riadenie sa di jednoducheo pridat’ k existujdcim programovatelnym riadiacim jednotkam MELSEC (CC-Link/Ethernat) ) n u ﬂ

Ak je bezpectnostna riadiaca jednotka pripojena k CC-Link, existujica programovatelna riadiaca jednotka MELSEC-Q/L moZe
vykonavat riadenie bezpecnosti.

Okrem toho sa prostrednictvom existujicej programovatelnej riadiacej jednotky MELSEC-Q/L mézZe kontrolovat prevadzkovy
stav a chybovy stav bezpecnostnej riadiacej jednotky.

Vizualizacia bezpeénosti sa da vylepsit a tym zlepsit

efektivitu identifikacie faktora ntidzového vypnutia a <Sietové rozhranie-kompatibilna funkcia>
skimania miesta poruchy. (C-Link Ethemeat
wso-gcc1)  (WSO-GETH)
Proaramovatelna Monitorovacia
mgriadiaca informacia O O
jednotka/osobny Oznamenie o O o
pocitac (dajoch
MELSEC-Q ) WS0-GCCT Mastroj ,Setting and | Pripojenie cez ) o
i Monitoring Tool® sief
Podriadena Podriadena
Stahnina St?{"ca ‘N
QCoink . .
Modul rozhrania CC-Link WS0-GCC1
P Rozbotovad « Tento modul len nastavenim parametra umoziuje produktu
g MELSEC monitorovat’ bezpeénostnu riadiacu jednotku a
, odosielat’ ddaje do produktu.
— “-: Ethernet * Pomocou tohto modulu sa bezpeénostna riadiaca jednotka
Nastroj ,Setting and Monitoring Tool* mozZe pridat k existujuce| sieti CC-Link ako stanica vzdialena.

Modul rozhrania Ethernet WS0-GETH

= Tento modul umoZiuje dialkovd adrzbu prostrednictvom

MELSEC-Q nastroja Setting and Monitoring Tool.
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»m Zhrnutie ) oo

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

+ Bezpecnostna riadiaca jednotka

« Funkcie bezpectnostnej riadiacej jednotky

« Zakladna konfiguracia bezpecnostnej riadiacej jednotky

+ Bezpecnostne riadenie sa da jednoducho pridat k existujucim programovatelnym riadiacim jednotkam
MELSEC (CC-Link/Ethernet)

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

RO BEGENEGERENEL G O + VY tejto Sasti sO uvedené pripady pouzZitia bezpeénostnej riadiace] jednotky.

Funkcie bezpetnostne| riadiacej
jednotky

=V tejto Casti su opisané funkcie bezpeénostnej riadiace] jednotky.

Zakladna konfiguracia

bezpeEnostnej riadiacej jednotky «V tejto Casti je opisana zakladna konfiguracia bezpeénostnej riadiacej jednotky.

Bezpetnostné riadenie sa da
jednoducho pridat’ k existujicim
programovatelnym riadiacim
jednotkam MELSEC (CC-
Link/Ethernet)

=V tejto Casti je opisany spdsob pridania riadenia bezpeénosti k existujicej programovatelnej
riadiace] jednotke MELSEC.
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V tejto kapitole je uvedeny prehlad konfiguracie systému skonstruovaného v tomto kurze.

2.1 Obrazok systému
2.2 Kabelaz
2.3 Zhrnutie tejto kapitoly
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V tejto Casti je uvedeny prehlad bezpeénostného systému pouZitého v tomto kurze.

» Cast' montaznej linky pre automobilové karosérie

Obrazok: Zobrazenie aplikacie

Cinnost’

1. Pri preruseni svetelnych lG€ov optického zavesu sa linka zastavi.
2.Pri otvoreni dveri sa linka zastavi.

3. Stlacenim tlacidla nidzového vypnutia sa linka zastavi.

*V tomto elektronickom kurze sa pouziva jednoduchy priklad, v
ktorom je zapnutie alebo vypnutie motora stu¢astou riadenia ¢innosti

linky.
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V tejto casti je znazornena schéma zapojenia zariadenia.
Tiagidlo
nudzového Tlagidlo Bezpeénostny
Opticky zaves vypnutia resetovania | Bezdotykovy spinac spinac
[} 2 3 9 10
i - 3 s
MinTwan E-Stop. Resol RE13/REZ7 Safety swilch
ES21
e e podav 24V 240V 24v 24v
CF T |
I 3 A A2
n e n H w x 5% w x (P ]
WS0-XT10
Al A2 o o2 0l -
24V oV ov ov ov ov
Powar Supply motor LEDgreen LEDred LEDRESET
1
e @ @ ®
Maotar LED Kontrolka V' | Kontrolka
resatovania | CINNOSTI STOP
(zelena) (Gervena)
Obrazok: Kabelaz zariadenia
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2.3 Zhrnutie

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

+ Obrazok systému
« Kabelaz

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

Obrazok systému =V tejto Easti je uvedeny prehlad bezpe&nostného systému pouzZitého v tomto kurze.

Kabelaz =\ tejto Casti je uvedeny opis kabelaZze bezpetnostneho systému pouZitého v tomto kurze.
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LETIGIERE Kontrola prepojenia bezpecnostnej riadiacej jednotky a osobného pocitaca )

V tejto kapitole je uvedena metdda nastavenia prepojenia bezpeénostne] riadiacej jednotky a osobného pocita¢a a
metdda kontroly.

3.1 Prepojenie bezpecnostnej riadiace] jednotky a osobného poéitaga
3.2 Cinnost nastroja Setting and Monitoring Tool
3.3 Zhrnutie tejto kapitoly
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Prepojenie bezpecnostnej riadiacej jednotky a osobného pocitaca ) ooc

Bezpecnostna riadiacu jednotku a osobny pocita¢ prepojte jednym z nasledujacich spdsobov.

m Prepojenie cez RS232C

RS232C — kabel USB

Osobny pocitac

Bezpecnostna riadiaca
jednotka

m Prepojenie cez Ethernet

Rozbocovac

-

Osobny pocitac

Bezpecnostna riadiaca

jednotka




i Safety_Controller_Basic_Course SLO
w2
minnost’ nastroja Setting and Monitoring Tool ) 000G

(1) Spustte nastroj Setting and Monitoring Tool pre bezpeénostnu riadiacu jednotku.

* Na nasledujucom obrazku je prepojenie cez RS232C.

B ety Cortober et o Mordoreg Toch 170 [Mow proptet s sraies « = s —
Beject  [Dewice  Eatis

#-E;u ftwrnpm:w .._."

"

G [ o] S el orw wn| by crmaed

A Corpale e provect
n:' Tt B Det] w i i WIELTET T o i Loet S

: & o ) proweT il P |k gty Lipdl
g
-'! Kliknite na ,Edit com. Interface settings”.

Lit gmam_seriace. nessnan
5‘?9 o —— T ST
o
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>minnost’ nastroja Setting and Monitoring Tool ) 00C

(2) Nastavte profil prepojenia.

V tejto casti je opisany spbsob nastavenia profilu prepojenia bezpeénostngj riadiace] jednotky a osobného poéitaca.

B S Cortrober TeTbeg ard Mordiesg Tosd 270 Matw pripe® o acmin ¢ =~ |
Prejert  Dewice  Eavs
ﬂ--bu ‘;,hto-ml_#cw:: -
LIpaer paktiang e e Pie o e, ey ™ -;-mﬁ.
b s w TroaTie “,H- OIS 5 prmsas s pearl By LM‘"'P b e g=ifew k‘-lﬂ.rl-ldlﬁ'lv\-l-plrik W Ok o8 et otie B Mot s |
F “H '-_ e v @3
Cornect o phyecsl cencs
Ca o e un e mESeE orw Wl b e
R e 1)
Cormete e prowey |
W T et w3 WELSET M & Febe Lt 4
T . . u [k peomect
Kliknite na ,Edit com. Interface settings”. | """
_ e :
J),‘ - — P ——— ﬂ e bt e B s e Tas e e S i e
i i ||l e ¢ v e b % “ h
% - . K e srvmion s convete L
P [~ [P P— @
[
v g o e ¢ S g o ::n:‘n:n::‘“l ' M
[ [ SR, ~
= et
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>}m_lg.iinm:tst’ nastroja Setting and Monitoring Tool ) 00C

(3) Skontrolujte profil prepojenia.

o Connmction wtings ! I;ﬂ“
% Add COM conrmction profile % Add TCPAP ponnectssn profds ‘} i) WFSH connechen piofde N Check &l connection prof s P Hetweoik wettings [
lf’" Qo Comeviedviecton Bovirete: I @ dw
Agtve conrechion Ta configurs the connecton, plesss pocesd s follows
ﬁ Hardad
l-l Chaose conrmaction type: % %
Caria Indslarrariale cornechon fas
“ - d Check permedtion [0 controber v
n‘i:.-'dﬂl:&:-‘ miln debection
B caln Ao scan Sy'mbql "."jrznam
Conrection probils rof syved 0 P project
H UloZit' profil s aktualnym projektom
@ Aktivovat’ profil
“ Upravit' profil
| Odstranit’ profil
"4 Skontrolovat prepojenie

Symbaoly pre apravu profilov prepojenia v dialogovom okne
Connection settings
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(4) Upravte profil prepojenia.

Vyberte ikonu ,Modify Profile®.

I [y

& Commprion misngs
% el A i S et “; Bafel TORTR o s o e govslib ‘; Leiil T (st pralin  WF CRach oo oenaciun praliss 8 Heteaik itiog

R e W e ﬂgf_

Kliknite na ikonu Modify Profile®.

Change connection profile @
Entry name
tandard

brm e T s TS Sp— - -
ﬂ‘ 1] Foves corresior fow ?J
R R o Serial port

B e e [ [P @ COM auto detection COM auto detection

b A — ] P e i b s et Y

T ——— o i

[® ] [ e e ] b AL L
115200 Auto scan
| ok | [ cancel
K
LS _ —_ T—
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(5) Vykonajte skiusku komunikacie.

o DT e o
%LHCW:WW\WFB'# i-.'—di TP (ot probie oy, 200 VS comotes it WP ol il ottt i, [ et i

ended Gl Pt fati 1]
F o cou = - @~ Yv

Kliknite na ikonu .communication test”.
I

S

LR . Yo canligum the sonvmdlon, pleiee rocesd o falows

= _ J— % o W

Do convmacton 1o contraler v
T M b b [%] @
T Aotvate commecton profie
[y ) Prew Fesution o save he conrecton |y
Cormefer e cof et e B precd i g ) e i
a3 il corrmpclion peslis b

Zobrazi sa stav kontroly.

V_

Soarvsg bad e
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(6) Skontrolujte vysledky skusky komunikacie (Uspesnej).

Skaska komunikacie prebehla aspesne _r#..-f”"

Serial
T ‘¥ COMauto J

& Connection setings ___..--"""- _"_ E'n
“}Mkl Lo r-.:'.rr\-rﬁ m‘% Al TCRVTP coresction profile ‘: A USSR connection profle f Wyum-ﬂt F :nnlk sattirgs
Pasi — —l-'—'""_
P R B ite] e = Ll
hoiovm cormeton 00 | T mmm——n To conlurs e cove: lon, peass procesd as ol
I'" Dot  TTEme——— - =
Thite Sfviet il
QJ" el prwt - ponrerted = -"-'-% E—-—E_
K Check corrmcton b corialie _—--._______
P: .‘_1.'_1 :N ity detect oy H] - : ——
B rate At 5o fActive connection
Corwastlen pralils ml seved n e progecd u
- a f* Default
Ty
"'-.'-‘- -
T~ % Serial port - connected
S
S — -
S " &
S Serial = COM auto detection
= Port: COM4

Baud rate: duto scan

Connection profile not saved in the project.
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(7) Skontrolujte vysledky skusky komunikacie (nedspesnej).

Sernial
COM auto detechon

* Connection sethings

-

=
-

— —_—
=
% Addl COM conrection geeht ‘ﬁ, A TOP/TP cormaction proflle 'n A S B connection an:l_-__f___-::g klenriEclion profies 8 Metwork seftegs |

-

Maprava
Ak zlyhalo prepojenie

1. Skontrolujte spravne zapojenie
kabla.

il COM suia dubeciion

>

Past coM ——
[, e

———

Meirm corrmeton

—
e
e
—_——

To conlgure T corva: lon, piease piocesd 48 Yol
—

L . . ey e
S 2. Skontrolujte spravnu intalaciu

ovladaca.

—_—
—_
(Chadsss oo Tl == —
L7 AL __'_n_ 4
Chack cormacion b conirolie L

fictive connection

ﬂ Default

?ﬁ Serial port = Error occurred during connect

Serial = COM auto detection
Paort: COM3

r* [winu

a

Sameial prt - Frrr o s armed chor e e §
Yo a

Seial = COMN miln detect or

Pk CON3 a
B rate Buto goa a

Corwas: ion pralils ml seved n e proE
-~ 2

-
—
S
T,
-\.
-~
—
-
S — -
S
e
—
Ty o -
S _‘-_1-‘
al
B
~—

Baud rate: Auto scan
Connection profile not saved in the project.
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V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

+ Prepojenie bezpeénostnej riadiace] jednotky a osobného pocitaca

« Praca s nastrojom Setting and Monitoring Tool ($pecifikacia profilu prepojenia)

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

Frepojenie bezpetnosinej
riadiace] jednotky a osobného
pocitaca

'\ tejto Casti je opisany sposob prepojenia bezpetnostnej riadiace] jednotky a osobneho
potitaca (RS-232C alebo Ethernet).

Fraca s nastrojom Setting and
Monitoring Tool (Specifikacia » ' tejto Casti je opisana praca s nastrojom Setting and Monitoring Tool.
profilu prepojenia)
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LETIGERE Vytvorenie nového projektu ) ooc

V tejto kapitole je uvedeny spbdsob vytvarania projektov pre bezpeénostnu riadiacu jednotku.

4.1 Vytvorenie nového projektu

4.2 Nastavenie hardvéru

4.3 Prilepenie prvkov a nastavenie parametrov
4.4 Upravenie nazvu oznacenia

4.5 Logickeé vytvaranie

4.6 Simulacia projektu

4.7 Vytvorenie projektovych zostav

4.8 Zhrnutie tejto kapitoly
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} Vytvorenie nového projektu ) 000

Vyberte ,Create new project”.

i Getet Dot Seming and Moniorieg Tosl LT0 - [ew o] dusaved = et

[ Eien Dok fums
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1
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et b st e Y — .
Kliknite na .Create new project”. ! wa-

[TE———
w Croane 3 piipsDl ity b MIELSEC-WE oo Flan Loe sisdagn ' I r
R R

@éF X

e -

0 i nmon || 5 5

R
Crapie 3 progant wih Flem: Link gishons Lip o d sistons can be
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-
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b

4.2 Nastavenie hardvéru

Vyberte moduly (CPU1, GETH a XTIO) pouzité pri nastaveni hardvéru.
(Kliknutie na ikonu modulu prilepi modul ku pravému okraju.)

[ Y S —" Y | T ——— T —
L I i
1 A [ - -
B s ngnn D amann T e ) Segans K} et CPUL module I
T ARG AT AT | I R T T R e P R
. —— s H Bl |
§ vi=
£l
s -
: —— - T P —— - e E e -
Kliknite na CPU1 e
b -8/ P i B | ¢ W
Ver2' R e £ el . A g - L CPUL module
| -.i .... . O m— :.H J 5]
-— e Ve S P Vlm B i
-4 :4 R j ’ - ® l [
‘. whe _ g & Ty ——T T L o
. ‘,o ’ mme  mecy g
—— - - - — = e ,.'-_...,,m,_.., =
‘ =z . st - - -
4 Kllknlte na GETH [ . el . e - L CPUL module
Ver1. Sty
— - B ]
> - - I
- e ! ——
| —d 0% |
i = e o 1 2 4
] a _.v
e |
I
_;1

Kliknite na V1.xx v casti Revision, vyberte
Ver2 a kliknite na XTIO Ver2.

Lo B T ), g sni Mny ost i quthon o 0l vovied |
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Prilepenie prvkov a nastavenie parametrov

9 000

Prvky bezpec&nostnej riadiacej jednotky nastavte podla kabelaZe zariadenia.

— Aktivujte oznacenie ,Elements”.

|5 & Input types "M a ad o

od Control devices <
% ey Vaxx Rev Vi Rev V2xx

B i Satety swiches

. i. Interiocks @
* - Potential free contacts and restart ;lj)
- kl ESPE ay
olgl C4000
=4 Sefaty (gt cuntain, type 4 L IR™)
o]gjl C2000
Safety gt curtan, type 2
olm] M0
— Musbeam safety Light bamer, type 4
ol'!] 2000
Mustesm Satety Light Barriet Type
. 53000

) L)
S Satety laser scanner type 3

T

Safety laser scanner type 3
© ‘S S300 e

Safety laser scanner type

o"- Vo
‘ Safety camens systen type 3
4%, MiniTwin
B wnitwin crtam
ol 1 SUNX_SFaB/SFaC
| Safety Light Curtain, Type &
® ) SUNX_SF2D

Curtan, Type 2
- 3
Scanner, Type )

Kliknite na ,Elements®.

B Setety Contrciler Setting and Monitoring Tock 1.7.0 - [New project] cunsaved » [T

| Boa Dedce s

WSl P comsetng B comet §1J0uconnet | P Tunster B pons 1

| D tordware configuistion | Q> Logec edter [ GETH network modute 3] %) Repon ) Dingnontics  SK Outa Recorder CPU1 module

Operator mom-u B Sething and Monitonng Tocl configuration is not verdied
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) Prilepenie prvku optického zavesu

— Vyberte [In

9 00c

put types] - [ESPE] a [MiniTwin, MiniTwin curtain] prilepte ku svorkam I1 a 12.

e
Boyect Device  favas
| *'&’u ‘/)Cmmem :_'j oenest g Transle _

.M—mcmfr;m L) Logic edtor HGETH@MWJ}} 1]9

ng Todl 1720 - New propect] cunsaved >

S e —

Presun mysSou (tento prvok prilepte

ku svorkam 11 a 12)) & Natdnta

3
r] Wuttean safen, Lyt taTer Yoe d

ars] WO
Mutitesn Satety g Server. Type
D= 3000
SN Setery iaser scanner npe
-5 S0
Selety s scanne type 3
T 5300 e
3 Safety \aser scanner hype )
E Vo

Sefety canery Sysiem Yyoe 3
Sy MniTwn
W Tewn cunge
811 SUNK_SFABSFAC
Safety Light Cunan, Type &
o SUNX_SFe

N

Selsty Light Cuntan_ Type 2
=& SUNX_SOSA 'i
Sefety Laser Scanner Type ) -
o’:] oeC_ste
Sefety Light Cunain Type 4
"w

)
m
—

n"--.ﬂd‘“o + QY Fore woiic

Opecates Etm-n Ammm'wtuwm-umd
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> Nastavenie parametra optického zavesu

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok optického zavesu.
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B Safery Cortolles Sembng and Mosioeng Teal LT.0 - [Mew projec] ussiveds .=-.--=-“_‘
| Projmt Deace b

,{.:,H ﬁ,bﬁl:mllﬂ:ngl !Hc.mm-e | 3 nect | B for : -

B rorearecomnigencon | B Logesese o} e nemmoncmosuie 13 ) mepor o Gagromcr B can swcarser CPU1 module
Bores @

= = mpuinmes A a 3] a

{a e VWixx Bes W lxx s W I ax
= i Sarlety vwilc e n

li‘ s @
® e Potenoal fres Comacts and resiat i.‘-_\.

i =

Element settings

MindTwin: “MiniTwin™
1112 MewTam Curtem

“Fl

£l
Safety I cortam. type S

Setngs | Sumemary

I']-=‘] E:: e cwnme. rppt 2

Fl

=
Lk

=
&

I} & oo

000
Mt aaleny Bgot SaTE trgs 4

e
Safety

‘E] m:_- Safety Loght Sarar, Tyow

BIET SLENHE s

=00
Safery lagar Roanner g

S

Safwty lngar scannar, g 3

L

Safety Chrerh Syioem. frge Y
s Tary

Wra Tl Dl

Sy SFaB03F 4

Safwty Light Carten Tyza 4

T §F 38

Saiwty Liget Cortmn Tyea }

SUNE_500-A

i Tag rame

ae Ne of devices

1

o Saofety slement

+ [Ciscrepancy tme

I|I]E] ﬁ‘?b: Curinin, Tyge &

0 bocien i Bararts i inic S Fartal spoiecator

Dpemee I3 0Mne b, 5o

'ﬂ Sadery iaser Soanne Tope § i Wahae 3000




i Safety_Controller_Basic_Course SLO

N pL=

Prilepenie prvku tlaCidloveho spinaca nudzoveho vypnutia

) ] v Joc

Vyberte [Input types] - [Control devices] a [E-Stop, ES21, Single channel] prilepte ku svorke 13.

[ T LT S———— )
Prégt  Deai  fatim

-8l P comemng JHC - AL F

B st g o sttns | GETH netecet o 11T g feper g Sugrcand  Presun mySou CPU1 module

(tento prvok prilepte _|

Die=arn i

e H ku svorke 13.)
J [= [ ]
- E-Soag, ESM {a
Lam gt APVl @
o Somem .
Y e —— s
T !JL-'.!. 12" Lk ax

- Potenial free contects sl resian
L
ol £ | Non CORRSCT e
- ' Teutabie Typs 3 Typs 4
" Tt B £ il .
:l Sty sl & ST
-Fl Tt g
1
Ui Mot SEEInET

‘e

g Fypees
= FFI i S, j
S penioe T ——
[]--.-Enrﬂﬂ- i s wocmors

Opemize B} Omg  Somey i Miomabpeeng Too! {onfepeton g nox serfed |
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i Safety_Controller_Basic_Course SLO

Nastavenie parametra tlaCidloveho spinaca nudzového vypnutia ) 000G

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na tlacidlovy spinac nidzového vypnutia.

'. Sfety ool Lefirg urd Voesiorng Too D70 e peoect]s o o
Pt  Dvaie  Eolei
#-2H #}fﬂ*!ﬂmmctlwﬂ._ o g Teester 8 |-
B ceserraetpemas @ Lig esn H GETH semeel motke [17] B Repont g Dugresncs ﬁ Dt B oades

= e Ty a [1 9] a
H

. ; L ol ol S v en

L= = ———

CPU1 module

£ LF R, W 18 Faw. V' 2o
-l

LRpT LT

Element settings

E3 Poosrafegl et Comipoty gl reptpr

:l l ESPE

'*I: i o d pEA TR
5 g Tesmine Toa 2 T4
® g T o i

* [, et matk bungers
Bjg| St

= N P L

[ o ot Evemerm MY e g P s

[y R

-3 E-Stop, ES21: "E-Stop, ES21™

13: Single channel

Settings | Summary

. Tag name |
i | Mrofdevices | =

[reaction time extendad by filler tene manimum, 2 3 ma )

OFF-OM fiker
{reaction time exdended by filker time minimum, 3 Bms )

Blament is connected to test output

5og Usermose semcnes 7] Safety cloment ‘
] Caligmal My Ej—‘
[EF gy
ON-OFF fiker
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N pL=

Prilepenie prvku klavesy reset

) ] v Joc

Vyberte [Input types] - [Potential free contacts and restart] a [Reset, Single channel] prilepte ku svorke 14.

"su.n,r o Lt e B g Tl 170 - [P prespnct]  urciarened'>

=

Brepec  [Dewae e
*-&H f:mw!ﬂ{mm] I'

. AR P R & HHrHﬁﬂwlmuﬂ

:]E] f:,ﬁm,—,..—.—-.m i
4§ § omcomtact swiches

3 m Tesiable Typel? Ted =
n"" e ﬂ i ""1—&- worisTEsory

Opeator B3 Offline b Setting and Monitoring Teol configuration is not verified |
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) Nastavenie parametra klavesy reset

9 00c

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok klavesy reset.
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Sngle Sherrw
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Sngie chanre WO

Go @ Mot je e M B K}
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ln..ﬂ"’ﬁ’no'f*"ﬁﬁ'.’"'
]
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Opesater §33 Offime ) Seoning
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| Bamert & connected 1o test output

HEEE]
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Prilepenie prvku bezkontaktného spinaca bezpecnostnych dveri ) Wy

Vyberte [Input types] - [Non contact switches] a [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual channel, equivalent]
prilepte ku svorkam 15 a 16.
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Nastavenie parametra bezkontaktného spinaca bezpeénostnych dveri )

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok bezkontaktného spina¢a bezpecénostnych dveri.
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} Prilepenie prvku spinac¢a bezpe¢nostnych dveri

Prvok nastavite k bezpeénostnej riadiacej jednotke rovnako ako ku skutoénému zariadeniu.
— Vyberte [Input types] - [Safety switches] a [Safety switches, Dual channel] prilepte ku svorkam I7 a 8.

B sateiy Conteoller Setiing and Menitoring Taol 170 - [New proct] cunsaved» ==l
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[ LN Nastavenie parametra spinac¢a bezpecnostnych dveri ) 000G

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok spinaca bezpeénostnych dveri.
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[ I Prilepenie prvku motora ) 000G

Prvok nastavite k bezpeénostnej riadiacej jednotke rovnako ako ku skutoénému zariadeniu.
— Vyberte [Output types] - [Electrical symbols] a [Motor contactor, Single channel] prilepte ku svorke Q1.
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( 4.3.12 Nastavenie parametra motora

9 00c

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok motora.
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[ LN B Prilepenie prvku kontrolky ) 0oo

Prvok nastavite k bezpeénostnej riadiacej jednotke rovnako ako ku skutoénému zariadeniu.
— Vyberte [Output types] - [Electrical symbols] a [Lamp, Single channel] prilepte ku sverkam Q2, Q3 a Q4.
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@XM Nastavenie parametra kontrolky ) 000

Parameter nastavte dvojitym kliknutim na prvok kontrolky.

(2) Zadajte nazov oznadenia.
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B e cogin, Loy it [ et motie i) E] et o eges o [Tagname  LED green Nazov oznadenia LED svorky Q2
T )
- H . - 4 Tag name LED red Mazov oznatenia LED svorky Q3

{'.'i‘ Bew W Z2mx Faw. W 1xx Rew V2xx

Tag name LED RESET Mazov oznatenia LED svorky Q4

B D s
srgecharre
et
e o
= 5';'
T s
=y G
g EwcTEs Trmtos
EFl ey
5 §ES Flami Lis
4 Sty smmact f
1) Dwvakrat kliknite na ,LED". —_—
{ } o EﬁgTﬂ.n.lﬂ-:fhm —
P . — Agernion Disabling the test pulses may lead to 3 mducton of the safety values of o
n T i | £ ] L ol s of this moc e
Carates [} C#ina ) Settng and M For the precase values see the user's manual fardware). =
[+ Carcei
e
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b))
m Upravenie nazvu oznacenia ) 00c

Nazvy oznaceni upravte podla potreby.

(2) Kliknite na aktivnu relaciu na lavej strane a vyberte
poloZku s cielovym nazvom, ktory choete upravit.

) Ssisy Commeter Seting s Montoreg Tesl 175 Miempestiens (Ako priklad uvadzame ,Local 1/0%)
| E"I:I_}Iﬂ Pewce  Forss
H ‘-‘..—‘ om uettings !dl_’unnﬂr 4 , et | El7 ]
. Hardusare configuration |30 Logic sitor oY GETH network module [13] 1] Report i Diata Frcorer (3) Mazvy oznaceni vybratej poloZky si uvedené v strome na
pravej strane okna.
& i V' zobrazeni stromu vyberte bit s cielovym nazvom oznacenia,
- Tty o ktory choete upravit a do vstupného pola zadajte nazov. Ak bit
uZ ma nejaky nazov oznadenia, v pripade potreby ho moZeta
(1) Kliknite na ,Edit tag names". P@ dpravit Lt Aozt Lt
T v it ey e 1000 (V' nastaveni parametra sa zobrazia vstupy pre nazvy
Ly Ve i oznadeni.)
r i:'i:c'm'rc‘ % i m-:n-rwl i -
| - Y ep— ) D Lege sxbiee h‘! ST ke measdude [11] 'n.! frts R e CPU1 module
_rJ FHP castput
1 Singlechanrasl
_.H.u :P-e:l.plu.l:
- 0 T § *om w BDAOROO0
| ® =
Single chanme
- - I W ek sk Eafety gudoh,
nmm OxFF nﬂnnﬂ mm Y RpeEnnET AL R ALY
" A Nass
i “* ESwp B3
W [F) Mt
[T T LED RESET
© 118 Safety switch Safety switch e -
e 5% Y RE1IREZIREZ? RE13/RE2VRE27 ) e e

O M 5 Feset
@13 = E-Swp ES21
® M ) ManiTwin

va4 © Lamp LED RESET e

val ® Lo LED red e

vA2 @ Lap LED green

¥ Qi 1 Motor contactor motor Cpeustar 13 e .{mw.mmm“pmmmpm...um.n
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»“ Logické vytvaranie ) 006

Na programovanie pouZite Logic editor.

m Programovanie (prilepenie vstupov) )

(1) Prepnite zobrazenie na Logic editor. — (2) Kliknite na oznacenie . Inputs”. — (3) Zaregistrujte vstupy.

R Safety Comralles Setting ared Monitanng Toel 1.7.0 - [New propeet]cuniaved > R |
Project  [Device  fatras
- 8 bl | 8 com etiops I conmct 11 et | G ovtr g i -
(1) Kliknite na ,Logic editor* D Logic estor | JY GETH network moduie 113] ] Rport oG Dingnestics i} Date Recorder CPU1 module
o+ AL s anne PRl o |5 B = e W Configuration s vakd
o § crul . . -
o (] GETMIa) (3) Presufte ho mySou. [|*' -
i o
i} M T 5TI0[1] 111 r,\
& E-Siop, ES21 XTO{ 0
J. Flasst XTHO[1] M -
0 RE VREZLVREDT XTIO[1] I8 o -
& Saisty swich XTI 17 ._&. JSismopjie___ o [
L SRR =

! I AiAITwin XTI 118 .Il

(2) Kliknite na oznacenie  Inputs”.

Oparaba !_;_#I:“hlr\l m Setting and Morstoreyg Toal comliguetion is ot verdied
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»m Programovanie (Prilepenie funkcnych blokov)

9 00c

(1) Aktivujte oznacenie ,Function block®. — (2) Prilepte funkéné bloky.

e & & &

(1) Kliknite na oznacenie ,Function block".

0'.'10'%57‘ £5 o.n., 0"‘

i

) Swfety Controller Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved> Lele) ]
Project  Device  Extras
- BBl P cometogs W oo Dl Bt B s -
B Hardesre contiguuation D Logic edtor || GETH network module 11 oy 5 Dats Recorder CPU1 module
NN 8 s (2) Presurite ich mySou. B2 aw 4\ Configuration is invalid

a Inf/Out summary page

3 ResetxTiOf1) 18 #

* E-Stop. 531 XTIO1) 134

W Setety switcn XTIO[1) 17

19 REIREIIREIT XTIO |

) MniTwin xTIO(1 110 ,'

A Page 1

Smerovanie 1: N
FB

NIE FB

Resetujte FB

3

registracie a prehfad FB.

Na dalSej strane s opisané hierarchie

Operator m Offline ) Setting and Montoring Tool configuration i not verified
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@XEI obis pouzitych FB

PouZité FB

Resetujte FB

Prahlad

FB pre resetovanie

Hierarchia registracie

[Start/Edge] - [Reset]

Smerovanie 1: N FB

—lnput o 0

Smerovanie 1:
Funkény blok N prenasa vstupny
signal z predchadzajiceho
funkéného bloku az na osem
vistupnych signalov.

[Logic] - [Routing 1:M]

Ma vystup sa prenesie invertovana
vstupna hodnota.

[Logic] - [NOT]
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>m Programovanie (prilepenie vystupov)

(1) Aktivujte oznacenie ,Outputs®. — (2) Zaregistrujte vystupy.

-- Satety Conbrolier Setting and Moritonng Tool 1.7.0 - [Rew project] curcaved > ] ol
Bregect  Device  fars
» | 4 i ae—— - S il » = A =
- &bl & Gam setting: B conmect Q{f oizconnect | P ranster g vsiees | ER (2) Presuiite ich mySou.
. Herdware corfiguration | A Legic editor Dragna Reconder CPU1 modula

3 %) Repon
T@wx - S3kEE 0 S
Yo matrix | [n/Out sumeary page ' B Pege 1

.&. Configuratson rm mvaid

=5

¥ iy mator XTIO[1)Q1

¥ @ LED gresn XTHO[1).02
¥ @ LED red XTHO{1) 03

¥ @ LED RESET.XTION) G4

-} B make o A f -

- 3 ResstuTIONLM ==

=g h[Le

-} 8 LD greenxaier @)

i SRTReY ]
- 4 E-Siop, EER.XTION] O - - - B LED red XT10{11 Q3 .] -

. e
- N Sty swatch XTI -

- ¥V reramezuREITCTION - -

o LED RESETATOM o4 8 |

iy E MiniTadn XTIO[]11E !r o

(1) Kliknite na oznaéenie ,Outputs®.

Diperator m%: A Setting and b ing Tool config = mok venfied
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>
m Programovanie (zmena poc¢tu vstupnych poli funkénych blokov)

9 00c

— Zvyste pocet vstupnych poli funkéného bloku ,Reset”.

D D T -
(™
LY 7" LT T e Yy By B

N L e — L L L 4 E - [N [N
‘ AN QIR NERmTy A A
- .:::“"‘ Ve | e b e
pet L ]
. - o
. -~
. "
. L - o~ Qemrtege 9
10 oy W Aseemwu )

10 A vmease )

UL ) ,,‘I,‘,i‘,_, - ____,w_u‘__ | - —
¥ ey sone g e e
Vwnd /Ot Seings

b of vondn

L e

vstupov na 5.

(1) Dvakrat kliknite ¢
na FB ,Reset". ;
Cybnrdl mansd

A — o 1 (2) v asti ,Input/Output
Settings® zmente pocet

B 10y Crmvoier Sty ond Vg Towt 371 P prgmetd vt

& - B Ml P oy P o B33

| T Ll - L P

I ¢ V4w - G303 VEREs as P —
. iy

Sl

M

T Soenmevses A e )

R I |
2.9 gen CONE O
® Game B Ty g . O L LV

B isuge /\

T e L

e ——

CPUL modula

# ——T -

® e e @

(3) Pocet vstupnych poli
FB ,Reset" sa zmenil na 5.

PN "L T L L T
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>
m Programovanie (zmena poc¢tu vystupnych poli funkénych blokov) ) wwu

— Zvyste pocet vystupnych poli funkéného bloku ,Routing®.

.mc—-—a—.-‘u—-‘mul-_h.—pqn-—f_ P
Dot Jees  Pow
-l P omemn Wi 11 Lg e Bgome W
| R T TR N"""-'m“ Ll Lo T CPUL module
o . e - 9) oS dERs v A mpedee s mwe
¥ § eETwn e o L1 =l
§ oo >
6 o S ]
e — " »
e B~ s Rl N . i
v® it - Wod rrr— (2) V casti ,Input/Output
W L . o« - -
' B OUmoter i Asmememe b o0 Seftings® zmerite pocet
n o vystupov na 3.
Mot of reate

® 00 TH TP N

i —— #‘)

10 mrowsesvert oy : |
- — — L\ - - I——
(.-.,v.-.--—.-m—.—.h-m [S——— e

| (1) Dvakrat Kiiknite [Py

na FB ,Routing 1: N*. [ 8 M P g ot e 1 By oo

‘ e L el - L R - e CPUL module
‘_» VMhon cAMAT O SEBRS A A comproe s mew

[ '.':.".":' oo | wasmmer s ' At

e

‘oo.o

P— & on

. - o —y e
(N7 ee—" L swmssreni v
408 gow v e @
D e § I 2 Mo  »
L i < 1M J
4 s oy
——— o e

) ree e

?

tEbLo

(3) Pocet vystupnych poli FB
| +Routing 1:N* sa zmenil na 3.

ho-' sim 0w O .

Tt B (Phe Bty o ccag o ol pasie o oh bt
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> Programovanie (prepojovacie vstupy, FB a vystupy)

) ] v Joc

— Inputs, function blocks a outputs prepojte podla nasledujiceho obrazka.

njasal |eublig

{ 5 ResetXTIO[1].14
—

. Rouwting UNOT .

! |. T
- W Safety switch :am:u]lr .

] . o—al 2
- ¥9 rRe13RE2IRE2T. rrlu]‘,p—_ = @ . .

jB) MiniTwinxTiO[) 2 M—0© - - .

[eubis
Audnisa Auisoupadzag

Wystup motora

- ! I motor XTIO[1].Q1 h:J[ :

Zelena signalka

e : .
“# E-Stop, ES21.XTIO[ ulp_l_‘ 0 f 'E . f f f ' f
2 o ey - i LED greenxTIO[1}Q2 @] -

LEDreaxTIOM QY ®f -

Cervena signalka

s LEDRESET xTION) 04 @

Signalka tlacidla
resetovania




Wi Safety_Controller_Basic_Course_SLO

o ] AT

»m Simulacia projektu

9 00c

Pragect  Device  foem

& e b Sartting and M sg Yool 1.70 - [New pragect) « urnaved »

.‘).c,u l"(nm.‘!wl mc-muﬂ ]; wewnnet | P tte B Uy

.wnunmlwmu— 0 Logic edno Hmwm-pnmwmn '].ﬂ

|

e " " ] Pepont ‘,l\nnmbu order CcPUL modulo.

I ¢ oo - oo r
Farstion thooks

(_ul"'_' PR,

"

T i |
(1) Zobrazenie prepnite na simulaciu.

000002 304 @

Ul ) [
Tae P Tud 4w
S : )@\ :‘
< 1

o (3) Simulaciu spustte kliknutim na tlacidlo Play.

—

(2) Kliknutim na zariadenie ho
zapnete.

"
> [

> [
———> [ wte e

o XTIO(1) @
o 3 CCTE VTR S J r—l ’
r—'—‘lﬁb"l “(1 \JJ .]

| ——

l-a NG

(= n

[V—:_or

=S

iie-

Operaton mom-. Amnn’d Morstanng Tool configaration i not verdied

Obrazok:

Zobrazenie simulacie
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} Vytvorenie projektovej zostavy ) 000

m Postup vytvorenia zostavy

(1) Zobrazenie ,Zostava® otvorite kliknutim na tlacidlo Zostava.

(2) Komponenty, ktoré budl uvedené v zostave, aktivujte alebo e — (1) Otvorte zobrazenie .Zostava".

deaktivujte prostrednictvom zaciarkavacich policok vo . . how
vyberovom zozname na favej strane. (2) Uskutocnite vyber. | o . Bifccmmee 113

R e cofguisten AF Loge: sdes Hmﬂm-—mn'lil

(3) Po ukoncéeni vyberu kliknite na obnovenie zostavy.
Vytvorena zostava sa teraz zobrazi v pravej ¢asti okna.

m Ako zostavu ulozit’ alebo vytlacit’ | e

Zostavu moZete vytlacit' alebo uloZit' vo formate PDF.

+ Ak cheete zostavu uloZit vo formate PDF, kliknite na tlagidlo UloZit™.

« Zostavu vytladite kliknutim na tlacidlo ,Vytlacit”.
Vytvori sa nahlad zostavy vo formate PDF, ktory si nasledne méZete
vytlacit.

Zobrazenie zostavy (Cast)
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»m Zhrnutie ) 006

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

« Vytvorenie nového projektu

« Nastavenie hardvéru

« Prilepenie prvkov a nastavenie parametrov
+ Upravenie nazvu oznacenia

« Logické vytvaranie

« Simulacia projektu

« Vytvorenie projektovej zostavy

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

=V tejto Easti je opisané vytvorenie nového projektu prostrednictvom nastroja Setting and
Monitoring Tool.

Vytvorenie nového projektu

Mastavenie hardvéru =V tejto Easti je opisany spdsob vyberu modulov v nastaveni hardvéru.

Prilepenie prvkov a

. =V tejto Easti je opisany spdsob prilepenia prvkov a nastavenia parametrov.
nastavenie parametrov

(WL IEWERENERGEGELELIEE + Y tejto Casti je uvedeny spdsob dpravy nazvov oznaceni.

Logické vytvaranie =V tejto Easti je uvedeny spdsob programovania nastrojom Logic editor.

Simulacia projektu =\ tejto Casti je opisany spdsob simulacie projektov.

Vytvorenie projektovej

zostavy =\ tejto Casti je opisany spdsob vytvorenia a uloZenia alebo vytlatenia zostav o projekte.
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(ETIGEEN Prevzatie projektu ) 000G

V tejto kapitole je uvedeny spbdsob prevzatia projektov pre bezpeénostnu riadiacu jednotku a ich verifikacie.

5.1 Prepojenie s bezpecnostnou riadiacou jednotkou

5.2 Prevzatie projektu

5.3 Verifikacia projektu

5.4 Porovnanie projektu medzi bezpecnostnou riadiacou jednotkou a nastrojom
5.5 Zhrnutie tejto kapitoly
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»m Prepojenie s bezpe&nostnou riadiacou jednotkou

-

I safety Controller Setting and Manitoring Teol 1.7.0 - [New project] < unsaved:
Brojct Device  Extros
# - & bl & comsetngs| B comnect ) 1§ oscomnect | e

. Hardware confguration | 30 L ditor H GETH network module 3

="

Kliknite na ,Connect”. a Progress
t-b Raw, W 2 a0 R alm;lmbMEL::[l---e-quulu:[IfH — — e ——= e P—— |
» & Corvncting v OPU moduls = —_
@ & Correcting %o Mitsubishi GETH -
. 1] 1 - - s B
crm Py al:wluuMnuhmum:l *-&u il - e IE- B El !;.l:ux-. .
Aeiiin ) ;J . wareite e cEer I LA aiiey H CETH falmer el [11] "_ FlagarT CPU1 module u
&F ) e —
i~ Gk maduer s s a o i h) a
i - Larial LAl ] Farvim
o Wbl Moadukey 3 Mg 0 % Bre Wi BewWim Bew¥im
= _— :
» w» it @
(PENP 1
. Maswmini [F— u
- D Cpesed port COME e e
i.l . D Sosnnirg baud rases ::.‘:.'.' ’ . &
GETH GLCy P> . .
Plevis oe Viex e Vlxs O Scamie baud rates . . ::h 1 @
0 hitislizing connection io "CPUT modkde S |
0 COME Seannig baud rates pe——
= 10 madules. ﬂ Chschk ng cornacion glals of "CPUY modils Fls
D Conection of "OPUT modde ' is Syatem Onlire
F Module 13
e
I —— ? o et
S
— = ]
o XT ] -
Rt o Vi = Vio = —EraET
* I ¥ e
Our E : ﬂ - e
e ame
T -
- Relys :I r .
IIJM'"’"'- il Elarres ﬂ] \ﬁ
Operator 131 Offline ff Setting and Monitoring Toal confiquration is rok .-m 1
L = L Db e i
Bl corfguaten  Enecbrg st [ St Orie o Diwcs confgubon b vanfiad
‘ L] "
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»m Prevzatie projektu ) 000G

r. Safety Controiker Setong bnd Montorng Tool 1.7.0 - [New propect] < wistved > [E=TE
Project Qevce  [Extras
#-UH rergs B3
P vordware conbguranen | ) Loge s H GETH rstwads
o2 4]
Ordy iy vt grvary
Module 0 |l VR mevim me] Change user group ]
O
Rt | a Device type MELSEC-WS
e Type key CPUY
| T o E Serial number 1405 0030 {2} Vlozte heslo.
nartwsce 4 @ Predvolene: MELSECWS"
Vemsemuy: 18 User level Password
-;'::.m- VI’-
| Administrator -
Maodule 12
S Progress
el Dl
Tt T
- — The CPU module “CPUY module® s currently
| el (3) Kliknite na ,Log On". 0 e
— S
: - | logon || Loeof
nwmu b Fn i -
valid confourabicn | Exscuting Cparater 138 System Onieg o Darvacs conhgurston i wenhed

(4) Kliknite na Yes".

\/

Tes | | b
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»m Prevzatie projektu ) 000G

r. Safety Controiker Setong bnd Montorng Tool 1.7.0 - [New propect] < wistved > lHJ"‘H'E-|
Propt  Qevce  gutras
a-&H tongs §48 t Jljoscomrec g Troester fig upicas B

P vordware conbguranen | ) Loge s HGE‘Hmna'-mu:tI: £) magort CPU1 module H

= FENYI0T PAVIM  FANVIN
Module 0 % Rev Vim  Rew Vim  Few Vim

Cpeace
Ty e

Progress

B et
Mgmgey Gy
Sl S
Tifa e
o

Do you want to run the head device "CPUA1
module®?

Lty
e, T 1§
2 e

Covic
i Ll
il S &

- FrTe e u
e
i 4
: R
RN T 1
I

‘ - (5} Kliknite na ,Yes".
waind conbguraticn | Executing Cperator 13} System Cnine + Device of \/ -

™ ]
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> Verifikacia projektu ) 000G

* Ak spracovanie verifikacie nie je ukonceng, pri nasledujicom zapnuti zostane modul CPU v stave STOP.
Pre spustenie modulu CPU pri nasledujucom zapnuti je nutné spracovanie verifikacie.

) Gatery Contrailer Settng ant Mankereg Tool |70 - [New praject| s ursaved = = -
Promct  Deace  Exbres —
- bu "’ H mnumr E.r--u\.u h'“"‘“ "

I rorswars configuraton | o Legic edter Mu:&rh ratwers modcks [13] ¥ Aeperr i Dagrosnes ,Q Lol M oo char CPUL sl '

Confgurstion] (1) Kliknite na ,Upload and verify configuration®.

Linai grsiip

Apehe Hisn R

Chachmam n (ha progect [ RN
CFacuisgm [ device [ RRET
Colipisman dats LTS 2 M 0 P

B Sysiem s anives wa “TOMI"
¥ Leaca configeation i vale
B Appkcalion is urning

Attention, the following report ks satety- i
relevant. Study it carefully ’

) Upicad and verfy msslt |
L wndl Mendarmg Tadl ¢ Jiaboe 6 Hhe ca
H"::i":" Ihl“\'.lll"l:rlq aned mn:q Tacl - u é
g ar Report 201812107 13:04:44 g
i Semng and Menitarng Tool cenfigurabion is nof wenfad 04
b Devica caonfipaation i ol vesled Bill of riad
] [0 9] a

(2) Kliknite na ,OK".

nu.g_-- 4 Ela i ﬂhﬂu Wy Porial woicahr \\/
il configuration | Exscuting

(3) Kliknite na ,Yes®.

Sl ddmwicn b worilead™
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>
“ Porovnanie projektu medzi bezpeénostnou riadiacou jednotkou a nastrojom

9 00c

m Nesllad

m Salad alebo Uspes$na verifikacia

B Sofety Controder Setting and Monfioring Too! 1.7.0 - [New project]<unsaved>

B Sofety Controligr Satting and Montonng Yool 1.7.0 - [New project] <urgaved »

@ Apglication = nunning

&\ Setting and Monttonng Tool
configurstion in the dewce ==
diferent to the Setting and

Project  Device  Extras

"o

Project Device DParas
G-&u &7 Com setings a;..vr-—.-—.'. !Bmm E.Yrm tguwed .
B Herdware configuration | Logi editor HG&‘-NMW[BE %) Regort
Configuration information
User group Adminestrator
Apphication Pt
name module
Checksum IxBFALC2ED
in the progact
Checksum OdDITEFTOS
in the dewce
Configuration 12772016
date 1.00.00 PM
2 ¢ CPU modus is onine wa
“cCome”
' Dewce corfigueabion 15 vabd

Agministrator 1) System Oniine v Device confy

g B3 mm e.rvm egunlood L4

PNVY PRV 108 mvan
Rev Vi RevVisx  Bev Vi

User group Adrmwrnstyator
Agpic aton CPUY medule
rare

Checksum in OxD1T5F TS
the progect

Chacksum n OeD1I5F 705
the dewce

Configur ation 20612007
date i X

135 System s onfine via "COME®
¥ Device configurstion i vald
@ Agpication is runewng

¥ Setting and Momtonng Tool
corfiguration in the dewce
AQual with the Setting and
Mongcrng Tool configuration

' Setting and Momtonng Tool
corfiguration 3 verfied

v Dewce configuration s verded

nma-. et @ ko Qs
Vaikd corfiguration | Exeating

W Hordmare configuration | Q) Loge editor R GETH netmork modue (13] X)) Repert CPUIMG.M

Administrator i) Systern Onire @ Device confguration & venfied

4

Opakovana verifikacia projektu nie je nutna.

« Ak je prevzaty verifikovany projekt, uchova sa stav s ukonéenou verifikaciou.

* Ak je prevzaty eSte neverifikovany projekt, verifikacia je nutna.
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»m Zhrnutie ) 006

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

+ Prepojenie s bezpeénostnou riadiacou jednotkou

« Prevzatie projektu

« Verifikacia projektu

+ Porovnanie projektu medzi bezpecnostnou riadiacou jednotkou a nastrojom

DéleZité body
Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

SN ENERAERG Wbl « Y tejto Casti je opisany sposob prepojenia osobného pocitaca s bezpetnostnou riadiacou
riadiacou jednotkou jednotkou.

Prevzatie projekiu =\ tejto Casti je opisany spdsob prevzatia projektov.

Verifikacia projektu =V tejto Casti je opisany spdsob verifikacie projektov.

Porovnanie projektu medzi
bezpetnostnou riadiacou =V tejto Casti s opisane zobrazenia porovnania projektov zodpovedajice vysledkom verifikacie.

jednotkou a nastrojom
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V tejto kapitole je uvedeny spbsob pripojenia a odpojenia bezpeénostnej riadiacej jednotky.

6.1 Prepojenie s bezpectnostnou riadiacou jednotkou
6.2 Odpojenie
6.3 Opakované pripojenie

6.4 Zhrnutie tejto kapitoly
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} Prepojenie s bezpe&nostnou riadiacou jednotkou

Bezpeénostnu riadiacu jednotku prepojte prostrednictvom RS-232 s osobnym pocitatom a zapnite bezpeénostna

riadiacu jednotku.

Potom spustte nastroj Setting and Monitoring Tool a vyberte moZnost ,Connect to physical device".

(1) Vyberte Connect to physical device.

I Satety Conteclier Setting and Montoning Tool 1.7.0 - [Mew propect] cunsred »
Progect  [evere fatos

“'bu 0;':"""“""#* !ﬂcm1i $ Disconnect | g Transter 8

Dpen exmting propect hile
oyt Bl

Kliknite na ,Connect to physical device®.

=
W

E |

Comale & propect with & MELSEC-WS or Flem Lew slisteon

E

Compie & propec] with Flem Lk sisbors Up 1o 4 sistons can be

conbgured
[Edit com. interface settmiags
Confgure e cormemunicabon between PC and MELSEC-WS

Y% Be

Lo guiing

3

Prograss

ﬂ Rezet topology
& Connecting to MELSEC Communication DTM
& Scan on MELSEC Communication DTM

[ Messages
€ COME Scanning baud rates
€ Scanning baud rates
) Scarning baud rates
) COMY Scanning baud rates
ﬂ' Trving to identify device class
) Scan request st COME Trving device type Mitsubishi GPUN
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) Prepojenie s bezpe¢nostnou riadiacou jednotkou

9 00c

(2) Odoslite nastavenie.

Nastroj Setting and Monitoring Tool sa opyta, ¢i sa

CPU1 module If | -

a9

Aviv
By Vi

Progress )
: — — nastavenie ma odoslat.
Na odoslanie nastavenia kliknite na ,Yes".
Do you want 10 upload the configuration on
“CPU1 module™?
Progress
Q‘v\:n scan on “CPUY sadde”
© Ublosd confieration on “CPUT module”
.mcm@wmw:fo-{mml‘m-ca .
Poex Dedes Do
{"&u m‘m 2.-»,-.- &)""""’ "
P roveas cotgunten @ oocast o) CeTe etmrk s 1131 %) Resont
bt o]
PP — Iﬁ. ® | 5 5)
1| favam fAVIS
Messnges | Module 0 Q R Vim  Bew ¥im
O Fesdre e S - =
—— © Pt b | e |
i Yes © Festre Comer 14 Py mvg = =»
= o O Festre Ctimer 74 Syt o
—/I o Fosdre Oyt ' ....:'
o Foadre Copmct ' -:-:::- see
Kliknite na ,Yes". iy 33 L
- - e -
Modute 1)
2 rm— wems
| = e
‘!J,'_“‘_‘_“_"_'__ .,.fi, e =
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@ oo ) oas

Nastavenie mbHZete zmenit’ aktivaciou reZimu offline kliknutim na Disconnect.

i sefaty Controlier Satting snd Manitaring Toal 1.7.0 - [New project]<ursaveds [
Project [Dewice Extras
*&H "i*' Elrrunsf‘r !U""“‘“‘d ]
I- Hardware corfiguration Q Logic editor network module [13] “_,_.r Report i Diagnostics
Plerhiben
Onky doddes wih o . . . =
Kliknite na .Disconnect®. | -
Module 0 7 Frv V 2ox .
Do e Disconnecting from Mdsubishi GETH
Type code WEO-CPUY @ a "" o
[ p— 094 D% ﬂ Disconnecting from Midsubighl XTIO
s e “ ﬁ Disconnecting from CPU1 module
— —— H &) Disconnecting from MELSEC Communication DTM
Hardaare .
T A @
Versnsrieg LIS Vim | g
T e
Module 12
Device BETH
Typa coade WHO-GETH
Se e 1945 DI
- Firrrecars . Messages
T wETR vees
i Herdhaare o
aran=Tieg 1302458 WVimm
x:‘”"" Dsiea
Mok Nad ey 8o
Nofuke @pel dleus neakd
Vodule aumad deius meveld
Module 1 -
’ = ) .
|0 Moduies - Elemerss i) into Wy Partial spoicats = T ’
‘vabd configuration | Executing Operater B System Oriine « Device confiqurstion i verfied
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> Opakované prepojenie ) 0oo

r- Safety Controller Setting and Montoring Tool 1.7.0 - [New project| < unssved s =

Project  [Dewice  |[Extras

= CPU moadules (%] 13 1) -
WV2e PN 108 PNV 2%
L kS - Rew W 1xx Rew W 2 xx

CPUD CPu Py ﬂ
Pese saoni
O EFR
Progress
= Motk Hodules . QCMEN to MELSEC Communication DTM
- e 1) Connecting to CPLI1 madule
-
- -
GETH  GCC1
Rerrmmon Viz=x = Vim
= 1D modukes
par T
Rervmmn Vie = Vie =
* ;' E i [ Mezzages -
lﬂ COMYE: Seannrg baud rates
_ lﬂ Opsred part COMY
n Scanning baud rates
Scanning baud rates
Mokl g £ e ﬂj 1 G Fartal spolcaroe n =
e n Initializing connecton to "CPUT madule™ 1
n COMY: Seannmng baud rates
-,

* Connect” sa da vybrat, ak nastroj nie je -
prepojeny s riadiacou jednotkou.




i Safety_Controller_Basic_Course SLO = =

»m Zhrnutie ) 006

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:

+ Prepojenie s bezpeénostnou riadiacou jednotkou
« Odpojenie

« Opakované prepojenie

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

Prepojenie s bezpetnostnou

iadiacou jednotkou =/ tejto Casti je opisany spdsob prepojenia bezpecnostnej riadiace] jednotky a osobného pocitaca

Odpojenie =V tejto Casti je opisany spdsob odpojenia bezpetnostnej riadiacej jednotky od osobného poditaca

=\ tejto Casti je opisany spdsob opakovaného prepojenia bezpeénostnej riadiace] jednotky a
osobného poéitada

Opakované prepojenie
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WCLUCEN S Kontrola innosti systému

V tejto kapitole je uvedeny spdsob kontroly éinnosti bezpecénostnej riadiace] jednotky.

7.1 Kontrola €innosti systému

7.2 Opis programu

7.3 Cinnost bezpe&nostnych vstupnych zariadeni
7.4 Prechod prevadzkového stavu systému

7.5 Opis programu

7.6 Diagnostika chyb

7.7 Zhrnutie tejto kapitoly
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Kontrola ¢innosti systému

B Safety Controfer Sesting and Mortonng Tool 1,7.0 « [New project) cursaved»

Sropect  Device  Extras
t Dscormect Travafes ploed B
LY a &

*-H s B3

BB Horoware configurstion @ Lo eator 8 GETH network mocuke 133) ) Mepert o) Disgrosties S Dot ecorse

Tot vave Propect  Device  Dtrme
_.ﬂn Al ¥t -0 N
o4 ESupe AID
J’_. faset Al ,&.
6 W Ato! el |[¥] Bewerty Nodie noin Terwed ey
@ e AIX ,@ [I7) Soom e
® e AlGs |7} Lagec mmte
Tae Paat Thg dars
- ‘ o M e
REIV/ B ALISH -?l-‘vo o
J. Porer Alls
o seteny o MR @ Wi ASI
@ L AlG2

ALGE

¥ ¥ncin auex
o Selety o AR

‘u-‘.;. @ Curvents @) bte Wy Futial mecatins
| varkd confguetion | Executing

i, |
Vabd coshqurstion | Executing

J B Hovdwarm corfigurton (1@ Logc editor R GETH network modue (1]

(B sty Cormraber Seiting andd Mareturing Tool 1.7.0 - [ew priect ] «ammaved »

wc-nrn-_vf, Y.’m»«- b Uplons W
K] Resert G Cragnentcy
&8 t00% . -

YO matss  DYOWG sasenwy seage  Sesle 1

e

Wit tecrte
g i

3 S TN @

FT g 0 2 .’
s
& 500 €S2 XNOY
I
LR Sahey wetct XTI 7 — - .
— f
94 mznezane o ——s - o LED RESET ror oe 9

. I

Coeraty J38Systom Oniee o Oewice corfiguranan @ verfen

3
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> Opis programu

AK nie je ovladané Ziadne bezpeénostné vstupné zariadenie a po zapnuti bezpecnostnej riadiacej jednotky ma
poruchu, komponenty prejdd do nasledujuceho stavu.

Kontrolka VV CINNOSTI (=
zelena kontrolka) VP

Kontrolka STOP (= Eervena ZAP

kontrolka)
Mator Stop
Kontrolka resetovania ZAP blika

Vystup motora

njesal |eubilg

Zelena signalka

Cervena signalka

Signalka tlacidla
resetovania

leubis

fudnisa Ausougedzag
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>}m_(g.?inm:hst’ bezpecnostnych vstupnych zariadeni

m Cinnost spinaéa nlGdzového vypnutia

« Stlacenim spinaca nudzového vypnutia sa aktivuje signal nidze. — Stlacte
spina¢ nudzového vypnutia.

« Po obnoveni nudzového zastavenia sa signal nudze vynuluje stlacenim kontrolky

alebo spinaca resetovania.
— Spinaé nidzového vypnutia vratte do pbévodnej polohy.

PouZitie: na zastavenie ¢innosti zdroja nebezpecenstva stlacenim tlacidla
nudzového zastavenia pri zisteni nebezpeéenstva

» Cinnost bezkontaktného bezpeénostného spinaéa

+ Oddelenie prvkov bezkontaktneho bezpeénostného spinaca sa
aktivuje signal nldze.

+ Ked sa prvky bezkontaktného bezpetnostného spinaca priblizia k
sebe, stladenie kontrolky alebo spinaéa vynulovania vymaze signal

nldze.

PouZitie: na zastavenie ¢innosti zdroja nebezpecenstva pri otvoreni dveri
namontovanych v bezpeénostnom plote

b
n— =

-
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>}m_(g.?inm:hst’ bezpecnostnych vstupnych zariadeni

m Cinnost’ bezpeénostného spinaéa

« Vytiahnutim bezpeénostného spinaca sa aktivuje signal nddze.
— Vytiahnite akény ¢len zo spinaca bezpecnostnych dveri.

« Po vrateni bezpecnostného spinaca do zakladnej polohy sa signal
nadze vynuluje stlacenim kontrolky alebo spinaca resetovania.
— Vratte vytiahnuty akény élen.

PouZitie: na zastavenie ¢innosti zdroja nebezpecéenstva pri otvoreni dveri
namontovanych v bezpecnostnom plote

» Cinnost optického zavesu

« Preruenie svetelného l0¢a optického zavesu nejakym predmetom
aktivuje signal nudze.
— Preruste svetelné IUce optického zavesu.

« Po odstraneni predmetu, ktory prerusil svetelny 10¢€ optického
zavesu, sa signal nidze vynuluje stlacenim kontrolky alebo spinaca
resetovania.

— Qdstrante predmet, ktory prerusil svetelny 10¢ optického zavesu.

PouZitie: na zastavenie ¢innosti zdroja nebezpedenstva pri detekeii vstupu
obsluhy z otvoru
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> Prechod prevadzkového stavu systému

Zapnutie bezpetfnostnegj riadiacej
jednotky

Y

Cinnost bazm

vstupneho zariadenia

Ano

¥

(3) Po spusteni bezpetnostného
(1) Okamzite po zapnuti (Ziadne vstupného zariadenia

zariadenie sa nespustilo)

Vymazanie Cinnosti
bezpetnostného

vstupného zariadenia

(#) Po vymazani cinnosti
bezpetnostneho vstupneho zariadenia

Operacia reset

Cinnost
bezpecnostného
vstupného zariadenia

(£) Stav resetovania (pocas operacie: otacanie motora)
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> Opis programu
Okamazite po zapnuti (ziadne zariadenie sa nespustilo) )

AK nie je ovladané Ziadne bezpeénostné vstupné zariadenie a po zapnuti bezpecnostnej riadiacej jednotky ma
poruchu, komponenty prejdd do nasledujuceho stavu.

Kuntru?lka V CINNOSTI (= VYP
zelena kontrolka)

Kontrolka STOP (= Servena ZAP

kontrolka)
Motor Stop
Kontrolka resetovania ZAP blika

Vystup motora

Zelena signalka

njesa |eubis

Cervena signalka

Signalka tlacidla
resatovania

eubis
fudnysa Auisougadzeg
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w2
Stav resetovania (pocas operacie: otacanie motora)

Ak nie je v €éinnosti Ziadne bezpetnostne zariadenie a ma poruchu, po aktivacii klavesy reset prejdd komponenty
do tychto stavov.

Kuntru?lka V CINNOSTI (= VYP — ZAP
zelena kontrolka)

Kontrolka STOP (= Eervena ZAP . \YP

kontrolka)
Motor Stop — Rotacia
Kontrolka resetovania ZAP blika — VYP

Vystup motora

Zelena signalka

njesal |eubilg

Cervena signalka

Signalka tlacidla
resetovania

leubis
fudnisa Ausougedzag
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Po ¢innosti bezpecénostného vstupného zariadenia )
m Po éinnosti spinaca nudzového vypnutia
Ak pocas cinnosti dojde k stlaceniu spinaca nudzového vypnutia, komponenty prejdl do nasledujiceho stavu.
Kontrolka V CINNOSTI (=
zelena kontrolka) ZAP — VP
Kontrolka STOP (= Servena VYP — ZAP
kontrolka) -
Motor Rotacia — Stop
Kontrolka resetovania WY P
]
fg ..........................................................................
> Grmeoons g 2 g e moomonor__of [ visup moon
]

‘-: S ~ 2 @ L E .................................
Iﬂ‘ E-Stop, ES21.XTI10[1 IEI—I . R - R T S N |
1 - u, o .. .. - .. LED green XTI0{1].02 @I Zelena signélkﬁ

Cervena signalka

leubis
fudnisa Ausougedzag

Signalka tlacidla
resetovania
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> Po ¢innosti bezpecénostného vstupného zariadenia

) ] v Joc

m Po éinnosti spinaca nudzového vypnutia

stavu.

Kontrolka V CINNOSTI (= ZAP — VYP
zelena kontrolka)

Kontrolka STOP (= Cervena VYP — ZAP

kontrolka)
Mator Rotacia — Stop
Kontrolka resetovania VYP

masal eubig
e
z
8
13
=]
1=

i Safety switch XTIO[1].17

leubis
Audmyss fulsougadzag

Ak pocas cinnosti dojde k vytiahnutiu akéného ¢lena bezpeénostného spinaca, komponenty prejdl do nasledujuceho

: #l LED RESET XTIO[1).Q4 G[

Vystup motora

Zelena signalka

Cervena signalka

Signalka tlacidla
resetovania
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> Po ¢innosti bezpecénostného vstupného zariadenia

) ] v Joc

m Po éinnosti bezpeénostného spinaca

nasledujuceho stavu.

F{Dntri?lka V CINNOSTI (= ZAP _ \'YP
zelena kontrolka)

Kontrolka STOP (= ervena VYP — ZAP

kontrolka)
Mator Rotacia — Stop
Kontrolka resetovania VYP

njasal [eubig

leubis
Audmyss fulsougadzag

Ak pocas cinnosti dojde k oddialeniu prvkov bezkontaktného bezpectnostného spinaca, komponenty prejdd do

Vystup motora

Zelena signalka

Cervena signalka

—ai LED RESET XTIO[1] Q4 G[ :

Signalka tlacidla
resetovania
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> Po ¢innosti bezpecénostného vstupného zariadenia

m Po éinnosti optického zavesu
Ak pocas cinnosti dojde Kk preruseniu svetelného IG¢a optického zavesu, komponenty prejdd do nasledujuceho stavu.

Kontrolka V CINNOSTI (=
zelena kontrolka) ZAP — VP
Kontrolka STOP (= éervena VYP — ZAP
kontrolka)
Motor Rotacia — Stop
Kontrolka resetovania VYP
v
5 —-Ej 3 ResetXTIO[] 14 —ait 0 a1 o motor XTIO[1].Q e - Vystup motora
] : @ |
= Zelena signalka

Cervena signalka

leubis
fudnisa Ausougedzag

: ' Signalka tlacidla
sl LED RESET XTIO[1).Q4 @[ ' gresetouania
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> Po vymazani éinnosti bezpeénostného vstupného zariadenia ) 000G

Ak déjde k aktivacii bezpeénostného vstupného zariadenia a operacia sa potom vymazZze, komponenty prejdd do
nasledujuceho stavu.

Huntr?lka WV CINNOSTI (= VYP
zelena kontrolka)

Kontrolka STOP (= Cervena ZAP

kontrolka)
Motor Stop
Kontrolka resetovania VYP — ZAP blika

Vystup motora

njesal |eubilg

Zelena signalka

Cervena signalka

leubis
fudnisa Ausougedzag

Signalka tlacidla
resetovania
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> Diagnostika chyb ) 006

Vysledky diagnostiky a €innosti bezpeénostnej riadiacej jednotky sa daji skontrolovat nastrojom Setting and
Meonitoring Tool.

Chyby sa daji diagnostikovat.

,

Zariadenia je moZné monitorovat’.

=)

Zobrazi sa dennik zaznamov zariadeni
pripojenych k bezpetnostne| riadiacej jednotke.

jol 1.7.0 = [Mew project ] < unsaw

Project Device  Exir

ﬂf‘uu ﬂ-’cmmn

[JCMJ,

o o @

J

r‘fﬂ

Y Refresh Z§Clear ¥ Settings ) Show history | W Filter -

09:42:37

Current operation ime powser Cyche: 47  Curment: 4, Histoncal: 4

1279 2008 $5621 AM CPU module  Applicaticn
12792006 #5621 AM CPU module FLEXBLS.

D26
05225
PRA235 1202008 25621 AM CPU modubs  Applicsten

-Cl:rﬁg.n‘nm is imvalid / Configuration reguired

Operator =g OPU module online + Device configurabion s verified

L%

Zobrazenie modulu

T T T L K

|
1
1
4 1
4 1
4 1
. i .
0 mo [ ] .
L [ ] "
- ‘ | A1 A2 | X1 X2 A1 A2 [ ]
PRAZS 12002008 35821 AM CPU modubs  Application ~ i - -. ...
ug“ DE cpu m hm . .“. Ihﬂll:l'lirlg.-"I " |2 |3 "] .
DL S CPU module FLEXBLS - . .
1
|
Coude D00 1F 4006 . 1
D_a-scrimnn Configurabion m the memony phug i5 mcompagiie for at least one safety V0 module ' [ ]
Time stamp 054225 I DE'tE.”}f .
Local time 122016 B-56:21 AM P ] '
g S
Power-up cycles AT ] »
Type Warning {non-volatile) (] CPUL
Source CPU madule ' EFI1 ]
Catagory Apphcal 1
L o ' EFI2
Information 08 03 00 00 ' —n .
' ml m 1 - -

. e " [ ] |& BllA B !
Power on hour 00:00:12 (12 5) ]
Operating hours 09:42-2% (34945 ) | .
Block B | '
“m- I] . s A = .
CPU channel A [ A B A B 01 02

oo BN 0 K
" !
’

-,
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7.7 Zhrnutie

V tejto kapitole ste sa nauéili tieto témy:
« Kontrola éinnosti systému
« Opis programu
« Cinnost bezpeé&nostnych vstupnych zariadeni
+ Prechod prevadzkového stavu systému
« Opis programu

+ Diagnostika chyb

DéleZité body

Obsah, ktory ste sa naucili v tejto kapitole, je uvedeny nizsie.

Opis programu =V tejto Easti je opisany stav programu, ak bezpenostné vstupné zariadenia nie s v Einnosti.

Cinnost bezpetnostnych
vstupnych zariadeni

=V tejto Easti je opisana Sinnost’ a pouZitie bezpeénostnych vstupnych zariadeni

Prechod prevadzkového
stavu systému

=/ tajto Casti je formou vyvojoveho diagramu opisany prechod prevadzkoveho stavu systemu.

Opis programu =/ tejto Casti je opisany stav programu, ak bezpetnostngé vstupné zariadenia sd v Ginnosti.

Diagnostika chyb =V tejto Casti je opisany nahlad na diagnostiku chyb.
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> Zavere&ny test ) 006

Teraz, ked ste absolvovali vietky lekcie kurzu ZAKLADY BEZPECNOSTNYCH RIADIACICH JEDNOTIEK , ste

pripraveni podstlpit zaverecny test. Ak vam nie s jasné niektoré z preberanych tém, vyuzite tdto prilezitost a tieto
teémy si znovu prestudujte.

V tomto zaverecnom teste je celkom 6 otazok (6 poloZiek).
Zaverecny test mdZete zopakovat tolkokrat, kolko budete chciet.

Ako sa hodnoti test

Po vybere odpovede nezabudnite kliknit na tlacidlo Odpoved. Ak tak neurobite, neziskate skdre v teste.
(PovaZuju sa za nezodpovedané otazky.)

Vysledky hodnotenia
Na stranke vysledkov sa objavi pocet spravnych odpovedi, pocet otazok, percento spravnych odpovedi a

vysledok vyhovel/nevyhovel.
Spravne odpovede: 6
Celkom otazok:
om olazo 6 MNa uspesné absolvovanie testu je
potrebnych 60 % spravnych odpovedi.
Percento: 100%;
Pokracovat’ ‘ ‘ Kontrola |

+ Kliknutim na Pokracovat’ sa test ukonéi.
+ Po kliknuti na Kontrola skontrolujte test. (Kontrola spravnej odpovede)
+  Kliknutim na tlagidlo Opakovat sa méZete pokusit o opakované absolvovanie testu.
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> Zavereény test 1 ) 006

V bezpectnostnej riadiacej jednotke (MELSEC-WS) sa k modulu CPU méze pripojit ;a7 10" bezpecnostnych modulov /0.
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> Zavereény test 2 ) 006

Programovaci nastro] Setting and Monitoring Tool pre bezpet&nostnu nadiacu jednotku je k dispozici zdarma.
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> Zavereény test 3 ) 006

Programovacim jazykom nastroja Setting and Monitoring Tool pre bezpecnostni riadiacu jednotku je [FBD".
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> Zavereény test 4 ) 006

Funkcia vytvarania zostav nastroja Setting and Monitoring Tool pre bezpecnostnu riadiacu jednotku dokaze vyexportovat
hardvérové konfiguracie a historie chyb do suborov PDE
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> Zavereény test 5 ) 006

Predvolené heslo pre trover pouzivatelov ,Administrator®, ktora sa vyZzaduje na prevzatie projektov v bezpecnostnych
riadiacich jednotkach, je ,MELSECWS".
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> Zavereény test 6 ) 006

Bezpefnostna riadiaca jednotka sa k programovatelnej nadiacej jednotke radu MELSEC-Q neda pripojit cez siet' a
nedokaZze monitorovat prevadzkovy stav programovatelne) riadiace] jednotky.
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> Hodnotenie testu ) 006

Absolvovali ste zaverecny test. Rozsah vysledkov je nasledovny.
Zaverecny test ukoncite prechodom na dal3iu stranu.

Spravne odpovede:

0

Celkom otazok: 6

Percento: LIS
Pnkrat':nuat’| ‘ Kontrola ‘ ‘ Opakovat ‘

Nepresli ste testom.
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Absolvovali ste kurz ZAKLADY BEZPECNOSTNYCH RIADIACICH JEDNOTIEK.

Dakujeme vam za absolvovanie tohto kurzu.

Dafame, Ze lekcie sa vam pacili a Ze informacie, ktoré ste ziskali v
tomto kurze, v budacnosti vyuZijete pri konfigurovani systémov.

Kurz si mozZete prejst tofkokrat, kofkokrat budete chciet.

~ Hodnotenie = | Zatvorit |




