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Objetivo del curso ) 00c

Este curso brinda capacitacion a las personas que usaran CC-Link por primera vez y que, en efecto, configuraran
sistemas de enlace de datos CC-Link mediante un controlador programable (PLC). El curso incluye lo siguiente:

+ Conocimiento basico

+ Estructura fundamental del enlace de datos

* Ajustes de parametros basicos de acuerdo con la configuracion del sistema
+ Método de programacion

+ Arranque del sistema

*+ Verificacion de la operacion

En este curso, se explica el procedimiento de configuracién del sistema CC-Link junto con la configuraciéon del sistema
para fines de practica.

Confirmar las Verificar su nivel

Comprender Comprende . d "
Conocimie las el operaciones y & Comprension
nto basico especificacion programa cum;:t;gndr_ar las dFT'L d
es de CC-Link . especificaciones contenido de
ampliadas aprendizaje
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Estructura del curso ) 00c

El contenido de este curso es el que se indica a continuacion.
Le recomendamos comenzar desde el Capitulo 1.

Capitulo 1 Resumen de CC-Link
Aprender las caracteristicas y la configuracion basica del sistema CC-Link.

Capitulo 2 Especificaciones y ajustes

Aprender los conceptos basicos acerca de como configurar los sistemas CC-Link, lo cual incluye las
especificaciones, términos basicos y ajustes de comandos basicos de los sistemas CC-Link.

Capitulo 3 Inicio del sistema E/S remoto
Aprender los ajustes y operaciones que son necesarios para el inicio del sistema E/S remoto.

Capitulo 4 Capacidad de expansion y fiabilidad de CC-Link

Este capitulo describe como utilizar operaciones que no sean las de E/S remota aprendidas en este curso.
Explica también acerca de la configuracién para mejorar la fiabilidad de los sistemas.

Prueba final

Calificacion para aprobar. 60 % o superior
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Cémo usar esta herramienta de aprendizaje en linea ) 000

Ir a la pagina siguiente Ir a la pagina siguiente.

Regresar a la pagina anterior Regresar a la pagina anterior.

. . Se visualizara el "Indice”, lo que le permitird navegar a la pagina
Ir a la pagina deseada deseada +109g P g pag

Salir del aprendizaje.
Salir del aprendizaje El aprendizaje y las ventanas, como la pantalla de "Contenido”, se
cerraran.
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> Especificaciones de CC-Link

La version mas reciente, que corresponde a diciembre de 2012, es la Ver. 2., la cual ofrece mas funcionalidades con

respecto a la Ver. 1.1.
Este curso usa la Ver. 1.1 de CC-Link para fines de explicacion y para comprender sus conceptos fundamentales.

) oo

Consulte el manual donde encontrara detalles de las especificaciones de la Ver. 2.
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Precauciones en el uso ) e

Precauciones de seguridad

Cuando aprenda con productos reales, lea con cuidado las precauciones de seguridad incluidas en los manuales
correspondientes.

Precauciones en este curso

- Es posible que las pantallas visualizadas de la version del software que use sean diferentes a las de este curso.
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>m Resumen de CC-Link ) 00c

Este curso describe los conceptos basicos de CC-Link, el cual es un tipo de red de campo. El curso esta
dirigido a usuarios que han completado el curso "Equipo de FA para Principiantes (Red Industrial)" o que
poseen un nivel de conocimiento equivalente.

La funcion de CC-Link

CC-Link es una abreviatura de Control & Communication Link (Enlace de Control y Comunicacion). Su
proposito es integrar el control y la comunicacion del sistema.

CC-Link es una red abierta. Sus especificaciones han sido ampliamente divulgadas a proveedores de
sensores y valvulas que se utilizaran en ambientes FA.

Es posible configurar su sistema de acuerdo con su proposito mediante el ensamble de los productos de
muchos proveedores participantes (socios fabricantes).

Antecedentes de por qué las redes FA son necesarias
Hoy en dia, se requieren sistemas integrados a gran escala para satisfacer las demandas de
los sistemas simplificados modernos.
La conexion en red de varios dispositivos es un prerrequisito para comunicar y compartir informacion en
ambientes de automatizacion de fabricas (FA).

1.1 Necesidad de las redes FA

1.2 Familia de CC-Link y la posicion de CC-Link

1.3 Caracteristicas de CC-Link

1.4 Dos métodos de comunicacion de datos

1.5 Tipos de componente

1.6 Configuracion de CC-Link

1.7 Relacion entre los dispositivos E/S remotos y dispositivos de CPU de controlador programable

1.8 Resumen de este capitulo
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> Necesidad de las redes FA

Antes de comenzar con el tema principal, nos gustaria repasar las redes FA.
Las redes FA se utilizan para los dos fines que se indican a continuacion.

Conexion en red Descripcién

La informacion se comparte con el sistema de controlador programable.
Al conectar los dispositivos distribuidos (controladores) a través de una red, usted puede mejorar la flexibilidad,

_ ) capacidad de expansion y facilidad de mantenimiento de su sistema de automatizacion. —
Intercambio de informacion ‘
(Transmision ciclica entre la < <P <

estacion maestra y las ' &

estaciones locales) EipS ~ S P -
3 = {# e ‘ o = L { ’ et
. - ai; o
5 S
s mfa@‘

) oo

ol s

Mo solo es posible que encuentre problemas al extender simplemente las lineas de E/S, sino también es posible que

necesite un area extra para agrupar lineas gruesas de E/S.
Para resolver esto, puede usar los sistemas distribuidos de E/S para transferir el estado de E/S a través de la red sin

cablear las lineas de E/S.
Al guardar los programas secuenciales en una sola CPU de controlador programable, podra configurar sus sistemas

Distribucion de dispositivos deseados de una manera rentable y desde alli podra encontrar rapidamente las secciones defectuosas.
de E/S
(Transmision ciclica entre la
estacion maestra y las
estaciones remotas)

CC-Link es compatible con ambos propositos. Este curso describe la disposicion de E/S distribuida mas basica.
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@EI Familia de CC-Link y la posicién de CC-Link
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La siguiente tabla muestra las diferencias en cada uno de los productos de la familia CC-Link.

Tipo Caracteristicas Velocidad Cableado
Controlador IE de | Alta velocidad y fiabilidad (resistente al ruido N . A
CC-Link y la perturbacion) 1 Gbps™1 Fibra optica
Ef";"’“ [Ede CC- | . pleado flexible de alta velocidad 1 Gbps*1 Topologias

multiples*2

Configuracion de sistema de costo
CC-Link relativamente bajo, una serie de dispositivos
comprobados que pueden conectarse

156 kbps a 10 Mbps

Conexion de bus*3

*1 1 Gbps:
transfiere 1 x 10° bits por segundo.
*2 Topologia:

efectuar cableados y disefios del sistema mas complicados.
*3 Conexion de bus:

esto indica como esta configurado el cableado. Mientras mas flexible sea la topologia, mas posibilidades tendra de

un método de conexion a través del cual todos los madulos se redinen en una sola linea de sefial.
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»m Caracteristicas de CC-Link

CC-Link cuenta con las siguientes caracteristicas:

Rendimiento comprobado durante muchos afios por muchos usuarios

Los sistemas remotos de E/S pueden configurarse de manera relativamente economica.

Los dispositivos de E/S, sensores, valvulas y actuadores compatibles con CC-Link fabricados por
socios fabricantes*! pueden combinarse con el sistema.

Control distribuido a través de la comunicacion entre los controladores*?

Puntualidad en el periodo de comunicacién de red*3

Funcion RAS extensa**

*1 Seocios fabricantes:
empresas proveedoras de sensores, actuadores y otros equipos que participan en la CC-Link Partner Association
(CLPA).

*2 Control distribuido:
se diferencia del control centralizado en que una sola CPU de controlador programable se encarga de todo el control.
Las CPU de los controladores programables se distribuyen de acuerdo con los contenidos de control.

*3 Puntualidad:
las respuestas se obtienen en periodos fijos.

*4 RAS:
son las siglas (en inglés) de Reliability (Fiabilidad), Availability (Disponibilidad) y Serviceability (Facilidad de
Mantenimiento). Este es un indice para una operacion estable, segura y fiable.




ki 1-CC-Link_Advanced_fod00159_spa

b2
m Dos métodos de comunicacion de datos
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Los dos métodos de comunicacion de datos siguientes se usan para las redes de controladores programables.

* Transmision ciclica
« Transmision transitoria

La tabla a continuacion identifica sus diferencias y ventajas.

Programa para enviar/recibir

Método Resumen de la comunicacion de datos
datos
Mo es necesario
Transmision | De manera ciclica y automatica envia/recibe los datos en las areas (Envia/recibe datos en funcion
ciclica especificadas con antelacion por los parametros de red*1. de los ajustes de los parametros
de red.)
Mecesario

Transmision Envia/recibe datos entre transmisiones ciclicas, solo cuando se produce (Envia/recibe datos en funcion
transitoria una solicitud de comunicacion entre los PLC de la red. de los programas a los que se

asignan comandos especiales.)

CC-Link es compatible con las transmisiones tanto ciclicas como transitorias.
En este curso se utiliza la transmision ciclica, que es la transmisién basica de la red FA.

*1 Parametros de red:
se utilizan para configurar las redes. Es posible ajustar la configuracion de los dispositivos que se conectaran, asi como
las acciones que seran tomadas por los dispositivos tanto de la red como de las CPU de los controladores
programables.
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Un sistema CC-Link consta de los siguientes cuatro dispositivos.

Es posible que haya discrepancias en las ubicaciones donde se utilizan los dispositivos y sus metodos de transmision,
dependiendo del tipo de estacion. Por lo tanto, es necesario seleccionar las estaciones esclavas*l requeridas de acuerdo con
su proposito.

Usted debe tomar en cuenta los tipos de estacion para ajustar los parametros de red mas adelante.

Tipo de estacion que se usa en CC-Link

Tipo de estacién Ubicacién

Administra y controla el sistema de enlace de datos.

Estacion maestra Posee la informacion de control de la red (parametros de red).
Se requiere una estacion por sistema.

Se comunica con la estacion maestra y con otras estaciones
Estacion locales.

local El modulo es idéentico al de la estacion maestra, pero al ser
una estacion local, los ajustes difieren.

Efectua transmisiones ciclicas y transitorias.
y Separadas de la

Esta Cili'f‘l_ de | Las estaciones locales se consideran también estaciones de CPU del
Estacion dispositivo dispositivo inteligente. controlador

esclava inteligente programable

Incluye una estacion E/S remota (maneja datos en bits) ¥ una
estacion de dispositivo remoto (maneja datos en bits y datos Separadas dela
Estacion de palabra). CPU del
remota Solo efectia transmisiones ciclicas. No se realizan controlador
transmisiones transitorias. programable

En este curso, aprendera como controlar la E/S remota mediante estaciones maestras y remotas.

*1 Estacion esclava:
las estaciones que no son la estacion maestra se denominan estaciones esclavas.
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Ejemplo de configuracion del sistema CC-Link

Cada uno de los dispositivos se cablea tal como se observa a continuacion.
Se necesitan resistores de terminacion en ambos extremos del cableado para estabilizar |a sefial.

Estacion maestra Estacion local

HMI/terminal de operacion

+ Inversor
+ Sistema servo
+ Sensor

etc.

Resistor de

- . Resistor de
ferminacion

terminacian

Médulos E/S remotos Modulos de dispositivo remoto Modulos de dispositivo inteligente
(médulos de E/S) * Médulo de conversion A/D + Médulo de posicionamiento
* Madulo de conversion D/A * Madulo de interfaz R5-232 etc,

* Madulo contador de alta velocidad
+ Médulo de entrada de temperatura
+ Controlador de ID etc.

CC-Link permite conectar varios dispositivos tal como se observa en la figura anterior. Este curso describe los controles
que utilizan el moédulo E/S remoto mas basico.
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Relacién entre los dispositivos E/S remotos y los dispositivos de CPU de controlador programable ) 000

Comunicacion de estaciones E/S remotas

+ Lainformacion de bits (activado/desactivado) se transmite por medio de dispositivos de entrada remota (RX)
y dispositivos de salida remota (RY).

* No es posible describir directamente los dispositivos E/S remotos (RX/RY) en un programa secuencial.

« Los dispositivos de E/S remota y los dispositivos de CPU de controlador programable se actualizan
automaticamente en funcién de las asignaciones ajustadas en los parametros de red. A esta accion se le
denomina Actualizacion automatica.

Con la funcion de Actualizacidon automatica, usted podra efectuar la programacién como si estuviese accediendo a los
médulos montados en la base.

Estacion maestra
CPU del contrelador

Médulo maestro Modulo de estacion E/5 Entrada externa
programable

remota (entrada) X

Actualizacién s bifer
automatica _=oTos Enlace de escaneo

——
Entrada Entrada D D
remota RX remota RX

Salida
remota RY

Médulo de la estacién E/S Salida externa
remota (salida) Y

Salida
remota RY

Enlace de escaneo:

una accion mediante de la cual la estacion maestra escanea los estados de las estaciones esclavas a través de la red (enlace). Tienen
lugar una serie de acciones, desde el envio de datos desde la estacion maestra hasta la recepcion de estos por cada una de las

estaciones esclavas. En general, cuanto menor sea el nimero total de dispositivos que se conecten, menor sera el tiempo de escaneo
de enlace, lo cual mejora la respuesta de los dispositivos de E/S remota.
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En este capitulo, usted ha aprendido lo siguiente:

» Necesidad de las redes FA

* Familia de CC-Link y la posicion de CC-Link

* Caracteristicas de CC-Link

+ Dos métodos de comunicacion de datos

* Tipos de componente

+ Configuracion de CC-Link

« Relacion entre los dispositivos de E/S remota y la CPU del controlador programable

« Existen cuatro tipos de estaciones: estaciones maestras, estaciones E/S remotas,
estaciones de dispositivo remoto y estaciones de dispositivo inteligente (las cuales
incluyen a las estaciones locales).

+ Las estaciones E/S remotas y las estaciones de dispositivo remoto se denominan,
en conjunto, estaciones remotas.

GG RTINS W G S Existen dos métodos de transmision: ciclica (comunicacion ciclica) y transitoria
datos (comunicacion previa solicitud).

Actualizacion automatica Los datos de los dispositivos de la red se transferiran automaticamente a los
dispositivos de la CPU del controlador programable mediante parametros de red.
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CIITIE Especificaciones y ajustes ) e

Este capitulo describe las especificaciones y los ajustes de CC-Link.

Si desea mas informacion, consulte "Manual del usuario para los médulos maestro y local del sistema CC-Link (detalles)".

2.1 El concepto de nimero de estaciones ocupadas, nimeros de estacion y el nimero de modulos
2.2 Ajustes de hardware y software

2.3 Resumen de este capitulo
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El concepto de nimero de estaciones ocupadas, nimeros de estacion y el nimero de médulns) 000

Esta seccion describe los términos basicos que se utilizan en los sistemas CC-Link.
Debe tomarlos en cuenta para ajustar los parametros de red mas adelante.

esclavas que se utilizaran.

Esto se especifica con antelacion de acuerdo con los numeros de E/S en las estaciones

Este es el ndmero dnico que se asigna a un dispositivo gue se conectara. Estacion n.? "0" es |a

designacion fija para la estacion maestra.
El nimero de estacion comienza desde 1. El nimero de la siguiente estacion gue se asignara
es el nimero de estacién anterior + el nimero de estaciones ocupadas de la estacion anterior.

El nimero de estacion de la estacion host

(2)d

estaciones ocupadas

(3)

= El comienzo del nimero de estacion anterior

Ejemplo: Para el médulo en el cual el nimero de estacién es 3 tal como se observa en la siguiente figura:

+ Su ndmero de

(1)

Estacion
n®1

Estacion Estacior) Estacion| Estacion| Estacion
n° 2 n.” 3 n.” 4 n®5 n°6

Estacio nIEsta cion
n° 8

n?7

Estacion
n°9

—>|e>|¢

[ ]

{

Estacion n.” 4

>|e>

<>

\

Estacion n.® 9

Estacion . Estacidn
Estacion Estacion n® 1 Estacion n.® 3 local (4 Estacion n.® 8 local (1
I Estacion remota Estacian rem estaciones Estacion remot estacion
(2 estaciones (1 estacion ocupadas) (1 estacion ocupada)
ocupadas) ocupada) ocupada)

Los modulos se cuentan como 1, 2, etc. El nUmero de modulos muestra cuantos de los modulos estan siendo utilizados.
Una estacion E/S remota tipica tiene una estacion/madulo.




kil 1-CC-Link_Adwvanced_fod00159_spa

>}m Ajustes de hardware y software

Los siguientes ajustes deben efectuarse en cada uno de los modulos para operar los sistemas CC-Link.

Ajustes de hardware

« El nimero de estacion, modo*!y velocidad de transmision*? se ajustan de acuerdo con las
especificaciones del enlace de datos que se ajustara en la estacién maestra.

Ajustes de software

« Se ajustan las acciones iniciales para cada uno de los médulos.
* Los ajustes etiquetados como ajustes iniciales determinan la operacién de un modulo y difieren
dependiendo del tipo de médulo que se configure.

*1 Modo:
En lineas generales, se divide en tres categorias: en linea (operacion normal), fuera de linea (separado de la linea) y TEST
MODE (MODO DE PRUEBA).

*2 Velocidad de transmision:
La velocidad de transmision de CC-Link se incrementa en pasos de 156 kbps a 10 Mbps. Sin embargo, podria haber
incompatibilidad en la relacion entre velocidades de transmisién, distancias de transmision y resistencia al ruido.
Mientras mayor sea la velocidad de transmision, mas corta sera la distancia de transmisidn y menor sera la resistencia al
ruido.
Por lo tanto, usted debe seleccionar la velocidad de transmision mas alta para satisfacer la distancia ampliada total
calculada sobre |a base del disefio de instalacion de un CC-Link.
Si el ruido influye en la operacion real, reduzca mas la velocidad de transmision después de implementar medidas
contra el ruido.
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Ajustes de hardware

Siga el procedimiento que se indica a continuacion.

Conecte cada modulo con los cables de CC-Link exclusivos.

) 4

Ajuste los interruptores de los médulos.

Modulos remotos
+ Interruptor de ajuste de n.? de estacion
+ Interruptor de ajuste de velocidad de transmision

Modulos maestro/local
+ Interruptor de ajuste de n.? de estacion

+ Interruptor de ajuste de velocidad de transmision
= Interruptor de ajuste de modo

) 4

Se ha preparado el hardware.
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Ajustes de software

Seleccione los ajustes utilizando una herramienta de ingenieria para la CPU del controlador
programable que controla a la estacion maestra.

Pueden efectuarse ajustes en los parametros de red.

Los siguientes elementos pueden ajustarse con los parametros de red.

« Nlmero de E/S superior que indica la posicion de instalacion del médulo maestro.

- Numero total de modulos conectados (estaciones esclavas), nimero de intentos*! y ajustes de
informacion de estacion*?, que se relacionan con la operacién basica de una red.
Parametros de actualizacion automatica a efectos de establecer una asociacion entre la CPU del
controlador programable y el dispositivo de enlace de CC-Link*3.

*1 Numero de intentos:
en CC-Link, la fiabilidad de los datos se mantiene al intentar (reenviar) transmisiones de datos si se detecta una pérdida
de datos debido al ruido, etc. El nimero de intentos se ajusta a un valor que indique cuantas detecciones de pérdida
de datos en una determinada estacion estan permitidas de manera continua.
Cuanto mas alto sea el nimero de intentos, mas alta sera la frecuencia de comunicacion continua con la estacion
correspondiente. 5in embargo, se puede pensar que el hecho de que se produzcan intentos frecuentes es un indicativo
de que existe un problema, como es el caso del ruido. Por lo tanto, debe intentar solucionarlo al mismo tiempo.

*2 Ajuste de la informacion de una estacion:
ajusta los atributos de un dispositivo (estacion esclava) que se esta conectando con el CC-Link. Los atributos incluyen el
tipo de estacion y el nimero de estaciones ocupadas que se describid anteriormente.

*3 Dispositivo de enlace:
el término colectivo de RX/RY y RWr/RWw. RWr/RWw son los dispositivos de palabras que se utilizan en el enlace.
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En este capitulo, usted ha aprendido lo siguiente:

« El significado del nimero de estaciones ocupadas, numero de estacion y el nimero de modulos.

* Ajustes necesarios para la operacion, hardware y software

Punto

W RS BT E EERGTETE L EE « Por lo general, el nimero de estaciones ocupadas para los madulos E/S
remotos es 1.

+ El nimero de estaciones ocupadas influye en los nimeros de estacion.
+ El nimero de médulos muestra el numero de estaciones esclavas.

Velocidad de transmision * Existe incompatibilidad entre la distancia de transmision y la velocidad de
transmision.

+ Tiene que determinarse de acuerdo con la velocidad de respuesta requerida y
el entorno operativo.
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Este capitulo describe cémo iniciar el sistema CC-Link utilizando un sistema de practica.
Aprendera los ajustes y las operaciones de los médulos a través de la configuracion del sistema de practica.

3.1 Resumen del sistema de practica

3.2 Ajustes de hardware para el médulo maestro

3.3 Ajustes de hardware para los modulos E/S remotos
3.4 Cableado

3.5 Ajustes de parametros

3.6 Confirmacion de especificaciones

3.7 Creacion de un programa secuencial

3.8 Verificacion de la operacion

3.9 Diagnostico principal

3.10 Diagnéstico detallado

3.11 Resumen de este capitulo
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Resumen de la operacion del sistema de practica

« Permite visualizar el estado de RX1 (estacion esclava, estacion n.° 1) en la salida del lado de la estacién maestra.
« Al activar X2 en la estacion maestra, se activa RY2 de |a estacion esclava (estacion n.° 2).
* Permite visualizar los estados de comunicacion de las estaciones esclavas en la salida del lado de la estacion maestra.

« Si se produce un error en el médulo maestro, no se procesa ninguna E/S remota.

Configuracion general

A continuacion se muestra la configuracion del sistema de practica.

Estacion n.® 0

Modulo maestro
(QUE1BT11N)

Maodulo de entrada de CC

CPU del 1 estacion ocupada

controlador
programable

' Estacion n.? 1

Modulo E/S remoto
AJBSBTB2-16D

LR

OxxCPU
OX42
OY42P

QJGIBTTIN
o

R¥1

Resistor de
terminacion Cable de CC-Link
exclusivo

16 puntos Transistor de 32 puntos

Modulo de salida
1 estacion ocupada

Estacion n.2 2

Maodulo E/S remoto
AJBSBTC1-32T

Resistor de
terminacion
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Esta seccion describe los ajustes de un modulo maestro y local CC-Link (Modelo: QJ61BT11N) y su pantalla.

Ajustes

(1) LED

El area en la que visualiza el estado de
funcionamiento.

El diagnostico principal se habilita si se produce una
falla en el funcionamiento.

(1)

(2) Interryptﬂres de a_jusrtfe ) Ya que el nimero de estacion de la estacion maestra
de nimero de estacion es "0," ajuste "0" para ambos digitos, el 10y L.
- . Ajuste esto como "0" en linea.
{3) Velocidad de transmision (3 . . .
e interruptor de ajuste de (Modo en linea/velocidad de transmision: 156 kbps)
modo

(4) Conecte los cables de CC-Link exclusivos.

r (4) Blogue de terminales
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m Ajustes de hardware para los médulos E/S remotos

) oo

Modulo de entradas

En esta explicacién, se utiliza un madulo de entrada a manera de ejemplo.

Ajustes (2) Interruptor de ajuste
(1) LED de la velocidad de transmision

p — — -

MITSUBISHI  MELSEG Auses e k‘:%

o068 c'%oo0 '-;."3.-" )
] 0000000000000 000 il ala (3) I”EE”uPtUrES de ngustE
-:I AREERRRERER R AL @0 del nimero de estacion
(L= AREAR]
:r . Ll - | - tlé L] - W 14 L - ] L B L - L i - L

;\'I - - A

(4) Terminales E/S

Contenido de ajustes

) El area en la que visualiza el estado de funcionamiento. El diagnéstico principal se
habilita si se produce una falla en el funcionamiento.

(2 Ajuste la velocidad de transmision a 156 kbps (numero de ajuste: 0).

(3) Ajuste el nimero de estacion de forma tal que no sea igual al de otras estaciones.
Conecte los cables de CC-Link exclusivos a la izquierda. Los terminales para conectar

(4) . o .
dispositivos E/S se disponen a la derecha.
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»m Cableado ) 000

Efectie el cableado necesario tal como se muestra a continuacion.

+ (Cableado a cada maédulo en el CC-Link
Mo es necesario cablear en el orden de los nimeros de estacion.

* Conecte los resistores de terminacion (110 Q, 1/2 W (codigo de color: marron, marron, marron)) a las estaciones a
ambos lados de la linea de transmisién.

+ Suministre energia externa (24 V CC) a las estaciones esclavas.

Madulo
maestro

(9

Resistor de
terminacion

Maodulo E/S remoto

©
o
6 - EEE
il

Resistor de
terminacion

Puntos para los cables de CC-Link
exclusivos
La longitud minima del cable entre
los modulos es 20 cm.

Cable de Cable de Podria producirse una falla de
CC-Link exclusivo CC-Link exclusivo transmision si se utiliza un cable de
menos de 20 cm.
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m Ajustes de parametros ) e

Puesta en marcha de GX Works2

Después de confirmar que se ha iniciado el hardware, ajuste los parametros utilizando la herramienta de ingenieria GX
Works2,

Aunque también puede efectuar los ajustes utilizando los programas secuenciales, esta seccion incluye explicaciones de
una forma que puedan ser comprendidas visualmente.




ki 1-CC-Link_Advanced_fod00159_spa

»m Ajustes de parametros ) 00c

Ajustes de parametros para CC-Link

Esta seccion describe cdmo ajustar los parametros de red.

Saleccione "CC-Link™ en Ajuste el modo de operacion y la version del CC-Link.
"Metwork Parameter” Modifique los ajustes de conformidad con la escala v el Seleccionar esta casilla de verificacion le
(Parametro de red) para propasito del sistema. permite ajustar la informacion de la
abrir la vertana Network El modo mas comin es "Remote Net(Ver. 1 Mode)" / estacion esclava en una forma que pueda
parameter CC-Link (CC-Link (Red remota (Modo Ver. 1)).

de parametros de red).

ser comprendida visualmente.

<] [PRGIWrite MAIN 2 Step [T Metwork Parameter| CC-LL. = || II
= .
Mumber of Modles |1 v Boards  Blark : No Setting Iw et the station information in e OC-Link configuraiion Ajuste el nimero de E/S superior del
T madulo maestro a 0080h de acuerdo con

St 1o Ne. e "3.1 Resumen del sistema de practica”.
‘Diperation SeTtng e o Satiing | |
I, Slation Fl F
e H Aqui se muestra el nimero de las

; [CC-Link] Master Staton Cata Link Type :
- !ﬂ e Remate Hetiver, | Made] estaciones esclavas.

e |

3 ::,u.;,n{ Function Modu Total Module Cornected(*1} | Cuando se ajusta "Station information”
() Global Device Comment m'ﬂ““;] (Informacion de estacion), esto se refleja
P i sutput(R Y
‘ S D;S’*“‘ Sutiing e automaticamente.
-5 Program Remole regisber (i) I - ,
a MAIN Ver. 2 Femote inputiRx) Asigne el area vacia de X/Y de los
St G ] dispositivos E/S como los objetivos de la

Relé especial de enlace (SB) y :: :" """-;'“:} actualizacién automatica.

registro especial de enlace (SW) Special relay{58) Se ajustan como los objetivos para
son los campos para comunicar Special regster(5W) actualizar la E/S remota desde X/Y100,
informacién, como estados de Retry Count como E/S hasta X/Y9F en la base que se

. . - Station Count - - " =
funcionamiento de los modulos de = | asigno en "3.1 Resumen del sistema de

red. PLC Down Select St practica”.
Se utilizan como interbloqueaos en Sean Mode Setting [e=mtvonous X
el programa y para otros ey e Registre la informacion de las estaciones

r e Station Information Setting P . x
ropostos. e
prop vt Duvics Stafion lrdkiel Seth = esclavas, como ndmeros de estacion y el

B e ——| Interrupt Setings Inorrupt Satrgs numero de estaciones ocupadas.

Se describen en forma concreta en la
Pantalla de Metwork parameter (parametros de red) siguiente pagina.
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ﬂ Ajustes de parametros

) oo

Configuracion de CC-Link

En esta seccion, ajustara la configuracion del CC-Link.
Seleccione los modulos correspondientes de |a lista de modulos que se muestra a la derecha y arrastrelos y suéltelos en

orden desde la estacion n.° 1. Se calcula el numero de estaciones ocupadas y el nUmero de cada estacion se ajusta en
forma automatica.

El proceso de ajustes se completa después de seleccionar el nombre del modulo de

acuerdo con "3.1 Resumen del sistema de practica".

&

CC-Link Copfiguration Module 1 (Start 1/O: 0080)
CC-Lpnk Configurabon  fdet  Yeew  Clote with Drcgrding the Close weth Beflecting the Sefting

— N

 Module List x
Mode Settrg: [N v | ™ Soeed: Uk Scan Teme (Appron. ) 724 ™ | Select CC-link Find Module | My Fverites |
m .
J Staton Ho. e Tyoe vemon | OH T | onktetn | |Gl CRLLS2E

Category to be refined

ver.l 1 Staton Do Ginghe
Remote 10 Staton Wer.1 1 5taton Dok Sngle

| output Module (40-pn Connector Type(FOr

Search Stripg

* Darts malch warch @ poss

—_———

] e AJGSBTCI-3 312 ponts | Transstor output

ANSETC

C

e rpet withe 32 characes.

ol

Fnd Rasult

Arrastrar y soltar

[Duthne]
Transetor output module (40-pin connecton
itype{FCM connector type))
[Specification]

% * |Tramsietor outout 32 points, sink type, 0.1A ¥

Pantalla de ajustes de configuracion de CC-Link
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]
m Confirmacion de especificaciones

Esta seccion describe los siguientes puntos que deben observarse antes de realmente comenzar a programar.

Confirmacion del estado de ajuste del nimero de estacion para las estaciones esclavas.

Confirme el ajuste del nimero de estacion para cada estacion esclava.

STATION NO.

Estacion n.° 1; estacion E/S remota Estacion n.®* 2: estacion E/S remota
{AJB5BTB2-16D, entrada CC de 16 puntos) {AJB5BTC1-32T, salida de transistor de 32 puntos)
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>“ Confirmacion de especificaciones

Puntos de verificacion (compatibilidad de dispositivos)

Precaucion

Ademas de los dispositivos de bits que estan asegurados para 32 puntos por estacion, debido
a que la estacién n.° 1 es un médulo de entrada remota de 16 puntos, no se utiliza el rango
entre X110 y X11F.

Memaoria bafer del Estacion E/S remota
modulo maestro (Estacion MN.° 1)

CPU del controlador AJG5BETE2-16D

programakle

¥100 a X10F : ; ; i
X110 a X11F : Operacion de : (En blanco) : Transferencia |
¢ actualizacion ¢ de la sefial de

i deentrada : :entrada (enlace

de escaneo)

Area de salida remota Estacion E/S remota
(RY) . Transferencia (Estacion M.° 2)

Operacion de élEl]H (En blanco) de la sefal de AJGSBTC1-32T
: actualizacion {1611 | (En blanco) | @ Salida (enlace :

¥120 a V12F } desalida  13eoH } de escaneo) : (T evo0a ryor

Y130 a V13F :163H
: 164H
! to
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]
a Confirmacion de especificaciones

Confirmacion de las relaciones entre los dispositivos

En el sistema de practica, el dispositivo de actualizacion de entrada remota que se encuentra mas
arriba se ajusta a X100 y el dispositivo de actualizacion de salida remota que se encuentra mas

arriba se ajusta a Y100.

Las relaciones de RX/RY de las estaciones E/S remotas y los dispositivos de la CPU del controlador

programable son las que se indican a continuacion.

Asignacion de entrada remota RX

CPU del
Estacion remota controlador
programable
b Mombre del madulo Entrada remota (RX) Dispositivo
estacion P
RX00 a RX0OF (remota)
1 AJG5BTB2-16D RX00 a RXOF (maestra) L
(entrada de 16 puntos)
Mo se utiliza X110 a X11F

Asignacion de salida remota RY

Estacion remota
— MNombre del mddulo Salida remota (RY) Dispositivo
estacion pos
AJGSBTC1-32T RY¥0 a RY1F (remota)
2 (salida de 32 puntos) RY20 a RY3F (maestra) s
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Creaciéon de un programa secuencial

) oo

Ejemplo de programa secuencial

A continuacion se muestra un programa secuencial para el sistema de practica.

Pasos 0 a 6: El programa secuencial se ha ensamblado de forma tal que los procesos subsiguientes
tengan lugar cuando se lea el estado del médulo maestro y se hayan satisfecho las condiciones

gracias a las cuales el médulo maestro puede funcionar.

[Control maestro]

Cuando MB800 se activa, el rango entre N0 M800 v MCR MO se activa.

X080 XO08F X081
o—H d i1 - [MC NO M300 }—
Error del Médulo Estado del _enlace de
modulo ready d:ttﬂs_ propio de la
estacion
Relojde 2 s
o= I Il = ,
7 . { } | | (Y7 )_
iempre i
activado S\'ﬁU. (Y72 )—
S"lf%ﬂ.ﬂ KIIEI'IEHXI) )
14 y 4| | | (Y76 )_
Swao.1 X2
17 -}{ : : { 1“22)_
(RY2)
r
20 {MCR NO }—
r
< { END }—

Se inicia la comunicacion
si el estado del madulo
maestro es normal.

Parpadea cuando el estado del
enlace de datos propio de la
estacion es normal

ACTIVADO cuando el estado
de la estacion n.® 1 es normal.

ACTIVADO cuando el estado
de |la estacion n.° 2 es anormal.

ACTIVADO cuando la estacion
n?1RX1 = ACTIVADO
Estacion n.® 2

RY2 = ACTIVADO
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b
Creaciéon de un programa secuencial

Ejemplo de programa secuencial (continuacion)

Pasos 7 a 13: Se lee el estado de cada estacion.
Uno o ambos dispositivos de salida de los
modulos maestros Y71 o Y72 son de salida de
acuerdo con la estacion en la que se emite el

Se guarda el estado del enlace de datos de cada estacion.

0: Mormal

1: Se emite un error de enlace de datos.

error., El nimero de cada rejilla muestra el n.” de estacion.
b5 bl4 b13 bl12 ~ b3 b2 bl b0
SWO0s0l 16 | 15 | 14|13 ~ | 4 3 2 1
X080 XO08F X081 SWoogt| 32 | 31130291 ~1]12 17
0 K 1} i} swnneol 48 1 47 | 4R | 45 /2 . T Mk
Error del Médulo Estado del enlace
maodulo  read de datos propio
: de la estacion S':‘?m P Parpadea cuando el enlace
NO :I“: MB00 " (Y70 )— de datos propio de la
estacion es normal.
7 - | | |'0 (Y71 }— ACTIVADO cuando el estado de
o ' . la estacion n.° 1 es anormal.
Slempre SW80.1 Activado cuando el estado de |a
ACTIVADC |} (
5 Kl:rl;l =0 (Y72 )— estacion n.° 2 es anormal.
14 LK Il ( (Y76 )_ ACTIVADO cuando la estacion
ok 'y 1 n.? 1 RX1 = ACTIVADO
L ! :ILI'! { )_ Estacion n® 2
17 rd 11 L Y122 = :
(RY2) RY2 = ACTIVADO
20 [MCR  NO }
21 { END }—
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b
Creaciéon de un programa secuencial

Ejemplo de programa secuencial (continuacion)

Pasos 14 a 19: Las sefiales son E/S a/de las estaciones esclavas de CC-Link.

X101: corresponde al moédulo de entrada RX1 de la estacion n.® 1.
Y122: corresponde al médulo de salida RY2 de la estacion n.® 2.

X080 X08F X081

LE ] 1 ] L
Al i i

Error del Maodulo Estado del enlace
modulo ready  de datos propio 3':"'"3

de la estacion i}

- M800
Relojde 2 5
SM400 SW8B00

—| |—|—| |— Envia/recibe si el estado

Siempre de cada estacion esclava

ACTIVADO I es normal.
SW!}(U_D X101(RX1
I

1
Pl |

Swao.1
A

] |
Al I

Parpadea cuando el enlace
de datos propio de la
estacion es normal.

ACTIVADO cuando el estado de
la estacion n.? 1 es anormal.

ACTIVADO cuando el estado de
la estacion n.° 2 es anormal.
ACTIVADO cuando la estacion
n?1RX1 = ACTIVADO

Estacion n.° 2
RY2 = ACTIVADO
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m Verificacion de la operacion

) oo

En esta seccion, confirmara la operacion del sistema de practica.

Detalles de la operacion

QY42P parpadea.

estacion maestra QY42P se enciende.

estacion n.? 2 AJ65BTC1-32T se enciende.

5 _ 33
= % © &
S £ EE
o 3 2 E
= - o
s 2 ::
(=
a 5 vl é H (] L o
w o = > Estacion n.? 0 Estacion n.? 1
w » X .
" Estacion Maodulo ESS remoto
maestra AJGSETB2-16D
=
a —-— e R - IS
E g g E EREBEEs !‘_
HHE |2 |=
= -
. RX1
Resistor de
terminacion Cable de CC-Link exclusivo

1. Siel estado del enlace de datos es normal, el LED Y70 de |la estacion maestra
2. Cuando el Interruptor RX1 de AJ65BTB2-16D se activa, el LED Y76 de la

3. Cuando se fuerza la activacion de X2 al modificar el valor actual (PV) con GX
Works2, el LED del "Terminal number A2" (Nimero de terminal A2) (RY2) de la

Estacion n.® 2

Moddulo E/S remoto
AJGEBTC1-32T

Resistor de
terminacion

(1)

(2)

FW L RUN

B 10000
00606
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“ Diagnéstico principal

Diagnostico principal de operacion a través de indicaciones de LED

Si la operacion esperada no ha tenido lugar, como, por ejemplo, ninguna estacion E/S remota es de
salida, es posible efectuar el diagnéstico principal a través de la observacion de las indicaciones

mediante indicadores LED en el modulo.
Estacion maestra

El estado de la estacion maestra se indica mediante los LED cuando el enlace de datos es normal.
Si no funciona normalmente, verifique si los LED estan indicados tal como se observa a continuacién.

Si uno o ambos SD/RD no se encienden, verifique el cableado de los cables de CC-Link
exclusivos, lo cual incluye los resistores de terminacion.

Si el L RUN (EJECUTAR) no se enciende, es posible que haya un problema en el ajuste.

Si MST no se enciende, verifique el interruptor de modo, ya que es posible que el médulo no

esté ajustado como la estacion maestra.
Si RUN (EJECUTAR) no se enciende, es posible que el mddulo no funcione con normalidad.

El enlace de datos es normal

El mé&dulo funciona con
normalidad

El médulo esta ajustado
como la estacion maestra
Recibiendo datos

Enviando datos
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»“ Diagnéstico principal

) oo

Diagnostico principal de operacion a través de indicaciones de LED

Estacion E/S remota

El estado de la estacion E/S remota se indica mediante los LED cuando el enlace de datos es normal.
Si no funciona normalmente, verifique si los LED estan indicados tal como se observa a continuacion.

- Siuno o ambos SD/RD no se encienden, verifique el cableado de los cables de CC-Link
exclusivos, lo cual incluye los resistores de terminacion.

+ Siel L RUN (EJECUTAR) no se enciende, es posible que haya un problema en el ajuste.

- Si PW no se enciende, es posible que no esté llegando energia al modulo.

MITSUBISHI  [[ELS:E AuesaTB2-16D

Se suministra energia 24 V CC
PW LRUN SO RD LERR

Recibiendo datos

i ‘ Estados de las sefales de

entrada

0123456788ABC

El enlace de datos es normal

Enviando datos
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»m Diagnéstico detallado ) 00c

Diagnodstico mediante una herramienta de ingenieria

Si el problema persiste inclusive si se efectua el diagnostico principal con los LED, utilice la funcion de
diagndstico de la herramienta de ingenieria, GX Works2, para investigar en mas detalle.
A continuacion se presentan las pantallas de Diagnédstico de CC-Link.

M

Board Mo Board Mol

170 QOS0H 1/0 DOSOH

QJUSIETIIN CGJEIBTIIN

ETHNa O SSTHa 0
L] 1 2 o 1 2
Master 5T /O ST 0 57 Master ST [Fl=k-1) 10 8T

= e (| o
9 9

Connecting Station Information | Selectad Station Connecting Station Information | Selectad Station

By double-chicdang each error shown below, the de

n belaw, the de

Pantalla de diagnostico de CC-Link Pantalla de diagnostico de CC-Link
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m Resumen de este capitulo

Ajuste del modulo maestro

Cableado
Ajustes de parametros

Programacion

Mimero de estacion del modulo
maestro

Velocidad de transmision

N.° de estacion

Conexion de resistores de
terminacion

En este capitulo, usted ha aprendido lo siguiente:

+ Verificacion de la operacion

Ajuste de los madulos E/S remotos + Diagnostico principal

+ Monitor de linea

Confirmacion de especificaciones

El numero de estacion del modulo maestro debe ser "0",

Asegurese de ajustar una velocidad de transmision idéntica en el mismo sistema
(con respecto a la de la estacion maestra).

Ajustelos en orden desde 1 de forma tal que el nimero no se dupligue con el de
otras.

Asegurese de conectar los resistores de terminacion a ambos extremos de las
lineas de transmision.
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G Capacidad de expansién y fiabilidad de CC-Link ) 006

Hasta ahora ha aprendido el procedimiento sencillo desde el inicio de un dispositive E/S remoto hasta el diagnastico.
Sin embargo, cuando se utilizan sistemas del mundo real in situ, es posible que tenga que lidiar con las siguientes situaciones
en lugar de la comunicacion de datos en bits que ha aprendido en este curso.

*+ Comunicacién de datos analdgicos

+ Comunicacion de datos entre las CPU de controladores programables
» Operacion de la pantalla y uso de la misma para visualizar el estado

« Ampliando la distancia

CC-Link puede ser utilizado para ellos sin problemas.

Al configurar un sistema real, usted desea evitar el impacto en las lineas y sistemas debido a una parada del CC-Link.
En respuesta a dichas inquietudes, las siguientes funciones estan disponibles en CC-Link para mejorar la fiabilidad de su red.

* Estacién maestra standby

« Desconexion de una estacion esclava
« Duplicacion automatica

« Bloque de terminales de 2 piezas

Estos se describen en forma detallada en la préxima pagina y siguientes.

4.1 Estacion maestra standby
4.2 Desconexion de una estacion esclava
4.3 Duplicacion automatica

4.4 Bloque de terminales de 2 piezas

4.5 Resumen de este capitulo
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> Estacion maestra standby

) oo

maestra experimenta una parada anormal.

un error en la estacion maestra.

Estacion maestra

Error

Estacion esclava

Estacion esclava

Una estacion local sustituye la
funcionalidad de la estacién maestra
para permitir que el enlace de datos

continue.

Estacion maestra standby
(Funciona como una estacion
local mientras la estacién
maestra funciona con
normalidad.)

Estacion esclava

Debido a que la estacion maestra tiene un papel fundamental en la comunicacién, el enlace de datos se detiene si la estacion

Al preparar una estacion maestra standby, el enlace de datos puede ser utilizado en forma continua en el caso de que ocurra
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o
m Desconexion de una estacion esclava

Cuando el enlace de datos esté activado, si ocurre un error en la estacion esclava y el enlace de datos se desactiva,
la estacion esclava en cuestion se desconecta y el enlace de datos continda utilizando Unicamente las estaciones normales.

) oo

La estacién en la que ocurrid un
error es separada y el enlace de
datos continda Unicamente con las
estaciones normales.

Estacion maestra

Error

Estacion esclava Estacion esclava Estacion esclava
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@&ZEI Duplicacion automatica ) e

Cuando la estacion que fue separada del enlace de datos debido a un error vuelve a funcionar con normalidad, esta vuelve
automaticamente al enlace de datos.
Se conoce a esta accion como "Duplicacion automatica®. Al recuperarse, no es necesario reiniciar el sistema entero.

Estacion maestra
La estacion recuperada normalmente se
reincorpora al enlace de datos en forma
automatica.

Estacion esclava Estacion esclava Estacion esclava

Error » Recuperado
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>}m Bloque de terminales de 2 piezas ) oo

En cada modulo de CC-Link, ademas de la "Desconexion de una estacion esclava" y de la "Duplicacion automatica”, etc.,
también hay una estructura segura mediante la cual el bloque de terminales para el cable de CC-Link exclusivo puede retirarse
facilmente del cuerpo principal del modulo sin afectar a las otras estaciones normales.

[/
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ﬂ Resumen de este capitulo

En este capitulo, usted ha aprendido lo siguiente:

« Capacidad de expansion de CC-Link
* Fiabilidad de CC-Link

Capacidad de
expansién de CC-Link

Estacion maestra
standby

Desconexion de una
estacion esclava

Duplicacién
automatica

Blogue de terminales
de 2 piezas

«  Ademas de los dispositivos E/S remotos que se describen en este momento, usted
puede conectar otros equipos, como dispositivos analdgicos, contadores de alta
velocidad, maquinas de posicionamiento y pantallas.

Ademas, esta equipado con la funcionalidad necesaria para redes FA, lo cual permite
diversas operaciones, comao |la comunicacion entre varios PLC.

« Puede ampliar las distancias de acuerdo con sus requisitos.

Al especificar una estacion local como la estacion maestra standby, sustituye la
funcionalidad de la estacién maestra si ocurre un error en dicha estacion.

Desconecta del enlace la estacion esclava en la que ha ocurrido un error.

Permite que la estacion esclava se reincorpore al enlace una vez que se recupera de un
estado de error.

Puede retirar del modulo el blogque de terminales para conectar los cables de CC-Link
exclusivos.

Al combinar esta funcion con los ajustes de "Desconexion de una estacion esclava” y
"Duplicacion automatica®, etc, podra reemplazar el médulo sin que esto influya en las
comunicaciones.
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@Y Prucba final

Ahora que ha completado todas las lecciones del curso PLC CC-Link, esta listo para tomar la prueba
final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, aproveche esta oportunidad para repasar esos
temas.

Hay un total de 6 preguntas (6 areas) en esta Prueba final.

Puede tomar la prueba final las veces que desee.

Como calificar la prueba

Luego de seleccionar la respuesta, asegurese de hacer clic en el botén Respuesta. Su respuesta se
perdera si no hace clic en el boton Respuesta. (Se considerara como pregunta sin respuesta.)

Resultados de la calificacion

El nimero de respuestas correctas, el nimero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas y el
resultado sobre si aprobé o no aparecera en la pagina de calificacion.

Respuestas correctas: 2

Total de preguntas: 9 Para aprobar la prueba, debe
responder correctamente el 60%
de las preguntas.

Porcentaje: 22%

Continuar Revisar Volver a intentar

= Haga clic en el botén Continuar para salir de la prueba.
* Haga clic en el botdn Revisar para revisar la prueba. (Verificar la respuesta correcta)
= Haga clic botén Volver a intentar para tomar la prueba nuevamente.
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Seleccione el elemento que mejor represente las caracteristicas de CC-Link. (Seleccione solo un elemento.)

CC-Link solo permite la conexion de productos fabricados por Mitsubishi Electric Corporation.

~ La funcionalidad disponible en CC-Link se limita a la E/S remota.

- Las especificaciones de CC-Link estan abiertas al publico y pueden combinarse con una sene de productos,
= lo que permite una amplia gama de sistemas deseados.

Respuesta] I Volver ]
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QJE61BT11 del sistema CC-Link se ha designado como la estacion maesira. Esta configurado para tener una
estacion de entrada n ® 1 de 16 puntos y una estacion de entrada n ® 2 de 32 puntos.

Cuando la parte superior del dispositivo de actualizacion para una entrada remota (RX) se ajusta a X100 del
dispositivo PLC, donde la RX0 de la estacion n.® 2: j el modulo de entrada de 32 puntos se actualizara en el
dispositivo PLC? (Seleccione solo un elemento.)

Asignacion de dispositivos para la entrada remota RX

Estacion remota CF%%&M Médulo maestro
N de . - - I
estacion Mombre del modulo R Dispositivo Memoria bufer
RX00 a RX0F X100 a X10F EOH
1 AJGSBTB2-16D
(entrada de 16 puntos)
(En blanco) X110 a X11F E1H
(RX00 a RX0F) (?27) E2H
9 AJBSBTB1-32D
(entrada de 32 puntos)

X110
X120

X130
M100

Respuesta] I Volver ]
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Seleccione un método de comunicacion de datos correcto que pueda ser usado en CC-Link.
(Seleccione solo un elemento.)

Solo transmision ciclica
Solo transmision transitoria

Transmision ciclica y transmision transitoria

Respuesta] I Volver ]
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Seleccione las estaciones que requieran la conexion de resistores de terminacion.
(Seleccione dos elementos.)

Estacionn.® 1 Estacion n. 0 Estacionn®2 Estacionn®3 Estacionn®4

Estacionn®0
Estacionn® 1
Estacionn® 2
Estacionn® 3

Estacionn® 4

Respuesta] I Volver ]
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Seleccione un método correcto para aplicar los numeros de estacion. (Seleccione solo un elemento.)

El nimero de estacion para la estacion maestra puede ajustarse libremente.
El nimero de estacion se ajusta utilizando el interruptor de ajuste de numero de estacién suministrado en el médulo.
Los modulos tienen que ser cableados en el orden del nimero de estacion.

El nimero de estacion puede ajustarse inicialmente con los parametros para estaciones esclavas.

Respuesta] [ Volver
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Seleccione los elementos correctos que esten incluidos en los parametros de red para CC-Link.
(Seleccione cinco elementos.)

Informacion sobre la estacion

Velocidad de transmision

MNamero de E/S superior del médulo maestro

Numero de modulos conectados

. Posiciones de conexion de los resistores de terminacion
— Numero de intentos

. Actualizacion automatica

Respuesta] I Volver ]
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> Calificacion de la prueba

Ha completado la prueba final. Sus resultados son los siguientes.
Para terminar la prueba final, continte con la pagina siguiente.

Respuestas correctas . 0

Total de preguntas :

Porcentaje: 0%

I Continuar ] I Revisar ] I Vﬂlveraintentar]

No ha pasado la prueba.
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Ha completado el Curso de PLC CC-Link.

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion
recibida en este curso le sea (til en el futuro.

Puede repasar el curso las veces que desee.

Revisar‘ ‘ Cerrar




