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> Objetivo del curso )

Este curso brinda conocimientos sobre las funciones para mejorar el ambiente de desarrollo del sitio de
disefio que presente problemas con la "productividad”, "calidad”, "administracion de proyecto” y "medidas
de seguridad”. El curso esta dirigido a programadores secuenciales que ya utilicen MELSOFT GX Works2.
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M Estructura del curso

El contenido de este curso es el siguiente.
Recomendamos comenzar desde el Capitulo 1.

Capitulo 1 — Mejora del ambiente de desarrollo con GX Works2

Aprendera sobre los problemas que enfrenta el sitio de disefio y el ambiente de desarrollo necesario para
resolverlos.

Capitulo 2 - Programacion

Aprendera sobre las funciones utilizadas para programar.

Capitulo 3 - Depuracion

Aprendera sobre las funciones utilizadas para depurar.

Capitulo 4 — Administracion de proyecto y medidas de seguridad

Aprendera sobre las funciones para la administracién de proyecto y las medidas de seguridad en la etapa
de desarrollo y mantenimiento después del inicio de la operacién del sistema.

Prueba final

Calificacién para aprobar: 60 % o superior
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2
Cémo usar esta herramienta de aprendizaje en linea )

Ir a la pagina siguiente Ir a la pagina siguiente.

Se visualizara el "Indice”, lo que le permitira navegar a la pagina
deseada.

Ir a la pagina deseada

Salir del aprendizaje.
Salir del aprendizaje El aprendizaje y las ventanas como la pantalla de "Contenidos” se
cerraran.
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e
Precauciones del uso )

Precauciones de seguridad

Cuando aprenda usando productos reales, lea con cuidado las precauciones de seguridad ubicadas en los manuales
correspondientes.

Precauciones en este curso

- Es posible que las pantallas visualizadas de la version del software que use sean diferentes a las de este curso.
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>m Mejora del ambiente de desarrollo con GX Works2 )

Pasos para el aprendizaje en el Capitulo 1

Este curso esta dirigido a los programadores que trabajan en el desarrollo de programas secuenciales. Aprendera como usar
las excelentes funciones de MELSOFT GX Works2 para resolver los problemas del sitio de disefio relacionados con la
"productividad”, "calidad", "administracion de proyecto” y "seguridad”.

En el Capitulo 1, aprendera sobre los problemas que enfrenta el sitio de disefio y el ambiente de desarrollo necesario para
resolverlos.

F

1.1 Problemas que enfrenta el sitio de disefio AT
111 Mejora de la productividad
1.1.2 Mejora de |a calidad -
113 Administracion de proyecto : we
114 Medidas de seguridad

1.2 Procedimiento de aprendizaje
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@EI Problemas que enfrenta el sitio de disefio )

Si bien el sitio de disefio debe mejorar la productividad para reducir los costos de desarrollo, también debe garantizar que
los programas desarrollados sean de alta calidad.

El sitio de disefio debe también realizar una administracion de proyecto que permita el desarrollo en equipo y garantice
una recuperacion rapida en caso de errores.

También son necesarias las medidas de seguridad ya que los programas secuenciales incluyen conocimiento y datos
importantes.
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>m Mejora de la productividad )

Es necesario que el sitio de disefio desarrolle programas secuenciales para manejar el procesamiento complejo a
gran escala.

Sin embargo, el costo de desarrollo aumenta a la par de la duracion del periodo de desarrollo.

Por lo tanto, se le pide a usted mejorar la productividad del desarrollo del programa a fin de reducir el costo de
desarrollo.

GX Works2 brinda las siguientes funciones para resolver este problema:

+ Etiqueta F’rlad

« Bloque de funcion

« Valor inicial de dispositivo y memoria de
dispositivo*

+ Texto estructurado en linea

+ Importacion desde comentario de muestra

* La serie MELSEC-F no puede configurar los
valores iniciales del dispositivo.
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Un error en el programa secuencial podria causar una parada, falla o accidente del sistema, lo que detendria la
produccion y ocasionaria la pérdida de ganancias y fiabilidad.
Se le pide desarrollar programas de calidad que estén libres de errores.

GX Works2 brinda las siguientes funciones para resolver este problema:

« Etiqueta

» Bloque de funcion

« Valor inicial de dispositivo y memoria de dispositivo®
« Comentario

« Importacion desde comentario de muestra

» Observacion

» Referencia cruzada

« Seguimiento de muestreo*®

* Prueba de dispositivo de ejecucion condicionada*
» Funcion de ejecucion escalonada®

» Ajuste del sistema de E/S

* La serie MELSEC-F no puede usar los ajustes de valor inicial de dispositivo, el seguimiento de muestreo, la prueba
de dispositivo de ejecucion condicionada ni la funcion de ejecucion escalonada.

[ 1.1.2 Mejora de la calidad )
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@EEN Administracion de proyecto )

Por lo general, el desarrollo de programas secuenciales a gran escala esta a cargo de un equipo de programadores.

Desde el punto de vista de la autoridad de gestion individual y la confidencialidad de los datos, deben establecerse los
limites para el rango de datos accesibles y funciones utilizables.

Ademas, para garantizar una recuperacion rapida en caso de perdida del programa debido a falla del controlador
programable, se le pide implementar la gestion de versiones de programa y una copia de respaldo periodica del programa.

GX Works2 brinda las siguientes funciones para resolver estos problemas:;

« Seguridad
« Historial de revision
« Verificar con PC
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@ETI Medidas de seguridad )

El programa secuencial incluye conocimiento y datos de importancia estratégica.

La fuga de know-how y datos del programa al exterior podria tener un efecto devastador en el negocio.

La modificacion no autorizada del programa podria acarrear problemas de produccion, como la parada del sistema.
Sera preciso tomar las medidas de seguridad pertinentes para evitar estos problemas.

GX Works2 brinda las siguientes funciones para resolver estos problemas:

« Seguridad
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»m Procedimiento de aprendizaje

En este curso, aprendera sobre las funciones de GX Works2 siguiendo el procedimiento para el desarrollo del

sistema real.
(1) Programacion Capitulo 2 ]
(2) Depuracion ... .. Capitulo 3]
(3) Administracion de proyecto y medidas de seguridad ...... Capitulo 4]

<Explicacion de los iconos>

Los iconos que aparecen en las paginas de los capitulos 2, 3 y 4 corresponden a las respectivas funciones de
mejora, tal y como se muestra a continuacion.

Productividad  Funcion usada para mejorar la productividad del programa

Calidad ] Funcion usada para mejorar la calidad del programa

Funcion usada para la administracion de proyecto

BO0

Funcién usada para las medidas de seguridad
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>w Programacion )

Pasos para el aprendizaje en el Capitulo 2

En el Capitulo 2, aprendera sobre las funciones usadas para programar.
GX Works2 brinda muchas funciones distintas para garantizar la programacion eficiente y mejorar la calidad de los
programas.

2.1 Cambiar el nombre del dispositivo por un nombre asociado a la aplicacion
211 Tipos de etigueta
212 Tipos de aplicaciones de etiquetas y valores guardados
213 Registro de etiqueta
2.14 Asignacion automatica de etiquetas a los dispositivos
2.2 Disponer blogues en escalera de uso reiterado como bloques de funcion para desviacion
221 Creary colocar bloques de funcién
2.2.2 Usar la biblioteca de bloques de funcién
2.3 Cambiar los valores iniciales del dispositivo sin corregir el programa
24 Simplificar los programas en escalera
2.5 Crear programas que sean faciles de entender y leer
25.1 Escribir un comentario para cada blogue en escalera
2.5.2 Escribir un comentario para cada salida (bobina, instruccion de aplicacion)
2.6 Hacer facil la lectura de programas que contengan relés/registros especiales
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(@121 7| .34 Introduccion del sistema usado para el aprendizaje en este curso )@.

Este curso emplea el siguiente sistema hipotético para ayudarlo a aprender como utilizar las funciones de GX Works2:

1-G¥_Works2_Advanced_fod00158_spa

Proceso B
(abrazadera de tgrnillo) Sensor de producto

completado
Sensor de producto ﬁ
Proceso A defectuoso del Proceso B
{colocacién de componentes) ﬁ /

Sensor de producto
defectuoso del Proceso A

Sensor de ingreso de partes

Panel de operacion de la linea de produccion
Cantidad de
o produccion progrant

La 3 de Lampara
operacion de paro

ini|::i|::| O o

E Cantidad de Lampara da eror da

| le Cefactos | produccion percentsje de defectos
Procesa B
Al pulsar el boton ™/olver al inicio” =e Feinicolde la) o
regresa a la primera seleccion de VDIVEF a' |n|G|(D o tiﬂd e mumrg'p%rg E?:Igg-:dtga
operacion. produccion dal Procazo B

Montaje de partes

> Produccion defect:
narmal Y Frocesa A

obtenida dal Procaso A
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2
m Cambiar el nombre del dispositivo por un nombre asociado a la aplicacion Pﬁm}ﬁradl

A los dispositivos usados en el programa secuencial se les asigna un nombre que se compone de una letra sequida por un ndmero, por
gjemplo "M0" o "D5".

De esta forma, el nombre del dispositivo no ofrece ninguna pista sobre la aplicacion del dispositivo.

Un programa a gran escala usa muchos tipos distintos de dispositivo, lo que significa que durante la programacion, usted debe verificar
constantemente los documentos de disefio del sistema para determinar la aplicacion de los dispositivos. Esto reduce la eficiencia del trabajo
y afecta negativamente la calidad del programa debido a los eventuales errores en la seleccion de dispositivos.

Es posible usar "etiquetas” para resolver estos problemas.

En lugar de usar un nombre de dispositivo, puede usar un nombre (etiqueta) que indique la aplicacion real, por gjemplo "Sefial de inicio de
linea de produccion”

Para este tipo de nombre, se puede utilizar caracteres japoneses (hiragana, katakana y kanji) ademas de los caracteres alfanuméricos.

<Declaracion para ajustar "M0" que contenga la sefal de inicio de linea de produccion a ENCENDIDO mediante instruccion AJUSTE:>

—[ SET MO ]

—{ SET Production line start signal ]

El uso de este tipo de etiqueta es efectivo para crear un programa de facil lectura, mejorando la eficiencia del desarrollo del programa y
evitando los errores de entrada del dispositivo.

0 1. il
i {710 ) i | { Product

Y10 Yig Production lire start signal Stop_inoutting parts
i | -+ { MO 3 —i | +F { Paris_ingut_start_ flag X

{711 3
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»m Tipos de etiquetas @|

Hay dos tipos de etiquetas: "etiqueta global” y "etiqueta local”.

<Etiqueta global>
Las etiquetas globales se usan para un proyecto completo y cualquier programa de ese proyecto puede acceder a ellas.

<Etiqueta local>
Las etiquetas locales se usan en un programa especifico y solo el programa en el que esté registrada la etiqueta puede
acceder a ellas.

R

"Programa 1"y "Programa 2" son
botones.
P roye CtD Pulse cualquiera de los programas
: para ver si puede acceder a los dos
Etiqueta global A fipos de etiqueta.

I::'\
%
\n Puede acceder,
"\
"'-.,.:'-.,."
LY

Programa 1 - Programa 2

=
Etiqueta local A Etiqueta local B
Mo puede acceder
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Productividad | Calidad

Al registrar una etiqueta, especifique la aplicacion de la misma y el tipo de valor que puede almacenarse utilizando
“Clase” y "Tipo de datos”.

»m Tipos de aplicaciones de etiquetas y valores guardados

<Clase=>
La clase indica el rango de uso y la aplicacién de una etiqueta.
Las clases que pueden seleccionarse varian segun el tipo de etiqueta.

Area de ajuste de etiqueta

de
Uso previsto Etiqueta Prc:g;::‘na B’I"zﬂ:ilfm
global . <Etiqueta
e local>
VAR_GLOBAL Etiqueta comun que puede ser usada por programas y bloques de funcion 0 - «
en un proyecto
VAR_GLOBAL_ Etiqueta comin con una constante que puede ser usada por programas y _~ - -
COMNSTANT bloques de funcion en un proyecio =
Etiqueta que puede ser usada por programas y bloques de funcion para los « ~ A
cuales esta prevista la etiqueta -
VAR CONSTANT Ethuetgrmn una constante gue p_uede ser usada por programas y blogues . O o
. de funcién paralos que estd prevista la etiqueta
VAR_RETAIN Etiqueta (tipo Latch) que se puede utilizar en los programas y bloques de . 0 o

funcidn paralos que esta prevista la etiqueta

Etiqueta usada para la entrada de un bloque de funcidn para el que esta
VAR_INPUT prevista la ebiqueta » 5% o
* El valor no puede cambiarse en un componente de programa.

Etiqueta usada para la salida de un bloque de funcién para el que esta
prevista la etiqueta

VAR OUTPUT

Etiqueta usada para la entrada y salida de un bloque de funcién para el que
VAR_IN_OUT esta prevista la etiqueta X X
* El valor puede cambiarse en un componente de programa.

Q
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Productividad § ©alidad

»m Tipos de aplicaciones de etiquetas y valores guardados

<Tipo de datos>

El tipo de datos refiere al tipo de valor almacenado en |a etiqueta.

El tipo de datos asignado a una etiqueta indica el tipo y rango de valores que pueden almacenarse en la etiqueta y
el dispositivo correspondiente.

Los tipos de datos que pueden utilizarse con programas en escalera se mencionan a continuacion.

Tipo de dato Descripcion L:“ng;]“;d Rango de valores almacenados
Bit Se almacena ON {encendido) u OFF (apagado). 1 bit 1: ON (Encendido), 0: QFF
Corresponde al dispositivo "M" (Apagado)
Palabra (con signo) Se almacena un nimero entero sin fracciones. 16 bits -32768 a 32767
SENER R R Corresponde al dispositivo "D” 32 bits | -2147483648 a 2147483647
GUe AR CIEEEEIE OB Se almacena un namero real, incluso fracciones. 16 bits -2128 g -271%, 0, 27128 3 2128
A0 (BT R E  Corresponde al dispositivo "D” 32 bits -21024 5 .-1022 () 3-1022 5 31024

Cadena Se almacena una Icadev.?l de caracteres. Variable Hasta 255 caracteres
Corresponde al dispositivo "D"

Se enciende uando se alcanza el tiempo
Temporizador especificado. - -
Cormresponde al dispositivo temporizador "T"

Se enciende cuando se alcanza el tiempo
especificado.

Corresponde al dispositivo temporizador retentivo
HSTII

Temporizador retentivo

Se enciende cuando se alcanza el conteo
Contador especificado. - -
Corresponde al dispositivo contador "C"

Se almacena una posicion de inicio de subrutina.
Cormresponde al dispositivo puntero "P"
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m Registro de etiqueta ey 2!l dad
[T MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programs\e-learning\Robot control - [Local Label Setting MAIN [PRG] ] M=
! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew  Online  Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help -3 X
NEBALe - 5536 o [T v o) B R o0 o g g 2 g e e g ) 2 o ) B e B
el 2 R o QUM B R s sk
: Navigation 1 x 4] [PRE]rite MATN (194)5tep * ]’igelnbal Label Setting Glubal/ £ Local Label Setting MAIN [P... 1 F -
Project Clazz Label Mame Data Type Consztant i‘
: 1 |WAR  |Production_ghy_attained Bit
I:F [h 2] | Eﬂ 2 VAR  |Partz_input_start_flag Bit
+ Parameter Prod line contr A 3 (WAR - | Start_reject_pot_calc Bit
=% Intelligent Function Madu 4 -
¥ Global Device Camment 5 -
-8 Global Label 6 -
&Y Globalt 7 -
+-fi Program Setting a -
-5 pou q -
= E‘j Prograrm 10 -
-] MaTN 1 -
4k] Program 12 -
5 Local Label 13 -
,Ei FE_Poal 14 -
Struckured Daka Tvpe 15 -
1" Local Device Commen 16 -
+ g Device Mermoty 17 -
+-{# Device Initial value b 18 -
< > 19 -
20 -
Jﬁ Project | -
L.)I User Library g; : Finalice los ajustes para el registro de etiquetas.
- 24 hd Haga clicen| @ ) para continuar.
!i Connection Destinaktion 2 - —
. 26 - ’j
= |4
English Simple QO3UDE Host Skation Lire ML
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Calidad

»m Asignacién automatica de etiquetas a dispositivos P%

La conversion de un programa asigna automaticamente el dispositivo adecuado a la etiqueta segin la clase y el tipo de datos.

Cuando se use una etiqueta, no es necesario saber qué dispositivo es asignado.

Use "Device/Label Automatic-Assign Setting” (Ajuste de asignacion automatica de dispositivo/etiqueta) para cambiar el rango de
dispositivos asignados a la etiqueta.

* Esta pantalla es la ventana de ajuste de asignacion automatica de dispositivo para la serie MELSEC-Q v la serie MELSEC-L. La pantalla puede
ser distinta para la serie MELSEC-F

<Iniciar"Device/Label Automatic-Assign Setting” (Ajuste de
asignacion automatica de dispositivo/etiqueta) >

En el mend GX Works2, seleccione [Tool] (Herramienta) =
[Device/Label Automatic-Assign Setting] (Ajuste de asignacion
automatica de dispositivo/etiqueta).

Newvicel abel Autamatic-Assign Setting

s s il s o e Robot control - [[PRG]Write MAIN 194 Step]
Labek =il be sssigred from is sy dovan the displaved devics st when malbple devies sre ssleced,

Aasign | Sesionmant Pangs PLC Paramater = i
pace ||:'"!t Sakection | Fart Erd e Careice Setting Range i Iﬂd ﬂlrﬂjﬂw ﬂElFl
[ Ward Dewice
i~ V4K Range & T 6144 0 - 127 IC Memary Card L k
1 W 1% O 0 - iFFF e
; R i Check Parameter. ..
B WaR_RETAIN Rangs |Lab:h[1:| CiLatch | 10 L ] | U
wiLatch | 1a 1 | .
Tlach| 10 | Options. ..
= Bt Device
i-E AR Ranga ™ 10 = 4035 &9l 2095 0 - B191 Kcy Customize, ., -
| B 16 Ll 0 = |FFF L= —
-] WAR_RETAIN Range |Labchil) L Lskch | 10 [ ] o o ; - o
RETAM Range [Lach( TR Device/Label Automatic-Assign Setting. ..
= Poinker
L. AR Rangs P [0 ] » [ =nea] aoes[ ondB [  2n48 - anes — Block Passward, .. —
& Timer -
= Witk Range 1 [wm] =& ] HETS 1804 0 - 2047 i )
i-— WAR_RETAIN Rangs [Latchily  [Tiateh |30 || | ] 0 Canfirm Memaory Size, .,
E Retentive Timer
o WAR Range a1 [m] | [ [ 0 i
|~ vie. neTam emce [ R I i | = Set TEL DatafConnect via Modem 2
= Counter
i- WiAR Rangs = [ & | BHIE=) 512 0 - 1023 ) - ~F =F
- wAR _PETAIM Rangs [Latchily  [Clamch [aa | | | 1 LCPU Logging Configuration Tool
Labehid) s Al Lo dear the walus by using & letch diesr, —_ Ethernet ﬁdapter Module Cﬂnfﬂuratiﬂn Toal.., —
Lakch(2) ¢ Unable bo dear the walue by using a bbch chear . Qaarng will be escubad by ramoba oparation or program, =
{Caukion) Euilt'irl IFO HCIdLI|E Tﬂd 2
1. Labsi-nonassgned devices, of the sutomabcally assioned ones while comping, =il be sliotted the dewice that deplaved at dhe lowest
o the nl:ur{:';d ores, Exl-Devioe val bs umq;:d ko 2R wl;gl:l and ;R u%h:bud. oy - T
2, Changing the aesigrment target device 0 changs DN singa thea o TOLERSTI 5088 i i i
Bt prigassing ¢ Check Inteligent Function Module Parameter »
o] corca Intelligent Function Module Tool 3
— Language Selection. .. -
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>
m Disponer bloques en escalera de uso reiterado como bloques de funcion para desviacio P%' Calidad

En un programa a gran escala, algunos blogues en escalera pueden usarse repetidas veces.

O, algunos de los mismos bloques en escalera pueden utilizarse en diferentes programas.

Mo sera posible mejorar la eficiencia del trabajo si usted debe introducir el mismo bloque en escalera cada vez que sea necesario.
Ademas, si se identifica un defecto en un blogque en escalera comun, se debe localizar y corregir cada bloque. Esto ocasiona una
pérdida de tiempo significativa.

Use "Bloque de Funcion (FB)" para resolver estos problemas.

Un blogue en escalera que se usa repetidas veces puede disponerse como un bloque de funcion, el cual puede usarse en todos los
programas. Esto mejora enormemente la eficiencia del trabajo.

Si se identifica un defecto en un blogue comin, todo lo que necesita hacer es corregir el bloque de funcién.

Esto no solo ahorra tiempo, sino que ademas evita el riesgo de no corregir uno de los bloques.

4

A E-imt " productioncry w [0
Prsduc
on_guant
Ry

o 1| W inpudcty Procs_Rgectvabe W[4 ]
Input_ gt Process
Vv A_defent
wakbe

| — 1| ve Procasssced  ProcB Rojechabe#[Ds ]
Pros: & 1 Process
eed o E_dekest
v wa e
— Joe ]| w: ProcaRejectFrd

Fulse el boton paraverla
animacion desde el principio.

/

_ B
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> y
m Crear y colocar bloques de funcién Cpfmlﬁgﬁ_@( Calidad| )

Puesto que el bloque de funcion se utilizara en diferentes programas, no puede utilizarse dispositivos reales (como X, Y y D)
en el bloque de funcion. Estos dispositivos deben ser reemplazados con etiquetas, tal y como aprendio en la Seccion 2.1.
El procedimiento para la disposicién de bloques en escalera en un bloque de funcién se muestra a través de una animacion.

1. Prepare un prograrma para su Procesamiento del
. L. . contador 1
arganizacion en un blogue de funcian. -
X1
Rl Count_Num1 —
2. Divida el pragrama en entrada y salida v H |47 i_CDLII"It o C UP Y12 }—
[ ]

reemplace los dispositives internos por etiquetas ===
internas para erearun bloque de funcion. *"'--
da

Crear un circuito de entrada/sall

\/ Fm?egamzi’entu del . .
3. Cologue el blogue de funcidn creado DDT.E.\D:”.—"(PEFEFHEHOS de ajuste)
en el programa con la funcian arrastrar a"’)(g
y soltar. Count_Num2 . N
i

-]

i Count o C_UP \“‘fﬂ‘*‘#

—_—

hd

4. Asigne parametros a las etiguetas de
entrada v salida en el blogue de funcidn
fque ha colocado en el programa.

S

Pulse el botdn para

~ — regresar al primer flujo.
5 Cree un circu::.g:entrada que envie el
" parametra a la etiqueta de entrada v un circuito TN oA -
de salida que reciba el parametro desde la Gﬂ Q [>
etiqueta de salida, antes v después del bloque
\ de funcian. i
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)
m Crear y colocar bloques de funcién
[EE MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Write MAIN [188)5tep *]
Diagnosktics  Tool  Window  Help

-8 x

o8 i e

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew  Online  Debug
A=A = IR T idbEn M | BREREY| SRS TR A A S g e B
: ey PHFYE — — e r
e | =) B | - o | R i EHERHE mahadS A BRPMBEEFE LefmBE B SESE 2
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fm Usar la biblioteca de bloques de funcion @|

Ahora sabe como crear un blogue de funcion.

Mitsubishi Electric ha dispuesto los programas de control de diversos médulos como CPU, médulos de entrada/salida analdgica, redes y
modulos de posicionamiento como blogues de funcién, gue estan disponibles, sin costo alguno, como la “Biblioteca FB".

Usar la biblioteca FB elimina la necesidad de desarrollar programas de control de modulos, que solia ser responsabilidad de los usuarios.
Incluso los médulos con los que no esté familiarizado pueden introducirse facilmente.

La biblioteca FB puede descargarse de la pagina "MELSOFT Library Download” (Descargar Biblioteca MELSOFT) del MITSUBISHI
ELECTRIC FA Website.

<Antes> <Si usa la biblioteca FB>

* No se ha provisto una biblioteca FB para la serie MELSEC-F.
Los modelos compatibles se mencionan en la pagina de descarga. Verifigue el modelo compatible antes de realizar la descarga.
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Calidad

Por lo general, el valor inicial o constante de un dispositivo se ajusta usando la instruccion MOV antes del procesamiento del programa
principal.

En este caso, debe corregirse directamente el programa cada vez que cambie la operacion del programa segun la aplicacion del sistema.
Este método no solo lleva mucho tiempo, sino que ademas existe el riesgo de errores de correccion o de que no se haga una correccion.

>
m Cambiar los valores iniciales del dispositivo sin corregir el programa P{ré%ﬁadl

Use "Valor inicial de dispositive" para resolver estos problemas.

El uso de la funcion GX Works2 garantiza el manejo adecuado de los valores iniciales del dispositivo y elimina la necesidad de hacer
correcciones al programa, permitiéndole asi crear programas con mucha mas eficiencia.

Ademas, esta funcion elimina la necesidad de un programa de ajuste de valores iniciales de dispositivo, lo que reduciria el volumen del
programa (uso de memaria) y disminuiria el riesgo de fallo.

Para el valor inicial de dispositivo, especifique el rango de dispositivos para ajustar los valores iniciales.

Los valores iniciales reales se almacenan en la memoria de dispositivo y se asignan al rango de dispositivos especificado.
Con areas de memoria de dispositivo preparadas segun las aplicaciones del sistema, es posible cambiar los valores iniciales del
dispositivo con solo cambiar el area de memoria de dispositivo a ser asignada.

| 1 L=
00 7 3 01 [FGH K
} {MOV K20 D100 ] §
4
[
{MOV Kib Dio1 ]
{MOV KS Digz ]
bart it
it { Prodschion | tart_signal N
e .
| T -
xﬁ. - "'__'i'f
{ ! tart
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[E- MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [[PRG]Write MAIN (166)5tep *]
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e
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‘% Project

" user Library

Finalice el ajuste de los valores de dispositivo iniciales y la
memoria de dispositivo.

Connection Destination = | || Hagaclicen | @ ) para continuar,

o
-

[%
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>
m Simplificar los programas en escalera p@dﬁﬁa‘ﬁ

En un programa en escalera a gran escala, la conexion de dispaositivos, instrucciones y lineas de regla puede volverse bastante complicada,
haciendo dificil captar qué procesamiento realiza el programa.

En particular, los calculos numéricos, como una formula completada en una sola linea, deben programarse usando una combinacion de
instrucciones,

Use "Inline Structured Text" (Texto estructurado en linea) para resolver estos problemas.

Un programa en escalera se sustituye con un programa escrito parcialmente en lenguaje de texto estructurado (ST).

El lenguaje ST es un lenguaje de programacion de control secuencial similar al lenguaje C usado para la programacion del software de
computadora.

Los calculos numéricos pueden escribirse usando férmulas, de modo que incluso los programadores que no estén familiarizados con el
lenguaje C pueden usar el texto estructurado en linea.

La siguiente figura muestra un gjemplo en el que parte del programa en escalera para el sistema es sustituido por texto estructurado en linea.
Puede ver que el programa que antes era complicado ahora es facil de entender.

D3=00-D1-D2,
INT_TO_REAL_E(Start defect percentage calculation,DO,inp0);
INT_TO_REAL_E(Start defect percentage calculation,D1,inp1d;
— INT_TO_REAL_E{Start defect percentage calculation,D2,inpd);
IF inp0=EQ0 THEM
resultd =(inp1finp0)*E100;
T EMD_IF,
-y Dia-=Di-Dz REAL_TO_INT_E({Start defect percentage calculation,results, D4);
INT_TO_REAL_E(Star_rejact pol cale, 00, mpl |F (inp0-inp1)=E0 THEM
pt "ff: . g;- R resUltB =(inp2inp0-inp rET0D;
e = o | =
IF inpl = ED THEN - REAL_TO_INT_E{Start defect percentage calculation, resultB,Da);

resulta ={inp1 §inp0) * E100;
- >,

/

Fulse el botdn para ver la
anitnacion desde el principio.

-
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e
“ Simplificar los programas en escalera
[T MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Write MAIN 114 Step]
! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew  Online  Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help
NP A0 - |36 B [T b oot | B B | 0 3 g M I e D e 0L
R E=A=TE R NEORE 1 PR R T A T AN o R e e B e A I P A L A R e
: MNavigation 1 x ﬁ [PRG]¥rite MAIN 114 Step r%Glnbal Label Setting Globall r-@ Local Label Setting MaIM [PRG] l 1 b -
N Cmlgy INT_TO_REAL_Ef5tart_rmiect_pot_cale.D2irp): ~ 2
I]a- . [h Ij | %, I IF inp0:EQ THEM T
| - rezulkd:=(inpl Anp0)*E100;
+ Parameter Prod line contr EMD_IF:
Intelligent Function Modu :ZIH__E[#L_DT_E'_1|;4E_EIETISHtEaﬁ_rEiect_pct_calc,resultﬂhD4];
. inpO-inp1]>
4 Global Device Comment resultB:={inp2/{inp-inp1JFE100;
=] % Glabal Label EMD IF: =
% Globall REAL_TO_INT_E[Start_reject_pct_cale resultE DS h
+ Program Setking
] - - DA
= Pl [- 3] ] ] i )
= E:j Pragram Sehedule B
|- {4} MATN
4k| Prograrm
g5 Local Label
& FE_Pool
(B Struckured Data Type r W
" . b
'3 Local Device Commen _J
+ % Device Mermaty
+ Device Initial VYalue W
< |
‘% Project S — [ :._ o | ] ¢ )
| User Library Finalice el ajuste del texto estructuradeo en linea.
e Haga clic en [ @ | para continuar.
| Connection Destination e
B
g - D5 o102 &
English Simple QO3UDE Host Skation (53 ML
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ﬂ Crear programas que sean faciles de entender y leer I@

Es posible que le resulte dificil entender los detalles de control de un programa a gran escala con solo revisar el programa.
Los siguientes problemas pueden ocurrir como consecuencia de lo siguiente:

« Comete errores de programa (como ingresar dispositivos o instrucciones incorrectas).

+ Usted no puede encontrar las causas de los errores del programa.

« Alguien que se hace cargo de la programacion no puede entender los detalles de control.

Use "Comentario” para resolver problemas.
Algunas notas, como por ejemplo informacién de control y nombres de dispositivos, pueden adjuntarse al programa, de
modo que los detalles de control puedan entenderse facilmente.

Estos comentarios deben ingresarse donde sea posible para crear programas que sean faciles de entender no solo para
usted, sino también para los demas.

X8 X7 XE X7

o —H (v N o —3 (o )
Sharl ew R Robat st
en IT';;E.[;:' art sign
—g: ¥1 }-  —— .*r1 )—
Oiperatio
Yo Yo )
s—HF (v2 b s— {2 H
Robat st Sioo lam
: { END H & [ Enn H

GX Works2 permite ingresar los siguientes comentarios.

fipo de1 Rango de comentario
comentario
Comentario de Puede adjuntarse un comentario a un dispositivo.
dispositivo Este comentario indica la aplicacion de cada dispositivo y el tipo de dispositivo de E/S conectado.

Decl » Puede adjuntarse un comentario a un bloque en escalera.
eclaracion ) , . .
Este comentario hace que el flujo de procesamiento sea facil de entender.

Puede adjuntarse un comentario a una bobina/instruccion de aplicacion en el programa.

Mota Este comentario hace que el contenido de una bobina (salida) e instruccion de aplicacion sea facil de
entender.
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m Escribir un comentario para cada bloque en escalera

[E- MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Write MAIN 145 Step]

English

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew  Online Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help -3 X
E ; - Ij K = i
P2 AlLe v 5 6 B T M o | R B g | 5 R RSO R A T B e W
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O1e Schaduled prod oty ==ting .
400 =
EF [ifl &'I | Eﬂ" i _| | [uc:r-, K230 |:|1-:-:| . } =
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¥ Global Device Camment -
+-(8 Global Label
+-fig Program Setting
=25 pol oy K1 o1t ]
=" Pragram e
J PQM:':'-IN My chestency
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4| Program "
£ Local Label
& FE_Pool
[E3 Structured Data Types [ Mo K5 e ]
{17} Local Device Comment Frocess
+-3 Device Memnar . ) . , . S
. =y La declaracion de linea se ingresd al comienzo del blogue de escalera. freshi
+ Dervice Initial Yalue g
<- ......... | ? Prod line start
4 -y
Project 7 | {
Stort 2w — : : etes )
L.)' User Library h Finalice el ajuste de la declaracion de linea.
: Haga clicen | # J para continuar.
!i Connection Destination
o T 10 T1a
- ! I I H .'1'.1.1 }1 v
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>
m Escribir un comentario para cada salida (bobina, instruccion de aplicaci&nﬁ(ﬁﬁu‘hﬁ, |

[E- MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Write MAIN 181 Step]

! Project Edit  Find/Replace  Compile  Wiew  Online Debug  Diagnostics  Tool  Window  Help
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: Navigation 1 x 4#] [PRG]Write MAIN 181 Step ]

Project
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+ g Pararmeter Prod line conkral s

Inkelligent Function Madule
¥ Global Device Camment
+-(8 Global Label

+ Program Setking
-5 pou

= E:j Prograrm
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4k| Prograrm
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Structured Data Types 22 _| |

1'%y Local Device Comment

{ 10 ;|

+-i3 Device Memary
+-[™ Device Initial Yalue

Se ha ingresado una nota en la posicién de la bobina (MO).

=St ingriing pars

M

) 10 16
% Project { a4 I H

Devrvh s |-'H-rurr|

Finalice el ajuste de la nota.

1 - r -
Haga clic en | # } para continuar.
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>
m Hacer facil la lectura de programas que contengan relés/registros especiales ) }

Si en un programa se utilizan relés especiales, registros especiales y/o dispositivos de modulo de funcidn inteligente, podria ser
dificil entender todas las aplicaciones y funciones de estos dispositivos. Usted debera leer el programa con el manual en mano.
Aunque el programa seria mas facil de leer si se adjuntara un comentario a cada dispositivo, se necesitaria invertir mucho
tiempo y esfuerzo para adjuntar comentarios si se usaran varios dispositivos.

Use "Comentario de muestra" para resolver estos problemas.

GX Works2 brinda comentarios de muestra que describen las aplicaciones y funciones de relés especiales, registros especiales y
dispositivos de modulo de funcion inteligente.

El uso de estos comentarios de muestra hace mucho mas facil adjuntar comentarios a los dispositivos para hacer que el
programa sea facil de leer.

Los comentarios de muestra pueden modificarse segin sea necesario.
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m Hacer facil la lectura de programas que contengan relés/registros especiales
[E- MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learningiRobot control - [[PRG]Write MAIN 194 Step]
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‘% Project = n
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3.2
L
34
35

36

b
CIXITE] Depuracion

Pasos para el aprendizaje en el Capitulo 3

En el capitulo 3, aprendera sobre las funciones usadas para la depuracién.
GX Works2 brinda muchas herramientas distintas de monitorizacién y depuracion para corregir errores (bugs).
Cree programas de calidad, libres de errores, usando estas herramientas de monitorizacion y depuracion.

Monitorizar solo dispositivos y etiquetas objetivo

Verificar el estado de uso de dispositivos y etiquetas

Recopilar informacidon sobre el cambio de valor de dispositivo en el tiempo
Cambiar los valores del dispositivo sin corregir el programa

Depurar la operacion del programa paso a paso

3.5.1 Usar la funcién de ejecucién escalonada

Simular la operacion de un dispositivo externo

3.6.1 Ingresar los valores del dispositivo para ajustar el sistema de E/S

3.6.2 Usar el formato de diagrama de sincronizacién para ajustar el sistema de E/S
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m Monitorizar solo dispositivos y etiquetas objetivo

Un programa usa muchas instrucciones y dispositivos.

Ademas, la longitud vertical de un programa significa que solo parte de éste se visualiza por vez en la pantalla del monitor
de la PC.

Por ello, el monitor en escalera no puede supervisar solo toda la operacién.

Use "Observacion” para resolver estos problemas.
Esta funcion puede utilizarse para supervisar solo los dispositivos y etiquetas que usted haya especificado con anticipacion.
Es posible crear dos o mas Observaciones para garantizar la monitorizacion de cada rango.
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m Monitorizar solo dispositivos y etiquetas objetivo

[T MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [[PRG]Monitor Executing MAIN (Read Only) 194 Step]
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»ﬂ Verificar el estado de uso de dispositivos y etiquetas

Un programa usa los mismos dispositivos y etiquetas en distintas ubicaciones.
Probablemente usted desee verificar el estado de uso de estos dispositivos y etiquetas comparandolos entre ubicaciones.

Use "Referencia cruzada" para hacerlo.
Esta funcion menciona las ubicaciones de los dispositivos y etiquetas que coinciden con las condiciones de busqueda, de
manera que pueda compararlas y verificar si hay un uso incorrecto.
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e
m Verificar el estado de uso de dispositivos y etiquetas
IO MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [[PRG]Write MAIN 194 Step]
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m Recopilar informacion sobre el cambio de valor de dispositivo en el tiempo | calidad

Tal vez desee confirmar que los cambios en los valores de etiqueta y dispositivo se encuentran dentro del rango de
disefio, o proceder a una resolucion de errores verificando los cambios que se hayan producido en caso de una falla.

Use "Seguimiento de muestreo” en este caso. (Solo para la serie MELSEC-Q vy la serie MELSEC-L)

Esta funcion puede utilizarse para supervisar y registrar los cambios en los valores de etiqueta y dispositivo en el
tiempo. El registro puede guardarse en los archivos.
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m Recopilar informacion sobre el cambio de valor de dispositivo en el tiempo j @

[T MELSOFT Series GX Works2 C:\Sequential Programsie-learning\Robot control - [Sampling Trace]
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“ Cambiar los valores del dispositivo sin corregir el programa

Cuando realice una depuracion, es posible que desee cambiar forzosamente los valores del dispositivo para verificar la
diferencia en la operacion del programa.

Sin embargo, esto significa que debe modificar el programa cada vez que se cambie el valor de un dispositivo, lo que
exige considerable tiempo y esfuerzo.

Ademas, si olvida restaurar los ajustes originales del programa modificado, ello podria causar otra falla.

Use "Prueba de dispositivo de ejecucion condicionada” en este caso. (Solo para la serie MELSEC-Q vy la serie
MELSEC-L)

Esta funcion cambia los valores del dispositivo al ejecutarse el nimero de paso especificado por anticipado, sin que
usted tenga que modificar el programa.
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m Cambiar los valores del dispositivo sin corregir el programa ) (caiidag
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ﬂ Depurar la operacion del programa paso a paso

Durante la depuracion, es posible que desee confirmar la ejecucion de instruccion en cada paso o verificar si hay cambios en el valor

de un dispositivo.

Sin embargo, la depuracion paso a paso puede resultar dificil debido a la rapida velocidad de ejecucion del programa (tiempo de

escaneq).

Use la "Funcién de ejecucion escalonada” para resolver este problema. (Solo para la serie MELSEC-Q y la serie MELSEC-L)
Esta funcion permite la ejecucion del programa un paso por vez e implementa asi la depuracion paso a paso.
Use la funcion de ejecucion escalonada junto con la funcién de simulacion. (La funcion de ejecucion escalonada no puede usarse para

depurar un PLC real.)

Las siguientes funciones pueden ser usadas por la funcion de ejecucion escalonada.

Ejecucién de interrupcion

Esta funcion ejecuta el programa hasta que se cumplen las condiciones de interrupcion especificadas.
La ejecucion del programa se detiene cuando se cumplen las condiciones de interrupcién.
Use un punto de interrupcion y un dispositivo de interrupcion para especificar las condiciones de interrupcion.

Ejecucion escalonada

Esta funcion ejecuta el programa paso a paso.

Ejecucion parcial

Esta funcion ejecuta el programa solo desde la ubicacién especificada.
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b .
m Usar la funcién de ejecucion escalonada _

Especifique un punto de interrupcion y un dispositivo de interrupcion como la ubicacién de inicio de la depuracién y la condicién

de inicio, respectivamente,
También puede especificar un rango de salto dentro del cual usted desee evitar temporalmente la gjecucion de programa. (Solo para

la serie MELSEC-Q v la serie MELSEC-L)

Cuando se cumplan las condiciones de interrupcion después de que se inicie la ejecucion de interrupcion, se interrumpe la ejecucion
del programa.

Por consiguiente, mientras se ejecute la operacion del programa paso a paso con la funcion de ejecucion escalonada, verifique si hay
cambios en el valor del dispositivo para localizar una falla.

<Punto de interrupcion> <Dispositivo de interrupcion> <Rango de salto>

Ajuste un punto de interrupcion donde  Ajuste un dispositivo de interrupcién en Ajuste un rango, en unidades de bloques en
desee interrumpir la ejecucion del base al cual la ejecucion de programa se escalera, dentro del cual no deberia
programa. interrumpe cuando el valor de etiqueta o ejecutarse el programa durante la ejecucion
Especifique esto en unidades de pasos. dispositivo cumple la condicion especificada.  escalonada.

Es posible ajustar hasta 64 puntos de Es posible ajustar dispositivos de hasta 16 Es posible especificar hasta 16 rangos en todo
interrupcién en todo el proyecto. bits y/o palabras. el proyecto.

<Aplicacion de rango de salto>

Es posible reducir un punto de falla usando el rango de salto.

Realice una ejecucion de interrupcion con y sin un ajuste de rango de salto.

Si se produce una falla solo cuando se libera el ajuste de rango de salto, esto indica que el rango incluye una falla.
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m Usar la funcion de ejecuciﬁn escalonada
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2
m Simular la operacion de un dispositivo externo

La depuracion en conjuncion con la operacion de un dispositivo externo no es posible en un ambiente de desarrollo en el que no pueda
utilizarse un dispositivo externo, como la funcion de simulacion.

Para resolver este problema, se agrega de forma convencional un programa de depuracion que simula la operacion de un dispositivo
externo.

Sin embargo, crear un programa de simulacion no solo demanda una inversion considerable de tiempo y esfuerzo, sino que también es
necesario modificar el programa al cambiar la operacion.

Use "Ajuste del sistema de E/S" para resolver este problema.

Esta funcion puede simular la operacion de un dispositivo externo sin usar un programa de depuracion.

La operacion de un dispositivo externo puede ajustarse o cambiarse facilmente en la ventana de ajuste. Por ello, no es necesaria la
creacion/modificacion de un programa convencional.

Es posible ajustar la operacion de un dispositivo externo de las dos formas siguientes:

<Ajustar los valores de dispositivo>
El valor del dispositivo especificado puede cambiarse al momento de realizar el ajuste del temporizador después de haber cumplido
las condiciones especificadas.

<Ajuste en formato de diagrama de sincronizacion>
Puede efectuarse un cambio de dispositivo que se haya ajustado en el formato de diagrama de sincronizacion especificado cuando
se cumplan las condiciones especificadas.
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e
m Ingresar los valores del dispositivo para ajustar el sistema de E/S ) (Calidad
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mUﬂr el formato de diagrama de sincronizacion para ajustar el sistema de E/Q
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[ LN Administracién de proyecto y medidas de seguridad )

Pasos para el aprendizaje en el Capitulo 4

En el Capitulo 4, aprendera sobre la funciones usadas para la administracion de proyecto y las medidas de seguridad.

4.1 Evitar la fuga de know-how y la modificacién no autorizada de programas
4.1.1 Limitar los datos accesibles por cada usuario

4.2 Copia de respaldo del proyecto y gestion de versiones
4.3 Comparar los programas guardados en el controlador programable y la computadora personal
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“ Evitar la fuga de know-how y la modificacion no autorizada de programas

El programa secuencial incluye know-how y datos de importancia estratégica.
La fuga de know-how y datos del programa al exterior podria tener un efecto devastador en el negocio.
La modificacion no autorizada del programa podria acarrear problemas de produccion, como la parada del sistema.

Use "Seguridad™ para resolver estos problemas.

Esta funcidn limita a los usuarios que pueden acceder a cada proyecto bajo proteccion mediante contrasena.
También puede limitar el rango de datos o funciones al que cada usuario puede acceder u operar.

La funcion evita asi que usuarios no autorizados exploren o editen programas.
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» — " . i m
m Limitar los datos accesibles por cada usuario @“i“@ C-Ges-‘f-m‘n)

El desarrollo de un programa secuencial a gran escala esta a cargo de dos o mas programadores que comparten el trabajo.
En caso de desarrollo en equipo, el rango de datos accesibles y funciones disponibles debe manejarse adecuadamente segtin
el rango de trabajo y el nivel de destrezas de cada programador y la confidencialidad de los datos manejados por cada
programador.

Este manejo del acceso puede implementarse ajustando niveles de acceso de seguridad.

<Nivel de acceso>
Los privilegios de operacién para los datos incluidos en el proyecto pueden ajustarse para cada usuario.
Es posible ajustar los siguientes cinco niveles de acceso.

Mivel de acceso Autoridad de operacion

Alta | Administradores Mivel de administrador Autorizados a usar todas las funciones.

Desarrolladores (Mivel3)

Los ajustes de seguridad, el acceso a los datos y

Desarrolladores (Nivel2) Mivel de desarrollador . . S
algunas operaciones estan restringidas.

Desarrolladores (MNivell)

Usuarios Nivel de operador Solo esta disponible la exploracion de datos del
Baja P proyecto. Mo pueden leer desde el CPU del PLC.
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m Limitar los datos accesibles por cada usuario
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»m Copia de respaldo del proyecto y gestion de versiones

Un programa importante podria perderse debido a una falla del CPU del controlador programabile.

Si no estuviera disponible un programa de respaldo, hay pocas posibilidades de una recuperacion rapida.

Incluso si estuviera disponible un programa de respaldo, seria dificil determinar si la version es la misma que el programa
perdido, a menos que se garantice una gestion de versiones.

Con el fin de estar preparados para circunstancias inesperadas, es necesario realizar copias de respaldo periodicas y
garantizar la gestion de versiones.

Use "Historial de cambios” para resolver estos problemas.

Esta funcion puede registrar hasta 100 conjuntos de historiales de cambios (nimero de historial, fecha/hora, usuario, titulo,
comentario) del proyecto.

También se hace, al mismo tiempo, una copia de respaldo de los datos del proyecto al momento del registro.

La gestion de versiones garantizada por la funcion de historial de cambios le permite restaurar los programas perdidos,
verificar las versiones de programas e implementar asi la recuperacion rapida en caso de circunstancias inesperadas.

Use la dltima version
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»m Copia de respaldo del proyecto y gestion de versiones )
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»
m Comparar programas guardados en el controlador programable y la computadora personal

MNormalmente, los programas se guardan en una PC en el ambiente de desarrollo, aungue también se escriben al PLC.
Estos dos programas no siempre son lo mismo.
Realizar solo una verificacion visual para comprobar que son lo mismo podria acarrear errores.

Use "Verificar con PLC" para resolver este problema.
Esta funcion puede verificar que el programa abierto por GX Works2 coincide con el programa escrito al PLC.
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m Comparar programas guardados en el controlador programable y la computadora personal )
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@Y Prucha final

Ahora que ha completado todas las lecciones del Curso PLC Conceptos Avanzados de GX Works2, esta
listo para tomar la prueba final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad
para revisar esos temas.

Hay un total de 8 preguntas (8 areas) en esta Prueba final.

Puede tomar la prueba final las veces que desee.

Cémo calificar la prueba

Luego de seleccionar la respuesta, asegurese de hacer clic en el botén Respuesta. Su respuesta se
perdera si no hace clic en el botén Respuesta. (Se considerara como pregunta sin respuesta.)

Resultados de la calificacion

El nimero de respuestas correctas, el nimero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas y el
resultado sobre si aprobé o no aparecera en la pagina de calificacion.

Respuestas correctas: 2

Total de preguntas: 9 Para aprobar la prueba, debe
responder correctamente el 60 %
de las preguntas.

Porcentaje: 22%

Continuar Revisar Volver a intentar

+ Haga clic en el boton Continuar para salir de la prueba.
* Haga clic en el botén Revisar para revisar la prueba. (Verificar la respuesta correcta)
» Haga clic en el boton Volver a intentar para tomar la prueba nuevamente.
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> Prueba final 1 )

:Cual de las siguientes funciones permite una programacion eficiente mediante el uso de bloques de escalera de uso
reiterado como componentes que pueden ser compartidos? (Elegir una.)

~ Texto estructurado en linea

Etiqueta

L)

.

Blogue de funcién

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 2 )

;Cual de las siguientes funciones puede crear programas faciles de leer al cambiar los nombres de dispositivo por
nombres asociados con su aplicacion? (Elegir una.)

~ Comentario de dispositivo

L)

Etiqueta
Nota

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 3

:Cual de las siguientes funciones puede crear programas faciles de leer al suministrar informacion sobre el
procesamiento para cada bloque de escalera? (Elegir una.)

~ Comentario de dispositivo

Declaracion de linea

L)

Mota

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 4

:Cual de las siguientes es la explicacion correcta de la funcion “Verificar con PLC"? (Elegir una.)

()

Compara el programa que esta editandose con un programa registrado en el historial de cambios.

L)

Compara el programa que esta editandose con un programa seleccionado guardado en la PC.

.

Compara el programa que esta editandose con un programa escrito en la CPU del PLC.

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 5 )

:Cual de las siguientes es la explicacion correcta para la funcion de “Ajuste del Sistema de E/S"? (Elegir una.)

.

Simula la operacion de equipos de E/S externos en la computadora personal durante la depuracion.

L)

Controla en forma remota la operacién de los equipos de EfS externos desde la computadora personal durante la depuracién.

.

Simula la operacion de la CPU del PLC en la computadora personal durante la depuracion.

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 6 )

:Cual de las siguientes es la explicacion correcta de la funcion “Historial de cambios”? (Elegir una.)

L)

Registra la operacion de GX Works2 paso por paso de forma tal gue pueda restaurarse libremente mas adelante.

L)

Registra informacion de historial y copias de respaldo del proyecto para permitir la verificacion y restauracion mas adelante.

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 7

;Cual de las siguientes funciones puede ser utilizada durante la depuracion para cambiar inicamente los valores
de dispositivo sin modificar el programa? (Elegir una.)

Ejecucion de interrupcion

L)

Ajuste del sistema de E/S

.

Prueba de dispositivo de ejecucion condicionada

Respuesta ][ Volver
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> Prueba final 8

Asuma que el proyecto incluye dos programas, A y B, y usted usa la funcion “etiqueta”.
;A cual de los siguientes tipos de etiqueta puede accederse mediante el programa B? (Elija dos.)

~  Etiqueta global
~ Etigueta local del programa A
~  Etiqueta local del programa B

Respuesta ][ Volver
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> Calificacion de la prueba )

Ha completado la prueba final. Sus resultados son los siguientes.
Para terminar con la Prueba Final, vaya a la pagina siguiente.

Respuestas correctas: 0

Total de preguntas: 8

Porcentaje : 0%

‘ Continuar ‘ ‘ Revisar ‘ ‘anveraintentar‘

No ha aprobado la prueba.
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>

Ha completado el Curso PLC Conceptos Avanzados de GX Works2.

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion
recibida en este curso le sea (til en el futuro.

Puede revisar el curso las veces que desee.

Revisar | | Cerrar




