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2= Objetivo de este curso )

Este curso es para aquellos que estén utilizando los médulos de funcién inteligente de la serie MELSEC-Q por primera vez o

recién estén empezando a utilizarlos.
Este curso explica como utilizar los modulos de funcion inteligente mediante la utilizacion de un médulo de convertidor

analogico - digital relativamente sencillo y un software de ingenieria llamado "GX Works2".
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»
Estructura del curso )

El contenido de este curso es el siguiente.
Le recomendamos comenzar desde el Capitulo 1.

Capitulo 1 Bases de los médulos de funcién inteligente

Aprenda las funciones y usos basicos de los médulos de funcién inteligente y de GX Works2.

Capitulo 2 Cémo utilizar el médulo de convertidor D/A

Aprenda las especificaciones y método de conexion del médulo de convertidor D/A (Q62DAN), como configurar el médulo
con GX Works2 y como verificar el funcionamiento del médulo durante el comienzo.

Prueba final

Nota de aprobacion: 60% en adelante.
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»
Como usar esta herramienta de e-Learning

Ir a la pagina siguiente

Ir a la pagina siguiente.

Regresar a la pagina anterior

Regresar a la pagina anterior.

Ir a la pagina deseada

Se visualizara el "indice”, lo que le permitira navegar a la pagina
deseada.

Salir del aprendizaje

Salir del aprendizaje.
El aprendizaje y las ventanas como "Contenidos" se cerraran.
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»
Precauciones del uso ) 00o

Precauciones de Seguridad

Cuando aprenda usando productos reales, lea por completo las precauciones de seguridad ubicadas en los manuales
correspondientes.

Precauciones del Aprendizaje

- Es posible que las pantallas visualizadas de la version del software que use sean diferentes a las de este curso.

Este curso utiliza la siguiente version de software:
- GX Works2 Version 1.77F
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»@@m Bases de los médulos de funcidn inteligente )

En este capitulo aprendera sobre las funciones y los métodos de control basicos que son comunes en los médulos de

funcion inteligente de la serie MELSEC-Q.
Estudiemos los métodos de control de los modulos de funcion inteligente y como se relacionan con GX Works2.

1.1 Resumen de los médulos de funcién inteligente

1.2 Control de los modulos de funcion inteligente

1.3 Programas para controlar los médulos de funcion inteligente
1.4 Operacion de ajuste utilizando parametros

Intelligernt

Sfunction module

.b U 010101010101

3 .U 010101010101010
1101010101010101010101

L} 10101010101010101010
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»m Resumen de los médulos de funcién inteligente ) 0oc

Entre los varios médulos que se montan en la unidad de base del controlador programable de la Serie MELSEC-Q, aquellos
modulos diferentes del médulo CPU, el médulo de suministro eléctrico y el médulo de E/S digital se llaman "modulos de
funcion inteligente”.

Los médulos de funcién inteligente son importantes para expandir el alcance de aplicacion del controlador programable en la
interfaz donde el controlador programable esta conectado a varios sensores y actuadores.

Hay médulos que controlan la entrada/salida de sefiales analogicas, que se comunican con dispositivos conectados entre si
por una red, y que controlan el posicionamiento, entre otros.

Procesamiento de la
transmisién de la informacién Control de posicionamiento
. - - B

s Control de posicionamiento y
-7 reconocimiento de la posicion

Comunicacién de red

i st A S E I AT 81010 ==
- A Y I I T

“~~ " Procesamiento de datos analégicos
P 0% rereres Voltaje, comiente y  IENRNERN—

B2 00000/ | Rl S S S SSSSS

Ahora aprendamos los tipos de médulos por clasificacion de funcién.
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m Tipos de moédulos de funcion inteligente ) o

Por tipo

Médulo de sistemas
analégicos

Nombre del médulo

Los médulos de funcion inteligente de los controladores programables de la Serie Q son los siguientes.

Resumen de funcién

Médulo de El médulo de convertidor A/D convierte cantidades analégicas como el voltaje y la
convertidor A/D corriente de entrada externa a datos digitales que luego captura el médulo CPU.
Modulo de El médulo de convertidor D/A convierte datos digitales establecidos por el médulo
convertidor D/A CPU en cantidades analdgicas como voltaje y corriente, y luego los emite.

Médulo de Basado en las mediciones del sensor de temperatura (datos analégicos) y la
regulacién de la temperatura objetivo del controlador programable, el médulo de regulacién de la
temperatura temperatura computa las entradas de control necesarias a los dispositivos

externos. Estos dispositivos externos luego ajustan las temperaturas de muestra
para alcanzar el objetivo.

Médulo de entrada
de temperatura

El médulo de entrada de temperatura convierte las mediciones de temperatura
(datos analdgicos) de los sensores externos en datos digitales, que puede manejar
el médulo CPU.

Médulos de sistema de
posicionamiento/contador

Maédulo contador de
alta velocidad

El médulo contador de alta velocidad recibe sefiales de trenes pulsos a alta
velocidad de los encoders que estan montados en las maquinas, y cuenta el
namero de pulsos. Basado en los resultados se pueden confirmar las velocidades y
posiciones de las maquinas.

Médulo de
posicionamiento

El médulo de posicionamiento emite la informacion de posicionamiento que
computan los controladores programables a los dispositivos externos (como los
amplificadores de servo) como comandos de posicionamiento (posiciones y
velocidades).

Médulo de sistemas de red

Médulo de
comunicacién
en serie

El médulo de comunicacién en serie transfiere los datos hacia y desde los
dispositivos externos a través de interfaces en serie como RS-232.

Modulo Ethernet

El médulo Ethernet esta conectado a la Ethernet para el envio de datos entre
dispositivos en una red.

*De los modulos listados arriba, este curso cubre el médulo de convertidor D/A.
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» M
m Interfaces y configuraciones internas de los médulos de funcion inteligenta ooc

Los moédulos de E/S solo tienen sefales de entrada/salida. La caracteristica distintiva de los médulos de funcion
inteligente es que tienen memorias buffer.

Médulo CPU Médulo de funcién inteligente
Sefial de bit

Salida de CPU m1 ————

Entrada de CPU (X)

Programa
secuencial

Registro de
datos (R)

Ajuste del
interruptor de
parametros

(1) E/S de sefal I/F | Esta es una interfaz para el envio de sefiales de bit (sefiales de ENCENDIDO/APAGADO) hacia y desde el médulo CPU.

El nimero de puntos ocupados se decide para cada médulo de funcién inteligente, y el nimero de E/S se decide
mediante la ranura en donde se va a montar.

(2) Memoria buffer | Esta es una interfaz para el envio de datos de palabra (16 bits) hacia y desde el médulo CPU.
Para cada médulo de funcién inteligente, la informacién necesaria se asigna a la direcciéon de la memoria buffer.

(3) Procesador Este se configura con circuitos dedicados que procesan las funciones principales del médulo de funcion inteligente.

(4) Interfaz externa | Esta es una interfaz para conectar los médulos de funcién inteligente a los dispositivos externos.
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»m Funciones de los médulos de sistema analégico )

Los médulos de sistema analégico manejan cantidades analogicas como el voltaje, la corriente y la temperatura para los
dispositivos a controlar.
El siguiente diagrama de bloque muestra el caso del médulo de convertidor D/A.

Médulo CPU Médulo de convertidor D/A
Sefal de E/S

Voltaje y
corriente

e

Entrada de CPU (X) B —pu

Salida de CPU (Y) Sefial de

control

Programa
secuencial

Registro de
datos (R)

Datos
digitales

Valor digital Valor analégico
010011 :> 5V
_I I_’ l 0

El mddulo de convertidor D/A convierte los datos digitales establecidos por el programa secuencial en datos analdgicos
(voltaje o corriente) y luego los emite a los dispositivos externos. Los detalles se explican en el Capitulo 2.
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»m Control de los médulos de funcidn inteligente ) 000

Roles de la seinal de E/S / memoria buffer )

Senal de E/S

expresan como Y.

Médulo CPU

Programa Entrada de CPU (X) g———=5

secuencial .
Salidade CPU(Y) — =

Médulo de funcién
inteligente

Sefial de E/S
Salida de funci

inteligente (X)
Entrada de funcién

inteligente (Y)

Convencionalmente, las sefiales ingresadas al modulo CPU se expresan como X y las sefiales emitidas desde el médulo CPU se

El nGmero de puntos de E/S ocupado por cada médulo de funcién inteligente esta fijo.
Si el médulo tiene 16 puntos de E/S, habra 16 puntos de entrada y 16 puntos de salida asignados.

Las sefales X informan al médulo CPU sobre el estado de los
mddulos de funcién inteligente con sefales
ENCENDIDO/APAGADO.

Ejemplos de sefiales X (en el caso del médulo de convertidor D/A)
- Sefal del Médulo READY

- Etiqueta del estado de modo de alta resoluciéon

- Etiqueta de la finalizacion del ajuste de la condicion en
funcionamiento

- Etiqueta del modo de ajuste de offset/ganancia

Las sefales Y dan instrucciones a los mddulos de funcién
inteligente desde el médulo CPU con sefiales
ENCENDIDO/APAGADO.

Ejemplos de sefiales Y (en el caso del médulo de convertidor D/A)
- Etiqueta de salida del CH1 habilitado/deshabilitado

- Etiqueta de salida del CH2 habilitado/deshabilitado

- Solicitud de ajuste de la condicién de funcionamiento

- Solicitud de escribir rango de usuario
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> Roles de la seial de E/S / memoria buffer )

Memoria buffer

Memoria buffer
Datos de
ajuste
(parametros)

Programa Registro de
secuencial datos (R)

Datos de
control

Médulo CPU Médulo de funcién
inteligente

La memoria buffer contiene los datos de ajuste, utilizados para transmitir la informacion inicial de los médulos de funcion
inteligente; y los datos de control, utilizados para actualizar en forma continua la dltima informacion durante la operacion.

Ejemplos de datos de ajuste (en el caso del moédulo de
convertidor D/A)
- Conversion D/A habilitada/deshabilitada

Ejemplos de datos de control (en el caso del médulo de
convertidor D/A)

- Valor digital del CH1

- Valor digital del CH2

- Valor establecido del cédigo de verificacion del CH1

- Valor establecido del cédigo de verificacién del CH2

- Cédigo de error
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m Informacion para controlar los médulos de funcion inteligente)

Haga clic en el boton para avanzar en las explicaciones.

El flujo de informacion para controlar los médulos de funcién inteligente se explica a continuacion, en forma de ejemplo.

(4) Programa secuencial

utilizar.

Un programa secuencial es un programa de usuario que es utilizado por el médulo CPU para
controlar los médulos de funcién inteligente.
Es necesario desarrollar programas de control que soporten los médulos de funcién inteligente a

(1) Envio de sefiales de E/S )  (2) Envio de memoria buffer ) (3) Datos externos ) (4) Programa secuencial )
Médulo CPU Médulo de funcion inteligente
(médulo de convertidor D/A)
Senal de E/S
X0 X0 READY
X1 X1
Programa
secuencial Xn Xn | Etiqueta de error
?
YO0 YO0 2  |rerminal de
Y1 Y1 Output enable @ Entradal
3 Salida
Yn Yn Error clear -] 1
g_ 2 :)C)C Dispositi
Registro de datos Memoria buffer o VO
Dno 0 [Habilitar conversién - externo
DnA1 1 Ajuste de datos 5
Dn2 2 §:
Dn3 3 o
4 =
5
Dn n Cédigo de error
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m Programas para controlar los médulos de funcién inteligente )

- Acceso a las sefales de E/S

E/S (dispositivos X e Y) asignados al modulo de funcion inteligente.

Aprendamos sobre los programas secuenciales utilizados para acceder a las sefiales de E/S y memorias buffer.

Se realiza una programacion equivalente al control usual de los médulos de E/S mediante la utilizacion de nGmeros de

Yo

NN

| Habilitar salida CH2

Y2
- Acceso a la memoria buffer

programa secuencial. (Se dan mas detalles en las paginas siguientes.)

- Ejemplo de programacién para acceder a las Médulo CPU M??.”IO ‘tje funcién
sefales de E/S inieigente

Sefal de E/S
Programa | Entrada de CPU (X) @ T
secuencial

Salida de CPU (¥) —- | funcién
i e
a0 _-J Médulo READY |__IHabilitar salida CH1

En el envio, la transferencia de datos entre el médulo de funcion inteligente y el médulo CPU se realiza utilizando un

Si se utiliza GX Works2, los datos se comunican automaticamente entre el moédulo CPU y la memoria buffer (ver Seccién 1.4).
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»
m Programacién por dispositivos de médulo de funcién inteligente )

Expresar la
memoria buffer
como un

dispositivo

Los dispositivos de modulo de funcion inteligente pueden leer datos y escribir datos en sus propias memorias buffer
utilizando instrucciones de transferencia como MOV, como es el caso de las memorias de dispositivo en los moddulos CPU.

uo\GO

U0 : Se especifican los primeros dos digitos del nimero de E/S inicial de tres digitos (digito hexadecimal)
del médulo de funcién inteligente. Por ejemplo, si el niimero de E/S inicial es X/Y090, el dispositivo se

especifica como "U09" o "U9".

GO : La direccién de la memoria buffer del médulo de funcién inteligente se especifica por un digito
decimal. Por ejemplo, cuando se accede al area de la Direccion 19, el dispositivo se especifica como "G19".

Ejemplo de programa

-
L

Registro de datos

D10|

m

MOV Ug\ G19 D10

Memoria buffer

Ejemplo de expresion: El niumero de E/S de "X/Y09" y la direccion de memoria buffer de "19" se expresan como "U9\G19".

- Ejemplo de programa para leer datos desde la memoria buffer

Se muestra a continuacién un programa para leer datos desde la direccion de memoria buffer "19" del médulo de funcién
inteligente (nimero de E/S inicial es "X/Y090") y escribir los datos en el registro de datos "D10".

¥

<« 11

(Direccion)

18(13H)
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m Programacién por dispositivos de médulo de funcién inteligente )

- Ejemplo de programa para escribir datos a la memoria buffer

Se muestra a continuacién un programa para escribir los datos del registro de datos "D0" a la direccion de memoria
buffer "1" del médulo de funcién inteligente (nimero de E/S inicial es "X/Y090").

} {  mov Do us\ 61 }

Memoria buffer (Direccién)

Registro de datos

Do | 4000 N 4000 1(1H)
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m Operacién de ajuste utilizando parametros )

describen los valores de ajuste.

Sélo programas secuenciales

Los programas secuenciales definen los métodos de operacion y los valores de ajuste. En contraste, los parametros so6lo

Los valores de ajuste establecidos por parametros (utilizando GX Works2) también se pueden definir mediante programas

secuenciales, tal como se explica en la Seccién 1.3.
Sin embargo, la mejor forma de escribir un programa es utilizando tanto los programas secuenciales como los parametros;
utilice los programas secuenciales para definir los métodos de operacion, y los parametros para establecer valores.

Método Caracteristicas

Los patrones de operacion complejos, que se determinan dependiendo de la
condicién, se pueden programar. Ideal para programar una operacion de
produccion en masa.

Programas secuenciales +
parametros

Es facil diferenciar entre método de operacion y valores de ajuste.
Si se cambian las cantidades de operacion, es facil encontrar los lugares a cambiar.
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> Ajustes por Programa secuencial

- Concepto de envio de datos por programa secuencial

Médulo de funcién inteligente

Salida de CPU (Y)
E/S de sefal I/F

Entrada de CPU (X)

Memoria buffer

Programa

secuencial Escritura de datos Datos de ajuste

(parametros)

Escritura de Datos de

datos Lectura control/
de datos cddigo de error

Los datos de la memoria buffer se envian mediante un programa secuencial.

El método de envio de datos solo por programas secuenciales se muestra a continuacion.
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»m Ajustes por parametros

El método de envio de datos por programas secuenciales + parametros se muestra a continuacion.

- Concepto de envio de datos por programa secuencial + parametros

Médulo CPU Médulo de funcién inteligente

Salida de CPU (Y)
Programa

E/S de sefial I/F
secuencial

Entrada de CPU (X)

Memoria buffer

Pardmet Escritura de datos Datos de ajuste
= e
GX Works2

(ajuste de
parametros)

——=9  Actualizacién Escritura de Datos de

iomitiea datos Lectura control/
de datos

cbdigo de error

Los datos de la memoria buffer se envian mediante los ajustes de parametros y la Actualizacion Automatica.
La Actualizacion Automatica permite al médulo CPU actualizar automaticamente la memoria buffer del médulo de
funcién inteligente solo mediante el ajuste del encabezado del dispositivo y la cantidad de datos a transferir.
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m Ventajas del uso de parametros ) oac

Comparemos la operacion de envio de datos escrita por programas secuenciales con la operacion de envio de datos escrita
por programas secuenciales y parametros (para el modulo de convertidor D/A Q62DAN).

-Ejemplg de la operacion de envio de datos escrita por programas Los programas en esta
secuenciales parte no son necesarios al
El nimero de E/S de inicio de Q62DAN se especifica como "X/Y90". utilizar parémetros.
90 o,
t { nov » " El valor de ajuste inicial del Q62DAN se escribe en la

memoria buffer.

o7 ™e Se establece la solicitud de ajuste de la condicién de
funcionamiento.
™ 99
‘1 i} +-1 {r ™ Se resetea la solicitud de ajuste de la condicién de
funcionamiento al completarse el ajuste.
p <]
* (e | Habilitar salida CH1 ACTIVADA.
(™ 4 Habilitar salida CH2 ACTIVADA.
4 90
13 b t { nov k300 "1 H Elvalor digital de CH1 se transfiere a D11.

{ oo Kiooe " H Elvalor digital de CH2 se transfiere a D12.
vy
{ omow o1t o1 } Los valores digitales de CH1 y CH2 se escriben en la memoria
buffer del Q62DAN.
= or s
2 i } i} —{ move o19 b1 | Se lee el cédigo de error del Q62DAN desde la memoria
buffer a D13.
e e %0 H El cédigo de error se convierte a BCD y se emite desde
Y20 a Y2B.
{ st 1 Se establece la solicitud de borrado de error (YOF).
SrF o7
P S— P- [ ot T " Se resetea la solicitud de borrado de error (Y9F).

Los programas en esta parte se vuelven
innecesarios al utilizar parametros.
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m Ventajas del uso de parametros

) [ v Jroc

{192

K300

K1000

b1z

X1 X90
) l | ] I" mov
! L
4 BV
L
x2 xor
] | ] r
: ' i BCOP
Yor xor

{3zt
L

BsT

- Parametros

Elemento de parametro  Ajuste

Habilitar/deshabilitar Habilitar
conversion D/A de CH1
Habilitar/deshabilitar Habilitar
conversién D/A de CH2

K3y2o

™wrF

Ter

oo

- Ejemplo de la operacién de envio de datos escrita por programas secuenciales + parametros

Si se utilizan parametros, el programa para comunicarse con la memoria buffer se vuelve innecesario por los siguientes ajustes.

- Actualizaciéon Automatica

Elemento Actualizacién

Automatica
Valor digital del CH1

> Habilitar salida CH1 ACTIVADA.
 Habilitar salida CH2 ACTIVADA.

| El valor digital de CH1 se transfiere a D11.

1} El valor digital de CH2 se transfiere a D12.

y El cédigo de error (D13) del Q62DAN se convierte a
BCD y se emite desde Y20 a Y2B.

} Se establece la solicitud de
borrado de error (Y9F).

1 Se resetea la solicitud de
borrado de error (Y9F).

El valor digital se
escribe en la
memoria buffer.

Se lee el coédigo
de error desde la
memoria buffer.

Dispositivo de
almacenamiento

D11

Valor digital del CH2

D12

Codigo de error

D13
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»m Resumen de funciones de GX Works?2 )

Parametros:

Los parametros para las memorias buffer del médulo de funcién inteligente se pueden ajustar mediante GX Works2.
La informacién establecida en la pantalla parametros se escribe en los médulos de funcion inteligente durante el comienzo.
El programa para escribir valores de parametros se vuelve innecesario.

- Concepto de envio de datos por ajuste de parametros

Médulos de

GX Works2 inteligente
[ =1 Ajuste de datos
4 (parametros)

Ajuste automatico al momento del
comienzo (datos de ajuste inicial
como la habilitacién de la
conversiéon D/A)

funcién

Actualizacion Automatica:

Esta funcion envia los datos en forma automatica entre el médulo CPU y el modulo de funcion inteligente.

Los datos especificados se comunican automaticamente entre los dispositivos en el médulo CPU establecido y las
memorias buffer de los médulos de funcién inteligente. El programa para enviar datos entre el médulo CPU y las
memorias buffer es innecesario.

- Concepto de envio de datos por Actualizacion Automatica

T Médulo

GX Works2 CPU

Actualizacién Automaética
Memoria de Datos n:le'
H HS comando
AsposiN: Datos de salida

Ajuste automatico al momento del comienzo

(se especifican los datos a comunicar y los
dispositivo en el lado del médulo CPU).

Comunicacién automatica de
los datos durante la EJECUCION
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»m Resumen de funciones de GX Works2 ) 000

Monitor del médulo de funcion inteligente
Esta funcion diagnostica el estado de operacion de los médulos de funcion inteligente, los detalles de los errores y otros.
El estado dentro de los modulos de funcion inteligente se puede monitorear, y los ajustes se pueden cambiar mediante la
pantalla de GX Works2.

- Concepto de funciones del monitor del médulo de funcién inteligente

GX Works2

Monitor del médulo
de funcién inteligente

Monitor del médulo de funcién inteligente
(estado de operacién/informacién sobre
errores/cambios en las condiciones de
control, etc)
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»m Resumen de este capitulo ) < o

En este capitulo, ha aprendido:

- Resumen de los moédulos de funcion inteligente

- Control de los moédulos de funcion inteligente

- Programas para controlar los médulos de funcion inteligente

- Operacion de ajuste utilizando parametros

Revise los siguientes puntos importantes:

Interfaces de los médulos de
funcién inteligente

Métodos de envio de
informacién

Funciones de GX Works2

Programa secuencial

Hay sefiales de E/S que soportan sefales de bit y memorias buffer que soportan datos de
palabra. También hay interfaces externas para enviar sefiales desde y hacia dispositivos externos.

Hay dos métodos de envio de informacién hacia y desde los médulos de funcién inteligente.
Uno es utilizar programas secuenciales y el otro es utilizar los parametros.

Luego de afadir médulos nuevos, GX Works2 puede ajustar los parametros y la Actualizacion
Automatica, y utilizar las funciones del monitor del médulo de funcién inteligente.

GX Works2 simplifica la creacion del programa secuencial para controlar los médulos de funcion
inteligente. Ademas, las tareas al momento del comienzo se pueden verificar con las funciones
del monitor del médulo de funcién inteligente.

Si se establecen los parametros y la Actualizacién Automatica utilizando GX Works2, el programa
secuencial que controla el Q62DAN procesa las sefales de E/S de este, ademas lee y escribe
datos hacia y desde las memorias de dispositivo especificadas por la Actualizacién Automatica.

Al finalizar, tome la prueba para verificar su aprendizaje.
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) Como utilizar el médulo de convertidor D/A ) 00

Aprendamos sobre la operacion del médulo de convertidor D/A. En este capitulo, utilizaremos como ejemplo un sistema de
control de la velocidad del transportador que utiliza las salidas analogicas del Q62DAN.
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m Configuracion del médulo de convertidor D/A ) 00c

Configuremos los parametros para el sistema que se muestra a continuacion.

Moédulo CPU Modulo Q62DAN
; Sefal de E/S
falde b
xoo] | Sen [\e " | [%90] reaoy =
I X91 << 1 1 X91
X9F XOF | Etiqueta de error] 1€rMinal 0
de salida
Y90 Y90 1
> Y91 [ S Y91 | Habilitar salida 2 DOOOOOC VFD
Programa
secuencial YOF YOF| Borrar error
Registro de datos Se':':L?: Memoria buffer
D10 P AN 0 |Habilitar conversién
| [\ > 1
>[D30 T 3
3
<p4o 4
Transportador
Actualizacién 19
Automética
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m Procedimientos para utilizar el Q62DAN

1)

Instalacion y cableado.

Instale el Q62DAN en la ranura de la unidad de base especificada.
Conecte el Q62DAN a los dispositivos externos mediante los cables. (La conexion de cables se explica

(2

en la Seccion 2.1.7.)

Ajustes en GX Works2

Inicie GX Works2. Afhada el Q62DAN como un médulo nuevo. Luego, ajuste los interruptores,
parametros y la Actualizacion Automatica. (Los detalles se dan en la Seccion 2.2.1.)

W%

@)

Creacion del programa secuencial y escritura en el médulo CPU
Cree los programas secuenciales para controlar el Q62DAN.

Escriba los programas secuenciales, parametros PLC y los parametros de médulo de funcién inteligente

en el médulo CPU.

(4)

Depuracion

Utilice el monitor del médulo de funcién inteligente de GX Works2 para verificar el estado de operacién
del Q62DAN.
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m Rendimiento y especificaciones del Q62DAN

Ndmero de salidas anal6gicas

Verifique que se satisfagan las especificaciones de sistema.
Las especificaciones del Q62DAN se enumeran a continuacion.

Elemento Especificaciones

2 puntos (2 canales)

Entrada digital

Binario con signo de 16 bits

Modo de resolucién normal: -4096 a 4095, modo de alta resolucién: -12288 a 12287, -16384 a 16383

Voltaje de salida analégica

-10 a 10VCC (resistencia de la carga externa: 1kQ) a 1IMQ)

Corriente de salida analdgica

0 a 20mACC (resistencia de la carga externa: 0 a 600%2)

Caracteristicas de E/S
Resolucién maxima

Rango de salida Resolucién Resolucién Resolucién alta Resolucién
normal méaxima méaxima

Voltaje 0asVv 0 a 4000 1,25mV 0a 12000 0416mV

lasv 1mV 0,333mV

-10 a 10V -4000 a 4000 2,5mV -16000 a 16000 0,625mV

Rango de usuario 0,75mV -12000 a 12000 0,333mV
Corriente | 0a20mA 0 a 4000 SpA 0a 12000 1,66pA

4 a 20mA 4pA 133pA

Rango de usuario -4000 a 4000 1,5pA -12000 a 12000 0,83pA

Precision

Temperatura ambiente 25 £ 5°C: £0,1% o menos

Temperatura ambiente 0°C a 55°C: +0,3% o menos

Velocidad de conversion

80us/canal

Ndmero de puntos ocupados
de E/S

16 puntos (asignacién de E/S: inteligente de 16 puntos)

(ver Seccion 2.3.1).

Los modos de resolucion y los rangos de salida se seleccionan mediante el ajuste de interruptores en GX Works2
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»m Apariencia del Q62DAN y asignacion de terminal ) 000

Verifique la apariencia y la longitud del cable.
- Nombres de partes del médulo Q62DAN

Q62DAN

Ndmero Nombre Descripcion
(1) LED de EJECUCION Indica el estado de operacion del Q62DAN.
(RUN) Encendido: esta en funcionamiento con normalidad
Parpadeante: modo de ajuste de offset/ganancia
Apagado: apagado 5V, error del temporizador del
controlador de secuencia, habilitado el reemplazo del
moédulo en linea.
(2) LED de ERROR Indica el estado de operacién del Q62DAN.
(ERROR) Encendido: error

Apagado: en funcionamiento normal
Parpadeante: ajuste de interruptor al momento del error

Aquellos diferentes de 0 se establecen al Interruptor 5
mediante el ajuste de interruptores del médulo de funcién
inteligente.

€)

Terminal de salida
analégica

Emite los valores analégicos D/A convertidos.

4)

Terminal de
suministro de
energia externo

Se conecta a un suministro de energia externo de 24VCD.
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@ XTI Caracteristicas de conversién D/A del Q62DAN )

Las caracteristicas de conversion de D/A (salida de voltaje) del Q62DAN en el modo de resoluciéon normal se muestran a continuacion.
Las caracteristicas de conversion de D/A (salida de voltaje) del Q62DAN de ejemplo utilizan de OV a 5V.

L w

3)

(1)

Valor de salida anal6gica (V) 0 1 (2) Rango de salida analégica practica

-10 x

- 40967 - 4000 - 2000 0 2000 4000 "4095

Valor de entrada digital

Nimero  Ajuste del rango de salida Ganancia Entrada digital Resolucién maxima
(1) lasv v 5V 0 a 4000 1mV
(2) 0asVv ov 5V 1,25mV
(3) -10 a 10V ov 10V -4000 a 4000 2,5mV
- Ajuste del rango de usuario "1 " -4000 a 4000 0,75mV

*1 Verifique los valores de offset y ganancia del ajuste del rango de usuario remitiéndose al manual del producto.

Offset: Muestra el valor de la salida analégica cuando el valor de entrada digital es 0.
(Ejemplo: Cuando el rango de salida es de 1V a 5V, el offset es 1V.)
Ganancia: Muestra el valor de la salida analégica cuando el valor de entrada digital es el valor maximo (4000).

(Ejemplo: Cuando el rango de salida es de 1V a 5V, la ganancia es 5V.)
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m Senales de E/S del Q62DAN ) 0ec

Sefnal de entrada (X): Esta es ENCENDIDA/APAGADA por el Q62DAN.
Senal de salida (Y): Esta es ENCENDIDA/APAGADA por el lado del modulo CPU.
Se controla el Q62DAN por los programas secuenciales que utilizan sefiales de E/S.
* El rango numérico de las senales de E/S del Q62DAN se decide por la posicion de la ranura en donde es montada cuando el
Q62DAN se monta en el médulo base.
También se puede utilizar al asignarlo en forma forzada a cualquier rango numeérico mediante el ajuste de la asignacion de
E/S de los parametros de la PC.
Los niumeros de E/S del Q62DAN del sistema de ejemplo para el entrenamiento son X90 a X9F e Y90 a Y9F.
Asignacion de las sefiales de E/S del Q62DAN:

Sefial de entrada Sefial de salida
(Q62DAN - médulo CPU) (Médulo CPU -+ Q62DAN)
X90 | Médulo READY Y90 | Uso prohibido
X91 | Uso prohibido Y91 | Etiqueta de la salida del CH1 habilitar/deshabilitar
X92 Y92 | Etiqueta de la salida del CH2 habilitar/deshabilitar
X93 Y93 | Uso prohibido
X94 Y94
X95 Y95
X96 Y96
X97 Y97
X98 | Etiqueta del estado de modo de alta resolucién Y98
X99 | Etiqueta de la finalizacién del ajuste de la condicién en Y99 | Solicitud de ajuste de la condicién de
funcionamiento funcionamiento

X9A | Etiqueta del modo del estado offset/ganancia Y9A | Solicitud para escribir rango de usuario
X9B | Etiqueta de la finalizacién del cambio de canal Y9B | Solicitud de cambio de canal

X9C | Etiqueta de la finalizacién del cambio del valor de ajuste | Y9C | Solicitud del cambio del valor de ajuste

X9D | Etiqueta del estado de modo de salida sincrénica Y9D | Solicitud de salida sincrénica

= e Para mas detalles
X9E | Uso prohibido Y9E | Uso prohibido sabre lat sohales s
X9F | Etiqueta de ocurrencia de error Y9F | Solicitud de borrado de error E/S, vea aqui.
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@& XTI Memoria buffer del Q62DAN )
El Q62DAN contiene una memoria buffer.
Las ubicaciones donde se almacenan los datos en la memoria buffer dependen de las especificaciones del Q62DAN: hay un area
donde se escriben los datos del médulo CPU y un area donde el sistema de funcionamiento del Q62DAN escribe los datos.
(Vea la columna "Lectura/Escritura” de la tabla a continuacién.)
Asignacion de la memoria buffer del Q62DAN (S6lo se presentan los elementos de ajustes de datos usados con frecuencia):
Direccién Pordefecto  Lectura/Escritura  Ajuste  Actualizacién
el ieara (*1) inicial Automética
OH 0 Habilitar/deshabilitar conversiéon D/A 3H L/E @] -
1H 1 Valor digital del CH1 0 L/E - O
2H 2 Valor digital del CH2 0 L/E - O
3H 3a10 Area del sistema - Uso prohibido - -
AH
BH 11 Ajuste del valor del cédigo de verificacién del CH1 0 L -
CH 12 Ajuste del valor del cédigo de verificacién del CH2 0 L -
DH 13218 | Area del sistema - Uso prohibido - -
12H
13H 19 Cédigo de error 0 L - O
14H 20 Rango de ajuste (CH1 a CH2) OH L - -
15H 21 Area del sistema - Uso prohibido - -
16H 22 Especificacion de offset del modo de ajuste de 0 L/E - -
offset/ganancia
17H 23 Especificacion de ganancia del modo de ajuste de 0 L/E - -
offset/ganancia
18H 24 Especificacion de valor ajustado offset/ganancia 0 L/E - -
| | | I | |
D1H 209 Valor de ganancia de ajuste de rango de usuario del CH2 | 0 L/E - -
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>>m_Ejemplo de conexion del Q62DAN

Esquema de conexiones tipico del Q62DAN

N?emli'gafe Nombre de la sefal
1 V+ /3 N
| X X | Dispositivo

2 Canal 1 COM y ] oyl

L L |
3 I+ Y
- Vacio ’71 5
5 V+

e "
6 Canal 2 COM -

I 1 Dispositivo

4 I+ ' ' externo

L ——— *

.
; r
@ Vacio
15
+24V
16 24V Suministro
eléctrico

Y 20 oV externo de 24V

- Conexion a la terminal "V+" y a la terminal "COM" para la salida de voltaje analogico

- Conexion a la terminal "I+" y a la terminal "COM" para la corriente de salida anal6gica

- Conexion de +24V al suministro eléctrico externo de 24VCC a la terminal "24V", y "0OV" a la terminal "24G"
- Para la conexion de dispositivos externos, utilice cables blindados de par trenzado.
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@ZH GX Works2 ) 00e

GX Works2 también puede configurar los ajustes del médulo convertidor D/A.
Esta seccion utiliza el médulo de convertidor D/A Q62DAN como ejemplo para explicar las pantallas y detalles de los ajustes.

m Pantallas de Ajustes de GX Works2 )

Pantalla de Nuevo Médulo para Q62DAN

Realice los siguientes ajustes para afiadir un médulo.

*Establezca el Module Type (Tipo de médulo) (desde el menu de opciones)

+Establezca el Module Name (Nombre de mddulo) (desde el menu de opciones)

+Establezca el Mounted Slot No. (NUmero de ranura montada) (nimero de ranura del médulo de funcion inteligente)
Establezca la Start XY address (Direcciéon XY inicial) (direccion XY del modulo de funcién inteligente)

New Module 3
Module Selection
Module Type [Arvslog Modue -
ModdeMame  |Qe2DAN -l
Mount Position

Mounted Skt No, |3 =M Adknowiledge 1/0 Assgnment

¥ Specfy start XY address lomo (H) 1 Slot Occupy [16 points]

o ] e |

Se pueden cambiar el Mounted Slot No. (nimero de ranura montada) y la Start XY address (direccion XY inicial)

luego de que se hayan establecido.
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»m Pantallas de Ajustes de GX Works2

Pantalla de Switch Setting (ajustes del interruptor) para Q62DAN

Dependiendo del uso de Q62DAN, seleccione el rango de salida (el rango de salida del canal a
utilizar para la conversion D/A).

En la pantalla a continuacion, el rango de salida del CH1 se establece de 0 a 5V (Por defecto: 4 a 20 mA).

Switch Setting 0090:Q62DAN

Output Range Setting
CH Output range | HOLDJCLEAR function |
cH1 | 0to 5v - CLEAR

4 to 20mA CLEAR

Synchronous Output Mode

INormal (Asynchronous) Mode ;l
Resolution Mode Setting

|Normd Resolution Mode ﬂ
Drive Mode Setting

INormaI (DA Converter Processing) Mode LI
* This dialog setting is linked to the Switch Setting of the PLC parameter.

Default value will be shown in the dialog

if the Switch Setting of the PLC parameter contains an out-of-range value.

oK cancel |
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> Pantallas de Ajustes de GX Works2 )

Ajuste de parametros para Q62DAN

- Permite la funcién de conversion D/A de cada canal antes de su uso.

) [RGIWRe MAIN | e 7 0090:062DANJ-Parameter | M
Disploy Fiter | Display &1 =l
Rem _ ol ae
- Basic setting Set the D/A conversion system.
DA conversion IO:Enlhll' ];! Lisable

Ajuste de Actualizacion Automatica para Q62DAN

« Digital value (Valor digital): Establezca el dispositivo de la CPU que almacena los datos digitales a
transferir al Q62DAN.

» Set value check code (Valor establecido del cédigo de verificacion): Establezca el dispositivo de la CPU a
donde se transmite una advertencia del Q62DAN.

»  Error code (Cédigo de error): Establezca el dispositivo de la CPU a donde se transmite un error del

Q62DAN.
o (PRaite MAN | Sty 00090:0620AN }-Auto_Refr.. | ol
Disslay Fiter | Dusplay Al =
tem CHI cH2

- Transter to inteligent function  1.e data of the specified device is transmitted to the buffer memary.

Digtal value 030
- Transfer to CPU The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.

Set vahue check code

Error code {40
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m Pantalla del monitor del médulo de funcién inteligente de GX WorksZ) 00c

Intelligent Function Module Monitor (Monitor del médulo de funcién inteligente)

Esta pantalla se utiliza para el monitoreo de los valores actuales almacenados en las memorias buffer, el estado
ENCENDIDO/APAGADO de las sefiales X/Y, y otros.

: Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q062DAN)

Item Current Value Device | Data Type
[=] 140 Signal Monitor
= Input SignalfX):
Module READY - X390 Bit
High resolution mode status flag - X938 Bit
Opetating condition setting completed flag - x99 Bit
Offset/gain setting mode flag - x4 Bit
Channel change completed flag - X9B Bit
Set value change completed flag - X9C Bit
Synchionous output mode flag - XD Bit
Ermor flag - X9F Bit

[=]  Output Signal(Y):

CH1 Output enable/disable flag Y91 Bit
CH2 Dutput enable/disable flag Y92 Bit
Opetating condition setting request Y99 Bit
User range writing request YA Bit
Channel change request Y8 Bit
Set value change request Y9C Bit
Synchronous output request YD Bit
Eror clear request YSF Bit
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m Ajustes para utilizar el Q62DAN ) oo

Se simulan los ajustes realizados desde un ordenador personal para utilizar el Q62DAN.

- Configuracion del ejemplo de programa

Los ajustes se realizan en base a la siguiente configuracion de sistema.

X Y % 2
2 42P A
QCPU| 64 | (64 | (16 | (6
puntos) | puntos) | puntos) | puntos)

Equipamiento
L de salida
(inversor)

Salida analdgica

YaFe— Y40 )

OOOOOOOO -n“
1y .
 S—

OOOOOOOO

Y40 a Y7F
CX——xXw XFe—— X0 |
CX X XE X XY X2 X1 X0 - - - - - - -
19 4] 2 (4] 1]3)6] [ MELSEC-Q]
| L - (CBETOTPIT)
X0 a X3F
O8O 66 6,
QX42 :Mddulo de entrada 64 puntos
QY42P : Médulo de salida 64 puntos

Q64AD : Médulo de convertidor A/D 16 puntos
Q64DA : Médulo de convertidor D/A 16 puntos
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»m Programa secuencial ) ©ae
m_Ejemplo de programa secuencial )

(1) Configuracion del médulo y nGmeros de E/S

La configuracion del médulo y los nimeros de E/S del ejemplo de programa son los siguientes.

QY Q64 Q62
42P AD DA
(64 (16 (16
puntos)| puntos) | puntos)|

Alan

| \ N\
Y40 X/Y80 X/Y90
(Ndmero de E/S) a a a a

X3F Y7F X/Y8F X/Y9F

(2) Auto Refresh (Actualizacion Automatica)

Los ajustes de la Auto Refresh (Actualizacion Automatica) son los siguientes.

) [PRG]WIRe MAIN | Step 5 0090:062DAN - Auto_Refr.. 1° ~
Display Fiter,  |Dwplay A -
Rem CH1 e

= mtoﬂmm The data of the specified device is transmitted to the buffer memory.

Digtal value D30
= Tramsfer to CPU The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.

w vumcm e et & & S ——— - E————— S ————— 5 & — P S ————— S § S ————— §  —— —— . § & —————— § & ——— . & ———— S & f————— . §8 — ———— - ———

Error code 040 i
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>)m_Ejemplo de programa secuencial ) W

Los programas secuenciales utilizados para este ejemplo se muestran a continuacion.
Los valores digitales a utilizar en Q62DAN se transfieren a "D30", especificado en el ajuste de la Auto Refresh
(Actualizacion Automatica).

XD X1
e L 4 (M0
MO
el
MO i
| (o1
x2
— ——{MovP K100 D30
3
— f————{MovP k2000 D30
x4
— ——{mMovP  Ks000 D30
{¥70
F
21 1} {MOVP D40 D100
{¥71
b X9F
%1—i} | | { sET YOF
28 {END

Cuando X0 esta ENCENDIDO, MO se auto retiene (enclava)
(durante la conversién D/A).
Cuando X1 estd ENCENDIDO, se cancela la auto retencién.

Y91 (habilitar salida del CH1) se ENCIENDE al encender MO y X90
(Médulo READY).

Se especifica el valor digital del CH1 (emitido desde D30 por la
Actualizacién Automaética).

Cuando X2 estda ENCENDIDOQ, 1000 se transfiere a D30.

Cuando X3 esta ENCENDIDO, 2000 se transfiere a D30.

Cuando X4 estd ENCENDIDO, 3000 se transfiere a D30.

Y70 se enciende durante la salida de la conversidn (la salida se indica
mediante LED).

Cuando X9F (error detectado por Q62DAN) esta ENCENDIDO, el
cdédigo de error almacenado en D40 por la Actualizacion
Automética se guarda en D100.

Y71 se ENCIENDE al ENCENDERSE X9F (error detectado por Q62DAN).

Cuando X5 se ENCIENDE mientras X9F (error detectado por
Q62DAN) estd ENCENDIDO, se establece YIF (error cancelado).
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iNPRALe BB T RERE s R Emm nm oS el @'. R L

.Iﬁl-lﬁ@‘&‘i‘ F Al RO P R R O AN T AR R AR e R el N AR T e 5 - |

<
: Navigation X " 4] [PRG]Write MAIN 19 Step | 4 b~
Proie X0 ~
N : l {9 y =
[fea s fe 2 b =
[ Parameter
- (=% Intelligent Function Module { e )
- u} 0090:Q62DAN
A& Switch Setting Xt X90 B _ )
¥ Parameter 1 { |  Mov o a1 ]
Auto_Refresh
¥ Global Device Comment - . .
Program Setting 1 o o |
! ~ POU i
=™ Program - -
={3 Prog sl Il [ecoP D13 K3v20 ]
ﬂ MAIN 1T 11T 1
{3 Local Device Comment
Device Memory recr vor ]
Device Initial Yalue =
Y9F X9F
1 || X [RsST YOF ]
11 pd L
Pro 1 Ei‘.. ]
! user - Cierre el ajuste de parametros de GX Works2.
Haga clic en ({§J) para continuar.
4 v

Endglish Unlabeled QO6UDH Host Station 18/195
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»
@ X ¥ Escritura de programas secuenciales y pardmetros

Junto con los programas secuenciales creados y los parametros establecidos, los datos establecidos de "ajustes de
parametros" por GX Works2 se escriben en el médulo CPU como parametros de médulo de funciéon inteligente.

Los parametros de mddulo de funcién inteligente seleccionados en la pantalla "Escritura PLC" de GX Works2
se muestran a continuacion.

Online Data Operation ]
Connection Channel List
| Serial Port PLC Module Connection(USB) System Image...
B }m r Read “ Write C Verly C Delete
i1 PLCModule | 9 | Execution Target Dataf I Yes )
Tte |
i e pata Parameter+Program | Select Al | Cancel Al Selections |
i Module Name [Data Name Title Target  Detal Last Target Memory Size
- idkelgentue _—a
- | JAC Data Program Memory/D...
- fm Program{Program File) =/ R |
A mam v 2012/06/07 10:53:47 2224 Bytes
- A% Parameter v
’ PLC MNetwork/Remote Password/Switch Setting v 2012/06/07 10:53:47 604 Bytes
0 1rteligent Function Modue (Intial Setting/A. . v 2012/06/09 09:07:47 172 Bytes
- ) Global Device Comment L]
) COMMENT Dotal | 2012006/07 10:53:47
- & Device Memory ¥ ,
Hmam v 2012/06/07 10:53:48
Necessary Setting( Mo Settrg/  Already Set ) Set F it is needed( | Aready Set )
Writing Sice Free Volume Use Volume
3,0008ytes 1 242,644 3,1168ytes Refresh |
Functions << | Execute J Close ]
PLC User Data Write Title F«M PLC Clear PLC Memory Nranoe PLC
Op«m
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@ X Verificacion de la operacién del Q62DAN )

Aprendamos como operar el Q62DAN utilizando los parametros y el programa secuencial escritos en el médulo CPU y como
verificar la operacion de Q62DAN.

m Verificacion por el monitor del médulo de funcion inteligente de GX Works2 )

Conecte un ordenador personal y verifique el estado de operacion del Q62DAN utilizando el monitor del médulo de funcién
inteligente de GX Works2.

- Funciones del monitor del moédulo de funcion inteligente de GX Works2

El monitor del médulo de funcion inteligente puede supervisar el estado de error del Q62DAN y el estado de la memoria
buffer y las sefiales de E/S.

Aprendamos como supervisar el Q62DAN.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062DAN)

Item Current Value Device Data Type

=] 1/0 Signal Monitor

= Input SignallX).

Module READY -
High resolution mode status flag -
Opetating condition setting completed flag -
Offset/gain setting mode flag -
Channel change completed flag -
Set value change completed flag -
Synchionous output mode flag -
Emor flag -

(= Output Signal(Y}
CH1 Output enable/disable flag -
CH2 Dutput enable/disable flag -
Operating condition setting request -
User range writing request -
Channel change request -
Set value change request -
Synchionous output request -
Enor clear request -

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit

Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit
Bit

RedddERY REBBEVEEE
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»m Verificaciéon de la operacién del ejemplo de programa

ndicacion de
programa ENCENDIDO

Se pueden simular la operacion del médulo CPU y del Q62DAN, que estan programados en este ejemplo.
Verifique cdmo cambian los datos y las salidas analégicas del Q62DAN al cambiar los interruptores de inicio/parada y el
ENCENDIDO/APAGADO de los de velocidad baja, media y alta.

* Utilice la funcion de monitorizacion de GX Works2 para la supervision.

(Procedimientos de
operacion) o

(1) El ;nterruBtor de inicio se
cambia de APAGADO a
ENCENDIDO.

Médulo CPU Médulo de funcién inteligente
(Q62DAN)
ey Senal de E/S e
X90 READY
X91 X91
Programa
secuencial XOF X9F | Etiqueta de error
=
Y90 Y90 a
Y91 Y91 | Habilitar salida g
3,
YOF Y9F Borrar error S
o
Registro de datos Memoria buffer &
D10 0 [Habilitar conversion =
1 0 a
Lo 01 acnaizacsn] -2 5
Automatica) 3 o
D40 0 4 P
19 0

Terminal de
Entrada

[2] Se ENCIENDEN/APAGAN

os interruptores de velocidad

baja/media/alta.

B)El ;nterrugtor ded)aro se

cambia de APAGADO a

ENCENDIDO,

ﬂndicac_lon de programa)
aga clic en el boton

“Program Indication ON”
“Indicacion de programa
NCENDIDO") -

Boton "Restart™ ("Reiniciar’)

Vuelva al estado inicial antes

del comienzo de la

I simulacion.

[ 0 x1 x x3 x4

ONIFONONBONBON

pooon

OfF OFF OFF OFF OFF
Inicio Detencidn Velocdad Velocidad Velocidad
033 meda ata

= %
Reinicio

En operacion

Salida
1
2 Inversor
Voltimetro
’
S S,

°
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@ XFEM Qué verificar cuando Q62DAN no funciona ) ©a.

Verificar los errores de Q62DAN

Verificar los codigos de error causados en Q62DAN tal como se describen en la Seccion 2.5.1.
- Verifique utilizando el monitor del moédulo de funcion inteligente de GX Works2.
* Verifique los codigos de error y sus detalles, luego solucionelos tal como se describe en el manual del producto.

Procedimientos para la verificacion de errores

Remitase al manual del producto, verifique los detalles de los errores y el estado normal/anormal de la memoria buffer y
las sefiales de E/S, y solucione los errores.

(1) Verifique los codigos de error utilizando el monitor del médulo de funcién inteligente.

(2) Verifique los comandos para las salidas

Verifique lo siguiente en la memoria buffer y las seiales de E/S del Q62DAN utilizando el monitor del médulo de
funcion inteligente.

Datos a verificar Detalles

Memoria buffer | Valores digitales del CHn | Se deberian almacenar los valores digitales del médulo CPU.

Si no se almacenan los valores digitales, se deberian corregir el programa
secuencial y las especificaciones de dispositivo.

Sefales de E/S Etiqueta del CHn La etiqueta de salida habilitada/deshabilitada deberia estar ENCENDIDA.
habilitado/deshabilitado | Sj est4 APAGADA, se deberian corregir las especificaciones de dispositivo del
programa secuencial.

(3) Verifique los parametros para las salidas

Verifique los ajustes para habilitar/deshabilitar la conversion mediante la utilizacion del método que ha aprendido
en la Seccion 2.2, concerniente a los parametros del Q62DAN.
(Se deberia establecer "habilitar".)

Verificacion del estado de Q62DAN luego de la eliminacion del error

Verifique que Q62DAN esta funcionando con normalidad utilizando el monitor del médulo de funcién inteligente.




y
Kl 1-Intelligent_Function_Module_fod00214_spa i

»m Qué verificar cuando Q62DAN no funciona ) 00o

Pantalla del Monitor del médulo de funcion inteligente
Esta es una pantalla de ejemplo del monitor del médulo de funcién inteligente de GX Works2.

* Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q62DAN)

Item Custent Value Device Data Type
= 1/0 Signal Monitor
= Input SignalfX}
Module READY - %30 Bk
High resolution mode status flag - X3 Bi
Opetating condition setting completed flag - Pt Bt
Offset/gan setting mode flag - pas: Ba
Channel change completed flag - X8 B
Set value change completed flag - X3C B
Synchronous output mode flag - X0 B
Emor flag - X Bk
= Output SignalY)
CH1 Output enable/disable flag Y91 Bit
CH2 Output enable/disable flag a2 B
Opetating condition setting request Yss Bi
User range wilting request Y34 Bt
Channel change request Y8 Bit
Set value change request YaC Bit
Synchionous output request YS0D Bi
Emor clear request YSF Bit

Detalles en la pantalla

(1) Item (Elemento) Se indica el nombre de la informacién de médulo.

Si el tipo de datos es un detalle de codigo de didlogo/error y un cédigo de advertencia, se indica un
icono al principio de cada elemento.

(2) Current value Se indica el valor actual de la informacién de médulo. Se indica una cadena de caracteres como
(Valor actual) ENCENDIDO/APAGADO y valores.

(3) Device (Dispositivo) | Se indican los dispositivos asignados a la informacién de médulo.

(4) Data Se indica el tipo de datos de la informacion de médulo.
(Tipo de datos) En caso de un detalle de cddigo de didlogo/error/codigo de advertencia, se deben verificar los detalles.
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»m Resumen de este capitulo )

En este capitulo, ha aprendido:

- Especificaciones del médulo de convertidor digital/analégico (Q62DAN), sefiales de control y funciones de los datos de control

- Pantallas de ajuste de GX Works2 y pantallas del monitor del médulo de funcién inteligente

- Ajustes requeridos para el inicio del Q62DAN

- Programa secuencial para controlar el ejemplo de programa

- Como resolver un error con Q62DAN

Revise los siguientes puntos importantes.

Rendimiento, especificaciones
y utilizacién del Q62DAN

Ajustes mediante GX Works2

Programa secuencial

Verificacion de la operacién
del Q62DAN

Q62DAN es un médulo que realiza salidas analégicas (2 canales).
El rango de salida se puede seleccionar de 0 a5V, -10 a +10V, 0 a 20mA y 4 a 20mA.
Para la terminal de salida externa, el voltaje (V) y la corriente (I) son independientes.

Se pueden afadir nuevos médulos.
Cuando se afladen nuevos maédulos, se debe establecer al mismo tiempo la asignacién de E/S.

Se establecen los interruptores de Q62DAN, parametros y Actualizacion Automatica.

Los ajustes de interruptores como el rango de salida del Q62DAN (0 a 5V y 4 a 20mA) son importantes.
Se pueden establecer, segin sea necesario, el modo de alta resolucién y otros.

En parametros, se establece la conversién D/A habilitada/deshabilitada de los CH1 y CH2. Por defecto es
"deshabilitada”.

En la Actualizacién Automética, se establecen los dispositivos del lado del médulo CPU donde se
almacenan los valores digitales de CH1 y CH2 y los cédigos de error.

Si se establecen los parametros y la Actualizacién Automatica utilizando GX Works2, el programa
secuencial que controla el Q62DAN procesa las sefiales de E/S de este, ademas lee y escribe datos hacia y
desde las memorias de dispositivo especificadas por la Actualizacion Automatica.

Se verifica la operacion del Q62DAN mediante el monitor del médulo de funcion inteligente de GX Works2.

El estado de la memoria buffer del Q62DAN también se puede verificar mediante GX Works2.

Si el Q62DAN no funciona, las funciones mencionadas anteriormente se utilizan para verificar la
informacién de errores.

Para finalizar, tome la prueba para verificar su aprendizaje.
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) Prueba final )

Ahora que ha completado todas las lecciones del Curso sobre Médulo de Funcion Inteligente de PLC, esta listo para tomar la

prueba final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad para revisar esos temas.
Hay un total de 9 preguntas (28 elementos) en esta Prueba Final.

Puede tomar la prueba final las veces que desee.

Cémo calificar la prueba

Luego de seleccionar la respuesta, asegurese de hacer clic en el boton Respuesta. Su respuesta se perdera si no
hace clic en el botén Respuesta. (Se considerara como pregunta sin respuesta.)

Resultados de la calificacién

El nGmero de respuestas correctas, el nGmero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas, y el resultado
sobre si aprobé o no aparecera en la pagina de calificacion.

Respuestas correctas: 2

) Para aprobar la prueba, debe
KR DR responder correctamente el
60% de las preguntas.

Porcentaje: 22%

Continuar Revisar Volver a intentar

» Haga clic en el botén Continuar para salir de la prueba.

» Haga clic en el boton Revisar para revisar la prueba. (Verificar la respuesta correcta)
» Haga clic en el botén Volver a intentar para tomar la prueba nuevamente.




y
Kl 1-Intelligent_Function_Module_fod00214_spa M

) Prueba Final 1 ) oae

Ponga una marca de tilde () en el(los) tipo(s) de médulo(s) que se pueden llamar de funcién inteligente entre los
siguientes. (se permiten multiples selecciones)

-

Moédulo CPU

Moédulo de convertidor analégico-digital (A/D)
~  Méodulo de entrada, médulo de salida

Maédulo de posicionamiento

— Modulo de comunicacion en serie

—  Modulo de suministro eléctrico

Respuesta] [ Volver
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) Prueba Final 2 ) oae

Las siguientes oraciones describen el médulo de funcién inteligente. Seleccione la opcidn correcta en cada casilla para
completar las oraciones.

1) Los modulos de funcidn inteligente que procesan valores secuenciales como el voltaje, corriente y temperatura se llaman

( -=Select-- \d))

2) El( =-Select— ¥ ) toma el voltaje y la corriente (datos analégicos) desde los dispositivos externos

y los convierte en datos digitales.
3) Los médulos de funcién inteligente que realizan la comunicacion de datos entre multiples médulos CPU PLC o entre el

modulo CPU PLC y un ordenador de nivel mas alto en la red se llaman (| --Select-- X ).

4) El médulo de funcién inteligente que monitorea la operacion y controla el movimiento complicado de la maquina se

llama (| --Select-- ¥ ).

5) El movimiento de la maquina es detectado por los codificadores, y el (| --Select-- ¥ ) toma

las sefales de pulsos de estos y cuenta el nimero de pulsos.

[ Respuesta] [ Volver
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) Prueba Final 3

Seleccione la opcidn correcta de las casillas (1) a (4).

Senal de bit

(1) S

T =—

Entrada de CPU (X} & s

Madulo de
funcion
inteligente

Datos de palabra  gds
Registl'o de f—y

Ajuste del
interruptor del —_ 3
parametro PLC

Q) &

)] ~-Select-- v @ ~-Select--

| Dispositivos

externos

(3) =Select-— » A 4) =Select-—-

[ Respuesta Volver
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) Prueba Final 4 ) oae

Las siguientes oraciones describen la transferencia de datos realizada por los médulos de funcién inteligente.
Seleccione la opcion correcta en cada casilla para completar las oraciones.

Los (| --Select-- ¥ ) para controlar el médulo de funcion inteligente se transfieren mediante el uso de la

memoria buffer.

Los datos transferidos via la memoria buffer provienen tanto de (| --Select-- ¥ ) como comandos,
o son la salida del (| --Select-- ¥ ) al CPU como resultado del proceso.

Los datos son comunicados por (| --Select-- ¥ ) como se establece con GX Works2 o mediante
programacion utilizando (| --Select-- v

[ Respuesta] [ Volver ]
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) Prueba Final 5

) [ v Jroc

Seleccione la oracién apropiada que explica las sefiales de E/S de los modulos de funcién inteligente de las
siguientes. (se permiten multiples selecciones)

Las sefales de E/S de los modulos de funcion inteligente se transfieren mediante la Auto Refresh
(Actualizacion Automatica).

Las senales de E/S de los médulos de funcidn inteligente se transfieren mediante el envio y la recepcion de
senales de bit (ENCENDIDO/APAGADO) hacia/desde el médulo CPU.

Entre las sefales de E/S de los médulos de funcién inteligente, el médulo recibe sefales “X".

Entre las sefnales de E/S de los médulos de funcién inteligente, el modulo recibe sefales “Y".

Respuesta] [ Volver ]
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) Prueba Final 6

) [ v Jroc

Los dispositivos de moédulo de funcién inteligente permiten la programacién de la memoria buffer del
modulo de funcion inteligente de la misma forma que la memoria de dispositivo en el médulo CPU.
Complete un programa para leer datos de la direccion de memoria buffer “19” del médulo de funcién

inteligente (nimero de E/S de inicio: “X/Y090") y escriba los datos en el registro “D10".

Memoria buffer (Direccion)

Registro de datos

D10| 11 « 111 19(13H)

X0
I—H [ Mov (@1) \ (@2 (Q3)]—|

Q1 --Select-- v Q2 --Select-- v Q3 --Select-- v

[ Respuesta] [ Volver ]
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) Prueba Final 7 ) oae

Las siguientes oraciones describen las caracteristicas de conversion D/A (en el modo de resolucién normal)
del Q62DAN. Seleccione la opcion correcta en cada casilla para completar las oraciones.

Cuando se selecciona el ajuste del rango de salida de "1 a 5V, el voltaje de salida serda de (_ --Select-- ¥ )V para el

valor digital de entrada “0", y (| --Select-- ¥ )V para el valor digital de entrada “4000".

En este caso, el voltaje de salida para el valor digital de entrada "0” se llama (| --Select-- ¥ |), y el voltaje de

salida para el valor digital de entrada "4000" se llama ( --Select-- X ).

Respuesta] [ Volver
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> Prueba Final 8 ) oae

El siguiente es un programa secuencial para controlar el Q62DAN. Seleccione la opcién correcta de las casillas (1) a (4).

Proceso definido con el programa
- Cuando X0 esta ENCENDIDO, M0 esta ENCENDIDO. Cuando se ENCIENDE el Module READY (M6dulo READY), la etiqueta
de salida habilitada del CH1 esta ENCENDIDA.

- Cuando esta ENCENDIDA la etiqueta de ocurrencia de error, el coédigo de error (datos almacenados en D40) se transfieren
a D100.

- Cuando X5 esta ENCENDIDO mientras se detecta un error, se ENCIENDE la solicitud de borrado del error.

X0 X1 Condicién previa
— | +F { M0 ) - Q62DAN estd montado en la ranura de una unidad
MO de base principal cuya direccién E/S inicial esta
— — (1) especificada como “X/Y90".
2
—IM? x:g:o C \((93 H @ --Select-- v
X r @ --Select-- v
3) — } [ move k1000 D30 )
X9F = -
— | [ Move D40 D10QH 3) el A
C i - (4) --Select-- v
X5 X9F (4)
— | i [ seT vor H
X9F X9F
— | +F [ RsT vor H

[ Respuesta] [ Volver ]
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) Prueba Final 9 ) oae

Seleccione el método correcto para la verificacion de cédigos de error causados en Q62DAN.

Utilice la pantalla de diagnéstico PLC de GX Works2.

()

Utilice la supervision de pantalla en escalera de GX Works2.

QO

Utilice la Supervisién del médulo de funcion de GX Works2.

QO

~  Utilice la pantalla de parametros PLC de GX Works2.

Respuesta] [ Volver ]
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> Resultados de la Prueba ) 1« ] v Joc

Ha completado la Prueba Final. Su area de resultados es la siguiente.
Para finalizar la Prueba Final, proceda a la pagina siguiente.

Respuestas correctas: 9

Total de preguntas : 9
Porcentaje : 100%
[ Continuar] [ Revisar ]

Felicitaciones. Ha pasado la prueba.
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»

Ha completado el Curso Médulo de Funcion Inteligente de PLC.

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion
recibida en este curso le sea (til en el futuro.

Puede revisar el curso las veces que desee.

Revisar ] ‘ Cerrar




