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Objetivo del curso D) oo

Este curso esta dirigido a quienes vayan a empezar o ya hayan empezado a utilizar el médulo de funcion
inteligente de la serie MELSEC iQ-R.

El curso abarca los fundamentos del médulo de funcion inteligente, los procedimientos para controlar el médulo
de funcion inteligente a través del software de ingenieria MELSOFT GX Works3 o de programas, y los
procedimientos para identificar y resolver errores.

Como requisito previo para tomar este curso, ya debe haber completado los siguientes cursos o
poseer los conocimientos equivalentes.

»  MELSEC iQ-R Series Basic (Conceptos basicos de la serie MELSEC iQ-R)
* Programming Basics (Nociones basicas de programacion)
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El contenido de este curso es el siguiente.

Capitulo 1: Fundamentos del modulo de funcion inteligente

Fundamentos y conceptos de disefio del médulo de funcién inteligente

Capitulo 2: Procedimientos de ajustes y control del médulo de funcion inteligente

Procedimientos de ajustes y control del médulo de funcién inteligente mediante la configuracién de
parametros y programas

Capitulo 3: Identificacion y resolucion de problemas

Procedimientos de identificacion de los errores que se producen durante el arranque y el funcionamiento

Prueba final

Puntaje de aprobacion: 60% o superior




k& 1-Intelligent_Function_Module_iQ-R_fod00610_spa

(|| el |

b))
Como usar esta herramienta de aprendizaje en linea
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Ir a la pagina siguiente

Ir a la pagina siguiente.

Regresar a la pagina anterior

Regresar a la pagina anterior.

Ir a la pagina deseada

Se visualizara el "indice”, lo que le permitira navegar a la pagina
deseada.

Salir del aprendizaje

Salir del aprendizaje.
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Precauciones para el uso ) 000

Precauciones de seguridad

Cuando aprenda mediante el uso de productos reales, lea con cuidado las precauciones de sequridad de los manuales
correspondientes.

Precauciones en este curso
Es posible que las pantallas visualizadas de la version del software que use sean diferentes a las de este curso.

Este curso utiliza la siguiente version de software:
- GX Works3 Version 1.032)
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En este capitulo se describen los fundamentos y los conceptos de disefio del médulo de funcién inteligente.

1.1 Resumen del médulo de funcion inteligente
1.2 Configuracién interna del modulo de funcién inteligente

1.3 Conceptos de disefio del control del médulo de funcién inteligente
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El modulo de funcion inteligente aumenta la funcionalidad de controlador programable.

Esta funcionalidad extendida incluye el control de entrada/salida de sefiales analogicas (voltaje, corriente,
temperatura, y otros), la conectividad de red de FA para intercambiar datos entre dispositivos conectados, y un
control de posicionamiento preciso.

Procesamiento de transmisio
de informacion

Comunicacion en rndal _I.l.

Control de posicionamiento

Control de pusmlunammntu y
PR - recnnoc:MMntu da pDGICIDI'I
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La siguiente tabla muestra los tipos de modulos de funcion inteligente principales y un resumen sobre los mismos.

Tipo
Modulo
analogico

Nombre del médulo

Modulo de entrada
analogica

Resumen de las funciones

Convierte las sefiales de entrada analégicas de voltaje y corriente en datos digitales,
para luego transferirlos al CPU del controlador programable.

Madulo de salida
analégica

Convierte los datos digitales recibidos de la CPU del controlador programable en
sefiales analdgicas de voltaje y corriente, para luego emitirlas a los dispositivos
conectados.

Modulo de entrada
de temperatura

Convierte en datos digitales a las sefiales de entrada analogicas recibidas de los
sensores de temperatura conectados, para luego transferirlos a la CPU del controlador
programable.

Médulo de control de
temperatura

Calcula el valor manipulado utilizando la temperatura determinada por el CPU del
controlador programable y la sefial de entrada analogica de temperatura recibida por
los sensores de temperatura conectados. El valor manipulado se utiliza para el control
de los dispositivos conectados de modo que la temperatura se regule
automaticamente segun la temperatura determinada.

Posicionamiento/

Maodulo de contador

Recibe sefiales en tren de pulsos desde encoders rotativos y otras fuentes, y cuenta el

comunicacion en serie

modulo de de alta velocidad numero de pulsos.
contador La velocidad, posicién y orientacion de la maquina pueden verificarse con el resultado
del contador.
Modulo de Convierte la informacion de posicionamiento recibida desde el CPU del controlador
posicionamiento programable en sefal de comando posicion {posicion y velocidad) para
posteriormente emitirla a los servo amplificadores.
Modulo de red Modulo de Se comunica con otros dispositivos a través de comunicaciones R5-232.

Modulo de interfaz
Ethernet

Se comunica con otros dispositivos a través de Ethernet.
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El siguiente diagrama muestra la configuracion interna del médulo de funcion inteligente y las relaciones con el
maodulo de CPU del controlador programable.

Detalles del control

* Sefiales analdgicas
Madulo de CPU del Médulo de funcién inteligente * Temperatura
controlador programable . -
* Cantidad de movimiento
. (1) * Intercambio de informacion
Etiqueta del
maodulo -l
bits
()
Programa Unidad de
procesamiento
! (2)
TR eosc
palabras
Parametros '[3,}
del médulo | Ajustes
iniciales
(1) Datos en bits Esta interfaz envia y recibe sefiales de bits, que representa los estados de encendido y
apagado.
(2) Datos de palabras Esta interfaz envia y recibe datos de palabras.
(3) Ajustes iniciales Estos ajustes representan las especificaciones iniciales del control de maédulo.
4) Unidad de Esta unidad procesa los comandos recibidos desde (1), (2) v (3), v devuelve el resultado al
procesamiento modulo de CPU.
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m Funcion de las senales de E/S

)

Las sefales de E/S son sefiales de bits que representan los estados de encendido y apagado. Estas sefiales se utilizan para

controlar el modulo de funcion inteligente.

Sefales de entrada

Estas sefiales notifican el estado del médulo de funcién inteligente al médulo de CPU del controlador programable.

Sefales de salida

Estas sefales representan las instrucciones enviadas desde el madulo de CPU del controlador programable al modulo de

funcién inteligente.

Médulo de CPU del
controlador programable

Etiqueta del
madulo

Senales de =
Programa entrada

Sefales de C
salida

Médulo de funcién
inteligente

Unidad de
procesamiento

Estados

Instrucciones

Sefiales utilizadas con modulos de salida analogica

Sefales de entrada
« Sefal de salida del médulo READY
« Etiqueta de deteccién de error
Senales de salida

» Etiqueta de salida del CH habilitada/deshabilitada
« Solicitud para borrar errores
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iniciales,

Datos de ajustes
Al iniciarse el médulo de funcion inteligente, el modulo de CPU del controlador programable le envia los ajustes

Datos de control
Esta informacién se intercambia entre el médulo de CPU del controlador programable y médulo de funcién inteligente
mientras la unidad de procesamiento del médulo de funcion inteligente esta en funcionamiento.
Los datos de control incluyen los datos enviados desde el modulo de CPU del controlador programable al médulo de
funcién inteligente y los datos que representan los resultados de procesamiento que el modulo de funcién inteligente

devuelve al modulo de CPU.

Médulo de CPU del
controlador programable

Parametros
del madulo

Programa

Etiqueta del
madulo

Los datos intercambiados entre el médulo de funcién inteligente y el CPU del controlador programable incluyen los
datos de ajustes y de control.

Médulo de funcién
inteligente

Unidad de
procesamiento

Datos de ajustes

Datos de control

Datos utilizados con médulos de salida analogica

Datos de ajustes
+ Conversion D/A habilitada/deshabilitada en
cada canal
Datos de control
* Valor digital en cada canal
« Ajustar el cédigo de verificacion de valor en
cada canal
« Codigos de estado y de error
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Los contenidos de este capitulo son:

» Resumen del médulo de funcion inteligente y los tipos de médulos

« Configuracion interna del médulo de funcion inteligente

* Conceptos de disefio del control del médulo de funcién inteligente

Puntos impﬂrtan'tes a tener en cuenta:

Tipo de médulo

Datos procesados

Funcion de los datos en
bits

Funcion de los datos de
palabras

El madulo de funcion inteligente aumenta la funcionalidad de controlador programable.
Los madulos disponibles incluyen los siguientes:

= Control de entrada/salida de sefiales analogicas de voltaje, corriente, temperatura, y mas
» Conectividad con red de FA para intercambiar datos entre los dispositivos conectados

= Control de posicionamiento preciso

El madulo de funcion inteligente procesa datos en bits y datos de palabra.

Las sefiales de E/5 son sefales de bits que representan los estados de encendido y apagado.
Estas sefiales se utilizan para controlar el médulo de funcién inteligente.

Las sefiales de entrada notifican el estado del médulo de funcién inteligente al modulo de CPU

del controlador programable

Las sefiales de salida representan las instrucciones que el madulo de CPU del controlador
programable le envia al madulo de funcion inteligente

Los datos de ajustes y los datos de control presentes en la unidad de procesamiento del
madulo de funcidn inteligente se intercambian como datos de palabra

Datos del ajuste: Al iniciarse el modulo de funcion inteligente, el modulo de CPU del
controlador programable le envia los ajustes iniciales

Datos de control: Esta informacion se intercambia entre el modulo de CPU del controlador
programable y modulo de funcién inteligente mientras la unidad de procesamiento esta en
funcionamiento

El médulo de CPU del controlador programable envia los datos de palabra que representan
instrucciones, y el médulo de funcién inteligente envia los datos de palabras que representan
los resultados del procesamiento
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En este capitulo se describen los procedimientos para el ajuste y control del médulo de funcién inteligente mediante el
uso de parametros de modulo configurados con el software de ingenieria o mediante el uso de programas.
El software de ingenieria MELSOFT GX Works3 se utiliza en la descripcién de estos procedimientos.

2.1 Ajuste del moédulo de funcién inteligente

2.2 Control del modulo de funcion inteligente
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Anadir un médulo

Configure el diagrama de configuracion del modulo con el modulo de funcion inteligente en uso.
En este curso se utiliza el médulo de salida analogica R60DAA4.

Displary Tanget:
Ijo

Al -

Dedicated Modula

4 charnels [voltage,/C

[ R500AT)
B reoDAR-G

4 channels [Violtage, T
8 channels (Voltage,'C |

Configure el diagrama de configuracién

RGO0M4
[Crwarviaw]

W mleny e ey o ety s Y b, I e )

POL List |Favorites | History | Module | Library |

del madulo con el madulo de funcién
inteligente que desea anadir.

Input the Configuration Detailed Information ¢ =
REODM4

St Xy

L0000

Diagrama de configuracion del médulo
Una vez que el médulo se haya colocado en el diagrama, se afiadiran los parametros del modulo y las etiquetas de médulo.

Los parametros del modulo establecen el funcionamiento del modulo y las etiquetas de modulo representan tanto los valores
de ajuste como las sefiales de médulo correspondientes a la posicion de la ranura del médulo. Las etiquetas de médulo son

seleccionadas a partir de una lista durante el proceso de programacion.

Module parameters
(Parametros del madulo)

m B Module Infarmation

e s —

& Module Parameter

Ventana Mavigation (Navegacion)

Micdule Labsi

e Module label
fe et (Etiqueta del modulo)

REODA 1
& =macpa, ) wruon: 0B

& o 10

B R ALY Mociie BEADY

€, bEstemg oS Externgl pesser apply READ™ ag
O D0 ST e ]

Ofast. 2an aetterg ruode flag

B D g

€ eThhargeC o plsbecg

g orpieteag

Chacre: charge ket fag
“haege SEng sl compiened g
[REREEE, SR ]

Viarmarg cutsul moral

A, S e

o bl

o PO Sors

Ventana Element selection (Seleccion de elementos)
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Los parametros del médulo son utilizados para configurar los ajustes iniciales de los médulos de funcidn inteligente y los
ajustes de actualizacion utilizados para determinar el destino de la transferencia de los datos de control.

Los parametros del médulo se establecen mediante el software de ingenieria.

Los ajustes de los parametros del modulo se actualizan al encender o reiniciar el sistema.

W Diagrama conceptual de la comunicacion de datos

Médulo de CPU del controlador Médulo de funcién inteligente
rogramable
P Unidad de
procesamiento
f————————— — = = — —
I
I
| Etiqueta
I del < Datos de control
~——————— .- —— madulo
I Parametros del Mhi::mabsaﬁzﬁih
arametros de au
[:b modulo
Software de I
ingenieria |
g a Datos de
[:P Parametros del modulo ajustes

Los datos de control se transfieren automaticamente a las etiquetas del modulo segin lo establecido en los ajustes de
actualizacion (actualizacion automatica).
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A continuacion se muestra la ventana de ajuste de los parametros del médulo.
Los ajustes iniciales se pueden configurar mediante los parametros del médulo o programas.

Este curso cubre el método utilizado con los parametros del médulo usando el software de ingenieria, ya que es el método

mas facil de utilizar.

Software de
ingenieria

Los nombres de los
parametros aparecen aqui.

Madulo de CPU del
controlador
programable

Parametros del
modulo

Médulo de funcidn

inteligente

Unidad de
procesamiento

Datos de
ajustes

La captura de pantalla muestra la ventana de ajustes
para el modulo de salida analogica R60DA4.
Los parametros disponibles dependen del tipo de

modulo.

Para obtener mas informacion, consulte el manual

del médulo utilizado.

El nombre del modelo del madulo y el
numero de E/S inicial aparecen aqui.

(B DO00:REODAS Module ICELEES

Ihzm
Rangs xwrichong st
Chetput range setting

Ciperation mode seting
Chatpuit mode gathing

O at s mode gotng huncton

Dutput mode settme hurction

Analog output HOLDVCLEAR settirg CLEAR

- DA conversion enab le/disable. function)
DA corvargion enable/disable patting

CH1

§ o 20mA
The tmaoperationme  EN 25t8

Hermal mode (074 co CH] esta habilitada para el sistema.
Mk mal oitput mioda

HOLD or GLEAR can be se*

GH2 GH3

- canatbing outpurt HIOL DG LEAR settne.
CLEAR CLEAR

DA corvvergion dizabls

This funcition sets whether toengble or disabl

the DA o for each ok

curso, la conversion D/A del  offset/gain setting mods” 1o exed

CHY

1o 20mA

CLEAR

D/ A corversion dizable

O iy comweerzion dizsabla

v dizablef

Aqui aparece una descripcion de
los parametros seleccionados.

Los parametros se configuran para cada canal.
Las opciones disponibles se pueden
(EEEER iR, seleccionar a partir de una lista de parametros

This function enables ko select the oulpul rangs 1o be usad fraom multipks ranges COn Uun rﬂng(} dE \I’ﬂlﬂrﬂﬁ de ajuEtE

predeterminado.

Ventana Module parameter setting (Ajustes de parametros del modulo)
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Software de

Los nombres de
los parametros
aparecen aqui.

Aqui aparece una
descripcion de los
parametros.

A continuacion figura la ventana de ajustes de actualizacion.
Los ajustes de actualizacion permiten que los datos de control (datos de palabras) se intercambien de forma automatica
entre el médulo de CPU del controlador programable y modulo de funcién inteligente durante el procesamiento.

Modulo de CPU del
controlador programable

ingenieria I:>

Parametros m de Etiqu
del
4 lizacion ,
del modulo e

Los datos se
intercambian de forma
automatica durante el

procesamiento.

Médulo de funcién inteligente

Unidad de procesamiento

Datos de control

Escrituraflectura de

datos - Datos de comando
» Datos de salida
Actualizacion » Informacion de errores
automatica

Seleccione una etiqueta de modulo o un dispositivo
especifico como el objetivo a actualizar.

Taigat I Mlesduibe Labsl

En este curso, la opcion de etiqueta del modulo
esta seleccionada.

Item
Hafresh at the set {mne.
Tranuier to the miellgent hcton msls.
£y grtal varkes
Transier to the GMI
Latest arror code
Latest address of errer higtory
Latest alarm code
Latest addiass of alarm history
Terrupl facior detection (lag 1
Intarrupt factor detection flag 2
Ierrupt facior detection {lag 1

GHI [ GHE I CHE

Tranelor the buller memory data to the speciled devcs.

::L Habilite o deshabilite la actualizacion

automatica cuando el objetivo a
actualizar sea una etiqueta de modulo.
En este curso, dicha funcion esta
habilitada para el sistema.

(1) The dedal valie { 15=bit gignead Brary data) for the DFA comvergion iz gel for sach channe| from e CPL moduls

Ventana Module parameter setting (Ajustes de parametros del médulo) (actualizacion de ajustes)

A continuacion se describe el método de procesamiento de los datos de control con las etiquetas de modulo.
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En esta seccion se describe el procedimiento para controlar los médulos de funcién inteligente con los programas.

m Acceder a las seinales de E/S con etiquetas de modulo )

Se accede a las sefiales de E/S mediante las etiquetas de modulo.

Modulo de CPU del controlador Médulo de fu
programable intelig ncién
Etlﬂﬁ;g el Unidad de
procesamiento
Programa Sefiales de g Estados
entrada
Sefiales de - Instrucciones
salida

M Programa de acceso a la seial de E/S

La etiqueta de habilitacién de salida del CH1 se activa al encender |a sefial de médulo READY R60DA4.
Los programas se crean al seleccionar la etiqueta del médulo deseado a partir de una lista de etiquetas registradas.

REODA_L, REODA_1 bExternalPowerD RE0DA_L.
bModuleREADY SupplyREADY Flag bOutEnable bCH1OutputEnableDisableFlag

FH——F — O

Etiqueta de habilitacion de
salida del CH1
(instruccion enviada al moadulo)

Modulo READY Fuente de alimentacion

(estado del madulo) externa READY
(estado del modula)
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En esta seccion se describe el método de lectura y escritura de datos de control (datos de palabra).

Médulo de CPU Médulo de funcion inteligente
del controlador
programable Unidad de procesamiento
Etiqueta Datos de control
del + Datos de comando

modulo » Datos de salida
» Informacion de errores

Actualizacion
automatica

M Lectura de datos de control

Los codigos de error activados son transferidos a la etiqueta "uErrorCode".

| | | MOV RE0DA._1.ulatestErrorCode uErrorCode

Codigo de error
M Escritura de datos de control

Se escribe un valor digital de "16000" en el modulo de salida analogica.

| 11 Moy k16000 R60DA_L.stnControl[0].wDigitalValue

| bWrite |

Valor digital del CH1
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A continuacion se muestra un programa que emite una sefial analégica del CH1 del médulo de salida analogica R60DA4.

Para supervisar el estado de error del modulo se utiliza un bloque de funcién de médulo afiadido tras ajustar el diagrama de configuracién
del modulo.

Los ajustes "Habilitar conversion” y "Habilitar salida" deben estar activados para cada canal en el que desee habilitar |a salida analogica.
El ajuste de "Habilitar conversion" se enciende con los parametros del médulo. El ajuste de "Habilitar salida" se enciende con un programa.

Se escribe un valor digital de "16000" para

Programa el CH1 en el modulo de salida analogica.

Este blogue de funcion de
e bobieti= - madulo se utiliza para supervisar
Modulo READY Fuente de " y restablecer los codigos de error

alimentacion del médulo de salida analégica.
externa READY

Esto activa el ajuste de
"Habilitar salida™ para el
CH1 en el modulo de
salida analogica.

El blogue de funcion del
m&dulo comienza a funcionar
cuando esto se activa.

Esto lee los codigos
de error.

Esto escribe la
informacion de
identificacion del madulo.

El estado de error se
restablece cuando
este este se enciende.

Para obtener mas informacion sobre los bloques de funcion de madulo, consulte los cursos de e-Learning "GX Works3 (Ladder)" ("GX
Works3 (Escalera)”) o de "Efficient Programming" ("Programacion eficiente").

Este curso cubre el método para acceder al modulo de funcion inteligente mediante etiquetas de modulo. Los programas que especifican el
uso explicito de direcciones de memoria bifer también pueden utilizarse. Para obtener mas detalles, consulte el curso de e-Learning

"Intelligent Function Module" ("Médulo de funcién inteligente”) para la serie MELSEC-Q/L o el manual del médulo de funcién inteligente
utilizado.
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Los contenidos de este capitulo son:

« Adicion de un médulo de funcion inteligente
« Ajustes iniciales para el modulo de funcion inteligente

* Ajustes de actualizacion automatica

Puntos Tmpcrtantes a tener en cuenta:

Adicién de madulo « Los diagramas de configuracion del médulo se configuran con el médulo de funcién
inteligente antes de poder establecer los parametros del madulo

= Una vez que el modulo se haya colocado en el diagrama, se afiadiran los parametros
del modulo y las etiguetas de modulo. Los parametros del madulo establecen el
funcionamiento del médulo v las etiquetas de modulo representan tanto los valores de
ajuste como las sefiales de médulo correspondientes a la posicion de la ranura del

modulo.
Ajustes de parametro * Los parametros del modulo se utilizan para configurar los ajustes iniciales del modulo
de modulo de funcion inteligente y los ajustes de actualizacion utilizados para determinar el

destino de la transferencia de los datos de control
* El software de ingenieria proporciona descripciones de los ajustes del parametro de
maodulo faciles de entender

Actualizacién La actualizacion automatica transfiere las etiquetas del modulo de CPU del controlador
automatica programable y los datos del médulo de funcidn inteligente automaticamente.

Acceso a sefiales de Se puede acceder a las sefiales de E/S utilizando etigquetas de madulo.
ESS

Acceso de datos de Se puede acceder a los datos de control utilizando etiquetas de modulos y bloques de
control funcion de madulo.
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En este capitulo se describen los procedimientos para verificar los errores que se producen durante el arranque y el
funcionamiento.

3.1 Procedimientos para la verificacion de errores
3.2 Verificacién de errores utilizando el monitor de sistema

3.3 Verificacion de errores mediante el monitor de médulo de funcion inteligente
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Works3 y el monitor de médulo de funcién inteligente.

Monitor de sistema El monitor de sistema le permite controlar todo el sistema del controlador programable y
verificar lo siguiente:

+ Posicion de la ranura del madulo donde se produjo el error

* Estado de error de cada médulo
+ Procedimiento de resolucion de problemas para dicho error

Monitor de médulo de Esta funcion le permite supervisar el estado de médulos de funcion inteligente individuales,
funcion inteligente como los siguientes:
+ Valores actuales de las sefiales de E/S, datos de ajustes, datos de control y codigos de
error

M Procedimiento de verificacion mediante la funcién de supervision

2. Verifique los detalles del error y el procedimiento de resclucidn de problemas.

datos de ajustes y los datos de control para poder identificar la causa del error.

3. Realice el procedimiento de resolucién de problemas que figura en el monitor de sistema

1. Utilice el monitor de sistema para identificar el modulo de funcion inteligente en que se produjo el error

Cuando se produce un error durante el arranque del sistema o su funcionamiento, utilice la funcién de supervisién en el
software de ingenieria para identificar su causa y resolver el error. Este curso cubre el monitor de sistema MELSOFT GX

Utilice el monitor de médulo de funcion inteligente para verificar los valores actuales de las sefiales de E/S, los
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»m Verificacion de errores utilizando el monitor de sistema

El monitor de sistema permite supervisar la configuracion y los errores del médulo en todo el sistema de controlador

programable.

Aqui aparece la configuracion
de la unidad base del sistema.

Aqui aparece la configuracion del madulo
para cada unidad base/base extendida y

System Maonitor Mal

+(R358)

Find | ‘
&
”.LL!J.

Extension Base
‘ Uninstall

‘ Uninstall
‘ Uninstall
‘ Uninstall
‘ Uninstall
‘ Uninstall

‘ Uninstall

la informacion para cada médulo.

Al da, 2 . v i
Operation Status M "o Haga doble Fl,lc en la columna de médulo para
|__RUN ver informacion detallada sobre el estado del
Power Supply | CPU 1o ¥ rmodulo. (Consulte la seccion 3.2.1.)

Start 1/ No 3E00 0010 0020 0030 | 0040
Points RN 16 Paint| 16 Point 16 Point | 16 Paint
Aqui aparecen los iconos y nimeros
B Marmie RE1P de error correspondientes cuando se

produce un error.

Error Status

Madule
Configuration

Contral CPU

Network
Infarmation

Erver Status Legend

£ Majar i Modersts B Miner

@ Unit/Base Access Ermor

Product Informatan List . Event History

Craate Fila Cloge

- -
-
G g
il

Ventana System monitor (Monitor de sistema)
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El diagnostico de modulo permite verificar el estado del modulo y la informacion de errores.

r . |
Module Diagnostics(Start 1/O No. 0080) s 5
Modue Name Producton mformaton Supplemantary Funclion -
0101192550210121 o
) - L suap Moomang
Aqui aparece el error reciente e
Evor Iormaton | Moduis Infarmanon Lst informaciéon del historial de errores.

IN:L Doourrencs Dests E'mcl Cregmiigw SR b ]

Stats
2006/11/24 16:32:54.656 B e - " Event Hetory ]

Aqui aparecen los detalles del error y el
procedimiento de resolucion de problemas
para el codigo de error seleccionado en la
lista de informacion de errores.

—
Dietaiad Irfzrmston - B § N
Cause The G{PLOGSTOR nstruction & exeouted for 3 model different from the one to which the G{P).OGLOAD instruction s
wmcuted or the (PLOGSTOR instruction s sxscubed befors the G{F).OGLOAD instruction.
Correctve Acion Exmoube the G{PLOGLOAD and G{P)LOGETOR nstructons on the same module.
As the cther vy, exscule the G(P).OGLOAD instruction on the module whose data = o be restored, and then ececute the
G{P).OGSTOR instruction on the module to which the data s restored.
| = -J

Ventana Module diagnostics (Diagndstico de madula)
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Este monitor se utiliza para verificar los valores actuales de las sefiales de E/S, los datos de ajustes y los datos de
control para cada médulo de funcion inteligente.

El valor actual de los Mimeros de dispositivos

Mombre del modelo

del médulo y nimero ~ parametros de entrada/salida
Sefiales de E/S, datos de ajustes de E/S inicial = Bit (ON/OFF) asignados a parametros y Tioo de datos
y datos de control que el modulo (ENCENDIDO/APAGADO) direcciones de memoria de po

para parametros

de destino puede utilizar = Word (Palabra) datos de ajustes y control

 S—
Intelligent Functio Jule Monitor 1(0000:R60DA4)[Watching] Hl]
A
Hame Caurrent Valus Assign (DevicesLabal) Data Typs -
= 10 Sienal Mondtor
- put Sgnal)
() Module READY oM ] Bit
1} External Power Supply READY Flag OFF L1y Bit
|}0pﬂa!r¢ Condition Settirg Completed Flag OM X9 Bit
|}0H:eh‘"€uln Setting Mode Status Flag mbiaraspisa = Bit
() Channel Change Completed Flag Bit
() Setting Value Change Completed Flag o s Bit I;g;i‘;l;‘t:gﬂ;;tfr:f :;amr:cr:
Disconnect Detaction Signal Contg The G(F].DGSTOR nstraction = axecited far & model afferent Bit
:g e G Eéﬁ'ﬁ%i"r&"fﬁ-ﬁ:ﬂfﬂﬁr"uTuﬁe"S“‘"” ' en una ventana separada.
e ! nEnchen
) Error Occur Flog B
:J Dﬂw‘ Sm[ﬂ Maage Execune the 6P ) .OEL0AD and GF LOGSTOR nenuchons an
) Butfer Memory Monitor rrl:u":m":i‘: wuere the G(P1.OEL0AD retmaction on the
() Latest Eror Code eyl ey ilripliinkd Detail Dialog
() Latest Alarm Code i Detail Dialog
=) Fange Settng Mondtor
() CH1 Range Setting Monitor [ Word [Unzgnad)/Bit String [16=bit]
() CH2 Range Setting Monitor Word [Unzgnad)/Bit String [16=bit]
{}CHE Range Setting Monitor i to 20mA LIDwCEaa0 Wiord [Unsgred] Bt String [16=hit]
() CHA Range Setting Monitor 4 to 20mA LI0WGE 1030 Wiord [Unsgred] Bt String [16=hit]
= Dgital Vakm
i}f-l-ﬂ Dagrtal Vakm 0 D460 Word [Sigred]
i}f:-l-l:’ Dagrtal Valkm 0 L DWGEEED Word [Sigrwed]

Ventana Intelligent function module monitor (Monitor de madulo de funcion inteligente)
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Los contenidos de este capitulo son:

« Procedimientos para la verificacion de errores
+ Verificacion de errores utilizando el monitor de sistema

« Verificacion de errores mediante el monitor de médulo de funcién inteligente

Puntos Tmpﬂrtantes a tener en cuenta:

Comprobacion de errores Cuando se produce un error durante el arrangue del sistema o su funcionamiento, utilice la
funcion de supervision en el software de ingenieria para identificar su causa y resolver el error.

Monitor de sistema El monitor de sistema le permite controlar todo el sistema del controlador programable y
verificar lo siguiente:

+ Posicion de la ranura del modulo donde se produjo el error
+ Estado de error de cada modulo
» Procedimiento de resolucion de problemas para dicho error

Monitor de médulo de Esta funcion le permite supervisar el estado de modulos de funcidn inteligente individuales,
funcién inteligente como los siguientes:

* Valores actuales de las sefiales de E/S, datos de ajustes, datos de control y cadigos de
error
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Ahora que ha completado todas las lecciones del curso del Madulo de funcion inteligente (Serie MELSEC iQ-R),

esta listo para tomar la prueba final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad para
revisar esos temas.

Hay un total de 5 preguntas (9 areas) en esta Prueba Final.
Puede tomar la prueba final las veces que desee.

Como calificar la prueba

Luego de seleccionar la respuesta, asegurese de hacer clic en el botén Responder. Su responder se perdera si no
hace clic en el boton Responder. (Se considerara como pregunta sin responder.)

Resultados de la calificacion

El nimero de respuestas correctas, el nimero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas, y el resultado
sobre si aprobd o no aparecera en la pagina de calificacion.

Respuestas comectas: 5

Para aprobar la prueba, debe
responder correctamente el 60 %
de las preguntas.

Total de preguntas: 5

Porcentaje: 100%

Continuar Revisar

» Haga clic en el boton Continuar para salir de la prueba.

= Haga clic en el boton Revisar para revisar la prueba. (Verificar la respuesta correcta)
* Haga clic en el botén Volver a intentar volver a la prueba.
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Resumen del médulo de funcién inteligente
Seleccione la descripcion correcta sobre el modulo de funcion inteligente.

Este modulo funciona como el cerebro de un sistema de controlador programable para controlar el sistema
entero mediante el uso de software de ingenieria para escribir las especificaciones de control.

Este modulo aumenta la funcionalidad de los controladores programables, tales como la entrada/salida
analogica, el posicionamiento y la conectividad de las comunicaciones para los médulos de E/S que controlan la
entrada/salida.

Este modulo suministra alimentacion a otros modulos.

Respﬂnder] I Volver ]
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Seleccione la descripcion correcta sobre la funcionalidad de la sefial de entrada/salida del modulo de funcion inteligente.

Recibe informacion sobre el estado del sensor y maneja los actuadores.

Intercambia solicitudes de madulo e informacion del estado del modulo.

Respﬂnder] ’ Volver ]
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Seleccione los términos que completen (de forma correcta) la siguiente descripcion de intercambio de datos de ajustes y
de control en el médulo de funcion inteligente.

[P1], que se utilizan para controlar el médulo de funcién inteligente, se intercambian utilizando datos de
palabras. Los datos de palabra representan comandos enviados desde el [P2] al [P3] y las respuestas
correspondientes enviados desde el [P3] al [P2]. Los métodos para realizar comunicaciones de datos de
palabras incluyen al [P4] configurado en el software de ingenieria y los programas que contienen [P5].

P1 | --Select-- v |
P2 | --Select-- v
P3 | --Select-- v
P4 | --Select-- v
PS5 | --Select-- A4

’Respﬂnder] ’ Volver ]
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Seleccione la descripcion correcta sobre el proceso para acceder al modulo de funcion inteligente con programas.

)

Al utilizar etiquetas de modulos y bloques de funcion de modulo, se pueden crear programas sin tener que
preocuparse por numeros de E/S y las direcciones de memoria.

Las configuraciones del nimero de dispositivo se deben planificar durante la fase de disefio para evitar conflictos.

Respﬂnder] ’ Volver ]
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Seleccione la descripcion correcta sobre la funcion de monitoreo en el software de ingenieria.

Muestra informacion sobre el estado de los modulos de funcion inteligente y los procedimientos de resolucion
de problemas para ayudar a restaurar los sistemas de forma rapida y sencilla.

Los errores del médulo de funcion inteligente se resuelven de forma automatica al ser detectados.

Respﬂnder] ’ Volver ]




k& 1-Intelligent_Function_Module_iQ-R_fod00610_spa

} Calificacion de la prueba

) ood

Ha completado la prueba final. Sus resultados del area son los siguientes.

Para finalizar la prueba final, continde con la proxima pagina.

Respuestas correctas: §

Total de preguntas: 5

Porcentaje: 100%

| Continuar ‘ ‘ Revisar ‘

Felicitaciones. Aprobé la prueba.
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Ha completado el curso de Médulo de funcion inteligente (Serie MELSEC iQ-R).

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion
recibida en este curso le sea Util en el futuro.

Puede revisar el curso las veces que desee.

Revisar‘ ‘ Cerrar




