CURSO BASICO PARA EL

CONTROLADOR DE SEGURIDAD

Este curso esta disefiado para principiantes de
controladores de seguridad, que entienden los
conceptos basicos de seguridad.

Haga clic en el boton Siguiente en la parte superior
derecha de la pantalla para pasar a la siguiente
pagina.



Objetivo del curso )

Este curso esta disefiado para aquellos que utilizan por primera vez el controlador de seguridad de la serie MELSEC-WS o que

recién han empezado a utilizarlo.
Este curso describe el conocimiento béasico del controlador de seguridad de la serie MELSEC-WS, el método de configuracion

de sistema que utiliza el Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad y el método de comprobacion de
errores.

Tomar este curso requiere que usted haya completado los siguientes cursos o tenga conocimientos equivalentes.

e PRIMERA AUTOMATIZACION DE FABRICA (SEGURIDAD DE MAQUINARIA)




Estructura del curso )

Los contenidos de este curso son los siguientes.
Le recomendamos comenzar desde el capitulo 1.

Capitulo 1. Controlador de seguridad
Este capitulo brinda una vision general sobre el controlador de seguridad.
Capitulo 2. Construccién de sistemas
Ese capitulo describe la configuracion del sistema construida en este curso.
Capitulo 3. Verificacién de conexion del controlador de seguridad y de la computadora personal

Este capitulo proporciona el método de configuracion para conectar un controlador de seguridad con una computadora
personal, asi como el método de verificacion.

Capitulo 4. Creacién de nuevo proyecto
Este capitulo muestra como crear proyectos para un controlador de seguridad.
Capitulo 5. Descarga de proyecto
Este capitulo muestra como descargar proyectos a un controlador de seguridad y como verificar los proyectos.
Capitulo 6. Conexién/desconexion del controlador de seguridad
Este capitulo muestra como conectar y desconectar un controlador de seguridad.
Capitulo 7. Verificacién de operacion del sistema
Este capitulo muestra como verificar la operacion de un controlador de seguridad.
Prueba final

6 secciones en total (6 preguntas), puntaje de aprobacion: 60% o superior.



Como usar esta herramienta de aprendizaje en linea )

Ir a la siguiente pagina Para ir a la siguiente pagina.

Volver a la pagina anterior Para volver a la pagina anterior.

Ir a la pagina deseada Se mostrara la "Tabla de contenidos", que le permitirad desplazarse a la pagina deseada.

Salir del aprendizaje Salir del curso. Ventanas como la pantalla de contenidos y el curso se cerraran.




Precauciones de uso )

Precauciones de seguridad

Cuando aprenda utilizando productos reales, lea atentamente las precauciones de seguridad incluidas en los manuales
correspondientes.

Precauciones que debe tener en este curso

- Es posible que las ventanas de la version del software que usted usa sean diferentes a las que se muestran en este curso.
Este curso es para las siguientes versiones de software:

- Setting and Monitoring Tool para la versién de controlador de seguridad 1.3.0.245



m Controlador de seguridad

Este capitulo brinda una visién general sobre el controlador de seguridad.

1.1 Controlador de seguridad
1.2 Funciones del controlador de seguridad
1.3 Configuracién basica del controlador de seguridad

1.4 El control de seguridad puede agregarse facilmente a los controladores programables MELSEC existentes
(CC-Link/Ethernet)

1.5 Resumen de este capitulo




_ Controlador de seguridad )

El controlador de seguridad como su nombre lo dice, controla la seguridad y se ajusta a las normas de seguridad
internacionales. Cuando se conecta con un dispositivo de seguridad como un interruptor de paro de emergencia o cortina de
luz, este controlador programable ejecuta el control de seguridad al APAGAR la salida de seguridad con un programa creado
por el usuario, de modo que detiene la alimentacién hacia una fuente de peligro, como por ejemplo un robot. El control de
maquina de robots y de cintas transportadoras, etc. es ejecutado con controladores programables estdndar de la manera

convencional.

Controlador programable
estandar

Botdn de paro de
emergencia

Apagado de T !
alimentacidon en una Control de
fuente de peligro | 1trol
(robot, etc) c— maquina

Controlador de seguridad



_ Funciones del controlador de seguridad

El controlador de seguridad es un controlador compacto expansible adecuado para el control de seguridad de sistemas y
dispositivos de pequefia y mediana magnitud.

Se pueden conectar hasta 12 médulos E/S y 2 modulos de interfaz de red.
La seguridad E/S puede expandirse hasta 144 puntos (entrada: 96 puntos, salida: 48 puntos).

La herramienta dedicada «Setting and Monitoring Tool» estd equipada con bloques de funcidn para sensores de seguridad y
conexiones de conmutacion e incluso con bloques de funcion dedicados a la seguridad, lo cual facilita la construccién del

sistema de seguridad.
La herramienta «Setting and Monitoring Tool» se puede descargar en el sitio web de Mitsubishi Electric FA.

)

El controlador de seguridad cumple con los estandares de seguridad ISO 13849-1 PLe y el IEC 61508 SIL3.
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_ Configuracion basica del controlador de seguridad )

Setting and Monitoring Tool Conector de memoria WS0- Blogues de terminales tipo tornillo WS0-TBS4 de repuesto.
SWIDNN-WS0ADR-E MPLO del médulo CPU

Blogues de terminales tipo abrazadera de resorte WS0-TBC4 de repuesto

Madulo EfS de
seguridad WSO0-XTIO

Madulo de entrada de
seguridad WS0-XTDI

Cable de puerto serial para conexion a una

Unidad de Procesamiento Central (CPU)
WS0-C20R2

Maodulo de salida de relé de
seguridad WS0-4RO

Cable de conversion de puerto serial/USB
WS0-UC-232A

Cable de puerto senial para conexion a
una Unidad de Procesamiento Central

HMI (GOT)  LICPU) WS0-C20R2

Modulo de interfaz Ethernet WS0-GETH

Madulo CPU WSO0-CPUOD
Module CPU (con EFI) WS0-CPU1 (compatible con Flexi Link)

Madulo de interfaz CC-Link WS0-GCC1




_ Configuracion basica del controlador de seguridad )

H Controlador de seguridad compacto con capacidad de expansion flexible

e Se pueden agregar hasta 12 mddulos de entrada de seguridad y médulos E/S, 4 mddulos de salida de relé de seguridad y 2
mddulos de red.

e El nimero de puntos E/S puede aumentarse hasta 144 (entrada Unica).
Entrada de seguridad: 96 puntos (entrada Unica) + salida Unica: 48 puntos

o o
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_ El control de seguridad puede agregarse facilmente a los controladores programables MELSEC existentes (CC-Link/Ethernet) )

Con un controlador de seguridad conectado a CC-Link, el controlador programable MELSEC-Q/L existente puede ejecutar el
control de seguridad.

Ademas, el estado de operacion y el estado de error del controlador de seguridad pueden ser monitoreados con el controlador
programable MELSEC-Q/L existente.

La visualizacion en seguridad puede intensificarse, lo cual mejora la eficiencia para identificar un factor de paro de emergencia
y para investigar una zona defectuosa.

<Funcién compatible con la interfaz de red>

[(m Ethernet
(wso-gccn)  (WS0-GETH)
Informacion de
Controlador monitoreo o Q
programable / —
computadora personal | Netificacion de O 0
datos
Setting and Conexidn via B o
Menitering tool red
WS0-GCC1
MELSEC-Q

Estacion  Estacion
esclava esclava

A A
(Crink Médulo de interfaz CC-Link WS0-GCC1

— . = Solo con una configuracion de parametros, este madulo

[ f— = CONCENTRADOR 3 permite al producto MELSEC monitorear el controlador de
seguridad y ademds puede enviar informacién al producto.

Y Ethernet WS0-GETH = Con este mc’n_:lulo, se puede afadir un confclfolador_de se_g_uridad

Setting mmg Tool _ a la red CC-Link existente como una estacion de dispositivos

remota.

w Médulo de interfaz Ethernet WS0-GETH

""" * Este modulo permite el mantenimiente remoto utilizando el
Setting and Monitoring Tool.

MELSEC-Q




En este capitulo, usted aprendio:

e Controlador de seguridad
e Funciones del controlador de seguridad
e Configuracion basica del controlador de seguridad

e El control de seguridad puede agregarse facilmente a los controladores programables MELSEC existentes
(CC-Link/Ethernet)



m Construccion del sistema

Ese capitulo describe la configuracion del sistema construida en este curso.

2.1 Imagen del sistema
2.2 Cableado

2.3 Resumen de este capitulo




Imagen del sistema

Esta secciéon describe la vision general del sistema de seguridad utilizado en este curso.

H Parte de una linea de ensamblaje para automéviles

Figura. Imagen de aplicacién

Establezca las siguientes condiciones para detener la linea de produccién de manera segura.
e Se obstruye la cortina de luz.
e Se abre la puerta.

e Se presiona el interruptor de parada de emergencia.




Esta seccidon muestra un diagrama de cableado de dispositivo.

Botén Paro
de Botén Interruptor sin Interruptor de
Cortina de luz | emergencia | Reinicio contacto sequridad
8 2 3 9 10
— & i)
i - 3 pe ¥
MiniTwin E-Stop. Rosol RE13/REZ7 Safety switch
ES21
24V 24V 24v 24V
|
12 3B M p 'T'- '1:" ﬁ.
31 X2 A1 A2 n e [&] H 2 xi L3 1  x1 7 =
1 2 13 4
WS0-XTIO
Al A2 m 02 o3 (¢
24V OV ov ov ov ov
Posw er Supply maotor LEDgreen LEDred LEDRESET
1
& ® ® @
Motor Reinicio [LAmpara de|Ldmpara de
LED EJECUTAR PARO
(verde) (rojo)

Figura. Cableado de dispositivos




En este capitulo, usted aprendio:

e Imagen del sistema

e (Cableado



m Verificacion de conexion del controlador de seguridad y de la computadora personal )

Este capitulo proporciona el método de configuracién para conectar un controlador de seguridad con una computadora
personal, asi como el método de verificacion.

3.1 Conexion del controlador de seguridad y la computadora personal
3.2 Operacion en Setting and Monitoring Tool

3.3 Resumen de este capitulo




_ Conexion del controlador de seguridad y la computadora personal

Conecte un controlador de seguridad y una computadora personal en cualquiera de las dos formas siguientes.

Ml Conexion RS232C

RS232C - Cable USB

Computadora personal

Controlador de seqguridad

H Conexion Ethernet

COMCENTRADOR

Computadora personal

Controlador de seguridad



* Lo siguiente es para la conexion RS232C.

_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(1) Inicie el Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad.

B Safety Comtriber Setting and Monitering Tool 17.0 - Pew propee] cunsaved
| Peapn Dewe pans
-ﬂ-vb u ‘;‘cwmnm !jjcowa ;_; nnet | L Tenster i upioss | [ -

Cmen susting proiect file

a Load = project b

c = =
Connec o o dlabon. 1 0o propect hi besn kaded. one wil be croated
kbl

Ww

w Crwate » preiect with 3 MELSEC-WS ¢r Fleow Line staon.

* Greale B progact with Flew L Wp'io 4 Siabors Can be
zonbgurad

Clic en =Edit com. Interface settings=.

i
% e Boe Sormreeiaan Deteesen PL: and MELSEE-HS




_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(2) Configure un perfil de conexion.

Esta seccion describe como configurar un perfil de conexién de un controlador de seguridad y una computadora personal.

W Satety Comtrober Setting and vy Tued 170 - Piem prege

-ﬁ-—bu ﬁ(o«nmnm mcmﬂ Er‘ nnect | T Transter H-a"”'" - -

o — —
ﬁ Load & praject e

Conned io phaical device
Gonnect o 8 sasen. N na [oHct Nt besn loaded. ong wil be oree
msdomaticaliy.

Crmate now oroiect
W Comabe n project with s MELSEC-WS or Fleos Lire station

per

Clic en «=Edit com. Interface settings=. [ "0 e

[

&9 ‘Conbgurs the comminiaion betssn PG snd MELSES- WS

[ =

oY

& Connacson wettnge M
Py S COM commection peaie. o, 00 TORP connection profie g, 40 U8 commaction profile ¥ Chedk o conmecion protles |8 Henwork semes
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= 2
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_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(3) Verifique el perfil de conexion.

& Connection settings iz
?ﬂl Add COM ¢onmction profily % Add TCRAP connegtson piolds *)Md USE connectesn picfde %F Check all connction prefies "ﬁ Mutwearik Bettings |
Standard Serial Port: COM1
e % COM auta dubecton  Fisud rate: Auta seam @% 0w
Acirve connection Ta configure the connection, please proceed o folows:
fb Qaratard ']
Cheose connection bpe
% el port - Indstermnats cornecton 2ae % %
@ Check connection o controler bl
Sedal - COM auln debection
Pt COMT - a
Ssmer s s Simbolo Significado
Connaction profile rat saved irithe progsct
= | Guardar perfil con el proyecto actual
@ Activar perfil
Y Editar perfil
i} Quitar perfil
W Verificar conexian
Simbolos para editar los perfiles de conexion en el cuadro de
didlogo de Connection settings




_ Operacion en Setting and Monitoring Tool )

(4) Edite el perfil de conexion.

Seleccione el icono «Modify Profile».

& Conmection semings
Py 48 COM cenmection protle (o, A TCRIP connection profile Bl Add USB comnectn profie W Dheck o cosnection pefies 8 Network setiings
Clic en el icono «Modify Profile=,
Change connection profile
Entry name
Standard
A DTN Tor carfiggurs the conmection. pleame preceed s folown.
ﬁ Starctard
a Creces conrecton type ?lﬂ
?' Sama peont - Incltmrmnate cornection sage B o . > Serial DOI‘t
e C ) COM auto detection COM auto detection
Bl mpie Audo scan u Pinan i eiianie ve'ihn H
Corrmcter protie ol sawed inthe s DOtk it Tt e _
5 [ p— ~ F 13aud rate
115200 Auto scan
[ ok | | Cancel
(3




_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(5) Realizar una prueba de comunicacién.

o DOt Hemegs
Pl 8 COM connecnon protle [, Sdd TCRTP comnecton profie. Bl dd USH cosnerion profie o Check ol comnection pwelies |8 Hetwork settings
Sundad Sevial Port. coMl
lad P COMaute detacion s rates: Rtancan
Clic en el icono =communication tests,
11
&% Connection settings [E——|
"l Add COM cannection peofie (g, Add TCP/® connection profie g, Add USE connection profile % Check all connection profites 19 Network: settings |
[ Sarial [ COoM1
fad o COM autodetocion Baud rate Ao 2o v
AT DT
o S
% Sl pecet - Inclatmeminate Sornacton st
S - CM gty cstection
Pest OOM Y
s e ks pcam
Comrmcbor protha ek naeed e sroped
Hesive ennnection To carbgue the convecten. plesse proesd s fokms:

C a %W b
Trenise correcton hoe
% . - Bk conantion in contrmter L

Serial - COM .82 Sedection
Foet: CONA [ [ — @
L ) Pressiis busion o save the connecion. |
Conrasction profike rot ssved in the ot et 1 tha peoencd fie

6 e comection protie ~

Se muestra el estado de verificacion.

N




_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(6) Verifique el resultado de la prueba de comunicacion (exitoso).

Prueba de comunicacion
exitosa

Dt Serid _————
lad ¥ COM Baudrate _ . dutrncih ~ @ Jw
[ o orrecten e e - - To conlgure e conrotton, pease procesd ag telk
o Drink il B
(2, Sevied vt = cornscted a Dhooad Sactioerirte w o o _&:_'3
) Gheck cornection ho controlier. " - ==
Speiad = COM auto dedection a -
Part. LU . .
B rate o e a Active connection
Corwaetion prolil nol saved in the propsel
a

f* Detault

% Serial port = connected

Serial = COM auto detection
Port: COM4
Baud rate: Auto scan

Connection profile not saved in the project.




_ Operacion en Setting and Monitoring Tool

(7) Verifique el resultado de la prueba de comunicacion (fallido).

Prueba de comunicacion fallida

-

-

Senial
COM auto detection

o

& Connection sattings -

-

Jp——————)

r = i -
?uaaa oM ocmectgnwe"ﬁ, A TCPIP coemection profie ey Akt USB connection protle_ W Qack pbcomThin profies |0 Network settiegs

Pw @ o

?n Sawial port = Ermor ocruamed during connes:

Sariad = COM asio dedection
Pare COME
B rater At G080

Correction prolik ol saved 5 the e

Post: coMy
Baudrate:_ _ = Amtorcin
-

P

-
.
-
-

o Toconlgune the conrestion, pleate proceed as tallws
-

@~ 3Fw

[ L XY §
v ==

] Check corection t conmaller

Remedio
Cuando la conexion fallo

1. Revise que el cable esté
conectado correctamente.

2. Revise que el controlador esté
instalado correctamentea.

il T
-

a : >
Active connection

a
a f» Default

Part: COM3
Baud rate: Auto scan

?@ Serial port - Errar occurred during connect

Serial = COM auto detection

Gonnection profile not saved in the project.




En este capitulo, usted aprendio:

e Conexion del controlador de seguridad y la computadora personal

e Operacién en el Setting and Monitoring Tool (Especificacion de la conexion de perfil)



(TN TLY: Ml Creacion de nuevo proyecto

Este capitulo muestra como crear proyectos para un controlador de seguridad.
Creemos un proyecto con la configuracion de sistema descrita en el Capitulo 2.

4.1 Creacién de nuevo proyecto

4.2 Configuracion del hardware

4.3 Pegar elementos y configurar parametros
4.4 Editar nombre de etiqueta

4.5 Creacién légica

4.6 Simulacion de proyecto

4.7 Creacién de reporte de proyecto

4.8 Resumen de este capitulo




_ Creacion de nuevo proyecto )

Seleccione «Create new project».

[ Sukety Controler Settang and Tosl 170 - [New preyect]s [T=Tr=t
e ]
-8 B & comemog B comnet D1 vecomest | By transte B vpied |0 - j
Progress
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Load a proyect fle ) Saiecy Comtroiies i aved Mrincrin Tood 171 - [ pocpeciicosmiondis [E= ")
Bowr Goce b
B P W comumngs B comnact Q] iecnnact | g Tnies g pins |-
] ] oot b sitvenicnl i [ Pt omievion | Lopsodow B tpen o Dopmemits 2 Dot R
Clic en «Create new project=, feessson fropriechas been loaded. ans wil be cres [
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w
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Lt com_eniasriaece mettings.
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5 Belar
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_ Configuracion del hardware

Seleccione los mddulos (CPU1, GETH y XTIO) utilizados en la configuracién de hardware.
(Al hacer clic en el icono de un modulo, el médulo se pega en la esquina derecha).

[

a e T T
Bt e

- bl P ey P e | By e g v -

| T T (ISR . PRS- PR — CPUL madule

[ R T e — nﬂ.

L

o-bufn...-h—mnmli: - |Ba -5 -

[ oo contgurmons 0 ogesdanr [} T neecd mosde 21 ) Mg o gt B Dot Baci
]

T

CPUL module

© N by :H a L8]

l v
[ e ——— e — LT qu..—..

[ ——

T Ty T—

U b *H a

e

e g _ L ]

Gy evie

Clic en W1.xx en Revision, selecciong
Ver2 y haga clic en XTIO Ver2,

T |
« -
L L CPUL madule
(5] a
Fevim R vim
.

Cprngin [ e ot 1l b ot st =t o

* En el uso real, establezca la configuracién de acuerdo con la version del dispositivo que se usara.



_ Pegar elementos y configurar parametros

Configure elementos en el controlador de seguridad de acuerdo con el cableado del dispositivo.
— Active la etiqueta «Elements».

B safety Controller Setting and Monitoring Tool L7.0 - [New project] <unsaved:> ol
| Brejea pevice s
i - b B yComuﬂingi anﬁnm :I_[;L:-:c;rr:d Tl Transfes Ll__ Uploed [HH -
. Harchware configuration 0 Logec editor HEHHMI’M-dul:[l]] 3 Report I'lg Diagnostics ﬁ Ciata Recorder CPU1 module

5 0 Inpultypes - a a8 a =

® T Control devices.
Fl RevV2xx  RevVim  Rev. V2

- i Sately swiches
[+ iﬂ Interiocks

* g Potential free confacis and restant

= E] ESPE
B]a] CH00d
Satgty light curtsan, tipe &

® C2000
]‘E-] Safety light curtan, type
o] e
l—] dusteam safety Lght barrier, type &

ﬂ]f_'l] 2000
—4  Mhumesam Satety Light Bacrier, Type o
@O SH00
Salety laser scanner, fype 3
& u

Sately lager soanner typed
™ '5 SH00 Wline

Safety laser scanner, type 3

L] Vo
IE Safgty camars Sysiem, hpe 3
@7 T win
) lanitn cuten
Ol 1 SUNX_SF4B/SF4C
| sasety Lighe Curtsin, Type 4

o B SUNX_5F2B
% Curtain, Type d

- A
Clic en <Elemnentss, |[se scanne. Tyses

[
¥ Cight Curtain, Type 4
4 m 3

D) Moduies <@ Blesiots i) 1ot (B Parsal sppicabons

Operator J13 Offline [k Sesting and Monitaring Tool configuration is net verified




“ Pegar un elemento de la cortina de luz

— Seleccione [Input types] - [ESPE] y pegue [MiniTwin, Safety light curtain] a las terminales I1 e 12.

) 5afety Controller Setting and Monitoring Tool 17,0 - [New project] <unsaved> B )
Broject  Device  Earas
*-bu y(cmsﬁﬁn-gs !HCoﬂned J",

S | - . 1l
Cisconnect | g Tramsfer 1 Uplo

B Hardware configuration | 4 Logic editor e GETH nework modute 121 7] Repe Arrastre y suelte [pegu_e estos 1 module
_ elementos en las terminales 11 e 12]).
5 @ Inputiypes - = =

& T Control devices
A Rav. v 2xx Rew. V2 xx
T #
“d
-]
# g Pot comtacts and restan

Safety Bt curtain, type 4
L) (= CH0N

P! Sadety Ngh curtain, type 2
L]

GII‘NI
Mlutiibenm safety light basrier, fype 4

Olﬂl L]
—d  idyitaan Safety Lighi Barrier. Type
]

Safety laser scanner, type 3

Satety MLE BEANRE, by 3
™ '5- 5300 Mirsi
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DI“* VI
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W=y MR win
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Dl 1 SUNN_SFARIFAC
1 satety Lignt Curtain, Type 4

& | 1 SUNX_SF2B
L Sadety Light Curtain, Typa 2
] & SUNX_303-& ﬁ
Safety Laser Scanner, Type 3 -

o5 lec_ste .

Safety Light Curtain, Type 4
“ m "
D Mscuies <@ Brarrents i 1o (B Parial spplications
Operates B35 Offime ik Serting and Manitaring Tool configuration is net verfied




a Configurar el parametro de la cortina de luz

Haga doble clic en el elemento de la cortina de luz para configurar el parametro.

Progect  Devce oo

5 & Inputnps -
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m Pegar un elemento del interruptor de boton de paro de emergencia

Seleccione [Input types] - [Control devices] y pegue [E-Stop, ES21, Single channel] al terminal I3.

W Salety Conteuller Setling and Menitering Tool 1.7.0 - [New pregect] cunsaved » T
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“ Configurar el parametro del interruptor de boton de paro de emergencia

Haga doble clic en el elemento del interruptor de botén de paro de emergencia para configurar el parametro.
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a Pegar un elemento del interruptor Reiniciar

Seleccione [Input types] - [Potential free contacts and restart] y pegue [Reset, Single channel] al terminal 14.
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m Configurar el parametro del interruptor Reiniciar

Haga doble clic en el elemento del interruptor Reiniciar para configurar el parametro.
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4.3.7 Pegar un elemento del interruptor sin contacto de la puerta de seguridad )

Seleccione [Input types] - [Non contact switches] y pegue [RE13/RE23/RE27, Reed switch, dual channel, equivalent] a los
terminales I5 e 16.
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m Configurar el parametro del interruptor sin contacto de la puerta de seguridad )

Haga doble clic en el elemento del interruptor sin contacto de la puerta de seguridad para configurar el parametro.
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m Pegar un elemento del interruptor de puerta de seguridad

Configure un elemento al controlador de seguridad como el dispositivo real.
— Seleccione [Input types] - [Safety switches] y pegue [Safety switches, Dual channel] a los terminales 17 e 18.

I satety Contseller Setting and Monitoring Tool 170 - [New pregect] cunsived s e ]
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m Configurar el parametro del interruptor de puerta de seguridad

Haga doble clic en el elemento del interruptor de puerta de seguridad para configurar el parametro.
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m Pegar un elemento del motor

Configure un elemento al controlador de seguridad como el dispositivo real.

— Seleccione [Output types] - [Electrical symbols] y pegue [Motor contactor, Single channel] al terminal Q1.
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m Configurar el parametro del motor

Haga doble clic en el elemento del motor para configurar el pardametro.
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m Pegar un elemento de la lampara

Configure un elemento al controlador de seguridad como el dispositivo real.
— Seleccione [Output types] - [Electrical symbols] y pegue [Lamp, Single channel] a los terminales Q2, Q3 y Q4.
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m Configurar el parametro de la lampara

Haga doble clic en el elemento de la lampara para configurar el pardmetro.

{2) Ingrese un nombre de etigueta.

[ Satery Cormelier Setting and Menitonng Tool 170 - [New propect] < ussaved s
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_ Editar nombre de etiqueta

Edite los nombres de etiqueta cuando sea necesario.
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M Satety Contraler Setting and Monitorng Tool 170 - [Mew pragsct] <unssved
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Creacion logica

Programe en Logic editor.

m Programar (pegar entradas)

(1) Cambie la vista a la vista de Logic editor. — (2) Clic en etiqueta «Inputs». — (3) Registre las entradas.
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m Programacion (Pegar bloques de funcion)

(1) Active la etiqueta «Function block». — (2) Pegue los bloques de funcion.

) Safety Controller Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved » k=l
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m Description of FBs Used

)

BF utilizados
BF Reiniciar
—Buset g0 r
N ——
Raleaze 2 o @t ired Indication

Vision general

BF para reiniciar

Jerarquia de registro

[Start/Edge] - [Reset]

BF Enrutamiento 1:N

Input al o

El enrutamiento 1:
El bloque de funcién N pasa una sefal de
entrada de un bloque de funcién
precedente hasta ocho sefales de salida.

[Logic] - [Routing 1:N]

BF NOT

—nput_g i}

El valor de entrada invertido aplica en la salida.

[Logic] - [NOT]




m Programar (pegar salidas)

(1) Active la etiqueta «Outputs». — (2) Registre las salidas.
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v @ LED green XTIO[1].02
v @ LED red X1} 03
LED RESET XTIO[1] Q4

- A moterxmonian af |
| = Len green o0z @f
- | LED redxTiOp Q3 a[ ;

<+ 3 RessUaTionLM ¥ -

g E.smp,r_‘m.nurru:umEqr f e
S R Satey swich XN T - -

- HE1]IT_E'!3IRE‘|'.IIID?’ fa

- | = emreseTamomes @f |

© ) MinTeinXTIOE g -

(1) Clic en etiqueta «Outputss.

<D Inpuis I}Fllflf.' e Ouip o-‘ll“, a.‘ﬁ:\ i 4 | - - - - - - - - .ﬂ - - - - - - ._ l l l . l l . . . l l . . l

Operstor 115 0#flne /il Setting and Monitering Tael configuration is net verified




m Programacion (Cambiar el nimero de campos de entrada de los bloques de funcién) )

— Aumente el nimero de campos de entrada del bloque de funcion Reiniciar.

[ S Comeotier S pmung ol Uity Tipod 178 - (o P temaiomt s o
L I
8 bl P oy B | By ot B e W
[ T P T L L TR . TS L CPUL module |
AS9amwm ~Li00wx AFETE A it |
Yo | et ey page i P 1 =l
L
&
~
—=! = B Oy =1
K dmsemms .
] T oo @l
2 fous iy ot setirgs | /s commart | i
[ T D )
st of inputa: [ =
Msrmmorys § . 1
e aman Foal L2 Pors it S
. Hormbar of dputn :ﬁ P D pam
(1]_[)_0_ble clicen BF § FAIF ST 1P [T,y S
Reiniciar T ot gt 0 L s [ T it e (1] ] g ) Do et i CPUL module
T 0 s G BN o SRS A -
3 - ':::-'. LN 'L =
la v |wom_Qioe @ s | i ] ¥ i -1 I
—| (2) Cambie el nimero de o
entradas a 5 en L] Rt
=Input/Output Settings=. =
a

fAwernore |
LB grwan T ]
= e B o i ey 8
X immyearopyey

ket e e

o o e oy e

il uetem o g

{3) El nimero de campos
de entrada del BF Reiniciar
ha sido cambiado a 5.

8 o B a0 6 -rl
et [ s, o il Mt T comefpainuia & it st |




m Programacion (Cambiar el nimero de campos de salida de los bloques de funcién) )

— Aumente el nimero de campos de salida del bloque de funcién de enrutamiento.

D T T ——— —

[ e bem

8- B bl | comvmmeps Bt Blvsnnen |Gy v Bgipiens -

W Hotmaos conbuention [ Loge ot B 60T netmork mosita 3] T mepont g ougeoiics T thte Rociris
Aoev@am -DRO00 9 IFERE as

: e e L
L] oo ©
< P T )
4 %_m“m (2) Cambie el nimero de
L ammemems g salidas a 3 en
] R =lnput/Output Settings=.
Boumber of inputy

o S 7

1 A T ;
I
b T

o Dptons oo 5 o
(1) Doble clic en BF Slakeas e =
Enrutamiento 1:M. - M| P o P ot oot | B e Bgices -
W et it A g i [P T it i1 T gt Bt 0 i i CPUL module
AfAS@ws -QIDT 9 SFERF A= e
Vo S v -
-
ks oy rea (@ WNDw P i = .
| — L 4 e
: e et [
o O L)
e e oy w)
. B o
1 s ey L e e 8]
[ IS ]
(3) El nimero de campos de
salida del BF Enrutamiento 1:N ha
sido cambiado a 3.
@ v Pt ot B ow B i = .
- o——n_:n.. j.h-...-n.—..l_.---—.___-




4.5.7

Programacion (conectar entradas, bloques de funcion y salidas)

— Conecte los inputs, function blocks y outputs como se muestra en la siguiente figura.

QIIuIal
ap [euas

pepunbas
3p EpEIIUS 3p |BUAS

_{ . 3 ResetxTIO[]I4 iR - eaf

Salida de motor

~— @ E-Stop, ESH.)(TIDH].IW

&
| W Safety switeh XTIO[1].17 iJ_, o

. ¥8 RE1IRE2IREZT.XTIO

Lampara verde

Lampara roja

Lampara del botén
reiniciar




_ Simulacion de proyecto

i |
I' Ussd IE%

& oox

o ——

| [ o | B[

Usedd 3
Tensl =5 Totad &wa

B Safety Controler Setting and Monisoring Tool 170 - [New project] =
Breject  Device  Etris (1) Cambie la vista a la vista de simulacian.
- -tp H ﬂcnmmﬁg‘; !HEGHM([ ;|_,; Duceanen | 3 g Transle H_’ Up |
. Hardware configuration ﬂ-Lo-pn: edaes H GETH network modale [13] 1‘_ Repoet ﬂ Dragnosiecs ml l'llodllle |

00.00-02.304.. @

v

{3) Haga clic en el botdn Reproducir para iniciar la simulacién.

(2) Haga clic en el dispositive
para encender.

. .;I—HIIUI:()TIOH:D' [T S
';'—-thlﬂrﬂﬂwm':o: 8-

Operstor 123 Offfine Ll Setting sncd Moritering Teol configurstion s not verfied |

Figura. Vista de simulacién




4.7 Creacion de reporte de proyecto )

(1) Abrir |a vista de Reporte.

B Procedimiento para crear reportes 1 oty Controtes Setting aed Moritorn

Beoeci . Device  [xtras

(1) Haga clic en el botén Reporte para abrir una vista de reporte. | (2) Seleccionar. [ B & e ] i - N
frace contigursticn A Logic edior | GETH etk medule [13]

. . . -
(2) Active o desactive las casillas de los componentes que deben 03 Rt repert . et srcure | By
ser incluidos en el reporte en la lista de seleccién al lado oow rt 1/28/2015 2:29:04 PM
izquierdo. | i Dagrnce ,
a e (3) Actualizar el reporte. !
.7z . Cale G
(3) Luego de haber completado su seleccién, haga clic en vy
L0 mochie
Actualizar reporte. Bl it
LD Overvee

El reporte ahora esta agrupado y se muestra en la seccion del
lado derecho de la pantalla.

B Como guardar o imprimir un reporte
El reporte puede ser impreso o guardado como PDF.

e Para guardar el informe como PDF, haga clic en el botén
Guardar.

e Para imprimir el informe, haga clic en el boton Imprimir.
Se creara una vista previa en del reporte en PDF, que luego
podra imprimir.

Wista del reporte (una parte)



En este capitulo, usted aprendio:

e Creacion de nuevo proyecto

e Configuracion del hardware

e Pegar elementos y configurar parametros
e Editar nombre de etiqueta

e Creacion logica

e Simulacion de proyecto

e Creacion de reporte de proyecto



m Descarga de proyecto

Este capitulo muestra como descargar proyectos a un controlador de seguridad y como verificar los proyectos.

5.1 Conexioén con el controlador de seguridad

5.2 Descarga de proyecto

5.3 Verificacion de proyecto

5.4 Comparacion de proyectos entre el controlador de seguridad y la herramienta

5.5 Resumen de este capitulo




_ Conexion con el controlador de seguridad

B safety Controller Setting and Monitaring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved>

Project  Device  Extras

#- & | & comsens

ED-;'..:-'“&.‘: i Transfer ﬂ___ upload | -

-
=
GETH [cew]
Py g o Woime » Wi
= IO modules
. Xm0 I
Revision Wime = Wlax w
* h [l B
v Out 1 -
= Relays

] Mo+ | Elorre i Indo Gy Pactie

w2 Ry | @ Conmcting s MELSES Communication DTM
& Corrmcting to GPUY moduls
& Corrmcting %0 Mitiubishi GETH

aimrm S Mitpubehi XTIO

D Sconnivg baud rases

@ hitislizing connection 10 "CPUT module

@ COME Scanning baud rases

B Crwcking covnsttion #ate of "GPUT moduls®
D Comwction of "CPUN sodule’ |3 Syatem Onlies

Operator iR Offine fl Setting and Monitoring Toal configuration is rol

m »

. Hardware configuration | i Logic editer Ha‘nm miodula [13] H Roaprt CPU1 module

dnky madies s,

Module 13

R

B sefety Controter and Montorng Tool 1,70 - [Mew prajesct] cunsarveds:
[ Eome povies Yot
-l 7 D] comnect I omconnect | P Transter g upiosa | -

e [&] aa a
H Févam

B Mevis

FNVIE  Fwvidio
Raw Wl R,V e

Oparater il System Onlire |w Davice configeration bs verified




_ Descarga de proyecto

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>
Project  Device  Extras
- HE com settings J§ connect §}§orsconnect
@ Hordware configuration (3@ Logic edtor [l GETH natwork
Oy mochules with ervoes
-
Madule 0 %
Device:
Teceox @
Sarml furibar 1
Mamery plig E
date code 1 a‘;
Frrmware
— Y ER
Hisrgdwrare
Wersion 1 @
WErsnSEp: 1=
Operatonal
alatuw
Madule 13
Device: C
Type pode: W
Serel rumber g
- Froware [
K TG
i Hardwaig =
WersiDn
VersonSiep 1
Operatonal P
Alatudk
Hesuie has exiernal arrer
Hodule ingut stabus imeakd
Mozule sutpat status nvaks
Maodule 1 =
£l {11 i *
B Modubes | i [ Info [ Partisr
Walid configuration / Executing
4 m

[—5]

Device tvpe

Tvpe key

Serial number

User level

MELSEC-'WS

GPLU1

1405 0020 | {2) Ingrese la contrasefia.

Predeterminado: «sMELSECWS=

Pazzword

V

Adminigtratar

(3) Clic en «Log On=.

Progress

The CPU module *CPU1 module® is currently
vefified. Do you really want 1o download the
configuraton?

9

[ Loe on ] [

Log of

Oparator } System Onling |w* Dewvice configuration is verfiad

¥

(4) Clic en =Yes»,




_ Descarga de proyecto

Modules a

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>

Project Dewice Extras
0 - e, ) com settings 3§ co

@ Hordware configuration | @k Logic editor |2 GETH network madua [13] %] Report

Ol mochules with arrors

a (15 ]
FWVZOl  EWVI0E  PWV2I0

Madule 0 Rev.WIx  RevWixx  FewVim

H
e < S
&
b
@

Mamery plug 1
durie code:

Frrmware
RRGR
Hisdweirg
WSO
Versnsien

Operatonal
et

Madule 13

B Modubes | i [ Info [ Partisr
Walid configuration / Executing

ot mnlmr‘eﬂ E'mnsfer '[gwm L

Oparator 13 Systam Onling [w* Dewvica of

==

CPU1 module i

Progress

module™?

0 Do you want to run the head device "CPUA1

(5) Clic en =Yes=,




_ Verificacion de proyecto

)

* Si el proceso de verificacion no ha sido completado, el médulo de CPU permanece en el estado de PARO en el siguiente

encendido.

Para ejecutar el mddulo CPU en el siguiente encendido, se requiere el proceso de verificacion.

[ Safety Controller Setting and Monforing Tool 1.7.0 - [New project] <unssved>
Project  Devce  Extras

#-H m setzings B3] comect PlR0connect P Transter Jg upiead |90 -

Configuration

(1) Clic en =Upload and verify configurations=,

I Horoware contgurston |1 Logis sditor ”G‘HMM:BJ '__-]Rnom o Disgnaatics %mnmmr

R

CPUL module |

Uer grsup

Apphcation rame [=21]1

Charciosem n the progect OV EF TS
Chacksem n ihe dewce DDATEFTOS
Conbguraun dae LRTIPIE 2 35 00 P

B} System is online wa “COME"
w' Dewce condguiabon is valkd
@ Appleaiion is unning

+ Setming and Monitering Tool comfiguration in the deece
is equal with the Seming and Monarning Teol
configuration

d Semng and Mongensg Todl conbguraton is ot wnfed

ik Dwvice configuration is not vesked

|nrb->.>: 8 Earents ) I [ Partis) sesicatons
_wldwlgrl!w.fiwna

Atiention, the following report is safety- r.

relevant. Study it carefully.

(2) Clic en =0Ks=,

& Upioad and verfy result

1=
Report 201812007 13:04:44
Bill of material
a aa a

==

(3) Clic &n «=Yesg=,




_ Comparacion de proyectos entre el controlador de seguridad y la herramienta )

M Error de concordancia B Concordancia o verificado

B Sobety Concrober Sefting and Menionng Tool 1.7.0 - [Hew project ] cursaved> ol | [ satety Controlier Setting and Monoring Tool 1.7.0 - [Hew project ] cursaved> T ] |
Eroject  Device  Extras Project [Device  Extras
8- 8 B | comsettings B} connet ] Dscorrect | g ranater Sgupiess |9 - - BBl | comsetings B3 connec: Plfosconnect Py Tranater Pl uploss | ) -

‘mmwwm :ﬁw:odrm Bt cemH etwerk mocue 1131 ) mepont CPU1 module [

‘Hmm:mwm :ﬁ-ugcmw el cemh network modude 113] ) Report ('_‘Pl_l‘lmodulga
)

< g FlV 201 FNV 108 F V215
Rev Wiz  RevWVie R Vio

User group Admanestraton

Apghe aman CFUT modide

Ll

Checksum D 1TSFT0S

this progct

Chwcicsum o o1 TEFTO8

the device

Conhguration &7

dste 1430

e System is caling va "COML
o Diaie Configuistnon i vald
@ Applcstion is runreng

~ Setting and Montonng Tool
eonfiguration in the dewce is

Punto de verificacién

e Fer U e
valid eonfiquration | Executing

[ Mechides g Elemerns i e Gy Partini
admristrator 12 System Crine v Device configuration 18 verified alid confiquration | Bxecuting |agmivitrator o} Systerm Onine | Darvice configuration i vrifed

b "
- ]

"

e Sise descarga un proyecto verificado, se mantiene el estado de verificacion completa. No es necesario
verificar el proyecto otra vez.

e Sise descarga un proyecto que aun no ha sido verificado, se requiere su verificacion.




En este capitulo, usted aprendio:

Conexidn con el controlador de seguridad

Descarga de proyecto

Verificacion de proyecto

e Comparacién de proyectos entre el controlador de seguridad y la herramienta



(TN TLY M Conexion/desconexion del controlador de seguridad

Este capitulo muestra como conectar y desconectar un controlador de seguridad.

6.1 Conexion con el controlador de seguridad
6.2 Desconexion
6.3 Reconexion

6.4 Resumen de este capitulo




_ Conexion con el controlador de seguridad )

Conecte un controlador de seguridad y una computadora personal por RS-232 y encienda el controlador de seguridad.
Luego, inicie el Setting and Monitoring Tool y seleccione lo siguiente: «Connect to physical device».

(1) Seleccione Connect to physical device.

@ Safety Controller Setting and Mositoring Tocd 1.7.0 - [Mew peoject] cunsaveds. =)

Progect  Devace  Estras

# = c-,‘ H ‘d;’ Com settings !HCnnnlct ;l_,; Disconnect ‘I:" Tranafer H__- Upload !-
Progress

Load a peojact fle Q Reset topalogy
& Connecting to MELSEG Gommunication DTH
&) Scan on MELSEG Gommunication DTM

Clic en =Connect to physical devices.

Connect 1o a station. fno project hing been loaded, one will be created
automascally.

Croabe nyw projec
Creabs & peopect with 5 MELSEC-WS or Flex Line station

Cronk Flexi Link B

Craabe 8 progect with Flex Link stations. Up 1o 4 stabons can be
configured,

Messages
COMY: Scanning bawd rates
Scanning baud rates
Scanning baud rates
COMY: Scanning baud rates
Trying to identify device class
Sean request st COMY: Trying device type Mitsubishi GPU1

Edi = " 2
Configure the communication between PC and MELSEC-WS

3
o
v

eo0o0oee

L |




_ Conexion con el controlador de seguridad

(2) Cargue la configuracion.

Progress

Do you want to upload the configuration on
"CPU1 module"?

)

Clic en =Yes=,

El Setting and Monitoring Tool le pedira si la
configuracion debe cargarse.

Haga clic en «Yes= para cargar la configuracion.

Progress.

lQPuFotmimon'CPulmmle'

D) Uplasd confiqurstion on "GPL module™

1B Safety Controlier Setting and Manitoring ool 1.7.0 - [Mew project)cunssved=

el

-8 bl

Meiiags
D Peading Obiect 20
0 Resdie Dbject 41
D Reading Object 46
@ Peading Dbject 78
0 Readig Objpct 120
D Reading Object 130

Module 0

Module 13

Project  [ewice  Extras

by rbakes wihs srmors

Dewee
Tres cose
Beral st

A e

Hanpmpy
Et

eIy

Dawice
Ty cade
Saral remtar
Firrmwary
waraion

Narrmnn
araion

Wi
Oparatzral
atwa

Mo San aturnal o
Morkimy |3 Elamants i) Inta [l Partial spplications

. 1

1229 b0
W

8

130345 Viz
Oy

a

Fvam
Forw. ¥ 2

et J]§ bisconnnct | Pig Traruter Pigupioss B -

.numumngumm A Logic adior HGE‘HM:MNM[H] i]mm

FWV 108
Fore. V 1

[ |
CPUL module B -
u -

FW V20
Fore. V2




Para cambiar la configuracion, active el modo fuera de linea presionando Disconnect.

@ Safuty Controller Satting and Manitaring Toal 1.7.0 - [New project]<unsaved: o 5 ]

Project Device [Ewiras

% - & Wl | & com settings B}§ connect
' Hardware corfiguration |43 Logic editor
odules

Oniby meodules with errons

Module 0
Dovici
Typs cose
Serml nuTher
lemery piy
date code
Frmware
varsen
Herdware
versin
Wensinn/Siey
o]
s
Module 13
Device:
Tyrpa code
Serwl number

- Frmware

Kl wersion:

A Hardwars
versin
warsnsiie
Dpenstonal
[Ty

Mokl NS, EX1ETEl SrvTe

Uasuie mpst sistus invaid

Module Suput st nvalkd

Module 1
A m
vaalid confiquration / Exeouting

odule i .

rPﬂ:grar.s

(= T3}
WS0-CPU1
D e

[T
WIpia

200
130245 WIxx |

Oriee

GETH
WO-GETH
1188 DHE

Ve

m
1300048 Wi

Orire

[ Modudess g Elemarts i) nfo [y Partial applications

& Disconnecting from Mitsubishi GETH

& Discannecting from Mitsubizhi XTI

&) Disconnecting from GPU1 module

a [izconnecting from MELSES Gommunication DTH

l Mezsages

Operator §53 System Onling |w Device configuration is verifisd ”




T safety Controller Setting and Manitaring Tool 1.7.0 - [New preject] <unsaveds [ | ]
Project [evice [Extras
&-t,- H &':‘Com settings

. Hardware configuration .Q-

4 cETH network module (131 %] Report 8 Diagnostics CPU1 module

PV 2om P 106 PV 2.10

Rev. V2. Rev.V 1xx R W 20
P
Ressision
o ERl r
Progress
= Mebwork Modules & Corvecting to MELSEG Gommunication DTM
e &) Comnecting to GPU1 module
-
= [}
GETH  GOCH
Revvision Vi v W lax
= Lo modubes
XTI xroi
Rervsion Vi v Wilxx -
®h 8 B Meszages -
v Ol i - -
€ COME: Scanning baud rates
S ey o Ope=ried port COMA
ﬁ Scanning baud rates
B ﬁ Scanning baud rates
! Modules: | Elements [ Indo |Gy Partial applications =
- Oparator |12 0ffina | Setting and @ Ihitializing connaction to "GPU1 module”
o COMe: Scanning baud rates: ]
-

* Se puede seleccionar «Connect» cuando la herramienta no esta conectada a un controlador.



En este capitulo, usted aprendio:

e Conexion con el controlador de seguridad
e Desconexion

e Reconexidn



(TN Verificacion de operacion del sistema

Este capitulo muestra como verificar la operaciéon de un controlador de seguridad.

7.1 Verificacién de operacién del sistema

7.2 Descripcion del programa

7.3 Operacién de dispositivos de entrada de seguridad
7.4 Transicion del estado de operacion del sistema

7.5 Descripcién del programa

7.6 Diagnosticos de errores

7.7 Resumen de este capitulo




71 Verificacion de operacion del sistema

B Saesy Controter Sefting and Momtonng Toot 17,0 - [New mroject]lcungaveds

Bt Dever Bt

ﬁ_bu & Com settings !ﬁcw-«l mm hﬂrﬂc !gl-vhnd -

T erdvore confgerstion | Logc astor |t GETH retwork mocse 1131 ) mepert @) Diagrostis 3 Donn Recorder

¥ Demaris [ Mockde aivn 7] etk Modies a
| Gystem iatin FAVEN  FWWIBE  FWW210

Fav ¥izx  Raw Vi

W sadety Comtroler Setting and

g Tosl 1.7.0 - [rew ¥

7 Lage remts
Title Pogins Project  Device  Exires
gm w #- Gl
=i E-Sxcp- ALD
j_.ﬂpul Al
8 o Al ¥ Bemerns [ Mot satun || Pletwiek Misien
@ b Al Syoter i
B Lasp Als Lol
Tite: Padl Togam
olmo a1 T
R A S
o Swtery o ALTE -gm e
B Lasw ALGT
B Lame ALGE
o Saint — AN

] Mosbes 8 Einrmants i bni [l Prtial spplications

vaild configuratien | Executing

i Eorments 8 i
‘vabd Qonfiqureion. | Eediting

com settings [} comoect 11§ Discornect g Transter figupiosd 90 -
B vorvware confpurtion |30 Loge eotor B e necvwork mose (13) ) Resort o0 Doogromtics 53 Dt Recorser
i 0o o8]

W@ -0k

Y0 mifrin | dnfOul dummany page - Seibe 1

s 5 Reseamii "

+ # Edws EEb i) ag—y -

28 aw

S8 LED prown XTROE|CG @

P Salty okt IO ey

- N piamszaRT o)

LED RESET XTI S

Opereeoe 1) System Oniine w Devioe Confguration is verfed




7.2 Descripcion del programa

)

Si ningun dispositivo de entrada de seguridad es operado y tiene mal funcionamiento luego de encender el controlador de
seguridad, los componentes ingresaran al siguiente estado.

Lartlpara de EJECUTAR APAGADO

(=lampara verde)

Lampara de PARO ENCENDIDO

(=ldmpara roja)

Motor Paro

Lampara de reinicio ENCENDIDO parpadeante

(el ][N =]
ap [euas

pepLnbas
ap epeljua ap |euas

Salida de motar

Lampara verde

Lampara roja

Lampara del boton
reiniciar




7.3 Operacion de dispositivos de entrada de seguridad

H Operar el interruptor de paro de emergencia

e Si mantiene pulsado el interruptor de paro de emergencia, se activara una sefial
que indica problemas.
— Presione el interruptor de paro de emergencia.

e Luego de que se restablezca el interruptor de paro de emergencia, si presiona
la ldmpara o interruptor de reinicio, la sefial que indica problemas se borrara.
— Restablezca el interruptor de paro de emergencia.

Aplicacién: Detener la operacién de la fuente de peligro cuando el
interruptor de paro de emergencia esté presionado ya que se ha
encontrado un peligro

HOperar el interruptor de seguridad sin contacto

e Sisepara las piezas del interruptor de seguridad sin contacto se activard una
sefial que indica problemas.

e Luego de acercar las piezas del interruptor de seguridad sin contacto, si
presiona la ldampara o interruptor de reinicio, la sefial que indica problemas se
borrara.

Aplicacién: Detener la operacién de la fuente de peligro cuando la puerta
instalada en la valla de seguridad se abra

8
.—=




7.3 Operacion de dispositivos de entrada de seguridad )

B Operar el interruptor de seguridad

e Sise extrae el interruptor de seguridad, se activara una sefial que indica
problemas.
— Extraiga el actuador del interruptor de la puerta de seguridad.

e Luego de que el interruptor de seguridad se haya insertado de nuevo, si
presiona la lampara o interruptor de reinicio, la sefial que indica problemas se
borrara.

— Regrese el actuador extraido.

Aplicacién: Detener la operacién de la fuente de peligro cuando la puerta
instalada en la valla de seguridad se abra

H Operar la cortina de luz

e Sise obstruye el haz de luz de la cortina de luz al colocar un objeto, se activara
una sefal que indica problemas. Obstruya los
— Obstruya el haz de luz de la cortina de luz. . haces de luz.

e Luego de quitar el objeto que obstruye el haz de luz de la cortina de luz, si
presiona la ldampara o interruptor de reinicio, la sefial que indica problemas se
borrara.

— Remueva el objeto que obstruye el haz de luz de la cortina de luz.

Retire |a
Aplicacién: Detener la operacién de la fuente de peligro cuando se detecte _ mano.

la entrada de un operador desde una apertura




7.4 Transicion del estado de operacion del sistema

Encendido del controlador de
sequridad
A 4

DPEracif)M

dispositivo
de entrada de seguridad

Si

(3) Luego de que un dispositivo de
{1) Inmediatamente después del encendido entrada de seguridad es operado
{ningln dispositivo es operadao)

Operacion de un
dispositivo de entrada
de seguridad

Borrar la operacion de
dispositivo de entrada
de seguridad

(4) Luego de borrar la operacion del
dispositivo de entrada de seguridad

Operacion de reinicio

(2) Estado de reinicio (durante la operacion: rotacion de motor)




7.5 Descripcion del programa

)

7.5.1 Inmediatamente después del encendido (ningun dispositivo es operado) )

Si ningun dispositivo de entrada de seguridad es operado y tiene mal funcionamiento luego de encender el controlador de
seguridad, los componentes ingresaran al siguiente estado.

Larr,1para de EJECUTAR APAGADO

(=lampara verde)

Lampara de PARO ENCENDIDO

(=lampara roja)

Motor Paro

Lampara de reinicio ENCENDIDO parpadeante

Salida de motor

al2iuad
ap feuas

pepunbas
ap epeljua ap |euas

Lampara verde

Lampara roja

Lampara del botdn
reiniciar




7.5.2 Estado de reinicio (durante la operacion: rotacion de motor) )

Si ningun dispositivo de entrada de seguridad es operado y tiene mal funcionamiento, los siguientes componentes ingresaran
al siguiente estado cuando el interruptor de reinicio es operado.

Lampara de EJECUTAR

, APAGADO — ENCENDIDO
(=lampara verde)

Lampara de PARO

; . ENCENDIDO — APAGADO
(=ldmpara roja)

Motor Paro —Rotacion

ENCENDIDO parpadeante

Lampara de reinicio I

Salida de motor |

alaiuad
ap [euas

Lampara verde |

Lampara roja |

Lampara del botdn
reiniciar

pepunbas
ap epejua ap |euas




753 Luego de que un dispositivo de entrada de seguridad es operado )

B Luego de operar el interruptor de paro de emergencia

Si durante la operacion se presiona el interruptor de paro de emergencia, los componentes ingresaran al siguiente estado.

Lampara de EJECUTAR

) ENCENDIDO— APAGADO
(=lampara verde)

Lampara de PARO

, . APAGADO — ENCENDIDO
(=lampara roja)

Motor Rotaciéon — Paro

Lampara de reinicio APAGADO

Salida de motor |

alziuad
ap [euas

Lampara verde |

Lampara roja |

Lampara del botdn
reiniciar

pepLnbas
ap epeljua ap |euas




753 Luego de que un dispositivo de entrada de seguridad es operado )

B Luego de operar el interruptor de seguridad

Si durante la operacion se extrae el actuador del interruptor de seguridad, los componentes ingresaran al siguiente estado.

Lampara de EJECUTAR

; ENCENDIDO - APAGADO
(=lampara verde)

Lampara de PARO

, . APAGADO — ENCENDIDO
(=lampara roja)

Motor Rotacion — Paro

Lampara de reinicio APAGADO

{ 3 ReseTome g w é T r- motoxonat___ ®f | salidademotor |
‘Iﬁ_l_‘ L "E o hmmmcmcmtae e e T
j— : N - - r................'LEDQFE“"”"‘T'O[”'QE @|;| Lampara verde |

i L B

! I i@ Safety switch XTIO[]IT

alziuad
ap [euas

Lampara roja |

Lampara del botdn
reiniciar

pepLnbas
ap epeljua ap |euas




753 Luego de que un dispositivo de entrada de seguridad es operado

B Luego de operar el interruptor de seguridad sin contacto

Si durante la operacion se separan las piezas del interruptor de seguridad sin contacto, los componentes ingresaran al siguiente

estado.

Lampara de EJECUTAR
(=ldmpara verde)

ENCENDIDO — APAGADO

Lampara de PARO
(=ldmpara roja)

APAGADO — ENCENDIDO

Motor

Rotacion —Paro

Lampara de reinicio

APAGADO

oIIuIzl
ap [euas

Salida de motor

Lampara verde

pepunbas
3p BpEIUS 3P |BYSS

Lampara roja

Lampara del botén
reiniciar




753 Luego de que un dispositivo de entrada de seguridad es operado )

B Luego de operar la cortina de luz

Si se obstruye el haz de luz de la cortina de luz durante la operacion, los componentes ingresaran al siguiente estado.

Lampara de EJECUTAR

; ENCENDIDO - APAGADO
(=lampara verde)

Lampara de PARO

, . APAGADO — ENCENDIDO
(=lampara roja)

Motor Rotacién — Paro
Lampara de reinicio APAGADO
BT .2 1
RN l . .
2o { _3_ ResetXTIO[]14 ——alf —#il motar XTIO[].Q1 G[ :| salida de motor |
oo
Ll

] r 1 [
- @ | - 'Er
L=2s re e rl”““””””l.LEDgFE‘En-XﬂO[ﬂ-Q?@‘:l Ladmpara verde |

Lampara roja |

| §5) MiniTwin XTIO[]HE2

Lampara del botdn
reiniciar

pepLnbas
ap epeljua ap |euas




7.5.4 Luego de borrar la operacion del dispositivo de entrada de seguridad

)

Si un dispositivo de entrada de seguridad es operado y luego la operacion se cancela, los componentes ingresaran al siguiente

estado.

Lampara de EJECUTAR

APAGAD
(=lampara verde) GADO
Lampara de FfARO ENCENDIDO
(=ldmpara roja)
Motor Paro

Lampara de reinicio

APAGADO — ENCENDIDO
parpadeante

alaiuad
ap [euas

pepunbas
ap epejua ap |euas

Salida de motor

Lampara verde

Lampara roja

Lampara del botdn
reiniciar




7.6 Diagnosticos de errores

)

Los resultados de diagnosticos y la operacién del controlador de seguridad pueden ser verificados en el Setting and Monitoring

Tool.

Se pueden monitorear los
dispositivos.

Se pueden diagnosticar errores.

ol 1.7.0 - [New project] <unsaved> Se muestra el registro de los dispositivos

#- 8B & com

¥ Refrash B Clear J&

054235

Project  Dewvice  Extral

BB Hardware configuration 3@k Logic editor

set(ing of

Settings | 48 Show history |9 Filter =

12/9/2016 £66:21 AM GPU module Application
12/8/3016 85621 AM GPU module FLENBUS»
112/8/2016 85621 AM CPU module Application
112/8/2016 #5621 AM |CPU module | Application
GPU module | Apglicatin
GPU module | FLEXBLS

ul’!.f.’.’-l:i-.’l il Transfer Ll n Upload
GETH network module [13] %] Report

conectados al controlador de seguridad.

L1 Cit ko Y
Configuratio= ™~ the memory plug is ncompatible for at least ore safety L0 mo.
mamaory plug is ncompatble for at least ore sabety L0 mo_
ini the mamery plug is rcompatible for at least ore salaty A0 mo_-
B i the memory phag is incompatible for at least ooe safety L0 mo_ |
ian in the memary plug i incompatble for at least one safety 1O mo.
ation in the memory phig is rcompatble for at least ore safety L0 mo.

/1
A 194225
i 194225
& 14225
o] 094 106
M B 54105

Code

Description

Time stamp

Local time

Power-up cycles

Type

Source

Category

Information

Occurrence counter
Power on hour
Opearating hours
Block

Register

CPU channel

Cx001F4006

Configuration in the memary plug is incompa

09:42:25

12/%2016 B:56:21 AM
47

Warning (non-volatile)
CPU module
Agplication

08 03 00 00

1

00:00:12 (12 5}
09:42:25 (34545 5)

B

o

A

& for at least one safety 'O madule
J Detalles

P~ T——

Configuration is imvalid / Configuration required

Operator E.CPU medule online |« Device configuration is verified

’..-.--l--l--l--l--.‘

*

.l.-I.-I.-I.-I.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.-l.'l.‘

+*

L

Imagen del médulo

.-l--l--l--l--l--l"

L4
.-II-II-II-II-II-II---I-II-II-'I-.I-.I-'.

+*




7.7 Resumen

En este capitulo, usted aprendio:

e \Verificacion de operacién del sistema

e Descripcion del programa

e Operacién de dispositivos de entrada de seguridad
e Transicién del estado de operacion del sistema

e Descripcion del programa

e Diagnosticos de errores



Prueba Final )

Ahora que ha completado todas las lecciones sobre CURSO BASICO PARA EL CONTROLADOR DE SEGURIDAD, est listo para
tomar la prueba final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad para revisar esos temas.

Hay un total de 6 preguntas (6 areas) en esta Prueba Final.
Puede tomar la prueba final las veces que desee.
Puntaje

El nimero de respuestas correctas, el nimero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas y el resultado de
aprobado/reprobado aparecera en la pagina de puntaje.

1 2 ] N 5 6 T [] B 1 FF
pro— Py N I e Total de preguetss: 28
mArnitan & . .23
7 - - ra I’ MR COmeCtas
Borcertse B2 %
Prueba 3 v
Prueba 4 v | ¥
Para pasar la prueba, se requiere
ueba | el 60% de respuestas correctas.
Weabver Frueba d 4
Aenbar
Pructa 7 AL
C— rAEAE: -
—— v
Valver & Prgats 10
- enta




Prueba Final 1 )

En un controlador de seguridad (MELSEC-WS) se pueden conectar «hasta 10» médulos E/S de seguridad a un médulo de CPU.

Q1




Prueba Final 2 )

El Setting and Monitoring Tool, una herramienta de programacién para el controlador de seguridad, se encuentra disponible de
forma gratuita.

Q1




Prueba Final 3

El lenguaje de programacién del Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad es «FBD».

Q1




Prueba Final 4 )

La funcion de creacion de reporte del Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad puede generar configuraciones
de hardware e historiales de error a archivos en PDF.

Q1




Prueba Final 5 )

La contrasefia preestablecida para el nivel usuario «Administrador» requerida para descargar proyectos en los controladores de
seguridad es «<MELSECWS».

Q1




Prueba Final 6 )

El controlador de seguridad no puede estar conectado a un controlador programable de la serie MELSEC-Q via red y tampoco puede
monitorear el estado de operacion de un controlador programable.

Q1




Prueba Final 1 )

En un controlador de seguridad (MELSEC-WS) se pueden conectar «hasta 10» médulos E/S de seguridad a un médulo de CPU.

Q1




Prueba Final 2 )

El Setting and Monitoring Tool, una herramienta de programacién para el controlador de seguridad, se encuentra disponible de
forma gratuita.

Q1

0O o




Prueba Final 3

El lenguaje de programacién del Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad es «FBD».

Q1

0O o




Prueba Final 4 )

La funcion de creacion de reporte del Setting and Monitoring Tool para el controlador de seguridad puede generar configuraciones
de hardware e historiales de error a archivos en PDF.

Q1

0O o




Prueba Final 5 )

La contrasefia preestablecida para el nivel usuario «Administrador» requerida para descargar proyectos en los controladores de
seguridad es «<MELSECWS».

Q1

0O o




Prueba Final 6 )

El controlador de seguridad no puede estar conectado a un controlador programable de la serie MELSEC-Q via red y tampoco puede
monitorear el estado de operacion de un controlador programable.

Q1




Calificacion de la prueba

Ha completado la prueba final. Sus resultados del area son los siguientes.
Para finalizar la prueba final, continte con la préxima pagina.

Prueba Final 1

Prueba Final 2

Prueba Final 3

Prueba Final 4

Prueba Final 5

AN NN AN

Prueba Final 6

Total de preguntas: 6
Respuestas correctas: 6

Porcentaje: 100 %

Borrar




Usted ha completado el curso BASICO PARA EL CONTROLADOR DE
SEGURIDAD.

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacién aprendida en este curso le sea util en el
futuro.

Puede volver a tomar el curso las veces que desee.

Revisar

Cierre
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