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Objetivo del curso ) 0

Este curso explica los conceptos basicos acerca del manejo de un médulo de comunicacion en serie,
compatible con el controlador programable de la serie MELSEC-Q, y esta disefiado para aquellos que
utilizaran el médulo por primera vez.

Al tomar este curso, el participante entendera el mecanismo de comunicacion de datos, las especificaciones,
los ajustes y el método de puesta en marcha del médulo de comunicacién en serie.

Este curso requiere conocimientos basicos de los controladores programables de la serie MELSEC-Q,
programas secuenciales y el software GX Works2.
Se recomienda que el participante tome los cursos indicados a continuacion antes de iniciar este curso.

1. Curso de fundamentos de la serie MELSEC-Q
2. Curso de fundamentos del software GX Works2

3. Curso del modulo de funcion inteligente
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El contenido de este curso es el siguiente.
Recomendamos comenzar desde el Capitulo 1.

Capitulo 1 - Fundamentos de la comunicacion en serie

Explica los conceptos basicos de la comunicacion en serie.

Capitulo 2 - Detalles del modulo de comunicacion en serie

Explica los tipos de médulos de comunicacion en serie, nombres y funciones de sus componentes, y
métodos de conexién.

Capitulo 3 - Configuracién inicial

Explica cdmo configurar un médulo de comunicacion en serie y como programarlo utilizando
instrucciones dedicadas.

Capitulo 4 - Resolucion de errores

Explica el procedimiento de diagnostico de la red para la resolucién de errores.

Prueba final

Calificacion para aprobar: 60 % o superior.
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Cémo utilizar esta herramienta de aprendizaje en linea ) 0o0c

Ir a la pagina siguiente Ir a la pagina siguiente.

Regresar a la pagina anterior Regresar a |la pagina anterior.

Ir a la pagina deseada Se visualizara el "Indice", lo que le permitira navegar a la pagina deseada.

Salir del aprendizaje.
El aprendizaje y las ventanas como la pantalla de "Contenidos” se cerraran.

Salir del aprendizaje
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Precauciones de seguridad

Cuando aprenda usando productos reales, lea con cuidado las precauciones de seguridad ubicadas en los manuales
correspondientes.

Precauciones en este curso

- Es posible que las pantallas visualizadas de la version del software que use sean diferentes a las de este curso.

Este curso emplea la siguiente version de software:
- GX Works2, version 1.493P
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m Fundamentos de la comunicacion en serie

El capitulo 1 describe los conceptos basicos del modulo de comunicacion en serie.
En el capitulo 1, usted comprendera como se utiliza un médulo de comunicacion en serie, sus principales
funciones y su método de comunicacion de datos.

1.1 Parametros de comunicacién
1.2 Protocolos de comunicacion
1.3 Control de flujo de datos

1.4 Tipos de interfaz

1.5 Division de datos

1.6 Resumen

Conocimientos basicos de la comunicacion en serie

La comunicacién en serie es una tecnologia madura que se ha utilizado durante muchos afios. Sigue
siendo muy empleada hoy en dia como método de comunicacion de datos para dispositivos como
instrumentos de medicién y lectores de cédigo de barras. Uno de los motivos de la popularidad es el
bajo costo de sus componentes.

En la comunicacion en serie con un modulo de comunicacion en serie, se pueden conectar diferentes
tipos de dispositivos. Sin embargo, las especificaciones de la comunicacion del dispositivo conectado
(dispositivo de terceros) deben ser bien entendidas para establecer una comunicacion normal.

Las especificaciones de la comunicacion pueden ser clasificadas en las siguientes:
* Parametros de comunicacion
* Protocolo de comunicacion
* Control de flujo de datos

En la etapa de disefio, ambos dispositivos de comunicacién deben cumplir con las especificaciones.

Este curso trata sobre los dispositivos RS-232, una interfaz representativa de la comunicacion en serie.
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A continuacion se indican los parametros de comunicacion que son importantes para la comunicacion en serie:

Nuamero de bits de datos

Un caracter alfanumérico se expresa en 7 bits. Por lo tanto, cuando se envia solo un caracter
numérico o alfabético, el tamafio de los datos se puede reducir mediante la seleccion de 7 bits.

Bit de paridad
Este parametro se debe establecer para detectar la corrupcién de los datos causada por el ruido, etc.
Bit de parada

Este bit indica el final de los datos.
Velocidad de los bits

La velocidad de los bits es el nimero de bits enviados por segundo. Este pardmetro, también es
llamado velocidad de transmision

A mayor sea la velocidad de los bits, menor sera el tiempo de transmision. Ajuste la velocidad de los
bits si la comunicacién es afectada por el ruido.

Datas

D = M = 3 =
O 0O == 0
o AW =20

El valor de todos los parametros anteriores debe ser el mismo para los dos dispositivos que se comunican.
No obstante, los parametros de muchos dispositivos no se pueden modificar. En consecuencia, verifique las

especificaciones del dispositivo de terceros y ajuste los parametros de comunicacion en serie de los modulos
de comunicacion en serie.
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Un protocolo de comunicacién es un conjunto de convenciones adoptadas por los dispositivos conectados a una red.

Los ejemplos de protocolos (reglas) de comunicacion incluyen:

* Cuando los datos han sido recibidos normalmente, se devuelve un cadigo especifico para informar
que la recepcién ha sido normal.

* Cuando se ha producido un error, se envia un cddigo de error para informar de su ocurrencia.

Dado que estos protocolos de comunicacion estan determinados por el dispositivo de terceros
conectado, se deben revisar las especificaciones del dispositivo.

Para definir el protocolo de comunicacion que se empleara en un médulo de comunicacion en serie, el
usuario puede utilizar la pantalla "funcién de soporte del protocolo predefinido” del software GX Works2
(detallada en capitulos posteriores), donde solo tiene que seleccionar el protocolo de comunicacion entre
las opciones existentes.

También se pueden anadir nuevos protocolos si no se encuentra el protocolo deseado. Esto permite que
los datos sean enviados o recibidos de forma automatica a traves de dispositivos de terceros
compatibles, sin necesidad de utilizar programas secuenciales.
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El control del flujo de datos es un procedimiento que asegura que el lado receptor recibe todos los datos transmitidos.
El control del flujo de datos puede ser clasificado en dos tipos: control de flujo por hardware y control de flujo por software.

Control de flujo por hardware

Este control ajusta el tiempo de envio de los datos mediante el uso de una linea de control de flujo, que se
instala separada de la linea de sefial, en el mismo cable. En esta linea de control de flujo, la informacion de la
recepcion de los datos se devuelve a |a fuente.

El modulo de comunicacion en serie utiliza el control de flujo por hardware DTR/ DSR. También se puede
conectar un dispositivo de control RTS/ CTS, pero este tipo de conexiones debe ser disefiado cuidadosamente.

Control de flujo por software
Este control ajusta el tiempo de envio de los datos mediante el uso de codigos especificos. En este
meétodo de control de flujo, la informacion de la recepcion de los datos se devuelve a la fuente.
El control Xon/ Xoff, un tipo de control de flujo por software representativo, es igual que el control
DC1/ DC3, opcion que también se puede escoger en el software GX Works2.

Algunos dispositivos no admiten el control de flujo. En estos casos, el médulo de comunicacién en serie
debera llevar a cabo estas operaciones:

« Ajustar el intervalo de envio.

« Detectar cuando el lado receptor no puede recibir datos v, si eso ocurre, desechar los datos no recibidos.
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RS-232

La interfaz RS-232 se suele conectar a través de un conector sub-D, donde cada pin tiene asignada una
funcion de acuerdo con el estandar RS-232.

Observe que el puerto serie compatible RS-232 de una computadora personal, y de otros dispositivos, esta
constituido por un conector macho (con pines sobresalientes), pero el puerto RS-232 de un controlador
programable es un conector hembra.

El cable de sefal esta compuesto por una linea de comunicacion y una linea de control, el uso de cada una
de las cuales dependera de las especificaciones de la comunicacion del dispositivo de terceros.

Si el cableado deseado no esta disponible comercialmente, el conector debera ser configurado para admitir
ese cableado.

Sentido de la sefial

MNamero  Codigo dela

Funcion de la sefal

de pin sefial Modulo <=> dispositivo de terceros
CD (bCD) Deteccion de portadora del —
RD (RXD) DR(DSR) 1 CD (bCD) canal receptor de datos
RS (RTS) 2 ED (RXD) Datos recibidos S —
SD (TXD)
CS (CTS) 3 SD (TXD}) Datos enviados —
ER (DTR) a® 4 ER (DTR) Terminal de datos listo E—
5G 5 SG Tierra de la sefial R
6 DR (DSE) Conjunto de datos listo &=
QIT1C24N . .
7 RS (RTS Solicitud para enviar —
QIT1C24N-R2 (RTS) P
a8 CS (CTS) Libre para enviar <::|
g CI(R) Indicador de llamada {
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RS-422 y RS-485

Cuando se utilizan estas interfaces, los dispositivos se comunican mediante sefiales diferenciales. En
la comunicacion por sefiales diferenciales se emplea un par de lineas para una sola sefial.

Las sefales diferenciales son insensibles al ruido y adecuadas para transmisiones a larga distancia.
Como no se emplea una linea de control, el control de flujo se debe realizar a través del software.
La interfaz RS-422 utiliza una linea de senales para el envio de datos y otra para la recepcion. La
interfaz RS-485 utiliza una sola linea de sefiales para la transmision y la recepcion de datos.

SDA
Codigo de Nombre de la sefial Sentido de la sefial
SDA SDB la sefial Médulo <=> dispositivo de terceros
SG -
SDB RDA SDA Datos enviados (+) |::>
(FG) (—_E] s RDB SDB Datos enviados (-) —
= RDA
(FG) m SG RDA | Datos recibidos (+) T —
B RDB _[ RDB | Datos recibidos (- (¢——
(FG) [-J?—] SG Tierra de la sefial —
QI71C24N QJ71C24N-R4 FG Tierra del chasis g
FG Tierra del chasis L —

Este curso explica la interfaz RS-232, de gran versatilidad.
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Cuando se reciben datos, estos se suelen dividir en partes de una longitud determinada.

Hay dos métodos de division de datos: la division por el nimero de datos (recuento de los datos recibidos) y la
divisién por un cédigo de recepcién completada. Cada método depende de las especificaciones de la
comunicacion del dispositivo de terceros, por lo tanto, aseglrese de verificar las especificaciones.

Los valores predeterminados del codigo de recepcion completada y del recuento de los datos recibidos se
pueden cambiar, si es necesario,

Recepcion de datos de longitud variable mediante el empleo de un cédigo de recepcion completada

Este método se utiliza para recibir datos con longitudes variables desde un dispositivo de terceros.
Antes de enviar los datos desde un dispositivo de terceros, se afiade un cédigo de recepcion completada
(CR + LF o datos de un byte), especificado por el médulo de comunicacion en serie, al final del mensaje.

Cadigo de recepcion completada

y

y

o
T

Modulo de comunicacion en serie Sefal de solicitud de lectura de la

. ‘Dispositivn de terceros
recepcion de datos

El sistema de ejemplo de este curso recibe los datos utilizando un cédigo de recepcion completada.
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Recepcion de datos de longitud fija mediante el empleo del recuento de los datos recibidos

Este método se utiliza para recibir datos con una longitud fija. Dado que la longitud de los datos esta
fijada por el dispositivo de terceros, no es necesario utilizar un coédigo de recepcion completada.

El dispositivo de terceros envia la cantidad de datos especificada por el ajuste del recuento de los
datos recibidos del médulo de comunicacion en serie.

Recuento de los datos recibidos: 4

Médulo de comunicacion en sarie Sefial de solicitud de lectura de la . .
., Dispositivo de terceros
recepcion de datos

Técnica avanzada: recepcion de datos de longitud variable sin el empleo de un cédigo de recepcion completada

Si no se afade un codigo de recepcion completada a los datos con longitudes variables enviados desde
el dispositivo de terceros, los datos recibidos seran procesados byte por byte.

Recuento de los datos recibidos: 1

eI ] '/,

Modulo de comunicacion en serie Sefial de 50I|crt'|.1d de lectura de la { Dispositivo de terceros
recepcion de datos
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Puntos importantes

Parametros de
comunicacién

Longitud fija y
longitud variable

Control de flujo de
datos

Tipos de interfaz

& &

Division de datas

En este capitulo, usted ha aprendido acerca de:

« Parametros de comunicacion *+ Tipos de interfaz
* Protocolos de comunicacion + Division de datos

+ Control del flujo de datos

Los parametros mas importantes de la comunicacion en serie son el nimero de bits de datos,
bit de paridad, bit de parada y la velocidad de los bits.

Los protocolos de comunicacion manejan dos tipos de datos: datos de longitud fija y datos de
longitud variable.

El control de flujo se puede clasificar en dos tipos: el control de flujo por hardware y el control
de flujo por software.

Las interfaces de un madulo de comunicacion en serie son los puertos R5-232, R5-422 v R5-485.

Los datos recibidos se dividen por el recuento de los datos recibidos o por el codigo de
recepcion completada.
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El capitulo 2 describe los tipos de modulos de comunicacion en serie, nombres y funciones de sus
componentes, y métodos de conexion.

2.1 Tipos de médulos de comunicacion en serie

2.2 Conexion del cable de comunicacion

2.3 Protocolos de comunicacion del médulo de comunicacion en serie
2.4 Configuracion del moédulo de comunicacion en serie

2.5 Resumen
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Esta seccion describe los tipos de modulos de comunicacion en serie, los nombres de sus componentes y

sus indicadores LED.

Modulo de comunicacion en serie
Un médulo de comunicacion en serie es un madulo de funcion inteligente. Un modulo de comunicacion en
serie se conecta con un dispositivo externo, como un instrumento de medicién o un lector de cédigos de
barras, a un modulo de CPU de la serie Q a través de su interfaz RS-232 o RS-422/485 (interfaces de
comunicacién en serie comunes) para permitir la comunicacion de los datos entre los dispositivos conectados.
Cada médulo dispone de dos canales de comunicacion que se pueden utilizar al mismo tiempo.
Se dispone de tres tipos de mddulos, con diferentes combinaciones de interfaces.

QIT1C24N QI71C24N-R2 QJ71C24N-R4

RS-232: 1 canal

RS-422/485: 1 canal R5-232: 2 canales R5-422/485:; 2 canales

En el ejemplo de este curso utilizaremos la interfaz RS-232 de un médulo QJ71C24N de un solo canal.




kgl 1-Serial_Communication_fod00161_spa ==

)
@EE componentes del médulo de comunicacién en serie ) 000

Esta seccion describe los componentes del modulo de comunicacion en serie y sus funciones.
Nombres y funciones de los componentes

QIT1C2Z4N QI71C24N-R2 QIT1CZ4N-R4

(1) —— 1) ——— (1) —»

(2) 2) —

4) —

3) —— @) — 4) —

N®, Nombre Funcion

(1) | Indicadores LED Consulte la lista de indicadores LED en la pagina siguiente.

(2] | Interfaz RS-232 Permite la comunicacion en serie con un dispositivo de terceros (conector hembra DB9 de 9 pines).

(3) | Interfaz R5-422/485 Permite la comunicacion en serie con un dispositivo de terceros (bloque de terminales de 2 piezas®).

4) | Interfaz R5-422/485 Permite la comunicacion en serie con un dispositivo de terceros (bloque de terminales de 2 piezas, enchufable®).

* El bloque de terminales de 2 piezas y el bloque de terminales de 2 piezas enchufable se pueden desmontar aflojando sus tornillos.
En el caso de que se produzca una averia en el modulo, cada bloque de terminales puede ser facilmente reemplazado sin desconectar los cables.
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Esta seccion describe las funciones de los indicadores LED del médulo de comunicacion en serie.

Indicadores LED

Nombre Protocolo correspondiente
i Encendido o
Canal del LED Funcién adeando Sin Bi
indicador il el MC " - Predefinido
procedimiento direccional
RUN Indica operacion normal Mormal Anormal, reset
- Valido Valido Valido Valido
ERR Indica un error *1 Error Mormal
. A la espera de recibir Recibiendo un . Invalido Invalido Invalido
*
NEU Indica estado neutral *2 un comando MC comando MC Valido (apagado) (apagado) | (apagado)
CH1/2 sD Indica el estado del envio Enviando datos Mo esta enviando datos
Valid Valid Valid Valid
Indica el estado de la 0 Mo esta recibiendo alao alao alae 1ae
RD . Recibiendo datos
recepcion datos

*1 Este indicador se enciende cuando se produce un error en el hardware o en la comunicacion de datos de un modulo de comunicacion en serie.

*2 Este indicador muestra el estado de la comunicacion de los datos mediante el protocolo MC.
Encendido: a la espera de recibir un comando desde el dispositivo de terceros
Apagado: se esta recibiendo o procesando un comando desde el dispositive de terceros.
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Esta seccion muestra ejemplos de conexion de modulos de comunicacion en serie.

m Conexion de la interfaz RS-232 con un dispositivo )

A continuacion se ilustran ejemplos de conexion entre la interfaz RS-232, su dispositivo de terceros y los
modulos QJ71C24N y QJ71C24N-R2.

Ejemplos de conexion
Con un modulo QIT1C24N

QIT1CZ24N Se puede conectar un controlador programable con
un dispositivo de terceros.

-— I Dispositivo de terceros

Cable RS-232

Con un modulo QI71C24M-R2

QJ71C24N-R2 Se puede conectar un controlador programable con
dos dispositivos de terceros.

Cable RS-232 /
Cable RS-232 _____,__ly

“~. Dispositivo de terceros
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Haga clic en los botones de abajo para ver los ejemplos de cableado correspondientes.

El dispositivo de terceros activa/ desactiva la sefial CD. )
El control DTR/DSR y el control de cadigo DC son compatibles.
El dispositivo de terceros no activa/ desactiva la sefial CD. )
- El control DTR/DSR y el control de cadigo DC son compatibles.
El dispositivo de terceros no activa/ desactiva la sefial CD. )
- El control del codigo DC es compatible.
Modulo de comunicacion Dispositivo de
en sere terceros
Mombre de la sefial] MN°. de pin Nombre de la sefial
CD(DCD) 1 CD(DCD)
RD{RXD) 2 RD{RXD)
SD{TXD) 3 — SD{TXD)
ER(DTR) 4 - ER(DTR)
5G 5 5G
DR{D5R) 6 DR{D5R)
RS(RTS) 7 R5(RTS)
C5(CTS) g h » C5({CTS)
CI(RI) 9

 El método de control de flujo de datos del dispositivo de terceros es empleado por ambos dispositivos.
* Si el dispositivo de terceros cuenta con un ejemplo de cableado para el médulo de comunicacion en serie
de Mitsubishi, siga ese ejemplo.
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Protocolos de comunicacion del médulo de comunicacién en serie

A continuacion se enumeran los protocolos de comunicacion disponibles para los modulos de comunicacion en serie.

Direccion del
Protocolo Detalles control
Cualquier dato puede ser intercambiado entre un dispositivo de terceros y un modulo de CPU en
cualquier formato de mensaje y por cualquier procedimiento de transmision. Un mensaje también se
Protocolo sin puede crear de forma flexible de acuerdo con las especificaciones del dispositivo de terceros.
procedimiento
Escoja este protocolo si la comunicacion de datos debe ser establecida de acuerdo con el protocolo del cnt:i?cifas;r

dispositivo de terceros como, por ejemplo, un instrumento de medicion o un lector de codigos de barras.

programable
La comunicacion de los datos se establece en base al protocolo del dispositivo de terceros utilizando |a al dispositivo
"funcion de protocolo predefinida”. Para definir un protocolo, seleccione un protocolo predefinido de la de terceros
biblioteca de protocolos de comunicacion, o cree uno nuevo, o edite (modifique) un protocolo existente.

F:ég.ﬁf;gﬂ El protocolo seleccionado se escribe en la ROM flash del médulo de comunicacion en serie y es (Activo)
P gjecutado por la "instruccion dedicada (CPRTCL)".
Los detalles de la funcion de soporte del protocolo predefinido se encuentran en el Capitulo 3.
El protocolo MC es el método de comunicacion para controladores programables. Con este método, un
dispositivo de terceros lee o escribe los datos de dispositivo y los programas de un modulo de CPU a
ProtocoloMC traves de un modulo de comunicacion en serie. _ Desi:jl._g el
dispositivo de
Si un dispositivo de terceros puede enviar o recibir datos mediante el protocolo MC, también puede terceros
acceder a un modulo de CPU. al controlador
Este protocolo predefinido simple permite que dispositivos externos como computadoras personales programable
Protocolo envien y reciban datos con relativa facilidad.
- . (Pasivo)
bidireccional

Un controlador programable utiliza instrucciones dedicadas (BIDIN, BIDOUT) para responder al
dispositivo externo.

Activo: un controlador programable envia instrucciones a su dispositivo de terceros y recibe una respuesta.

Pasivo: un controlador programable recibe instrucciones del dispositivo de terceros y devuelve el valor y el estado
guardado como respuestas en sus dispositivos.

El sistema de ejemplo de este curso utiliza un "protocolo predefinido”.
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El software GX Works2 es util para configurar los ajustes iniciales y registrar protocolos predefinidos (funcion de
soporte del protocolo predefinido) en los modulos de comunicacion en serie. Vea mas detalles en el capitulo 3.

Switch Setting 0000:QJTMC24N

inication Module= - [Protecal Setting - Lintitled)]

The Following setting is avaiable For product informeation
- B tocol selti
- Predefined probocol

* This dialog setting is linked to the Switch Setting of the
Do ault: vahue vl be showen in the dslog
if the Switch Setting of the PLC parameter contans an

Ventana Switch Settings (Ajustes
del interruptor)

Prokcnol i Prastslivasd Protcol Litnary E b Pristosol
Pkl L Protaied L
Sard Packsl Lw Swred Pachal Lirm
Facars Packel Lire Focmva Pachal Lra

Protocols  OF1  Padeets 075

0, 0% P or e

Ventana Predefined Protocol Support Function
(Funcién de soporte del protocolo predefinido)
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En este capitulo, usted ha aprendido acerca de:

Tipos de modulos de comunicacién en serie

Conexion del cable de comunicacion

Protocolos de comunicacion del modulo de comunicacion en serie

« Configuracion del modulo de comunicacion en serie

Puntos importantes

Protocolos de Los protocolos de comunicacion de datos disponibles para un médulo de comunicacion en serie son:
comunicacion de protocolo sin procedimiento, protocolo bidireccional, protocolo MC y protocolo predefinido.
datos

el GRER TR R La "Funcidn de soporte del protocolo predefinido™ crea un protocolo predefinido en base al
protocolo del dispositivo de terceros

Método de conexién + El madulo QJT1C24N se puede conectar a un dispositivo de terceros a través de una interfaz RS-
232 o R5422/485.

+ El modulo QJ71C24M-R2 se puede conectar a dos dispositivos de terceros a través de una interfaz
R5232.
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El capitulo 3 describe como configurar un modulo de comunicacion en serie para su operacion inicial. Este
capitulo esta especialmente enfocado en el método de programacién que utiliza instrucciones dedicadas.
Todo el conocimiento necesario para operar un médulo de comunicacion en serie (configuracion del sistema,
método de conexion y los diferentes ajustes y operaciones de un modulo de comunicacion en serie) esta
tratado en este capitulo.

3.1 Ajustes antes de la operacién y procedimiento de ajuste
3.2 Ajustes de los parametros

3.3 Escritura de los parametros

3.4 Funcion de soporte del protocolo predefinido

3.5 Instrucciones dedicadas

3.6 Resumen
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Esta seccion describe la estructura del sistema que contiene el dispositivo de terceros conectado, asi
como los ajustes del modulo de comunicacion en serie y los métodos de conexion del cable.

A continuacion se muestra el procedimiento de configuracién de un moédulo de comunicacion en serie.

Confirme las funciones requeridas y las especificaciones del .es EEP'Eiﬁ_d“"EE del IEF"U'" de céd!gu de
dispositivo de terceros. barras utilizado en el sistema de ejemplo
l Interfaz RS-232
"I.I’elm:m!a_q de 9600 bps
Conecte el dispositivo de terceros y el modulo de transmision
comunicacion en serie con un cable. Bits de datos 7 bits
l Bit de paridad Si
Conecte el software GX Works2 (en la computadora personal) Paridad Namero impar
y el modulo de CPU con un cable. Bit de parada 1 bit
l Codigo de recepcion CR+LF
completada

Configure los diferentes ajustes de GX Works2.

QOperacion
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El sistema de ejemplo que se muestra a continuacion tiene la siguiente estructura y realiza las siguientes operaciones:
Estructura

« Un lector de codigo de barras y una lampara de sefializacion estan instalados proximos entre si.

* El lector de codigo de barras esta conectado con los controladores programables, que incluyen un
moédulo de comunicacion en serie, a través de una interfaz RS-232,

Operacion

« El sistema detecta un paquete desplazandose sobre un transportador.

* Después de la deteccion, el lector de cadigos de barras lee el codigo de barras del paquete.

« El dato leido se envia al moédulo de comunicacion en serie como dato de longitud variable con
un codigo de recepcion completada [CR + LF] adjunto.

+ El dato leido se guarda en los dispositivos del modulo de CPU.

Lampara de sefial

Lector de cadigos
de barras

Detector fotoeléctrico

1. (Un paquete pasa frente al detector fotoeléctrico) Detector fotoeléctrico -> Madulo
de entrada

2. Modulo de entrada -> Madulo de CPU

3. Modulo de CPU -= Mddulo de comunicacion en serie {instruccion de envio de datos)

4. Modulo de comunicacion en serie -»> Lector de codigos de barras (envia una
instruccion de lectura)

5. Il_eiltur de codigos de barras -> Madulo de comunicacion en serie (recibe el dato
eido)

6. Madulo de comunicacion en serie -> Madulo de CPU {toma los datos recibidos)

Modulo de salida 7. Médulo de CPU (analiza los datos recibidos) -> Madulo de salida

Médulo de entrada 8. Modulo de salida - > Maguina de clasificacion (dlasifica paquetes)

Mdadulo de comunicacion en serie

Mddulo de CPU
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Para establecer la comunicacion de datos con un dispositivo de terceros, se deben configurar diferentes
ajustes a través del software GX Works2.

Resumen del ajuste de los parametros
- El modelo, el n°. de ranura de montaje, el nimero inicial de E/S, etc., del médulo de comunicacion
en serie se definen en la ventana "I/O Assignment” (Asignacion de E/S).

+ La velocidad de transmision, la velocidad de comunicacion, etc., del modulo de comunicacion en
serie se definen para cada canal en la ventana "Switch Setting” (Ajuste del interruptor).

* El método de control se define en "Detailed Setting” (Ajuste detallado) de acuerdo con el objetivo
de control del médulo de comunicacion en serie.

Parametro

h A

Parametros del
PLC
k3
.ﬁsignacién_de E/S Consulte la
[Requeridc] Seccién 3.2.1.
L J
Ajuste del
in{giﬁp;r Consulte la
[Requerido] Seccion 3.2.2,
L 4
Ajuste detallado .Cnnsulte las
[Opcional] Secciones 323y
3.24
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El modelo, n.° de ranura de montaje, nimero inicial de E/S, etc., del médulo de comunicacién en serie
para ser instalado en la unidad base se configuran en la ventana "New Module" (Modulo nuevo).

Para anadir un nuevo modulo en GX Works2, seleccione "PLC Parameter" (Parametros del PLC) - "[/O
Assignment” (Asignacion de E/S) - "New Module" (Modulo nuevo).

Escoja "Serial Communication/Modem Interface Module”
(Modulo de interfaz de comunicacion en serig/modem).

New Module
Module: Selection

Module Type Serial Communication/fModem Interface Module -

Madule Name |QI71C24N - ?i
Seleccione "QJT1C24N".

Mounk Position
i v d 5l T i
Base Mo. |Main Base Mounked Slok Mo, =i fcknowledge IO Assignment

[v Specify stark 2% address | 0000 (H} 1 5lok DMS]

Title setting Seleccione "0" en
Title "Mounted Slot No.” (M.° de
ranura de montaje).

o ]

Ventana Mew Module (Madulo nuevao)
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Setting" (Ajuste del interruptor).

La velocidad de transmision, la velocidad de comunicacion, etc., del modulo de comunicacion en serie se
definen para cada canal en la ventana "Switch Setting” (Ajuste del interruptor). En el software GX Works2,
seleccione "Intelligent Function Module" (Médulo de funcion inteligente) - "0000: QJ71C24N" - "Switch

Switch Setting 0000:QJ71C24N

En este sistena de ejemplo use solamente "CH1".

Ttem | CH1 | CH2
Cperation sekking Independenk Independent
Data Bik 7
L___Parity Bit Exxist Iﬁ Seleccione "Exist" (Si).
Transmission Evenfodd parity Odd T
Setting Stop bik 1 1
Surn check code Mone one
Online Change Disable ——
=&tting modifications Risable ‘J Seleccione "9600bps".
Comrunicakion rake sekking 9600bps - ¥
Communicakion pratocol sekking Predefined pratacal -?l .
Station number setking (0 o 31) 0 Seleccione "Predefined protocol”

Ventana Switch Setting (Ajuste del interruptor)

Operation setting (4juste de la operacion)

Parametro Detalles del ajuste del parametro

(Protocolo predefinida).

Define si se utilizaran dos canales separados o vinculados para la comunicacion de datos.

Data bit (Bits de datos)

Define la longitud de bits de un caracter en los datos de comunicacion.

Parity bit (Bit de paridad)

Define si se afiade un bit de paridad a los datos de comunicacian.

Transmission Even/odd parity (Paridad par/impar)

Define si se afiade un bit de paridad par o impar.

Setting (Ajuste de

la transmisicn) Stop bit (Bit de parada)

Define la longitud del bit de parada de los datos intercambiados con el dispositivo de terceros.

Sum check code (Codigo de verificacion de suma)

Define si se afiade un cadigo de verificacion de la suma a los mensajes enviados y recibidos.

Online change (Cambic en linea)

Define si se escribe mientras el médulo de CPU esta en el estado "RUN" (Ejecucion).

Setting modifications (Modificaciones del ajuste)

Define si se permiten cambios en la configuracioén después que el modulo ha sido puesto en marcha.

Communication rate setting (Ajuste de la velocidad de comunicacion)

Define la velocidad de la comunicacion con el dispositivo de terceros.

Communication protocol setting (Ajuste del protocolo de comunicacion)

Define los detalles de la comunicacion con el dispositivo de terceros.

Station number setting (0 to 31) (Ajuste del n®. de estacion [0 a 31])

Define el numero de la estacion establecida por el dispositivo de terceros cuando se utiliza el
protocolo MC.
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Especifica la unidad de los datos enviados/ recibidos en palabras (words) o bytes.
La unidad predefinida es la palabra (word). Para manejar los datos en unidades de byte se debe cambiar este ajuste.

En el software GX Works2, seleccione "Intelligent Function Module" (Médulo de funcién inteligente) -
"Various Controls Specification” (Especificacion de diferentes controles).

_ For specification of communication The user can change the communications method to match
control the specifications of the external device.
Word/byte units specification 1:Byte Unit » J0:Word Unit
CD terminal check specification (For 0:Word Uit :

Wentana Various Control Spedification (Especificacion de diferentes controles)
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El recuento (tamafio) de los datos recibidos y el coédigo de recepcidon completada se pueden configurar en
el software GX Works2, seleccionando "Intelligent Function Module" (Médulo de funcion inteligente) -
"Various Controls Specification” (Especificacion de diferentes controles).

Método de Recuento de los datos recibidos, Cédigo de recepcitn completada,
recepcion valor predeterminado: 511 (1FFH) palabras valor predeterminado: CR+LF
Para recibir datos iguales o menores que el valor Para utilizar un codigo de recepcion completada distinto
predeterminado, utilice este ajuste tal como esta. del valor predeterminado, cambie este ajuste.
Longitud Para recibir datos mayores que el valor predeterminado,
variable cambie este ajuste (junto con otros ajustes).

Vea los detalles en el manual correspondiente al modulo
de comunicacion en serie.

Cambie el ajuste de acuerdo con la longitud de los datos | Cambie a "MNot specified (FFFFH)" (Mo especificado

Longitud fa | o cibidlos. (FFFFH)).

Ejemplo de ajuste para datos de longitud fija (10 palabras)

Introduzeca "10" o "AR".

\ |

For data transmission using the non procedure protocol,
register system setting values.

Received data count specification 10 (&h) 511 (1FFh)
Receive complete code ification 65535 (FFFFh 3338 (D0AR)

-/ For data reception

Ventana Various Control Specification
(Especificacion de diferentes controles)

Introduzca "65535" o "FFFFh".
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software GX Works2 se deben escribir en el médulo de comunicacion en serie.

(Modulo de funcion inteligente).

Los ajustes del interruptor y las diferentes especificaciones de control que han sido configurados en el

En GX Works2, seleccione la pestafia "Online" (En linea) — "Write to PLC" (Escribir en el PLC) - "Intelligent Function Module”

BB FLc Modue M intelligent Function Module |  Execution Target Data( 1o | ves )
Select Al | Cancel All Selections |
Valid Target Detai

Module Mame/Detail Setting Item Mame

1. Marque la casilla
"Valid" (Valido).

Mecessary Settingl Mo Setking [ Already Seb ) Sebif b is needed{ 1o Setting | Already Sek )

Module Overyview

Serial Communication/Modem
Inketface Module

Maodel Name | QI71C24N
Start XY | Qoono

Installation Shot | 0

Title |

-Parameter will be written to buffer
rrernory[Flash ROM,

<About writing data=

-Please select parameter of PLC module
ko write auto refresh of inteligent
function module parameter and switch
setting.

2. Haga clic en
"Execute” (Ejecutar).

N/

Related Functions << |

Execute I Close

Ventana Write to PLC (Escribir a PLC)
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La Funcion de soporte del protocolo predefinido del software GX Works2 habilita la comunicacion del protocolo con un
dispositivo de terceros mediante el uso de simples programas secuenciales que contienen instrucciones dedicadas. La funcion
de soporte del protocolo predefinido reduce el tamafio del programa y el tiempo necesario para su creacion, en comparacion
con el uso de programas secuenciales individuales.

En GX Works2, seleccione "Tool" (Herramienta) — "Predefined Protocol Support Function” (Funcién de soporte del protocolo
predefinido) - "Serial Communication Module" (Médulo de comunicacion en serie) para abrir la ventana "Predefined Protocol
Support Function” (Funcion de soporte del protocolo predefinido).

Haga clic en "New" (Nuevo).

e

ol |

Escoja "Add" (Afiadir) para abrir la ventana
"Add Protocol” (Afiadir protocolo).

Ventana Predefined Protocol Support Function
{Funcion de soporte del protocolo predefinido)

Algunos protocolos predefinidos ya estan en GX Works2, pero si no se encuentra el protocolo del
dispositivo de terceros, se puede crear un protocolo nuevo.

(1) Cuando el protocolo predefinido ya esta en GX Works2
Seleccione el fabricante, modelo y nombre del protocolo en la ventana "Add Protocol” (Afadir protocolo).

(2) Cuando el protocolo predefinido no se encuentra en GX Works2
Cree un nuevo protocolo predefinido.

En el sistema de ejemplo de este curso, el protocolo predefinido sera creado de acuerdo con el dispositivo de terceros.
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(1) Cuando el protocolo predefinido ya esta en GX Works2

Cuando el protocolo predefinido deseado ya existe, seleccione el fabricante y el modelo en la
ventana "Add Protocol" (Afadir protocolo) para registrarlo.

-

Add Protocol

&dds new protocal. ]
Seleccione "Predefined Protocol Library”

Selection of Protocol Type to Add (Biblioteca de protocolos predefinidos).
L_——""-—____

Type : Predefined Protocol Librany ;I \

* Select from Predefined Protocol Librany.
Flease select manufacturer, model and protocol name from Protocol to

Add.
Protocol to Add
Pm“tﬁoml Manufacturer Model Protocol Name
1 Cognex DataMan100 EGET:Comrmn Pricol v
Escoja el n® de protocolo que sera Seleccione el fabricante, modelo y nombre del protocolo del dispositivo de terceros.
especificado en las instrucciones I

dedicadas del protocolo predefinido.

Ventana Add Protocol (Afadir protocolo)

El nimero se puede seleccionar de 1
a 128.
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(2) Cuando el protocolo predefinido no se encuentra en GX Works2

En la ventana "Add Protocol” (ARadir protocolo), seleccione "Add New" (AfRadir nuevo) en el campo "Type" (Tipo).

r

Add Protocol

Adds new pratacol, Seleccione "Add New"
(Anadir nuevo).

Selection of Protocol Type to Add —I /
|

Type : | Add New B

" Create new protocol

Protocol o ddd

Protocol Name

Escoja "Protocol No.” (M°. de
protocolo) que sera especificado
en las instrucciones dedicadas del

protocolo predefinido. Ventana Add Protocol (Afiadir protocolo)

El nimero se puede seleccionar
dela 128
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Introduzca la informacion del protocolo predefinido recién afiadido y los detalles de los datos de comunicacion.

Introduzca la informacién sobre el dispositivo de terceros y el protocolo
recientemente afadido.

=1 MELSOFT Series <Predefined Protocol Support
=) Fle Bt ModdeReadiiis Tool Debugpsnes) Consulte los detalles en la pagina siguiente.

Haga doble clic en esta area para abrir la ventana "Protocol Detailed ————
Setting” (Ajustes detallados del protocolo). =13

=8 X

3601 . =Nl X \‘//—

Faincal Manufacturer M| Frotocol Name Communcation Type {:}H:;dm Facket Name Facket Setting

Elemant Wrset
Elemia nt Lnsat

Este "Protocol No.” (N°. de protocolo) sera especificado en las
instrucciones dedicadas del protocolo predefinido.

Esto se puede cambiar incluso después de que un protocolo ha
sido afiadido.

Defina los detalles de los datos
intercambiados en un enlace de

comunicacion con un dispositivo de terceros.
Los detalles figuran en la seccion 3.4.3.

Pioiocd in Predefined Piolocal Litvay Editabie Prolocol
[ Probocollne 1 ProbocolLine
[ SendPacket Line [ 1 SendPackel Line
[ Receive PacketLine [ Receive Packet Line
IProtocols 1128 Packets  2/256  PackstData AvealUsage 0.0% Masdule For Dabugaing BLM

Ventana Predefined Protocol Support Function (Funcion de soporte del protocolo predefinido)
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Ajustes detallados del protocolo

Introduzca la informacion del dispositivo conectado, el protocolo y la comunicacion de datos.

=

Protocol Detailed Setting

predefinido.

Communication Paiametes Batch Setting |

Comrected Device Infammation
Introduzca la informacian Marutacturer |
sobre el dispositivo Type |
conectado.
Model [
Veasion (] (D000 ko FFFF)
Explanation
Protacol Setting Irfomation
Seleccione si desea borrar el area Py . na
: : ocal Ho i Introduzca la informacion del
del sistema operativo del Protocal Name | rotocolo
médulo (area de datos recibidos) P )
antes de ejecutar un programa Communicabon Type SendtReceive -]
mediante el protocolo. .
Fwve Selng Defina el periodo de espera de la
Clear 05 area [jaceive data area) before protocol exacubon Enable & Dizable I FEEEp{ierI de datos del madulo de
Establezca el nimero de intentos Recene Wait Time 0 % 100ms  [Selting Range] 0 1o 30000 0: |nfinite Wail | comunicacion en serie.
cuando la transmision desde el :
modulo no se completa dentro
del “monitoring time" (Tiempo de Mumber of Retiies |'3' Times  [Selting Range] 010 10
manitorizacion). .
Redry Interval |':' w10mz  [Sedtwsgy Aangs] 0 to 30000 Defina el tiempo hasta el
siguiente intento.
.I‘!'le..IStE.‘ el tiE!I'I"IpD que al méadulo L Starudby Time |L'.| #10ms  [Seltrsg Range] 0t 30000
espera antes de transmitir los EEE— A
pera an Marikaring Time 0 %100ms  [Selting Range] 0 to 3000 (0: Infinike Wait ) Defina el tiempo desde que el
datos indicados por el protocolo médulo pasa al estado de

"Enviando” hasta que se completa
la transmision.

Ventana Protocol Detailed Setting (Ajustes detallados del protocolo)
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La informacion que se intercambia en un enlace de comunicacion con el dispositivo de terceros se denomina "paquete”, y esta
compuesta por diferentes elementos. La configuracion del paquete se puede definir en la ventana "Packet Setting” (Ajustes del paquete).

== Sand
<-Receive

Haga clic en "Element Unset" (Elemento sin
definir) para mostrar la ventana "Packet
Setting” (Ajustes del pagquete).

Cuando el tipo de comunicacion es
"-=Send <- Receive" (-=Enviar <- Recibir),
configure el paquete para enviar y recibir.

Communication Type Facket Name Fackat Setting

Send&Receive

Element Unsat
Element Unset

Ventana de la funcion de soporte del protocolo predefinido

Packet Selting

Fratocal Na [ Pratocol Mame |

Packet Type  |Send Packet PacketName |

Element List Introduzca el nombre

Elemant del paquete.
No.

Element Type Eleme]

Seleccione en este cuadro los elementos del paquete a anadir.
Los elementos se describen en las paginas siguientes.

Element Type

" Header " Mon-corversion Vaniable
" Teminator " Conversion ' anable

- -
Haga clic en "Add Length Check Code

New" (Afadir [+ Static Data
nuevo) para afiadir
un nuevo elemento
de paquete.

Ventana Packet Setting (Ajustes del paquete)
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Header (Encabezado)
Es un cédigo o cadena de caracteres especificos que se pueden afadir al encabezado de un paquete.

» Cuando se transmite: se envia el codigo o la cadena de caracteres especificados.
« Cuando se recibe: se verifica el encabezado en funcion de los datos recibidos.

Terminator (Terminador)
Es un coédigo o cadena de caracteres que se puede afadir para indicar el final de un paquete.

Static data (Datos estaticos)
Es un codigo o cadena de caracteres especificos, como un comando, que se puede incluir en un paquete.

« Cuando se transmite: se envia el caédigo o la cadena de caracteres especificados.
» Cuando se recibe: se verifican los datos recibidos.

Introduzca el nombre del elemento.

—
Element Name ||

; Seleccione el tipo de datos del valor de ajuste
Code Type |ASCII String = —— (cadena ASCIl/ cédigo de control ASCI HEX).
Setting Value (0 byte)

M—

Ajuste los datos entre 1 y 50 bytes.

Tipo de codigo Ejemplo de ajuste

[Setting Range] 1 to 50

Cadena ASCI ENCABEZADO
Cadigo de control ASCI|STX, ETX* 0K Cancel
HEX (hexadecimal) FFFF

Ventana Element Setting (Ajuste del elemento)
(encabezado, terminador, datos estaticos)

* §TX: Inicio de texto, ETX: Fin de texto




kgl 1-Serial_Communication_fod00161_spa =
) LI_I&
m Tipo de elementos del paquete ) oo

Longitud

En un paquete se puede incluir un elemento que indique la longitud de los datos.

« Cuando se transmite: la longitud de los datos en el rango especificado se calcula
automaticamente, se suma al paquete y se envia.

» Cuando se recibe: los datos recibidos se verifican en funcion de la informacion de la longitud de
los datos (valor) contenida en los datos recibidos.

Element Setting - Length(Send)

Introduzca el nombre l\‘ Element Name |
del elemento.
i ] Code Type ASCI Hexadecimal - Seleccione el formato de la longitud de
Seleccione la longitud — los datos (ASCII hexadecimal/ ASCI
de los datos entre 1y 4. ™ Data Length 1 - decimal/ HEX).
Seleccione el orden del Data Flow
flujo de datos cuando la
Ion?Eud de los datos no Calculating Range (Start) 1 -
es "1 — Seleccione el inicio v el final del rango en
: el gue se calcula la longitud de los datos.
Calculating Range (End) 1 hd Seleccione de acuerdo al nimero de
elementos de paquete.
OK Cancel

Ventana Element Setting (Ajuste del elemento) (longitud)
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Variable sin conversion

Emplee una variable sin conversion cuando:

- El dato en un dispositivo o en la memoria buffer se envia como esta, sin la conversion de los datos.
* Parte de un paquete recibido se almacena en un dispositivo o en la memoria buffer sin la conversion de los datos.

Element Setting - Non-conversion Yariable(Send)

Defina el nombre de un elemento
gue especifique el area de
almacenamiento de datos.

Elernent Name Seleccione "Fixed Length" (Longitud fija)

Fiued Lenoth o "Wariable Length" (Longitud variable).

Data Length/M aximum Data Length |1 [Setting Range] 1 to EEHBI
Unit of Stored Data |Lower Byte + Upper Byte |

Byte Swap Dizable [Lower -» Upper] ﬂ

Fixed Lenath:" ariable Length

Ajuste la longitud de los datos. Si
se modifica la longitud de los
datos, defina la longitud maxima
de los datos.

Seleccione "Lower Byte + Upper
Byte" (Byte inferior + Byte superior)
o "Lower Byte Only" (Solo byte
inferior).

Data Storage Area Specification

Seleccione si desea realizar el
intercambio de bytes.

|
K Ajuste este campo solo si se ha

Send Data Storage Area | (' Word) seleccionado "Variable Length"

{Longitud variable).

-l?' |
. . . . Defina la direccion de inicio de los
* 5ila longitud de los datos es fija, defina la Device Symbol] dispositivos en los que se almacena la
direccion de inicio del dispositive en el que se .D.W.R.ZR. G [Bulfer Memory) longitud de los datos enviados/
almacena una variable. La direccion final se recibidos del elemento.

ajusta automaticamente.

Ok, Cancel |

* Si se modifica la longitud de los datos, esta area
se ajusta automaticamente de acuerdo con el

valor introducido en el campo "Send Data Ventana Element Setting (Ajuste del elemento)
(variable sin conversian)

Storage Area” {Area de almacenamiento de los
datos de envio).
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Variable con conversion

El dato en el dispositivo o en la memoria buffer se envia después de ser convertido, y el dato recibido se
convierte y luego se almacena en el dispositivo o en la memoria buffer. Este proceso de conversién de los datos
no requiere de un programa secuencial y reduce el tamafio total del programa y el tiempo de programacion.

= Cuando el dato es enviado
Defina el nombre de un elemento

que especif[que el area de - _ e "HEX -> ASCT hexadecimal”
almacenamiento de los datos. "HEX -> ASCT decimal”
Elerment Mame | "
Seleccione "Fixed Number of _ : * Cuando el dato es recibido
Data" (Namero fijo de datos) o Convession |HER>ASCIl Decimal = _
"Variable Number of Data" Fmﬂjiﬂﬁﬁ;“; Data | Fined Number of Data - ::ASCII hex.:ademmal -= HEX"
(NUmero variable de datos). MNoabo of Sond Data P Sating Fange] 1 1 256 ASCI decimal -> HEX"
Seleccione el nimero de digitos Number of Send Dighs of Data s = :
de "1 to 10" (1 a 10) o "Variable Blark padded Character & Send 0 ] s
Number of Digits" (NGmero —r e < (1 a 256).
variable de digitos).
Sign Unzigned -]

Seleccione un caracter de digito "-" o

Determine cuantas palabras de Sign Character [ "

los datos del area de

aimacenamienta de dutas sa Mumber of Decrnals |No Decimal Point -] E;Jaqdll]:: eINnumbt.aem l:;eD{;hgﬁ?s I:las

manejan como un conjunto de Dreimites |No Deleriter hd anawie INurnber o e =i

datos - variable de digitos), este elemento se
I Dista Shorage Avea Speciication deshabilita y aparece "-".

"Word"/"Double word” (Palabra/
Palabra doble).

Send Data Storage Area 1 “w'ord)]

——

[Specifiable Device Symbol]
WY, M,L B, D. W, R.ZR. G [Buffer Memory)

ok | Cocel |

Wentana Element Setting (Ajuste del elemento)
(variable con conversion)

(Continda en la pagina siguiente)
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(Viene de la pagina anterior)

=

Element Setting - Conversion Yariable{Send)

Elernent Name |
Conversion |HEX->ASCIl Decimal -
Fixed Mumber of Data/ "
N artde Monber ot Diata |Fived Mumbet of Data =
Mumber of Send Data It [Setting Range] 1 to 255
Number of Send Digits of Data |5 -
Blank padded Character 2 Send |EI ;l
Canvession Unit |Word ~|
Seleccione "Unsigned” (5in Sign |Unsigried Lﬂ Sien el campo "Sign” (Signo) se ha
signo) o "Signed" (Con signo). Sign Character B escogido "Signed” (Con signo), seleccione
: : "Mone” (Mingung), "+", "0" 0 "-"*
Seleccione "No Decimal Point” Nusmber of Decenals |No Decimal Point |
[sg; pL:r‘:FtD_dEIcin;al__‘Jr,];ll{’;o 9; A Delimiter |a Dielerster Seleccione "No Delimiter” (Sin
. {:ﬂ }ana = ume Dala Storage Area Speciication delimitador), "One-byte Comma" (Coma
vanabrle). de un byte) o "Space" (Espacio).
I
Send Dala Sicrage Aisa [ 1 Word) Muste_ este campo solo si se ha
, seleccionado "Variable Mumber of Data"
#'___,.-? (Mdmero de datos variable).
Defina la direccion de inicio de |
e , .. , prribial] efina la direccion de inicio de los
g'. la Icr[19|tdud_ d,e.lﬂz dla;?s es fija, deﬁnla la . 2R. G (Bulfer Memory) dispositivos en los que se almacena la
ireccion de inicio de 'SPUfS't""'f_’,E" €l que se cantidad de datos enviados/ recibidos
almacena una variable. La direccion final se
; L del elemento.
ajusta automaticamente. 0K I : I
= Si se modifica la longitud de los datos, esta area
se ajusta automaticamente de acuerdo con el Ventana Element Setting (Ajuste del elemento)
valor introducido en el campo "Send Data (variable con conversion)

Storage Area” (Area de almacenamiento de los
datos de envia).

* Seleccione "+". Los valores negativos siempre necesitan el simbolo "-".
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Codigo de verificacion

En un paquete se puede incluir un elemento que verifique si existen datos incorrectos.
El codigo de verificacion se puede afiadir a un paquete de transmision o ser empleado para verificar
un paquete de recepcion. El calculo del cédigo de verificacion se lleva a cabo de forma automatica

en la recepcion/ transmision de datos.

Element Setting - Check Code(Send)

Escoja de acuerdo al
nimero de elementos
del paquete.

Introduzca el nombre Seleccione el método de calculo)
del elemento. Element Name ||
"Horizontal Parity" / "Sum
] Processing Method |Horizonlal Parity 3 Check" / "16-bit CRC (for

Seleccione el formato de MODBUS) (Paridad horizontal /

envio / recepcion. Code Type | ASCIl Hexadecimal ﬂ Verificacion de suma / CRC de
16 bits [para MODBUS])

ASCII Hexadecimal /

ASCII Decimal / HEX Data Length 1 ~] \4'
Seleccione la longitud de los

Data Flow I datos entre 1y 4.

Si la longitud de los 3

datos esta ajustada a un - . .

valor diferente de "1", Complement Calculation |Nu Complement Calculation ﬂ Seleccione "No Complement

ajistelo aqui. Calcullation' {E;in éélcum de

. complemento), "Cne's
Calculating Range (Start) |1 ﬂ Complement” (Complemento

Seleccione el inicio y el . de a uno) o "Two's

final del rango de C§|CU|0. Calculating Range [End) |l| ﬂ Complement” (Complemento
de a dos).

DK

Cancel |

Ventana Element Setting (Ajuste del elemento) (codigo de verificacian)
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Esta seccion explica los paquetes enviados/ recibidos mediante el protocolo predefinido en el sistema de ejemplo.

(1) Send packet (Paquete de envio)
El paquete de envio contiene la cadena de caracteres del comando para instruir una lectura del codigo de barras.
Esta compuesto por la cadena de caracteres del encabezado "M", la cadena de caracteres de comando "TR" (datos
estaticos, caracter ASCII) y el cédigu de fin de paquete "CR + LF" ( terminador, caracter ASCI).

Protocal Mo. 1 Protocol Mame  |Bar code reader
Packet Type  |Send Packet PacketMame  [BR read tiioger
Element List
EEPI:;EI'I'I Element Type Element Name Element Setting
1 Header Header “M|'{2Byte) Ventana Packet Setting
2 Static Data Trigger | TTR{2Byte) (Ajuste de paquetes)

(2) Receive packet (Paquete de recepcion)
El paquete de recepcion contiene el codigo ID del pais (JPN/USA) que ha sido leido por el lector de codigos de barras.
El paguete de recepcion esta compuesto por el nimero de caracteres del codigo ID del pais "3" (datos estaticos, caracter
ASCID), el codigo ID del pais (variable sin conversion, caracter ASCII) y un cédigo de fin de paquete "CR + LF" (terminador,
caracter ASCII). Después de recibido el paquete, el codigo ID del pais se almacena en los dispositivos "D600" y "D601".

ProtocalNa. |1 Piotocol Name  |Bar code readss
Packet Type |F|=l:=iw.- Packet Packet Mame |BH read data cutput
Packet No. [1
Element Ligt
Element
No. Element Type Element Name Element Setting
1 |Header 'Header | "MI"(2Byte)
2 | Static Data # of chara. 3"{1Byte)
Non-conversion Wentana Packet Setting
3 Variable Read data [D600-D601 |(Fixed Le ) (Ajuste de paquetes)
4 Terminator | Footer "CRLF"{4Byte) (paquete de recepcion)
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Para guardar el protocolo creado en un archivo de ajustes de protocolo, seleccione "File" (Archivo) - "Save as”
(Guardar como) en la ventana "Predefined Protocol Support Function” (Funcion de soporte del protocolo predefinido).
El protocolo creado debe ser escrito en el médulo de comunicacion en serie.

Seleccione "Online" (En linea) - "Module Write" (Escribir a PLC) en la ventana "Predefined Protocol Support Function”
(Funcion de soporte del protocolo predefinido).

Seleccione el médulo en el que
se escribira el protocolo.

Module Write

Haga clic en "Execute” (Ejecutar)

Module Selechon para escribir el protocolo en el
Execute modulo seleccionado.

/0 Address Model

Cloze

Please save in the protocol setting file [*.pcf] because the data to be wrtten to
module does not include the follawing information.

[Mon-written D ata)

M arufacturer

Facket MName

Frotocol Detalled Setting Type, Version, Explanation
Facket Setting Element MName

Ventana Module Write (Escritura del modulo)
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Las instrucciones dedicadas de los programas secuenciales se pueden utilizar para ejecutar el protocolo
predefinido que ha sido escrito en el médulo.

Instruccion dedicada

Simbolodela  Condicidn de
instruccién ejecucion
| |
G.CPRTCL Un nl n2 D
G.CPRTCL . = e
GP.CPRTCL 1 | | GP.CPRTCL | Un nl n2 (s) (D)
Dato de ajuste
Dato de ajuste Ajuste realizado por Tipo de datos m'st:rar;l:::iza;;iplu
- . . Define la instalacion
un  |>enal deinicio de E/5 del modulo ) . Usuario BIN de 16 bits |  del méadulo
(00 a FE: los dos primeros digitos de la sefial de E/ 5 de tres digitos). en la ranura 0
Canal para la comunicacion con un dispositivo de terceros Nombre del Escoia "1" para usar
nl 1: canal 1 (lado CHI1) Usuario dispositivo JE| canpilal 1
2: canal 2 (lado CH2) BIN de 16 bits
MNimero de
. . . . N?mbr?.dEI protocolos
n2 Recuento continuo de la ejecucion del protocolo (1 a 8) Usuario dispositivo
. procesados a la vez.
BIN de 16 bits Escoja "1”
) MNamero de inicio del dispositivo en el que se almacenan los datos Usuario, sistema an:bmbr?ldel Escoja "D500".
de control. dispositivo
D) Mamero de dispositivo 1:!EI dl5£:05|t|w de bits a ser activado cuando Sistemna Rit "M1000"
se haya completado la ejecucion.
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Datos de control

Elemento

Datos programados

Rango de

Los datos de control es el area de datos que almacena los parametros a ser ejecutados por la
instruccion GP.CPRTCL. Los resultados de la ejecucion también se guardan aqui.

Ajustado por

Valor para el

ajuste ajuste sistema de ejemplo
Resultado de la ejecucion de la instruccion G (P).CPRTCL.
Cuando se ejecutan varios protocolos predefinidos, el resultado de la "0" indica respuesta
gjecucion del dltimo protocolo predefinido ejecutado se almacena. normal. Ante un
(S) + 0 = |Resultado de|0: Mormal ) Sistemna error, el sistema
D500 | la ejecucion |Distinto de 0: Codigo de error escribe
automaticamenta
un cadigo de error.
Numero de protocolos predefinidos ejecutados. El sistema escribe
(S) + 1 = |Resultado de Un protocolo que ha provocado un error también se incluye en el nimero automaticamente
B .. _|de protocolos ejecutados. lag Sistema
D501 | la recepcion : > , una respuesta
Cuando hay un error en los datos de configuracion o en los ajustes de los e
e normal "1".
datos de control, se almacena un "0".
S+ 2= El n® de protocolo a ser ejecutado en primer lugar, o el n°. de protocolo de
D502 N®de |un protocolo funcional. Escriba "1" en
protocolo a lal28 . D503, pues solo se
- ser 201 a 207 Usuario utiliza el protocolo
(S) +9=| gjecutado |El n® de protocolo a ser ejecutado en octavo lugar, o el n®. de protocolo de n®. 1.
D509 un protocolo funcional.
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A continuacion se muestra un ejemplo de un programa secuencial en el cual se emplean instrucciones dedicadas.
Cuando un paquete pasa por el detector fotoeléctrico, se ejecuta la configuracion del protocolo predefinido que
indica al lector de cddigos de barras que inicie la lectura.
M10 cambia al estado
Se ACTIVA cuando un paguete pasa por el ACTIVADO (ha pasado
detector fotoeléctrico. Cuando pasa un paquete (M10 = ACTIVADO): un paquete). (10 =
}/ el protocolo predefinido n®. 1, ejecutado por la instruccién ACTIVADQ)
dedicada, establece la comunicacion e instruye al lector de ~
}{IEIIZI Sa ACTIVA codigos de barras que comience a leer. . o !
10 cuando L
pasa un \\ ~ /
M0 <| paquete.
| | i GPCPRTCL o K1 K1 D500 1000 ki
Inicia E/S Canal Mamero de Datos de
ne. usado protocolos ejecutados  control
M1000
| } = D500 KO Y63 M
Bandera de ejecucion 7 — La lampara de operacion normal (azul) se enciende.
completada Verifica el resultado de la §= DEOD “ IPN" 1 £ Y60 h!
gjecucion de la instruccion g L L
dedicada. Pone en marcha la maquina de clasificacion 1.
D500 =10: E‘jECUClrE)n §= DEOD USA” 1 { YE1 }
completada normalmente. - i . i
M1000 = ACTIVADO: k Pone en marcha la maquina de clasificacion 2.
la ejecucion de la
instruccion dedicada > D500 KO . y (Y62 M
se ha completado. Cuando la ejecucionde || ; |ampara de operacién anormal (roja) se enciende.
la instruccion dedicada
se completa [RST M10 i
— \ normalmente, la -
Verifica el resultado de la ejecucion maquina de clasificacion /\
de la instruccion dedicada. funciona de acuerdo a
D500 > 0: ejecucion completada de los datos del lector de El estado ACTIVADO (ha
manera anormal. Cuando la codigos de barras pasado un paquete) se
ejecucion se completa (cadigo ID del pais) restablece (reset).
anormalmente, se almacena un almacenados en D&00 y (M10 = DESACTIVADO)
codigo de error en D500, D601,
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En este capitulo, usted ha aprendido acerca de:

* Los ajustes antes de la operacion y el * La funcidn de soporte del protocolo predefinido
procedimiento de ajuste « Instrucciones dedicadas

+ Ajuste de los parametros usando el GX Works2  + Ejemplo de programa secuencial

Puntos importantes

Ajuste de los Los ajustes del interruptor y los diferentes ajustes de control se configuran mediante el software GX Works2.

el R UGB E| software GX Works2 también configura los ajustes necesarios de un médulo de comunicacin en serie que

GX Works2 sera instalado en un controlador programable.

Escritura de los Los ajustes del interruptor v los diferentes ajustes de control que han sido configurados mediante el software

parametros GX Works2 se deben escribir en el modulo de comunicacion en serie.

Funcién de soporte La Funcion de soporte del protocolo predefinido ("Predefined Protocol Support Function”) del software GX

del protocolo Works2 habilita la comunicacion de datos con un dispositivo de terceros de acuerdo con el protocolo del

predefinido dispositivo de terceros. La funcion emplea simples programas secuenciales que contienen instrucciones
dedicadas.

Instrucciones El protocolo predefinido escrito en la ROM flash se puede ejecutar mediante el empleo de las instrucciones

dedicadas dedicadas (CPRTCL).




kgl 1-Serial_Communication_fod00161_spa ==

(11 | Resolucion de errores ) oo

El Capitulo 4 describe el diagnostico de la red para la resoluciéon de los problemas.

4.1 Resolucion de errores

4.2 Resumen
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A continuacion se muestran los detalles de los errores que pueden ocurrir en la comunicacion de datos entre
un modulo de comunicacién en serie y un dispositivo de terceros, y las acciones correctivas a adoptar.

Problema Causa posible Accién correctiva Referencia
S . Se ha producido un error de "'.I"enﬁlque el C.Dd'go de error en el Seccion
e enciende el LED ERR. . monitor de sistema vy elimine la
comunicacion. 411
causa del error.
S . .. La sefial de control de envio del Ajuste el cableado de tal manera
5' LED "RD" no E:arpadea cua R dispositivo de terceros esta que la sefal CTS del dispositivo de -
e terceros envia un mensaje. :
apagada. terceros se normalice.
SLLEr?ﬁDSEE :;rﬁ:arﬁtidj:;fgf ;ggﬁl{s}otl;;:ltud Las sefiales de control R5-232, Verifique el estado de cada seial Seccion
s s - "DSR" o "CTS", estan apagadas. de control R5-232. 41.2
comunicacion en serie.
Verifi | ajuste del protocol Seccid
Aunlque ".El. LED "RD" parpade\r:l después dlla que El E._]'L.IEtE del protocolo predefinido p::j;ﬁu;deglajus © del protocolo t;cglg "
el dispositivo de terceros envia un mensaje, la es incorrecto.
senal de solicitud de recepcion y lectura El dispositivo de terceros no . .
(X3/%A) del modulo de comunicacion en serie anadio el codigo de recepcion Verifique los datos enviados/ Seccidn
e e completada. recibidos mediante la funcion de 413
seguimiento del circuito. -
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Los codigos de error se pueden confirmar en el monitor de sistema.

En el software GX Works2, seleccione "Diagnostics" (Diagnostico) - "System Monitor" (Monitor de sistema).

Ventana System Monitor (Monitor de sistema)

Main Base Operation to Selacted Module
[ Main Base 658 Main B ase 0658 _ _ .
X Haga clic en "Detailed Information”
140 Ak, 0000 0020 0030 0050 00 Slot 0| (Informacion detallada) para abrir la ventana
"Module's Detailed Information" (Informacion
QJ7IC2aN detallada del médulo).
Detaled [nformatin Imwmst: J Emor Histony Detail
Base Information List i ochule Information List | Main B ase: QESE )
FPower | Base Irstabed Base- Faramater I/O | Network Mo, Master
Base |(Module Base Model Name Supply | Type Slots Madkies Status Sl Series Madel Name Proarit Tyoe Point | Address | StationNo,  PLC
& |GEsE Exist Q 5 3 . - Power - |Power . - - .
Exctension Basel CPU 8] QOEUDHCPU - |CPU - - - .
Extension Bass2 A 0-0 Q QITIC24N A2Poirt Inkell, 32Point 0000 - -
Extension Basel -1 o QRa0(-TS) 16Paint Input 16Poirt | 0020 - -
Extension Based g-2 (¥ OY41P 32Pgint Qutput 3zPoint 0030 - -
Extension Bases Error Information _— .
Extension Baseé . Error Salution
Error
Etarsion Base Latest Error Code Update History

“FEF Contents: | Switch setting error
w * There is an error in the switch setting by the GX Works2,
Legend Eror Clear | No.  Emor Code

Error 6 Major Ervar . " =
Minor Error Display Format
" HEX Solution: | * ‘Write CPU to the parameter and reboot after correcting the
- setting value For the switch.
Confirme el codigo de error | 25

en la ventana "Module's

The error history is sequentially displayed from

Detailed Ipafnnnatinn" an old error. The latest error is displayed at
{Informacion detallada del the bottom line.
miadula).

Ventana System Monitor (Manitor de sistema) (detalles del modula)
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En la ventana "State Monitor" (Monitor de estado), el usuario puede verificar los estados de las sefales de control RS-232.
También se puede verificar el estado de cada sefal a/ desde el mddulo de comunicacién en serie.

En el software GX Works2, seleccione "Predefined Protocol Support Function” (Funcion de soporte del protocolo predefinido) -
"Debugging Support Function” (Depuracién de la funcién de soporte) - "State Monitor" (Monitor de estado).

Obiect Modhle: [ 1/D Address(00) Type{OJ71C24N) ChannellCH1) Monitor §top |~ Close |
[Signdl || Enor Information | Operstion Setting Switch | Predefned Protacol Function |
No. -s-u;ml De scription  Value | A 'No. _mmIDexnpmn | Value &
Y00 CH1 Transmission normal n YOO CH1 Transmission request m
completion Yo CH1 Reception data read OFF
01 CH1 Transmission abnormal OFF completion
complenon Y02 CH1 Mode switching OFF
%02 CH1 Transmission OFF request
proce ssing
%03 CH1 Recephion data read OFF Y03 CH1 Pmotocol Execution OFF
request Request
X04 CH1 Reception abnormal OFF YOE CH1 ERR.clear equest OFF
detection vio Vedem imitalzation request
X0 CH1 Protocol Execution OFF {standby request)
Completion ¥11 Connection request OFF
X06 (CH1 Mode switching OFF Modem disconnection
XOE CH1 ERR. Occurrence OFF LLEP—— OFF S
Modem inmalzaton
X .o = e OFF
X11 Daaling OFF RS-232 Signal
X121 Connection OFF
X13 Initializationconnection OFF ATS & cD
abnormal completion J
x14 Modem disconnection OFF DSF Cs -{ El estado
comphete DTF ® Al ENCENDIDO/APAGADO
X17 Flash ROM read completion  OFF de cada sefial esta
X18 Flash ROMwrite completion  OFF indicado por @/,
]

Ventana State Monitor (Monitor de estado)
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Verifique los datos enviados / recibidos mediante la funcion de seguimiento del circuito.

En el software GX Works2, seleccione "Tool" (Herramienta) - "Intelligent Function Module Tool"

(Herramienta modulo de funcion inteligente) — "Serial Communication Module” (Modulo de
comunicacion en serie) - "Circuit Trace" (Seguimiento del circuito).

Taiget Module Type Charwel Selechon
0000/ GI7IC24N CHI ~|  Dpglion |_’.| Stait Tiace | =P Tiscostopped =P
Module Selsction |

Cumenty Deplayed Data — I e

Module Type 0000 QJ71C24MICH1) A

Measurement Tame  JI712 ma Send/Recere Packel

Estracted Date  2012/08/16 18:54:28 " Display send/heceive packet in HEX B Paiyen
Dresplagang ther Labesst bace el = Display send/heceive packet in ASCII

Send Pachet El cuadro muestra

los resultados del
seguimiento.

Dpen Trace Fie ]

Save Trace Fie | Clote

Wentana Circuit Trace (Seguimiento del circuito)
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En este capitulo, usted ha aprendido acerca de:

* Resolucion de errores

Puntos importantes

Verificacion de los errores Los errores son indicados por el LED ERR, ubicado en el médulo de
(TELG RN R LG comunicacion en serie.

G ER G BTN AR El estado de cada sefal puede ser verificado en el monitor de estado.

sefial de control RS-232

Verificacion de los errores El uso de la funcion de seguimiento del circuito permite verificar los
mediante la funcién de errores en los datos enviados/ recibidos.
seguimiento del circuito.
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Ahora que ha completado todas las lecciones del curso de PLC Comunicacion en serie, esta listo para
tomar la prueba final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad para
revisar esos temas.

Hay un total de 11 preguntas (30 areas) en esta Prueba Final.

Puede tomar la prueba final las veces que desee.

Como calificar la prueba

Luego de seleccionar la respuesta, asegurese de hacer clic en el botén Respuesta. Su respuesta se
perdera si no hace clic en el boton Respuesta. (Se considerara como pregunta sin respuesta.)

Resultados de la calificacion
El nimero de respuestas correctas, el numero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas, y el
resultado sobre si aprobé o no aparecera en la pagina de calificacion.

Respuestas correctas: 2

Total de preguntas: 9 Para aprobar la prueba, debe
responder correctamente el 60%
de las preguntas.

Porcentaje: 22%

Continuar Revisar Volver a intentar

+ Haga clic en el botén Continuar para salir de la prueba.
* Haga clic en el boton Revisar para revisar la prueba (verificar la respuesta correcta).
* Haga clic en el boton Volver a intentar para tomar la prueba nuevamente.
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Parametros de red

Por favor, seleccione el término correcto para cada descripcion.

(1) Un bit que indica el final de los datos. : | --Select-- v

(2) Un valor que indica la velocidad de transmision, seguida por la unidad “bps”. :

(3) Un bit que indica el encabezado de los datos. : | --Select-- v

Respuesta] I Volver ]

--Select--
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Control del flujo de datos

Por favor, seleccione el término correcto para cada descripcion.
(1) Un meétodo de control que ajusta la sincronizacion del envio de los datos mediante una linea de

control de flujo instalada por separado de la linea de sefial, en el mismo cable. :

—-Select- v |

(2) Un metodo de control que ajusta la sincronizacion del envio de los datos mediante el uso de
codigos especificos. :

—-Select- v |

Respuesta] I Volver ]
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Cable RS-232

Por favor, seleccione la descripcion correcta del cable RS-232 utilizado en un modulo de comunicacion en serie.

()

Se puede utilizar cualquier cable cruzado RS-232 disponible en el mercado.

_  El cable debe ser seleccionado cuidadosamente de acuerdo con el protocolo del dispositivo de terceros.

Respuesta] I Volver ]
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Procedimiento de recepcion de datos

La siguiente tabla enumera los métodos de recepcion de datos disponibles en un modulo de comunicacion en serie.
Por favor, seleccione el procedimiento de recepcion correcto para cada descripcion.

Caracteristicas de los datos recibidos desde el dispositivo de

Procedimiento de recepcion de datos
terceros

La longitud datos ha sido modificada. Al dato se le ha
afiadide CR + LF al final. _ --Select-- ¥

La longitud datos se fija en 4 bytes. ——Select-—- v

La longitud datos ha sido modificada. Los datos no v
posee un codigo de recepcion completada. - —select-- -

Respuesta] I Volver ]
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Procedimiento de intercambio de datos

La siguiente tabla enumera los protocolos disponibles en un médulo de comunicacion en serie.
Por favor, seleccione el protocolo correcto para cada descripcion.

Protocolo Descripcion

-—Select— v | Cualquier dato puede ser intercambiado entre un dispositivo de terceros y un modulo de CPU

en cualquier formato de mensaje y por cualquier protocolo de comunicacion.

Protocolo de comunicacion de los controladores programables de la serie Q. Con este
protocolo, el dispositivo de terceros lee o escribe los datos de dispositivo y los programas de
un modulo de CPU a través de un médulo de comunicacion en serie.

—-Select- v |

Este protocolo se emplea si la comunicacion de datos debe ser establecida de acuerdo con el
—Select— il protocolo del dispositivo de terceros como, por ejemplo, un instrumento de medicién o un
lector de codigos de barras.

Select - Si un dispositivo de terceros puede enviar o recibir datos mediante el protocolo MC, también
=10 - puede acceder a un modulo de CPU.

_Select— - Los datos se pueden intercambiar de forma relativamente facil con un dispositivo externo,
! como una computadora personal, mediante el uso de un protocolo simple existente.

Select - La comunicacion de datos a mediante el protocolo del dispositivo de terceros se realiza con el
= = - empleo de la funcién de protocolo predefinido.

Respuesta] I Volver ]
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Protocolo sin procedimiento

Las siguientes descripciones tratan sobre la comunicacion de datos mediante un protocolo sin procedimiento.
Por favor, seleccione los términos correctos para completar las frases.

Descripcion

Para recibir datos | --Select-- ¥ enun| --Select-- ¥ | de un protocelo no relacionado con el procedimiento, se
utiliza un codigo de recepcion completa. Para recibir datos | --Select-- ¥ | se utiliza un contador de datos recibidos.

El codigo de recepcion completa y el contador de datos recibidos pueden ser ajustados en |_____--Select-- ¥ | para recibir
datos.

Respuesta] ’ Volver l
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GX Works2

La siguiente tabla explica los ajustes del recuento de los datos recibidos y el codigo de recepcion
completada en GX Works2.
Por favor, seleccione los valores y términos correctos para completar la tabla.

Procedimiento de

recepcion de

Contador de datos recibidos

Codigo de recepcion completa

Longitud fija

51 el contador de datos recibidos es menor
que el valor predeterminado,

el cambio en el ajuste es |___ --Select—- ¥ |.

5i el contador de datos recibidos es mayor
que el valor predeterminado, el cambio en

el ajustees | —-Select- ¥ |,

Si el cédigo de recepcion completa es diferente
al del valor predeterminado, el cambio en el

ajuste es |___--Select—- ¥ |

Longitud variable

Se necesita cambiar el ajuste de acuerdo con la
longitud datos recibidos.

El ajuste se debe cambiar por "MNot specified
(FFFFH)" [Mo especificado (FFFFH]].

Respuesta] I Volver ]
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Verificacion de operacion 1

Por favor, seleccione la frase que describe correctamente las sefiales de control RS-232 que se utilizan entre un
maédulo de comunicacion en serie y su dispositivo de terceros.

_ El estado de la sefal se puede verificar desde el "System Monitor" (Monitor de sistema) del software GX Works2.
_ Hl estado de la sefal se puede verificar desde el "State Monitor” (Monitor de estado) del software GX Works2.

El estado de la sefial se puede verificar desde el "Circuit Trace™ (Seguimiento del circuito) del software GX Works2.

Respuesta] I Volver ]
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Verificacion de operacion 2

La siguiente tabla muestra la resolucion de errores por falla en la comunicacion de datos entre un modulo de
comunicacion en serie y su dispositivo de terceros.
Por favor, seleccione el elemento correcto para cada una de las posibles causas y acciones correctivas.

ST Un dispositivo externo transmitié un mensaje y el LED "RD" parpaded, pero la sefial de
solicitud de lectura (X3/%A ) del mddulo de comunicacion en serie no estaba activada.
Q1 (A) 5e ha producido un error de comunicacian.
Causa (B) La sefial de control de la transmision esta desactivada en el dispositivo de terceros.
posible o )
(C) El protocolo de comunicacion estd mal ajustado.
El codigo de recepcion completada no fue afadido por el dispositivo de terceros.
Q2 (D) Verifique el coédigo de error en el monitor de sistema y elimine la causa del error.
Accion (E)} Verifigue en el monitor de estado si la sefial CS esta activada.
correctiva
(F) Verifique el ajuste del protocolo de comunicacion.
Verifique los datos enviados/ recibidos con la funcién de seguimiento del circuito.

QL v) Q2 v

’ Respuesta] ’ Volver l
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Funcion de soporte del protocolo predefinido 1

Por favor, seleccione la frase que describe correctamente la funcion de soporte del protocolo predefinido.

Esta funcion habilita la comunicacion del protocolo con un dispositivo de terceros mediante
el uso de simples programas secuenciales que contienen instrucciones dedicadas.

L)

Esta funcion permite el analisis automatico de los parametros de comunicacion transmitidos desde el dispositivo
de terceros para que un protocolo adecuado para el dispositivo de terceros puede ser creado.

Respuesta] I Volver ]
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Funcion de soporte del protocolo predefinido 2

Las siguientes frases describen, respectivamente, “variable sin conversion” y “variable con conversion”. Por
favor, seleccione el término correcto para cada descripcion.

(1) Los datos son enviados y recibidos sin haberse convertido. :

--Select-- v |

(2) Los datos son enviados y recibidos después de haber sido convertidos.
Este proceso de conversion de datos no requiere de un programa secuencial y reduce el tamafio

total del programa y el tiempo de programacion. : | --Select-- v

Respuesta] I Volver ]
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Calificacion de la prueba

Ha completado la prueba final. Sus resultados son los siguientes.

Para terminar la prueba final, continde con la pagina siguiente.

Respuestas correctas : 0

Total de preguntas : 11

Porcentaje : 0%

‘ Continuar H Revisar H olver a intentar ‘

No ha pasado la prueba.
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Ha completado el curso PLC Comunicacion en serie,

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion
recibida en este curso le sea util en el futuro.

Puede revisar el curso las veces que desee.

Revisar| ‘ Cerrar




