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@& Bu Kursun Amaci ) Sas

Bu kurs, MELSEC-Q Serisinin akilli islev moddillerini ilk kez kullanan veya yalnizca kisa bir stire 6nce kullanmaya baslamig
olan kisilere yoneliktir.

Kursta, gorece kolay bir dijital-analog donustiriici moduli ve "GX Works2" adindaki miihendislik yazihmi kullanilarak akilli
islev modaillerinin nasil kullamlacag: 6gretilmektedir.
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»m Kursun Yapisi

Bu kursun icerigi asagidaki gibidir.
Bolim 1'den baglamanizi tavsiye ederiz.

Bolim 1 Alkilh islev Modiillerine iliskin Temel Bilgiler

Akilli iglev moduilleri ve GX Works2'ye iligkin temel bilgileri ve kullanim alanlanni 6grenin.

Bolim 2 D/A Konvertdr Modiiliiniin Kullaninm

D/A konvertor modulinin (Q62DAN) &zellikleri ve baglanti yontemini, moduliin GX Works2'yle nasil ayarlanacagini ve
modilin caligmalarninin baglangicta nasil kontrol edilecegini 6grenin.

Son Test

Geger not: %60 veya Uzeri.
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»m Bu e-Egitim Aracinin Kullanimi ) o0

Sonraki sayfaya git Sonraki sayfaya gidin.

Onceki sayfaya dén Onceki sayfaya déniin.

"Icindekiler Tablosu" goriintiilenerek istediginiz sayfaya
ulasabilmenizi saglar.

Istenen sayfaya ulas

Egitimden ¢ikin.
"Icindekiler" penceresi gibi pencereler ve egitim kapatilacaktir.

Egitimden gik
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»m Kullanim Onlemleri ) [ ]

Giivenlik onlemleri

Gergek Urlnleri kullanarak 6grenirken, litfen ilgili kilavuzlardaki glivenlik 6nlemlerinin tamamini okuyun.

Egitimle ilgili hususlar

- Kullandiginiz yazilim striiminde goriintiilenen ekranlar bu kurstakilerden farkl olabilir.
Bu kurs su yazihm strimu igindir:
- GX Works2 Strim 1.77F
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CEI¥W Akl islev Modiillerine fliskin Temel Bilgiler

Bu boliimde, MELSEC-Q Serisinin akill islev modiilleri icin ortak olan kontrol yontemleri ve temel bilgileri 6greneceksiniz.
Simdi akilli islev modiillerinin kontrol yontemleri ve bunlarin GX Works2 ile ne sekilde iligkili oldugu tzerine galisalim.

1.1 Akill islev modiillerinin genel gériinimu

1.2 Akilli islev moduillerinin kontrolii

1.3 Akill islev modiillerini kontrol etmek icin programlar
1.4 Parametreleri kullanarak operasyon ayari

Intelligent

Sfunction module
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»m Akilli Islev Modiillerinin Genel Gériiniimii ) 000

MELSEC-Q Serisi programlanabilir kontroloriin temel Gnitesine takilan gesitli modiiller arasinda, CPU modiili, glig kaynagi
modiill ve dijital I/O moduli digindaki modiiller "akill iglev modiilleri” olarak adlandirilir.

Akilli islev moduilleri, programlanabilir kontroloriin gesitli sensorler ve aktiatdrlere baglh oldugu arabirimde programlanabilir
kontroloriin uygulama kapsamini genisletmek agisindan dnemlidir.

Bunlar, analog sinyallerin input/output'unu kontrol eden, bir agla birbirine bagh aygitlarla iletisim kuran ve konumlandirma
vb'ni kontrol eden modiillerdir.

Bilgi aktanim iglemi '] il Konumlandirma kontrolii
g i " ol 3 2
| -
A iletisimi lf__ i" Konumlandirma kontrolii
M = ve konum tanima -

T ———
A A A AN AN N
L\ N N N N N N S N

Voltaj, akim ve
sicakhk

L
UL

Simdi islev siniflandirmasi temelinde modiil tiplerini 6grenelim.




Kl 1-Intelligent_Function_Module_fod00219_tur

»m Akilli Islev Modiilii Tipleri

Q Serisi programlanabilir kontroldrlerin akilli islev modidilleri asagidaki gibidir.

Tipe gore

Analog sistem
modiilleri

Modiiliin adi

A/D konvertér modila

islevin genel gériintima

A/D konvertér modiili, harici olarak girilen voltaj ve akim gibi analog biydiklikleri
sonrasinda CPU modiiliine gdnderilen dijital verilere donistirdr.

D/A konvertor modula

D/A konvertdr modill, CPU modiili tarafindan ayarlanan dijital verileri voltaj ve akim gibi
analog buyikliklere dénustirir ve bunlar ¢ikis olarak génderir.

Sicaklik ayar moddli

Sicaklik sensori olglimleri (analog veriler) ve programlanabilir kontroloriin hedef sicakhg
temelinde, sicaklik ayar modiilii, harici aygitlar icin gereken kontrol giriglerini hesaplar.
Ardindan bu harici aygitlar, hedefi karsilamak icin 6rnek sicakliklarini ayarlar.

Sicaklik giris modili

Sicaklik giris modill, harici sensorlerden gelen sicaklik élgtimlerini (analog veriler) CPU
moduili tarafindan islenebilen dijital verilere dontstirdr.

Konumlandirma/say
a¢ sistemi modyilleri

Yiksek hizl sayag
modiili

Yiiksek hizli saya¢ modiilli, makinelere takili olan kodlayicilardan gelen yiiksek hizli puls
dizisi sinyallerini alir ve puls sayisini sayar. Sonuglara gére makinelerin hizlari ve konumlari
onaylanabilir.

Konumlandirma
moduli

Konumlandirma modiil, programlanabilir kontrolérler tarafindan hesaplanan
konumlandirma bilgilerini konumlandirma komutlar (konumlar ve hizlar) olarak harici
aygitlara (6rnegin servo amplifikatérleri) génderir.

Ag sistemi modiilleri

Seri iletisim modli

Seri iletisim moduilii, RS-232 gibi seri arabirimler yoluyla harici aygitlara/harici aygitlardan
veri aktarimini gerceklestirir.

Ethernet modulu

Ethernet modild, bir agdaki aygitlar arasinda veri aktarimini saglamak igin Ethernet'e
baglanr.

*Yukaridaki modiiller arasinda D/A konvertor modiill bu kursun kapsamindadir.
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m Akilli islev Modiillerinin Arabirimleri ve Dahili Yapilandirmalarn

I/O modiilleri yalnizca input/output sinyallerine sahiptir. Akilli islev moddllerinin ayirt edici 6zelligi arabellek hafizalarina
sahip olmalandir.

Alkall iglev modiilii

CPU girigi (X)

Sira programi

Veri kaydi
R)

Parametre
anahtar ayan

(1) I/O sinyali I/F Bu, bit sinyallerini (ACIK/KAPALI sinyalleri) CPU modiiliine/CPU modiiliinden aktarmaya yonelik bir arabirimdir.
Kullanilan nokta sayisi, her bir akilli islev modiilii igin belirlenir ve I/O sayisi takilacak yuvaya goére belirlenir.

(2) Arabellek hafizasi Bu, Sozciik verilerini (16 bit) CPU modiiliine/CPU modiiliinden aktarmaya yonelik bir arabirimdir.
Her bir akill islev moddli icin gereken bilgiler, arabellek hafizasi adresine tahsis edilir.

(3) islemci Bu, akilli iglev modilinin ana iglevlerini isleyen 6zel devrelerle yapilandinilir.

(4) Harici arabirim Bu, akilli iglev modaillerini harici aygitlara baglayan bir arabirimdir.
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»m Analog Sistem Modiillerinin i§levleri

Analog sistem modiilleri, kontrol edilecek aygitlar igin voltaj, akim ve sicaklik gibi analog buytuklikleri ele alir.
Asagidaki blok semasi, D/A konvertér modili érnegini gostermektedir.

CPU modiilii D/A konvertor
modiilii

/O sinyali

CPU girisi (X) SO
Sira programi
Veri kayd
R)

Voltaj ve akim

A

Sayisal deger
(4000)

Dijital deger Analog deger
010011 ::' 5V
_I |_l I 0

D/A konvertér modiill, bir sira programi tarafindan ayarlanan dijital verileri analog verilere (voltaj veya akim) donustirir ve
ardindan bunlar ¢ikis olarak harici aygitlara gonderir. Aynintilar Bolim 2'de agiklanmaktadir.
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»m Akilli Islev Modiillerinin Kontrolii

I/0 Sinyali / Arabellek Hafizasinin Gorevleri

I/O sinyali

Geleneksel olarak, CPU modiiliine giren sinyaller X ile ve CPU modiiliinden gikan sinyaller Y ile gosterilir.
Her bir akilli islev modiiliintn kullandigi I/O noktalarinin sayisi sabittir.
Modulin 16 I/O noktasi varsa, 16 girig ve 16 gikis noktasi tahsis edilecektir.

X sinyalleri, ACIK/KAPALI sinyalleriyle CPU modulinu akilli islev
CPU modiilii modiillerinin durumu hakkinda bilgilendirir.
Alkalh islev modiilii

X sinyali 6rnekleri (D/A konvertér modilla 6rnegi)

- Modiil HAZIR sinyali
/O sinyali - High resolution mode status flag

- Operating condition setting complete flag
Alall iglev

Sira programi f§ CPUGINsi 0 B | 00 - Offset/gain setting mode flag

CPU cikist (Y) === Al iglev Y sinyalleri, ACIK/KAPALI sinyalleriyle CPU modiiliinden akilli
girisi Y) islev modiillerine yénergeler verir.

Y sinyali 6rnekleri (D/A konvertér modiili 6rnegi)
- CH1 output enable/disable flag

- CH2 output enable/disable flag

- Operating condition setting request

- Kullanici araligi yazma istegi
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> I/0O Sinyali / Arabellek Hafizasinin Gorevleri

Arabellek hafizasi

Arabellek hafizasi, akilli islev modullerinin ilk bilgilerini aktarmak igin kullanilan ayar verilerini ve operasyon
esnasinda son bilgileri stirekli olarak glincellemek i¢in kullanilan kontrol verilerini igerir.

Alall iglev modiilii

Ayar verileri 6rnegi (D/A konvertdr moduli 6rnegi)
Arabellek hafizasi - D/A donlsimi etkin/devre disi

Ayar verileri Kontrol verileri 6rnedi (D/A konvertdr modiili 8rnegi
Ll g Poremetrelen - CH1 dijital degeri 9 il
Veri R
S . - CH2 dijital degeri
A  (F R - CH1 ayar degeri kontrol kodu
- CH2 ayar degeri kontrol kodu
- Hata kodu
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@F XM Akilli islev Modiillerini Kontrol Etmek icin Bilgiler

Akilli islev modiillerini kontrol etmek igin bilgi akisi bir drnek verilerek asagida agiklanmaktadir.

Aciklamalar arasinda gezinmek igin digmeye tiklayin.
(1) IO sinyallerinin alctanml) (2) Arabellek hafizasinin aktanmi ) (3) Harici veriler ) (4) Sira programi )

CPU moddalu Akilli iglev moddili
(D/A konvertér moddld)

I/O sinyali

X0 HAZIR

X1

Sira
programi Xn Hata igareti

Y0
Y1 Cikig etkinlestirme

Girig

Cikis
Terminali
1
2 Harici
aygit

Yn Hata temizleme

1waié1 wnénuop v/q

Veri kaydi Arabellek hafizasi
Dno Donlsim etkinlegtirme
Dn1 Ayar verisi
Dn2
Dn3

Dn Hata kodu

(4) Sira programi
Bir sira programi, akilli islev moddillerini kontrol etmek igin CPU modali tarafindan kullanilan bir

kullanicl programudir.
Kullanilacak akilli islev moddllerini destekleyen kontrol programlarini gelistirmek gereklidir.
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@I Akl islev Modiillerini Kontrol Etmek icin Programlar )

Simdi I/O sinyalleri ve arabellek hafizalarina erismek igin kullanilan sira programlari hakkinda bilgi alalim.

- I/O sinyallerine erigme

I/O moddllerinin normal kontroliine esdeger olan programlama, akilli islev modiliine atanan I/O sayilan (X ve Y aygitlar)
kullamilarak yGrGtalar.

- 1/0 sinyallerine erismek icin programlama érnegi CPU modiili Akilli islev modiili

I/0 sinyali

. Alalli iglev
Sira programi|  CPU girisi ) alkist (X)

CPU gikagi (¥) ;:"d:i' i;,')w

,J Modul HAZIR CH1 gikisini
X90 —=5 1—-J etkin est?m\e

I Yol
|CH2 gkigini |

vo2 .)-_I.—_‘, etkinlestirme

- Arabellek hafizasina erisme

Gegiste, akilli iglev modiili ile CPU modaiilii arasinda veri transferi, bir sira programi kullanilarak gergeklestirilir. (Diger ayrintilar
ilerleyen sayfalarda verilmektedir.)

GX Works2 kullaniliyorsa, CPU modiilii ile arabellek hafizasi arasinda veri iletimi otomatik olarak gergeklestirilir (bkz. Bolim 1.4).
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» v
m Akilli Islev Modiilii Aygitlariyla Programlama

Akilli islev modiill aygitlan, CPU modiillerindeki aygit belleklerinde oldugu gibi MOV tiriinden transfer yonergeleri
kullanarak kendi arabellek hafizalarindaki verileri okuyabilir ve kendi arabellek hafizalarina veri yazabilir.

Arabellek uO : Akilli islev modilinin ¢ basamakl baslangic I/O sayisinin (onaltihk
hafizasini bir basamak) ilk iki basamagi belirtilir. Ornegin baslangig 1/O sayisi X/Y090 ise, aygit
aygit olarak "U09" veya "U9" olarak belirtilir.

ifade etme

GO : Akilli islev modiilinin arabellek hafizasinin adresi, bir ondalik basamak ile
belirtilir. Ornedin Adres 19 alanina erigirken, aygit "G19" olarak belirtilir.

ifade 6rnegi: 1/0 sayisi "X/Y09" ve arabellek adresi "19", "U9\ G19" olarak ifade edilir.

Program ornegi
- Arabellek hafizasindan veri okumak igin program érnegi

Akilli iglev moduliine ait arabellek adresi "19"dan veri okumak ve veri kaydi "D10"a veri yazmak igin olan bir program

(baslangig I/O sayisi "X/Y090"dir) asagida gosterilmektedir.

{  wmov Us\G19 D10 }

Arabellek hafizasi (Adres)

19(13H)
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»m Akilli Islev Modiilii Aygitlariyla Programlama ) W w

- Arabellek hafizasina veri yazmak igin program ornegi

Veri kaydi "D0"in verilerini akilli islev modiiliine ait arabellek adresi "1"e yazmak igin olan bir program
(baslangig I/O sayisi "X/Y090"dir) asagida gosterilmektedir.

-
|

: { wmov

Do ua\61 }

Arabellek hafizasi

Veri kaydi

Do | 4000 .

4000

(Adres)

1(1H)
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»m Parametreleri Kullanarak Operasyon Ayari

Sira programlari, operasyon yontemlerini ve ayar degerlerini tanimlar. Buna karsin parametreler yalnizca ayar degerlerini agiklar.
Parametrelerle ayarlanan (GX Works2 kullanarak) ayar degerleri, Bolim 1.3'te agiklandigi gibi sira programlar tarafindan da

tanimlanabilir.
Ancak bir programi yazmanin en iyi yolu, hem sira programlarini hem de parametreleri kullanmaktir; operasyon ydntemlerini
tanimlamak igin sira programlarini ve degerleri ayarlamak igin parametreleri kullanin.

Yéntem Ozellikleri

Yalnizca sira programlari Kosula bagh olarak belirlenen karmasik operasyon dizenleri programlanabilir.
Bliylik bir Gretim operasyonunu programlamak icin idealdir.

Sira programlari + Operasyon yontemi ve ayar degerlerini birbirinden ayirmak kolaydir.
parametreler Operasyon buytklikleri degistirilirse, degistirilecek yerleri bulmak kolaydir.
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> Sira Programlyla Ayarlama

Yalnizca sira programlariyla veri aktarma yontemi asagida gosterilmektedir.

- Sira programiyla veri aktarma konsepti

CPU modiilii Akilh iglev modiilii

CPU girisi (X)

Arabellek hafizasi

L
O em——
Sira programi I A e
. yar verileri
I_ (parametreler)

Veri yazma

. Kontrol verisi/
Veri okuma

hata kodu

Arabellek hafizasinin verileri bir sira programi tarafindan aktanlir.
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»m Parametrelerle Ayarlama

Sira programi + parametreler ile veri aktarma yontemi asagida gosterilmektedir.

- Sira programi + parametreler ile veri aktarma konsepti

CPU modiilii Alall iglev modiilii

CPU ks (Y)

Sira rami
s CPU girisi (X)

Arabellek hafizas

—— P etre Veri yazma Ayar verileri
(parametreler)

GX Works2
(parametre ayari)

Otomatik Veri yazma Kontrol verisi/
Yenileme Veri okuma hata kodu

Arabellek hafizasinin verileri, parametre ayarlari ve Otomatik Yenileme vasitasiyla aktarilir.
Otomatik Yenileme, CPU moddlinin, yalnizca aygitin baslangicini ve aktanlacak veri miktarini ayarlayarak akill islev
modulinin arabellek hafizasini otomatik olarak glincellemesine olanak tanir.
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y : : 000
@ YEJ Parametreleri Kullanmanin Avantajlari )
Simdi sira programlariyla yazilmig veri aktarma operasyonunu sira programlan ve parametrelerle yazilmis veri aktarma
operasyonu ile karsilagtiralim (Q62DAN D/A konvertér modiili igin).
S | | | i akt .. " Bu kisimdaki programlar,
-alra program ariyia yazimig ver||' a arrPa operasygnH ornegi parametreler
Q62DAN'"In baslangig I/0 sayisi "X/Y90" olarak belirtilir. kullanildiginda gereksizdir.
50 o
t ‘ { nov » "" 1 Q62DAN'n ilk ayar degeri arabellek hafizasina yazilir.
. o7 " | Calhstirma kosulu ayarlama istegi belirlenir.
. :’T m} ﬁ [ - { Calistirma kosulu ayarlama istegi, ayarlamanin
- : tamamlanmasiyla sifirlanir.
. —% (™ 2 CH1 cikisini etkinlestirme ACIK.
' (™ 2 CH2 gikisimi etkinlestirme ACIK.
13 ; t { nov K300 b11 1} CHY'in dijital degeri, D11'e aktanlir.
{ nov k1000 paz } CH2'in dijital degeri, D12'ye aktarilir.
{ omow o1l & } CH1 ve CH2'nin dijital degerleri, Q62DAN"In arabellek
N ' hafizasina yazilir.
2} { } {} { movr 019 o1 | Q62DAN'In hata kodu, arabellek hafizasindan D13'e okunur.
{2 " el } Hata kodu, BCD'ye dénustiirtlir ve gikis olarak Y20 ila
Y2B'ye gonderilir.
[ sz } Hata temizleme istedi (Y9F) belirlenir.
or o7
T S— - [ rar ™ " Hata temizleme istegi (Y9F) sifirflanir.
vl Bu kisimdaki programlar, parametreler
kullanilarak gereksiz hale getirilir.
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»m Parametreleri Kullanmanin Avantajlari

- Sira programlar + parametrelerle yazilmis veri aktarma operasyonu érnegi

CH1 g¢ikisimi etkinlestirme ACIK. Dijital deger
arabellek

CH2 cikisini etkinlestirme ACIK. hafizasina yazilir.

CH1'in dijital degeri, D11'e aktanlir.

CH2'in dijital degeri, D12'ye aktarilir.

Q62DAN"In hata kodu (D13), BCD'ye donlstirilir ve gikis
olarak Y20 ila Y2B'ye gonderilir.

Hata temizleme istegi (Y9F)
belirlenir.

Hata temizleme istegi (YOF)
sifirlanir.

Hata kodu, arabellek
hafizasindan okunur.

Parametreler kullanilirsa, arabellek hafizasiyla iletisim kurmaya yonelik program, asagidaki ayarlarla gereksiz hale gelir.

- Parametreler - Otomatik Yenileme

Parametre 6gesi Ayar Otomatik Yenileme Depolama aygiti

CH1 D/A déniisimini Etkinlestir ogesi
etkinlestirme/devre disi birakma CH1 dijital degeri D11

CH2 D/A doniigimiini Etkinlestir CH2 dijital degeri D12
etkinlestirme/devre disi birakma Hata kodu D13
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»m GX Works2 Islevlerinin Genel Gériiniimii

Parametreler:

Akilli islev modiiliinin arabellek hafizalarinin parametreleri, GX Works2 kullanilarak ayarlanabilir.
Parametre ekraninda belirlenen bilgi, baslangicta akilli islev modiillerine yazilir.
Parametre degerlerini yazma programi gereksiz hale gelir.

- Parametre ayarlariyla veri aktarma konsepti

Akilh iglev
modiilleri

Ayar verisi
‘4 (parametreler)
fi=

Baslangicta otomatik ayarlama
(D/A donistimiini etkinlestirme
gibi ilk ayar verisi)

Otomatik Yenileme:

Bu fonksiyon, CPU modiili ile akilli islev moduilii arasinda verilerin otomatik olarak aktarilmasini saglar.
Belirtilen veriler, ayarlanan CPU modulindeki aygitlar ile akilli islev moddillerinin arabellek hafizalan arasinda otomatik
olarak iletilir. CPU modiili ile arabellek hafizalar arasinda veri aktarma programi gereksizdir.

- Otomatik Yenileme ile veri aktarma konsepti

GX Works2

Otomatik Yenileme
Komut verileri

Cikis verileri

. _ Hata verileri
Baslangicta otomatik ayarlama (iletilecek

veriler belirtilir ve CPU modiili tarafindaki CALISTIRMA esnasinda
aygitlar belirtilir). otomatik veri iletisimi
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@YW GX Works2 islevierinin Genel Goriinimii

Akilli islev Modiilii Monitdrii

Bu islev, akill islev modiillerinin operasyon durumu, hatalann aynintilan vb'ni tespit eder.
Akill islev modiillerindeki durumu izlenebilir ve ayarlar, GX Works2'nin ekrani kullanilarak degistirilebilir.

- Akilli Islev Modiili Monitérii islevleri konsepti

GX Works2

Akilli Islev Moduili
Monitéri

Akilli fslev Modiilii Monitérii
(operasyon durumu/hatalar hakkinda bilgi/
kontrol kosullaninda degisiklikler vb.)
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@& Bu Béliimiin Ozeti

Akilli iglev modallerinin
arabirimleri

Bilgi aktarma yontemleri

GX Works2'nin islevieri

Sira programi

Bu bolimde asagidaki hususlarn 6grendiniz:

- Akilli islev modiillerinin genel gorinimu
- Akilli islev modyillerinin kontroli
- Akilli islev modyillerini kontrol etmek igin programlar

- Parametreleri kullanarak operasyon ayarlan

Litfen asagidaki onemli noktalar gdzden gegirin:

Bit sinyallerini destekleyen I/O sinyalleri ve Sozciik verilerini destekleyen arabellek hafizalari bulunur.
Ayrica harici aygitlardan gelen ve harici aygitlara giden sinyalleri aktarmak igin harici arabirimler
mevcuttur.

Akilli islev modiillerine giden ve akilli islev modiillerinden gelen bilgileri aktarmanin iki yéntemi
vardir. Bunlardan biri sira programlari kullanmak, digeri ise parametreler kullanmaktir.

Yeni modiiller ekledikten sonra, GX Works2, parametreler ve Otomatik Yenileme ayarlayabilir ve
Akilli islev Modiilii Monitérii islevlerini kullanabilir.

GX Works2, akilli islev modiillerini kontrol etmek icin sira programi olusturmay kolaylastinir.
Ek olarak baslangictaki calismalar, Akilli islev Modiilii Monitérii islevleri tarafindan kontrol edilebilir.

Parametreler ve Otomatik Yenileme GX Works2 kullanilarak ayarlanirsa, Q62DAN'I kontrol eden sira
programi, Q62DAN'"in I/O sinyallerini igler ve Otomatik Yenileme ile belirtilen aygit belleklerindeki
verileri okur ve bu aygit belleklerine verileri yazar.

Kursu tamamladiginizda, ne kadar kavradiginizi 6lgmek igin litfen testi tamamlayin.
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>W D/A Konvertér Modiiliiniin Kullanimi ) @oc

Simdi D/A konvertdr modiliniin operasyonu hakkinda bilgi alalim. Bu bélimde drnek olarak Q62DAN'in analog gikislarini
kullanan bir konveydr hiz kontrol sistemi kullanacagiz.

(CPU modiilG tarafi)
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»m D/A Konvertor Modiiliiniin Yapilandirmasi ) gau

Simdi asagida gosterilen sistem igin parametreleri yapilandiralim.

CPU modili Q62DAN modiili
Bit sinyali WD siyes
X90 A X90| HAZIR -
I X91 << 1 X91
- - Cikis
X9F X9F | Hata isareti terminal 0
Y90 Y90 1
> Yo1 [ " Y91 [Gikss ethinlestime 2 M VFD
Sira programi
YOF YOF | Hata temizieme
Veri kaydi | ox;ciik sinyali | Arabellek hafizasi
D10 0 | Donugum etkinlegtime
1
—>|D30 2
3
<p40 4
Konveyor
Otomatik 19

Yenileme
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»m Q62DAN’1 Kullanma Prosediirleri

(1) Kurulum ve kablolama.

Q62DAN'I temel Unitenin belirtilen yuvasina kurun.
Q62DAN'"1 kablolarla harici aygitlara baglayin. (Kablolama baglantisi Bolim 2.1.7'de agiklanmaktadir.)

(2) GX Works2'de ayarlama

GX Works2'yi baglatin. Q62DAN'1 yeni bir moddil olarak ekleyin. Ardindan anahtarlar, parametreler ve
Otomatik Yenileme ayarlayin. (Ayrintilar Bolim 2.2.1'de verilmistir.)

\%

(3) Sira programini olugturma ve CPU moduliine yazma
Q62DAN'I kontrol etmek igin sira programlarini olusturun.

Sira programlari, PLC parametreleri ve Akilli islev Modiilii parametrelerini CPU modiiliine yazin.

\%

(4) Hata ayiklama
Q62DAN'In operasyon durumunu kontrol etmek icin GX Akilli slev Modiilii Monitérii kullanin.
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»m Q62DAN'In Performansi ve Ozellikleri

Sistem teknik dzelliklerinin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin.
Q62DAN'In ozellikleri asagida verilmektedir.

2 nokta (2 kanal)

Analog ¢ikis sayisi

Dijital giris

16 bit imzali ikili dosya

Normal ¢ozinirlik modu: -4096 ila 4095, yiiksek ¢o6zinlrlik modu: -12288 ila 12287, -16384 ila 16383

Analog ¢ikis voltaji

-10 ila 10VDC (harici yiik direnci: 1k ila IMQ)

Analog c¢ikis akimi

0 ila 20mADC (harici yik direnci: 0 ila 6002)

1/0 ozellikleri
Maksimum ¢ézinirlik

Cikis aralign

Oilas5Vv

lila5v

Normal
¢ozlindriok

0 ila 4000

Maksimum
¢OzinGrldk

Yiksek
¢ozlnaridk

0ila 12000

Maksimum
¢dzinrllk

0,416mV

0,333mV

-10ila 10V

Kullanici arahig

-4000 ila 4000

-16000 ila 16000

0,625mV

-12000 ila 12000

0,333mV

0ila 20mA

4 ila 20mA

0 ila 4000

0 ila 12000

1,66pA

1,33pA

Kullanici araligi

-4000 ila 4000

-12000 ila 12000

0,83pA

Kesinlik

Ortam sicaklidi 25 + 5°C: + %0,1 veya daha az

Ortam sicakhi@ 0°C ila 55°C: + %0,3 veya daha az

Donisim hizi

80ps/kanal

Kullanilan I/0 noktalarinin
sayisi

16 nokta (I/O atamasi: akilli 16 nokta)

Cozunirlik modlari ve gikis araliklan, GX Works2'deki anahtar ayanyla secilir (bkz. Bolim 2.3.1).
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»m Q62DAN'In Goruinuimu ve Terminal Atamasi

Gortinimu ve tel calisma uzunluklanini kontrol edin.

- Q62DAN modiiliiniin parcalarinin adlan
Q62DAN

Numara Adi
[§)) CALISTIRMA LED'i

Aciklama

Q62DAN'In operasyon durumunu gdsterir.
Acik: normal calistirma
Yanip sénme: ofset/kazang ayari modu

Kapali: 5V gli kapall, koruma zamanlayicisi hatasl,
online moddl degisimi etkin.

HATA LED'I

Q62DAN'In operasyon durumunu gdsterir.
Acik: hata

Kapali: normal calistirma

Yanip sénme: hata esnasinda anahtar ayari

0 disindakiler, Akilli islev Modiiliiniin anahtar ayariyla
Anahtar 5'e ayarlanir.

Analog ¢ikis
terminali

D/A dénistirilmis analog degerleri ¢ikis olarak
gonderir.

Harici besleme glicii
terminali

24VDC harici besleme giiclini baglar.
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@ XY Q62DANin D/A Doniisiim Ozellikleri

Asagida normal ¢éziinurlik modunda Q62DAN'In D/A dénisim ozellikleri (voltaj ¢ikisi) gdsterilmektedir.
Ornekteki Q62DAN'In D/A déniisiim ézelliklerinde (voltaj cikisi) OV ila 5V kullaniimaktadir.

Anslog gllag deferi (V) 0 Pratik analog ¢ikis aralig

0 2000 4000 ‘4095

Dijital giris degeri
Cikis aralig ayan Dijital giris Maksimum ¢dzinarlik
lila 5V v 0 ila 4000

Oila v ov
-10ila 10V ov -4000 ila 4000

Kullanici araligi ayar | i | -4000 ila 4000

*1 Latfen Grin kilavuzuna basvurarak kullanici arahigi ayarninin ofset ve kazang degerlerini kontrol edin.
Ofset: Dijital giris degeri 0 iken analog ¢ikisin degerini gosterir.

(Ornek: Cikis araligi 1V ila 5V iken, ofset 1V'dir.)
Kazang: Dijital giris degeri azami deger (4000) iken analog ¢ikisin degerini gosterir.

(Ornek: Cikis araligi 1V ila S5V iken, kazang 5V'dir.)
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»m Q62DAN'In 1/0 Sinyalleri

Giris sinyali (X): Bu, Q62DAN tarafindan ACILIR/KAPATILIR.
Cikis sinyali (Y): Bunu CPU modiill tarafi ACAR/KAPATIR.

Q62DAN, I/O sinyalleri kullanilarak sira programlar tarafindan kontrol edilir.
* Q62DAN'"In I/O sinyallerinin sayisal araligi, Q62DAN taban moduliine takilirken takilan yuvanin konumuna gére belirlenir.

Ayrica, PC parametrelerindeki I/O atamasini ayarlamak yoluyla herhangi bir sayisal araliga zorla atayarak da kullanilabilir.
Egitim amagh 6rnek sistemdeki Q62DAN'In I/O sayilan, X90 ila X9F ve Y90 ila YOF'dir.
Q62DAN'In I/O sayilannin atamasi:

Girig sinyali Cikig sinyali
(Q62DAN - CPU moduild) (CPU modili—~ Q62DAN)

Modiil HAZIR Kullanim engellenir

Kullanim engellenir CH1 ¢ikis etkinlestirme/devre dis! birakma isareti

CH2 ¢ikis etkinlestirme/devre di$! birakma isareti

Kullanim engellenir

Yiiksek ¢oztnurlik modu durum isareti

Galistirma kosulu ayan tamamlanma isareti CGalistirma kosulu ayarlama istegi

Ofset/kazang ayari modu durum isareti Kullanici arah@i yazma istegi

Kanal degistirme tamamlanma isareti Kanal degistirme istegi

Ayar degeri degistirme tamamlanma igareti Ayar degeri degistirme istegi

Senkronize ¢ikis modu durum isareti Senkronize ¢ikis istegi

Kullanim engellenir Kullanim engellenir l/O sinyalleriyle ilgili diger
aynintilar igin lGtfen buraya
Hata meydana gelme igareti Hata temizleme istegi bakin.
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»m Q62DAN'In Arabellek Hafizasi

Adres
Onaltilik Ondalik

Q62DAN, arabellek hafizasi igerir.
Verilerin arabellek hafizasinda saklandigi konumlar, Q62DAN'in 6zelliklerine baglidir: CPU moduliinden gelen verilerin yazildigi
bir alan ve verilerin Q62DAN'In isletim sistemi tarafindan yazildig: bir alan vardir.

(Asagidaki tablonun "Okuma/Yazma" sttununa bakin.)

D/A dénlsimini etkinlestirme/devre disi birakma

Q62DAN'"in arabellek hafizasi atamasi (Yalnizca sik kullanilan veri ayarn 6geleri gosterilmektedir):

Varsayilan Okuma/Yazma Ik ayar Otomatik
(*1) Yenileme

CH1 dijital degeri

CH2 dijital degeri

3ila10

Sistem alani

Kullanim
engellenir

11

CH1 ayar dederi kontrol kodu

R

12

CH2 ayar degeri kontrol kodu

R

13ila 18

Sistem alani

Kullanim
engellenir

19

Hata kodu

R

20

Ayar araligi (CH1 ila CH2)

R

21

Sistem alani

Kullanim
engellenir

22

Ofset/kazang ayar modu ofset ozelligi

R/W

23

Ofset/kazang ayan modu kazang 6zelligi

R/W

24

Ofset/kazang ayar degeri 6zelligi

R/W

209

CH2 kullanici araligi ayarlama kazanci degeri
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@ X% Q62DAN Baglantisi Ornegi

Q62DAN'"In tipik baglanti semasi

Im,'?:sl, Sinyal adi

Iy

1 V+ 4
| X X | Harici aygit
T I

!

~

2
3
4
5
6
74

Harici aygit

Harici 24V gl
kaynagi

ov

—

- Analog voltaj ¢ikisi icin Terminal "V+" ve Terminal "COM"a baglanti

- Analog akim gikisi igin Terminal "I+" ve Terminal "COM"a baglant

- Harici 24VDC glg kaynagina ait +24V'nin Terminal "24V"ye ve 0V'nin Terminal "24G"ye baglantisi
- Harici aygitlann baglantisi i¢in, bukimlu gift koruyuculu teller kullanin.
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@X I X Works2

GX Works2, D/A konvertér modilinin basglangicini da destekleyebilir.
Bu boliimde, ekranlan ve ayarlarin aynntilarini agiklamak igin bir 6rnek olarak Q62DAN D/A konvertér modiili kullaniimaktadir.

@ XX GX Works2'nin Ayar Ekranlari )

Q62DAN'In Yeni Moduil ekrani

Bir moduil eklemek icin asagidaki ayarlar yapin.

» Module Type'i (Modiil Tipi) ayarlayin (bir gekme meniiden)

» Module Name'i (Modiil Adi) ayarlayin (bir cekme meniden)

+ Mounted Slot No.'yu (Takilan Yuva No.) ayarlayin (Akilli islev Modiiliiniin Yuva Numarasi)
» Start XY'yi (Baslangi¢ XY) ayarlayin (Akill Islev Moduliinin XY adresi)

Module Seksction
Module Type [ Analog Moduie |

ModdeName  |Q62DAN -l

Mount Postion
Mounted Skt No, |3 X Adkroviedoe 1]0 Assgnment
¥ Specfy start XY address |Uo°0 (H) 1 Slot Occupy [16 points]

Title Setting
Title

o ] concn |

Mounted Slot No. (Takilan Yuva No.) ve Start XY (Baslangig XY), ayarlandiktan sonra degistirilebilir.




1-Intelligent_Function_Module_fod00219_tur

»m GX Works2'nin Ayar Ekranlari

Q62DAN'In Switch Setting (Anahtar Ayan) ekrani

Q62DAN'In kullanimina bagh olarak ¢ikis araligini segin (D/A donisimi igin kullanilacak kanalin gikis aralig).

Asagidaki ekranda, CH1'in ¢ikis araligi O ila 5V'dir (Varsayilan: 4 ila 20mA).

Switch Setting 0090:Q62DAN

_Outputrange | HOLD/CLEAR function |
OtoSY iy CLEAR
4 to 20mA CLEAR

Synchronous Output Mode

INormaI (Asynchronous) Mode
Resolution Mode Setting

|Norrnd Resolution Mode

Drive Mode Setting

INormaI (D/A Converter Processing) Mode El

* This dialog setting is linked to the Switch Setting of the PLC parameter,
Default value will be shown in the dialog
if the Switch Setting of the PLC parameter contains an out-of-range value,

oK cancel |
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> GX Works2'nin Ayar Ekranlari

Q62DAN icin Parametre ayarlan

- Kullanmadan 6nce her bir kanalin D/A déntigiim islevini etkinlestirin.

ﬁms}wmmm;n"jmm x|

Oisploy Fiter,  |Display Al -

Irem | e, )]
- Basic setting Set the D/A conversion system.
D/A conversion [0{ "
enable, disable setting -

Q62DAN icin Otomatik Yenileme ayan

« Digital value (Dijital deger): Q62DAN'a aktarilacak dijital verileri saklayan CPU aygitini ayarlayin.
+  Set value check code (Ayar degeri kontrol kodu): Bir Q62DAN uyanisinin iletilecegi CPU aygitini segin.
»  Error code (Hata kodu): Bir Q62DAN hatasinin iletilecegi CPU aygitini segin.

g[PRGMeNlNIS!QV #70090:0620AN}-Auto_Refr... |

Display Fiter | Dusplay Al -

Ttem CH1
- Transter to inteligent function e data of the specified device is transmitted to the buffer memaory.

Digital value D30

- Transfer to CPU The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.
Set vahue check code ‘
trror code D40
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»
m GX Works2'nin Intelligent Function Module Monitor (Akilh islev Modiilii Monitorii) Ekran ) 000

Intelligent Function Module Monitor (Akilli islev Modiilii Monitérii)

Bu ekran, arabellek hafizalarinda saklanmakta olan degerler, X/Y sinyallerinin ACIK/KAPALI durumu vb'ni izlemek igin kullanilir.

: Intelligent Function Module Monitor 1(0090:Q062DAN)

Item Current Value Device Data Type
(=] 170 Signal Monitor
= Input Signal(X):
Module READY - XS0 Bit
High resolution mode status flag - X338 Bit
Operating condition setting completed flag - x99 Bit
Dffset/gain setting mode flag - P} Bit
Channel change completed flag - X9B Bit
Set value change completed flag - X9C Bit
Synchronous output mode flag - XD Bit
Ermor flag - XSF Bit
[=]  Output Signal(Y):
CH1 Dutput enable/disable flag Y91 Bit
CH2 Output enable/disable flag Y92 Bit
Operating condition setting request Y99 Bit
User range wiriting request Y34 Bit
Channel change request Y98 Bit
Set value change request YSC Bit
Synchronous output request YD Bit
Ernor clear request Y9F Bit
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»m Q62DAN’1 Kullanmak Icin Ayarlar

Q62DAN"1 kullanmak igin bir kisisel bilgisayarla yapilan ayarlar simule edilir.

- Program 6rneginin yapilandirmasi

Ayarlar, asagidaki sistem yapilandirmasi temelinde yapilir.

Cikis ekipmani
(invertor)

Analog gikis

OOOOOOOO -m "ln
CYIF_YTE YD YIC Y8 YIA Yo Y7o 'U

vaoiayre| SCOQOQO000O0

COO—3 XFe—— X0

500606665 (1]914)2 4l 1)3)6] [ MELSECQ]

;mbmmm C_DATUTPOT)

Wl goeooe 00

: Giris moddli 64 nokta @
: Cikis modiild 64 nokta
: A/D konvertér modili 16 nokta
: D/A konvertér modilig 16 nokta
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»m Sira Programi ) 000
Sira Programi Ornegi )

(1) Modiil yapilandirmasi ve I/O sayilan

Program orneginin moddl yapilandirmasi ve I/O sayilan asagidaki gibidir.

S| %[
QCPU| 64 | 64 | (16 | (6
nokta) | nokta) | nokta) | nokta)

slalalnw

/ | 1 \
X0 Y40 X/Y80 X/Y90
(I/O sayisi) ila ila ila ila

X3F Y7F X/Y8F X/Y9F
(2) Auto Refresh (Otomatik Yenileme)

Auto Refresh (Otomatik Yenileme) ayarlan asagidaki gibidir.

/ " #30090:062DAN -Auto_Refr... v
/" w) [PRG]Write MAIN 1| tep” £ _Refr.. ~ |
Display Fiter | Dwsplay Al -

Trem ol oe

- Transier to intelligent function  yy.e data of the specified device is transmitted to the buffer memory.

Dagtal value D30

= Tramsfer to CPU The data of the buffer memory is transmitted to the specified device.
” '“MC” T S ST v e PSS &S - S S S S O S S-S S © ST £+ S €S e TS ———
Error code D40 i
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»m Sira Programi 6rne§i

Bu ornek igin kullanilan sira programlan asagida gdsterilmektedir.
Q62DAN'da kullanilacak dijital degerler, Auto Refresh (Otomatik Yenileme) ayariyla belirtilen "D30"a aktanlir.

X0 ACIK iken, MO otomatik olarak tutulur (D/A déntsiimi esnasinda).

I
(M0 X1 ACIK iken, kendiliginden tutma iptal edilir.

Y91 (CH1 gikis etkinlestirme), MO ve X90'in agilmasi yoluyla ACILIR
(Modiil HAZIR).
CH1 dijital degeri belirtilir (D30'dan Otomatik Yenileme tarafindan
¢ikis olarak gonderilir).

X2 ACIK iken, D30'a 1000 aktarilir.

X3 ACIK iken, D30'a 2000 aktarilir.

X4 ACIK iken, D30'a 3000 aktarilir.

Y70, donlisim gikisi esnasinda agilir (gikis, LED ile gosterilir).

X9F (Q62DAN tarafindan tespit edilen hata) ACIK iken, Otomatik
Yenileme tarafindan D40'da saklanan hata kodu D100'e kaydedilir.

Y71, X9F'nin (Q62DAN tarafindan tespit edilen hata) ACILMASI
yoluyla ACILIR.

X9F (Q62DAN tarafindan tespit edilen hata) ACIK iken X5 ACIK
hale geldiginde, YIF (hata iptal edilmis) ayarlanir.
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& MELSOFT Series GX Works2 ...ential Programs\inteligent Unit\inteligent Unit - [[PRG]Write MAIN 19 Step]
! Project Edit Find/Replace Compile View Online Debug Diagnostics Tool Window Help -8 X
NRALe - i BT e SRR S R ) e 5 3 e e R L L
el ) B SRR B for | DB gk uk SR LR L] T L 26 K A ML I Wb | S M ) 1 b 2 b TE | ) A R 2
: Navigation # X 7 ) [PRG]Write MAIN 19 Step | 4 b~
Project X0 -
.~ (G N _I l L9 Y B
[(Poa 5 2 M .
= Parameter
= (=} Inteligent Function Module {32 )
=-{b 0090:Q62DAN
4 Switch Setting X1 X90 ‘ _ )
=7 Parameter 4 { | e o o |
Auto_Refresh
¥ Global Device Comment _ - _
r - [ mov K1000 D12 ].
+ Program Setting 1
=% POU . .
=-{" Program , ) ; I, ,
‘D W) MAIN o — |} [ 80P D13 K3Y20 |
{3 Local Device Comment
* Device Memory FseT Yo ]
Device Initial Yalue L
S P ]
1 [;’.‘.., }
GX Works2'nin parametre ayariarindan ¢ikin.
Devam etmek icin u Ogesine tiklayin.
b
English Unlabeled QO6UDH Hast Station 18/195
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s (< > Jroc
-

m Sira Programlari ve Parametreleri Yazma )
Olusturulan sira programlari ve ayar parametreleriyle birlikte, GX Works2 tarafindan ayarlanan "parametre ayarlan" veri grubu,
Akilli islev Modiilii parametreleri olarak CPU modiiliine yazilir.

GX Works2'nin PLC Yazma ekraninda segilen Akilli islev Modiilii parametreleri asagida gosterilmektedir.
Online Data Operation &\
Connection Channel List
| Serial Port PLC Module Connection(USB) System Image... |
'm C Read = Write C Verky ¢ Delete
i PLcrodute |8 | Execution Target Dats( I Yes )
Tte |
i Parameter +Program ] Select Al Imdnsaecums]
. Module Name [Dats Name Tar
- L JPC Data Program Memory[D...
- fem Program{Program File) = EE
Amam v 2012J06/07 10:53:47 2224 Bytes
- A8 Parameter v
’P‘LCM-ONRMe Password/Switch Setting v 2012/06/07 10:53:47 604 Bytes
ﬂlnteloen! Function Modue (Intial Setting/A. .. v 2012/06/0% 09:07:47 172 Bytes
- i) Global Device Comment O]
) COMMENT [ _Detat] 2012)06/07 10:53:47
- &34 Device Memory 1,
MAIN v 2012J06/07 10:53:48
Necessary Setting{ Mo settrg | AMreadySet ) Set £ it is needed( | Aready Set )
Wriing Sie Free Yolume Use Volume
3,0008ytes i 242,644 3,1168ytes Refresh |
Functions << | Execute J Cose ]
PLC User Data Wirite Title Fomd PlC Cear PLC Memary Mmoe PLC
Opuaum
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»m Q62DAN'In Operasyonunu Kontrol Etme

Simdi CPU modiiliine yazilan parametreler ve sira programini kullanarak Q62DAN'"In nasil calistinlacagini ve Q62DAN'In
operasyonunun nasil kontrol edilecegini 6grenelim.

m GX Works2'deki Intelligent Function Module Monitor (Akill islev Modiilii Monitérii) ile Kontrol Etme )

Bir kisisel bilgisayar baglayin ve GX Works2'deki Akilli islev Modiilii Monitéri kullanarak Q62DAN'in operasyon durumunu
kontrol edin.

- GX Works2'deki Akilli Islev Modiilii Monitérii Islevleri
Akilli Islev Modiilii Monitéri, Q62DAN'In hata durumunu ve arabellek hafizasi ve I/O sinyallerinin durumunu izleyebilir.

Simdi Q62DAN'In nasil izlenecegdini 6grenelim.

: Intelligent Function Module Monitor 1{0090:062DAN)
Item Current Value
= 1/0 Signal Monitor
= Input SignallX)
Module READY
High resolution mode status flag
Opetating condition setting completed flag
Offset/gan setting mode flag
Channel change completed flag
Set value change completed flag
Synchronous output mode flag
Eror flag
Output Signal(Y}:
CH1 Output enable/disable flag
CH2 Qutput enable/disable flag
Opetating condition setting request
User range writing request
Channel change request
Set value change request
Synchronous output request
Enor clear request
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m Program 6rne§inin Operasyonunu Kontrol Etme

Bu 6rnekte programlanan Q62DAN ve CPU modiiliiniin operasyonu simdle edilebilir.

Q62DAN'"In verileri ve analog gikislarinin, baslatma/durdurma anahtarlarinin konumunun degistirilmesi ve distk, orta,
yiiksek hiz anahtarlarinin ACIK/KAPALI konumlar arasinda degistirilmesiyle nasil degistigini kontrol edin.

* IzZlemek icin GX Works2'nin izleme islevini kullanin.

(Operasyon prosedurleri)

S si A (1) Baglatma anahtari, KAPALI
Program Gostergesi ACIK Eontstion AL kantwin
o . i getirilir,

CPU moddala Akilli iglev modala 2 %ﬁsuworﬁ%yﬁaepiﬂlz
anahtarlan, ACIK/!
(Q02HCPU) ... (QB62DAN) arasinda degistirilir.

HAZIR onumdan
X90 konuma getirilir,
X91 X91 (Program gostergesi)
Sira ;’P_rggrar_n G?sglergesi ACIK
= = ugmesine tiklayin
programi X9F X9F |  Hataisareti eiten bashet” arimes)
Simulasyonun
Giri baslatilmasindan once ilk
N3 | duruma geri donus.
Cikig
Terminali

1
2 Invertor

Y30 Y90
Y91 Y91 | Cikig etkinlegtirme

N

Y9F Y9F | Hatatemizleme

Veri kaydi Arabellek hafizasi
D10 Déniigim etkinlegtirme
0
D30 (Auto Refresh) Voltmetre

st wnénuop v/q

D40

19

X0 X1 X2 X3 X4 Operasyon

ONFONONBONBON
a A B A B o B o 10

s sy \Crs \Urs \Ors _
Baslangic Durdurma Disik Orta Yiksek Yeniden baslat

hiz hiz hiz

4
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»m Q62DAN Calismiyorsa Neler Kontrol Edilmeli

Q62DAN'In hatalarini kontrol edin

Boliim 2.5.1'de agiklandigi sekilde Q62DAN'da sebep olunan hata kodlarini kontrol edin.
- GX Works2'deki Akilli islev Modiilii Monitérii kullanarak kontrol edin.

* Hata kodlarini ve bunlarin aynintilanni kontrol edin, ardindan trin kilavuzunda belirtilen sekilde bu hatalari giderin.

Hatalar kontrol etme prosediirleri

Uriin kilavuzuna basvurarak, hatalarin aynintilarini ve arabellek hafizasi ve 1/O sinyallerinin normal durumda olup
olmadigini kontrol edin ve hatalan giderin.

(1) Akill Islev Modiilii Monitéri kullanarak hata kodlarini kontrol edin.

(2) Cikislar icin olan komutlan kontrol edin

Akilli Islev Modiilii Monitéri kullanarak Q62DAN'In arabellek hafizasi ve I/O sinyallerinde asagidakileri kontrol edin.

Kontrol edilecek veriler Aynintilar

Arabellek CHn'nin dijital de@erleri | CPU modiiliinden gelen dijital degerler saklanmalidir.
hafizasi Dijital degerler saklanmiyorsa, sira programi ve aygit 6zellikleri diizeltiimelidir.

I/O sinyalleri | CHn ¢ikis Cikis etkinlestirme/devre disi birakma isareti ACIK olmalidir.

etkinlestirme/devre di$! | Eger KAPALI ise, sira programinin aygit 6zellikleri diizeltilmelidir.
birakma isareti

(3) Cikislar icin olan parametreleri kontrol edin

Q62DAN'In parametreleriyle ilgili olarak Bolim 2.2'de 6grendiginiz yontemi kullanarak déniisiim etkinlestirme/devre
disi birakma ayarlanni kontrol edin.
("Etkinlestir" ayan yapilmalidir.)

Hatanin giderilmesinin ardindan Q62DAN'in durumunu kontrol etme

Akilli Islev Modiilii Monitérii kullanarak Q62DAN'in normal calisip calismadigini kontrol edin.
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»m Q62DAN Calismiyorsa Neler Kontrol Edilmeli

Akilli Islev Modiilii Monitérii Ekrani
Bu, GX Works2'deki Akill islev Modiilii Monitéri icin bir drnek ekrandir.

* Intelligent Function Module Monitor 1(0090:062DAN)

Ekrandaki ayrintilar

Item Cusrent Value Device Data Type
= 1/0 Signal Monitor
= Input SignallX}
Module READY - X0 Bk
High resolution mode status flag - X8 B
Opetating condition setting completed flag - P Bit
Offset/gan setting mode flag - pas: 1 B
Channel change completed flag - pats 2] Bt
Set value change completed flag - X8C B
Synchronous output mode flag - XS0 Bi
Emox flag - X¥F Bi
= Output SignalY)
CH1 Dutput enable/disable flag Y91 B
CH2 Output enable/disable flag a2 B
Opetating condition setting request Y33 Bi
User range witing request Y4 B
Channel change request Y% Bi
Set value change request YaC B#
Synchronous output request Y30 Bi
Emor cleat request YSF B

(1) Item (Oge)

Modiil bilgilerinin adi gosterilir.

Eger veri tipi ayrintili iletisim kutusu/hata kodu ve uyari kodu ise, her bir 6genin basinda bir simge gosterilir.

(2) Present value

Modiil bilgilerinin mevcut de@eri gosterilir. ON/OFF (ACIK/KAPALI) gibi karakter dizeleri ve de@erler gosterilir.

(Mevcut deger)

(3) Device (Aygit) | Modiil bilgilerine atanan aygitlar gosterilir.

(4) Data type Modiil bilgilerinin veri tipi gosterilir.

(Veri tipi) Ayrintili iletisim kutusu/hata kodu/uyan kodu mevcutsa, bunlarin ayrintilan kontrol edilebilir.
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@& X Bu Béliimiin Ozeti

Bu bolimde asagidaki hususlarn 6grendiniz:

- Dijital/analog konvertdér modulinin 6zellikleri (Q62DAN), kontrol sinyalleri ve kontrol verilerinin iglevleri

- GX Works2'nin ayar ekranlan ve Intelligent Function Module Monitor'un (Akilli Islev Modiilii Monitérii) ekranlar

- Q62DAN'"I baglatmak icin gereken ayarlar

- Program &rnegini kontrol etmek igin sira programi

- Q62DAN ile bir hata igin sorun giderme

Litfen asagidaki onemli noktalar gdzden gegirin.

Q62DAN'In performansi
ozellikleri ve kullanimi

GX Works2 ile ayarlar

Sira programi

Q62DAN'In operasyonunu
kontrol etme

Q62DAN, analog ¢ikiglar yapan bir moddldiir (2 kanal).
Gikis arali@, Oila 5V, -10ila +10V, 0 ila 20mA ve 4 ila 20mA arasinda segilebilir.

Harici gikis terminali icin voltaj (V) ve akim (I) bagimsizdir.

Yeni modiiller eklenebilir.
Yeni modiiller eklendiginde, ayni anda I/O atamasi da ayarlanmalidir.

Q62DAN'In anahtarlari, parametreler ve Otomatik Yenileme ayarlanir.
Q62DAN"In gikis araligi (0 ila 5V ve 4 ila 20mA) gibi anahtar ayarlan dnemlidir.
Yiksek ¢ozlinlrlik modu ve diger ézellikler gereken sekilde ayarlanabilir.

Parametrelerde, CH1 ve CH2 icin D/A donlisiimiini etkinlestirme/devre di$! birakma ayarlanir. Varsayilan,
"devre digI birakma"dir.

Otomatik Yenileme, CH1 ve CH2'nin dijital degerlerinin ve hata kodlarinin saklandigi CPU modiili
tarafindaki aygitlar ayarlanir.

Parametreler ve Otomatik Yenileme GX Works2 kullanilarak ayarlanirsa, Q62DAN'I kontrol eden sira
programi, Q62DAN'in I/O sinyallerini igler ve Otomatik Yenileme ile belirtilen aygit belleklerindeki verileri
okur ve bu aygit belleklerine verileri yazar.

Q62DAN'In operasyonu, GX Works2'deki Akilli Islev Modiili Monitérii tarafindan kontrol edilir.
Q62DAN"In arabellek hafizasinin durumu da GX Works2 tarafindan kontrol edilebilir.
Q62DAN calismiyorsa, hata bilgilerini kontrol etmek igin yukaridaki islevler kullanilir.

Son olarak, ne kadar kavradigimizi dlgmek igin lutfen testi tamamlayin.
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»

Test Son Test )

PLC Akilli Islev Modilii kursunun tiim derslerini tamamladiginiza gére artik son teste girmeye hazirsiniz. Ele alinan konulardan
herhangi birini tam anlamadiysaniz, litfen bu konulan gézden gegirmek igin bu firsati degerlendirin.

Bu Son Testte toplam 9 soru (28 madde) yer almaktadir.

Son testi istediginiz sayida uygulayabilirsiniz.

Testin puanlanmasi

Cevabi segtikten sonra, Cevapla digmesine tikladiginizdan emin olun. Cevapla diigmesini tiklamadan ilerlemeniz
durumunda cevabiniz kaybolur. (Cevaplanmamis$ soru olarak degerlendirilir.)

Puan sonuglar

Dogdru cevap sayisl, soru saylsl, dogru cevaplarin yiizdesi ve basarili/basarisiz sonucu puan sayfasinda
goruntilenir.

Dogru cevaplar : 2
Toplam soru : 9 Testi gegebilmek igin, sorularin
%60'In1 dogru cevaplamaniz
gerekir.
Yizde : 22%
Devam Et incele Tekrar Dene

+ Testten ¢ikmak igin Devam Et didmesine tiklayin.
« Testi incelemek icin Incele diigmesine basin. (Dogdru cevap kontrolii)
+ Testi tekrar yapmak icin Tekrar Dene digmesine tiklayin.




k& 1-Intelligent_Function_Module_fod00219_tur [ESNEE

) Son Test 1 ) e

Asag@idaki modul tipleni arasinda akilli islev modula olarak adlandirilabilecek tip(ler)in yanina bir onay () isareti
koyun. (coklu secim yapilabilir)

()

CPU moddalu

)

Analog-dijital (A/D) konvertér moduli
Girig modli, ¢cikis modala

()

Konumlandirma moduli

()

)

Seri iletisim modula

Gig¢ kaynagi modula

()

Cevapla ] [ Geri
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) Son Test 2 ) e

Asag@idaki camleler akill islev modulint aciklamaktadir. Ciamleyi tamamlamak icin her bir kutuda uygun secimi yapin.

1) Voltaj, akim ve sicaklik gibi sirali degerleri isleyen akill islev modilleri ( —Select-- v )olarak
adlandinlir.

2) ( -Select-- ¥ ), harici aygitlardan gelen voltaj ve akimi (analog veriler) alir ve bunlar dijital verilere
donustarar.

3) Birden ¢ok PLC CPU moddila arasinda veya PLC CPU modiili ile agdaki Ust seviye bilgisayar arasinda veri iletigimini

gerceklestiren akilli islev modalleri ( -Select-- v )olarak adlandirilr.

4) Makinenin operasyonunu izleyen ve makinenin karmasik hareketini kontrol eden akill islev modala

( -Select-- v ) olarak adlandirilir.

5) Makinenin hareketi kodlayicilar tarafindan tespit edilir ve (| —-Select-—- ¥ |), kodlayicilardan puls

sinyallerini alir ve puls sayisini sayar.

[ Cevapla ] [ Geri ]
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Son Test 3

(1) - (4) kutularinda uygun secimi yapin.

Bit sinyali

CPU gikist (Y) e

CPU girigi (X) 4.— (1) _

I Sozcuk verisi
Veri kayd: g —=59
PLC Parametre —

(1) ==Select— v (2)| --Select-- v |

Akilli islev
modull

| — -
Modiile - Harici
aygitlar

fp——

AR islemcisi
(CPU)

3 --Select-- v] @) --Select-- v

[ Cevapla [ Geri ]
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) Son Test 4 ) e

Asag@idaki camleler, akilli islev modullerinde gerceklestirilen veri transferini aciklamaktadir. Camleyi tamamlamak icin
her bir kutuda uygun secimi yapin.

Akilli islev modulinu kontrol etmeye yonelik (| --Select-- v ), arabellek hafizasi kullanilarak aktarilr.
Arabellek hafizasi yoluyla aktarilan veriler, komutlar olarak (| -Select-- ¥ ) gelir veya islemin sonucu
olarak

( —-Select-- v |) CPU'ya cikis olarak gonderilir.

Veriler, GX Works2 ile ayarlandigi sekilde (| -Select-- v ) tarafindan veya

( —Select-- ¥ ) kullanilarak programlama yoluyla iletilir.

[ Cevapla ] [ Geri
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) Son Test 5 ) e

Asagidakiler arasindan akilli islev modullerinin 1/O sinyallerini aciklayan uygun camleyi secin. (coklu secim yapilabilir)

~ Akl iglev modiillerinin I/O sinyalleri, Auto Refresh (Otomatik Yenileme) tarafindan aktarilir.

Akilli islev modullerinin I/O sinyalleri, bit (ACIK/KAPALI) sinyallerini CPU modduline gondererek/CPU modulinden
alarak aktarilir.

-

Akilli islev modiillerinin I/O sinyalleri arasinda, moddl, “X” sinyallerini alir.

L)

)

Akilli islev modiillerinin I/O sinyalleri arasinda, modul, “Y” sinyallerini alir.

Cevapla ] [ Geri ]
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) Son Test 6 ) e

Akilli islev modula aygitlar, akilli islev modili arabellek hafizasinin, CPU modulundeki aygit bellegi ile

ayni sekilde programlanmasini saglar.
Akilli islev modiiliine ait arabellek adresi “19°dan gelen verileri okumak (baslangic 1/0 sayisi: “X/Y090") ve

verileri kayit “D10"a yazmak icin programi tamamlayin.

Arabellek hafizas (Adres)

Veri kaydi

D10| 1 S 111 19(13H)

X0
|—|: [ mov (a1) \ (Q2) (os)j-l

Q1 —Select-- A Q2 =aelect— V| Q3 -=Select— v

[ Cevapla ] [ Geri ]
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) Son Test 7 ) e

Asagidaki cumleler, Q62DAN’In D/A donasum o6zelliklerini (normal ¢ozunurlik modunda) aciklamaktadir. Camleyi
tamamlamak icin her bir kutuda uygun secimi yapin.

Cikis arali@i ayar olarak “1 ila 5V” secildiginde, cikis voltaji, giris dijital degeri “0” icin ( —Select- v )V ve giris dijital

degeri “4000” icin (| —Select- v )V olacaktir.

Bu durumda, giris dijital degen “0” icin ¢ikis voltaji (| -Select-- ¥ ) olarak ve giris dijital degeri “4000” icin cikis voltaji

(! —-Select-- v ) olarak adlandirilir.

[ Cevapla ] [ Geri ]
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) Son Test 8 ) e

Asagida, Q62DAN"1 kontrol etmek icin bir sira programi verilmektedir. (1) - (4) kutularinda uygun secimi yapin.

Programla tanimlanan iglem

- X0 ACIK iken, MO ACIKTIR. Module READY (Modul HAZIR) ACIK hale geldiginde, CH1 ¢ikis etkinlestirme isareti ACIK hale gelir.
- Hata meydana gelme isareti ACIK hale geldiginde, hata kodu (D40’ta saklanan veriler), D100’e aktarilir.

- Bir hata tespit edildiginde X5 acik haldeyse, hata temizleme istedi ACIK hale gelir.

X0 On kosul
— | { M0 D) - Q62DAN, ana temel Gnitenin baslangic I/O adresi “X/Y90”

olarak belirtilen yuvasina takilir.

MO
S
| ¢ o >3 INC) —Select-

~

(3) [ move k1000 o H (@) —Select--

X9F = =
— | { Mmove D40 D100H ) pelec

C v ) 4) --Select--

~
X5 X9F - (4)

— | il { ser vor H

X9F  X9F -

— | + [ rsT vor H

[ Cevapla ] [ Geri ]
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) Son Test 9 ) e

Q62DAN'da sebep olunan hata kodlarini kontrol etmek icin dogru yontemi segin.

GX Works2’nin PLC tanilama ekranini kullanin.

()

GX Works2'nin merdiven monitoéra ekranini kullanin.

@

GX Works2'nin iglev Modiilii Monitérind kullanin.

()

GX Works2'nin PLC parametreleri ekranini kullanin.

»

Cevapla ] [ Geri ]
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Test Puani

Son Testi tamamladiniz. Sonuc alaniniz asagida gosterildigi gibidir.
Son Testi sonlandirmak icin bir sonraki sayfaya ilerleyin.

Dogru Cevaplar:

Toplam Soru:

Yuzde: 100%

[ Devam Et] [ incele ]

Tebrikler. Testi gectiniz.
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»

PLC Akilli slev Modiilii Kursunu tamamladiniz.

Bu kursa katildiginiz igin tesekkir ederiz.

Derslerden keyif almis olmanizi ve bu kursta edindiginiz bilgilerin
gelecekte faydali olmasini umariz.

Kursu istediginiz kadar ¢ok gozden gegirebilirsiniz.

 Incele | | Kapat |




