GUVENLIK DENETLEYICIiSI TEMEL

KURSU

Bu kursun hedef kitlesi givenlikle ilgili temel
konulari anlayan, guvenlik denetleyicilerini yeni
kullanmaya baslayanlardir.

Siradaki sayfaya ge¢cmek icin ekranin sag Usttindeki
lleri butonunu tiklayiniz.



m Kursun Amaci )

Bu kursun hedef kitlesi MELSEC-WS serisi glivenlik denetleyicilerini ilk kez kullananlar veya kullanmaya hen(z baslayanlardir.
Bu kursta MELSEC-WS serisi guvenlik denetleyicisiyle ilgili temel bilgiler, glivenlik denetleyicisi icin Setting and Monitoring Tool
kullanilarak sistem konfiglrasyonu ve hata kontrol yontemi agiklanmaktadir.

Bu kursa katilmak icin asagidaki kurslari tamamlamis veya esdeger bilgiye sahip olmaniz gerekir.

e LK FABRIKA OTOMASYONUNUZ (MAKINE GUVENLIGI)




m Kursun Yapisi )

Bu kursun icerigi asagidaki gibidir.
Bolim 1'den baslamanizi tavsiye ederiz.

Bolim 1 - Guvenlik Denetleyicisi

Bu bélimde gtivenlik denetleyicisi genel olarak degerlendirilmektedir.

BolUm 2 - Sistemin Olusturulmasi

Bu boélimde, bu kurs icin olusturulan sistem konfigirasyonu aciklanmaktadir.

Bolim 3 - Guvenlik Denetleyicisi ve Kisisel Bilgisayar Baglanti Kontroli

Bu bélimde bir glivenlik denetleyicisi ile kisisel bilgisayar baglamak igin ayarlama yontemi ve kontrol yontemi aciklanmaktadir.
B6lim 4 - Yeni Proje Olusturma

Bu bolimde bir guvenlik denetleyicisi icin projelerin nasil olusturulacagdi agiklanmaktadir.

Boliim 5 - Proje indirme

Bu bolimde bir guvenlik denetleyicisine projelerin nasil indirilecegi ve projelerin nasil dogrulanacagi aciklanmaktadir.
Bolim 6 - Guvenlik Denetleyicisini Baglama/Baglantisini Kesme

Bu bolimde bir glvenlik denetleyicisinin nasil baglanacagi ve baglantisinin nasil kesileceg@i aciklanmaktadir.

Bolim 7 - Sistem Calisma KontrolU

Bu bolimde glivenlik denetleyicisinin calismasinin nasil kontrol edilecedi agiklanmaktadir.

Son Test

Toplam 6 kisim (6 soru), Geger skor: %60 veya Uzeri.



m Bu e-Egitim Aracinin Kullanimi )

Bir sonraki sayfaya gidiniz Bir sonraki sayfaya gidiniz.

Bir dnceki sayfaya gidiniz Bir dnceki sayfaya gidiniz.

istenilen sayfaya gitmenize olanak saglayan "icindekiler" gériintiilenecektir.

istenen sayfaya gidiniz

TO

Egitimden cikiniz Egitimden ¢ikiniz.

|




m Kullanim Onlemleri

Giivenlik 6nlemleri

Gergek Urtnleri kullanmay 6grendiginizde, litfen ilgili kilavuzlardaki glivenlik dnlemlerini dikkatlice okuyun.

Bu kurstaki onlemler

- Kullandiginiz yazilim stirimiinde gériintllenen ekranlar bu kurstakilerden farkli olabilir.
Bu kurs su yazilim strimu icindir:

- Guvenlik denetleyicisi Versiyon 1.3.0.245 icin Setting and Monitoring Tool



m Giivenlik Denetleyicisi

Bu bolimde giivenlik denetleyicisi genel olarak dederlendirilmektedir.

1.1 Glvenlik Denetleyicisi

1.2 Giivenlik Denetleyicisinin Ozellikleri

1.3 Glvenlik Denetleyicisinin Temel Konfiglirasyonu

1.4 Giivenlik Denetimi Mevcut MELSEC Programlanabilir Denetleyicilerine Kolayca Eklenebilir (CC-Link/Ethernet)

1.5 Bu Bolimiin Ozeti




_ Giivenlik Denetleyicisi

)

Guvenlik Denetleyicisi, uluslararasi gtivenlik standartlarina uygun giivenlik denetimi icin kullanilan bir denetleyicidir. Acil
durdurma digmesi veya isik perdesi gibi bir glivenlik cihazina baglandiginda, bu programlanabilir denetleyici, bir robot gibi
tehlike kaynagina giden gticti kesmek tizere kullanici tarafindan olusturulan bir program ile giivenlik ¢ikisini KAPALI duruma
getirerek guvenlik denetimi yapar. Robot, konveydr ve benzerinin makine kontroll, standart programlanabilir denetleyiciler ile
klasik yollarla gerceklestirilir.

Acil durdurma
digmesi

soaa|scBE e

Tehlike kaynaginda
{robot wb.) glcln
kesilmesi

Glvenlik denetleyicisi

Standart programlanabilir
denetleyici

Makine
kontrold




_ Giivenlik Denetleyicisinin Ozellikleri )

Guvenlik denetleyicisi, klictk ila orta buyukltkteki cihaz ve sistemlerin glivenlik denetimi icin uygun olan, genisletilebilir bir
kompakt denetleyicidir.

12'ye kadar G/C moduli ve 2 ag arabirim modulu baglanabilir.

Guvenlik G/C, 144 noktaya kadar genisletilebilir (giris: 96 nokta, ¢ikis: 48 nokta).

Ozel "Setting and Monitoring Tool" giivenlik sensérleri ve diigme baglantilari icin islev bloklariyla ve hatta giivenlik sisteminin
olusturulmasini kolaylastiran, glvenlige 6zel islev bloklariyla donatiimistir.

"Setting and Monitoring Tool" Mitsubishi Electric FA sitesinden indirilebilir.

Guvenlik denetleyicisi ISO 13849-1 PLe ve IEC 61508 SIL3 guvenlik standartlarina uygundur.

M Ozel "Setting and Monitoring Tool"

[ Y T p—— el L T T i — T

- — .‘”f,’_"f;f__:‘;','_“_‘_’.:::_. = - . Guvenlik fisi __Guvenllk girigi
TR LT T = ~ 2 ) a C] ‘_ -
" -

IE =l
G e

P e e

L

I Etkinlestirme

"‘g [ Acil durdurma . -
_I[" ' dugmesi diagmesi
gl .
==l Gavenlik denetleyicisi ;j
ﬂ, = | = RS 0 00000 B s = Isik perdesi

Seri baglant
portu

e F

e T e T B Manyetik kontakior
{motaor yol vericisi)
. '-

Gavenlik gikisi
CCink




_ Giivenlik Denetleyicisinin Temel Konfigiirasyonu )

Setting and Monitoring Tool CPU modiili bellek figi Vidalanarak takilan yedek terminal blogu WS0-TB54
SAERIEL S WS0-MPLO Yayl kelepge yedek terminal blogu WS0-TBC4

Givenlik G/C modiild
WS0-XTIO

jyouopooung Gavenlik giris modald
WE0-XTD1

CPU badlantisi igin seri port kablosu

WS0-C20R2 Givenlik rélesi gikis modidld

WS0-4RO

USB/seri port ddndstirtcd kablosu

WS0-UC-232A

CPU badlantisi igin seri port
kablosu WS0-C20R2

Ethernet arabirim modald WS0-GETH

HMI {GOT)

CPU moddld Wso-CPUO0
CPU moddli (EFI dzellikli) WSO-CPU1 {Flexi Link ile uyumlu)

CC-Link arabirim moddlid WS0-GCC1




_ Giivenlik Denetleyicisinin Temel Konfigiirasyonu

B Esnek genisletilebilme 6zelligine sahip kompakt giivenlik denetleyicisi
e 12 glivenlik giris modiili ve G/C moduli, 4 guvenlik rolesi ¢ikis moduli ve 2 ag moduli eklenebilir.

e G/C noktalarinin sayisi 144'e kadar genisletilebilir (tek giris).
Guvenlik girisi: 96 nokta (tek giris) + glvenlik ¢ikisi: 48 nokta (tek cikis)

o=@




_ Giivenlik Denetimi Mevcut MELSEC Programlanabilir Denetleyicilerine Kolayca Eklenebilir (CC-Link/Ethernet) )

Bir gtivenlik denetleyicisi CC-Link'e baglandiginda, mevcut MELSEC-Q/L programlanabilir denetleyicisi glivenlik denetimi
yapabilir.
Ayrica, glvenlik denetleyicisinin ¢alisma durumu ve hata durumu mevcut MELSEC-Q/L programlanabilir denetleyicisi ile

izlenebilir.
Giivenlik gorselleri zenginlestirilebilir ve bu sekilde bir acil durdurma faktoériiniin tanimlanmasinda ve arizal bir noktanin
arastiriimasinda verimlilik artirilir.

<Ag arabirimiyle uyumiu iglev:=

CC-tink] Ethernet
(wso-Gcc1)  (WSO-GETH)
Programlanabilir lzleme bilgisi < C
denetleyicifkigisel
bilgisayar Veri bildirimi o C
Setting and Ag dzerinden B o
Monitoring tool baglanti
WS0-GCC1

MELSEC-Q

Yardimar  Yardima
istasyon  istasyon

A A

QC-Link

— OuUEB

CC-Link arabirim modiilii WS0-GCC1

* Sadece bir parametre ayanyla, bu moddl MELSEC Grindnidn
givenlik denetleyicisini izlemesini saglar ve drine veri
gdnderebilir.

= Bu maddl ile, bir giivenlik denetleyicisi mevcut CC-Link agina,
bir uzak cihaz istasyonu olarak eklenebilir.

Ethernet arabirim modiilii WS0-GETH

+ Bu modil Setting and Monitoring Tool kullanilarak uzaktan
bakim clanadi saglar.

MELSEC-Q




Ol )

Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Guvenlik Denetleyicisi
e Glivenlik Denetleyicisinin Ozellikleri
e Guvenlik Denetleyicisinin Temel Konfigiirasyonu

e Guvenlik Denetimi Mevcut MELSEC Programlanabilir Denetleyicilerine Kolayca Eklenebilir (CC-Link/Ethernet)



m Sistemin Olusturulmasi

Bu bolimde, bu kurs icin olusturulan sistem konfiglirasyonu agiklanmaktadir.

2.1 Sistemin Gorindm
2.2 Kablo tesisati

2.3 Bu Bolimiin Ozeti




Sistemin Goriinimii

Bu kisimda, bu kursta kullanilan glvenlik sistemine genel bir bakis saglanmaktadir.

B Bir otomobil karoseri montaj bandinin bir boliimii

Sekil. Uygulama gérindmad

Uretim hattini glivenli bir sekilde durdurmak icin asagidaki kosullari ayarlayiniz.
e Isik perdesi engellendi.
e Kapi agiliyor.

e Acil stop butonu basili.




_ Kablo Tesisati

Bu kisimda bir cihazin kablo tesisat semasi gdsterilmektedir.

Acil
durdurma | Sifirlama
Isik perdesi butonu butonu Temassiz digme
8 2 3 9 10
i & 0
= - 3 ™ ¥
MiniTwan Eésstgr. Resot RE13/REZ7 Safety swaich
24V 24V 24V 24V
o o Z5ES I
X1 K2 A2 !
azacH N 1
112 3" i '.T' lTI ‘T’
ik n e [ =] H 2 x |  x [P ]
1 2 13 4
WS0-XTIO
Al A2 m o2 o3 (123
|’j‘ o % % % %
o 24v OV v ov ov v
Posw ar Supply maotor LEDgreen LEDred LEDRESET
! ® ® ® ®
Motor Sifirlama | CALISMA DURDURMA
LED'I lambasi lambasi
{yesil) (karmizr)

Sekil. Cihaz kablo tesisat




CE -

Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Sistemin GOrinimu

e Kablo Tesisati



m Giivenlik Denetleyicisi ve Kisisel Bilgisayar Baglanti Kontrolii )

Bu bolimde bir giivenlik denetleyicisi ile kisisel bilgisayari baglamak icin ayarlama ydntemi ve kontrol yontemi aciklanmaktadir.

3.1 Guvenlik Denetleyicisi ve Kisisel Bilgisayar Baglanti Kontrolu
3.2 Setting and Monitoring Tool tizerinde Calisma

3.3 Bu Bolumiin Ozeti




_ Giivenlik Denetleyicisi ve Kisisel Bilgisayarin Baglanmasi

Bir gtivenlik denetleyicisi ve kisisel bilgisayari asagidaki ydontemlerden biriyle baglayin.

H RS232C baglantisi

RS232C - USE kablosu

Kisisel bilgisayar

Givenlik denetleyicisi

H Ethernet baglantisi

HUB

Kigisel bilgisayar

Govenlik denetleyicisi



_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(1) Giivenlik denetleyicisi icin Setting and Monitoring tool‘u baslatin.

* Asagidaki 6rnek RS232C baglantisi icindir.

B Safety Comtriber Setting and Monitering Tool 17.0 - Pew propee] cunsaved
| Peapn Dewe pans
-ﬂ-vb u ‘;‘cwmnm !jjcowa ;_; nnet | L Tenster i upioss | [ -

Cmen susting proiect file

a Load = project b

c = =
Connec o o dlabon. 1 0o propect hi besn kaded. one wil be croated
kbl

Ww

w Crwate » preiect with 3 MELSEC-WS ¢r Fleow Line staon.

"Edit com. Interface settings” kisrmini tiklayin.

* Cresle 8 propect with Flaw L Wp'io 4 Siabors Can be
zonbgurad
'

&5 the communecabon betwesn PE snd MELSEC-WS




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma )

(2) Bir baglanti profili ayarlayin.

Bu kisimda, bir glivenlik denetleyicisi ve kisisel bilgisayar icin baglanti profilinin nasil ayarlandigr agiklanmaktadir.

@ Salery Comsber Setting aed Mesitering Toed 170 - [Mew progect] consrveds [ =
| B Des: Bm .
-8B & comsmnp B comert D1} psconne B st B upssa B

Y

Open sxisting proisct file & Connecton settngs BT

a Losds peoject e ity L0 COM conartons postie {809 T0RP conneition proste g, 600 ISR comnarionn sl W Cheth 8 ciewsertin prosde | Hetwek semenps |
fr—— Soral ot comt
Vs COM auta dutecicn B i e, =Rl L

= . .

Connec i b slabon. 1 1o proped hi been laded. one wil be ced

el

Cigate now Grojec]

ﬁ Cowate 2 peeiect with 3 MELSEC-WS 2r Fleos Line strkon.

“Edit com. Interface settings” | meies

kasmini tiklayin. Fiess Link ststons. U 1.4 siatons can be
| P
Acee
f ralgus Bvp comenication petepen PC and MELSEE-WE P Te carfapm g cow vt chmirve crinceed i oo
(1 [, S
“ v gt - bty coerechn e ?D%h
[ Q- SE———— v
ey [ PES—— @
- ] FremPnbutonis sevefe porecten LY
et e el vl I O Pt i in the propect e
L ~




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(3) Baglanti profilini kontrol edin.

& Connection settings

'?0 Add COM conmection profile % Add TCR/IP connectssn profds *)Md USB connectaon profde W Chick all connection prefies "ﬁ' Netwark Bettings |

Standard Serial Port: cOM
% COM auta dubecton  Fisud rate: Auta seam

~

Active conneciion
f' Qardard

% Sanal port - Indstermnate cornecton saln

Sevial - COM ain detection
Pot: COM1

Ta configure the connecion. please proceed os folows

a Cheose conneciion bype

@ Check connection o controler

% b

m;ﬁ:xﬂmnmm Sembol Anlami
= | Profili gegerli proje ile kaydet
@ Profili etkinlestir
Y Profili dizenle
fiif Profili kaldir
W Baglantiyi kontrol et

Connection settings iletisim kutusundaki badlanti profillerini
dizenlemek igin semboller




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(4) Baglanti profilini diizenleyin.

"Modify Profile" simgesini segin.

Py 48 COM cenmection protle (o, A TCRIP connection profile Bl Add USB comnectn profie W Dheck o cosnection pefies 8 Network setiings

& Conneoion semings =

"Modify Profile” simgesini tiklayin.

ACHR SR
ﬁ Starcard
?' S peort - IncetBTInate Sorrecton dae

Ackresis cornaction olis

a

a
B s s acan ) Foma tebution 12 sawe Be cormecton
a

Conrmctor: probis ol saeed nthe s Dot i the prmgtet lhe

Edt connecmon prolle

(L3

Change connection profile E
Entry name
Standard
Serial port

COM auto detection

COM auto detection

Auto scan

[ ok | | Cancel




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(5) Bir iletisim testi gerceklestirin.

o DOt Hemegs

?umcou:mp:ﬁ,mmn-v:mmguu W 244 USB comnectaon profie 4F Dok ol commecton prefies 8 Hetw sening

% S peort - IncetBTInate Sorrecton dae
Sra - CLM s ctaction
Pest OOMY
B e At acan
Conrmctien prote fol siwed inithe ed

s cornectony

# Delzuk

% Serial pon « Indeleminate connection e
S-d-[D:l-:B:dH-:h:n

Baud e At soan
Conrasction profike rot ssved in the ot

Kontrol durumu gordntdlenir.

AV

Standard Seviad Fonr coMl
| auate L
lad P COMaute detacion s rates: Rt
“Communication test” simgesini tiklayin.
]
&% Connection settings [E——|
Yl A0t COM connection peodile (e, Add TCR® connection prodie W, Add USE connection profile %% Check all connection peodies [} Hetwork: settings |
[ Sarial [ COoM1
fad o COM autodetocion Baud rate Ao 2o v
AT DT
[l

To configues the conreoiion, plesse procesd s folows:

D oo % & o

Press T Bution Lo save the connecion
orofla in tha progact il

a

B Acsvate commention profis
a

B e conecton pratie

+E®©




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(6) ileti§im testinin sonucunu kontrol edin (basarili).

iletigim testi basanh oldu =T Serial
ST COM auto detection

& Connection settings e, e

Pl 400 COM eanmectgrpeome’ iy Atd TCR/IP exeeaction prufle g Acd USE connectice pretle W Oegh all comneetih ol |0 Network settiegs |
e @ Com Dowiratn _ — A= " @ Jw

[ o orrecten e e P —— To conlgure e conrotton, pease procesd ag telk

b Dvinit The- 3 2=

Chotd TRt o
%Sﬂwwr-mﬂ -— _&)_'2_-
) Gheck correction b controlier " F ===

Sariad = COM ssio dedection
Pare COMY
B rates At G080

Correction profik nol saved n the et

a : :
Active connection

o
a f* Detault

% Serial port = connected

Serial = COM auto detection
Part: COM4

Baud rate: Auto scan

Connection profile not saved in the project.




_ Setting and Monitoring Tool iizerinde Calisma

(7 ileti§im testinin sonucunu kontrol edin (basarisiz).

iletigim testi basansiz oldu

Cozim

b COM auto detection

_ e

r = i -
?uaaa oM ocmectgnwe"ﬁ, A TCPIP coemection profie ey Akt USB connection protle_ W Qack pbcomThin profies |0 Network settiegs

kontrol edin.

& Connection sattings - =
Delmdt Seral
lad f coM
B trvw Sorwmc bon
f* Detsut:

?n Sawial port = Ermor ocruamed during connes:

Sariad = COM asio dedection
Pare COME
B rater At G080

Correction prolik ol saved 5 the e

Post: coMy
Baudrate:_ _ = Amtorcin
-

P

-
.
-
-

o Toconlgune the conrestion, pleate proceed as tallws
-

@~ 3Fw

kontrol edin.

Baglanti basansiz oldugunda

1. Kablonun dodru badlandigin

2. SUrdcdndn dodru takildigim

[ L XY §

] Check corection t conmaller v

a : >
Active connection

a
a f» Default

?@ Serial port - Errar occurred during connect

Serial = COM auto detection
Part: COM3

Baud rate: Auto scan
Gonnection profile not saved in the project.




Ol

Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Gulvenlik Denetleyicisi ve Kisisel Bilgisayarin Baglanmasi

e Setting and Monitoring Tool lzerinde Calisma (Baglanti Profili Spesifikasyonu)



Yeni Proje Olusturma

Bu bolimde bir giivenlik denetleyicisi icin projelerin nasil olusturulacagi agciklanmaktadir.
Bolim 2'de aciklanan sistem konfiglrasyonuyla bir proje olusturalim.

4.1 Yeni Proje Olusturma

4.2 Donanim Ayarlama

4.3 Ogeleri Yapistirma ve Parametreleri Ayarlama
4.4 Etiket Adini Duzenleme

4.5 Mantik Olusturma

4.6 Proje Similasyonu

4.7 Proje Raporu Olusturma

4.8 Bu Bolimiin Ozeti




_ Yeni Proje Olusturma )

"Create new project” kismini secin.

I Salety Controter Seting ind Monihoring Tool LT - [New picject<unved

= =
Pagent Dedce  Bans 1
G—bu éptmm !ﬂtmﬂ ;_;';l!--:c--ul oA Tramie I’.I~."-!" - |
1
Progress
Chnon axisten oo fik
Load a proect e N ey Corarciles Sesing mel Morsncring Tocl 171 - [ome propeciiusniaend » [E= )
Bt (e Bt
B W | comemings M comnact J[] mieconnact | g onsies g pns |-
] o clremical device (Y T | ISR T S—
"Create new project” kismin tiklayin. e R e L

@Fx

ﬁ 'Crette & progect with & MELSEC-WS or Flexi Ling saiion

e e

R ™

P e =
et
Pavwor Vig

[

o Mrleverk Mo
Craats 5 propscl st Fleos Link statons. U 50 4 smeont oan be
configuied

(et gom. wilerfsce sottinags. o™ o
éb Configum B communcaton betwsen PO and MELSEC-WS e

e a

5 Bela

||;|uuu- [T T T Sere—
e e




_ Donanim Ayarlama

Donanim ayarinda kullanilan modilleri (CPU1, GETH ve XTIO) secin.
(Bir modiilin simgesi tiklandiginda modiil sag kenara yapistirilir.)

L] iy

[T S —

P T T— T —

[

Tom £15 - e

=

B st Qrigate T tpe B oapees 3 cmitece

CPUL maodule

'mx._u-‘___‘nﬂ.

o et

R — =l

T = |
[
LR T T TR T e b -
B viern comtrmen @ iopcaden B T vreot mooie 21 T g B Begeomcy B D Raciien CPUL module
)
S ——— a
m  cmm omr
[
"
bt Hontain
- e
. v
d & [y e ——— LT ER—
wary gesy Btien Do e
Frmn Vi Bl oo e Bt |1}

H
%

e e _ Lo L o L

a

[

]
-
CPUL module

[15] a

B Vi B W

—

-
-
-

.

Revision kisminda V1. tiklayin,
Ver2'yl segin ve XTIO Ver2'yi tiklayin.

—

s [ ot Lo i oty T | it .t sovind

* Gercek kullanim kosullarinda, ayarlari kullanilacak cihazin strimiine gore yapilandirin.



_ Ogeleri Yapistirma ve Parametreleri Ayarlama

Ogeleri glivenlik denetleyicisinde cihaz kablo tesisatina uygun olarak ayarlayin.
— "Elements" etiketini etkinlestirin.

[ Safety Controller Setting and Moritoring Tool 17.0 - [New project]<unsaved>
[ Breject  Device  Exiras
'ﬁ"tﬁ‘u ﬁComuﬂingi anmatt J_{;L:-:.-::r':cl Tl Transfer ‘Ij_ Ugloed [ -

. Hardware configuration | 3% Logic edice HGHHMMHIEU!] ﬂ Report ngl:lingnodir.\s ﬁﬂlhkﬁurﬂu

a8

& Inpait types
& .T Control devices
3 Salety swiiches
& i& Interiocks
& g Polentis free conlacts and restarl
= jm] ESPE
El
ojst] Ce008
Safgty Iight curtin, type &
o C2000
]!‘3‘.] Sadsty light curtan, type 2
s]:] L]
Mussbsam safety light barrier, type &
I‘)]'_‘I] L]
=4 Mumesam Sadety Light Barrier, Type o
L e
Safety laser scanner, fype 3
&gy 560
Safety lager seanner, fype 3
) '3‘ S0 Mind
Safety laser scanner, type 3
& Vi
IE Safgty cAMETE SYSIER, type 3
o= MniTwin
= e
*1 SUNK_SFABUSFAC
| satsty Light Curtmin, Type 4

tikla

"Elements" sekmesini
yin.

Scannier, Type 3

# Curtain, Type 4
] b

D Moduies <@ Bemects i 1ok B Parsal sppicabons

Confguiabon ey

a

Rev. V2xx

eL&eé&x

ol

aa a

R WV 1.xx RV 2xx

Operator J3 Offtine [k Sesting and Monitering Toel configuration is net verified

CPU1 module




“ Isik Perdesinin bir Ogesini Yapistirma

— [Input types] - [ESPE] secimlerini yapin ve [MiniTwin, Safety light curtain]'i 11 ve 12 terminallerine yapistirin.

) 5afety Controller Setting and Monitoring Tool 17,0 - [New project] <unsaved> B )
Broject  Device  Earas
& - tf H y(cmsﬁﬁn-gs !HCoﬂned J_; Discomnect il Tramsher LI_ Uple.

B Hardware configurstion | Logic editer [ GETH network module 1131 T] Repo

Sidrdkleyip birakin (Bu 8gdeyi 11 ve 12

terminallerine yapistinn) UL module

Rev. W 2xx R W2 xx

comtacts and restan

©
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a Isik Perdesinin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin isik perdesinin 6gesini cift tiklayin.
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m Acil Durdurma Buton Anahtarinin Ogesini Yapistirma

[Input types] - [Control devices] secimlerini yapin ve [E-Stop, ES21, Single channel]'l I3 terminaline yapistirin.

W Salety Conteuller Setling and Menitering Tool 1.7.0 - [New pregect] cunsaved » T
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m Acil Durdurma Buton Anahtarinin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin acil durdurma buton anahtarinin 6gesini cift tiklayin.
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a Sifirlama Diigmesinin bir Ogesini Yapistirma )

[Input types] - [Potential free contacts and restart] secimlerini yapin ve [Reset, Single channel]'i 14 terminaline yapistirin.
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m Sifirlama Diigmesinin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin sifirlama diigmesinin 6gesini cift tiklayin.
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4.3.7

Giivenlik Kapisi Temassiz Diigmesinin bir Ogesini Yapistirma

)

[Input types] - [Non contact switches] secimlerini yapin ve [RE13/RE23/RE27,
16 terminallerine yapistirin.

Reed switch, dual channel, equivalent]'i I5 ve
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m Giivenlik Kapisi Temassiz Diigmesinin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin giivenlik kapisi temassiz digmesinin 6gesini cift tiklayin.
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m Giivenlik Kapisi Diigmesinin bir Ogesini Yapistirma )

Bir 6geyi gercek cihazda oldugu gibi glivenlik denetleyicisine yerlestirin.
— [Input types] - [Safety switches] secimlerini yapin ve [Safety switches, Dual channel]'i 17 ve I8 terminallerine yapistirin.
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Broject  Qedce  Fitras

#-bu é’{umuﬂrﬂgﬁ whnnma'_:r:c:ﬂﬂe;l Rl Trarsfer ll-l__U;!:.': -—

. Hardwaee configuration | 30 Logic ediber H GETH netwerk madule [13] i! Report Gg Disgnostics ﬁ Dats Recorder CPU1 module
Bomers ]
= 0 Inputnpes a 1 5] a =

) ' Coontrol devices
o

=] i Safety switcl

* Satety wwitch
F oo

Ly |
{5 Rev. V2 xx Fgw, V 1xx Rav. ¥ 2 xx
@

Sirikleyip birakin (Bu 6geyi 17 ve 18

S s ) terminallerine yapigtirin)
Inbericks F
“ iy uy
& g Potential ree contacts and restart +3:|
n]=] ESPE

s’ ] Hon contact swilches
o) ’ Teslabie Typs 21/ Ty 4
n
- m Two hand conirols
* & Safety mal & bumpers
=} Senscr mading
Il
& 'ﬂ User mode swilches
W Cwpt fpes

e 1 EFlelemaents

WYy i Ling

-

] L]

I Motiites |3 Blements. I Info [ Partinl spplications

Operator W3 Offline [, Serting and Monitoring Teel configuration is ot verifisd




m Giivenlik Kapisi Diigmesinin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin giivenlik kapisi digmesinin 6gesini cift tiklayin.
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m Motorun bir Ogesini Yapistirma

Bir 6geyi gercek cihazda oldugu gibi glivenlik denetleyicisine yerlestirin.

— [Output types] - [Electrical symbols] se¢imlerini yapin ve [Motor contactor, Single channel]'1 Q1 terminaline yapistirin.
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m Motorun Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin motorun 6gesini cift tiklayin.
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m Lambanin bir Ogesini Yapistirma )

Bir 6geyi gercek cihazda oldugu gibi glivenlik denetleyicisine yerlestirin.
— [Output types] - [Electrical symbols] se¢imlerini yapin ve [Lamp, Single channel]'1 Q2, Q3 ve Q4 terminallerine yapistirin.
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m Lambanin Parametresini Ayarlama

Parametreyi ayarlamak icin lambanin 6gesini cift tiklayin.

{2) Bir etiket adi girin,
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_ Etiket Adini Diizenleme

Etiket adlarini gereken sekilde diizenleyin.

{2) Sol tarafta bir etkin b&ldmad tiklayin ve hedef- =
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Mantik Olusturma

Logic editor Uizerinde programlayin.

m Programlama (Girisleri Yapistirma)

(1) GoriinimU Logic editor goriinimuine gegirin. — (2) "Inputs” etiketini tiklayin. — (3) Girisleri kaydedin.

B Sefety Comtraller Setting and Monitoring Toel 1710 - [New prosect] cunsaved e
Broject  Device  Extras
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(2) "Inputs" etiketini tiklayin.
@ Inpats B Funct | @ Ows. (D) Disg . WY FEC ﬂ e e R AR RN R R AR -
Operater 135 Cttire () Setting and Mertonng Teel condiguetion is net verdied




m Programlama (islev Bloklarini Yapistirma)

(1) "Function block" etiketini etkinlestirin. — (2) islev bloklarini yapistirin.

) Safety Controller Setting and Monitoring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved » el

. Project  Device  Extras
H -}9? . b H ég Com settings !annnm wﬂnronnrﬂ d]L Transfer Il.lw' Upload ’-

; ' Hardware configuration |43 Logic editor HGETH network medule [1 ] ﬁ Data Recorder CPU1 module
Function badk - AN &S 100% 2 Surukleylp birakan. @ B H: g N - W Ay Configuration is invalid

'.ﬂ Logic InfOut summary page ﬂ
= Start/Edge

En.... |
Reser
@ Resan

%umm

£} Edoe detection Y Jhasasiaiaacisaaaiiaaoaaiiiic

Delays. P 15 N sl

Counter and cyche ; A A T -1 1. .
EDM/Outpat blocks O 1 - 2853 a
Muting/Press
Other

B BB B B

| sonraki sayfada FB genel olarak
.| degerlendirilmekte ve kayit hiyerarsileri
- | agiklanmaktadir.

(1) "Function block" etiketini tiklayin.

NS

P Inpuis TrFund . | @ Ouip o[::-q 0=5:|

Operater 03 Offfine / Sesting and Menitering Tool configuration is not verified




m Kullanilan FB'lerin Agiklamasi

)

Kullanilan FB
FB Sifirlama
— Beset gmg
L —
Ralsaze? o & mt irgd Indication

Genel bakis
Sifirlama icin FB

Kayit hiyerarsisi
[Start/Edge] - [Reset]

Yonlendirme 1:N FB

In o i 1
L {TrrEm
F_lﬂ_
IF Outpas &
_ Output 7

Yonlendirme 1:
N islev blogu, 6nceki bir islev blogundan
aldigi giris sinyalini sekize kadar cikis
sinyaline iletir.

[Logic] - [Routing 1:N]

NOT FB

Ters cevrilen giris degeri ¢ikista uygulanir.

[Logic] - [NOT]




m Programlama (Cikiglari Yapistirma)

(1) "Outputs” etiketini etkinlestirin. — (2) Cikislar kaydedin.

@ Safety Controlier Setting and Manitoring Toal 1.7.0 - [New project]<unsaved = [E=Er——)
Propect  Device  Edras

# - & B | &7 com seting: Qi connect §1§ Diconnect | G Tramster e Uplosd | - (2) Sdrikleyip birakin.
. Hardware configuration 9Lu-g.cedm e . ¥ % gl ot Recorder CPU1 module
. Ve wx - B Eilon- ‘iﬁ?‘

0 matrix InfDut sumesary page ' /f Page1 |

il Configuration i imestsd

_—

- .

¥ 51 motor XTIO[1) Q1

v @ LED green XTIO[1].02
v @ LED red X1} 03
LED RESET XTIO[1] Q4

- - | o moteexmonya ,'_||IZ.Z.ZZZ
- :::_lllqunx‘l"l‘_‘l["_l}z'[:.:.:::
|| E e redxmomas @f L

<+ 3 RessUaTionLM Moo

B E-Sinp,!ﬂlrl’ll:llﬂgr SRS S

3 1.l SR

- HE1]IT_E'!3IRE‘|'.IIID?’ fafaana

oo |mumresermomas of f -
::ﬂumMnrnom.lm !'Z'Z L L

(1) "Outputs" etiketini tiklayin.

<3 Inpuis BB-Funct .. | @ Oulp o.‘.hg a‘ﬁ:l i. : - : —— - - o o o . o '

Dperater _m{lh: .&Seﬂinq #nd Monatering Tool configuratson is not verified




m Programlama (islev Bloklarinin Giris Alani Sayisini Degistirme) )

— Sifirlama islev blogu giris alani sayisini artirin.

W ey G g g Mrng Tagd |71 - e poaght sumaend
Paen [esc Lem

Y TP T T TS —
[ T P T L L TR . TS L CPUL masdule
(Y & cSa e -G RD0 W SRS A Gt s
S e [T T T =
. B
&
~
— = B Oy =1
A domamema "
) T oo @l
= Bty o 7 e [t |
Trgn Bt Salings
Humbar of rputn & = ’
Msrmmorys § . 1
[ Temi LT3 Porm e e |
Hursber of culpuin :ﬁ P D pam
(1_] FB Sifirlama‘y P T T T [TR—. S
-;I'f't t|k|ay|r|_ B ot oioprnion | o it [} Tt i 17] ] Mgt g Dm0 s R CPUL module
E o ea s B o AR ERE A i Tt @ b
: i ol foriin e & s g
e T T I i - k]
(2) "Input/Qutput - o
. n b - ™
Settings" alaninda ginis |2 - pREEIE e,
sayisini 5 olarak degistirin, |« = ovem- o Aomermme . f : .
'J LB e TR OF )

TS @

o o e oy e

(3) FB Sifirlama giris alani
sayisi 5 olarak dedistirilmistir.

s o 07 wtee_ @0 @ | 2

Opatics 15 e, Sofrg it Ml Toald Cotbeip Al & PE bl




m Programlama (islev Bloklarinin Cikis Alani Sayisin1 Degistirme) )

— Yonlendirme islev blogu cikis alani sayisini artirin.

D T T ——— —

[ —

-8l P e B Wlfocomes By e B -

W Hotmaos conbuention [ Loge ot B 60T netmork mosita 3] T mepont g ougeoiics T thte Rociris
FAAV@am -DhAlveifERs as

Vmstrm | ot ey papr L P L

« U oy

-1 oo ©

Hypemmioet

v o ’ & e

® Lenmpsytae 2 Py e [ iia (2) "Input/Qutput

o i A memonn Settings" alaninda gikig
] R sayisini 3 olarak degistirin,
. b of inpuds
= &S B chom g

1 A T ; ;
— I

, o H e Optonsioveud [y Tew 172 e
(1) N FB Yéanlendirme'yi e
cift tiklayin. 8 B bl | ot Bt s B e Bt -
W et it A g i [P T it i1 T gt Bt 0 i i CPUL module
—m_lo' Vaws Q0N 9 SFEA A dh Comipeman g ot
[* Tammy AT T =l
L z
% e 5 |
- Wrwa eiup PO 0 . = =
opese Bif o o = o
: emimepia ]
= O & & Lmesmomu  § ¥
L) e pe oy @

= B a Mo g I e T ]
X pemypmaripaf '

[ALE = o ] B e ]
[ IS ]

{3) 1:N FB Yonlendirme gikis alam
sayisi 3 olarak degistirilmigtir.

5 e e | wos Gos O i = ol
Crmnter B e (et Mt T apartn 4 el |




4.5.7 Programlama (Girisleri, FB'leri ve Cikislari Baglama) )

— Inputs, function blocks ve outputs baglantilarini asagidaki sekilde gosterildigi gibi yapin.

. 3 ResetXTIO[N].14 s O Motor gikigi

1jefuls Bwepys

— - E-SInp.ESh.XTIDH].IW 'a'

-

i N P Rese: 0 Yegil lamba
- W Safety switch XTIO{]I7 —
E‘! "l RE1MREZVRE2T ¥TI0 [ Kirmizi lamba
5 |4
Sy
= b Socallooconinacadcosc000n o0t
a il MinTwin XTIOM)LHR —— - - oo
- B T T T Sifirlama didgmesi
El — L e lambasi
3
=




_ Proje Simiilasyonu

B Safety Controler Setting and Monisoring Tool 170 - [New project] =
RS U O (1) Gérdndmi simdlasyon garinimine gegirin.
- &H ﬂcnmmﬁg‘; !HEGHM([ ;I_:,;'J-.\_ et | T Tramafe H_’ Up

BB Hordware contigunation [ Logicednor || GETH networkmodte 1) [T] Repodt o Diagnoscs T e CPU1 module |
fropreses - 7] Sam -@i@ad v sFda) e |

Fursction bocks i
Leea ] I' Ueea 1B o —— slms oMot odms +Xdma «i00ms i - @ (Oo0D0ea0 9 ©

v

(3) Simdlasyonu baglatmak igin Oynat ddagmesini tiklayin,

(2) Agmak igin cihazi tiklayin,

. .;I—HIIUI:()TIOH:D' [T S
';'—-thlﬂrﬂﬂwm':o: 8-

Operstor 123 Offfine Ll Setting sncd Moritering Teol configurstion s not verfied |

Sekil. Simalasyon gdrandmad




4.7 Proje Raporu Olusturma )

B Rapor olusturma prosediirii

(1) Rapor gdrdndmdnd agin.
B Sadety Contraller Setting and Moniscring

Propct  Dedice  fairas
bh'l ytomm:ng. !HEmnn!; § Disconnact |2 g Transter 18 o ||

dwsca conbigurstion A0 Logic wdtor  [F GETH netwerk modde 113]

(1) Rapor goriiniminl agmak igin Rapor digmesini tiklayin.

{2) Segin.
(2) Sol taraftaki secim listesinde rapora eklenecek bilesenlere ait ™
onay kutularini etkinlestirin veya etkisizlestirin.

B, Change repert stnacture [y

"aport 1/29/2015 2:29:04 PM
(3) Seciminizi tamamladiktan sonra, Raporu yenile digmesini
tiklayin.

(3) Raporu yenileyin.

Bunun Uzerine rapor bir araya getirilir ve sag pencere
boliminde gorintdlenir.

B Raporu kaydetme veya yazdirma
Rapor PDF olarak yazdirilabilir veya kaydedilebilir.

e Raporu PDF olarak kaydetmek icin, Kaydet digmesini tiklayin.

e Raporu yazdirmak igin, Yazdir diigmesini tiklayin.

Raporun PDF dnizlemesi olusturulur ve ardindan bunu
yazdirabilirsiniz.

Rapor gérandm (kismi)
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Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

Yeni Proje Olusturma

Donanim Ayarlama

Ogeleri Yapistirma ve Parametreleri Ayarlama
Etiket Adini Dizenleme

Mantik Olusturma

Proje Simulasyonu

Proje Raporu Olusturma



m Proje indirme )

Bu bolimde bir giivenlik denetleyicisine projelerin nasil indirilecegi ve projelerin nasil dogrulanacagi agiklanmaktadir.

5.1 Guvenlik Denetleyicisiyle Baglanti

5.2 Proje indirme

5.3 Proje Dogrulama

5.4 Guvenlik Denetleyicisi ile Arag arasinda Proje Karsilastirma

5.5 Bu Bolimuin Ozeti




_ Giivenlik Denetleyicisiyle Baglanti

B safety Controller Setting and Monitaring Tool 1.7.0 - [New project] cunsaved>

Project  Device  Extras

#- & | & comsens

“Connect”

ED-;'..:-'“&.‘: T4 Transfer

ﬂ___ upload | -

ddgmesini tiklayin.

HGETH network module,

)

Revizkon &
o e )
-I_l\ia

= Network Modules

-
=
GETH [cew]
Rirvigion Wilme = Wl
= 1j0 modules
B mo xom
Revision Wime = Wlax w
L] ] & ﬂ
v Out 1 -
= Relays

] Mo+ | Elorre i Indo Gy Pactie

&) Corvmciing 1o MELSES Communmaiion OTH
& Corvmcting 1o GPUY modals

& Corrmcting % Mitnubshi GETH

&) Corvmciing to Mitsubishi XTI

D Sconnivg baud rases

@ hitislizing connection 10 "CPUT module

@ COME Scanning baud rases

B Crwcking covnsttion #ate of "GPUT moduls®
D Comwction of "CPUN sodule’ |3 Syatem Onlies

[%-&H

Operator iR Offine fl Setting and Monitoring Toal configuration is rol

m »

B Safety Controfler

and Monitoring Tool 1,70 - [Few praject] <unssmeds-

Broc Deves P

Only mades S8 B

Module 13

7 D] comnect I omconnect | P Transter g upiosa | -
.na-mummﬂ;;ralm oA Logic editer Ha‘nmnm:u] Him CPU1 module

a oa a

FNVIE  Fwvidio
Raw Wl R,V e

2 H Févam
% P, V' 255

Oparater il System Onlire |w Davice configeration bs verified

R




_ Proje indirme

Project  Device  Extras

2 - t’ Hl Com

W Hordware configuration |4 Logic editor
Oy mochules with ervoes
.M
Madule 0 %
Device:
ol ®
Sarml furibar 1
Mamery plig E
date code 1 a‘;
Frrmware
— Y ER
Hisrgdwrare
Wersion 1 @
WErsnSEp: 1=
Operatonal
alatuw
Madule 13
Device: C
Type pode: W
Serel rumber g
- Froware [
K TG
i Hardwaig =
WersiDn
VersonSiep 1
Operatonal P
Alatudk
Maodule 1 =
£l {11 i *
B Modubes | i [ Info [ Partisr

velid configuration / Executing

settings B34 connect

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>

(1) “Transfer"

digmesini tiklaymn.

ev. ¥ 10

[—5]

- Device tvpe MELSEC-WS
Tvpe key CGPU
Serial number 1405 0030 | (2) Parolay girin.
Varsayilan: "MELSECWS"
Uszer level Pazzword V
Adminizstrator - l
Progress

(3) "Log On”
diagmesini tiklayin.

The CPU module *CPU1 module® is currently
vefified. Do you really want 1o download the
configuraton?

9

[ Log on

Log of

J {

Oparator } System Onling |w* Dewvice configuration is verfiad

m

¥

{4) "Yes" diigmesini
tiklayin,




_ Proje indirme

Modules a

i safety Controfler Setting and Moniaring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved>

Project Dewice Extras
- & b

@ Hordware configuration | @k Logic editor |2 GETH network madua [13] %] Report

com settings B34 cor

Ol mochules with arrors

a (15 ]
FWVI0E  FWVZI0

Madule 0 Rev.Wixe  Few.Vim

Devvice
Typa tade
Sl fyrmbir 1

Mamery plug 1
durie code:

Frrmware
RRGR
Hisdweirg
WSO
Versnsien

Operatonal
et

Madule 13

B Modubes | i [ Info [ Partisr
Walid configuration / Executing

ot mnlmr‘eﬂ E'mnsfer '[gwm L

Oparator 13 Systam Onling [w* Dewvica of

==

CPU1 module i

Progress

Do you want to run the head device "CPUA1
module™?

2

(3) "Yes" digmesini tiklayin.




_ Proje Dogrulama

* Dogrulama islemi tamamlanmadiysa, CPU modilu gl¢ yeniden acildiginda DURMA durumunda kalr.
Glc yeniden agildiginda CPU modulini ¢alistirmak icin, dogrulama isleminin yapilmasi gerekir.

[ Safety Controller Setting and Monfoning Tool 1.7.0 - [New project]<unssved:=
Project  Device  Extras
- bu

iegs I3 comect PfRoisconnec | Py ronster By upicad

B Hordware conguracion | A Logic edier Hl.’.!"nmmmmil!'l ) moport 8 Dingnosties ﬁmam&r

e e
- .

CPUL module I

Contpurtion dagmesini tiklayin.

(1) "Upload and verify configuration” | o

V2D
Wi

Usar group
Apphcation name
Chagisarm. i thi proget
Chaciigrm n the deics
Configuration date

CPU modube
O=DATSF TS
BNTEETS
EHTEE 23800 PM

3 System is enliea sa "CON"
o Diach conbguision iy vibd
@ Applcabion is uming

+' Seing and Mondensg Tool conligunaton in e drece
i% aqual with the Semng and Mentenng Teol
conbguraticn

b Sefeng and Montoneg Teol conbgeration s ool wrfied

s Device configuration is not veried

{ [ Mt - Emmarts ) ko iy Portial aplcaricns
Vil confgurstion | Execuling

Progress

Attention. the following report ks safety-
relevant. Study it carefully.

—

ug Upioad and verify nesult
=)
Report 201812007 13:04:44
Bill of material
=] 1.9] a

(2) "OK" ddgmesini tiklayin.

Set devios 1o venlinf®

=

(3) "ves" digmesini tiklayin.

w ||




_ Giivenlik Denetleyicisi ile Arag arasinda Proje Karsilastirma

M Eslesmeme

H Eslesme veya dogrulandi

I Safeny Controller Sesting and Monoring Tool 1.7.0 - [New project] <unsaved> " Eﬁq

I Safety Controlier Setting and Manoning Tool 1.7.0 - [Mew project] <unsaved>

Lo ]|

Eroject  Device Extras
- BB comsetungs i corne: J]foncoenet | Py Tranater Pryuplosd B -

‘mnqunﬂm :lbum:odnm B oo natwaric mocuie [13) ] Repont CPU1 module I3

Broject  Device  Extras

:.Hmm:wwm Q-anc

< g FlV 201 FNV 108 F V215
Ree Wiz  RevVisx R Vi

User group Admanestraton

Apghe aman CFUT modide

e

Checksum D 1TSFT0S

this progct

Chwcicsum o O TEFT08

the device

Conhguration &7

dste 1430

e System is caling va "COML
o Diaie Configuistnon i vald
@ Applcstion is runreng

~ Setting and Montonng Tool
eonfiguration in the dewce is

[ Mechides g Elemerns i e Gy Partini

-ﬂ-b“ 4 ¥ Com settings ;_ﬂ.’mm-. mw E.'I‘rm EUFINH -

editor [ GETH network moduie 113] ) Report CPlj‘lmoduIeH
T ——

alid configuration | Exenuting | Administrator i) System Oniine [ Dwvice configuration s verified

"

tekrar dogrulanmasina gerek yoktur.

e Henliz dogrulanmamis bir proje indirilirse, dogrulama gerekir.

e Dogrulanmis bir projenin indirilmesi durumunda, dogrulama tamamlandi durumu korunur. Projenin
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Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Guvenlik Denetleyicisiyle Baglanti
e Proje indirme
e Proje Dogrulama

e Guvenlik Denetleyicisi ile Arag arasinda Proje Karsilastirma



Giivenlik Denetleyicisini Baglama/Baglantisini Kesme

Bu bolimde bir giivenlik denetleyicisinin nasil baglanacagi ve baglantisinin nasil kesilecegi aciklanmaktadir.

6.1 Glvenlik Denetleyicisiyle Baglanti
6.2 Baglanti Kesme
6.3 Yeniden Baglanti

6.4 Bu Bolimiin Ozeti




_ Giivenlik Denetleyicisiyle Baglanti

Bir gtivenlik denetleyicisi ile kisisel bilgisayari RS-232 yoluyla baglayin ve glivenlik denetleyicisinin gliclind acin.
Ardindan, Setting and Monitoring Tool'u baslatin ve siradaki "Connect to physical device" se¢imini yapin.

(1) Connect to physical device secimini yapin.

Connect 1o a station. fno project hing been loaded, one will be created
automascally.

Croabe nyw projec
Iﬁ‘ Crente  progeet with 8 MELSEC-WS er Flaxi Ling station

& Craabe 8 progect with Flex Link stations. Up 1o 4 stabons can be
configured,

@ Safety Controller Setting and Mositoring Tocd 1.7.0 - [Mew peoject] cunsaveds. =)
Bropect  Device  Extras
- c-,‘ H ‘d;’ Com settings !HCnnnlct ;l_,; Disconnect ‘I:" Tranafer H__- Upload !-
A
"Connect to physical device" oen cxiting amioct fle
digmesini tiklayin. el s & Reset topoloey
& Connecting to MELSEG Gommunication DTH
- - &) Scan on MELSEG Gommunication DTM

I Messages
) COMYE Scanning baud rates
@ Scarning baud rates
@ Scanning baud rates
o COMY: Scanning baud rates
) Trving to identify device class
ﬂ Scan request at COMYE: Trying device type Mitsubizhi CPU1 .

—




_ Giivenlik Denetleyicisiyle Baglanti )

(2) Ayari yikleyin.

— Setting and MOIHI:EUHHQ Tool ayann yliklenip
yliklenmeyecegini sorar.
Ayan ylklemek icin "Yes" ddgmesini tiklayin.
Do you want to upload the configuration on
"CPU1 module"?
Progress.
[ 6 Perform soan on "CPUT module”
D) Uplasd confiqurstion on "GPL module™
!Wmmwmwm.n-lmwl:m: P
Erofect  Danice  Eatras
#-&H e setings |3 comect 1] bncononct | Big Travuter Bigupicss | - [
I Herovare confgureeion |4 Logreanor e GETH netwonk mosue (131 %) Report CPUL module §f |
s ¢
[ —— H a 1 9] a a
- FWVIN F V106 FWV20
[r— Module 0 % FewVim FeweVim R Vi
) Feading Object 2 Drvee i
- © Fesire ot 4 me @
© Feadre et 4t e H
© Resdre Dbiect 78 s o
@ Reasdre Otpet 120 [ v o &
) Peading Obiect 120 Kartesn . @
"Yes" digmesini tiklayn. VesonBiey 13035 Ve .
- b
Module 13
Dewca T
Type code WRLOITH
Saral et 1309 oo
j [ T
§ \‘lmm 1 ;0:{5 Vi
O‘:.M O
okins | a1 i g Pt slications _ 1l




_ Baglanti Kesme

Ayari degistirmek icin, Disconnect diigmesini tiklayarak cevrimdisi modu etkinlestirin.

W Safety Controller Setting and Manitoring Tool 1.7.0 - [New praject ]<unsaved:

=)

Broject Device [Extras
i}-bw 4 Com settings ]_;_i_o----:

' Hardware corfiguration -Q- Logic editar

T Transfer Euupbad LA
module [13] %] Report 88 Diognostics

odule i .

Dovici e
Type code WSD-CPU1 @
Serml nuTher D e
Werery g . &}
dale cade e e
Frmware
version WIpia E
Herdware
versin el @
WensinnTIED 130245 WIxx |
o]
e friea
Module 13

GETH

WHO-GETH

1188 DHE

Ve

m

1300048 Wi

Orire

[ Modudess g Elemarts i) nfo [y Partial applications

rPﬂ:grar.s

& Disconnecting from Mitsubishi GETH

& Discannecting from Mitsubizhi XTI

&) Disconnecting from GPU1 module

a [izconnecting from MELSES Gommunication DTH

l Mezsages

vaalid confiquration / Exeouting Operator §53 System Onling |w Device configuration is verifisd ”




_ Yeniden Baglanti

P 106 PV 2.10
R, V' 13x Rew. W 2.

CPUG (=] CPU3 0
Ressision y ! i__g
o EFl
[
|
= Hetwork Modules Q
2 =
- ]
GETH GO
Rervizion Vi ow Wl
= N0 modubes
XTI xXro
Rervsion Vi v Wilxx -
& h [] B
LT ' - =

]
! Modules: | Elements [ Indo |Gy Partial applications

T safety Controller Setting and Manitaring Tool 1.7.0 - [New preject] <unsaveds [ | ]
Project  Device  Extras
- t“ H &'-' Com settings I| 1% Dissonnect o Transfer H-J upload | [H -
@ riordwars configuration. |10 Logi” Weor [ GETH network moduie [13] [ 55] Report o) Diognostics CPU1 module _

Operator J13 Offline |»* Satting and

-
Progress

& Corvecting to MELSEG Gommunication DTM
&) Connecting to CPU1 module

Messages
€ COME: Scanning baud rates
o Ope=ried port COMA

 not T ———
ﬁ Scanning baud rates

ﬁ Scanning baud rates
@ Ihitializing connaction to "GPU1 module”

o COMe: Scanning baud rates:

* "Connect", arag bir denetleyiciye baglanmadiginda secilebilir.




CE-

Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Guvenlik Denetleyicisiyle Baglanti
e Baglanti Kesme

e Yeniden Baglanti



Sistem Calisma Kontrolii

Bu bolimde giivenlik denetleyicisinin ¢alismasinin nasil kontrol edilecedi aciklanmaktadir.

7.1 Sistem Calisma Kontroli

7.2 Program Tanimi

7.3 Guvenlik Giris Cihazlarini Calistirma
7.4 Sistem Calisir Durumuna Gegis

7.5 Program Tanimi

7.6 Hata Tanilama

7.7 Bu Bolimiin Ozeti




71 Sistem Calisma Kontrolii

B Saesy Controter Sefting and Momtonng Toot 17,0 - [New mroject]lcungaveds

Bt Dever Bt

ﬁ_bu & Com settings !ﬁcw-«l mm hﬂrﬂc !gl-vhnd -

T erdvore confgerstion | Logc astor |t GETH retwork mocse 1131 ) mepert @) Diagrostis 3 Donn Recorder

¥ Demaris [ Mockde aivn 7] etk Modies a

g Tosl 1.7.0 - [rew ¥

| Sysem g FAVEBT PNV EWVEi0
Y Lagie nads R Wios  Raw Vimx B Sadety Comroler Setng and
Tk Fosime Ereject  Device  Eciros
8 ' o A
=i E-Sxcp- ALD
j_. Fapst Al
8 o Al ¥ Bemerns [ Mot satun || Pletwiek Misien
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7.2 Program Tanimi )

Hicbir glivenlik giris cihazi calistirnlmiyorsa ve giivenlik denetleyicisine glc verilmesinden sonra ariza olusursa, bilesenler
asagidaki duruma girer.

(;ALI$MA lambasi KAPALI
(= yesil lamba)
DURDURMA lambasi
(= kirmizi lamba) ACIK
Motor Durdurma
Sifirlama lambasi ACIK yanip sénlyor
E Motor gikisi
é'
= Yesil lamba

Kirmizi lamba

Sifirlama ddgmesi
lambasi

1efus Suib yuanng




7.3 Giivenlik Giris Cihazlarini Calistirma

B Acil durdurma diigmesini ¢alistirma

e Acil durdurma digmesi basili tutuldugunda bir sorun sinyali etkinlesir.
— Acil durdurma digmesine basin.

e Acil durdurma diigmesi normal haline geri déndukten sonra, sifilama lambasi
veya digmesine basiimasi sorun sinyalini ortadan kaldirr.
— Acil durdurma diigmesini normale déndurin.

Uygulama: Tehlike bulundugundan dolayi acil durdurma diigmesine
basildiginda, tehlike kaynaginin ¢alismasini durdurma

B Temassiz giivenlik diigmesini calistirma
e Temassiz glvenlik digmesinin parcalarinin ayrilmasi bir sorun sinyalini
etkinlestirir.

e Temassiz glvenlik digmesinin parcalari birbirine yakinlastirildiktan sonra,
sifilama lambasi veya diigmesine basilmasi sorun sinyalini ortadan kaldirir.

Uygulama: Giivenlik bariyerine takilan kapi agildiginda tehlike kaynaginin
calismasini durdurma




7.3 Giivenlik Giris Cihazlarini Calistirma )

B Giivenlik diigmesini calistirma

e Guvenlik digmesinin disari ¢ekilmesi bir sorun sinyalini etkinlestirir.
— Aktlatoru glvenlik kapisinin digmesinden ¢ekip cikarin.

e Guvenlik digmesi yerine geri yerlestirildikten sonra, sifirlama lambasi veya
digmesine basilmasi sorun sinyalini ortadan kaldirir.
— Disari ¢ikarilan aktliatori yerine geri getirin.

Uygulama: Glvenlik bariyerine takilan kapi acildiginda tehlike kaynaginin
calismasini durdurma

B Isik perdesini calistirma

e Bir nesne yerlestirilerek isik perdesinin 1sik huzmesinin dniintin kapatilmasi
sorun sinyalini etkinlestirir. I5inlari
— lsik perdesinin isik huzmelerinin nind kapatin. 7 engelleyiniz

e Isik perdesinin isik huzmelerinin 6nlni kapatan nesne kaldirildiktan sonra,
sifirlama lambasina veya diigmesine basiimasi sorun sinyalini ortadan kaldirir.
— Isik perdesinin 1sitk huzmesinin 6ntinli kapatan nesneyi kaldirin.

Uygulama: Bir acikliktan bir operatoriin girisi saptandiginda, tehlike Ellerinizi uzak
kaynaginin calismasini durdurma 7 tutunuz




7.4 Sistem Calisir Durumuna Gegis )

Gﬂvenlik denetleyicisinin gal|§masD

k4

Bir givenlik giris

cihazinin galismasi

Evet

(3) Bir givenlik girig cihazi
(1) Giig agildiktan hemen sonra (highir cahgtinldiktan sonra
cihaz galistinlmaz)

Bir givenlik girig
cihazinin galigmasi

Giivenlik ging cihazinin
galismasinin silinmesi

{4) Givenlik girig cihazinin galismas
silindikten sonra

GCaligmay sifirlama

(2) Sifirlama durumu (galigma sirasinda: motor déndsi)




7.5 Program Tanimi
7.5.1 Gii¢ acildiktan hemen sonra (higbir cihaz calistirllmaz)

Hicbir gtivenlik giris cihazi calistirlmiyorsa ve glivenlik denetleyicisine gli¢ verilmesinden sonra ariza olusursa, bilesenler

asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi

. KAPALI
(= yesil lamba)
DURDURMA lambasi
ACIK
(= kirmizi lamba) G
Motor Durdurma

Sifirlama lambasi

ACIK yanip sonlyor

I|eAuls BLIBLILIS

1jeduis SLib yuaano

Motor gikisi

Yesil lamba

Kirmizi lamba

sifirlama ddgmesi
lambasi




7.5.2 Sifirlama durumu (calisma sirasinda: motor doniisii) )

Hicbir glivenlik giris cihazi calistirlmiyorsa ve ariza olusursa, sifirlama diigmesi calistirildiktan sonra su bilesenler asagidaki
duruma girer.

(;ALI$MA lambasi KAPALL  ACIK
(= yesil lamba)
DURDURMA lambasi
(= kirmizi lamba) AGIK — KAPALI
Motor Durdurma — Donus
Sifirlama lambasi ACIK yanip sonlyor — Kapali
: Maotor gikisi
é'
- Yesil lamba

Kirmizi lamba

Sifirlama ddgmesi
lambasi

1efus Suib yuanng




753 Bir gilivenlik giris cihazi calistinldiktan sonra )

B Acil durdurma diigmesi calistirildiktan sonra

Calisma sirasinda acil durdurma diigmesine basilirsa, bilesenler asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi ACIK — KAPALI
(= yesil lamba)

DURDURMA lambasi

KAPALI — ACIK

(= kirmizi lamba) ¢

Motor Donls — Durdurma
Sifirlama lambasi KAPALI

E Motor gikis
é'

£ Yesil lamba

Kirmizi lamba

sifirlama ddgmesi
lambasi

1efus Suib yuaang




753 Bir gilivenlik giris cihazi calistinldiktan sonra )

Bl Giivenlik diigmesi calistinldiktan sonra

Calisma sirasinda giivenlik digmesinin akttatora cekilirse, bilesenler asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi ACIK — KAPALI
(= yesil lamba)
DURDURMA lambasi
KAPALI — ACIK
(= kirmizi lamba) ¢
Motor Donls — Durdurma
Sifirlama lambasi KAPALI
2 —{ + 3. ResetxTiON] 14  — Motor kst
g' g -
2 . |ﬁ_l -
= i - vesil lamba

! I i@ Safety switch XTIO[]IT

Kirmizi lamba

Sifilama ddgmesi
lambasi

11eAuls SUIB Hijuaano




753 Bir gilivenlik giris cihazi calistinldiktan sonra )

B Temassiz giivenlik diigmesi calistirildiktan sonra

Calisma sirasinda temassiz guivenlik digmesinin parcalari ayrilirsa, bilesenler asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi ACIK — KAPALI

(= yesil lamba)

DURDURMA lambasi

KAPALI — ACIK

(= kirmizi lamba) ¢

Motor Donls — Durdurma
Sifirlama lambasi KAPALI

E Motor gikis
é'

£ Yesil lamba

Kirmizi lamba

J¥8 rerarezare27 xTIO

sifirlama ddgmesi
lambasi

1efus Suib yuaang




753 Bir gilivenlik giris cihazi calistinldiktan sonra )

B Isik perdesi calistinldiktan sonra

Calisma sirasinda isik perdesinin isik huzmesinin oni kapatilirsa, bilesenler asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi ACIK — KAPALI
(= yesil lamba)

DURDURMA lambasi

KAPALI — ACIK

(= kirmizi lamba) ¢

Motor Donls — Durdurma
Sifirlama lambasi KAPALI

E Motor gikigi
é'

= Yesil lamba

Kirmizi lamba

iy winimwin xTI0pLHER
) MiniTwin XTIO[1] Sifirlama digmesi

lambasi

1jeduis Suib yiuaano




7.5.4 Giivenlik giris cihazinin calismasi silindikten sonra

Bir gtivenlik giris cihazi calistirilir ve ardindan calisma temizlenirse, bilesenler asagidaki duruma girer.

CALISMA lambasi

Sifirlama lambasi

. KAPALI
(= yesil lamba)
DURDURMA lambasi
(= kirmizi lamba) AGIK
Motor Durdurma
KAPALI

— ACIK yanip sdnlyor

1jefuls Bwepys

1efus Suib yuanng

Motor gikis

Yesil lamba

Kirmizi lamba

Sifirlama ddgmesi
lambasi




7.6 Hata Tanilama )

Tanilama sonuclari ve giivenlik denetleyicisinin calismasi Setting and Monitoring Tool tizerinde kontrol edilebilir.

Hatalar tarlanabilir. ppr e LR LR LL LN
. . - B ] o . .
Cihazlar izlenebilir. ol 1.7.0 - [New project] <unsaved: Givenlik denetleyicisine baglanan 4
Froject  Device R cihazlara ait ganlik gdrintdlenir. 2
3 TP g b | W Transfer B Unicad "
-.,Lrvc_cH &7 Com setting J__fl“....,l...t gl Transfer W Uplcad | BN .
- Hardware configuration 3} Logic editor .2'& GETH network module [13] 3 Report CPU1 module _ :
¥ Refresh 5§ Clear  J¥ Settings @ Show history | % Filter - Current operation time: 09:42:37, power cycle: 47 | Current: 4, Historical: 4 :
e ctanc oeal b " i
3 /1 034225 B56:21 AM GPU module Applcstion  Confapuratio- = the memory plug i moompatible for st lsast ore sabety L0 mo_ L}
A D225 1200 2006 26621 AM  CPU modubs  FLEXBUS+ & memory phig i ncompatble for at least ore satety 1O mo_ 3 :
s D4226 12972016 £66:21 AM CPU modubs | Application in the memory phie is incompatble for at least ore safety L0 mo_ n
s D4226 12/9/2016 &66:21 AM GPU module | Application on in the memcry plue is rcompatible for at least one safety 10 mo :
Fi W o) 0%:4 1:05 GPU module | Application jon i the memory plug is ncompatible for st least ore catety LA mo_ -
i o 094 1:05 CPU module FLEXBUS+ lation ir the memory plug it mcompatible for at least ore safety L0 mo_ N
[]
Il m
Code 0x001F4006 [
Description Canfiguration in the memary plug is incompatiile for al least one safety 1'0 module L
Time stamp 09:42:25 I A -
rintilar n
Local time 1292016 §:56:21 AM A ¥ .
Power.up cycles 47 u
Type Warning (non-volatile) :
Source CPU module ™
Category Application [ ]
Information 08 0300 00 :
Occurrence counter 1 - T ||“1 =
Power on hour 00:00:12 {12 s} [ ] I By e
Operating hours 09:42:25 [34545 g) :
Block B d
Register i} ]
CPU channel A :
]
‘ g an an  wn - an
- Modiilii goriiniimii
i - *
L] -
Configuration is invalid / Configuration required Oparator ¥ g CPU module online |« Davice configuration is verified FEEEEEEEEEREEEEEER

.-II-II-II-II-II-II-II-II-II-II-.I-'I-.I--
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7.7 Ozet

Bu boélimde, sunlari 6grendiniz:

e Sistem Calisma Kontroli

e Program Tanimi

e Guvenlik Giris Cihazlarini Calistirma
e Sistem Calisir Durumuna Gegis

e Program Tanimi

e Hata Tanilama



Artik GUVENLIK DENETLEYICiSi TEMEL KURSU Kursunun tiim derslerini tamamladiginiza gére, son teste girmeye hazirsiniz.
Anlatilan herhangi bir konudan emin degilseniz, litfen bu firsati o konulari incelemeye ayiriniz.

Bu Son Testte toplam 6 soru (6 6ge) vardir.
Son teste istediginiz kadar girebilirsiniz.

Skor sonuglari
Dogru cevap sayisi, soru sayisi, dogru cevap ylzdesi ve gegme/kalma sonucu skor sayfasinda goriinecektir.

1 2 3 £ 5 & T L L] i | i1 i
Yeniden Dene Test FAE < | Toptam sns 28
Test 3 AEAEANS Degra crapl: 22
Test 3 o
Teur 4 v | v vizde: 79 %
Tear 5 | ¥
Yeriden Dene Teit & o+ . a
Teat 7 FArArar Testi gegmek igin, dogru
Teit8 :: FAA AR cevaplarin %60 olmasi gerekir.
Tt &
Weeniden Dene Teas 1 s | | ] 1 |




Bir guivenlik denetleyicisinde (MELSEC-WS), bir CPU modiiliine "en fazla 10" glvenlik G/C modili baglanabilir.

Q1




Guvenlik denetleyicisi igin bir programlama araci olan Setting and Monitoring Tool Ucretsiz olarak temin edilebilir.

Q1




Guvenlik denetleyicisi igin Setting and Monitoring Tool programlama dili "FBD" dir.

Q1




Guvenlik denetleyicisi icin Setting and Monitoring Tool rapor olusturma islevi donanim konfigtrasyonlarini ve hata ge¢mislerini PDF
dosyalarina cikartabilir.

Q1




Guvenlik denetleyicilerinde proje indirmek icin gereken "Yonetici" kullanici seviyesi icin varsayilan parola "MELSECWS" dir.

Q1




Guvenlik denetleyicisi bir ag tizerinden MELSEC-Q serisi programlanabilir denetleyiciye baglanamaz ve programlanabilir
denetleyicinin calisma durumunu izleyemez.

Q1




Bir guivenlik denetleyicisinde (MELSEC-WS), bir CPU modiiliine "en fazla 10" glvenlik G/C modili baglanabilir.

Q1




Guvenlik denetleyicisi igin bir programlama araci olan Setting and Monitoring Tool Ucretsiz olarak temin edilebilir.

Q1

O o




Guvenlik denetleyicisi igin Setting and Monitoring Tool programlama dili "FBD" dir.

Q1

O o




Guvenlik denetleyicisi icin Setting and Monitoring Tool rapor olusturma islevi donanim konfigtrasyonlarini ve hata ge¢mislerini PDF
dosyalarina cikartabilir.

Q1

O o




Guvenlik denetleyicilerinde proje indirmek icin gereken "Yonetici" kullanici seviyesi icin varsayilan parola "MELSECWS" dir.

Q1

O o




Guvenlik denetleyicisi bir ag tizerinden MELSEC-Q serisi programlanabilir denetleyiciye baglanamaz ve programlanabilir
denetleyicinin calisma durumunu izleyemez.

Q1




Son Testi tamamladiniz. Sonug alaniniz asagida gosterildigi gibidir.
Son Testi sonlandirmak icin bir sonraki sayfaya ilerleyin.

Son Test 1

Son Test 2

Son Test 3

Son Test 4

Son Test 5

AN NN AN

Son Test 6

Toplam soru: 6

Dogru cevaplar: 6

Yiizde: 100 %

Temizle




GUVENLIK DENETLEYICiSI TEMEL Kursunu tamamladiniz.

Bu kursa katildiginiz icin tesekkdr ederiz.
Derslerden keyif almis olmanizi ve bu kursta edindiginiz bilgilerin gelecekte faydali olmasini umariz.

Kursu istediginiz kadar cok gézden gecirebilirsiniz.

inceleyiniz

Kapatiniz
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