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Bu kurs, FR serisi invertdr kullanicilari igin
tasarlanmistir. Bu kursa katildiginizda, hata
olustugunda sorunlar kendi basiniza nasil
cdzeceginizi ve sistemi cabucak nasil
dizelteceginizi 6greneceksiniz.
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»@Tm Kursun Amaci

Bu kurs, invertér bakimini 6grenmek icin ilk defa FR serisi invertér kullanarak bir sistem olusturacak FR serisi invertér
kullanicilar icin tasarlanmstir.

Bu kursta, FR-A800 serisi invertorl ¢alistirmaniz gerekmektedir. _
Oncesinde, (her ikisi de 800 serisi invertdr icin olan) “Invertérin Temelleri (Calistirma) kursuna” ve "Invertériin

Temelleri (Islev) kursuna” katiimaniz énerilir.

* Bu kursta, IPM motorun agiklamasi yer almaz.
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>m Kursun Yapisi

Bu kursun icerigi asagidaki gibidir.
Bolim 1'den baslamanizi tavsiye ederiz.

1. Béliim invertor Mekanizmasi

Bakim icin gereken bilgileri edinmek icin invertériin temel mekanizmasini 6grenin.

2. Boliim Bakim Plam

Bakim planini nasil yapacaginizi ve uygulayacaginizi 6grenin.

3. Béliim Bakim ve Kontrol

Invertér sisteminde nasil bakim ve kontrol yapacaginizi 6grenin.

4. B8lim Sorun Giderme
Olusabilecek sorunlarin nedenlerini nasil ortadan kaldiracaginizi 6grenin.
5. Boliim iz Siirme Islevi

Sorunun nedenini arastirmak icin kullanilan iz stirme islevinin genel hatlarini ve nasil kullanacaginizi 6grenin.

Final Testi

6 soru (13 madde)
Geg¢me notu: %60 veya Ustl
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>m Bu e-Egitim Aracinin Kullanimi

Sonraki sayfaya git Sonraki sayfaya gidin.

Onceki sayfaya dén Onceki sayfaya déniin.

"Icindekiler Tablosu" gériintiillenerek istediginiz sayfaya

e ulasabilmenizi saglar.

Egitim programindan gikin.

R Egitim programi penceresi kapanir.
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m Kullanim Onlemleri
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Giivenlik énlemleri

Ogrenirken gercek triinler kullandiginizda, liitfen ilgili kilavuzlardaki giivenlik &nlemlerini dikkatlice okuyun.
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m Invertér Mekanizmasi ) e

Bu b&limde, bakim icin gereken bilgileri edinmek icin invertériin temel mekanizmasi agiklanmaktadir.
Temelleri daha dnce égrenenlerin bu bolimiin icindekileri tekrar incelemesi énerilir.

1.1 Invertériin Kullanim Amaci
1.2 Invertdriin ic Yapisi

1.3 Konvertér Devresi

1.4 Siizgecleme Kapasitori
1.5 Invertér Devresi

1.6 Kontrol Devresi

1.7 Bélim Ozeti
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> invertorin Kullanim Amaci ) 000G

Elektrik enerjisi sirketinden saglanan AC gii¢ frekansi sabit (60 Hz/50 Hz) oldugu icin, dogrudan glic kaynagina
baglanan bir motor sabit hizda caligir.

Invertér, frekansin ve voltajin esnek sekilde degistirilmesine ve motor hizinin degistirilmesine olanak saglar.
Ornegin, bir klima sicaklik ayar icin motor kullanir. Invertériii klima, motor hizini kontrol ederek sicakliklar serbestce

ayarlamaniza olanak saglar.

M invertorsiiz

60 Hz/50 Hz

Rotasyon hizi sabittir,

M invertorle

60 Hz/50 Hz

Rotasyon hizi esnek sekilde degistirilebilir.

Frekansi ve voltaji kontrol edin.
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»m Invertoriin I¢ Yapisi ) 00c

Bu bélimde, invertériin ic yapisi aciklanmaktadir.
Asagida, invertériin dahili devresinin blok semasi ve her devrenin islevi gosterilmektedir.

Sizgeglemne devresi :
R Konvertor {sizgedleme sitanii) lguertﬁlr
devresi J = SVTEY
. c Demeraj akirm  DC voita)
Gug @) Z§ sinirlama <
kaynad I\. devresi
G T TSll:alcilc
)\w sensorii
Valtaj Voltaj Alam
tespi tespi tespiti
-
o —' Kontrol devresi > Cikig sinyali,
Girig sinyali hata sinyali vb.
Rotasyon
tespiti
Cahstirma paneli
Sogutma far Invertér
Konvertor devresi AC'yi DC'ye ddnistlrdr
Sizgecleme kapasitoni| | Konvertor devresinde donistirilen DC gl voltajimi stzer.
invertéir devresi Kontrol devresi tarafindan belirtilen frekansta DCyi AC'ye donigtlrdr.
. Giris sinyalinden komut alir ve bunu invertor devresine gdnderir.
Kontrol devresi ; . - - -
Invertor devresi durumunu gonderir.
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m Konvertor Devresi

Konvertor devresi, girilen ticari AC glicti DC glice dénistlrdr.

- Stzgecleme devresi _
Konvertdr (suzgecleme kapasitord) Lrwertqr
devresi - evresi
> DEI:II'IETE_]' DC voltaj
akim -
zs kantrol -
devresi ~
- Sicaklik
SENs0r
: T
g =
Y 1
A — = Kontrol devresi
Girig sinyali I—————

Rotasyon
tes .ml“'?‘

| Calistirma paneli
Sodutma fam

Invertsr

Asagida, giris voltajinin/akiminin dalga bicimi gésterilmektedir.

] | Giris voltaji

NtV Giris akimi

Cilag sinyali,
hata sinyali vb.
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»m Siizgeg¢leme Kapasitoru

) ﬂﬂﬂ

Sizgecleme kapasitéri, konvertér devresinde dénistirilen DC voltajini siizer.

stzgecleme devresi
R Konvertér _@ Fapa FE]'.! Invertér
devresi - devresi
Gic S Demersj  DCuvoltaj |
- @) akimi e
kaynagi kontrol
T devresi T *
{© - Sicaklik
g sEnsir
Ita) Itz
teapl oot
* Y
S Kontrol devresi | Cikig sinyali,
—— - -
Girig sinyali hata sinyali vb.
tespi
Calistirma paneli
Sodutma fam

Invertsr

Asagida, siizgeclemeden dnceki ve sonraki DC voltajlarin dalga bigimleri gésteriimektedir.

AN ey T

Suzgeclemeden dnceki voltaj dalga bigimi Suzgeclemeden sonraki voltaj dalga bigimi
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ﬂ Invertor Devresi

Invertdr devresi, voltaji DC'den AC'ye déniistiriir ve motora génderir.
AC'ye donistirtrken, devre, frekansi kontrol devresinden gelen komuta gore degistirir.

Siizgecleme devresi
istizgecleme kapasitér) Invertt'jr

= devresi
Demeraj DC voltaj
akeirm
kontrol _{T

devresi ™
Sicaklik

Voltaj Voltaj
tespiti tesp

'

Girig sinyali INE——— Kontrol devresi Cikag sinyali,

e hata sinyali vb.
tEﬁErtl I
2| Calistirma paneli

Sogutma fam

Asagida, cikis voltajimin/akiminin dalga bicimi gdsterilmektedir.

. I ....
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@I ontrol Devres:
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Kontrol devresi, invertoriin beynidir.

slizgecleme devresi

Invertériin calistirma panelinden veya harici giristen gelen komutlara gére, devre, motoru baslatir ve durdurur ve
invertor devresini kontrol ederek frekansi degistirir.

Konvertér (sizgecleme kapasitarii) Lrwertﬁ;r
i evresi
devresi Demersj  DCvoltaj
akimi
ZS kontrol <
devresi T o
Sicaklik
SEnSEAF
|tEI|E' 1"'°It'?'.
It teEPl
i |
.
Giris sinyali EE— > Kontrol devresi
Rotasyvon
tes .'h?":‘
Calistirma paneli
Sogutma fam

Alkim

kontroli

———

fnvertor

Cikis sinyali,
hata sinyali vb.




3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod tur

@SB oiim 6zet

Bu béliimde sunlan 6grendiniz:

Invertoriin kullanim amaci

Invertériin ic yapisi

Konvertor devresi
Stizgecleme kapasitori
Invertor devresi

Kontrol devresi

Ana Fikir

Invertor, ticari AC giciin frekansini (60 Hz/50 Hz) degistirir ve motor hizini

fnvertdr mekanizmasi kontrol eder.

invertoriin dahili devre sistemi konvertor devresi, siizgegleme kapasitorii,

Invertdriin ic yapisi invertdr devresi ve kontrol devresinden olusur.

Konvertor devresi Konvertor devresi, girilen ticari AC glict DC giice donigtirir.

Siizgecleme devresi Stzgegleme kapasitori, konvertdr devresinde ddnistirilen DC voltajini slizer.

invertor devresi, konvertér devresinde donistirilen voltaji DC'den ACye
dondstirir ve motora gonderir.

AC've donlistiriirken, devre, frekansi kontrol devresinden gelen komuta gdre
degistirir.

fnvertdr devresi

Kontrol devresi, invertériin beynidir ve motoru baslatir ve durdurur. Invertériin
Kontrol devresi calistirma panelinden veya harici giristen gelen komutlara gore, devre, motoru
baslatir ve durdurur ve invertdr devresini kontrol ederek frekansi degistirir.
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>m Balkim Plani ) 00c

Bu bolimde, bakim planini nasil yapilacagi ve uygulanacagi agiklanmaktadir.

2.1 Sistemin Kullanim Siiresi
2.2 Planlama

2.3 Tasanm

2.4 Baslatma

2.5 Calistirma

2.6 Giincelleme

2.7 Bolim Ozeti
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2.1 Sistemin Kullanim Siiresi

Kullanim stiresi asamalarina uygun bir bakim plani yapmak ve uygulamak ¢ok dnemlidir.

B Kullanim siiresi asamalarina uygun balkim plam

HELIEIGE!

w @ Baglatma

Calistirma

Gincelleme
Baglatma

Planlama asamasinda bakimi gz &ninde bulundurun.
Sistemin amaclanm ve gerekli islevlerini net bir sekilde
tarimlayarak uygun drinleri segin.

Uygun bir sistem tasanimi belirleyin. Uygunsuz secilmis
drinler veya uygunsuz kurulum, kablolama veya
dizenleme sorunlara neden olabilir.

Tam dlgekli islemlerden dnce sistemin test edilmesi ve
dogrulanmasi, galisma sirasinda olusabilecek sorun
sayisini azaltir.

Tidm sorunlar tammlandiktan sonra, sistemnin istikrarl
galismasi saglanir. Ancak parcalar hizmet dmidirlerinin
sonuna yaklastikca olasi anzalara karsi hazirhkh olmak
onemlidir.

Sistemin tamam glincelligini yitirdiginde, yeni serinin
drunlerini kullanarak sistemi glincellemeyi
diginebilirsiniz.
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Ticari glig kaynaginin kullanildigr duruma nazaran, invertor kullanmak enerji tasarrufu saglar.
Invertor secerken, enerji tasarrufu etkisi dnemli faktorlerden biridir.

M Enerji tasarrufu hesaplama sayfasi

Enerji tasarrufu hesaplama sayfasini, Mitsubishi Electric FA Kiresel Web Sitesinden Ucretsiz olarak indirebilirsiniz.
"Ticari gic kaynag!" ile "invertér kontrollinin" degistirilmesi sonucunda elde edilen enerji tasarrufu etkisi Excel
sayfasi ile hesaplanabilir.

Enerji tasarrufu etkisini hesaplamak icin, motor kapasitesini, motor sayisin, calisma stresini vb. girin.
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Invertér secerken, ltfen su Griinleri satin almay: distiniin.
Bu drlinler bakim, kontroller ve sorun giderme igin kullamishdir.

Uriin

LCD cahstirma paneli

Gorinti

Aciklama

= Bu LCD calistirma paneli, harici olarak kurulabilir.
= Bu LCD calistirma panelinde, mendler gibi metin

(Kurulum yazilimi)

(FR=LUOS) bilgilerini gdsterebilen LCD monitdr bulunur.
= Parametreler, bu aygitla ayarlanip kaydedilebilir.
Mini B
k““‘f__kt??' FR Configurator2'nin (kurulum yazilimi) sihirbaz
L i (interaktif} islevi, parametrelerin ayarlanmasina olanak

FR Configurator2 —=——"
USE kablosu

Invertor

saglar.

USB badlantisi sirasinda, grafik iglevinde yiiksek hizl
drnekleme kullanilabilir.

Olgiim aleti

Pens ampermetre  Osiloskop

Bu aletler, akim/voltaj dlgimi ve dalga bigimi elde
etmek icin kullamlir.
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»m Tasarim ) 00c

Invertér sistemi tasarlanirken, soruna neden olmayan kurulum ve kablolama yapilmasi énemlidir.
M Topraklama

Uygun topraklama yapilmazsa invertdr diger aygitlan etkileyen giriltiye neden olabilir.
Ayrica diger aygitlarin neden oldugu griltd, invertére verilen harici giris sinyallerini engelleyip hatali ¢alismaya yol acabilir.

A) Miumkunse invertor icin bagimsiz topraklama kullanin.
Bagimsiz topraklama (I) mimkiin degilse asagidaki sekilde invertériin topraklama noktasinda diger ekipmanlarla baglandig
genel topraklamayi (II) kullanin. (II) 6gesinde gdsterildigi gibi, invertéri topraklamak igin baska ekipmanlarin topraklama
kablosunu kullanmayin.
Bircok yiksek frekans bileseni iceren kacak akim, invertdriin ve cevredeki aygitlarin topraklama kablosuna akar. Bu nedenle
invertdr diger aygitlardan ayn olarak topraklanmalidir.
Bu invertdr topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel glivenlik diizenlemelerine ve elektrik yasalarina uygun olmalidir.
(NEC balimi 250, IEC 536 sinif 1 ve diger gecerli standartlar).
EN standardina uygun, 400 V sinifi invertdr icin nétr noktal, topraklanmis glg kaynadi kullaniimaldir.

B) Mimkin olan en kalin topraklama kablosunu kullamn.
C) Topraklama kablosunun boyu miimkin oldugunca kisa clmalidir.

D) Topraklama kablosunu, gurtltiiye karsi hassas ekipmanlann I/O kablolanndan miimkiin oldugunca uzaga ve minimum
mesafeyle paralel olarak yerlestirin.

o

() Bagimsiz () Genel (I} Genel topraklama
topraklama...Uygun topraklama...Uygun kablosu..Yasak
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B Kurulum ortam
invertdr gibi hassas bir ayqit, i1siya ve toza karsi dayaniksizdir. Kurulum ortamini degerlendirin.

- — ™ [ ™~
ﬂEn az 10 cm

Invertar

5cm,|t-—- '—:|t5cm

Enazlcm Enaz 1cm
Ecm
b 4

Sicakhk: -10 ila +50°C

Nem orani: En fazla %20BN ﬂEn az 10 em
. . Iy vy
Yeterince bosluk birakin ve * 40°C veya daha diglik bir cevresel * 5,5K veya iistil icin en az 5 cm bosluk saglayin.
sogutma énlemleri alin. hava sicakli@inda, invertorler aralaninda
bosluk birakilmadan (0 cm bosluk)
yerlestirilebilir. (yalmzca 22K veya alti)

Birden ¢ok invertori bir muhafazaya yerlestirirken,

Gevre srlicakllf;l 4n;c;gri asarsa sogutma onlemi igin paralel olarak yerlestirin.
invertdrler arasindaki bosluk en az I Arit di lar rlestiri

1cm (5,5K ve%a daha yiiksek kapasiteli Invertdrii dikey olarak yeriestirin.

invertorlerde cmy) clmahdir.

75K wveya daha yiiksek kapasiteli
invertdrlerde, alttan ve lstten en az
20 cm, sagdan ve soldan en az 10 cm
bosluk birakin.

Invertér, hassas o\ T 2l
makinelerden ve | |
elektronik Q ,h....%, )

parcalardan olusur. _ W Titresim Yiksek sicaklik ve
Islem hatasina veya Dogrudan giines 151g1 | (5,9 mysn? veya Gstil)  yiiksek nem oram | Yatay kurulum

anzaya neden e '
olabilecedi icin, {

asagidaki kosullardan N -:

hicbirinde asla . &

Yag buhan, yamc
kurulum yapmayin F"anEl icine kurulum E’;J:ﬁi?ﬁggaﬁr EE. kﬂlulif}éﬂzr Yamo maddeye

veya kullanmayin \_yapldginda | tasima oz, kir vb, kurlum
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»m Baslatma
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Invertér sisteminin ayarlanmasindan (kurulum, kablolama ve parametre ayarlar) hemen sonra, tam élcekli islemler
gerceklestirmek tehlikelidir.

Yanlis kablolama veya parametre ayarlar, hasara ve kazalara neden olan bir soruna yol acabilir.

Bu nedenle asagidaki prosediirii izleyerek tam &lgekli islemlere baslamadan &nce, islemlerin diizgiin sekilde
gerceklestirilebileceginden emin olun.

B Kontrol prosediirii

1. Kablolama ve kurulum cevresi kontrolii
Kablolamanin dogru ve eksiksiz, kurulum ortaminin kabul edilebilir (1si, titresim, yogusma (korozyon), korozif gaz)

oldugundan emin olun.
2. Parametre kontrolii
Invertériin parametre ayarlarinin dogru ve eksiksiz oldugundan emin olun.

3. Yalnizca invertérle test uygulamasi
Invertériin normal sekilde etkinlestirildiginden emin olmak icin, bir gli¢c kaynagi ve bagh harici I/O aygitlariyla

glicl agin.
4. Invertor + motor ile yiikstz test uygulamasi
Invertére bir motor baglayin ve motorun komutlara gére calistigindan emin olun.

5. Yklu test uygulamasi
Motorun yikli durumdayken komutlara gére calistigindan emin olun.

\ 2

6. Parametre yedekleme

Parametre ayarlan, invertér hatasi ve degistirme gibi olaylar nedeniyle silinirse geri yiiklenebilir.
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Sorunlan énlemek icin, invertdr sisteminde calisirken dizenli araliklarla bakim ve kontrol yapin.
Bir sorun olusursa hassas sekilde sorun giderme islemi diizelme siiresini azaltir.
(Bakim ve kontrol aynintilan 3. Bolimde verilmistir.)
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@ Ginceileme

Invertér hizmet &mriinii asacak sekilde kullanilmissa degistirilmelidir.
Degistirme prosedirindn ayrintilan 3. Bélimde verilmistir,

Sekil 1 Kullamim willan ile anza hali arasindaki iligki

Erken

anza
. . Yipranmaya
donemi bagl arza

cénemi
Kazara arnza 3

dénemi ————»

B Parametre yedeklemenin dnemi

Invertér hatali calistiginda, parametre ayarlar silinebilir.

Veya Ureticiden invertdriin onarilmasi istendiginde, Gretici parametre ayarlarini silebilir.

Bu nedenle invertorl baslatirken veya parametre ayarlarini dedistirirken ayarlan yedekleyin.
Ayarlarin yedeklenmesi icin calistirma paneli, FR Configurator2 yiiklii kisisel bilgisayar veya ticari bir
USB bellek aygiti gerekir.

* Ayrintilar icin “3.3 Invertériin Degistirilmesi” bélimiine bakin.
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Bu béliimde sunlan 6grendiniz:

Sistemin Kullanim Siresi
Planlama

Tasanm

Baslatma

Calistirma

Guncelleme

Ana Fikir

Bir bakum plam yapmak ve bu plani invertdrin kullamim siresi asamalanna

Bakim plani uygun sekilde uygulamak ¢ok dnemlidir.

Invertor kullanildiginda beklenen enerji tasarrufu etkisi, Excel sayfasi
Planlama kullanilarak hesaplanabilir. Bu sayfayi, Mitsubishi Electric FA Kiresel Web
Sitesinden icretsiz olarak indirebilirsiniz.

Kurulumun ve kablolamamn, 1s1 yayilirmi ve girilti ve yabanc madde girisine

Tasanm karsi &nlemler gdz éninde bulundurularak gerceklestirilmesi dnemlidir.

Tam olgekli cahismadan dnce, kablolamanin ve iglemlerin kontrol edilmesi

Baslatma anemlidir.

Caligtrma Sorunlan dnlemek icin, invertdr sisteminde cahsirken dizenli araliklarla
st balkim ve kontrol yapilmasi Gnemlidir.

Invertor anzalandiginda veya farkli bir modelle degistirilmesi gerektiginde,
invertorin degistirilmesi gerekir.

Invertor baslatilirken veya parametre ayarlan degistirilirken, parametre
ayarlarimin yedeklenmesi dnemlidir.

Giincelleme
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Bu bdélimde, invertér sisteminde nasil bakim ve kontrol yapilacagi agklanmaktadr.

3.1 Denetlenecek Oge

3.2 Parcalarin Omrii ve Degistirilmesi
3.3 Invertdriin Degistirilmesi

3.4 Bolim Ozeti
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> Denetlenecek 6ge
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Sorunlan énlemek igin, invertdr sistemindeki hatalan kontrol edin.

Bazi parcalar yipranmigsa bunlar degistirin.

Denetlenecek dgeler ve temizlik yontemi asadida gosterilmistir.

M Giinliik denetim

Her giin calisma sirasinda su hatalan kontrol edin.
» Motor calisma hatasi - Anormal titresim, anormal glrilti
* Uygunsuz kurulum ortami « Anormal asin 1sinma, solma
+ Sogutma sistemi hatas

B Diizenli denetim
Calisma sirasinda erisilmeyen ve dizenli denetim gerektiren alanlar kontrol edin.
« Sogutma sistemi hatasini kontrol edin. « Yaliim direncini élgtin.

+ Sikistirmayi kontrol edin ve yeniden sikistirin.
+ lIletkenleri ve yalitim malzemelerini asinmaya
veya hasara karsi kontrol edin.

W Temizlik

Invertdrii her zaman temizken calistirin.
Invertérii temizlerken, renksiz deterjana veya etanole batinlmis, yumusak bir bezle kirli alanlan hafifce silin.

(Sogutma fanini temizleyin.) « Sogutma fanini ve rélesini kontrol edin ve degistirin.
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>>m Parcalarin Omrii ve Degistirilmesi

) ﬂﬂﬂ

Invertér, yan iletken aygitlar gibi bircok elektronik pargadan olusur.

Asagidaki pargalar, yapilan veya fiziki 6zellikleri nedeniyle zamanla bozulup invertoriin distk performans
gdstermesine ve hatal calismasina neden olabilir.

Onleyici bakim i¢in, parcalar diizenli olarak degistiriimelidir.

Parca degisimi kilavuzu olarak dmir kontrolii islevini (3.2.1 Bélimiine bakin) kullanin.

Parca adi Aciklama
Sogutma fam 10wl Degisim (gerektikce)
Ana devre slizgegleme kapasitori 10 yil*2 Degdisim (gerektikce)
Yerlesik siizgecleme kapasitori 10 wil*2 Degisim (gerektikge)
Roleler - Gerektikge
Sigorta (160K veya (stii) 10wl Degisim (gerektikce)

*1 Yillk ortalama cevre sicakligr 40°C oldugunda tahmini dmiir.
(korozif gaz, yanici gaz, yag buhan, toz, kir vb. olmaksizin)
*2 Qikas akimi: invertdr glicindn %80'i
M Dikkat
Tasanm omri, hesaplanmis bir degerdir ve garantili (riin émriini gdstermez.
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@EFWH Grmir Kontroli Tsievi

E704 (Pr.259) parametresini "1" olarak ayarlayin ve ana devre kapasitérinin otomatik émiir kontrolini baglatmak
icin ana devre gliciini kapatin.
Ana devre kapasitori, kontrol devresi kapasitorl, sogutma fani ve demeraj akim sinirflama devresinde, gerekirse
degisim zamanini gdsteren bir uyar verilebilir.
Bu islevin émir tanisinin yalnizca kilavuz olarak kullanilmasi gerektigini unutmayin, ¢linkii ana devre kapasitori ve
sogutma fani haric, dmur degerleri teorik hesaplamalardir.

) ﬂﬂﬂ

M invertdr parcalarinin 6mriinii lgme ayan

Parametre No.

Ik

Ayar araligi

E704 (Pr.259)

Ana devre kapasitdri omir
olgumii

deger

01

"1" olarak ayarlayip gl kaynad kapatirsaniz ana
devre kapasitorindn dmrind dlgme islemi baslar.

E704 (Pr.259) ayaninin degeri giig kaynadi tekrar
agildiktan sonra “3" olursa Slgiimiin tamamlandigim
gosterir. Bozulma derecesi E703 (Pr.258) ile okunur.

M invertdr parcalarinin 6miir gdsterimi ayan
fik

Parametre No. Ad deger Ayar aralid Aciklama
Kontrol devresi kapasitdriinin, ana devre
Omiir alarmi durum kapasitdriiniin, sogutma faninin ve demeraj akimi
E700 (Pr.255) gdstergesi 0 0-15 sinirlama devresinin parcalanmin dmir alami gikis
seviyesine ulasip ulagmadigim gosterir.
E701 (Pr.256) Demeraj akimi sinirlama %100 %0 — 100 Demeraj akimi sinirflama devresinin bozulma
: devresi omir gostergesi derecesini gdsterir.
E702 (Pr.257) I_‘.Ion:crul_!dewem I_capamtom %100 %0 - 100 K?ntrcn_l devresi kapasitorinin bozulma derecesini
omur gostergesi gostenr.
Ana d K i Bmi Ana devre kapasitorinin bozulma derecesini
E703 (Pr.258) g;;;;; apasttort omur %100 %0 - 100 gbsterir.
E704 (Pr.259) ile &lcllen deger gosterilir.

* Her parametrenin aynntilan igin Grin kilavuzuna bakin.
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»m Invertoriin Degistirilmesi

) ﬂﬂﬂ

Invertér arizalandiginda veya farkh bir modelle degistirilmesi gerektiginde, invertériin degistirilmesi gerekir.
Degistirmeden &nce, parametrelerin yedeklenmesi gerekir.
Parametre yedekleme yontemleri asagidaki dort tiptedir.

B Calistirma paneli (FR-DUO0S8)
« Parametreleri invertériin calistirma panelinde
(cikanlabilir) yedekleyin.
B LCD calistirma paneli (FR-LU0S)
» Bu istede bagh LCD calistirma paneli

(cikanlabilir), tc invertére kadar ayar
degerlerini kaydedebilir.

B FR Configurator2 (yazilim)

Mini B

» FR Configurator2 yazilimimin yiikli oldugu, konektorii

Windows® uyumlu bir kisisel bilgisayar, USB *”_—"—“

kablosu kullanarak invertére baglayin ve

parametreleri yedekleyin.

B USB bellek aygits
FR Configurator2 T invertér

» Ticari bir USB bellek aygitini invertore USB kablosu

baglayarak parametreleri yedekleyin.
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m Invertorii degistirme prosediirii

W Degisim prosediirii

1. Parametreleri kaydetme
Ayarlanan parametreleri kaydedin.

2. Mevcut invertdri gikarma
Kontrol devresi terminallerinin ve ana devrenin kablolann cikarin
ve invertéri panelden cikarin.

3. Yeni invertdr kurulumu
Panele yeni bir invertér yerlestirin ve kontrol devresi terminallerini
ve ana devreyi kablolayin.

4. Parametreleri geri ylkleme

Invertér sistemini calistirmak icin parametreleri geri yiikleyin.

Invertérii degistirmeden énce, ne yapmaniz gerektigini bilmelisiniz.

* Bazi modeller, kontrol devresi
terminallerinin kablolari bagliyken
dedistirilebilir.
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@ Eoiim 6zet

Bu béliimde sunlan 6grendiniz:

» Denetlenecek 6ge

= Pargalarin 6mrii ve degistirilmesi

+ Invertériin dedistiriimesi

Ana Fikir

Denetim Ginlik kontroller, diizenli kontroller ve temizlik sorunlann dnlenmesi icin dnemlidir.

Onleyici bakim igin, degistirilecek parcalar diizenli araliklarla degistirimelidir.

P I m = d - ) -I £
arcalann omrt ve degistin Omiir kontrol islevi, dedistirilecek parcalann zamanini gdsterir.

Invertér anzalandifinda veya farkl bir modelle degistirilmesi gerektiginde,
nvertoriin degistirilmesi invertorin degistirilmesi gerekir.
Degistirmeden dnce, parametrelerin yedeklenmesi gerekir.

Parametre yedekleme yontemleri asadidaki dort tiptedir.

Invertsrdeki calistirma paneli
Parametreleri yedekleme LCD cahstirma paneli (FR-LUOS)

FR Configurator2 yikli kisisel bilgisayar

Ticari USB bellek aygrt
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T Y3 Sorun Giderme ) 000

Bu bolimde, olusabilecek sorunlarin nedenlerinin nasil ortadan kaldinlacag agiklanmaktadir.

4.1 Sorun Giderme Prosediirii
4.2 Hata Gésterilirse

4.3 Hata Gosterilmezse

4.4 Bélim Ozeti
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> Sorun Giderme Prosediirii ) e

Bu bélimde, invertér sistemi baslangicinda veya isleminde olusan sorunlan giderme prosediiri agiklanmaktadir.
Asagida, sorun giderme proseduiiri gosterilmektedir.

1. Hata gostergesini kontrol etme

\ 4

2. Hata gecmisini kontrol etme

¥

3. Sorunun nedenini ortadan kaldirma

\ 4

4. Koruma islevini sifirlama
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Hata gﬁstergesini kontrol etme

) ﬂﬂﬂ

Calstirma paneli monitériinde hata gdsterilip gésterilmedigini kontrol edin.

Bir hata gorintilendi.

Invertériin hata géstergeleri su tiplerdedir.

Hata gdstergesi tipi Agiklama

Calstirma paneli ve parametre birimi tarafindan ¢calisma hatasi ve ayar hatasi ile ilgili

Hata mesaj bir mesaj gdsterilir.
Invertér trip durumuna girmez.

Uyan Invertsr uyan gésterildiginde de trip durumuna girmez. Ancak uygun dnlemleri
almazsamiz hata olusabilir.

Al invertor trip durumuna girmez.

arm Alarm bir parametre ayariyla da verilebilir.
Hata Bir koruma iglevi etkinlestiginde, imvertdr trip durumuna girer ve bir hata sinyali verilir.

M Dijital ekran okunurken dikkat edilecek noktalar
Bazi harflerin kilicik g&riinebilecegini (b ve d) ve bazi sayi ve harflerin zor okunabilecegini (6rnegin, 5 ve S)
unutmayin. Yanls okumamaya dikkat edin.
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{ mm ) PR et

m Hata ge¢misini kontrol etme

) oo

Hata ge¢misi islevini kullanarak, hatalann ne siklikta oldugunu ve baska hata olup olmadigini kontrol edin.
Tespit edilen hatalan not edin.

Asagidaki calistirma paneli similatorini kullanarak hata gegmisi kontrolini yapin.

PU MON I
PRM PM

F.RUM

EXT
NET
ooe] o | o iR

Ekran "EOC1" hatasina geri déner.

Parametre ge¢misi kontrol islemi
tamamland.
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> Sorunun nedenini ortadan kaldirma ) 005

Sorunun nedenini ortadan kaldirin.
Hata gdstergesine ve hata ayrintilarina gore, uygun bir diizeltme islemi yapin.

« Hata gdsterilirse
Kilavuzdan ve diger materyallerden gdsterilen hatanin ayrintilarini ve diizeltme islemlerini kontrol edin ve dizeltme iglemini
yapin.
Bu kursun 4.2 Bélimiinde, ana koruma islevleriyle ilgili hatalarin (18 tip) nasil tespit edilecegi ve dizeltilecegi agiklanmaktadir.
* Hata gosterilmezse
Invertérii ve motoru kontrol edip diizeltme islemlerini yapin.
Bu kursun 4.3 Béliminde, ana koruma islevleriyle ilgili hatalarin (7 tip) nasil tespit edilecegi ve dizeltilecegi agiklanmaktadir.

B Dikkat
1. Invertérii trip durumuna sokmayan uyarilar ve alarmlar ¢ézmeden birakmayin.
Aksi takdirde invertér trip durumuna girebilir veya anzalanabilir.

2. Sorunun nedenini ortadan kaldirmadan, invertori sifilamayin.
Aksi takdirde, beklenmeyen islemler sisteme hasar verebilir veya kazaya sebep olabilir.
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) ﬂﬂﬂ

Sifirlama tipi

“STOP/RESET"
(DURDUR,/SIFIRLA)

tusuna basma

> Koruma islevini sifirlama

Sorunun nedenini ortadan kaldirdiktan sonra, sistemi diizeltmek icin koruma islevini sifirlayin.
Asagida, lg sifilama yontemi gosterilmektedir.

Sifilama ydntemi

Calstirma panelindeki "STOP/RESET" (DURDUR/SIFIRLA) tusuyla sifirlayin.

Bu islemin yalnizca bir hata olustugunda ve invertoriin koruma islevi etkinlestiginde
yapilabilecegini unutmayn.

FR-LUDE LCD gahstirma
panelinde de invertdr
"STOP/RESET"
(DURDUR/SIFIRLA)
tusuyla sriirlanabilir.

Giicl kapatin ve tekrar agin.

—,

sinyalini agma

Glg gevrimi ‘ "
RES sinyalini en az 0,1 saniye agik tutun.
(RES sinyali acik birakilirsa invertriin sifirlama durumunda oldugunu gdsteren "Err”
(Hata) goriinir (yanip soner). Gostergeyi tiklatin ve RES sinyalini tekrar kapatin.)
* Sifirlama durumu, RES sinyali agik birakilirsa iptal edilemez,
RES (reset)
(RES (sifirlama)) -
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m Hata Gosterilirse D) ooc

Invertériin koruma islevi, bir hata tespit ederse calistirma panelinin monitériinde hata gésterilir.
Nedeni ortadan kaldirmak icin, koruma islevi anlasilmali ve hata tipine gére uygun diizeltme islemi yapilmalidir.

Bu bakim kursunda, ana koruma islevleriyle ilgili hatalarin (18 tip) nasil tespit edilecegi ve dizeltilecegi
agiklanmaktadir.

Sizgecleme devresi
R Konvertor J;l (stizgecleme kapasitori]) | Invertor
devresi - devresi
Demeraj akimi  DC W|tai
Glg 50 23 sinirlama

: C
kaynadi devresi < i
T@\‘ 5icaklik

SEensoni
: = 0v1-3. : = i
Voltaj tespiti | 1pF e Voltaj tespiti FIM I |
Y GF. LF, OL
L= - - Cikis sinyali
AT—— Kontrol devresi £, PS A
Giris sinyali —' — hata sinyali vi.

Sogutma fani Invertor

Koruma devresi Aciklama

|Giri5 voltaji tespiti || Gic kaynadindan gelen giris voltajin tespit eder. Esasen ani guc kesintisini tespit etmek icin kullanilir |
DC voltaj tespiti Siizgecleme kapasitoriinden gegen voltaji (DC voltaj) tespit eder. Esasen asin voltaji ve volta] disisind tespit etmek icin kullandc
Cikis akimi tespiti mﬂgﬂﬂrglden cikis akimim tespit eder. Esasen asin akimi, asin yikd, toprak anzasimi ve gikis faz kaybin tespit etmek icin

Sogutma fam tespiti | [ Sogutma fanimin dakika basina dénlsiind tespit eder. Sogutma fanindaki bozuklugu (anzay) tespit etmek icin kullanlc

he Invertdr devresindeki sicaklik sensortind kullanarak sogutucu sicakhgin tespit eder. Sogutucunun asin Isinmasini tespit
FIN tespiti etmek icin kulizrilir m g F g ; a

|QaI|§rr'a3.da ilgili tespit || Kontrol devresi tarafindan tespit edilir. Esasen calisma hatasini ve iletisim hatasini tespit etmek icin kullanihic




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

»m Islem Aciklamasi ) 000

Tl - oc:

P
invertérin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giciinde)* koruma devresi etkinleserek invertori
trip durumuna sokar.

* Yiizde, glice gore dedqisir Aynintilar icin kullamlacak Grinin kilavuzuna bakin.

Hatanin genel hatlarn
Sorun kontroli l Konum Kontrol noktasi ve ciiziim

%6235
Eﬂmllnal (ND giiciinde)
cikis akimi

(%)

Fu MO
EXT PRM

PREUMN
[J FA& T |
— Overcurrent trip during

[L| acceleration (Hizlanma sirasinda
SEE . asirt alam trip durumu) olustu.

FR-CABA
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»m Islem Aciklamasi ) ooc
)

invertérin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giciinde)* koruma devresi etkinleserek invertori
trip durumuna sokar.

Caligtirma paneli
gostergesi

*Yiizde, glice gdre dedisir. Aynintilar icin kullanlacak Griintn kilavuzuna bakin.

I Sorun kontrolli

lKDntmI noktasi ve coziim

Konum
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) | j, o i5r devresi . u
Q devresi _ o O Mator
< :l:\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig simirlama i
kayn agi @f\. $ devresi —< C E ' j:]: IM
T @ T T Sicakhik , 8 w
sensori b \|'/
/\T ovi 0C1-3,
—Jd
Voltaj tespiti IPF UVT. Voltaj tespiti FIN I:_r;ll . Alam tespiti ‘
oL * LF, OL

_'..

Girig sinyali D>

Kontrol devresi Err, PS

e —
Cikis sinyali,
hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

inverttr

Sodutma far
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R e Acicamas L

invertérin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giciinde)* koruma devresi etkinleserek invertori
trip durumuna sokar.

*Yiizde, glice gdre dedisir. Aynintilar icin kullanlacak Griintn kilavuzuna bakin.

I Sorun kontroll I Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
invertorden cikis alinmadan sifirlama Evet : e
isleminden sonra hata tekrar olusuyor mu? Invertdri degigtirin.
Hayr
Elektromanyetik fren birakma zamanlamasim kontrol
|Hata baslatrnadan hemen sonra mi D|U§IU?IL" edin. Y
Hawl Kontrol yontemini (V/F = manyetik flux) inceleyin.
|\"[]k agurlastinldr mi? IL-| Invertdr kapasitesini inceleyin. |
Hamrl HE','H |
|H|zlanrna stresi cok mu kisa? IL—| Daha uzun bir hizlanma siresi ayarlanabilir mi? I&-r ;';ﬁ'&'ggah;;f;w' uzatin ve isleme
Hayr
Optimum degerin ayaranip ayarlanmadigin kentrol edin.
=000 (Pr0) Tork giict, GOOL (Pr.3) Taban frekans:
T T Evet
|P3’E‘mE‘”E|Ef degistirildi mi? I—" F102 (Pr13) Baslangic frekans, G003 (Pr14) Yk diizeni secimi
Hayr H500 (Pr22) Durma dnleme islemi seviyesi (Tork limiti seviyesi)
|GD|; kaynad) voltajindaki dalgalanmalar gok mu hﬁyﬁk?lL"| Giig kaynagindaki dalgalanmalann nedenini bulun.
Hamrl
|U. V veya W kkabiolanm gkarmak bu hatay gideryar mu? e ﬂitt?;?n i?-lhtll'l"l kosullanni, kisa devre yapan kablolan vb.
Hamrl -

|inuertf:'bri] denetleyin veya degistirin. |
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»m Islem Aciklamasi

) ﬂﬂﬂ

Bu bélimde, bir hata gosterildiginde durumun nasil kentrol edilecedi ve diizeltilecegi agiklanmaktadir. Sonraki

boélimlerde asagidaki isaretler kullaniimaktadir.

AL Hata

Uyan
. Duruma bagh glkis
71N durdurma

Hata gdstergelerinin tipini gosterir.

Giris voltaji tespiti

Cikis voltaji tespiti

DC voltaj tespit

Sojutma fani tespit

Galigmayla ligil

tespit

Hatay: tespit eden koruma devresini
gdsterir.
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@EEN . 1PF: Ani giig anzasi ) @ec
Calistirma paneli E.IPF . Giris voltai -
gdstergesi : 4k Hata iris voltaji tespiti

~

Bir gii kesintisi olusur ve 15 [ms]'den fazla siirerse bir uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

Konum IK{:ntmI noktasi ve coziim

15 ms gectigi icin hata
olarak belirlenir.

0 51015 Siire[ms]

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

HMET

! FACY |

[. — . Instantaneous power failure (ani giic

P = _| L kesintisi) olustu.

STOR ] {1 saniyeden daha kisa siireli giig kesintisi)

FR-CABA
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@EE :. 1P Ani giic anizas:

) ﬂﬂﬂ

list li A np . -
(g;gslielr;na:ipana I E.IPF AL Hata | Giris voltaji tespiti
-

Sorun kontroll I Konum

IK{:ntmI noktas ve c;t':ziiml

Bir gii kesintisi olusur ve 15 [ms]'den fazla siirerse bir uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

Maotor

71w
)

*| Calistirma paneli

Siizgecleme devresi
R Konvertor (siizgecleme kapastorl) {jnyertsr devresi - U
O devresi _ <
SI\ Demer?j kel DC vaoltaj P Iv
Gilig sinirlama ol
kaynad ID;\'. Z§ devresi —< C T {2
T T Sicakhik : W
@/\, T sensarii L ),
! vt OC1-3.
. - i - g THM, - |
Voltaj tespiti  [IPF Voltaj tespiti Akim tespiti
i UVT, j tesp FIN - p
ol * LF, OL
-
Girig sinyali . Kontrol devresi Err, PS —

Invertér

Cikis sinyali,
hata sinyali vb.
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@EE :. 1P Ani giic anizas:

) ﬂﬂﬂ

list li
i rpanel WL

4L Hata | Giris voltaji tespiti

~

Bir gii kesintisi olusur ve 15 [ms]'den fazla siirerse bir uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

g
Sorun kontroll I Konum

Il(ontml noktas ve ¢ozim

inverttirden cikis alinmadan sififlama
islerninden sonra hata tekrar olusuyor mu?

Hayr

|Gi'u; kaynaginda anormallik var mi?

HEI'_lﬂr"

|'Irwertﬁrt'| kontrol edin ve dedistirin.

== Tinvertorii degistirin.

IL-{GEH; kaynagini kontrol edin.
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m oL: Durma 6nleme (asin voltaj) ) oo

Calistirma paneli . ",
gostergesi oL DC voltaj tespiti

-~

Motorun yenilemeli giict asin oldugunda ve yenilemeli gl tiketimi kapasitesini astidinda, invertr bir uyan verir.

Ayni zamanda, invertdr asin voltaj nedeniyle trip durumunu dnlemek igin frekansi disdrir.

Konum IK{:ntml noktasi ve ¢ozim

Belirtilen_
deder

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

HMET

JF'\.'J'I::'

[1—| Stall prevention

[L| Wi (overvoltage) (Durma
STOE) oY onleme (asin voltaj)) islemi

FR-CABA
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>m oL: Durma énleme (asiri voltaj) ) oo

Calistirma paneli T
gdstergesi oL Uyan DC voltaj tespiti

Motorun yenilemeli giich asin oldugunda ve yenilemeli glic tiketimi kapasitesini astiginda, invertdr bir uyan wverir.

Ayni zamanda, invertdr asin voltaj nedeniyle trip durumunu dnlemek igin frekansi disdrir.

Sorun kontrolii Konum Kontrol noktasi ve ¢iiziim

Siizgecleme devresi
Konvertor (stizgecleme kapasitorl) i, e tsr devresi - u
L devresi ) T Maotaor
DC voltaj h I

R
@ @]
Demeraj akimi :
Gl SI\ sinirlama P v 7
kaynag @f\“ Zg devresi —<__C Q) IM
T, T _ ¥ W
© ] = ©
Ov1 0OC1-3,
Ty,
Voltaj tespiti  [IPF Voltaj tespiti THML 1 pim tespit
i UVT. s FLl THT, GF. P
LF, OL
‘ Cikis sinyali
R kig sinyali,
Girig sinyali > —hata sinyali vb.

Invertér

Sodutma far
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>m oL: Durma 6nleme (asin voltaj) ) 000

Caligtirma paneli T
gdstergesi oL EE | ocvorajtespit

Motorun yenilemeli giich asin oldugunda ve yenilemeli glic tiketimi kapasitesini astiginda, invertdr bir uyan wverir.

Ayni zamanda, invertdr asin voltaj nedeniyle trip durumunu dnlemek igin frekansi disdrir.

Sorun kontroli Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
Invertdrden cikis alinmadan sififlama Evet 7 . i i .
isleminden scnra hata tekrar clusuyor mu? InvertGril degistirin. - - — -
- Invertdr kapasitesini inceleyin.
ERl an - . i = & = 4 " .
Baslangicta ve hizlanma srasnda OL gosteriiyor | Evet IDurrnla Dnlemue islevi devre disyken m?vertnr [Evet | Daha.l. yiiksek ka_p_EIE_Itt?h bir
mw? islemi bagladidinda OC1 olusuyor mu? invertér kullanabilirsiniz.
Ha',qr | | HE','H
| 8 . oo - I — - Ayar degistirin ve islemi
] 1 7 ‘and UZun DIr yavasiama suresi - :
Yavaslama siiresi cok mu kisa? I—- avaranabili m?’? £l yeniden baslatin.
H B " 4 5 v 4 s
. BT Fllm'ertor kapasitesini inceleyin.

Evet | Hizlanma asadi dodruysa daha kisa bir

i I 7 2,
| Kaldirma isleminde? hizlanma stresi ayarlayin.

Haywr Fren biriminin kapasitesini goz ninde
||.||Z|| baslangic oluyor mu? IL.. Eulllundummk, rejenerasyonu iptal etme islevini
ullanin.
Haw*
|Pammetreler degistirildi mi? IL. ‘I'Edl:ii parametre ayar degerlerini kontrol
Hawr ¥ edin.
|F!.ejenem5)r|:|n biriminin kablolamas: yanli mi? I&-{ Kablolan dizeltin.
Hayir §
Gnghklafplf?' voltajindaki dalgalanmalar cok | ., Gilic kaynadindaki dalgalanmalarin
mu byiik? - 2
Ani akim voltaji olusuyor mu? nedenini bulun.
Hayﬂr*

Iinvertdrl kontrol edin ve dedistirin. |
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»m E. OV1: Hizlanma sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu ) 000

[ Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajinin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll

Belirtilen
deder

PU MOk -]
EXT FEM FM
HET PR

Regenerative overvoltage trip during
acceleration (hizlanma sirasinda
yenilemeli asin voltaj trip durumu)
olustu.
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»m E. OV1: Hizlanma sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu ) 00c

I li . -
Tl = o1 A Hat | ocwons s

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi u
Q devresi ) ,'" O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynad @f\. Zg devresi —__C (@) IM
5 T Sicaklik L Aw
Q T sensori =
0C1-3,
| IPF S THM k
Voltaj tespiti Voltaj tespiti ! Akim tespiti
i UVT. s Pl THT, GF! i
LF, OL
‘
A Cikis sinvyali,
Girig sinyali - I vl vb.

Invertér

Sodutma far
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m E. OV1: Hizlanma sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu )

ligtirma li T
Castma peneli  FFOIVY (A Hata | ocwotstespi

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de

etkinlesebilir.
Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim

Invertdrden cikis alinmadan sififlama Evet p . e -

isleminden sonra hata tekrar olusuyor mu? Invertorli degistirin.
Hawl

Baslangicta ve hizlanma sirasinda OL gésteriliyor | Evet Durma dnleme iglevi devre disiyken invertor | Evet ; . Y .

mu? islemi bagladiginda OC1 oluguyor mu? Invertor kapasitesini inceleyin.
Hayr

Hayr |

Evet Hizlanma asagi dogruysa daha kisa bir

|Ka|d|rma isleminde? e
hizlanma siiresi ayarlayin.

Hayr .
Fren biriminin kapasitesini goz &ninde

|H|Z|| baslangig oluyor mu? lL— bulundurarak, rEJ'FlE?'IEES)I'OnIJ iptal etme islevini

- 1 kullanin.
ayir

|pammetreler degistirildi mi? IL— Yeni parametre ayar degerlerini kontrol
— l edin.

|Rejenem5§.run biriminin kablolamas yanls mi? IL-{ kKablolan dizeltin. |
Hayr

Giic kaynag voltajindaki dalgalanmalar cok | Evet _| Gl¢ kaynagindaki dalgalanmalarnn

mu biyik? nedenini bulun.

Ani akim voltaji olusuyor mu?
Hayﬂr*

invertéirl denetleyin veya degistirin.
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>m E. OV2: Sabit hiz sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu ) 000

[ Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroli I Konum Ikcontml noktasi ve -:;ijzijm]

/| Belirtilen
oc deger

Regenerative overvol'taﬁe trip during
constant speed (sabit hiz sirasinda
yenilemeli asir voltaj trip durumu)
olustu.
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»m E. OV2: Sabit hiz sirasinda yenilemeli agiri voltaj trip durumu ) 00c

I li . -
Castmapsl PR A Hat | ocwons s

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi u
Q devresi ) ,'" O Maotaor
< I\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama N
- — IM
kaynadi @f\. Zg devresi —<__¢C L ©)
5 T Sicaklik L Aw
Q T sensori e =
0C1-3,
| IPF o THH k
Voltaj tespiti Voltaj tespiti ' Akim tespiti
i UVT. s Pl THT, GF. i
LF, OL

e

¢ < 72l
hata sinyali vb.

_'..

Girig sinyali D>

Inverttr

Sodutma far
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»m E. OV2: Sabit hiz sirasinda yenilemeli agiri voltaj trip durumu ) 00c

I li . -
Castmapsl PR A Hat | ocwons s

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
invertirden cikas alinmadan sifidama Evet - PR
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertdrll degigtirin. |
HE','H*
Kaldirma isleminde? |L—| Fren birimi kullaniiyor mu? |L-| Fren biriminin kapasitesini irH:EIE}rin.|
Hayr{ Hayr | 'I Fren birimi kullanin. |
Hizli baslangig oluyor mu? Kaldirma Evet
islemi 553?_: dogru mu? Fren biriminin kapasitesini goz
__ Hanry — = dninde bulundurarak, rejenerasyonu
Ileri geri hareketi tekrarlayan pres gibi iptal etme islevini kullanin.
bir makine mi? Evet
Hayr § . o . N
5 —— Evet Durma dnleme islevi devre disiyken invertor | Evet - N . ;
|Sahrt hizda calisirken OL gésteriliyor mu? I—" islemi basladiginda OC2 olusuyor mu? — = |Inwvertdr kapasitesini inceleyin.
Hapr |HE|\_.-1r
|pammetre|er degistirildi mi? lL- ¥eni parametre ayar degerlerini kontrol
din.
Ha\_ﬂr* e
|R.ejenerasy|:|r1 biriminin kablolamasi yanhs mi? IL-| Kablolan dizeltin.
Hayiry
fﬂﬁughkﬁaﬂfg' voltajindaki dalgalanmalar cok  [F0 Giic kaynagindaki dalgalanmalarin
Ani akim voltaji elusuyor mu? nedenini bulun.
Hayr §

Invertdri denetleyin veya degistirin.
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o
m E. OV3: Yavaslama veya durma sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu ) 000

-~

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontrolt

Belirtilen
defjer

S8 Regenerative overvoltage trip dring
eceleration (yavaslama sirasinda
yenilemeli asin voltaj trip durumu)

olustu.
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I li . -
Castmapsl PR A Hat | ocwons s

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi u
Q devresi ) ,'" O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynad @f\. Zg devresi —__C (@) IM
5 T Sicaklik L Aw
Q T sensori =
- OV1-3 S
Voltaj tespiti Voltaj tespiti ! Akim tespiti
i map UVT. ) tesp FIN THT. GF. P
LF, OL
‘
A Cikis sinvyali,
Girig sinyali - I vl vb.

Invertér

Sodutma far
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Er
m E. OV3: Yavaslama veya durma sirasinda yenilemeli asin voltaj trip durumu ) 000

ligtirma li T
Catstma peneli RO (A Hata | ocwotstespi

Yenilemeli enerji, invertoriin dahili ana devresinin DC voltajimin belirtilen degere ulasmasina veya degeri asmasina neden oluyorsa
koruma devresi etkinleserek invertdr cikisini durdurur. Bu devre, gli¢ kaynagi sisteminde olusan bir ani akim voltaji ile de
etkinlesebilir.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
Invertdrden cikas alinmadan sifilama Evet p PR
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? InvertGrd degistirin. |
Hamrl
|Kald|rma isleminde? |L~| Fren birimi kullaniliyor mu? IL-| Fren biriminin kapasitesini inceleyin_|
Hayr Hay | = Fren birimi kullanin. |
Fren biriminin kapasitesini goz dniinde
|‘1"[]k agirlastinldl mi? IL- bulundurarak, rEJ%nerasynr?u iptal etme
iglevini kullanin.
Hayr Hamrl
— - — Ayan degistirin ve islemi
Yavaslama siiresi cok mu kisa? I—-E"'Et Daha uzun bir yavaslama siiresi fa - !
| 2 N & ayarlanabilir mi? yeniden baslatin.
ayr
|Pammetreler degistirildi mi? IL- ¥eni parametre ayar degerlerini kontrol
Hayr edin.
|R.ejenerasy|:|r1 biriminin kablolamasi yanhs mi? IL-| Kablolan dizeltin.
Hawr* — - -
Hata invertdr calismadiginda olusuyor Evet Gii¢ kaynagi voltajinda artis olup
mu? olmadigim, ani akim voltaji dretilip
o * dretilmedigini vb. kontrol edin.
ayir

invertdri denetleyin veya degistirin.
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o
@EXI E. uvT: Diisiik voltaj ) 00C
Sortrges

-~

Violtaj yaklasik 150V AC (400V sinifinda yaklasik 300V AC) degerine veya altina diiserse bir uyan gosterilir ve invertor trip

durumuna girer.

Sorun kontroli Konum Iimntml noktasi ve c;ijzﬂm]

AC150 (300) V-

Undervoltage (diisiik

voltaj) durumu olustu.
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@I = uvT: Dsiik voltaj ) Daa

Caligtirma paneli T
gdstergesi E.UVT DC voltaj tespiti

Violtaj yaklasik 150V AC (400V sinifinda yaklasik 300V AC) degerine veya altina diiserse bir uyan gosterilir ve invertor trip

durumuna girer.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi u
Q devresi ) 7 O Maotaor
< :l:\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynad) @f\. Zﬁ devresi —=__ C @) IM
T35 T Sicaklik i W
@ T sensord i '\Qf
V1 0C1-3,
Ty,
Voltaj tespiti | 1PF Voltaj tespiti ULl Akim tespiti
i UVT. i FIN THT. GF. i
LF, OL
- *
A Cikis sinvyali,
Giris sinyali > I vl vb.
Sodutma far Invertor
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i
@ZFXI :. uvT: Disiik voltaj ) 000
Sortrgest

-~

Violtaj yaklasik 150V AC (400V sinifinda yaklasik 300V AC) degerine veya altina diiserse bir uyan gosterilir ve invertor trip

durumuna girer.

Sorun kontrolii r_ Konum Ilccmtml noktas! ve g&zum]

invertirden cikas alinmadan sifidama Evet - T
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertdrii degistirin. |

Ha:ﬂrl

|P-P‘I kablolarmasi yanhsg mi? IL-{ Kablolan diizeltin. |
Ha'_ﬂrl

|G[’u; kaynafinda anormallik var mi? IL'-| Glg¢ kaynagimi kontrol edin. |
Hayr

|'Inuertf:'bri] denetleyin veya dedistirin. |
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) oo

@ZEEB oL: Durma Gnleme (agin akim)

Calistirma paneli Cikas voltaji
gdstergesi oL Uyan " taspit

-~

Cilas alami durma onleme islemi seviyesini asarsa bir uyan gosterilir. Ayni zamanda, invertor cikis frekansini diizenleyerek

asin akim nedeniyle trip durumunu énler.

Sorun kontroli Konum Ikcontml noktasi ve c;ijzﬂm]
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> OL: Durma onleme (asiri akim) ) 00

Caligtirma paneli - Ikas voltaji
gostergesi OL Uyan c ktli;aﬁ ]

Cilas alami durma onleme islemi seviyesini asarsa bir uyan gosterilir. Ayni zamanda, invertor cikis frekansini diizenleyerek
asin akim nedeniyle trip durumunu énler.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim

Siizgecleme devresi
R Konvertor @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi i u
Q devresi ) i Maotaor
I\ Demeraj akimi D€ voltaj l I
Giig S ® Zg sinirlama

kaynad T e Lalim M e L
T = T Sicaklik =’. W
@/\T T sensori T &)
0C1-3,
| IPF N THM k
Voltaj tespiti Voltaj tespiti ) A tespiti
oltaj tespiti UVT. oltaj tespiti FIN i Im tespiti
ol * LF, OL
Kontrol devresi Cikis sinyali
R ontrol devresi Err. ps — kis sinyali,
Girlg sinyal — hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Inverttr

Sodutma far
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B

( 4.2.7 OL: Durma onleme (asir akim)

) ﬂﬂﬂ

Calistirma paneli
gostergesi oL

ks woltaji

-~

asin akim nedeniyle trip durumunu énler.

Cilas alami durma onleme islemi seviyesini asarsa bir uyan gosterilir. Ayni zamanda, invertor cikis frekansini diizenleyerek

Sorun kontroll r—_ Konum

Il(ontml noktas ve ¢ozim

invertirden cikas alinmadan sifidama

isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu?

Hamrl

Hata baslangicta veya durmadan
hemen dnce mi olustu?

[Evet Ll invertdril degistirin,

Evet kontrol edin.

Hawrl

|Yﬂk agirlastinldi mi?

Ewet

Hamrl

|Parametreler degistirildi mi?

Ewet

Hayr

|GU1; kaynadi volta)l yiksek mi?

Hawr*

|inuertf:'bri] denetleyin veya degistirin.

Tork giictind inceleyin.

Elektromanyetik fren birakma zamanlamasini

Kontrol yontemini (V/F — manyetik flux) inceleyin.

inverttr kapasitesini inceleyin.

ayarlayin.

Parametreler inceleyin.
G001 (Pr.3) Taban frekansim 50 Hz/60 Hz olarak

I&% G002 (Pr19) Taban frekansi voltajini ayarlayin.
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-~

invertdr cilkisimin Gi¢ fazindan (U, v, W) biri kayboldugunda veya motorun kapasitesi invertérden disik oldujunda (*1), bir uyan gosterilir ve invertér trip
durumuna girer  *1) Kabaca invertériin nominal akimimin yaklasik %25 veya daha altindaki cikis frekans:.

Sorun kontroli Konum Iimntml noktasi ve c;ijzﬂm]

U terminalinin kablo
baglantisi bozulmus.
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»m E. LF: §|k|§ faz kaybl

Caligtirma paneli
gostergesi

E.LF

invertdr cilkisimin Gi¢ fazindan (U, v, W) biri kayboldugunda veya motorun kapasitesi invertérden disik oldujunda (*1), bir uyan gosterilir ve invertér trip

*1) Kabaca invertériin nominal akimimin yaklasik %25 veya daha altindaki cikis frekans:.

durumuna girer.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i, e t5r devresi U
Q devresi _ O Mator
SI\ Demerfl_] akimi DC ‘I.I"Dltﬂj IV
Giig simirlama
kaynad) @f\. Zg devresi —<_ C @) IM
5 T Sicaklik w
@ T SEMsord &
0C1-3,
. . I:Ill'nl'rl_n_l W . . THM .
Voltaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN : Akim tespiti
. THT. GF.
oL * LF, OL
—
A Kontrol devresi Err, PS —leg sinyali,
Girlg sinyal — hata sinyali vb.

Sodutma far

ol Calistirma paneli

Invertér
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>m E. LF: Cikis faz kayb: ) 000

Calistirma paneli
gostergesi

=

-~

durumuna girer

invertdr cilkisimin Gi¢ fazindan (U, v, W) biri kayboldugunda veya motorun kapasitesi invertérden disik oldujunda (*1), bir uyan gosterilir ve invertér trip

*1) Kabaca invertériin nominal akimimin yaklasik %25 veya daha altindaki cikis frekans:.

Sorun kontroli Konum Il(nntrul noktasi ve ¢oziim

Invertdrden cikus alinmadan sififama Evet - e = g i i e
isleminden sonra hata tekrar olusuyor mu? Invertorll degistirin.

Hamrl

Motor kapasitesi invertor kapasitesinden H200 (Pr251) ile cikis faz kaybi
asin derecede diigik mi? korumasini devre disi birakin.

Hamrl

Yilk tarafimin kablolamasi yanlis mi? Evet -
{Eksik kablo, bozulma vib.) Kablolari diizetin.

Hamrl

invertdri denetleyin veya degistirin. |
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fm E. OC1: Hizlanma sirasinda asin akim trip durumu ) o0

list li A kas voltaj

p=
invertéirin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akimimin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND gliciinde)* koruma devresi etkinleserek invertorii
trip durumuna sokar.

* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

Sorun kontrolG l Konum Iimntml noktasi ve -:;ijzijm]

%235
(ND gliciinde)

MNominal
cikis akimi
(%)

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

HMET
]
ooe | sev || «sc [jiE
i

J— Overcurrent trip during
[L| y acceleration (Hizlanma sirasinda
SToe) asir alam trip durumu) olustu.

FR-CABA
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>m E. OC1: Hizlanma sirasinda asiri alam trip durumu

Caligtirma paneli
gostergesi

E.OC1

voltaj
Clﬁwm ji

trip durumuna sokar.
* ¥iizde, glice gore dedisir. Aynintilar igin kullamilacak Griiniin kilavuzuna bakin.

invertéirin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akimimin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND gliciinde)* koruma devresi etkinleserek invertorii

Sodutma far

"l Calistirma paneli

Inverttr

Problem check Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi -
Q devresi ) ,'" O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . I
Giig simirlama P
kaynag “Q"\. Zg devresi —_ C @) IM
5 T Sicaklik ‘:.
@/\T T sensori : O
0C1-3,
. . Dll'nl'rl_n_l W ] . THM .
Violtaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN : Akim tespiti
. THT. GF.
oL * LF, OL
—
A Kontrol devresi Err, PS —leg sinyali,
Girig sinyali - rata sinyali vb.

) oo




\i] 3-FREQROL Basics_800_Mainte fod_tur S

>m E. OC1: Hizlanma sirasinda asiri alam trip durumu ) o0

listirma paneli ks voltaji

invertéirin cikis akimi, hizlanma sirasinda nominal akimimin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND gliciinde)* koruma devresi etkinleserek invertorii
trip durumuna sokar.
* ¥iizde, glice gore dedisir. Aynintilar igin kullamilacak Griiniin kilavuzuna bakin.

Problem check Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
invertirden cikas alinmadan sifidama Evet p o 1 e -
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? |I"1""E“Dm degistirin.
Ha\_ﬂrl .
Elektromanyetik fren birakma zamanlamasim
|Hata baglatmadan hemen sonra mi olustu? lL- kontrol edin.
Ha\ﬂrl Kontrol yéntemini (V/F — manyetik flux) inceleyin.
|"|"[]k agurlastinldi mi? IL-linuertﬁr kapasitesini inceleyin. |
Hayr Hayr
T Evet - R PR Evet _|Hizlanma siresini uzatin ve isleme
7
|H|zlanrna stiresi cok mu kisa? I—-l Daha uzun bir hizlanma siiresi ayarlanabilir mi? I—-' yeniden baslayin.
Hayr

Optimum degerin ayaranip ayarlanmadigin kentrol edin.
Evet G000 (Pr0) Tork glich, GOOL (Pr3) Taban frekans:
F102 (Pr.13) Baslangi; frekans), GOO3 (Pr14) Yik dizeni secimi
H500 (Pr22) Durma dnleme islemi seviyesi (Tork limiti seviyesi

| Parametreler dedistirildi mi?

Hayr

ng:ﬁ?g;ﬂﬁ?“ﬂjmdakl dalgalanmalar | Evet |G[]:; kaynagindaki dalgalanmalann nedenini bulun.

Ha\_ﬂr*
U, V veya W kablolanni gikarmak bu Evet Maotorun yalitim kosullanni, kisa devre yapan
hatay gideriyor mu? kablolan vib. kontrol edin.

Ha\_ﬂr*

invertéri denetleyin veya dedistirin.




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

fm E. OC2: Sabit hiz sirasinda asir akim trip durumu ) 000

list li A kas voltaj

p=
invertérin cikis akimi, sabit hizla calisma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giicinde)* koruma devresi
etkinleserek invertdril trip durumuna sokar.

* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

Sorun kontrolG l Konum Iimntml noktasi ve -:;ijzijm]

%235
MNominal {ND giiciinde)
cikis akimi
(%)

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

HMET
]
ooe | sev || «sc [jiE
i

B . speed (sabit hiz sirasinda asin
SToe) Y alam trip durumu) olustu.

FR-CABA
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»m E. OC2: Sabit hiz sirasinda asir akim trip durumu ) 00c

Caligtirma paneli Gikas voltaji

invertérin cikis akimi, sabit hizla calisma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giicinde)* koruma devresi
etkinleserek invertorll trip durumuna sokar.
* ¥iizde, glice gore dedisir. Aynintilar igin kullamilacak Griiniin kilavuzuna bakin.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim

Maotor

Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi
O devresi _ ,'" ; O
SI\ Demer.?j akimi  DC voltaj : I
Gilig simirlama i
kaynad “Q"\. Zg devresi —_ C j}: IM
T i:l

Sicakhk I’.I i
sensord L
. OC1-3.

Violtaj tespiti [IFF UVT. L Voltaj tespiti FIN L. Akim tespiti

THT. GF.
+ LF, OL

_'..

A Kontrol devresi Err, PS —leg sinyali,
Girlg sinyal — hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Inverttr

Sodutma far
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B

>m E. OC2: Sabit hiz sirasinda asir1 akim trip durumu ) W

list li
o panell  NXelei

-~

invertérin cikis akimi, sabit hizla calisma sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giicinde)* koruma devresi

etkinleserek invertdril trip durumuna sokar.

* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

Sorun kontroll Konum

Il(nntml noktasi ve g&zum]

Invertdrden cikas alinmadan sififama
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu?

= invertdril degigtirin. |

Ha\_ﬂrl

Yiik agirlastinld mi?
Yiik aniden degisiyvor mu?

L--| Invertdr kapasitesini inceleyin. |

Ha',ﬂrl

|(;all§rna frekans: cok mu diistk?

IL-{ Kontrol yéntemini (V/F — manyetik flux) inceleyin. |

Hayr

| Parametreler dedistirildi mi?

Hayr

Giig kaynag voltajindaki dalgalanmalar
gok mu blydk?

Ha\_ﬂrl

U, ¥V veya W kablolann cikarmak bu
hatayr gideriyor mu?

Optimum dederin ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin.
2=t G000 (Pr.0) Tork gilcii, GODL (Pr3) Taban frekansi, H500
{Pr22) Durma dnleme islemi seviyesi (Tork limiti seviyesi)
L--|rG[]|:; kaynagindaki dalgalanmalann nedenini bulun.
Evet Motorun yalitim kosullann, kisa devre yapan
kablolan vb. kentrol edin.

Hawirg

Invertdri denetleyin veya degistirin.




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

»m E. OC3: Yavaslama veya durma sirasinda agirnn akim trip durumu ) 00c

list li A kas voltaj

p=
invertérin cikis akimi, yavaslama sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giiciinde)* koruma devresi etkinleserek
inverttird trip durumuna sokar

* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

Sorun kontrolG l Konum Iimntml noktasi ve -:;ijzijm]

%235
MNominal / {ND giiciinde)
cikis akimi fF———
(%)

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

MHET
m E m [J ruio] Overcurrent trip during
——
" REW, | y

L deceleration (yavaslama sirasinda
SToE) Y asiri alam trip durumu) olustu.

FR-CABA
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m E. OC3: Yavaslama veya durma sirasinda agirnn akim trip durumu ) 0o

invertérin cikis akimi, yavaslama sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giiciinde)* koruma devresi etkinleserek
inverttird trip durumuna sokar
* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

voltaj
Clﬁwm ji

Caligtirma paneli
gostergesi

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi -
Q devresi ) ,'" O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . I
Giig simirlama P
kaynad “Q"\. Zg devresi —=__ C o IM
5 T Sicaklik ‘:.
@/\T T sensori : O
0C1-3,
. . Dll'nl'rl_n_l W ] . THM .
Violtaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN : Akim tespiti
. THT. GF.
oL * LF, OL
—
A Kontrol devresi Err, PS —leg sinyali,
Girig sinyali - rata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Inverttr

Sodutma far
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m E. OC3: Yavaslama veya durma sirasinda agirnn akim trip durumu ) 0o

histirma paneli ikag voltaji

invertérin cikis akimi, yavaslama sirasinda nominal akiminin yaklasik %235'ine ulasirsa veya asarsa (ND giiciinde)* koruma devresi etkinleserek

inverttird trip durumuna sokar
* Yizde, giice gore defjisic Aynintilar icin kullanilacak Grinin kilavuzuna bakin.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim
Invertdrden cikis abnmadan sififlama Evet p o 1 e -
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertord degistirin.
Hayrt §
Hata yavaslama basladiktan hemen sonra mi | Evet
olugtu? _| Elektromanyetik fren etkinlestirme zamanlamasini
Hayrty kontrol edin.

|Ha13 durmadan hemen Gnce mi clustu? |_E-.-et
Hayrt * -
Evet Yavaslama siiresini uzatin ve

|‘¥Evaglama stiresi cok mu kisa? I&% Daha uzun bir yavaslama siresi ayarlanabilir mi? igleme yenicen baglmn

Hayart * Ha-,nrt* -
|FrE'r'i birimi cok mu biydk? IL—| Fren birimi kapasitesini ve invertar kapasitesini inceleyinl

Hayrt Optimum degerin ayarlanip ayarlanmadigim kontrol

PP Evet edin.

|Parametreler degistirildi mi? =1 G000 (Pr.0) Tork giicti, GOO1 (Pr3) Taban frekans|

Hayirt G003 (Pr14) Yik dizeni secimi, H500 (Pr22) Durma

anleme islemi seviyesi (Tork limiti seviyesi)

Gii; kaynad) voltajindaki dalgal [ k
mltl;hn:[ﬁ?l vorajineak falgalanmatar ¢ L'-|ruE[]|:; kaynagindaki dalgalanmalann nedenini bulun.

Hayirt y
U, v veya W kablolann cikarmak bu hatay Evet Motorun yalitim kosullann, kisa devre yapan kablolan vib.
gideriyor mu? kontrol edin.

Hayrt *

Invertdri denetleyin veya degistirin. |




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

m E. THM: Motor asin yiik trip durumu (elektronik termal role islevi) ) ooc

list i - % voita
socrye A

-~

invertérdeki electronic thermal O/L relay (elektronik termal O/L rélesi), motorun asin isindigini tespit eder, bir uyan gésterilir ve
invertor trip durumuna girer.

Sorun kontrolG l Konum Iimntml noktasi ve -:;ijzijm]

26150
HOOO(Pr.9)

Fu MO
EXT PRM

P.RUM
¥
[ R |
—

PET
" REW, |
=ESET

FR-CABA
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m E. THM: Motor asin yiik trip durumu (elektronik termal réle islevi) ) 0oc

Caligtirma paneli voltaj

invertérdeki electronic thermal O/L relay (elektronik termal O/L rélesi), motorun asin isindigini tespit eder, bir uyan gésterilir ve

invertor trip durumuna girer.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim

Maotor

Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi
O devresi _ ,'" ; O
SI\ Demer.?j akimi  DC voltaj : I
Gilig simirlama i
kaynad “Q"\. Zg devresi —_ C j}: IM
T i:l

Sicakhk I’.I i
sensord L
. OC1-3.

| IPF T T k
Voltaj tespiti Voltaj tespiti ) Alam tespiti
i UVT. 1P 1 THT. GF. i

oL * LF, OL

_'..

Giris sinyali G Kontrol devresi Err. PS

¢ < 72l
hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Inverttr

Sodutma far
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m E. THM: Motor asin yiik trip durumu (elektronik termal réle islevi) ) 0oc

Caligtirma paneli voltaj

invertérdeki electronic thermal O/L relay (elektronik termal O/L rélesi), motorun asin isindigini tespit eder, bir uyan gésterilir ve

invertor trip durumuna girer.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim

invertirden cikas alinmadan sifidama Evet p o 1 e -

isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertdrll degistirin.
Hawr+

Hata baslangicta veya durmadan Evet Elektromanyetik fren birakma zamanlamasini kontrol edin.

hemen dnce mi olustu? Kontrol yéntemini (V/F — manyetik flux) inceleyin.
Hawir g

|\'E1.raglama stresi cok mu kisa? I&-{ Hizlanma,/yavaslama siiresini uzatin. |
Ha\_ﬂr*

|‘f’ﬂk agirlastinldr mi? IL-| Invertdr kapasitesini inceleyin. |
Ha\_,-1r+

j:n'lulertar surekl :;ahgma sirasinda Ewet G000 (Pr.0), GOOL (Pr.3), HOOO (Pr.9), F102 (Pr.13) ve G002 (Pr.19) parametrEIE'rindE CIFltiIT'IUfTI

duisiik hizla mi calisti? =| degerlerin ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin.

3 m f . Sabit torklu bir motor kullaniliyorsa C100 (Pr71) parametresini *Sabit torklu motor" olarak ayarlayin.
ayr

|(;a||§t|rrna donglstinin frekans yiksek mi?lL'{ Cahstirma dénglsind inceleyin. |
Ha\_ﬂr*

|Parametreler deqistirildi mi? I&-{ Yeni parametre ayar degerlerini kontrol edin. |
Ha',ﬂrl

Giic kaynad) voltajindaki dalgalanmalar ok

mu biyiik? L--IGU«; kaynadindaki dalgalanmalann nedenini bulun ve kablolan kontrol edin. |

Veya bir invertar cikis faz kayip mi?
Hayr §

invertéri denetleyin veya degistirin. |




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

>m E. THT: Invertér asin yiik trip durumu ) oo

list i - % voita
T

p
Alam akisi, %150 veya (st ya da %235'ten disiik (ND giiciinde)* oldugunda, elektronik termal O/L rélesi etkinlesir ve cikis transistorini korur. Bir
uyan gosterilir ve invertdr trip durumuna girer.

* Yizde, giice gore degisir. Aynntilar icin kullamlacak Grindn kilavuzuna bakin.

Sorun kontrolG l Konum Iimntml noktasi ve -:;ijzijm]

Mominal %235(ND giiclinde)
cikis akimi
(%)

Fu MO
EXT PRM
PREUMN

HMET
]
ooe | sev || «sc [jiE
i

= invertor agin yiik trip

ST Y durumu olustu.

FR-CABA
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>m E. THT: Invertér asin yiik trip durumu

= | - [
)mum

Caligtirma paneli Gikas voltaji
gostergesi tespiti

Aldam akisi, %150 veya st ya da %235'ten disiik (MD gliclnde)* oldugunda, elektronik termal O/L rolesi etkinlesir ve Qilos transistorind korur. Bir

uyari gosterilir ve invertdr trip durumuna girer. *¥iizde, glice gore dedgisir. Ayrintilar igin kullamlacak Grintn kilavuzuna bakin.

Sodutma far

"l Calistirma paneli

Inverttr

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) i e t5r devresi . u
Q devresi ) ," O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Giig simirlama P
kaynad “Q"\. Zg devresi —=__ C o IM
5 T Sicaklik ‘:. w
Q T sensori ' &
0C1-3,
_— OV1-3. = —— THM, "
Violtaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN S Akim tespiti
oL * LF, OL
Id i kis sinyali
Girig sinyali - I Kontro devrest £, FS - - Y2

hata sinyali vb.
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>m E. THT: invertor agin yik trip durumu D 000

listirma li voltaj

Aldam akisi, %150 veya st ya da %235'ten disiik (MD gliclnde)* oldugunda, elektronik termal O/L rolesi etkinlesir ve Qilos transistorind korur. Bir

uyari gosterilir ve invertdr trip durumuna girer. *¥iizde, glice gore dedgisir. Ayrintilar igin kullamlacak Grintn kilavuzuna bakin.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktasi ve ¢oziim

invertirden cikas alinmadan sifidama Evet - e e -

isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertorl degigtirin. |
Haw* Elektromanyetik fren birakma zamanlamasini

Hata baslangicta veya durmadan hemen Evet kontrol edin. .

dnce mi olustu? Kontrol yontemini (V/F — manyetik fluks)
T inceleyin.

ahl Evet Tork guctnd inceleyin.

|Yﬂk agirlastinldr mi? I—-—| inverttr kapasitesini inceleyin. |
HEWI' S Yeni parametre ayar degerlerini kontrol edin.

|Parametreler degistirildi mi? | 2= ~1GO01 (Pr3) Taban frekansini 50 Hz/60 Hz olarak
Hayr 1 ayarlayin.

|Gil|q; kaynadi voltaj yiksek mi? IL—|GDDE (Pr.19) Taban frekansi voltajini ayarlayin.
Hayr

|inuertf:'bri] denetleyin veya degisti |




kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod_tur

>m E. GF: (;lk|§ tarafi toprak anzasi asiri akim ) 00

listirma paneli A kas voltaj
Gosrses

-~

invertériin cikis tarafinda (yiik tarafinda) olusan bir toprak arizasi nedeniyle yiiksek bir toprak anzasi (ground fault) akimi olursa bir

uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

Sorun kontroll




= | - [
)mum

kil 3-FREQROL_Basics_800_Mainte_fod tur

>m E. GF: Cikis tarafi toprak anizasi asin akim

Caligtirma paneli
gostergesi

Gikes voltajs

E.GF oot

invertériin cikis tarafinda (yiik tarafinda) olusan bir toprak arizasi nedeniyle yiiksek bir toprak anzasi (ground fault) akimi olursa bir

uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi . u
Q devresi ) ? O Maotaor
SI\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynadi @f\. Zg devresi —<__C S LM
5 T Sicaklik L
Q T sensori e &
ov1 0C1-3,
Ty,
Voltaj tespiti [IPF Vaoltaj tespiti ULl Akim tespiti
i UVT. s Pl THT, GF. i
oL * LF, OL
Kontrol devresi Err, PS Cikis sinyali
R ontrol devresi Err, — kis sinyali,
Girig sinyali I rata sinyali vb.
"l Calistirma paneli
Sofutma fani Invertor
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>m E. GF: Cikis tarafi toprak arizasi asiri akim ) oo

hst li . oltaj
oy Bl s

-~

invertériin cikis tarafinda (yiik tarafinda) olusan bir toprak arizasi nedeniyle yiiksek bir toprak anzasi (ground fault) akimi olursa bir

uyan gosterilir ve invertor trip durumuna girer.

Sorun kontrolii Konum Ilccmtml noktas! ve g&zum]
invertirden cikas alinmadan sifidama Evet - TN
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu? Invertérii degistirin. |
Ha'_ﬂrl
U, V veya W kablolanni cikarmak bu Evet .| Motorun yalitim kosullann, kisa devre
hatay: gideriyor mu? yapan kablolan vb. kontrol edin.
HEI}'H*

invertdri denetleyin veya degistirin.
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i
@EFT N Fan alarm: ) 900

-

Asadidaki durumlarda bir uyan gosterilir: "Sodutma fani anza nedeniyle durdu®, "Sodutma fani, sofutma fani islem secimi ayanndan farkh calisti” veya
*Sogutma fani, belirtilen degerde veya altinda dakika basina dénds ile dénd(”. *Yalnizca yerlesik sofutma fani olan invertorlerde

Konum Ikiﬂntml noktasi ve t;ijziim]
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b
m FN: Fan alarmi ) 00c
listirma li gutma fa

Asadidaki durumlarda bir uyan gosterilir: "Sodutma fani anza nedeniyle durdu®, "Sodutma fani, sofutma fani islem secimi ayanndan farkh calisti” veya

*Sogutma fani, belirtilen degerde veya altinda dakika basina dénds ile dénd(”. *Yalnizca yerlesik sofutma fani olan invertorlerde

Sorun kontroll Konum Kontrol noktas: ve ¢oziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi u
Q devresi ) ,'" O Maotaor
< :l:\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynad @f\. Zﬁ devresi —_ C (@), IM
5 T Sicaklik L\
@ T sensord i '\Qf
0C1-3,
_— OV1-3. = —— THM, "
Violtaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN S Akim tespiti
oL * LF, OL
Kontrol devresi Err, PS Cikis sinyali
A ontrol devresi Err, FEERREEETS ks sinyali,
Girig sinyali - rata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Invertér

Sodutma famn
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B

i
@EFT N Fan alarm:

) ﬂﬂﬂ

Calistirma paneli
gostergesi FN

~

gutma fani
]

Asadidaki durumlarda bir uyan gosterilir: "Sodutma fani anza nedeniyle durdu®, "Sodutma fani, sofutma fani islem secimi ayanndan farkh calisti” veya
*Sogutma fani, belirtilen degerde veya altinda dakika basina dénds ile dénd(”. *Yalnizca yerlesik sofutma fani olan invertorlerde

Sorun kontroll Konum

Il(ontml noktas ve ¢ozim

invertarden cikas alinmadan sifidama
isleminden sonra hata tekrar clusuyor mu?

L"|S|;:t§’|utrnia farm degistirin. |

Hamrl

Hata, H100 (Pr.244) Sogutma fani islem
secimi "0" olarak ayarlandiinda (soutma
fam strekli etkin oldugunda) mi olusuyor?

L"|S|;:t§’|utrnia farm degistirin. |

Hamrl

Fan konektdrind dogru baglant agisindan
kontrol edin.
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b
m E. FIN: Sogutucu asir isinmasi ) Do

invertérdeki sogutucu, asin isinmay tespit eder.

Bir uyan gésterilir ve invertor trip durumuna girer.

m Konum Il(ﬂntml noktas! ve t;ozum]

Fu O
EXT PRM
P.RUM

MET .
—
o e ] o
—
l' |-:|-'.-'|
'
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B

>m E. FIN: Sogutucu asir isinmasi

) ﬂﬂﬂ

Calistirma paneli
gostergesi

E.FIN

- Sojutucu asin
& Ho

p
Invertérdeki sogutucu, asin isinmay tespit eder.

Bir uyan gésterilir ve invertor trip durumuna girer.

—
Sorun kontroll I Konum

IK{:ntmI noktas ve c;t':ziiml

Sogutma far

B Calistirma paneli

Invertér

Siizgecleme devresi
R = Kﬂnvertfir @ (stizgecleme kapasitorl] |jnertér devresi o .
O =" devresi _ " Motor
- Demer.?j akimi  DC voltaj . .
Gl () simirlama SN
kaynag ‘Q’“\‘ Z§ devresi —<__C (@) IM
T T sicakk [ AW
"Q—/‘\T T sensori ! \®),
0C1-3,
I IPF Ov1-3, I THM ;
Voltaj tespiti Voltaj tespiti . Akim tespiti
UVT. I THT, GF.
ol * LF. OL
Kontrol d i Err, PS Cikis sinyali
Girig sinyali > ONHOT AEVTEST =TT I - "V
¥ Sinya hata sinyali vb.
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B

>m E. FIN: Sogutucu asir isinmasi ) oo

list li
S panell WS

-~

- Sojutucu asin
& Ho

invertérdeki sogutucu, asin isinmay tespit eder.
Bir uyan gésterilir ve invertor trip durumuna girer.

Sorun kontrolii Konum Il(c:ntrul noktasi ve g&zum]
Sogutucu soguduktan ve hata
invertérden gikis yapiimayarak Evet - -
sifilandiginda bile hata tekrar olusuyor Invertdrii degigtirin. |
mu?
HEI}'H*
|(;E\rrE|:|Eki hava sicakhg cok mu yiksek? IL-| Kurulum ortamini inceleyin. |
Ha:ﬂr*
|SD§ utucu tikanmug mi? I&ﬁ Sogutucuyu temizleyin. |

Ha'_ﬂrl

|'Inuertn':'bri] denetleyin veya degistirin.
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> PS: PU durdurma ) Doo
St

-~

Harici islem modundayken, calistirma panelindeki STOP (DURDUR) tusuna basilirsa bir uyan gosterilir ve invertor yavaslayarak durur.

r_ - =
Sorun kontroli Kontrol noktasi ve a;ﬂzum]

Calistirma paneli




= | - [
)mum
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[ 4.2.17 PS: PU durdurma

gdstergesi tespit

Harici islem modundayken, calistirma panelindeki STOP (DURDUR) tusuna basilirsa bir uyan gosterilir ve invertor yavaslayarak durur.

Sorun kontrolii Konum Kontrol noktasi ve ¢ziim
Siizgecleme devresi
R Konvertér @ (stizgecleme kapasitorl) |, e tsr devresi u
Q devresi ) ,'" O Maotaor
< :l:\ Demer.?j akimi D€ voltaj . IV
Gilig sinirlama i
kaynad @f\. Zﬁ devresi —_ C (@), IM
5 T Sicaklik L\
Q T sensori e =
0C1-3,
_— OV1-3. = —— THM, "
Violtaj tespiti [IFF UVT. | Voltaj tespiti FIN S Akim tespiti
oL * LF, OL
Kontrol devresi Err, PS Ciks sinyali
A ontrol devresi Err, I ks sinyali,
Girlg sinyal — hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Invertér

Sodutma far
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@ XT38 Ps: PU durdurma ) 000

hst li . ilgili

-~

Harici islem modundayken, calistirma panelindeki STOP (DURDUR) tusuna basilirsa bir uyan gosterilir ve invertor yavaslayarak durur.

Sorun kontrolii Konum Kontrol noktasi ve ¢6ziim

Harici islem modundayken calistirma | ges —— —

panelindeki STOP (DURDUR) tuguna "'54-| islemi yeniden baslatmak icin 5|f|rlag.r|r|.|

basildi mi?
HEI!,'H*

sifirlamadan sonra da hata gosterilirse
invertGri kontrol edin ve degistirin.
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N eL=l

»m Err.: Hata

) oo

Caligtirma paneli +  Duruma badh cik (;a||§maylla ilgili
gostergesi Err. (Hata) ik it tespit
”

J—
Sorun kontrolii Konum

Il‘.'antml Hayirktas: ve :;ﬁzﬁm]

Sifirlama islemi RES sinyalini ACIK birakirsa veya panel sénmek Gzere oldudu icin invertdr calistirma paneliyle iletisim kuramazsa bir uyan gdsterilir ve
invertdr trip durumuna girer.

* Harici islem modundayken, calishrma paneliyle iletisimde bir hata olusursa invertor trip durumuna girmez.

Calistirma paneli

' 7Bir hata olustu fakat invertor

Harici baslatma anahtan

e

F

Harici islem modunda oldugundan
trip durumuna girmedi.
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)
O v L
Rl . (a2 N

Sifirlama islemi RES sinyalini ACIK birakirsa veya panel sénmek Gzere oldudu icin invertdr calistirma paneliyle iletisim kuramazsa bir uyan gdsterilir ve
invertor trip durumuna girer.  * Harici islem modundayken, calistirma paneliyle iletisimde bir hata olusursa invertdr trip durumuna girmez.

Sorun kontrolii Kontrol Hayirktas ve cozim

J\ Siizgecleme devresi

R @ (stizgedieme kapasitorl) [j ety devresi
O

i :l:\ Demeraj akimi ~ DC voltaj l

Giig S © sinirlama < c

= I

kaynad

§
©

Voltaj tespiti | Voltaj tespiti

Y oL

A Kontrol devresi Err, PS —leg sinyali,
el — hata sinyali vb.

"l Calistirma paneli

Sofgutma fani - Invertor
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)
O ) @ac

Sifirlama islemi RES sinyalini ACIK birakirsa veya panel sénmek Gzere oldudu icin invertdr calistirma paneliyle iletisim kuramazsa bir uyan gdsterilir ve
invertdr trip durumuna girer.  * Harici islem modundayken, calistirma paneliyle iletisimde bir hata olusursa invertdr trip durumuna girmez.

-~

Sorun kontrolii Konum IKﬂnh'ﬂI Hayirktasi ve t;ﬁzﬁm]

RES kablolanmin cikanlmasi Err (Hata) L-—I Cevredeki aygitlan kontrol edin.

durumumnu kapatir mi?
Hamr*

PU ile invertor arasinda bir kontak anzas: M PU ile invertsr kurulumunu dodru yapin. |

var mi?

Hamr*
Invertdri denetleyin veya degistirin. |
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m Hata Gosterilmezse

Bir sorun olusursa ve hata gosterilmezse uygun diizeltme islemini belilemek icin invertori ve motoru kontrol edin.

Sonraki akis semalaninda, sik goriilen sorunlar ve ¢oziimler gosterilmektedir.

Frekans

dalgalamyor. Anormal

bir glriltd
duyuluyor.
Invertor ayara

Parametreler gore

ayarlanamiyor. galismiyor.

Motor
ddnmiiyor.
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>m Parametreler ayarlanamadlgmda

Parametreler ayarlanamadiginda, nedeni bulmak ve diizeltme islemlerini yapmak icin asagidaki akis semasini izleyin.

Kontrol
noktas ve goziim
Evet Eve
Invertér calisiyor mu? — | Invertérii durdurmak sorunu cézdi mi? 4 fnvertéri durdurun.
Ha}f|r¢
Evet | Tus kilidini k icin MODE
p = — 5 kilidini agmak igin (MOD)
HOLD" (BEKLE) gosteriliyor mu? —— tusunu (2 sn) basili tutun.
Ha}f|r¢
Evet _—
"LOCd" gdsteriliyor mu? ——>| Parola islevini devre disi birakin.
HEI'_',-'IF¢
E400 (Pr.77) "1" olarak mi ayarland ﬂ} Yazma korumasim devre disi birakmak Evety Yazma korumasini devre disi birakin
(parametre yazma devre disi)? sorunu cozdi mii? 1 :
Hayr Hayir |
Y Evet Evet
Harici islem modu mu ayarland? EE PU islerm modunu etkinlestirmek VE . . e
(DO0O (Pr79) = 2 vb) sorunu ¢dzdi mi? 2 PU islem modunu etkinlegtirin.
Hayr
¢ Evet
Ayar izin verilen aral@in disinda rmi? Parametreyi izin verilen aralikta ayarlayin.

Ha}f|r¢

Dogru islemler icin Yonerge Kilavuzunu
okdyun.
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»m Motor dﬁnmediginde

Motor dénmediginde, nedeni bulmak ve dizeltme iglemlerini yapmak icin asagidaki akis semasini izleyin.

noktasi ve ¢oziim
| don 5 e Evet o . Eve - —" "
Bu sorun olusmadan Gnce motor dnnu:.rc:r } Parametreler degistinildi mi? Optimum degerln ayarlanip
muydu? ayardanmadigim kontrol edin.
Hayir Hayir

v

Bir hata mi olustu?

Hawr‘l’

Calistirma paneli ekram diizgin ¢ahsyor mu?

Ha}r|r¢

Baslatma sin}'ali gingi yok mu?
Hiz sinyali girisi yok mu?

Haer

Parametraler degistinldi mi?

Ha}r|r¢

D020 (Pr.78) ger rotasyon engellensecek
sakilde mi ayarlandi?

Hayir ¢

Hatayla ilgili bilime gidin,

Ana devrayi, calistirma paneli baglantisim vh.
kontrol edin,

Dizgun sekilde bir baglatma sinyali ve hiz
komutu girin.

4 ila 20 mA sinyal ginldiginde, AU ve 50'nin
kiza devre yapmasi gerekir.

Yeni parametre ayar degerderini kontrol edin,

m m m m m
= < = < =
L Lk L Lk L

D020 (Pr.78) ayanmin dogru olup olmadigim
kontrol edin,

m
o
i

D000 (Pr.74) Islem modu secimi ayan yanhs m? ———  Dogru islem modunu ayardayn.
Hayir ¢
izlenen akim giisterilmiyar mu? E.I"'IﬁEt. Motor kapasitesinin invertdr kapasitesinden
diisiik olup olmadigini kontrol edin,

Ha}r|r¢

Maotory kontrol edin,
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m Motor, ayarlanan hizlanma siiresine gore hizlanmadiginda

Motor ayarlanan hizlanma stresine gére hizlanmadiginda, nedeni bulmak ve diizeltme islemlerini yapmak igin
asagidaki akis semasini izleyin.

Kontrol
noktasi ve ¢oziim
- Evet Evet_: .... .
Bu sorun olusmadan dnce motor L~ Yiik adrl Id 7 Motorun vilkii desteklavi
hizianmis miycir? uk agirlastinidi mi destekieyamedidini konwol edin.
Hayir ¢
Parametreler degistirildi mi? ﬂ} Yeni parametre ayar degerlerini kontrol edin.
Hayir
« Hizlanma siiresini uzatin.
: = %r:lrx;grtﬁr kontrqlk}rﬁrnée}mw_
vet — manyetik Tluks) secin.
OL acik mi? — | - Yiik diizeni secimini degistirin
[T [de@@ken — sabit tork).
y ¢ = Inwvertor kapasitesini artinn.
Elektromanyetik fren birakma
F010 (Pr.7) Hizlanma siiresi ve FO0O zamanlamasini kontrol edin.

(Pr.20) Hizlanma/yavaglama
referans frekansi ayarlannda dogru
dederleri girin.
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m Sabit hizh islem komuta uygun sekilde gerceklestirilmediginde

Sabit hizh islem komuta uygun sekilde gerceklestirilmediginde, nedeni bulmak ve diizeltme igslemlerini yapmak igin
asagidaki akis semasini izleyin.

Kontrol
noktasi ve ¢oziim
Evet,_| Minimum {maksimum) frekans Eve PP -
I h rl hizdan dah
Egég:ca{diﬁ;%? ar-mn izdan daha m WA N ayarlanandan daha m yiiksek (disiik)? 4 Ayan digirin (ylkseltin.
Hayir Hayir |
Maksimum (minimum) frekans Evet, " - .
ayarlanandan daha m diisik (ylksek)? >| Ayan ylkseltin {dstirtn).
Hayir
Y Analog
Hangi hiz komutu yontemi kullanilyor? | * Giris sinyali degeri kabul edilebilir mi?
+ Komut dogru mu?
Coklu hiz ¢ {Violtaj veya alarm komutu?)
+ Giris terminali ayan dogru mu?

- (T0OOO (Pr.73) Analog girs seqimi)
Coklu hiz ayanni kontrol edin. + Kalibrasyon yaprldi m?

(D301 - D307 (Pr4 - 6, 24 - 27) (1200 - 3203 vt T400 - T403

Goklu hiz) (Pr.902 - 905) gibi kalibrasyon
parametrelerini kontrol edin’)
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»m Hiz istikrarsiz nldugunda

Hiz istikrarsiz oldugunda, nedeni bulmak ve diizeltme islemlerini yapmak icin asagidaki akis semasini izleyin.

Kontrol
noktasi ve ¢oziim

OL yamp soniyor mu?

Evet

HaynkL

Yikiin agr veya dengesiz clup olmadigim
kontrol edin.

EvaL

eth mi?

Haynqlr

Evet
Hiz kemutu analog mu? ————={ PU islemini etkinlestirmek sorunu cozdi mi?
Hayir Hayir
Y E Komut yBntemini kontrol edin. Dijital
P islemini etkinlestirmek hiz: stabilize | Evety, | Komut yontemini kontrol edin. Dij

komutun verilme zamanlamasin ve

gicirdama olup olmadigim kontrol edin.

Invertéri denetleyin veya degistirin.

Analog komutun giirilti icerip icermedigini
kontrol edin,

Analog komutun dalgalamp
dalgalanmadigim kontrol edin,
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»m Gosterilen frekans dalgalandlglnda

Monitdrde gdsterilen frekans dalgalandiginda, nedeni bulmak ve diizeltme islemlerini yapmak icin asagidaki akis
semasini izleyin.

Kontrol
noktas! ve cbziim
Evet ; P .
Motor hizi dalgalarmyor mu? ——>| Istikrarsiz hizlarla ilgili bélime g&z atin.

Ha],-'|r¢

V/F kontroll kullambyor mu?

Haerl

Gelismizs manyetik fluks vektdr kontroli Evet
kullarlyar mu? Sorun olusmuyor. Frekans yaklasik 0 ila

Gergsk sensdrsiz vekksr kontrold kullamipor mu? 2 Hz araliginda dalgalaniyor.

Hay|r¢

Parametre ayann yeniden kontrol edin.
Yeniden diizenleyin.

ﬂ} Hiz komutunu kontrol edin.

v
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> Motor anormal giiriiltii yaptiginda

Motor anormal giirtltd yaptiginda, nedeni bulmak ve diizeltme islemlerini yapmak icin asagidaki akis semasini
izleyin.

Kontrol
noktas! ve cbziim

Giig kaynadn kapatin veya calisma sirasinda invertdr gikasint durdurun.

Guriltid cabucak ortadan kalkarsa — Elektrik faktord

<Elektrik faktori> <Onlem>
= Tasiyia frekans = Tasiyicl frekansim artinn.
= Voltaj dengesizligi - Invertéri dedistirin.
= Durma iglemi = Hizh yanit akim siminim kaldinn.
= Rezonans = Taban frekansini artirin.
= Gig kaynad = Taban frekansi voltajim ayarlayin.

voltajinda dalgalanma

Girdltd hala duyuluyorsa — Mekanik faktor

<Mekanik faktor>

= Yatak bozuklugu, fan motorundan gelen riizgar sesi vb.
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@ Esiim 6zen

Bu béliimde sunlan 6grendiniz:

+ Sorun giderme proseduri
= Hata gdsterilirse

« Hata gosterilmezse

Ana Fikir

Bir sorun olustugunda, asadidaki prosediirii izleyin.
1. Hata gostergesini kontrol etme
Sorun giderme prosedari 2.Hata gegmisini kontrol etme
3.50orun Giderme
4 Koruma islevini sifilama

Koruma iglevini sifirlama y&ntemleri asagidaki Gg tiptedir.

= Cahstirma panelindeki STOP/RESET (DURDUR/SIFIRLA) tusuna basin.
Glicli kapatip tekrar agin.
= RES (reset) sinyalini en az 0,1 saniye agik tutun.

Koruma iglevini sifilama

Koruma iglevi, invertdriin dahili devresini asin alamdan, asin voltajdan ve 1sidan korur.

Koruma iglevi Koruma islevi, devrelerdeki voltaj ve akim gibi analog dederleri tespit eder ve tespit edilen deger
izin verilen araligi asryorsa invertor gilkisimi durdurur.

Invertériin koruma islevi, bir hata tespit ederse calistirma panelinin monitériinde hata gosterilir.

Hata gdstergesi olan sorun MNedeni ortadan kaldirmak icin, koruma islevi anlasiimali ve hata tipine gdre uygun diizeltme
islemi yapiimalidir.

Bir sorun olusursa ve hata gdsteriimezse uygun dizeltme iglemini beliflemek igin invertdri ve

Hata gé&stergesi olmayan sorun matoru kontrol edin.
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" L] L] -
m B6liim Izleme Islevi ) e

Bu bélimde, sorunun nedenini arastirmak icin kullanilan iz siirme islevinin genel hatlar ve nasil kullanilacag:
aciklanmaktadir.

5.1 izleme Islevinin Genel Hatlan
5.2 izleme Islevinin Kullanimi
5.3 Bolim Ozeti
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> Izleme Islevinin Genel Hatlari D 000G

"Trace function” (Iz siirme islevi), invertériin calisma durumunu kaydeder ve sorunun olustugu tarihe geri dénerek
nedeni analiz edebilirsiniz.
Izlenen veriler (ginliik), baska yerlerde analiz edilmek (izere ticari USB bellek aygitlarina kaydedilebilir.

Bir sorun olusur.
Veri analizi

s e}
: o [ -
= =
: - i
e ——
ey " "] . [
s 1
i i [ [
T i
U ] ] W ¥
[ i " i
i~ =
T B T
] 1 1 —
Tt Webgure=y . . 5
g ] s . oy =
ol s e 4 A 3 s &
gt e W
= ¥E £ el L
Cwim | T
=- - ] El a =
Do 4 -
o = ol = ; ﬁ

Asagida, iz siirme islevinin agiklamasinda kullarilan terimler kisaca agiklanmistir.

B Sampling (Ornekleme)

Ornekleme, sabit araliklarla bir invertériin verilerini toplama islemidir. Her tip veri secilebilir
(cikis frekansi ve gikis akimi gibi). Toplanan veriler, dahili RAM veya USB bellek aygitina bir
tetikleyici olmadan kaydedilmez.

M Trigger (Tetikleyici)
Tetikleyici, bir seyin olmasina sebep olan bir olaydir. Tetikleyici olursa érneklenen verilerin kaydi baslar.

Herhangi bir tetikleme kosulu ayarlanabilir. Ormegin, bir hata olusmasi tetikleyici olarak ayarlanirsa
toplanan veriler, hatalarin nedenlerini arastirmak icin kullanilabilir.
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B

m izleme Islevinin Kullanimi

) ﬂﬂﬂ

Bu bélimde, (bir hata olusmasini tetikleyici olarak kullanarak) izi siirilen verilerin kaydedilmesinden verilerin
analizine kadar olan prosediir aciklanmaktadir.

Buradaki prosedirde, Motor asir yik trip durumu (ETHM) érnek olarak kullanilmstir.

Motor asin yik trip durumu, motorun asiri isinmasini (elektronik termal Q/L rdlesi) engelleyen koruma islevi
etkinlestiginde olusur.

Invertériin gikis akimi, belirli bir siire nominal motor akimi ile ayni seviyede veya daha yiiksek olursa islev etkinlesir.

Kaydedilen iz siirme verileri FR Configurator2 yaziliminin grafik islevi kullanilarak analiz edilebilir.

B Parametre ayari

1. Iz siirme modu secimi

Alinan iz stirme verilerinin hedef konumunu secin.
Parametreyi "Bellek modu (otomatik transfer)” olarak ayarlayin. Tetikleyici oldugunda, iz stirme
verileri USB bellek aygitina kaydedilir.

Parametre flk deger
A801 (Pr.1021}) | Iz siirme modu segimi 0: Bellek modu 1: Bellek modu (otomatik transfer)
! (Veriler dahili RAM'e kaydedilir.) | ™

2. Analog kaynak secimi
Orneklenecek analog veriyi segin.
1. kanah "Cikis akimi”, 2. kanal “Elektronik termal O/L rélesi yiik faktori” olarak ayarlayin.
Elektronik termal réle islevi ylik faktori %100 oldugunda bir hata olusur.

Parametre flk deger Aciklama
A910 (Pr.1027) | Analog kaynak secimi (1. kanal) | 201: Cikis frekansi 2: Cilas alarm
A911 (Pr.1028) | Analog kaynak secimi (2. kanal) | 202: U fazi qikas akimi 10: Elektronik termal O/L rdlesi yuk faktdri

(Sonraki sayfaya devam edin.)
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m Izleme Islevinin Kullanimi

(Onceki sayfadan devam edin.)

3. Dijital kaynak secimi

Orneklenecek dijital veriyi segin.
Ik degerindeki “STF sinyalini” 1. kanala, “ALM sinyalini” de 2. kanala atayin.
Ileri calisma basladiginda STF sinyali acilir. Hata olustugunda ALM sinyali agilir.

Parametre fik deger Aciklama

A930 (Pr.1038) | Dijital kaynak secimi (1. kanal) Degistirmeyin.

A931 (Pr.10349) | Dijital kaynak secimi (2. kanal) 106: ABCL terminali (ALM sinyali)

4. Tetikleyici modu segimi

Tetikleme kosulunu segin.
Ilk deger olan hata olusumunu tetikleme kosulu olarak kullanin.

Parametre Aciklama

AS05 (Pr.1025) | Tetikleyici modu segimi 0: Hata tetikleme Degistirmeyin.

5. Iz siirme islemi secimi

Bu parametrenin ayarlanmasiyla érnekleme baslar/durur.
Orneklemeye baslamak icin “1" ayanni yapin.

Parametre Aciklama

AS00 (Pr.1020) | iz siirme iglemi segimi 0: Ornekleme bekler 1: Ornekleme baslar

Temel parametreleri ayarlama islemini bitirdiniz.
Bir hata olustugunda, iz siirme verileri otomatik olarak kaydedilir.
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>}m izleme islevinin Kullanimi

) ﬂﬂﬂ

MW Veri analizi

STF

ALM

Cilas alam
[A]

Elektronik termal réle

islevi yiik faktori [%]

oA

%60

(1) lleri rotasyon
baglatma acild.

Asadida, alinan iz siirme verilerinin analiz érnedi gosterilmektedir.
USB bellek aygitina kaydedilen veriler FR Configurator2 yaziiminin grafik isleviyle agildiginda, veriler grafik seklinde gosterilir.
Tetikleyici olmadan énceki veriler kaydedilir ve bu da hatanin nedeninin arastinlmasina yardima olur.
Tetikleyici konumu degistirilebilir.

Tetikl?ici

-----------

(2) Motor gikis
akar artt.

________

(4) Elektronik termal
role islevi ylik faktori
%100% ulast.

<

<

——m e ———

(3) Elektronik termal role
ylk faktori, motor gikis
akimindaki artislarla artt.

islevi

(5) Elektronik termal
rile iglevi ylk faktorl
%100'e ulagtiginda bir
hata olusur.

(6) Iz stirme verileri, hata
olusumu tetikleyici olarak
kullanilarak kaydedildi.

N 2
Al

Iz stirme islevinin ayrintilari icin kullanilacak {riiniin kilavuzuna bakin.

Cikig akame: 0,5 A/bol
Elektronik termal rile iglevi yiik
faktori: %15/bal
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@ oiim 6zen

Bu béliimde sunlan 6grendiniz:

+ Iz siirme islevinin genel hatlan

« Iz siirme islevinin kullanimi

Ana Fikir

“Trace function” (iz siirme islevi), invertoriin calisma durumunu kaydeder ve sorunun olustugu
tarihe geri dénerek nedeni analiz edebilirsiniz.

Bu islevin avantajiyla, izlenen veriler (guinliik), baska yerlerde analiz edilmek tizere ticari USB
bellek aygrtlanna kaydedilebilir.

iz siirme islevinin genel hatlan

Alinan iz sirme verileri invertdr kurulum yaziliminin (FR. Configurator2) grafik islevi kullarilarak
analiz edilebilir.

Grafik iglevi
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> Final Testi ) 000

Artik FR-800 icin Invertdr Bakimi Kursundaki tim dersleri tamamladiginiza gore, final testine girmeye hazirsiniz. Ele

alinan konulardan herhangi birini tam anlamadiysaniz, litfen bu konulan gozden gegirmek igin bu firsati degerlendirin.
Bu Fnal Testinde toplam 6 soru (13 madde) yer almaktadr.

Final testini istediginiz sayida uygulayabilirsiniz.

Testin puanlanmasi

Cevabi sectikten sonra, Cevapla digmesini tikladiginizdan emin olun. Cevapla diigmesini tiklamadan ilerlemeniz
durumunda cevabiniz kaybolur. (Cevaplanmamis soru olarak degerlendirilir.)

Puan sonuclar

Dogdru cevap sayisl, soru sayisl, dogru cevaplarin ylizdesi ve basarili/basansiz sonucu puan sayfasinda gorintilenir.

Dogru cevaplar: 5
Testi gecebilmek icin,
Toplam soru: 5 sorularin %60'in1 dogru
A cevaplamaniz gerekir.
Yiizde: 100%
Devam Et | ‘ Incele |

+ Testten gkmak igin Devam Et digmesini tiklayin.
= Testi incelemek igin Incele diigmesini tiklayin. (Dogru cevap kontroli)
« Testi tekrar yapmak icin Tekrar Dene dUgmesini tiklayin.
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> Final Testi 1 ) 00c

Asagida, invertdr sistemi baglatiimadan 6nce yapilmasi gereken kontroller aciklanmaktadir. Agiklamanin
bosluklarini doldurun.

Once, | --Select-- ¥ ve kurulum ortamini kontrol edin.
Sonra, |  --Select-- v | ayarlannin dogru ve eksiksiz oldugunu kontrol edin.
Kontrolleri bitirdikten sonra, yalnizca invertérle |  --Select-- v | yapin ve ardindan aymisini | --Select-- | v |

ve invertdr ile birlikte yapin.

Sorun olusmadiysa, sistemin tasarlandidi gibi calistiindan emin olmak icin |  --Select-- v | iglemini yikl
--Select-- v | ile yapin.
Son olarak, |  --Select-- ¥ | islemini sunun icin yapin:|  --Select-- | ¥ .

Cevapla l [ Geri ]
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> Final Testi 2

Invertérin kurulum ortamiyla ilgili dogru agiklamayi segin. (Asagidakilerden birini segin.)

Alani verimli kullanmak icin, invertori etrafinda bosluk birakmadan yerlestirin.

Isi ve kirden kurtulmak icin, invertorin etrafinda miimkiin oldugunca genis bosgluk birakin.

Cevapla l [ Geri ]
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> Final Testi 3

Hata gdstergesi tipi olarak kullamlmayan bir terim secin. (Asagidakilerden birini secin.)

Cevapla l [ Geri ]
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> Final Testi 4

Sorun gidermeyle ilgili dogru aciklamay: secin. (Asagidakilerden birini segin.)

Invertdriin cikisimi durdurmayan bir sorun gérmezden gelinebilir.
Bir sorun olustuktan sonra, invertérii miimkin oldugunca kisa siire icinde sifirlayin.

Invertdr cikisini durdurmasa bile bir sorunu gérmezden gelmeyin. Sorunun nedenini ortadan kaldirin.

Cevapla l [ Geri ]
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> Final Testi 5

Sorun olugma ihtimalinin yiksek oldugu zamanla ilgili yanhis aciklamay secin. (Asagidakilerden birini
segin.)

Invertdr sistemi baslatildiktan hemen sonra
Invertériin veya motorun kapasitesine gére agir bir yik uygulandiginda

Invertdr hizmet 6mriini asacak sekilde kullanildiginda

Cevapla l [ Geri ]
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> Final Testi 6

Sorun &nleme ile ilgili en dogru agiklamay secin. (Asagidakilerden birini segin.)

Sorun gidermeyi 6grenin.
Cok 6nceden uygulama amacini ve gerekli islevleri, secilecek trtinleri ve gelistirilecek tasanmi belirleyin.

Sorunlar her an olusabilir. Her seyi diisiinmek anlamsizdir.

Cevapla l [ Geri ]
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> Test Puani

Final Testini tamamladiniz. Sonug alamniz asagida gosterildigi gibidir.
Final Testini sonlandirmak icin bir sonraki sayfaya ilerleyin.

Dogru cevaplar: 6

Toplam soru:

Yizde:

‘ Devam Et | ‘ incele

Tebrikler. Testi gectiniz.
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FR-800 icin Invertér Bakimi Kursunu tamamladiniz.

Bu kursa katildi§iniz icin tesekkiir ederiz.

Derslerden keyif almis olmanizi ve bu kursta edindiginiz bilgilerin
gelecekte faydali olmasini umarnz.

Kursu istediginiz zaman gézden gegirebilirsiniz.

| Incele ‘ ‘ Kapat|




