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Bu kursta, 6rnek olarak FR-A800 serisi invertor
kullanilarak bir sistemin invertor kullanilarak nasil

yapilandirilacag, calistirma panelinin nasil
kullanilacagi ve invertériin nasil calistinlacagi
ogretilecektir.
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»m Kursun Amaci ) Lt

Bu kurs, ilk defa FR-ABO0O serisi invertor kullanarak bir invertdr sistemi kuracak kisiler icin tasarlanmistir. Kursta,
sistemin nasil yapilandirilacagi, calistirma panelinin nasil kullanilacagi ve invertériin Harici ve PU islem modlarinda
nasil calistinlacag 6gretilecektir.
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»m Kursun Yapisi ) 00c

Bu kursun icerigi asagidaki gibidir.
Bolim 1'den baslamamizi tavsiye ederiz.

1. Boliim - FR-A800 Serisinin Temelleri

Bu bélimde, FR-A800 serisinin temel yapilandirmasi, Griin ézellikleri, Griin dizisi ve bilesen adlari ile islevi
aciklanmaktadir.

2. Boliim - Invertdr Sistem Yapilandirmas: Prosediirii

Bu bélimde, calisma modu seciminden baslayip Harici ve PU iglem modunda calistirmaya kadar, invertor sistem
yapilandirma prosediri agiklanmaktadir.

3. Boliim - Islem Modunu Secme
Bu bélimde, baslatma ve frekans komutlarinin ve farkl islem modlanmin gérevleri agiklanmaktadir.
4. Béliim - Invertér ve Motorun Kurulumu ve Kablolamasi
Bu bélimde, invertor ve motorun nasil kurulacagi ve kablolanacagi agiklanmaktadir.
5. Boliim - islem Modunu ve Parametreleri Ayarlama
Bu bélimde, islem modlarini ve parametreleri ayarlamak igin ¢alistirma panelinin nasil kullanilacag agiklanmaktadir.
6. Boliim - Invertér Sistemini Calistrma
Bu bélimde, invertériin PU ve Harici islem modlarinda nasil calistinlacagr agiklanmaktadir.

7. Boliim - Calisma Sirasinda Hatalara Yanit Verme

Bu bolimde, hata gosterme tipleri, koruma islevinin nasil sifirlanacad), hata gegmisinin nasil kontrol edilecegi
ve motorun hatali calismasina nasil yanit verilecegi aciklanmaktadir.

Final Testi

8 soru (39 madde) gecme notu: %60 veya Ust(.




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur

>m Bu e-Egitim Aracinin Kullanimi

Sonraki sayfaya git Sonraki sayfaya gidin.

Onceki sayfaya dén Onceki sayfaya déniin.

“igindekiler Tablosu” gériintilenerek istediginiz sayfaya

Sersemi e ulasabilmenizi saglar.

Egitimden gikin.

Sl liEL "Icindekiler” ekrani gibi pencereler ve egitim kapatilacaktir.
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Giivenlik énlemleri

Gergek Uriinleri kullanmayi 6grendiginizde, litfen ilgili kilavuzlardaki glivenlik énlemlerini dikkatlice okuyun.
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Bu kursta, Mitsubishi genel amagh FR-A800 invertér (bundan sonra FR-A800 olarak bahsedilecektir) ve g fazl
indUktorli motor (bundan sonra motor olarak bahsedilecektir) kullanilarak bir invertor sisteminin nasil
yapilandirlacagi 6gretilecektir.

FR-A800 serisi invertdr, yaygin kullanilan invertdrlerden biridir.
Yiiksek performansi ve yiiksek islevselligi ile FR-A800 serisi invertor, cok cesitli diziler sunar ve gok gesitli

uygulamalarda kullanilabilir.
Bu bélimde, FR-A800 serisinin temel yapilandirmasi, Griin 6zellikleri, Grin dizisi ve bilesen adlar ile islevi
aciklanmaktadir.

1.1 Temel Invertér Sistemi Yapilandirmasi
1.2 FR-A800 Serisinin Ozellikleri

1.3 FR-A800 Serisi Dizisi

1.4 FR-A800 Serisinin Adlari ve Islevleri
1.5 Bélim Ozeti
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> Temel Invertér Sistemi Yapilandirmasi

FR-A800 serisi invertdrle temel invertor sistem yapilandirmasi séyledir.

invertér Motor

Harici girig aygitlan

—
T @

Aygit Gorev
Invertér Motora verilen giig kaynagd! frekansini kontrol ederek motor luzimi degistirir.

Motor Giig kaynadi frekansina gore rotasyon hizi degisir.

Harici giris lleri/geri rotasyon baslatma anahtar.
aygitlan Harici islem modunda ileri veya geri rotasyon baglatma komutunu ACAR veya KAPATIR.

Frekans komut aygiti (potansiyometre vb.).
Harici islem modunda motor hizimi (frekans komutunu) ayarlar.
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@™ R-A300 Serisinin Ozellikleri y 00C

FR-AB800 serisi invertdrde su &zellikler bulunur.

M Lider tahrik performansi

Gelismis Gercek sensérsiiz vektdr kontroli ve vektdr kontrold, tiim makine tiplerinin ihtiyaclarina hizmet eder.

M Giivenlik ve emniyet

Beklenmeyen bir sorun olustugunda hizl yanit alinir.

M Kolay ayarlama ve galistirma

Calisma verimliligini arttiracak cesitli basit islevler ve ekipmanlarla donatiimistir.

M Cevre dostu fabrikalar

Fabrika Gretimini artirirken enerji tasarrufu yapin.

M Sistem destegi

Cesitli sistemleri desteklemeye hazir, birgok islev ve kapsamli model dizisi.

M Ortama uyarlanabilir

FR-AB800 serisi, cesitli standartlara uyar ve farkli yerlerde kullanilabilir.

Ana 6zelliklerinden bazilan asagida gésterilmistir.
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M Cesitli motorlarla uyumluluk

Cesitli Ureticilerden endiiksiyon motorlar ve PM motorlar (manyetik motorlar) FR-A800 serisi
invertdrle kullanilabilir.

Baska treticilerin PM

. motorlan
Mitsubishi genel

amach (enddksiyon)
maotorlar SF-PR

Bagka ureticilerin
endliksiyon motorlan

Mitsubishi IPM
motor MM-EFS
Mitsubishi vektor kontroliine Mitsubishi [PM

tzel motor SF-VSRU motor MM-CF
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M Yiiksek seviyede sistem giivenligi

Piyasada guvenlik bilinci giderek artiyor.
FR-AB00 serisi invertdr, glivenlik standartlarina uygun oldudu icin, givenlik islevleri igeren bir sistem
yapilandirmasi kolayca elde edilebilir.

* Uluslararasi glivenlik standardina (PLd/SIL2) uygun “guvenli durdurma iglevi*”

* Givenli durdurma islevi: Acil durumlarda invertériin motor gikisini kapatr.




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur E-E

»m Giivenlik ve emniyet ) 00c

M Hizh sorun giderme
Bir sorun olustugunda, nedeni cabucak arastirilabilir (Iz stirme islevi).

iz siirme islevi

"Iz sirme” nedenin pesinden gidilmesidir.

"Iz siirme islevi”, invertériin ¢alisma durumunu kaydeder ve sorunun olustugu tarihe geri dénerek
nedeni analiz edebilirsiniz.

Izlenen veriler (giinlik), baska yerlerde analiz edilmek iizere ticari USB bellek aygitlarina kaydedilebilir.

Bir sorun olusur.
Veri analizi

Iz stirme islevinin aynintilar icin “Invertér bakimi kursuna” katilin.
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M Baslatma islemini ve balami kolaylastirma

Bir sistemin baslatilmasi ve bakimi ¢ok zaman ve maliyet gerektirir.
Calisma verimliligini artirmak icin, FR-AB00 serisi invertorde ozel islevler ve aygitlar bulunur.

« Parametreler ticari USB bellek aygitlarina kopyalanabilir.
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»m Kolay ayarlama ve calistirma

M Baslatma islemini ve balami kolaylastirma

« Kontrol devresi kolayca baglanabilir.

Terminalleri
' takmaniz yeter.
Yayl kelepgeli terminal Vidaya gerek

yokiur.
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»m Cevre dostu fabrikalar ) e

M Enerji tasarrufu islevi
Endustriyel motorlann harcadigi elektrik, Japonya’'da tiketilen elektrigin biyak bir kismini olusturuyor; bu
nedenle motorlar enerji tasarrufu yasasiyla kati kurallarla diizenleniyor.
Mevcut motorlarin yiiksek verimli motorlarla degistiriimesi ve mevcut sisteme bir invertér eklenmesi
dnemli miktarda enerji tasarrufu saglayabilir.
FR-A800 serisi invertdr, su enerji tasarrufu islevleriyle donatilmistir; bu nedenle yukarnda bahsedilen
yontemlerin birlestiriimesiyle daha fazla enerji tasarrufu saglanabilir.

« Genel PN bus modiili araciigiyla genel giic rejenerasyonu konvertériine (FR-CV)/yiiksek gliclii
faktor konvertériine (FR-HC2) birden cok invertdr baglanabilir. Yenilemeli giic, diger inverttrierde
kullanilir ve fazla enerji gli¢ kaynagina dénddirdlir ve bdylece enerji tasarrufu saglanir.

EHAE

FR-CV
Genel glig rejenerasyonu
konwvertorl
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»m Sistem destegi

B Uygulamaya en uygun kapasiteyi segme

FR-A800 serisi invertdr, kapasiteye gore ¢ok cesitli diziler sunar.
Dort derece tipine gore, sisteme en uygun invertér uygulamaya uyacak sekilde secilebilir.

Dért derece tipi, yike gére siniflandinlir ve uygulamalara gore serbestce degistirilebilir.
FR-A820 dizisi
SLD (gok hafif hizmet) LD (hafif hizmet) ND (normal hizmet) HD (agir hizmet)

Motor Rated Motor Rated Motor Rated Motor Rated
capacity current capacity current capacity current capacity current

(kW) (A) (kW) (A) (kW) Y (L)) (A)

fnvertisr
kapasitesi

Agir hizmet

Uygulama

Agin yiik akim %110 60 sn %120 60 sn 24150 60 sn 2,200 60 sn

derecesi (ters zaman 9120 3 sn 9,150 3 sn %200 3 sn 9250 3 sn
ozellikleri)

Cevredeki hava
sicakhdn

40°C s0°C s50°C 50°C
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»m Sistem destegi
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M invertérle sira kontrolii

Yalnizca FR-A800 serisi invertorle, kiiglik dlgekli islemler gerceklestirilebilir. (PLC islevi)

PLC islevi
Hedef nesnenin én tanimli siralara ve kosullara uygun sekilde islenmesine sira kontrolii denir.
PLC islevi, invertoriin dahili islevlerini kullanarak sira kontrol yapilmasina olanak saglar.

Asagida, PLC isleviyle konveyér kontroliine dair bir 6rnek verilmistir.
Islenecek pargalan algilayan sensarlerden sinyal alan invertér, tekil hareketlerine yanit olarak bir

motoru, konveyor robotunu ve ekstriizyon makinesini kontrol eder.

Ekstriizyon

makinesi

Durdurma
ensori

PLC islevinin aynintilar icin “Invertér FREQROL Temelleri (Islev) kursuna” katilin.
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»m Ortama uyumluluk
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W Kiiresel uyumlululk

FR-A800 serisi invertdr, UL, cUL, EC Direktifi, Radyo Dalgalan Kanunu (Giiney Kore) ve RoHS direktifi ile
uyumludur; dolayisiyla ihraca uygundur.

®= CE [G

LISTED
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@ = FR-AB00 Serisi Dizisi

FR-A800 serisi invertorler dizisi ve model adinin nasil okunacagr asagida gésterilmistir.

B Model adini okuma
Model adi, "Glg kaynad voltaji” veya "Kapasite” gibi faktorlere bagh olarak dedgisir.
Ayrintilar icin, litfen FR-A800 serisi kataloguna bakin.

FR-A8[2(0 -|04K | -1
|

e

2 200 V sinifi 0,4K = 500K Invertor kapasitesi (kW)

4 A00 WV sinifi 00022 - 06830 Invertdr SLD nominal akim (A)

075 | L5 ( 22 ) 37 | 55 | 7.5 185 ( 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 250 | 280 | 315 | 355 | 400 | 450 ( 500
K K K K K K

200V sinifi |

400V sinifi

=B
=5
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Bu bélimde, "FR-A820-1,5K" drnegiyle FR-A800 serisi invertoriin adlan ve islevleri agiklanmaktadir.
Asagidaki tabloda, fare imlecin bir bilesenin veya bir FR-A800 bilesenini lizerine getirirseniz ilgili parca gaésterilir.

A Uygulama

PU konekicrii ]It_zti:_girn tzerinden calisma icin, Eallgtlrrna“p?nelipi, kisisel
bilgisayan veya programlamabilir kontrolord baglar

USB A konektori invertor verilerini USB bellek aygrtina kaydeder.

USE mini B konektori | | FR Configurator? ile iletisim icin kisisel bilgisayan baglar.

. - || lletisim Gzerinden calisma icin, kisisel bilgisayan veya
RS-485 terminalleri pmaramlanabilir kgnt?c:lt':rg baﬁll§ar_ 9=y y
Eklenti secenedi Uzanti seceneklerini baglar.
konektor 1 - 3 Aynntilar igin kullamlacak Grindn kilavuzuna bakin.
- - - PR + + -ge *
violtaj/akim girisi Harici a_n_al_q? girisle frekans komutu verilirken,
anahtar wvoltaj girigi ile akim girisi arasinda gecis yapar. ‘E{
- =

f?ﬁ[ﬁéﬁ%ﬁ' Kontrol devresi kablolanini baglar.
EMC filtresi || Invertériin olusturdugu giiriittiyii bastiran filtrenin i
ACIK/KAPALI konektori| | gecerli ve gecersiz olma durumu arasinda gecis yapar. L1 |

, e |
#lré%gewe terminal Giig kaynad ile motoru baglar. ‘rkl:lhm"h' |

o e =t L]
R TR = el
Alarm lambasi Invertériin koruma islevi etkinlestirildiginde yanar. O e "l'“lL‘_._ ——
Glc lambasi | | Kontrol devresine gic saglandin sirece agik kalir.
EKlent;secenegini baglrken, RS-485 terinallerinin %ﬁ

A ablo baglantlan yapilirken veya voltaj/alam secim
On kapak anahtan egigtirili];rkgn bunu glzarln. ) i
Terminal blogu kapad ﬂ.ﬂﬁ L?Ergnwa kontrol devresi kablo baglantilann yaparken

Cahstrma paneli
{FR-DUOS)

invertéri calistinr ve izler.

Sogutma far invertdri sogutur.
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Bu boliimde sunlar égrendiniz.

Temel invertor sistemi yapilandirmasi
FR-A800 serisinin ozellikleri
FR-AB00 serisi dizisi

FR-AB00 serisinin adlari ve islevleri

Ana Fikir

Temel invertdr sistemi yapilandirmasi Invertér sisteminin temel yapilandirmasini égrendiniz.

FR-ABOO serisinin dzellikleri FR-AB00 serisi invertortn dzelliklerini 6grendiniz.

FR-ABOO serisi dizisi FR-A800 serisi invertdrlerin dizisini ve model adlannin nasil okunacagin
ogrendiniz.

FR-A800 serisinin adlan ve islevieri FR-A800 serisi inverttrin adlarni ve islevlerini 6Grendiniz.
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Bu bolimde, calisma modu segiminden baslayip Harici ve PU islem modunda calistirmaya kadar, invertor sistem
yapilandirma proseduiri agiklanmaktadir.

2.1 Invertér Sistem Yapilandirmasi Prosediirii
2.2 Ornek Sistem Yapilandirmasi
2.3 Bolim Ozeti
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Bu akis semasi, bir invertdr sisteminin yapilandinlmasina yénelik prosedtirleri gosterir.
Her prosedir, yapilandirma sirasina gére acgiklanmistir,

(1) Islem modunu segme 3. Boliim ]
(2) Invertdr ve motorun kurulumu ve kablolamasi 4. Bolim ]
[ (3) Islem modunu ve parametreleri ayarlama 5. Bolim ]

6. Bolim

(4) Calismaya baslama

e @&

(5) Calisma sirasinda ortaya cikan hatalara yanit verme ———— 7. Bolim ]
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Bu kursta, son sayfada agiklanan yapilandirma prosedrii sirasina gére, siseleri tasiyacak bir konveydr sistemini
nasil yapilandiracaginizi 6greneceksiniz.

Konveydr hizimin degistirilmesi igin iki ydontem &greneceksiniz; biri invertdriin ¢alistirma panelini kullanmak,
digeri ise harici giris aygitlan (lic hiz anahtan ve potansiyometre) kullanmak.

Konveydr sisteminin bilesenleri asagida gésterilmistir.

B Konveydr sistemi

Konveydr

9 <
Calistirma paneli Baslatma
q_l anahtari Frekans ayar
potansiyometresi

No. Bilesen Model adi Aciklama
1 Invertor FR-A820-1,5K | Motorun donis hizim kontrol eder.
2 Maotor - Konveydrld dondirdr.
3 KonweyGr - Yiiki (siseleri) tasir.

Invertér
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Bu bolimde sunlar égrendiniz.

= Sistem yapilandirmasi proseduru

» Konveydr sistemi érneginin ozellikleri

Ana Fikir

Sistem yapilandirmasi prosediirii Genel bir invertér sisteminin yapilandirma prosediirini dgrendiniz.

LT TR TR T [ RGFE 1B KonveyGr sistemi drnedinin Gzelliklerini 6drendiniz.
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Bu bélimde, baslatma ve frekans komutlarinin ve farkli islem modlannmin gérevleri ve 6zellikleri agiklanmaktadir.
Yapilandiriimig invertér sistemine gore en uygun islem modunu segin.

3.1 Bélumiin Icindekiler
3.2 Islem Modlan
3.3 Bolim Ozeti
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Bu bélimiin icindekiler asagida gdsterilmistir.

[ (1) islem modunu secme 3. Bolimiin icindekiler
3.2 Islem Modlarn
3.2.1 PU islem modu

[{2} invertor ve motorun kurulumu ve kablolamasi —— 4. B&liim 1

[ (3) Islem modunu ve parametreleri ayarlama ———— 5. Bélim ]

[ (4) Calismaya baslama 6. BAlim J

[{5] Calisma sirasinda ortaya cikan hatalara yanit verme — 7. B&lim J
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"Baglatma komutu” ve “frekans komutu” invertériin calismasi igin gereklidir.

modundan “islem modu” olarak bahsedilir.

Baslatma komutu

Ayar kadrani

Ag girisi

GOT (HMI)

Islem modu oy Frekans komutu kaynagj
. Calistirma paneli Calistirma paneli
PU iglem modu (FWD tusu/REV tusu) {ayar kadram)
. s Harici giris
Harici islem modu Harici giris (anahtar) T rekans
Birlesik islem modu S Calistirma paneli (Hz)
(1. Kombinasyon) Harici giri (anahtar) (ayar kadrani)
Birlesik islem modu Calistirma paneli Harici giris
(2. Kombinasyon) (FWD tusu/REV tusu) (potansiyometre)
NET (adj) islem modu A giris aygtti Ag giris aygit: Baslatma
komutu
Calistirma paneli
Programlanabilir kontroldr o
. - FWD (lleri) tusu/

REV (Geri) tusu

Harici giris

Baslatma komutunu aginca motor doner ve frekans komutunun ayar motor hizini belirler. FR-A800'de, her invertér islem

Islem modlan arasinda nasil gecis yapilacagini 5. B&lim Islem Modunu ve Parametreleri Ayarlama kisminda égreneceksiniz.

!/— Frekans komutu

-+

Invertor

] ]
I | I
i | i
| Invertér gikis | |
| frekans | |
] I ]
I 1 :_
: : Siire
(sn)
ACIK

Harici giris aygiti

t

Baslatma
anahtari

Frekans ayan
potansiyometresi
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PU islem modunda, baslatma komutu da frekans komutu da invertoriin calistirma panelinden girilir.
Bu PU islem modunda, komut kaynagi olarak yalnizca bir invertér kullamlan basit bir sistem calistinlir.
Ayar kadrani, islem sirasinda frekansin (rotasyon hizinin) degistirilmesi icin kullanilabilir.

Asagidaki sekilde, PU islem modunda temel yapilandirma 6rnegini gostermektedir.

Baslatma komutu Calistirma paneli (FWD tusu/REV tusu)
Frekans komutu Calistirma paneli (ayar kadrani)

Ayar kadrani

Calistirma paneli

FWD (lleri) tusu/
REV (Geri) tusu
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Harici islem modunda, frekans harici olarak invertére baglanan giris aygitlanyla kontrol edilir.

Bu mod, érnegin ekipman durumuna veya islenecek parcanin durumuna gore motor hizini degistirmek icin, dogrudan

cahistirma panelini kullanma ihtiyacini ortadan kaldirir.

Bu mod, invertdr ekipmanin icine yerlestirildiginde ve dokunulamayacak durumda oldugunda kullarushdr.
Kontrole gore, frekans dijital veya analog olarak kontrol edilebilir.

Harici islem modunun temel yapilandirmasi asagida gdsterilmistir.

B Ug hiz anahtariyla frekans
degistirme

Baslatma komutu kaynag Baslatma anahtar
Frekans komutu kaynagi Ug hiz anahtar

Harici giris aygiti

Yiksek hiz

0 oy

Baslatma anahtarlari  Frekans ayan icin
(ileri rotasyon, ¢ hiz anahtan
geri rotasyon)

B Potansiyometre (voltaj girisi)
ile frekans degistirme

Baglatma komutu kaynag Baslatma anahtan
Frekans komutu kaynag Potansiyometre (voltaj girigi)

Harici giris aygiti

Baslatma anahtarlan ~ j Frekans ayari
{llerl rotasyon, potansiyometresi

geri rotasyon) (voltaj girisi)
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Birlesik islem modu, PU islem modu ile Harici islem modunun kombinasyonudur.

Ornegin, 1. Kombinasyonda gésterildigi gibi calistirma panelinden bir baslatma komutu (RUN tusu) ve harici giris
aygitindan (potansiyometre) bir frekans komutu girilebilir.

Kombinasyonu degistirmek icin parametreleri ayarlayabilirsiniz. (Ayrnintilar 5.4.2 Bélim(nde verilmistir)

Birlesik islem modlannin temel yapilandirmalan asagida gésterilmistir.

W 1. Kombinasyon M 2. Kombinasyon

CEL BN ER G EE 10 EG T Calistirma panelindeki FWD veya CEREGERGLG TR E BT Baglatma anahtan

REV tusu = e Gl TR = ET B Calistirma panelindeki ayar
PEUE ST TR EL I Potansiyometre (voltaj girisi) kadrani

FWD (fleri) tusu/REV (Geri) tusu
Harici giris aygiti Ayar kadrani

Harici giris aygiti

<

Frekans ayari Baslatma anahtarlar

potansiyometresi (ileri rotasyon,
(voltaj girisi) geri rotasyon)

Calistirma paneli _ Calistirma paneli
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NET (ag) islem modunda, baslatma komutu ve frekans komutu ag lzerinden kisisel bilgisayardan, programlanabilir
kontrolérden veya GOT (HMI) aygitindan PU konektéri (RS-485 iletisimi) veya baska bir iletisim secenegi ile
donatilmis invertore girilir.

Bu kursta, NET islem modu kisaca acgiklanmistir. Daha fazla ayrinti igin kilavuzlara bakin.

M CC-Link IE Alam Ag Baglantisi Ornegi

Invertsr invertdr

42 invertére kadar
baglanabilir.

Programlanabilir kontrolor

Yalmizca invertor
baglanirken.

FR-ABMNCE FR-ASMNCE

Ethernet® kablosu Ethernet* kablosu

CC-Link IE Alan Ag

* ETHERMET, Birlesik Devletler Xerox Corporation sirketinin tescilli ticari markasicir.
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Bu bolimde sunlar égrendiniz.

Islem modlan

PU islem modunun g¢alistirma yontemi ve Gzellikleri
Harici islem modunun galistirma yontemi ve &zellikleri
Birlesik islem modunun calistirma yontemi ve &zellikleri

NET (ag) islem modunun temelleri

Ana Fikir

islem modlan Invertdr kontrolii icin baslatma komutu ve frekans komutu gerektigini ve
yapllandinlan invertér sistemine gore islem modunu segmeniz gerektigini
ogrendiniz.

PU islem modunun calistirma Cahistirmanin yalmzca invertorin calistirma paneli ile mimkin oldugunu
yontemi ve &zellikleri dgrendiniz.

Harici islem modunun calistirma Cahstirma panelinin dogrudan kullanilamadig durumlarda, harici aygitla
yontemi ve dzellikleri (anahtar, potansiyometre vb.) kontrolin midmkin oldugunu 6grendiniz.

Birlegik iglem modunun galigtirma Farkl baslatma ve frekans komutu kaynaklan kullanmak igin PU ve Harici
yontemi ve &zellikleri islem modlanmn birlikte kullamlabilecedini dgrendiniz.
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Bu bélimde, invertor ve motorun nasil kurulacagi ve kablolanacadi agiklanmaktadir.
3. bolimde &égrendiginiz islem modlanna bagh olarak, harici giris aygitinin kablolamasinin farkli olacagin
unutmayin.

4.1 Bélimiin Icindekiler

4.2 Terminal Blogu Kapaginin Kullanimi

4.3 Invertdriin Kurulumu

4.4 invertér ve Motorun Kablolamasi

4.5 Invertdr ve Motorun Topraklanmasi

4.6 Ana Devre Terminallerinin Kablolamasi

4.7 Standart Kontrol Devresi Terminallerinin Kablolamasi
4.8 Bslum Ozeti




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur

@ Bblimiin icindekiler

Bu bolimiin icindekiler asagida gosterilmistir.

[(1} Islem modunu secme

[(2} invertdr ve motorun kurulumu ve kablolamasi —— 4. Béliim

[[3} Islem modunu ve parametreleri ayarlama —————— 5. Balim ]

[[4} Calismaya baslama 6. Balim ]

[ (5) Calisma sirasinda ortaya cikan hatalara yanit verme — 7. Bu’:’nlUm]

4, Béliimiin icindekiler

4.2 Terminal Blogu Kapaginin Kullanimi

4.3 Invertériin Kurulumu
4.3.1 Kurulum kosullarn ve tasima yéntemi

4.4 Invertor ve Motorun Kablolamasi

4.5 Invertér ve Motorun Topraklanmasi

4.6 Ana Devre Terminallerinin Kablolamasi
46.1 GU g1 kablosunun baglanmasi

~
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FR-A800 serisi invertdrde, Terminal blogu kapadi kablolama sirasinda gikanlmalidir.
Terminal blogu kapaginin nasil gikarilip geri takildigi asagida aciklanmustir. (FR-A820-1,5K drnek olarak kullamlmistir).

H Terminal blogu kapaginin cikarilmasi: FR-A820-30K veya alti, FR-A840-30K veya alti

Vidalan
|/ gevsetin

Vidalan sikin
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Bu bélimde, FR-A800 serisi invertorin nasil kurulacagi agiklanmaktadr.

Invertérii dért noktadan sabitleyin. Birden cok invertdrii bir muhafazaya yerlestirirken,
FR-A840-160K (04320) veya Ustlinde, alti paralel sekilde yerlestirin ve havalandirmanin iyi olmasi
noktadan sabitleyin. icin dnlem aldiginizdan emin olun.

Invertorl dikey olarak yerlestirin.

—

Bosluklar




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur

m Kurulum kosullari ve tasima yontemi

Cevredeki hava sicakhdi ve nem orani

~ ™~

Olciim
ko numu

‘—15cm
_IEcm
b4

Sicakhk: -10 ila +50°C
Mem orani: En fazla 2690BN

irvertar
x

Ecm

Olgiim
konumu

Yeterince bosluk birakin ve
sogutma onlemleri alin.

Invertdr, hassas mekanik ve elektronik
parcalardan olusur.

kurulum yapmayin veya kullanmayin.

FR-ABOO serisi invertorin kurulumunu su kosullarda yapin:

Bosluklar {&n)

- ~

En az 10 cm

Enaz1lcm

—>

Enazlcom

{—

Enaz 10 cm

Bosluklar (yan)

Islem hatasina veya arizaya sebep olabilecegi
icin, asagidaki kosullardan hicbirinde asla

e iy

* Cevre sicakhd en fazla 40°C olan
yerlerde, invertdrler aralannda bogluk
birakalmadan yerlestirilebilir (0 cm
bosluk). (yalmizca 22K veya alti)

Cevre sicakhig) 40°C 'yi asiyorsa
invertorler arasindaki bosluk enaz 1 cm

olmahdir (5,5K veya daha yiiksek
kapasiteli invertorlerde en az 5 cm).

75K veya daha yiiksek kapasiteli
invertdrlerde, hem (stten hem de alttan

o J

* 5,5K veya daha yiksek kapasiteli
invertorler igin en az 5 cm gerekir.

en az 20 cm bosluk hem sagdan hem de

soldan en az 10 cm bosluk birakin.

®

Dogrudan giines i5igi

:

Muhafaza igine sirali

'\‘_lcurulum

® . l"'.ll
| L%

Titresim
(5.9 my/s? vaya Ost)

Yiksak sicakhk
ve yiiksek nem oram

_—
i 4

Yag sisi,

tal‘lll:l

orozi
toz vh.

Y¥atay yerlestirme

On kapad veya
ayar kadramm
tutarak tamma

az,
gaz, tuy,

Yanico
maddelere montaj o
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Bu bélimde, invertdriin ve motorun nasil baglanacagi agiklanmaktadir.

FR-A800 serisinde, invertériin giris/cikis terminalleri ana devre terminallerinden ve kontrol devresi terminallerinden olusur.
Gug kaynagi kablosu ve motor kablosu, ana devre terminallerine; harici isleme yénelik anahtarlar ve frekans komutu
aygitlan standart kontrol devresi terminallerine baglanir.

Standart kontrol devresi terminalleri, dort terminal bloguna ayrilmisgtir.

B FR-A820-1,5K dnden gdriiniim (terminal blogu kapag: ¢cikarilmisken)

Standart kontrol
devresi terminali

i |G & 0T &3 00 00 o2 LH,J G O
|0 = LM O . )
e e e | I Ana devre terminalleri

[
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m Invertdr ve Motorun Topraklanmasi

Giig kaynagim baglamadan dnce, invertdrl ve motoru topraklayin.
Elektrik carpmasini ve giirtltiytu engellemek igin invertorii ve motoru mutlaka topraklayin.

yalitim malzemesi tamamen engelleyemez ve muhafazaya hafif alkam kacagi olur.

carpmasini engellemektir.

elektromanyetik parazitin (EMI) engellenmesi igin cok dnemlidir.

W Baglanti 6rnegi

Genellikle elektrikli aygrtlarda, kullanmadan énce her zaman topraga baglanmasi gereken bir topraklama terminali olur.
Bir elektrik devresi, genellikle yalitim malzemesiyle yalitilir ve bir muhafazaya yerlestirilir. Ancak sizinti akimini hicbir

Topraklamanin amaci, elektrikli aygitin muhafazasina dokundugunuzda bu sizinti akimi nedeniyle size elektrik

Ses ekipmanlan, sensdrler ve bilgisayarlar gibi, zayif sinyallerle ilgili aygitlar ve hizli calisan aygitlarda, bu tiir topraklama,

Motor

Topraklama

MCCB MC ?
Ug fazh 7:_..-7-'* :;U E}B‘ u
AC giig XA :;UE: 3 - p— (L
--------- d lsssssssm=d
© w7

) ﬂﬂﬂ
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Ticari gug kaynagini (tg fazh AC glic kaynagi) invertdre baglayin.
Glig kaynagi kablosuna her zaman kaliplanmis kutulu devre kesici (MCCB) takin.
Su nedenlerle, gli¢ kaynagi ile invertériin ana devre terminallerinin arasina manyetik bir iletken (MC) koyun:

+ Koruyucu bir islev devreye girdiginde veya tahrik edilen makine arizalandiginda (acil durdurma islemi gibi) invertér
ile glic kaynaginin baglantisini kesmek.

+ Gug kesintisinden vb. sonra invertériin otomatik yeniden baslamasina bagh kazalan engellemek.

+ Invertér uzun siire durdurulacadi zaman, giic kaynagi ile invertériin baglantisini keserek enerji tasarrufu saglamak.

+ Givenli sekilde denetim veya bakim yapmak igin invertor ile gli¢ kaynaginin baglantisini kesmek.

M Baglanti 6rnegi

Invertér
Ug fazh R/L1
AC glig kaynag 5/12 Motor
T/L3
Isleme hazirhk
KAPALL  ACIK
l ; MC —
! L [ T RA
MC STF (STR)
sD
Baglatma/durdurma
MC Basglatma

— RA —=
Durdurma RI_A

* Kaliplanmis kutulu devre kesici (MCCB) ve manyetik iletken (MC) secimi (kapasite secimi dahil)
icin her drindn yonerge kilavuzuna bakin.
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Bu bdliimde, FR-A800 serisi glig kaynadi kablosunun invertére nasil baglanacagi agiklanmaktadir.
Giig kaynagi kablosunu R, S ve T ana devre terminallerine baglayin.
Gug kaynadi kablosunu asla invertérin U, V ve W cikis terminallerine baglamayin. Bunu yaparsaniz invertdr hasar gortr.

M FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi

Tamamlandi!

WRILUS/LATILI[ NV IWLN/-P1]

T Feam T T
“ |... 11O
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Bu bdliimde, FR-A800 serisi motor kablosunun invertore nasil baglanacag agiklanmaktadir.

Motor kablosunu U, V ve W ana devre terminallerine baglayin.

Ileri ve geri rotasyon komutlarinin motorun rotasyon yénii ile eslestigini onaylayin.

Invertér kapasitesine gére, uygun toplam kablo uzunlugunu belirleyin. Aynntilar igin kilavuza bakin.

M FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi

Tamamlandi!




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur

]

) oo

4.7 Standart Kontrol Devresi Terminallerinin Kablolamasi

Harici ve birlesik islem modlannda, baslatma/durdurmayi ve motorun hizini kontrol eden anahtarlarin ve
potansiyometrenin nasil baglanacagini 6grenelim. Anahtarlar ve potansiyometre, standart kontrol devresi
terminallerine baglanir.

Bu aygitlan baglarken, su noktalara dikkat edin:

Kontrol devresi terminallerine baglanti yapilirken 0,75 mmZ2'lik bir kablo kullanilmasi dnerilir.

En fazla 30 m (FM terminali igin 200 m) uzunlugunda bir kablo kullanin

Kontrol devresi terminallerine baglanti yaparken korumali bir kablo veya biikiimli kablo kullanin ve bu kabloyu
ana devreden ve (200 V role siralama devresi de dahil) glicli elektrik devrelerinden izole edin.

SD, SE ve 5, giris/cikis sinyalleri icin genel terminallerdir. Bu genel terminalleri topraklamayin.

Kontrol devresi, sinyal girisleri icin kiclk bir elektrik akimi kullamir. Kontrol devresi kontaklannda, kontak
arizalanni engellemek icin paralel olarak en az iki klclk sinyal kontadi veya ikiz kontak kullanin.

Kontrol devresinin (STF gibi) kontak girisi terminallerine voltaj girisi yapmayin.
Al, Bl ve C1 hata cikis terminallerini kullanirken, terminallere mutlaka (réle veya lamba gibi) bir yiik baglayn.

(1) Standart kontrol devresi terminallerinin yerlesimi

[2]05 ][4 1][F/C|+24ISD]SolSOCISDISICI[S1][S2][PC] (C1] [A2]

/AMI[ 5 |10E/[10][SE][SEJRUN[SUJIPF][OL|[FU] [PC]RL][RM|[RH]RTJ/AUISTPIMRSIRES|SD|SDISTFSTR[JOG|CS]
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(2) Kablolama yontemi
H Kablolann hazirlanmasi

Kablo kilfini gikarin ve erkek terminalle kullanin. Tek tel icin, kablo kilifini gikarin ve dogrudan uygulayin.
Erkek terminali veya tek teli terminalin bir soketine takin.

Kilifi asagida gosterildigi gibi soyun. Cok fazla soyarsaniz komsu kablolarla kisa devre yapabilir. Soyma
uzunlugu cok kisa olursa kablo gikabilir. Gevsemesini engellemek igin telleri biikiin. Kabloyu
lehimlemeyin.

10 mm

Erkek terminali krepleyin.

Telleri erkek terminale sokun ve tellerin mansondan yaklasik 0-0,5 mm disan ¢iktigini dogrulayn.
Krepledikten sonra erkek terminalin durumunu kontrol edin. Kreplemesi uygun olmayan veya ylizeyi
hasarli erkek terminali kullanmayin.

W P

{] 05 mm Hasar Ucu ezilmis

Gevsek tel

\

Teller mangona
tamamen sokulmamis.
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B Kablo baglantisi

Erkek terminalleri baglantisinda
yalnizca takmaniz yeterlidir.

Tek tel veya erkek terminal olmadan bkl teller kullanirken,
diiz bash bir tornavidayla agma/kapatma digmesini (turuncu)
tamamen itin ve teli sokun.

Acmaskapatma

diugmesi

Diiz bash bir tornavidayla agma/kapatma
digmesini tamamen iterken teli cekin.
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Bu bolimde, motorun baslatilmasi veya durdurulmasi icin kullanilan, ileri ve geri rotasyon anahtarlarinin nasil

baglanacadi aciklanmaktadir.
STF sinyalinin (ileri rotasyon baslatma) veya STR sinyalinin (geri rotasyon baslatma) agilmasi motoru baslatir,

kapatilmasi motoru durdurur.
STF ve STR sinyallerini birlikte acmamaya dikkat edin. Bunu yaparsaniz gikislar kapanir.

H FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi
(2 (5] 4 ][ 1]IFIC|+24/SD] SoSOC|SD|SIC|(S1][S2][PC] (C1] [A2] (C2]

10
AN

fleri Geri
rotasyon rotasyon
baslatma baslatma
anahtar anahtan

Standart kontrol devresi terminal blogunun genisletilmis gdriindimi
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Bu bolimde, motor hizini kontrol eden (frekans komutu) G¢ hiz anahtarinin (disik, orta ve yiiksek hizlar) nasil

baglanacadi aciklanmaktadir.
Motor hizim kontrol etmek icin RL (dusik hiz), RM (orta hiz) veya RH (yiksek hiz) sinyallerinden birini agin.

Ilk ayarlarda, her sinyalin frekansi séyledir: RL sinyali icin 10 Hz, RM sinyali icin 30 Hz ve RH sinyali icin 60 Hz.

L:Jf; hiz anahtan, voltaj veya devre girisi ile birlikte de kullanilabilir.
Ug hiz sinyali ve voltaj/akim sinyali ayni anda girilirse tig hiz sinyaline oncelik verilir.

B FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi

ileri Gen
rotasyon rotasyon

baslatma baslatma
anahtan anahtan

—s
Disiik hiz Orta iz Yiksek hiz
anahtan anahtan anahtan

Standart kontrol devresi terminal blogunun genisletilmis g&rindmd
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Bu bélimde, motor hizini kontrol eden (frekans komutu) akim girislerinin nasil baglanacagi aciklanmaktadir.
Motor hizi, 4 ve 5 terminallerine baglanmis bir kontrolérden (sayisal kontrol icin akim gikis birimi vb.) gelen akim
girigleri (4 ila 20 mA DC) ile kontrol edilir.

Cikislar 4 mA'da durdurulur ve maksimum frekans (ilk deger 60 Hz) 20 mA olarak cikis yapar. Dolayisiyla akim ve
frekans birbiriyle orantilidir.

20 mA'daki maksimum frekans (ilk deger 60 Hz) bir parametre ile ayarlanabilir. (Ayrintilar 5. B&limde verilmistir.)

Akim giriglerini baglarken, su noktalara dikkat edin: o -
« 2 voltaj/akim anahtarini (terminal 4 girisi) "ACIK" (akim girisi) konumuna getirin.

(Anahtar ilk ayarda "ACIK" (akim girisi) konumundadr.)
* 4 terminalini etkinlestirmek icin AU sinyalini agin.

B FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi

Voltaj/alom anahtan

AMI5 | [10E (1

a 20 mA D

\\{E@i?ﬁlatﬁr IkIEI]I

rotasyon rotasyon
baslatma baslatma
anahtar anahtari

Standart kontrol devresi terminal blogunun genigletilmis gdrinimii
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Bu bolimde, motor hizini kontrol eden (frekans komutu) voltaj girislerinin nasil baglanacadi agiklanmaktadir.

Motor hizi; 10, 2 ve 5 terminallerine baglanan frekans ayari potansivometresinden gelen voltaj girisleriyle (0 ila 5V DC)
kontrol edilir.

Cikislar 0 V'de durdurulur ve maksimum frekans 5V'de gikis yapar. Dolayisiyla voltaj ve frekans birbirleriyle orantilidir,
5 V'deki maksimum frekans (ilk deger 60 Hz) bir parametre ile ayarlanabilir. (Ayrintilar 5. Bélimde verilmistir.)

B FR-A820-1,5K kablo baglantisi semasi

uliisulipFjoLi[Fu] [PC|RL]RMIRH]|RT)AUJSTPIMRSIRES[SD|SD|ST

ileri Ger
rotasyon rotasyon
baslatma | baslatma
anahtart anahtari

Frekans ayan
potansiyometresi

Potansiyometre vb.

Standart kontrol devresi terminal blogunun genisletilmis gorinimi
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Bu bélimde sunlan 6grendiniz.

Terminal blogu kapaginin kullanimi

Invertoriin kurulumu

Invertdr ve motorun topraklanmasi

Ana devre terminallerinin kablolamasi (glic kaynag! ve motor)

Kontrol devresi terminallerinin kablolamasi (harici giris aygitlarn)

Ana Fikir

On kapak ve kablo kapaklarinin FR-AB00 serisi invertoriin kablolamasinda gerektigi sekilde, 6n kapak ve kablo
kullanmi kapaklanimin nasil gikanilip geri takilacagini 6grendiniz.

Invertdrin kurulumu FR-A800 serisi imvertdrin nasil kurulacagin ve aynca uygun ortami ve tagima
dnlemlerini 6grendiniz.

Invertsr ve motorun topraklanmasi Invertériin ve motorun nasil topraklanacadin! ve topraklamanin neden
gerektidini 6drendiniz.

Ana devre terminallerinin kablolamasi Glg kaynadimin ve motorun FR-A800 serisi invertdrin ana devre terminallerine
(gl kaynad ve motor) nasil baglanacagim &grendiniz.
Aynica gig kaynadi icin neden kahplanmig kutulu bir devre (MCCB) ve manyetik
iletken (MC) gerektidini anladimz.

Kontrol devresi terminallerinin Kontrol devresi terminallerinin kablolamasini ve kablolama énlemlerini
kablolamas: (harici giris aygrtlar) ogrendiniz. Ayrica baglatmayi/durdurmayi ve motorun hizini kontrol eden harici
giris aygitlannin (anahtar ve potansiyometre) nasil baglanacagimi dgrendiniz.
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Bu bolimde, islem modlann ve parametreleri ayarlamak icin calistirma panelinin nasil kullanilacag agiklanmaktadir.

5.1 Balimiin Icindekiler

5.2 Calistirma Paneli Bilesenlerinin Adlari ve Islevleri

5.3 Monitorde Gdsterilen Dijital Karakterlerin Okunmasi
5.4 Calistirma Panelinin Temel Islemi

5.5 Parametreleri Ayarlama

5.6 Calistirma Panelinin Yanhshkla Calismasini Engelleme
5.7 Degistirilen Parametreleri Bulma

5.8 Bolim Ozeti




3-FREQROL_Basics_800_0Op_fod_tur

i - =
@EW sotimin icindekiler

Bu bélimiin icindekiler asagida gosterilmistir.

3. Bn':'!li]m]

[(1) Islem modunu secme

[(2) invertor ve motorun kurulumu ve kablolamasi

4, Bﬁlﬁm}

[{3} Islem modunu ve parametreleri ayarlama

[(4) Calismaya baslama

6. Boli m]

[(5) Calisma sirasinda ortaya ¢ikan hatalara yanit verme — 7. B-’:’-Iﬂm]

3. Boliimiin icindekiler \

5.2 Calistirma Paneli Bilesenlerinin Adlari ve
Islevleri
5.3 Monitorde Gosterilen Dijital Karakterlerin
Okunmasi
54 Calistirma Panelinin Temel islemi
5.4.1 Harici ve PU islem modlan arasinda gecis
yapma
5.4.2 Birlesik islem moduna gegme
5.5 Parametreleri Ayarlama
5.5.1 Maksimum frekansi ayarlama
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@I calistirma Paneli Bilesenlerinin Adlan ve Islevleri

Calistirma paneli bilesenlerinin adlan ve islevleri asagida gosterilmistir.
Farenizin imlecini tablodaki veya calistirma panelindeki LED bilesenlerinden veya islem tuslarindan birine getirin.
Ilgili parga gosterilir.

Ekran kismi
| PU: PU operation mode (PU islerm modu) islevini gdstermek igin agilir.
5!'9”1 rnndlu EXT: External operation mode (Harici islem modu) islevini gastermek igin
gostergesi acilr.

MET: Metwork operation mode (AJ islem modu) islevini gistermek igin agilir

Cahstirma paneli
durum gostergesi

MON: Monitoring mode (izleme modu) islevini gostermek igin agilir,
PRM: Parameter setfing mode (Parametre ayafiama modu) islevini
gistermek icin agilir.

Kontrol motor
gostergesi

igin agilir.

IM: Induction motor control (Endiksivon motor kontroli) islevini gostermek igin agilir.
PM: PM sensorless vector control (PM sensdrsiz vekior kontroll) iglevini gostermek

| Frekans birimi gdstergesi || Frekansi gdstermek icin agilir.

| Monitdr(5 basamakll LEDJH Frekansi, parametre numarasini vb. gosterir.

| PLC fonksiyonu gﬁsterge5i|| PLC fonksiyonunun etkinlestirildigini géstermek icin acilir.

Cahstirma kismi

FWD (lleri) tusu,
REV (Geri) tusu

FWD tusu: lleri calistirmayi baslatir. lleri galisma sirasinda LED agik olur.
REV tusu: Geri gahstmay baslatir. Geri galisma sirasinda LED agik olur.

AT Islem komutlarini durdurmak igin kullanil
slemn komutlarnini durdurmak igin kullanilir.
L??S';J“"“’D”m”"“ Koruma iglevi etkinlestirildiginde, invertori sifilamak igin kullanilir.
Ayar kadran, déndlrme islemiyle frekans ve parametre ayarlarini
Ayar kadrani degistirmek igin kullanibr.

MODE (Mod) tusu

Ayar modlanni degistirmek igin kullanilir. Asadidaki modlar kullanilabilir.
Monitér, Parametre ayarlama, islev ve hata gegmisi

SET (Ayar) tusu

Her ayan belirler.

| ESC (Cikis) tusu

|| Onceki ekrana déner.

PU/EXT (PU/Harici)
tusu

PU modu ile External operation mode (Harici islem modu) arasinda gegis

yapar.

PU MON IM
FPRM PM

P.RUN

EXT

NET
e o | < |08
" REW

SER
RESE]]

FR-DUGE

PU
EXT

) ﬂﬂﬂ
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>“ Monitorde Gosterilen Dijital Karakterlerin Okunmasi ) 00c

Gergek alfasayisal karakterler ile calistirma panelinde gosterilen dijital karakterler arasinda su iliskiler vardir:

B Gercek karakterler ile dijital karakterler arasindaki iliskiler

E(e) [F(N [G(@)] H I h 1) 1JG) JK(K)LL() M(m)l N | n | O | o [P(p)

Q@[ R JSE)TMO LU L u LV L v W w IXX)YY)IZ@)
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>}m Calistirma Panelinin Temel Islemi

Calistirma panelinin temel islemini 6grenelim.

Harici ve PU islem modlar arasinda gecis yapmak icin PU/EXT tusunu, ayar modlan arasinda gecis yapmak igin

MODE tusunu kullanin.

Temel islem akisi asagida gosterilmistir.

PU islem modu ‘

Harici islem modu

Deger degistirme

-

PLIOG islemn modu

. Hjm&lh Yanip sénme

Frekans ayan yazild ve tamamland)!

(;|k|§ akami monitdni

T FLiM
Cikis frekans) monitSnd

C;Ikl§ voltaji monit&ri

Parametre ayarlama modu

MODE A

8 |' % Gecerli ayar gdsterilir ?

t{*ﬁ-m.;tjh Yamp sdnme

Islem modu
gecisi/Frekans ayan

[zleme modu

) oo
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Calistirma panelinin temel islemini 6grenelim.

Harici ve PU islem modlar arasinda gecis yapmak icin PU/EXT tusunu, ayar modlan arasinda gecis yapmak igin
MODE tusunu kullanin.

Temel islem akisi asagida gosterilmistir.

— e E—
Parametre ayarlama modu

pf@'mzﬁﬂ Yanip sonme

= &= -] G
Deger degistirme i;ﬂ:ﬂifﬁaymalgmﬂ Parametre ayarlama
P-CLRIR LU e --CL PP
Parametre temizleme  Tdm parametreleri temizleme Hata gecmisi temizleme Parametre kopyalama
Iglevrgruhun Otomatik parametre ayar IPM parametre baslatma Ik deder degisiklik listesi |
etre & 31' :

Iz siirmie islevi

Islev modu
. — MODE —
{fjrnelc] Yanip sonrne {fjmek] Yanip sGnme {Bmek) Yanip sénme |
.-' i o
Hata gecrnisi 1 Hata gecrnisi 2 Hata gecmisi & Hata gecmisi modu

Onceki sekiz hata gosterilebilir

— Hata gecmisi yoksa - gosterilir

I:.

Lzun basma

>“ Calistirma Panelinin Temel Islemi ) oo
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>m Harici ve PU islem modlari arasinda gecis yapma ) oo

Bu bolimde, 3. Bolimde 6grendiginiz islem modunu degistirmek icin calistirma panelinin nasil kullanilacagi
aciklanmaktadir.

PU/EXT tusuyla, islem modu tc¢ mod arasinda degistirilebilir (“Harici islem”, “PU islem” ve “PUJOG islem”).
Giic acildiktan sonra Harici islem modu secili olur ve PU/EXT tusuna her basildiginda, mod “Harici islem -> PU islem ->
PUJOG iglem” sirasiyla degisir.

* Bu kursta "PUJOG islemine” yer verilmemistir. Aynintilar igin Griin kilavuzuna bakin.

Asagidaki galistirma paneli similatérinid kullanarak Harici ve PU islem modlan arasinda gecis yapin.

tnverttr, simdi Harici islerm modundadir.

Harici islem ve PU islem modlan arasinda gecis yapma
islemi tamamland:.
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»m Birlesik Islem Moduna Ge¢me

Bu bélimde, birlesik islem moduna nasil gegilecegi agiklanmaktadir.

Kombinasyon islem moduna gegmek igin, PU/EXT ve MODE tuslarina 0,5 saniye boyunca birlikte basin.
Uygun baslatma ve frekans komutu kaynaklanyla islem modunu se¢mek icin ayar kadranini kullanin.
Ayar degeri ve islem modlan arasindaki iliskileri gérmek icin asagidaki tabloya bakin.

Asagidaki calistirma paneli similatérinid kullanarak birlesik islem moduna gegin.

Islem modu

Calistirma paneli gdstergesi Baglatma Frekans
komutu komutu

kaynag kaynagi

P.RUMN

EXT .
MNET
—
e o | s e
voltaj girisi
SMEE
RESET] Harici @

FR-DUOE (STF, STR)

PU MO I
PRM PM

Birlesik islem moduna gegme islemi

tamamlandi.
F o
: voltaj girisi
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»m Ayar Modlari Arasinda Gegis Yapma

Bu bolimde, ayar modlan arasinda nasil gecis yapilacagi agiklanmaktadir.

) oo

Ayar modu, dért mod (monitér modu, parametre ayarlama modu, islev modu ve hata ge¢gmisi modu) arasinda
degistirilebilir.

Ayar modu, MODE tusuna her basildiginda, “monitér modu -> parametre ayarlama modu -> islev modu -> hata ge¢misi
modu” sirastyla degisir. Ayar modlarn arasinda gegis yapmadan &nce, islem modunu "PU islem moduna” getirin.

Asagidaki calistirma paneli simlatoriing kullanarak ayar modlan arasinda gecis yapin.
* "Parametre ayarlama modu” penceresi, burada ilk ayarlardan farklidir. (parametrelerin gosterim yéntemini degistirin)

Ayrintilar asagida acgiklanmustir.

MOMN M
PRM PM
P.RUN

SET ESC

5u anda izleme modu ayarlanmistir

Ayar modlanin degistirme islemi tamamland.
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»ﬂ Parametreleri Ayarlama ) e

Bu bélimde, parametrelerin nasil ayarlanacagi aciklanmaktadr.
Invertdr, ilk ayarlarinda basit degisken hizh islem gerceklestirebilir.
Yiike ve islem dzelliklerine uygun sekilde gerekli parametreleri ayarlayin.

Parametreleri ayarlamak icin, PU/EXT tusuna basarak PU islem moduna girin ve sonra MODE tusuna basarak
parametre ayarlama moduna girin.
Parametrelerin cogu, islem sirasinda ayarlanamaz.

Bu bélimde, sik kullanilan parametrelerin (maksimum frekans, cikis frekansinin (st ve alt sinirlan ve motorun
hizlanma ve yavaslama siiresi) parametre ayanni simile edeceksiniz.
Bu simiilasyonlar, parametre ayarlama yontemini 6grenmenizi saglayacak.
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»ﬂ Parametreleri Ayarlama D) ooc

Parametrelerin gosterilmesi icin iki yéntem vardir ve bunlar arasinda serbestce gecis yapilabilir.

Bu yéntemler, islev grubuna gore parametre gosterimi (parametreleri islev gruplarina siniflandinlarak gosterme
yontemi) ve parametre numarasina gore parametre gosterimidir (parametreleri sayisal siraya gore gdsterme yéntemi).
Isleve gére parametre gésterimi, benzer islevlerin ayarlanmasini kolaylastirir ve parametre numaralarini hatirlamaniza
yardimai olur.

FR-A800 serisinde, iki parametre gosterim yontemi arasinda serbestce gecis yapilabilir. (Konvansiyonel model, yalnizca
parametre numarasina gore parametre gasterimini destekler.)

M islev grubuna gére parametre gosterimi M Parametre numarasina gore parametre gésterimi

Pr. [T |0 22453;2:::‘;? Pr. |125

A I

Islev grubu parametre Islev grubu parametre
numarasi (ana sinif) numarasi (alt sinif)

Parametre
numarasi

Bu kursta, parametreler "Islev grubuna gére parametre gésterimi (parametre numarasina gére parametre gésterimi”
seklinde birlesik bicimde goésterilmistir.
Ornek: T022 (Pr.125)
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»ﬂ Parametreleri Ayarlama

) ﬂﬂﬂ

fslev grubu

Asagida, parametrenin islev grubu gdsterilmektedir.

islev adi

Environment setting parameter (Ortam ayan parametresi)

Aciklama

Invertor isleminin dzelliklerini ayarlar.

Setting of acceleration/deceleration time and
acceleration/deceleration pattern (Hizlanma/yavaslama
siresi ve hizlanma/yavaslama diizeni ayan)

Motorun hizlanma/yavaslama ozelliklerini ayarlar.

Operation command and frequency command (Islem
komutu ve frekans komutu)

Invertoriin komut kaynagimi belirtir ve motorun
tahrik frekansini ve torkunu ayarlar.

Protective function parameter (Koruyucu islev parametresi)

Motoru ve invertdrl korur.

Maonitor display and monitor output signal (Monitdr ekram
ve monitdr gikig sinyali)

Invertériin calisma durumu ile ilgilidir ve
monitorleri ve gikag simyallerini ayarlar.

Multi-function input terminal parameter (Cok islevli giris
terminali parametresi)

Komutlann invertdre gonderildigi giris
terminallerini ayarlar.

Motor constant parameter (Motor sabiti parametresi)

Gecgerli motor ayar igin

Application parameter (Uygulama parametresi)

Belirli bir uygulamay ayarlar.

Position control parameter (Konum kontroll parametresi)

Konum kontroli ayan igin

Operation via communication and its settings (lletisim
araciligiyla iglem ve ayarlan)

fletisim 6zelliklerini ve iletisim isleminin
galigmasin ayarlar.

Control parameter (Kontrol parametresi)

Motor kontroll ayar igin

Islev grubundaki parametre numarasi icin, kullanilacak triiniin kilavuzuna bakin.
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>m Islev grubuna gére parametre gésterimine gegis

) oo

Parametre g&sterimi, parameter setting mode (parametre ayarlama modu) dzelliginde “Pr.MD" ile degistirilebilir.

Asagidaki calistirma paneli simiilatorind kullanarak, parametre gosterim ayarnini, varsayilan parametre
numarasina gore sayisal siradan grup parametre gésterimine gegirin.

FU MO I
PRM PM

F.RUN

EXT

MET
-
CEEE

" REM I
PU
YT 5TDP
RESET;

FR-DLDE

islev grubuna gére parametre gosterimine gegis
islemi tamamland.
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>m Maksimum frekansi ayarlama

) oo

Harici bir potansiyometre (voltaj girisi) kullanirken maksimum giristeki frekansi (5 V) degistirmek istediginizde,
"T022 (Pr.125) 2 terminali frekans ayan kazanc frekansi” 6gesini kullanin. Bu parametrenin ilk degeri 60 Hz'dir.

Asagidaki calistirma paneli similatérinid kullanarak, "T022 (Pr.125)" ayanini 60 Hz'den (ilk deger) 50 Hz'e gegirin.

PU MO I
PRM P

EXT
MET P.RUMN
wooe | ser || esc (HE
PU
T STEP

FR-DLIOE

"T022" parametresini degistirme iglemi
tamamlandi.
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Cikis frekansinin Ust ve alt sinirlanni ayarlamak igin, “"H400 (Pr.1) Maksimum frekans" ve
"H401 (Pr.2) Minimum frekans" 6gelerini kullanin.
Ust ve alt sinir frekanslarinin ilk degerleri ve ayar araliklan asagidaki gibidir.
Parametre No. Parametre  llk deger Ayar araligi Aciklama
H400 (Pr.1) M?rl;slia”;im 120 Hz 0-120Hz Maksimum cikis frekansini ayarlar.
H401 (Pr.2) h:;::{rg:;n 0Hz 0-120Hz Minimum ¢ikis frekansim ayarlar.
Asagidaki calistirma paneli similatérinG kullanarak, "H400 (Pr.1) Maksimum frekans” ayarini 120 Hz"den (ilk deger)
“60 Hz"e gegirin.
Maksimum
PU MOM Ik frekansta
Er EZ““JN = Cikig frekansi (Hz) sabitlenmis
. —1
wooc | ser | esc Y o0 6ra)
H402 (Pr.18): :
—— Frekans ayan

SMEE
RESET;

FR-DLIOE

tamamland.

Minimum
frekansta
sabitlenmis.

"H400" parametresini dedistirme islemi




B
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>m Motorun Hizlanma ve Yavaslama Siiresini Ayarlama

Motorun hizlanma ve yavaslama siresini ayarlamak icin, "FO10 (Pr.7) Hizlanma siresi” ve "FO11 (Pr.8) Yavaslama siresi” 6gelerini

kullanin.
Hizlanma ve yavaslama sirelerinin ilk dederleri ve ayar araliklar asagidaki gibidir. (Ilk deger, invertér kapasitesine gére degisir.)

Parametre No.  Parametre Ik deger Ayar araligi Aciklama
75K veya alt 5sn
Fo10 (pr7) | HiZanma 11|<: ve?; g o 0 3600/360 sn *1 | Motorun hizlanma siresini ayariar
Yavaslama | /0K veyaalt 5sn I
FO11 (Pr.8) aglar — 0 - 3600/360 sn *1 | Motorun yavaslama siiresini ayarlar.
suresl 11K veya Gstli 15 sn

* 1 "FO01 (Pr.21) Hizlanma/yavaslama siire artislan” ayarina baglidir. ik ayar araligi "0 - 3600 sn” ve ayar artisi “0,1 sn"dir.
Asagidaki calistirma paneli similatdrinG kullanarak, “FO10 (Pr.7) Hizlanma siiresi” ayarimi “5,0 sn"den (ilk deger)

10,0 sn"ye gecirin.

F 3
g
= FOOO (Pr.20)____ N
o (60 Hz) . - Calisma frekansi
PU MOM IM "';_
EXT PRM PM a
MET P.RUN e
SET ESC EWD » Siire
wove | ser || esc | w o ko)
Hizianma F010 (Pr.7) Yavaslama FQ11 (Pr.8)
suresi p20 (pr.44) SUres! FO21 (Pr.45)

SNER
RESET;

FR-DLIOE

"F010" parametresini dedistirme islemi
tamamlandi.
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>“ Calistirma Panelinin Yanhshikla Calismasini Engelleme ) 006

Bu bolimde, yanlishkla calismasini engellemek icin calistirma paneli tuslanmin nasil kilitlenecegi aciklanmaktadir.
Temel galistirma kilitlense bile STOP/RESET tusu ¢alismayi durdurmak veya invertor sistemini sifilamak icin kullanilabilir.

Asagidaki calistirma paneli similatorind kullanarak temel calistirmayi kilitleyin veya kilidini agin.

PU MON I

PRM PM
F.RUMN

EXT
NET
ooe] o | = iR

Temel calistirma kilidi agihir

Temel cahistirmay kilitleme ve kilidini agma islemi
tamamland.
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Degistirilen Parametreleri Bulma ) ooc

Bu bélimde, degistirilen parametrelerin ve degistirilmis ayarlarninin nasil bulunacagi agiklanmaktadir.

FR-A800 serisi invertérde, "ilk deger degisiklik listesi” ve "parametre temizleme” islevi bulunur. “Tlk deger
degisiklik listesi”, ilk degerleri degistirilmis parametreleri g&sterir. "“Parametre temizleme”, parametre ayarlarini
ilk degerlere sifirlar.

Degistirilen parametreleri bulmak igin, dnce "ilk deder degisiklik listesini” deneyin ve gerekli degisiklikleri yapin.
Degistirilen parametreler "ilk deger degisiklik listesi” ile tamimlanamiyorsa “parametre temizleme” ile parametre
ayarlarini ilk degerlere sifirlayin.

M Parametre temizleme ile ilgili dnlemler

FR-A800 serisi invertdr, gecerli parametre degerlerini yedeklemez.

Parametreler temizlendikten sonra, 6nceki ayarlar geri yiiklenemez.

Parametreleri yedeklemek icin, calistirma paneli (FR-DUO8/FR-LUO8), FR Configurator2 (kurulum yazilimi)
veya ticari USB bellek aygitlan kullanin.

Calistirma paneli Kisisel bilgisayar + FR Configurator2 Ticari USB bellek

GCalistirma paneli

LCD cahstirma paneli
(istege bagh) Yiksek hizh grafik iglevi

Mini B
konektori

] ] = ] - JEE
[ on | =

FR-DUDS FR-LUOS FR. Configurator2 o

USE kablosu fnvertor
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Bu béliimde, "ilk deger degisiklik listesinin” nasil kullanilacag aciklanmaktadir. “Ilk deger degisiklik listesi”, ilk

degerleri degistirilen parametreleri kontrol etmenize olanak saglar.
Bu islevi kullanarak, degistirdiginiz parametreleri onaylayabilir ve tekrar degistirebilirsiniz.

Asagidaki calistirma paneli simlatoriind kullanarak, ilk degerleri degistirilen parametreleri bulun ve ayarlanni
tekrar degistirin.

* Listenin gosterim yontemi "islev grubuna gore parametre gdsterimi” olarak degistirilse de ilk deger degisiklik
listesi, sayisal siraya gore (parametre numarasina goére) gdésterilir.

PU MOM
PRM

EXT
MET P.RUN
oe] o | o iR

"Pr.7" parametresini ayarlama islemi
tamamland.

ilk deger degisiklik listesi islemi
tamamlandi.
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> Parametreleri Sifirlama ) 000

Bu bolimde, parametreleri ilk degerlerine sifirlayan “parametre temizleme" iglevinin nasil kullanilacagi aciklanmaktadr.
FR-ABO0O0 serisi invertdr, parametre ayarlarini yedeklemez; bu nedenle parametreleri temizlerken dikkatli olun.

Asagidaki calistirma paneli similatérinid kullanarak parametre temizleme islemini yapin.

PU MO I
PRM FM

P.RUN

EXT

MET
oe] o ] o i8R
STOE
RESE(T}

FR-DLIOE

Parametre temizlenir.

Parametre temizleme islemi
tamamland.
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Bu bélimde sunlan égrendiniz.

Calistirma paneli bilesenlerinin adlar ve islevleri
Monitorde gdsterilen dijital karakterlerin okunmasi

Calistirma panelinin temel islemi

Islem modlan arasinda gecis yapma

Ayar modlan arasinda gegis yapma
Parametreleri ayarlama
Calistirma panelinin yanlishkla ¢alismasini engelleme

Degistirilen parametreleri bulma

Ana Fikir

Caligtirma paneli bilegenlerinin Calistirma paneli bilesenlerinin adlarini ve islevlerini é@rendiniz.
adlar ve iglevileri

Islem modlan arasinda gecis Harici islem modundan PU islem moduna veya birlesik islem moduna nasil gecildigini
yapma ogrendiniz.

TR GG BT EEL G RN RN ER Monitor modundan parametre ayarlama moduna islev moduna ve hata gegmisi moduna
nasil gecildigini 6grendiniz.

Parametreleri Ayarlama Ug parametre ayar érmedini kullanarak, calistirma paneli ile parametrelerin nasil
ayarlanacagini dgrendiniz.

Parametre gosterimi Parametre gdsteriminin, "sayisal siraya gbre parametre gosterimi” ile "iglev grubuna gGre
arametre gsterimi” arasinda degistirilebilecedini 6grendiniz.

Caligtirma panelinin yanlishkla Calistirma panelinin temel calistirma ozelliginin nasil kilitlenecegini 6grendiniz.
calismasini engelleme

Dedistirilen parametreleri bulma llk degerleri degistirilen parametreleri nasil bulacagimzi ve parametrelerin ilk degerlerine
nasil sifirlanacaginm 6grendiniz.
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Invertor Sistemini Calistirma ) e

Bu bélimde, invertorin PU ve Harici islem modlarinda nasil calistinlacagi agiklanmaktadir.

6.1 Baltimiin Icindekiler

6.2 PU Islem Modunda Calisma

6.3 Harici Islem Modunda Calisma

6.4 Calisma Sirasinda Cikis Frekansini, Cikis Akimini ve Cikis Voltajini IzZleme
6.5 Boliim Ozeti
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@& Bblimiin icindekiler

Bu boldmiin icindekiler asagida gosterilmistir.

ll[l} Islem modunu secme B Béll’.’lml

[{2} Invertér ve motorun kurulumu ve kablolamasi 4, Ec'jll'.im]

[{3} Islem modunu ve parametreleri ayarlama ———— 5. Bélim ]

6. Béliimiin icindekiler \
6.2 PU islem Modunda Calisma

6.2.1 Ayar kadranini potansiyometre gibi kullanma
6.3 Harici islem Modunda Calisma

6.3.1 Uc huz anahtarimi kullanarak motor hizini

1{4] Calismaya baslama

[(5} Calisma sirasinda ortaya cikan hatalara yanit verme — 7. B&lim
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@& P isiem Modunda Galisma ) e

Bu bolimde, PU islem modunda invertorin galismasi aciklanmaktadir.
PU islem modunda, galistirma panelindeki FWD tusu (ileri rotasyon komutu), motoru baslatmak veya
durdurmak igin kullarmlir; ayar kadrani ise hizi degistirmek (frekans komutu) icin kullanilir. Bu similasyonda,

hizlanma/yavaslama stiresi “5 sn” olarak ayarlanmistir.

Asagidaki calistirma paneli similatérinid kullanarak konveyori PU islem modunda calistinn.

FU MON I
PRM PM

P.RUMN

EXT
NET
—
o] o | o [RE8
" REM I
PU
S d SNER

FR-DUIDE

Konveyor islemi bitti.
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»m Ayar kadranini potansiyometre gibi kullanma

) oo

potansiyometre gibi hareket etmesini saglar.

Yani frekansi her degistirdiginizde SET tusuna basmaniza gerek kalmaz.

1. Giig agikken, monitdr penceresi gorinir.

3. E200 (Pr.161) parametresini "1" olarak ayarlayin.
4, Invertorii calistirmak igin | tusuna basin.
L Q

5 @ gevirerek "60,00 Hz"e getirin. ﬂ

E] tusuna basmamz gerekmez.

-
Ayerann rekans yarpsene. @ = I -
s

"E200 (Pr.161) Frekans ayari/calistirma tus kilidi segimi”, ayar kadraninin PU islem modunda frekans ayan yaparken

Bu parametre ile, ayar kadranini tipki potansiyometre gibi gercek zamanl olarak frekans ayaninda kullanabilirsiniz.

L

PU gostergesi agiktir.

2. PU islem modunu ayarlamak igin tusuna basin. | _ m

e

o

Yaklasik 5 saniye yanip scner.
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@FI Harici fslem Modunda Galisma y OO

Bu bélimde, Harici islem modunda invertariin calismasi aciklanmaktadir,

Harici islem modunda, harici giris aygitindaki ileri/geri baslatma anahtarlan motoru baslatmak/durdurmak
(baslatma komutu) igin kullanilir; G hiz anahtari veya potansiyometre (voltaj girisi) ise hizi degistirmek (frekans
komutu) icin kullanilir,

Bu kursta, iki hiz komutu kaynagiyla invertdr calistirmayi simile edeceksiniz: (¢ hiz anahtan ve bir potansiyometre

(voltaj girisi).
Baslatma komutu kaynag Frekans komutu kaynad
1. Kombinasyon U{; hiz anahtan (disiik hiz, orta hiz, yiksek hiz)

lleri ve geri baslatma anahtarlarn - -
2. Kombinasyon Potansiyometre (voltaj girisi)
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Uc hiz anahtanimi (diisiik hiz, orta hiz, yiiksek hiz) kullanarak motor hizini degistirmeyi (frekans komutu) égrenelim.
Bu simiilasyonda, i hiz anahtanmin frekanslan “disik hiz 10,00 Hz", “orta hiz 30,00 Hz" ve "yliksek hiz 60,00 Hz" olarak

ayarlanmistir.

) oo

Asagidaki similatordeki calistirma panelini ve harici giris aygitini kullanarak, konveyéri Harici islem modunda ¢alistinn,

Yiiksek iz
Orta huz
Diisiik hiz

PU MOMN I
PRM FM

P.RUN

EXT

NET
—
o] o | o B
" REM |
SO
===

FR-DLU0E

lleri rotasyon baslatma komutu kapatildi.

Konveydr cahsmay durdurdu.
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m Potansiyometre Kullanarak Motor Hizini Degistirme (Voltaj Girisi)

Motor hizi (frekans komutu), potansiyometre (voltaj girisi) kullanilarak degistirilebilir.
Bu simiilasyonda, potansiyometrenin azami degeri (tamamen saga dénmis hali) “60,00 Hz", hizlanma/yavaslama

siiresi “5 sn” olarak ayarlanmistir.

Asagidaki similatordeki calistirma panelini ve harici anahtarlan kullanarak, konveyérii Harici islem modunda
calistinin.

fleri i
rotasyon Qeri
rotasyon

PU MOMN I
PRM FM

P.RUN

EXT

NET
—
o] o | o B
" REM |
SO
===

FR-DLU0E

lleri rotasyon baslatma komutu kapatildi.

Konveydr calismay durdurdu.
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o
m Calisma Sirasinda Cikis Frekansini, Cikis Akimini ve Gikis Voltajini izleme ) 000

Calisma sirasinda cikis frekansini, cikis akimini ve gikis voltajini nasil izleyecegimizi 6grenelim.

Ayar modu frekans komutu/monitér modundayken, galistirma panelindeki SET tusuna basin.
Calisma sirasindaki cikis frekansi, cikis akimi ve cikis voltaji SET tusuna her bastiginizda sirayla gosterilir.

Asagidaki similatéra kullanarak, calisma sirasinda izlenen gikis frekansini, ¢ikis akimini ve gikis voltajini kontrol edin.

PU MOMN I
PRM FM
P.RUN

EXT

NET
-
o] oo | o 0B
" REM |
SO
===

FR-DLME

Cikis voltaj izleniyor.

Calisma sirasinda izleme islemi tarmamlandi.
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Bu bélimde sunlan égrendiniz.

« Invertérii PU islem modunda calistirma

« Calistirma panelindeki ayar kadranini potansiyometre gibi kullanma

Invertdrii Harici islem modunda calistirma

1. Uc hiz anahtarini kullanarak hizi degistirme
2. Potansiyometre kullanarak hizi degistirme (voltaj girisi)
Calisma sirasinda cikis frekansini, ¢ikis akimini ve gikis voltajini izleme

Ana Fikir

Invertérii PU islem modunda galigtirma Ornek olarak calistirma panelindeki FWD tusunu ve ayar kadramini kullanarak, konveydrii
nasil calistiracaginizi dgrendiniz.

[ G ELRE AR EE TR EREIT B Ornek olarak harici giris aygrtindaki baslatma anahtanini ve aynica (g hiz anahtan ile
frekans ayan igin potansiyometre kullanarak, konveydri nasil calistiracagimzi 6grendiniz.

Calisma sirasinda cikis frekansini, cikis Calisma sirasinda ekranda gikis frekansini, cikis akimini ve cikig voltajini nasil
akimini ve cikis voltajini izleme izleyeceginizi 6grendiniz.
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Calisma Sirasinda Hatalara Yanit Verme ) 00c

Bu bélimde, hata gosterme tipleri, koruma iglevinin nasil sifirlanacagi, hata gegmisginin nasil kontrol edilecegi ve
motorun hatali calismasina nasil yanit verilecedi aciklanmaktadir.

7.1 Bélimiin Igindekiler

7.2 invertér Hata Gésterimi

7.3 Etkinlestirilmis Koruma islevini Sifilama
7.4 Hata Ge¢misini Onaylama

7.5 Cahistirllamayan Motor igin Diizeltme islemi
7.6 Bélim Ozeti
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@EZEW Bblimiin icindekiler

) oo

Bu bolimun icindekiler asagida gosterilmistir.

[{1} Islem modunu secme B ij".'lm}

2

[{2} Invertér ve motorun kurulumu ve kablolamasi 4, Balim ]
[(3} Islem modunu ve parametreleri ayarlama ————5. Bélim ]
[{4} Calismaya baslama 6. B&lim }

[{5] Calisma sirasinda ortaya ¢ikan hatalara yanit verme — 7. B&lim

7. Béliimiin icindekiler
7.2 Invertér Hata Gosterimi
7.3 Etkinlestirilmis Koruma Islevini Sifirlama
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> Invertor Hata Gosterimi

invertérde bir hata olustugunda, invertér takilir ve caligtirma paneli otomatik olarak agagidaki hata veya alarm

) oo

gostergelerinden birine geger.
Bir hata olustugunda, uygun dizeltme islemini yapin, sonra invertori sifirlayin ve isleme devam edin.
Bunlari yapmazsaniz invertor arizalanabilir veya hasar gorebilir. (Ayrintilar 7.3 Bélimiinde verilmistir.)

invertér hata veya alarm géstergeleri genellikle asagidaki sekilde gruplanir,

Hata g&sterme tipi Agiklama

Hata mesaji Calistirma paneli (FR-DUOB) ve parametre birimi (FR-PUQ7) tarafindan ¢alisma hatasi ve ayar hatasi ile ilgili bir mesaj
gosterilir. Invertér durmaz.

Uyan Invertdr uyan gosterildiginde de durmaz. Ancak uygun énlemleri almazsaniz hata olusabilir.

Alarm Invertér durmaz. Alarm bir parametre ayariyla da verilebilir.

Hata Bir koruma islevi etkinlestiginde, invertdr durur ve bir hata sinyali verilir.
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@EZEI Etkinlestiriimis Koruma islevini Sifirlama

) ﬂﬂﬂ

Bu bélimde, invertéri durduran koruma islevinin nasil sifirlanacagi aciklanmaktadir.

invertér, asagidaki islemlerden biri yapilarak sifirlanabilir.

Elektronik termal réle islevinin dahili birikmis 1s1 degerinin ve yeniden deneme sayisinin invertér sifirlaminca
temizlenecegini (silinecegini) unutmayin.

Invertér, sifirlama birakildiktan yaklasik 1 sn sonra diizelir.

Madde Islem yéntemi
1. Islem Calistirma panelindeki STOP/RESET tusuna basin. (Bu iglem yalmizca hata olustugunda yapilmalidir.)
u‘"
2. Islem Giict hemen kapatin. Calistirma panelinin gtstergesi kapandiktan sonra tekrar agin.
3. |$Iem Sifirlama sinyalini (RES) 0,1 saniyeden uzun sire agin.
RES sinyali acik birakilirsa invert&riin sifirlama durumunda oldugunu gésteren "Err.” goriindr {yamp sdner).

RES
50

Hata gosterim listesi ve diizeltme islemleri icin Griintin kilavuzuna bakin.
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Hata Gegmisini Onaylama ) @ec

Hata gecmisini kullanarak onceki sekiz hatayi kontrol edebilirsiniz.
PU islem moduna gegin ve MODE tusuna basarak hata gegmisi moduna gegin.

Asagidaki similatéri kullanarak, hata gegmisindeki hatalan kontrol edin.

PU MOMN It
PRM FM
P.RUN

EXT
MWET
ooe] o | o iR

Ekran "E.0C1" hatasina geri déner.

Hata gecmisini kontrol etme islemi
tamamlandi.
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> Calistinlamayan Motor icin Diizeltme Islemi

1. Motor baslatilmiyor.

Bu bélimde, motor baslatilamadiginda veya hata verdiginde nasil yanit verilecegi agiklanmaktadir.

Genellikle hata (anza) olmadidi halde motorun baslatilamadigr durumlar hakkinda aciklama verilmistir.

Once, asadidaki noktalar kontrol edin. Tiim kontrollerden sonra neden hala bilinmiyorsa parametrelerin ilk haline
getirilmesi ve sonra gerekli parametre degerlerinin ayarlanip tekrar kontrol edilmesi Gnerilir.

Kontrol yeri Olasi neden Diizeltme iglemi
B . ) Devre kesiciyi (MFB), toprak kacadi devre kesicisini (ELB) veya manyetik
Uygun giic kayna@i voltaji uygulanmiyor. | jletkeni (MC) agin.
Ana devre (Calistirma paneli gorintilenmiyor.) — -
Giris voltaj) dusisi, giris faz kaybi ve kablolama hatalann kontrol edin.
Motor dogru baglanmans. Invertér ile motor arasindaki kablo baglantilarini kontrol edin.
Baslatma komutu kaynadini kontrol edin ve bir baslatma sinyali girin.
Baslatma sinyali girilmiyor. PU islem modu: FWD veya REV tusu
Harici islem modu: STF/STR sinyali
Hem ileri hem de geri rotasyon baslatma | lleri ve geri baslatma sinyallerinden (STF, STR) yalnizca birini agin.
sinyali (STF, 5TR) ayni anda girilmis. llk ayarlarda STF ve STR sinyali birlikte agilirsa bir durdurma komutu verilir.
Girig sinyali Frekans komutu kayna@ini kontrol edin ve bir frekans komutu girin.
Frekans komutu sifir, Frekans komutu 0 Hz oldugunda bir baslatma komutu girilirse FWD veya
REV tusunun calistirma panelindeki LEDYi yanip sGner.
. , MRS veya RES sinyalini kapatin.
.C'k'$ Elurdurma sm}rah {M RS) veya Motor, verilen baglatma ve frekans komutlariyla baslar.
invertdr sifilama sinyali (RES) agik. . . I
Kapatmadan dnce glvenligi saglayin.
- Yiik cok adir. Yiikil azaltin.
i
Mil kilitlenmis. Makineyi (motoru) kontrol edin.

) ﬂﬂﬂ
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Kontrol yeri

Motor

> Calistinlamayan Motor icin Diizeltme Islemi

2. Motor anormal isi Uretiyor.

Motor fan calismryor.
(Toz birikmis.)

Dizeltme islemi

Motor fanin temizleyin.
Crtam iyilestirin.

Ana devre

Invertsr cikig voltaji (U, V, W) dengesiz.

invertér gikis voltajini kontrol edin.
Motorun yalrimini kontrol edin.

Kontrol yeri

Ana devre

3. Motor ters yéne doniiyor.

U,V ve W gikis terminallerinin faz sirasi
yanlis.

Dizeltme iglemi

Cikis kablolanmin (U, V, W terminalleri) faz sirasini motora dogru baglayin.

Girig sinyali

Baslatma sinyalleri (ileri rotasyon,
geri rotasyon) yanhs baglanmis.

Kablolan kontrol edin. (ileri rotasyon icin STF, geri rotasyon igin 5TR)

Kontrol yeri

Girig sinyali

4. Hiz, ayardan cok farkl.

Frekans ayarlama sinyali yanhs girilmis.

Diizeltme iglemi

Giris sinyali seviyesini dlglin.

Girig sinyali hatti harici EMI'den etkileniyor.

Giris sinyali hatlan igin korumal kablolar kullanmak gibi, EMI igin Gnlem alin,

Yiik

Maotor

Adir yik nedeniyle durma dnleme islevi
etkinlestirilmis.

Yiikil azaltin.

invertér ve motorun kapasitelerini kontrol edin.
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Bu bélimde sunlan égrendiniz.

Invertér hata gdsterimi
Etkinlestirilmis koruma islevini sifirlama
Hata gegmisini onaylama

Calistinlamayan motoer icin dizeltme islemi

Ana Fikir

Invertsr hata gésterimi Hata olustudunda invertér calismasini ve hata gosterimi tiplerini 6@rendiniz.

Etkinlestirilmis koruma iglevini sifilama Etkinlestirilmis koruma islevini sifilamanin i yéntemini 6§rendiniz.

Hata gegmigini onaylama Gecmiste olusan hatalan nasil kontrol edeceginizi dgrendiniz.

(e LT ETEIEL R TS WG 15 RS T Hata gosterilmedigi halde motor baglatilmazsa yapilacak diizeltme islemini 6§rendiniz.
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Artik FR-800 serisi icin Invertriin Temelleri (Calistirma) Kursundaki tiim dersleri tamamladiginiza gére,
final testine girmeye hazirsiniz. Ele alinan konulardan herhangi birini tam anlamadiysaniz, litfen bu
konulan gézden gecirmek icin bu firsati degerlendirin.

Bu Final Testinde toplam 8 soru (39 madde) yer almaktadir.

Son testi istediginiz sayida uygulayabilirsiniz.

Testin puanlanmasi

Cevabi sectikten sonra, Cevapla digmesini tikladiginizdan emin olun. Cevapla diigmesini tiklamadan
ilerlemeniz durumunda cevabiniz kaybolur. (Cevaplanmamis soru olarak degerlendirilir.)

Puan sonuclar
Dogru cevap sayisi, soru sayisi, dogru cevaplarnn ylizdesi ve basarili/basansiz sonucu puan sayfasinda

gorintilenir.
Dogru cevaplar: 5
) Testi gecebilmek igin,
foplam soru: ? sorularin %60'ini dogru
cevaplamaniz gerekir.
Yiizde: 100%
Devam Et ] l incele

+ Testten cikmak icin Devam Et digmesini tiklayin.
* Testi incelemek icin Incele diigmesini tiklayin. (Dogru cevap kontroli)
= Testi tekrar yapmak icin Yeniden Dene diigmesini tiklayin.
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> Final Testi 1

) ﬂﬂﬂ

Asagidakiler, baglatma komutunun ve frekans komutunun gérevlerini agiklamaktadir.
Aciklamanin bosluklarini doldurun.

Baslatma komutu motorun | --Select-- ¥ | kontrol eder.
Frekans komutu motorun | --Select-- ¥ | kontrol eder.
--Select-- ¥ | frekans buyikligd ile |  --Select-- v .

Cevapla ] I Geri
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Baglatma ve frekans komutu kombinasyonlan icin en uygun islem modunu secin.

Baglatma komutu kaynadi Frekans komutu kaynadgi Islem modu

Baslatma anahtan Ayar kadrani --Select--

Baslatma anahtan Potansiyometre --Select--

FWD veya REV tusu Ug hiz anahtan --Select--

Baslatma anahtan Ug hiz anahtan --Select--

FWD veya REV tusu Ayar kadram -—Select--

Ayar kadrani FWD veya REV tusu

Yiiksek hiz Potansiyometre
Orta hiz

% R

Baglatma anahtan

(ileri rotasyon, geri  Ug hiz anahtan
rotasyon)

Cahgtirma paneli

Cevapla ] [ Geri




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_tur E-E

> Final Testi 3 ) 00c

Asagida, glic kaynagimin invertére nasil baglanacagr agiklanmaktadir.
Aciklamanin bosluklarini doldurun.

Gilig girigi kablosunda her zaman | --Select-- ¥ | kullanin.

Aymica invertorlin ana devre terminali ile glig kaynadi arasina | --Select-- ¥ | bagladigimizdan emin olun

ve baglantilan, koruma iglevinin etkinlegmesi veya tahrik edilen makinenin anza vermesi (acil durdurma vb.) gibi durumlarda,

--Select-- ¥ | |--5elect-- ¥ | konumuna gelerek | --Select-- ¥ | sekilde yapin.

Cevapla ] I Geri
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> Final Testi 4 ) 00c

Her islev icin uygun adh secin.

Baslatma komutu Ad
Parametreleri ilk degerlerine sifirlar. . ——Select—- v
Son sekiz hatay gésterir. _ ——Select-— v
[Ik degerleri degistirilen parametreleri kontrol eder/degistinir. | --Select-- v |
Galigtirma panelinden temel galistirmay ve ayar kadranini devre digi birakir. | --Select-- v |
Hata gikiginda, devreyi korumak igin invertdr gikiglanim kapatir. _ --Select-- v |

Cevapla ] I Geri
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> Final Testi 5

) ﬂﬂﬂ

Asagidaki islemlerin gergeklestirilmesi icin kullamilan calistirma paneli islevini secin.

Gahgtirma Cahgtirma panelinin iglevi

Frekansi ve gesitli ayarlan seger. --Select--
Son sekiz hatay g&sterir. --Select--
Caligan motoru baglatir. --Select--
Galigan motoru durdurur. --Select--
Ayar modunu degistirir. --Select--
Harici ve PU islem modlarn arasinda gegig yapar. --Select--
Birlesik iglem moduna geger. --Select--
Etkinlestirilmig koruma iglevini serbest birakir. --Select--
Temel galistirmay kilitler veya kilidini agar. --Select--

--Select--

[zlenen 6deyi degistirir (gikis frekansi, gikig akimi, gikis voltaji).

Cevapla ] [ Geri
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> Final Testi 6

) ﬂﬂﬂ

Parametre ayarlama modunda, “Pr.125 2 Terminali frekans ayan kazanc frekansi” parametresinin 60 Hz olan ilk
degerini 50 Hz olarak degistirme prosedirtiniin aciklamasindaki bosluklan doldurun.

(1) Harici iglem modundayken PU igslemn moduna gegmek igin | --Select-- ¥ || --Select-- ¥ | basin.

(2) Parametre ayarlama moduna gegmek igin | --Select-- ¥| --Select-- ¥ | basin.

(3) "PAO" gorintilenir.

(4) "PTO" parametresini segmelk igin | --Select-- ¥ | tusunu gevirin.

(5) Parametre grubunu ayarlamak igin | --Select-- ¥ | tusuna basin.

(6) "PT022" parametresini segmek igin | --Select-- ¥ | tusunu gevirin.

(7) "PT022" parametresinin gegerli degerini (60 Hz) gérmek igin | --Select-- ¥ | basin.
(8) "60Hz" 1 "50HZz" olarak dedistirmek igin | --Select-- ¥ | tugunu gewirin.

(9) Ayarlanan "S50Hz" dederini girmek igin | --Select-- ¥ | basin.

(10) "PT022" ve "50.00" parametre dederinin dedistiini gdstermek igin degigimli olarak yanip séner.

Cevapla ] I Geri
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> Final Testi 7 ) 00c

Invertér gikisini kapatan koruma islevini etkinlestiren hata tipini (tiplerini) segin.

Hata mesaj

]

. Uyan
Alarm

~  Hata

Cevapla ] I Geri
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> Final Testi 8

) ﬂﬂﬂ

Koruma islevini sifilamanin dogru yéntemini (ydntemlerini) secin.

Sifirlama sinyalini 0,1 saniye boyunca agin.
Sifirlama sinyalini 0,1 saniye boyunca kapatin.
Giicd kapatin ve LED sondiikten sonra gilcl tekrar agin.

Invertér ile motorun baglantisini kesin.

~ Cahstirma panelindeki STOP/RESET tusuna basin.

Galigtirma panelindeki FWD veya REV tusuna 2 saniye basin.

Cevapla ] I Geri

Parametre ayarlama modunda “parametre temizleme” iglemini yapin.
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> Test Puani

Final Testini tamamladiniz. Sonuc alaniniz asagida gosterildigi
gibidir.
Son Testini sonlandirmak icin bir sonraki sayfaya ilerleyin.

Dogru cevaplar: g

Toplam soru: 8

Yizde: 100%

‘ Devam Et | ‘ Incele ‘

Tebrikler. Testi gectiniz.
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FR-800 serisi icin Invertériin Temelleri (Calistirma) Kursunu tamamladiniz.

Bu kursa katildi§iniz icin tesekkiir ederiz.

Derslerden keyif almis olmanizi ve bu kursta edindiginiz bilgilerin
gelecekte faydali olmasini umarnz.

Kursu istediginiz zaman gézden gegirebilirsiniz.

incele | | Kapat




