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»@@ﬂ Kursun Amaci ) 0o0c

Bu kurs, FR serisi invertorleri kullanarak bir invertor sistemi kuracaklar icin planlanmistir. Bu kurs size invertdr
islevlerini, parametre rollerini ve parametrelerin nasil ayarlanacadini E700 serisi invertori bir drnek olarak kullanarak
ogretecektir.
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Bu kursun icerikleri su sekildedir.

1. Bolim'den baslamanizi éneririz.
1. Bliim Parametrelerin Rolii
Parametrelerin rolleri ve ayarlan hakkinda bilgi edinin.

2. Béliim Yanhs Islemlerin Engellenmesi

Yanlhs islemleri dnlemek icin yararli parametreler hakkinda bilgi edinin.

3. Boliim Motoru Baslatmadan dnce Ayarlama

Motoru baslatmadan énce ayarlanacak parametreler hakkinda bilgi edinin.

4. Béliim isleme Gore Ayarlama

Son Test

Gegis notu: %60 ya da daha ylksek.

Baslatmadan sonra isleme gére ayarlanacak parametreler hakkinda bilgi edinin.




Bir sonraki sayfaya gidin

Bir dnceki sayfaya gidin

Istenen sayfaya gidin

Ogrenimden ¢ikin

Bir sonraki sayfaya gidin.

Bir 6nceki sayfaya gidin.

Istenilen sayfaya gitmenize olanak saglayan “Icindekiler”
goruntilenecektir.

Ogrenimden gikin.
“Icerikler” ekrani gibi pencereler ve &grenim kapanacaktir.
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»@@« Kullanim igin Onlemler ) oad

Giivenlik 6nlemleri

Gergek drinler kullanarak 6grenirken, litfen o Grinlerin kullanim kilavuzlarindaki glivenlik dnlemlerini dikkatlice
okuyun.
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Parametreler invertdriin davranigini belirleyen ayarlardir.
Baslangig parametre ayarlarini degistirmeden basit degisken hizli islemleri gergeklestirebilirsiniz.

A 5C
2
e (X ()

Hizlanma stiresi cok kisa
oldugunda.

Bir parametre degisgtirin.
(Daha yavas hizlanacak sekilde ayarlayarak.)

IsuBR1L S)1Y

-
-

Os 5s 10s Hizlanma siiresi

Hizlanma siiresi cok
uzun oldugunda.

Parametreler asadidaki iki tipte siniflandirilir.
Baslangig ayarinda, tim parametreler gorintiilenebilir.

Aciklama

Basit mod parametreleri | Temel iglevleri ayarlayan 12 parametre.

Genig parametreler Uygulamaya gdre karmasik islevleri ayarlayan parametreler.
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»m Islem Panelinden Parametrelerin Ayarlanmasi

Parametreler, tuslan ve ayar kadranini kullanarak invertériin iglem paneli tizerinde ayarlanabilir.
Ayrintilar 5. Bélim FREQROL Temel (Islem) kursunda verilmistir.

Asagida gosterilen iglem panelini kullanarak Pr.125 ayarini "60 Hz"den “50 Hz"ye degistirin.
Bu ayni zamanda daha 6nce Invertér FREQROL Temel Bilgileri (Iglem) kursunu alanlar igin de iyi bir gdzden gegirme

alistirmasidir,

Ayarlanan deder ve parametre numaras yanip sdner.
Parametre degisimi tamamland.

Not

3. ve 4. Bolim'de, parametre ayarlarinin invertor iglemini nasil etkiledigini simulatéri kullanarak deneyeceksiniz.

Bu béliimlerde, parametre ayarlan bu e-Ogrenim kursunun yapisi nedeniyle kaydirma digmeleri ile ayarlanir, ancak
gercek invertérlerde, parametre ayarlan bu sayfada gosterildigi gibi tuslar ve ayar kadrani kullanilarak yapilir. Litfen

bu noktay! aklinizda tutun.
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»m Harici Cihazlar Kullanilarak Parametrelerin Ayarlanmam
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Uriin

Harici parametre
Unitesi

FR-PUO7

FR-PUO7BBE

Goriintd

islem paneline ek olarak, parametreleri ayarlamak icin ayrica opsiyonel harici parametre (initesi veya FR Configurator
(kurulum yazilimi) iceren bir kisisel bilgisayar kullanabilirsiniz.

Aciklama

«  On tuslu klavyeden dofrudan giris. Islem durumu
ekram ve yardim iglevi, parametre ayar icin faydahdir.

= Sekiz dile kadar gorintileyehbilir,

« Ug invertiire kadar parametre degerlerini kaydedebilir.

» Pil paketli bir parametre dnitesi (FR-PUO7EB), invertor
ACMADAN parametre ayarlamaya ve kopyalamaya
olanak saglar.

FR-PAOT

Harici baglant: tipi islem paneli
Islev, invertdrdeki islem paneli ile aynidir.

FR Configurator
(Kurulurm yazilhimi)

Yoksek hizl grafik ksbevl
Olesek bzl grafik [glevi e ekt

(n===]
reertae

FR. Configurater

USE kablosu
(Kurulum yazlimi)

FR Configurator'in (kurulum yazilimi) sihirbaz (interaktif
form) islevi parametreleri ayarlamaya yardimaci olur.
USB aracilifiiyla yiksek hizll grafik islevi kullanirsaniz,
yiksek hizll Grnekleme uygulanabilir,
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1. Bélimde &grendikleriniz.
Lutfen asagidaki onemli noktalari gézden gecirin:

Parametrenin rolii = Parametreler invertdriin davramisini belirleyen ayarlardir.

= Baslangig parametre ayarlanini degistirmeden basit degisken hizli islemleri
gerceklestirebilirsiniz.

= Parametreler iki gruba ayrilir: temel ayarlar icin basit mod parametreleri ve karmasik ayarlar
icin geni$ parametreler.

= Baslangig ayarnda, tim parametreler goriintilenebilir.

Islem panelini kullanarak Parametreler, tuglar ve ayar kadrani kullanilarak invertérin islem panelinden ayarlanabilir,
parametrelerin ayarlanmasi

Harici cihazlar kullanilarak Ayni zamanda opsiyonel bir harici parametre (initesi veya FR Configurator (kurulum yazilimi)
parametrelerin ayarlanmasi iceren bir kisisel bilgisayan invertore baglayarak parametreleri ayarlayabilirsiniz.
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EXZITN vanhis islemlerin Onlenmesi

2. Bolim'de, yanhs iglemleri &nlemek icin yararl parametreler hakkinda bilgi edineceksiniz.

) oo

2. Balimiin icerigi

2.1 Gérintilenebilir Parametrelerin Sinirlandinimasi
2.2 Parametrelerin Degistirilmesinin Onlenmesi

2.3 Motorun Dénis Yoniandn Sinirlandiriimasi

2.4 Parametrelerin Baslangig Degerlerine Sifirlanmasi
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m Goriintiilenebilir Parametrelerin Sinirlandiriimasi
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Baslangig

Baslangig ayarinda, tim parametreler gorintiilenebilir.

Gorintilenebilir parametreler, ilgisi olmayan parametreleri ve énceden ayarlanmig olanlarin kazara degistirilmesini
&nlemek icin sinirlanabilir.

"Pr.160 Kullanici grubu ckuma se¢imi“nde, goriintiilemek istediginiz parametre tipini ayarlayin.

Gorintilenebilir parametreleri yalnizca basit mod parametrelerine sinirlamak igin, “9999" ayarlayin.
Gorintilenebilir parametreleri, kullanici grubunda kayith parametrelere sinirlamak igin, “1" ayarlayin.
Parametreleri kullanici grubunda kayit etme veya parametrelerin kayitlarini kaldirmaya iligkin bilgi icin, “FR-E700
Kullamim Kilavuzu (Uygulamali)"na bagvurun.

Parametre No. Adi dederi Ayar aralid Aclklama
9999 Yalmizca basit mod parametrelerini goriintler.
Pr.160 E:;Ii';:}m grubu okuma 0 0 Basit mod parametrelerini ve genis parametreleri gorintiler.
1 Yalmzca kullanicr grubunda kayith parametreleri gorintiiler.
Pri72 Kullanici grubunda kayitli 0 (0 ila 16) Kullamar grubunda kayrth parametre sayisimi gorintiler.
r' is o kd i -
goriintile/toplu temizle 9999 Kullarcr grubu kaydimi toplu olarak temizler.
Pr 173 Kullanict grubu kaydi 9999 0 ila 999, 9999 Kullanict grubunda kaydedilecek bir parametre sayisinl
ayarlayin.
Pri74 | joenictgrubun 9999 | 0ila 999, 9999 | Kullanici grubundan silinecek bir parametre sayisint ayarlayin.




-
k& Inverter FREQROL_Basics(Function)_TUR

{ ) [ et}

m Goriintiilenebilir Parametrelerin Sinirlandiriimasi

Basit mod parametreleri listesi

Parametre No. Adi

) oo

Pr.0 Tork artirma

Prl Maksimum frekans

Pr.2 Minimum frekans

Pr.3 Baz frekans

Pr.4 Ug hiz ayan (yiiksek hiz)
Pr.5 Ug hiz ayan (orta hiz)
Pr.6 Ug hiz ayan (diisiik hiz)

Hizlanma siiresi
Pr8 Yavaslama siiresi
Pr.9 Elektronik termal O/L rélesi
Pr.79 Islem modu secimi
Pr.125 Terminal 2 frekans ayan artis frekansi
Pr.126 Terminal 4 frekans ayan artis frekansi
Pr.160 Kullanmici grubu okuma secimi
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Parametre yazimini devre digi birakabilir ve parametrelerin kazara degistirilmesini dnleyebilirsiniz.

"Pr.77 Parametre yazimi secimi'nde "1 (yazimi devre disi birak)" ayarlayin.

Baslangig

Parametre No. Adi dedjen Ayar arali Aciklama
0 Parametre yazimi yalnizca durus sirasinda etkinlestirilir.
Pr77 Pariarmetre yazimi 0 1 Parametre yazim! devre digidir.
=% 5 Parametre yazimi, islem durumu ve islem moduna
bakilmaksizin etkinlestirilir.
Bir parametre yazimi Bir hata meydana gelir
denenirse. ve parametre yazilmaz.

Onlem
Asag@idaki parametreler, parametre yazimi devre disi birakmaya ayarli oldugunda bile yazilabilir.

Parametre No. Adi

Pr.22 Durma onleme islem seviyesi

Pr.75 Sifirlama segimi/baglantisi kesilmis PU algilamasi/PU durdurma secimi
Pr.77 Parametre yazimi segimi

Pr.79 Islem modu segimi

Pr.160 Kullamcr grubu okuma secimi
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m Motorun Déniis Yoniiniin Sinirlandirilmasi

Yanlis bir baslatma sinyali (ileri donils veya geri donis) girilse bile motorun ters yonde dénmesini énleyebilirsiniz.

Bu islev yalnizca bir yonde dénen bir motor icin etkilidir.

"Pr.78 Geri donus 6nleme secimi”nde doniis yénind ayarlayin.

Baslangig Ayar

Parametre No. degeri aralig Aciklama
0 lleri ve geri doniisler etkindir.
Geri doniis &nleme e .
Pr.78 seimi 0 1 Geri donls devre digidir.
2 lleri déniis devre disidir.
Parametre ayari "0" Parametre ayar "1" Parametre ayar "2"

ileri/geri déniis etkin  Geri déniis devre disi ileri déniis devre disi
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»m Parametrelerin Baslangic Degerlerine Sifirlanmasi

Bir sorun ¢oziilemediginde, vb., parametreler baslangig ayar degerlerine sifirlanabilir.
Sifirlanan parametreler, Parametre Temizleme ve Tim Parametreleri Temizleme arasinda farkhlik gosterir.
Aynintilar igin, "FR-E700 Kullamim Kilavuzu (Uygulamali)"ndaki parametre listesine bagvurun.

Baglangig Ayar

Parametre No. Adi dederi aralidy Aclklama
. 0 Hichir parametreyi temizlemez.

Parametreyi -

Pr.CcL Temizle 0 1 Parametreleri baslangic

deferlerine sifirlar.

Tiim 0 Hichir parametreyi temizlemez.

ALLC Parametreleri 0 Parametreleri baslangig
Temizle 1

degerlerine sifirlar.

"Pr.CL Parametre Temizleme" uygulamasinin asagdidaki islem panelini kullanarak benzerini yapin.

Onlem

Parametreler bir kez temizlendiginde, ayarlari
geri yiklenemez.

Parametreleri yedeklemek igin, bir harici
parametre (nitesi (FR-PUO7) veya FR
Configurator (kurulum yazilimi) kullanin.

Yeni deder ve parametre numaras! yanip séner, bu
parametre degerinin tamamen degistigini gosterir.
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2. Bélimde &grendikleriniz.

Goriintiilenen parametrelerin
sinirlandiniimasi

Parametrelerin dedigtirilmesinin
&nlenmesi

Motorun déniis yoniindn
sinilandiriimasi

Parametrelerin basglangig
degerlerine sifilanmasi

Lutfen asagidaki onemli noktalari gézden gecirin:

Baslangig ayarinda tim parametreler goriintilenebilir.

Gorintilenebilir parametreler, ilgisi olmayan parametreleri ve dnceden ayarlanmis olanlann
kazara dedistirilmesini dnlemek icin simirlanabilir.

Parametre gorintileme modunu "Pr.160 Kullanicr grubu okuma secimi’ni kullanarak ayarlayin.
Yalnizca basit mod parametrelerini gorintilemek igin, “9999" ayarlayin ve yalmizca kullanici
grubunda kayith parametreleri goriintilemek igin, "1" ayarlayin.

Parametre yazimini devre disi birakabilir ve parametrelerin kazara degigtirilmesini
onleyebilirsiniz. “Pr.77 Parametre yazimi secimi“nde “1" (yazimi devre disi birak) ayarlayin.

Bazi parametreler, parametre yazim! devre disi birakildi@inda bile degistirilebilir.

Bir baglatma sinyalinin (ileri ddniis veya geri dénis) yanhs girilmesinin yol acabilecedi motorun
ters yonde donmesini engelleyin. Bu iglev yalmzca bir yonde donen motor igin etkilidir.
"Pr.78 Geri ddniis dnleme secimi’nde doniis yoniind ayarlayin.

Bir problem coziilemediginde, vb., parametreleri baglangig degerlerine sifirlayin.

Sifirlanan parametreler, Parametre Temizleme ve Tim Parametreleri Temizleme arasinda farklilik
gosterir.

Parametreler bir kez temizlendidinde, geri yliklenemezler.

Harici bir parametre iinitesi (FR-PUOT) veya FR Configurator (kurulum yazilimi) parametreleri
yedekleyebilir.
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m Motoru Baglatmadan 6nce Ayarlama

3. Boliim'de, motoru baslatmadan énce ayarlanacak parametreler hakkinda bilgi edineceksiniz.

3. Balimiin icerigi

» 3.1 islem Modunu Se¢me
«= 3.1.1 PU islemi modu
«+ 3.1.2 Harici iglem modu
== 3.1.3 Birlesik islem modu
== 3.1.4 AJ (NET) islem modu
» 3.2 Harici Giris Kullamlarak Hizin Degistirilmesi
«« 3.2.1 Dijital giris kullanilarak hizin degistiriimesi
= 3.2.2 Analog voltaj girigi kullanilarak hizin degistirilmesi
“* 3.2.3 Analog akim girisi kullanilarak hizin degistirilmesi
» 3.3 Motoru En Uygun Kosul altinda Calistirma
» 3.4 Motorun asir 1sinmadan korunmasi
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@XM siem Modunu Segme )
invertériin bir motoru kontrol etmesi icin bir baslatma komutu ve bir frekans komutu gereklidir.
Baslatma komutunu ACMAK motoru dondiirir ve frekans komutunu ACMAK motorun déniis izini belirler.
FR-E700 serisinde, baglatma komutu ve frekans komutunun kombinasyonlar islem modunu belirler.
Frekans (hiz)
Islem modu Baslatma komutu kaynagi AR
PU islemi modu Islem paneli (RUN tusu) Islem paneli (ayar kadrani)
Harici parametre (initesi Harici parametre (initesi
Harici islem modu Harici girig cihaz Harici giris cihazi
Birlesik islem modu L Islem paneli (ayar kadrani)
Harici girig cihazi FR Configurator

(Kombinasyon 1} Harici parametre tnitesi

Birlesik islem modu
(Kombinasyon 2)

Ad islem modu

Islem paneli (RUN tusu)

Harici giris cihazi
Harici parametre linitesi gire

Ag cihaz Ag cihazi

—— ."""-\-n. -—
I Kisisel bilgisayar

PU islemi modu

Invertor

Harici parametre iinitesi

PU islemi
modu

FR-PUOT
PU konektort
Ag cihazlan oner

Ag islem modu

L

GOT  Kisisel bilgisayar

Programlanabilir kumanda ~

Harici
terminal

USB konektori

Harici
islem modu

(Kurulum yazilimi)

Harici giris cihaz

(]

Frekans ayarlama
voltmetresi

t Diigme
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»m islem Modunu Secme ) oad

"Pr.79 islem modu secimi”ni kullanarak islem modunu ayarlayin.

Baslangig ayarinda, Pr.79, "0 (PU/Harici gecis yapma modu)"“a ayarlidir, bu da PU ve Harici iglem modlan arasinda
islem panelindeki PU/EXT tusuna basarak gecis yapma olanadi saglar.

Asagidaki tablo kullanilabilir islem modlarini listeler. Bu kurs "0 ila 4" ayarlarinin islem modlarim kapsayacaktir.

Parametre . Baglangic  Ayar Aciklama

No. dederi aralig

PU/Harici gecis yapma modu.
0 PU ve Harici islem modlan arasinda gegis yapmak igin islem panelindeki PU/EXT tusuna basin.
Gilg ACMADA, invertdr Harici i$lem modundadir.

1 PU islemi modu (sabit)

Harici islern modu (sabit)

2 Islem, Harici ve NET iglem modlari arasinda gegis yaparak gerceklestirilebilir.
Harici/PU birlesik islem modu 1
3 Frekans komutu kaynadi Baslatma komutu kaynag
Pr79 l:_llsgL 0 Islem paneli iizerindeki ayar kadrani Harici sinyal girisi (STF ve STR terminalleri)
segimi Harici/PU birlesik iglem modu 2
4 Frekans komutu kaynad Baglatma komutu kaynadi
Harici sinyal girisi e .
Isl I deki RUN t
(2, 4, JOG, cok hizll segim, vb. terminalleri) FiEm panel tzennde e
6 Gegis modu.

PU, Harici ve MET iglemn modlar arasinda geci$ yapma, iglem devam ederken etkindir.

Harici islemn modu (PU islemi glivenlik kilidi).
7 #12 sinyali ACIK: PU iglemi moduna gegi$ yapar (Harici islem modundaki gikiglart kapatir).
12 sinyali KAPALL: PU islemi moduna gecis yapmay yasaklar.

Ek Bilgi
Harici giris cihazinin kablo baglantilarini nasil yapacagimizi invertér FREQROL Temel Bilgileri (islem) kursunun 4.
Bolim'iinde 6grenebilirsiniz.
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@EF PU isiemi Modu

PU iglemi modunda, invertériin baglatma ve frekans komutlari invertériin islem panelinden girilir.
Invertor, basit bir sistemde hem kumanda hem de siriict rolGnu alabilir.
Ayar kadrani islem sirasinda frekansi (doniis hizini) degistirmek icin kullanilabilir.

PU iglemi modunun temel yapilandirmasi asagida gosterilmistir.

Baglatma komutu kaynag Islem paneli (RUN tusu)

Frekans komutu kaynag Islem paneli (ayar kadrani)

Ayar kadram

RUN tusu

Islem paneli

Parametre ayan .
PU iglemi modunu kullanmak icin, “Pr. 79 Islem modu"nda asagidaki degerlerden birini ayarlayin.

Deger Islem modu Agiklama

PU ve Harici islem modlan arasinda gegis yapmak igin islem panelindeki PU/EXT tusunu
kullanmak istediginizde bu modu segin.

Bu deger ayarlandi@inda, invertdr gl ACMADA Harici islem modunda baslar. PU islemi
moduna gecis yapmak igin PU/EXT tusunu kullanin.

0 Harici/PU gecis yapma modu

1 PU islemi modu (sabit) PU iglemi moduna sabitlemek icin bu modu segin.
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Harici islem modunda, harici giris cihazlan (bir diigme veya voltmetre gibi) invertére bir baglatma komutu ve bir
frekans komutu girmek icin kullanilir.

Bu islem modu, invertdriin kurulumunun kapal bir muhafaza icinde yapilmasi gerektigi ve islem panelinin dogrudan
kullaniminin mimkiin olmadigi, vb. zamanlarda faydalidir.

Harici islem modunun temel yapilandirmasi asagida gdsterilmistir.

Frekansi ¢ hiz digmesini kullanarak degistirme Frekansi bir voltmetre kullanarak degistirme
(voltaj girisi)

Baglatma komutu kaynaf Baglatma digmesi Baglatma komutu kaynadi Baglatma digmesi
Frekans komutu kaynag Ug hiz diigmeleri Frekans komutu kaynagi Voltmetre (voltaj girisi)

Harici giris cihazi Harici giris cihazi
dl.!e’.‘. , Yiiksek hiz leri
ond$  Geri doniis Geri
déniis  ACIK Orta hiz dénis

ACIK Diisiik hiz ACIK &‘?i

) t t -
Baslatma digmesi Frekans ayan iig hiz
(ileri déniis, geri diigmeleri Baslatma digmesi Frekans ayarn voltmetre
déniis) (ileri donus, geri (voltaj girisi)

doniis)

Parametre ayan .
Harici islem modunu kullanmak igin, “Pr. 79 Islem modu"nda asagidaki degerlerden birini ayarlayin.

Deder Islem modu Aciklama

PU iglemi ve harici islem modlan arasinda gecis yapmak icin islem panelindeki PU/EXT
0 Harici/PU gecis yapma modu | tusunu kullanmak istediinizde bu modu secin.

Bu deger ayarlandiginda, invertor glic ACMADA Harici islem modunda baslar.

2 Harici islem modu (sabit) Her zaman Harici islem modunu segmek icin bu modu segin.
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@EEI Birlesik islem Modu ) 008

Birlesik islem modunda, PU ve Harici islem modlarn birlestirilir.

Kombinasyon 1 icin, érnegin, bir baglatma komutu harici digmeler kullanilarak girilir ve bir frekans komutu islem
panelindeki ayar kadrani kullanilarak girilir.

Birlesik iglem modlarinin temel yapilandirmalarn asagida gosterilmistir.

Kombinasyon 1

Kombinasyon 2

Baglatma komutu kayna@ Baglatma digmesi

Baglatma komutu kaynadi Islem paneli (izerindeki RUN
Frekans komutu kaynagi Islem paneli iizerindeki ayar tusu
kadran Frekans komutu kaynadi Woltmetre (voltaj girisi)

Harici girig cihazi
lleri

donls  Geri Ayar kadrani

RUN tusu
doniis

ACIK

t

Baslatma digmesi
(ileri dOnis, geri
doniis)

/ Frekans ayan

voltmetre (voltaj
girigi)
Islem paneli

/I_/, Islem paneli
Parametre ayari

Birlesik islem modunu kullanmak icin, “Pr. 79 islem modu“nda asagidaki degerlerden birini ayarlayin.

Defer Islem modu
3 Harici/PU birlegik islem modu 1

Aciklama

“Kombinasyon 1°1 kullanmak igin bu modu segin.
4 Harici/PU birlegik islem modu 2 ‘Kombinasyon 2"yi kullanmak igin bu modu segin.
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>m NET (Ag) Islem Modu ) oo

NET islem modunda, bir baglatma komutu ve frekans komutu bir kisisel bilgisayardan, programlanabilir kumandadan
veya invertoriin PU konektorl (RS-485 iletigimi) ya da bir iletisim secenegi araciligiyla ag Gzerinden GOT (HMI) ile
girilir.

CC-Link Ag baglantisi 6rnegi

Programlanabilir kumanda fnvertér invertor

CC-Link 42 invertore kadar
CPU " - h -
ana modili : baglanabilir.

Yalmzca inverttrler
baglarken.

FR-ATNC E-Kit

Gig kaynag
maodall

modili

FR-ATNC E-Kit

Sonlandiria Sonlandirici

direng direng
CC-Link Ad

Parametre ayari ]
NET islem modunu kullanmak igin, "Pr. 79 Islem modu”nda asafidaki degeri ayarlayin.

Deger Islem modu Agiklama

Bu dederi ayarladiktan sonra, Harici islem modu secilir.

MET islem moduna gecis yapmak icin, invertore bagh bir ag cihazindan bir komut
2 Harici iglern modu (sabit) gonderin.

Komut gonderme prosediiri kullanilan aga gdre farkhilik gosterir.

Daha fazla bilgi icin, "FR-E700 Kullanim Kilavuzu (Uygulamali)*na basvurun.
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»m Harici Giris Kullanilarak Hizin Degistirilmesi ) 0o

Bir invertor frekansina (hiz) harici girisler kullanarak komut vermek icin gerekli olan parametrelerin nasil
ayarlanacagini 6grenelim.
Harici girigler iki gruba ayrilir: dijital girigler ve analog girigler.

Harici girig tipi Girig cihazi rnedi
. Cok hizli ayar (1 ila 3 hizlarn) L . .
Dijital giris Cok hizh ayar (4 ila 15 hizlar) Diigme, rdle, programlanabilir kumanda, vb.
Voltaj girisi Frekans ayarlama voltmetresi, vb.
Analog giris
Ak girisi Cihaz, vb.

Frekansl, harici girisler kullanarak dedistirmek icin, “Pr.79 islem modu“nda uygun degeri asadida gosterildidi gibi ayarlayin.

Ayar
dederi
0 Harici/PU gegis yapma modu

Islem modu

2 Harici islem modu sabitlendi

4 Harici/PU birlesik islem modu 2

Her islem modunun ayrintilar igin bkz. Bélim 3.1.

Ek Bilgi
Dijital ve analog girisler birlikte kullanilabilir.
Analog ve dijital girisler birlikte kullanilir, dijital girise, analog girise gére dncelik verilir.
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@EEEW vijital Giris Kullanilarak Hizin Degistirilmesi ) 008

Motor hizlan parametrelerde énceden ayarlanabilir ve bu dnceden ayarlanan hizlar islem sirasinda harici dijital girisler

kullanilarak degistirilebilir.
Hizlar (frekanslar) 1 ila 7 arasinda ayarlamak icin RH, RM ve RL terminallerinin sinyallerini birlestirebilirsiniz.

Baslangig ayarinda, 3 hiz (hiz 1 (yliksek hiz) ila huz 3 (dlsik hiz)) ayarlanabilir.

Asagidaki tablo 1 ila 7 hizlannin sinyal kombinasyonlarini ve bagimsiz frekanslarin ayarlandigi parametre numaralarini listeler.

Parametre

No. Aciklama

Pr.4 ﬁﬁ: {";':J ) 60 Hz RH ACILDIGINDA frekans,
Pr.5 ﬁj‘f: glg:'t?t?lrz} KAPALL 0= '@l KAPALI| 30Hz | 0ila400 Hz | RM frekansi ACILIR.
Pr6 gf:: ;‘ﬂh:ﬁirhlzj KAPALL ACIK RL ACILDIGINDA frekans.
Pr.24 {l;hc::;;zll ayar
Pr.25 ﬁﬁ: ;}'z" v ACK polely AGCK 0ila 400 Hz | =4 ila 7 hizlaninin frekanslari (0 ila 400 Hz), RH, RM ve RL
Cok hizlt ayar 9999 3999 ! ) ’;agr;glzn::ﬁ:r:l& Ilmcrrr'.blnasyonu ile ayarlanabilir.
Pr26 | o te AGK ACK FO2N y
Pr27 gﬁ: ;'}'z" ayar ACIK ACIK ACK
Ek Bilgi

REX sinyali ile, RH, RM ve RL sinyallerine ek olarak, 15 hiza kadar ayarlayabilirsiniz.

REX sinyalini kullanmak icin, kullanilmayan bir terminale "REX sinyali" atayin.

Aynintilar igin, "FR-700 Kullanim Kilavuzu (Uygulamali)"na bagvurun.

Onlem

Iki ya da daha fazla hiz e$ zamanli olarak ¢ok hizli ayarda (1 ila 3 hizlari) segilirse, digik hiz sinyaline karsilik gelen

frekansa oncelik verilir. )
Ornegin, RH ve RM sinyalleri ACILDIGINDA, RM sinyaline (Pr.5) dncelik verilir.
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@EZI Analog Voltaj Girisi Kullanilarak Hizin Degistirilmesi

Calisma frekansini ayarlamak igin harici cihazlardan (frekans ayarlama voltmetresi, vb.) analog voltaj girislerini
kullanabilirsiniz.

iki giris voltaji araligi kullanilabilir: 0 V ila 5 VDC (baslangi¢ degeri) ve 0 V ila 10 VDC.

Cikis frekansinin siddetini (egim) giris voltajina ayarlamak icin asagidaki parametreleri kullanin.

Parametre Baslangic
No. Adi degeri Ayar araligi Aciklama
Pr.125 Terminal 2 frekans ayan artis frekansi 60 Hz Oila 400 Hz Terminal 2 giri$ kazancinin (maksimum)
: Y ¥ frelcansimi ayarlayin.
Pr.C2 Terminal 2 frekans ayan meyil frekansi 0 Hz Oila 400 Hz Frekansi terminal 2 giriginin meyil
tarafinda ayarlayin.
PrC3 | Terminal 2 frekans ayan meyili %0 %0 ila300 | erminal 2 girisinin meyil tarafl voltajinin
dontstirdlmis %'sini ayarlayin.
Pr.Ca Terminal 2 frekans ayan kazanc %100 %0 ila 300 T:frn;nneil 2 g|TI|$|n|[1lk§zan-; tarafl voltajinin
dondstirilmis %'sini ayarlayin.

Cikis frekansinin siddeti (egim) baslangig noktasi (Pr.C2, Pr.C3) ve bitis noktasini (Pr.125, Pr.C4) baglayarak belirlenir.
Ornegin, baslangic ayari (baslangic noktasi 0 Hz ve %0 (0 V)), bitis noktasi 60 Hz ve %100 (5 V)) asadida sekil 1'de gésterilen

egimi dretir.
Baslangig noktasini “10 Hz, %30 (0,5 V)" ve bitig noktasini “50 Hz, %90 (4,5 V)" ayarlamak asagida sekil 2'de go&sterilen egimi
tretecektir.
sek. 1 sek. 2
Bitis
LT 60 Hz
z inoktas! Bitis noktas
- - - 5{] HZ ......................... -
5= 55
2 z %
H : (Hz) :
(Hz) Baslangig noktasi | lg:i _~"" Baslangig noktasi
OHz eV ov 0,5V 45y 5V
oV (%100) (960) (310) (3:30) (%6100)
(%0) Girig voltajl (V) Giris voltaji (V)

(Esdeder % dederi) (Esdegder % dederi)
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@EZI Analog Voltaj Girisi Kullanilarak Hizin Degistirilmesi ) 008

Girig voltaji siddetinin (egim) invertér iglemini nasil etkiledigini kontral etmek icin simdlatéri kullanin.
(Bu ornek 0 ila 5 V"luk girig voltaji kullanir.)

Konveydr durdu.
“Tekrar baslat” ddgmesine tiklaymn,
[PTekrar baglat}
Parametre ayari Frekans ayarlama voltmetresi
Pr125 Terminal 2 girisi (Girig vaoltajr V) Baslatrma digmesi
maksimum kazang frekans [I q 2
Pr.C2 Terminal 2 frekans ayan ., v #
meyil frekans [i OHz s -7
Pr.C3 Terminal 2 frekans - -
ayan meyili [i = e
Pr.C4 Terminal 2 frekans
ayan kazanc [I %100

%0100 (5V)

80Hz
T0Hz
40Hz
30Hz
20Hz

OHz

Isueyad S5

of 8 0 (ow) PV 3v 4V 5V

Frekans ayarlama sinyali
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»m Analog Akim Girisi Kullanilarak Hizin Degistirilmesi
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Motorun galigsma hizini ayarlamak icin harici cihazlardan (6l¢lim cihazi, vb.) analog akim girislerini kullanabilirsiniz.
Analog akim girisi icin, 4 mA ila 20 mADC kullanilabilir.
Cikis frekansi giddetini (egim) giris akimina karsi ayarlamak icin asagidaki parametreleri kullanin.

Parametre Baslangic
No. Adi deger Ayar araligi Aciklama
Pr.126 :;L?::I 4 frekans ayari artig 60 Hz Oila 400 Hz | Terminal 4 giris kazancinin (maksimum) frekansini ayarlar.

c5 fTrEe’k“;:;?' 4 frekans ayart meyil 0 Hz 0ila 400 Hz | Terminal 4 girisinin meyil frekansin! ayarlar.

6 Terminal 4 frekans ayan meyili %20 %0 ila 300 Terminal 4 girisinin meyil akimina esdegder ylizde degerini
ayarlar.

Loy Terminal 4 frekans ayan kazanc %6100 %0 ila 300 Ter,m'!]a,l 4 giriginin kazang akimina esdeger yiizde
dederini ayarlar.

Cikis frekansinin siddeti (e§im) baslangig noktasi (Pr.C5, Pr.C6) ve bitis noktasini (Pr.126, Pr.C7) badlayarak belirlenir.

Ornegin, baslangig ayar (baslangig noktast: 0 Hz, %20 (4 mA), bitis noktasi; 60 Hz, %100 (20 mA)) asadida sekil 1'de gosterilen

edimi Uretir.
Baslanglg noktasini “10 Hz, %30 (6 mA)" ve bitis noktasini "50 Hz, %90 (18 mA)" ayarlamak asadida sekil 2'de gosterilen edimi
uretecektir.
sek. 1 Bitis noktasi sek. 2
e : 60 Hz ..
Bitis noktasi
= 50 Hzpr===sremsasnmssannnnns
5% 0
35 5%
- E g% :
(Hz) Baslangig - B :
' (Hz) aslanglg
OHz noktasi : - 13';2 """ ; noktas! :
OmA  4mA 20mA .
OmA  BmA 18mA 20ma
(%0) (%20 (3100} 9%0)  (330) (%90) (%100)
Girig akimi (mA) Girig akimi (mA)
Ek Bilgi (Evdeger % deger) (Esdeger % degeri)

Akim girisini (terminal 4) kullanmak igin, "AU sinyalini” kullanilmayan bir terminale atayin ve sinyali girin.
Daha fazla bilgi igin, "FR-E700 Kullanim Kilavuzu (Uygulamali)“na bagvurun.
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bm Motoru En Uygun Kosul altinda Calistirma

Motoru en uygun kosul altinda ¢alistirmak igin, invertor cikigini (frekans, voltaj) motorun nominal degeri ile esglestirin.
Motoru baslatmadan 6nce asagidaki parametreler mutlaka ayarlanmalidir.

"Pr.3 Baz frekansi"nda, motorun derecelendirme levhasinda yazili olan nominal frekansi ayarlayin.
"Pr.19 Baz frekans voltaji"nda, genellikle ayni voltaji glic kaynadi voltaji olarak segen “9999" (baslangic degeri) olarak
ayarlayin. E§er nominal motor voltaji gli¢ kaynadi voltajindan farkliysa, nominal motor voltajini ayarlayin.

Baslang:
¢ defer
Pr.3 Baz frekansi 60 Hz Oila 400 Hz | Motorun nominal frekansini (50/60 Hz) ayarlar.

Ayar arali@ Aciklama

Parametre No. Adi

Oila 1000V | Baz voltaji ayarlar.

Pri19 Baz frekans voltaji 9999 8888 Gug kaynaf voltajimin %595'ini ayarlar.

99499 Giig kaynad voltaji ile ayni voltaji ayarlar.

Mitsubishi yiiksek hizll motor Gzerindeki derecelendirme levhasi regi

Asagidaki kirmizi cerceve icindeki alana bakin. HERTZ degerini baz frekansi olarak ayarlayin ve VOLT degerini baz
frekans voltajl olarak ayarlayin.

1.5 kW 6 POLE
HERTZ 400
VOLT 200
AMP
RPM
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m Motorun Asiri Isinmadan Korunmasi

) oo

Elektronik termal réle ayari icin, motora gore uygun termal &zellikleri ayarlayin. Boyle yapilmasi motoru asir

Isinmadan koruyacaktir.
Bu ayar ayni zamanda motorun sogutma kabiliyeti disik hizli islemde azaldiginda etkilidir. Motoru baslatmadan

once asagidaki parametreler mutlaka ayarlanmalidir.

"Pr.9 Elektronik termal O/L role"deki nominal motor akimini ayarlayin. Standart bir motor kullanirken, nominal akimi
motorun derecelendirme levhasinda gdsterilen 200 V/50 Hz olarak ayarlayin. Gig kaynagi frekansinin burada
distnilmesine gerek yoktur.

"Pr.71 Uygulanan motor"da, uygun motor tipini segin.

Baglangig
Parametre No. Adi deeri Ayar araligi Aciklama
Elektronik Invertériin Standart bir motor kullanirken, nominal akimi motorun
Pro termal O/L nominal Oila 500 A derecelendirme levhasinda basil olan 200 V/50 Hz olarak
rolesi akimi’ ayarlayin.
0 Standart motor igin uygun termal dzellikleri ayarlayin.
o 71 Uygulanan 0 1 Mitsubishi tork motoru igin uygun termal dzellikleri ayarlar.
' motor i i
3ila 6 13116, 23, | 3. 547 ovar dederlerinin detaylart icin, “FR-E700 Kullanim
24, 40, 43, 44, 50, 53, u
54 Kilavuzu (Uygulamall)’na bagvurun.

« invertér kapasitesi 0,75 K veya daha diisiik oldugunda, nominal akimin %85'i ayarlanir.




Onlem
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m Motorun Asin Isinmadan Korunmasi ) 0o0c
Mitsubishi standart motorun derecelendirme levhasi érnegi
HERTZ nominal frekans, VOLT nominal voltaj ve AMP nominal akimdir.
Kirmizi ile cercevelenmis alanda, nominal frekansin (HERTZ) "50" ve nominal voltajin (VOLT) “200" oldugunu
gorebilirsiniz. Bu nedenle, "Pr.9 Elektronik termal O/L rélesi"nde ayarlanacak nominal akim (AMP) “2,0 A"dir.
20 Termal alan
.?U Ir-Izz }l'; da daha yiiksak
o3 Y T 20 20 Hz
. kW POLE &
&Hz
7T1-1896 N f e
HERTI 50 60 60 %i 120 0,5Hz
YOLT 200 200 220 2 w0
AN P| 2.0/ 2.0 2.0 =
E P M (1410 (1690 1T00 0 25 60 75 100 125 160 175 200

Motor sicakh@i ok yliksek duruma gelirse, bir termal hata (ETHM) meydana gelecektir.

Cikis akiminin Pr.9'a yiizde olarak oram
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3. Bolimde &grendikleriniz.
Litfen asagidaki 6nemli noktalan gézden gegirin:

Islem modu tipleri ve « Invertér kontroli icin bir baglatma komutu ve bir frekans komutu gereklidir.

secimi = Bir baglatma komutunu ACMAK motoru dondiirir ve bir frekans komutu motorun donds hizim belirler.
»  FR-E700'de, baslatma komutu ve frekans komutunun kombinasyonlan islem modunu belirler.

« Islem modunu ayarlamak icin "Pr.79 lslem modu secimi’ni kullanabilirsiniz.

= Baslangic ayannda, Pr.79 "0"a (PU/Harici gecis yapma modu) ayarlidir, bu da PU ve Harici islem modlan arasinda islem
panelindeki PU/EXT tusuna basarak gecis yapma olanadi saglar.

E G THEREETELEEN «  Coklu calisma hizlan énceden ayarlanabilir ve islem sirasinda harici dijital girisler ile degistirilebilir.
(cok hizh ayar) * RH, RM ve RL terminallerinin kombinasyonlan 1 ila 7 arasindaki hizlan (frekanslan) belirler.
= Baslangig ayaninda, cok hizh ayar (hiz 1 (yiiksek hiz) ila hiz 3 (disik hiz)) ayarlanabilir.

Analog voltaj girigi ile = (Cahgma hizi harici giris cihazindan (frekans ayan voltmetresi vb.) girilen analog voltaj girisleri ile degistirilebilir.
ayarlama = 0Vila5VDC (baglangic dederi) ve 0V ila 10 VDC olarak iki giri$ voltajl arali§! mewvcuttur.
= Cilas frekansi siddetinin (edim) giris voltajina orani parametreler ile ayarlanabilir.

Analog akim girisi ile = Calisma hizi bir harici girig cihazindan (Slglim cihazi vb.) girilen analog akim girisleri ile degistirilebilir.
ayarlama = 4 mhAila 20 mADC giris akumi olarak kullamilabilir.
= Cikis frekansi siddetinin (e§im) giris akimina oran parametreler ile ayarlanabilir.

Baz frekansi ve baz = Motoru en uygun kosulda calistirmak igin invertor cikisini (frekans, voltaj) motorun nominal degeriyle eslestirin. Bu
frekans voltajini parametreleri ACMADAN &nce ayarlayin.

ayarlama = "Pr.3 Baz frekansi"nda, motorun derecelendirme levhasinda basili olan nominal frekansi ayarlayin.

* "Pr.19 Baz frekans voltaji"nda, genellikle aymi voltaji glic kaynad voltaji olarak segen "9999" (baslangig degeri) olarak
ayarlayin. E§er nominal motor voltaji, glic kaynad voltajindan farkliysa, nominal motor voltajimi ayarlayin.

Elektronik termal O/L *  Motoru asin 1Isinmadan korumak igin elektronik termal réleye uygun termal Gzellikleri ayarlayin.
rolesini ayarlama = Boyle yapilmasi motorun sogutma kabiliyetinin diistk oldugu dislk hizl islemde bile motoru koruyacaktir.
» Motoru baglatmadan Gnce ilgili parametreler mutlaka ayarlanmalidir.

= "Pr.9 Elektronik termal Q/L role"deki nominal motor akimini ayarlayin. Standart bir motor kullanirken, motorun
derecelendirme levhasinda basili clan nominal akimi (200 V/50 Hz) glic kaynadi frekansina bakilmaksizin ayarlayin.

= En elverisli termal ozelligi ayarlamak igin "Pr.71 Uygulanan motor'da moter tipini ayarlayin.
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> Isleme Gére Ayarlama

4. Bolim'de, baslatmadan sonra islemi ayarlamak icin gerekli parametreler hakkinda bilgi edineceksiniz.

4, Bslimiin icerigi

4.1 Motor Hizinin Sinirlandirimasi

4.2 Motorun 120 Hz veya Daha Yiksek Frekansta Dondirdlmesi
4.3 Motorun Hizlanmasini/Yavaglamasini Yike Gore Ayarlama

4.4 Fanlarin ve Pompalarin Enerji Tasarrufu Modunda Calistiriimasi
4.5 Baslangic Tork Yetersizligi icin Onlem Alinmasi

4.6 Cikig Akiminin Sinirlandiriimasi
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Parametre No.

=
m Motor Hizinin Sinirlandiriimasi

) oo

Adi

Baslangig
dederi

Ayar aralig

Gergek iglemde, bagli makine veya motor tarafindan takip edilemeyecek bir frekans (hiz) komuta edilebilir,
veya belirtilen sicakhgi korumak icin bir fan motoru her zaman belirli veya daha yiiksek bir hizda ¢alistinlmalidir.
Bu gibi durumlarda, “Pr.1 Maksimum frekans” ve “Pr.2 Minimum frekans"i ayarlayabilirsiniz.

Ornek: Maksimum frekans 60 Hz'ye ayarlandiginda, 80 Hz komutu verilse bile motor 60 Hz'de calisir.

Aciklama

Pr.1 Maksimum frekans | 120Hz | 0ila120 Hz | MaKksimum frekansi
ayarlayin.
Pr.2 Minimum frekans 0Hz 0ila 120 Hz | Minimum frekansi ayarlayin.
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hm Motor Hizinin Sinirlandiriimasi ) (1 J v Jroc

Maksimum/minimum frekans ayarlarinin invertér islemini nasil etkiledigini kontrol etmek igin simalatéri kullanin.

Sistern artik sabit hizh islerndedir,
Islemi durdurmak icin, “Tekrar baslat” digrmesine tiklayn,

[ > Tekrar baglatJ

Parametre ayarn Frekans ayarlama voltmetresi
(Girig voltajr V)

Pr.l Maksimum frekans D 120Hz 1 3

'N““ ..-r“?
Pr.2 Minimum frekans D 0OHz - @ -
e —en

120Hz
120Hz

100Hz

Baslatrna ddgmesi

80Hz
60Hz

IsUeaL 51415

40Hz
20Hz

| 0OHz

UL

ov v v v a4y 5v
Frekans ayarlama sinyali
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»m Motorun 120 Hz veya Daha Yiiksek Frekansta Calistiriimasi

Baslangig ayarinda, 120 Hz veya daha yiiksek bir frekans komutu verilemez.
Motoru 120 Hz'den daha yiiksek bir frekansta caligstirmak icin, “Pr.18 Yiksek hizli maksimum frekans"ta 120 Hz'den

daha yiiksek bir frekans ayarlayin.
Bu ayar bir isleme makinesinin ismili motoru, vb. icin faydali olabilir.

Baglangic Ayar aralifi Aciklama

Parametre No. degeri

Pr 18 Yﬁk&E:‘k hizli 120 Hz 120 ila 400 Hz 120 Hz veya daha yiiksek bir cikis
maksimum frekans frekansi ayarlayin.

Onlem
Bu Pr.18 (ylksek hizli maksimum frekans) degistirildiginde, Pr.1 (maksimum frekans) otomatik olarak degisir.
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sekilde ayarlayin.

Yike gore en elverigli hizlanma/yavaglama stresini ayarlayabilirsiniz.
“Pr.7 Hizlanma siresi’"nde, streyi durma halinden (0 Hz) “Pr.20 Hizlanma/yavaslama referans frekansi”na erisecek

"Pr.8 Yavaslama siiresi"nde, sireyi "Pr.20 Hizlanma/yavaslama siiresi referans frekansi“ndan durma haline (0 Hz)
erigsecek gekilde ayarlayin.

Parametre No. Adi Baslangig dederi Ayar aralifj Aciklama
3,7Kyada 5
daha diisiik 5 Motor hizlanma siiresini ayarlayin.
Pr.7 Hizlanma siiresi 55K 75K | 10s Oila 3600 s Bu, durma hfllinden Pr.20'ye erismek icin gereken
zaman arahiudir.
11K 15K 15s
37Kyada 5
daha diisiik s Motor yavaslama siresini ayarlayin.
Pr.8 Yavaglama siiresi 55K 75K | 10s Oila 3600 s Bu Pr.20'den durma haline erismek icin gerekli
zaman araligidir.
11K 15K 15s
Pr.20 Hizlanma/yavaslama 60 Hz 1ila 400 Hz Hizlanma/yavaglama sliresi igin referans frekansi
referans frekans! ayarlayin.

Onlem

Hizlanma siiresi ayar! =

Pr.20/{ayarlanan frekans - Pr.13(*)) » durustan ayarlanan frekansa hizlanma stiresi
* Pr.13 Baglama frekansi (baglangig degeri 0,5 Hz). Aynintilar icin kilavuza basvurun.

Yavasglama slresi ayar =

Pr.20/(ayarlanan frekans - Pr.10(*)) = ayarlanan frekanstan durusa yavaslama siresi
* Prl10 DC enjeksiyon freni islem frekansi (baslangic degeri 3 Hz). Aynintilar igin kilavuza basvurun.

IsUEy a1} S1Y15

(Hz)

Pr.7 ve Pr.8 icin hizlanma ve yavaslama siresini belirlemek icin asagidaki formilleri kullanin.

Ayar frekansi

Sire

Hizlanma siiresi

Pr7

Yavaglama siresi

Pr.a

Hizlanma siiresi veya yavaslama siiresini gok kisa (ani hizlanma veya yavaslama) ayarlamak asin akima veya bir
duraklamaya neden olabilir.
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»m Motorun H|zlanmasm|/Yava§Iama5|n| Yiike Gore Ayarlama

Hizlanma veya yavaglama suresinin invertér islemini nasil etkiledigini kontrol etmek icin simdlatord kullanin.

Konveyar durdu,
“Tekrar baslat" ddgmesine tiklayin,

[bv Tekrar baslat ]

Parametre ayar Frekans ayarlarna voltmetresi Baslatma diagmesi
(Girig vaoltajr V)

2 3

Pr.20 Hizlanma/yavaglama
referans frekans

Pr.8 Yavaslarma siresi

T
L
Pr.7 Hizlanma siresi ol
I
I
L

Isuexad 51415

Ayarlanan sire ->
Gercek sire ->

n
L]
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m Fanlarin ve Pompalarin Enerji Tasarrufu Modunda Calistiriimasi

Bir fan veya pompa kullanildi§inda, "Pr.14 Yiik deseni secimi"nde "1" (degisken tork ylki) ayarlamak %3 ila %5
arasinda bir enerji tasarrufu saglayacaktir.

Baglangig

Parametre No. dedierl Ayar aralidl

0 Sabit torklu yiik.
) 1 Degisken torklu yiik.
Pr.14 Yiik deseni seqimi 0 -
2 Sabit torklu kaldirma islemi (geri doniis artirnimi %0).
3 Sabit torklu kaldirma islemi (ileri dénds artirnimi %a0).
Sabit torklu yiik Degigken torklu yiik
Pr.14=0 Pr.14=1
A A

-
=H
=
(=]

%100

ileyjon S5
feyon siqid

: >
Pr.2 Baz frekansi Pr.3 Baz frekansi
Cikig frekans! (Hz) Cikis frekansi (Hz)

Onlem

"1" (degisken tork yiki) se¢mek dretilebilir torku azaltir.

Agir yikli bir makine baslama torku yetersizliginden dolayr hizlandirilamayabilir.
Bu durumda, "0" (sabit yikld tork) segin.
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»ﬂ Baslangi¢ Tork Yetersizligi icin Onlem Alinmasi ) oad

Cikis frekansi ve gikis voltajindaki degisimler birbirilerine orantilidir. Bu nedenle, voltajin diisik oldugu distk hizl
(frekans) bélgede, motor ¢ikis torku da kiiclktiir. EGer agir bir yik béyle bir disiik hizli bélgede hizlandinlacaksa,
baslangig torku yetersiz olabilir.

Bir énlem olarak, 0 Hz cikis frekansinda gikis voltajini telafi etmek icin “Pr.0 Tork artigi”ni kullanin.

Baslangig tork artis ayan invertér kapasitesine gore dedisir. (Asagidaki tabloda baslangi¢ degerlerini gérebilirsiniz.)
Baslangig torku yetersiz oldugunda, tork artis de@erini artirin.

Parametre No. Baslangig dederi Ayar aralid
01Kila 075K %6 0 Hz gikis frekansindaki gikis voltaj (durma hali).
15Kila37 K Sod , % olarak bir deder ayarlayin.
Pr0 Tork artirma 55K 75K 953 %01ila 30 * 95100 = Pr.9 Baz frekans voltaj
11K 15K a2 (Aynntilar icin bkz. Bolim 3.3.)
Tork artigi = %0 4 Tork artist = %6 5
2100 %100
i
O O i
= = :
=tn £ :
5 5 :
&, & ;
- T OWe '
Pr.0 '
840 q %0 Tork artirma H
0 Hz 60 Hz 0Hz 60 Hz
Cikis frekansi (Hz) Cikis frekansi (Hz)

Onlem

+ Motor durumunu kontrol ederken, parametre ayarini kademeli olarak (yaklasik %0,5'lik artislarda) ayarlayin.

« Hafif bir ylk veya yiiksek verimli bir motor kullanirken, tork artisini ¢ok fazla artirmak asiri akim veya agiri 1sinmaya
neden olabilir ve aynl zamanda invertériin duraklamasina da neden olabilir.

* Hafif bir yiik igin, tork artigini azaltmak genellikle motor verimini artiracaktir.
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»ﬂ Baslangi¢ Torku Yetersizliginin Ustesinden Gelmek ) 0o0c

Tork artisinin invertor islemini nasil etkiledigini kontrol etmek icin similatord kullanin.
Uygun bir tork artisi ayarlamak, islem baglangicindaki tork yetersizligi sorununu ¢ozecektir.

En elverigli tork artizimin ayarlanmasi kaldirmanin sorunsuz gergeklestirilmesinde basanh oldu,
"Tekrar baslat” ddgmesine tiklaymn,

[PTekrar baglat}

Parametre ayan Baglatma digmesi

Pr.0 Tork artisi

%100

ey jon 51315

%20

%ab

0 Cikis frekansi 60 Hz
(Baz frekansi)
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>muu§ Akiminin Sinirlandirilmasi

) oo

Agir bir yik tasimak, asin akima ve ayrica invertdriin duraklamasina da neden olabilir.

Boyle bir duraklamayi dnlemek icin “Durma énleme iglemi”ni kullanabilirsiniz.

Cikas akimi, "Pr.22 Durma énleme islemi seviyesi"nde ayarlanan degeri astiginda, bu islev ¢ikis akimim azaltmak igin
otomatik olarak invertér cikis frekansini degistirir.

Durma onleme iglemi seviyesinin baglangic degeri nominal invertdr akiminin %150'sidir.
Bir duraklama asin akimdan dolayi siklikla olusuyorsa, duraklama dnleme iglemi seviyesini disdrin.

Baslangig
Parametre No. defjer Ayar aralif
0 Durma onleme islemi devre disidir.
Pr.22 Durma dnleme islem seviyesi 3150 Durma onleme isleminin etkinlestigi cikis

260,1 ila 200 akimim ayarlayin.
* %100 = Nominal invertdr akimi

Bir duraklama nedir?
Invertérin koruma devresi tarafindan etkinlestirilen islemdir. Koruma devresi bir anormallik algiladiginda, invertér
cikislar kapanir.

Bir durma nedir?
Dénis torku asin bir yiki, vb. déndiirmek icin yetersiz oldugunda, motor déniisinin durdugu durumdur.

Ek bilgi
Durma énleme iglemi etkinlestiginde, islem paneli ekraninda "OL" gdrintdlenir.
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>MI|(I§ Akiminin Sinirlandiriimasi ) 1« ) v Jvoc]

Durma énleme igleminin invertor islemini nasil etkiledigini kontrol etmek igin similatori kullanin.

Hizlanma/yavaslama, durma &nleme islerni seviyesi dizgdn sekilde ayarlandigr igin sorunsuz olarak gergeklestirildi,
"Tekrar baslat” ddgmesine tiklayin.

[ > Tekrar baglat]

Parametre ayar Baglatma ddgmesi

Pr.22 Durma &nleme islem seviyesi
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@EB B Boiimin Ozet ) 000

4. Bélimde &grendikleriniz.
Litfen asagidaki 6nemli noktalan gézden gegirin:

Maksimum ve minimum Baglh makine veya motor tarafindan takip edilemeyen bir frekans (hiz) komutu verildiginde veya bir fan motoru
frekanslarin ayarlanmasi belirli bir sicakhg muhafaza etmek icin her zaman belifi bir hizda cahstinldiginda, “Pr.1 Maksimum frekans” ve
“Pr.2 Minimum frekans" yararhdir.

Maksimum frekansin = Baslangig ayaninda 120 Hz veya daha yiiksek bir frekans komutu verilemez. Motoru 120 Hz'den daha yiksek bir
degistirilmesi frekansta galistirmalk icin, "Pr.18 Yikselk hizli maksimum frekans"ta 120 Hz'den daha ylksek bir deger ayarlayin.

Bu ayar bir isleme makinesinin ismili motory, vb. icin faydal olabilir.

R BT ETETEE BT E R TR Yiike gére en elverisli hizlanma/yvavaglama stresini ayarlayin.

hizlanma/yavaglama referans «*Pr.7 Hizlanma stresi”: Durma halinden (0 Hz) "Pr.20 Hizlanma/yavaslama referans frekansi"na ulasmak icin gerekli
frekansini ayarlama zaman araligi.

="Pr.8 Yavaslama siiresi”: "Pr.20 Hizlanma/yavaslama referans frekansi"ndan durma haline {0 Hz) ulasmak igin
gereken zaman aralig.

Yiik desenini ayarlama Bir fan veya pompa kullanildiginda, "Pr.14 Yiik deseni secimi®nde *1" (Degisken tork yiikil) ayarlamak %3 ila %5
arasinda bir enerji tasarrufu saglayacalktir.

Tork artigini ayarlama = Cikis frekansi ve gikus voltajindaki degisimler birbirilerine orantiidir. Bu nedenle, voltajin digik oldugu disik
huzh (frekans) bodlgede, motor gikus torku da kiglktir. EGer adir bir yik boyle disik hizh bir bdlgede
hizlandinlacaksa, baslangig torku yetersiz olabilir. Bir dnlem olarak, 0 Hz cikis frekansinda gikis voltajini telafi
etmek icin "Pr.0 Tork artisi“ni kullanin.

Baslangig tork artis ayan invertor kapasitesine gore degisir.

Baslangig torku yetersiz oldugunda, tork artis degerini artirin.

T ERG T S RS T S TS TR = Adir bir yiik tagimak, asin akima ve inverttriin duraklamasina neden olabilir. Boyle bir duraklamayi énlemek icin
ayarlama “"durma &nleme iglemi"ni kullamn.

Cikis akimi “Pr.22 Durma onleme islemi seviyesi*nde ayarlanan dederi astiginda, bu islev cikas akimini azaltmak
icin otomatik olarak invertor gikis frekansim dedistirir.

Durma dnleme islemi seviyesinin baslangig degeri nominal invertor akimimin %150'sidir. Bir duraklama asin
akimdan dolay1 siklikla olusuyorsa, duraklama dnleme islemi seviyesini disirdn.
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> Son Test ) 008

Artik invertor FREQROL Temel Bilgileri (islev) Kursunun tiim derslerini tamamladidiniza gére, son teste girmeye

hazirsiniz. Anlatilan herhangi bir konudan emin degilseniz, litfen bu firsati o konulari incelemeye ayirin.
Bu Son Testte toplam 8 soru (23 6ge) vardir.

Son teste istediginiz kadar girebilirsiniz.

Test nasil skorlanir

Cevabi sectikten sonra, Cevap digmesine tikladiginizdan emin olun. Eger Cevapla diigmesine basmadan ilerlerseniz
cevabiniz kaybolacaktir. (Cevapsiz soru olarak degerlendirilir.)

Skor sonuclari

Dogru cevap sayisi, soru sayisi, dogru cevap ylizdesi ve gecme/kalma sonucu skor sayfasinda goriinecektir.

Dodru cevaplar: 1
Toplam soru: 7 Testi ge:;meuk igin, sorularin ‘
%60'Ina dogru cevap vermeniz
gerekir.
Yiizde orane: 14%
Devam Et ‘ | incele ‘ | Yeniden Dene

» Testten ¢cikmak icin Devam Et diigmesine tiklayin.

Testi incelemek icin incele digmesine tiklayin. (Dogru cevap kontrolii)
Teste tekrar girmek icin Yeniden Dene diigmesine tiklayin.
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> Son Test 1

) oo

Asagidakiler parametrelerin rollerini ve kazara islemlerin nasil Gnlenecegini aciklar.
Acgiklamadaki bosluklan doldurun.

Parametreler invertdrin| --Select-- ¥ | belirleyen ayarlardir.

Parametreler agagudaki iki tipte siniflandinlir.

--Select-- ¥ |: Temel iglevleri ayarlayan 12 parametre

--Select-- ¥ |: Uygulamaya gére karmagik iglevleri ayarlayan parametreler
FR-E700 serisi invertérde baglangig ayannda | . --Select-- ¥ |gorintilenebilir.
Gorintilenebilir parametreleri simrlamak igin, | --Select-- ¥ lkullamn,
Parametrelerin kazara iglem ile degigtirilmesini dnlemek igin, | --Select-- ¥ layarlayin.

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 2

) oo

Baslatma komutu ve frekans komutunun asagidaki ézelliklerde girildigini varsayalim, en elverisli
“Pr.79 Islem modu“nu segin.

<Ogzellikler>
- Baslatma komutu: Islem paneli iizerindeki RUN tusu
- Frekans komutu: Harici frekans ayarlama voltmetresi (voltaj girisi)

"0: PU harici gegig yapma modu”
"1: PU iglemi modu sabitlendi”

"2: Harici iglem modu sabitlendi”

~ "3: Harici/PU birlesik iglem modu 1"

~ "4 Haricif/PU birlesik iglem modu 2"

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 3

) oo

Frekans, harici dijital giris ile ayarlanr.
Asagidaki &zellikler alinda parametre ayarlanni secin:

<Ozellikler>

- Terminal RH sinyali ACIK oldugundaki cikis frekansi: 80 Hz
- Terminal RM sinyali ACIK oldugundaki cikis frekansi: 60 Hz
- Terminal RL sinyali ACIK oldugundaki gikis frekansi: 40 Hz

"Pr4 Cok hizh ayar (iz 1) ":|___--Select-- ¥

"Pr.5 Gok hizli ayar (hiz 2) ":|___--Select—- ¥

"Pr.6 Gok hizl ayar (hiz 3) :___--Select-- ¥

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 4 ) 00c

Frekans, harici frekans ayarlama voltmetresinden terminal 2'ye analog voltaj girisi ile ayarlanir.
Asagidaki 6zellikler altinda parametre ayarlanm secin:

<Ozellikler>

- Girig voltaj: 0 ila5V

- Girig voltaji 0,5 V iken cikis frekansi: 10 Hz
- Giris voltaji 4,5 V iken cikis frekansi: 50 Hz

"Pr.125 Terminal 2 frekans ayan kazang frekansi™___—-5elect- | ¥

"Pr.C2 Terminal 2 frekans ayan meyil frekansi”:___--Select— | ¥ |

"Pr.C3 Terminal 2 frekans ayan meyili":__ --Select— | ¥ |

"Pr.C4 Terminal 2 frekans ayan meyili":__ --Select— | ¥ |

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 5
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Invertériin en elverisli kosullar altinda calismasina olanak saglamak icin, asagidaki ézelliklere uygun
olarak "Pr.3 Baz frekansi” ve "Pr.19 Baz frekans voltaji"ni secin.

<Ozellikler>

- Motor tipi: Yilksek hizli motor

- Motorun nominal frekansi: 400 Hz

- Motorun nominal voltaji: 200 V

- Gii¢ kaynad voltaji/frekansi: 220 V/60 Hz

"Pr.3 Baz frekansi™:  --5Select-- ¥

"Pr.19 Baz frekans voltaji™:___--Select-- _ ¥ |

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 6 ) 0o0c

Motoru asin 1Isinmadan korumak icin, asagidaki 6zellikler altinda "Pr.9 Elektronik termal O/L rélesi” ve “Pr.71
Uygulanan motor”u secin.

<Ozellikler>

- Motor tipi: Standart motor

- Nominal motor akimi: Bkz. asagidaki "Motorun nominal akimi” tablosu.
- Gli¢ kaynag) voltaji/frekansi: 220 V/60 Hz

"Pr.9 Elektronik termal O/L rélesi™ | __ --Select-—- ¥

"Pr.71 Uygulanan motor™:| --5elect-- ¥ |

Motorun nominal akimi

200V/50Hz 200V/60Hz 220Hz/60Hz

Mominal akim 15.4A 1444 13.8A

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 7
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Ayar frekansi 50 Hz oldugunda, hizlanma/yavaslama siiresini ayarlayin.
Gergek hizlanma stiresi ve yavaslama siresi asagidaki 6zellikleri karsiladiginda “Pr.7 Hizlanma stiresi” ve
“Pr.8 Yavaslama stiresi"ni secin.

<Ozellikler>

- Ayar frekansi: 50 Hz

- Durustan ayar frekansina hizlanma stiresi: 5 s

- Ayar frekansindan durusa yavaslama siiresi: 10 s

"Pr.7 Hizlanma siiresi”:| --Select-- ¥ |

"Pr.8 Yavaglama stresi™:|__ —-Select- | ¥ |

"Pr.20 Hizlanma/yavaglama referans frekansi”: 60 Hz
"Pr.13 Baglama frekansi™: 0,5 Hz

"Pr.10 DC enjeksiyon freni iglem frekansi™: 3 Hz

Cevap ] ’ Geri
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> Son Test 8
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Asagidakiler baslangi¢ torku yetersizliginin tzerinden nasil gelinecegini ve bir duraklamanin nasil
&nlenecegini aciklar.
Acgiklamadaki bosluklan doldurun.

Adir bir yik tasinacadi zaman, baslangig torku hizlanmay uygulamak igin gok kiigiik olabilir.

_Baslangig torku yetersizliginin Gstesinden gelmek igin tork artig degeri|  --Select—- | ¥ .

Tork artig degerinin| --Select-- ¥ |agin alkama ve ardindan bir duraklamaya neden olabilecedini unutmayin.

Adgir bir yik tagimak, agin akima ve ardindan bir duraklamaya neden clabilir.

_Cikag akarmim siniflandirmak ve bir duraklama meydana gelmesini dnlemek igin durma dnleme iglemi seviyesini| --5Select--

Cevap ] ’ Geri
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> Test Skoru ) 0o0c

Son Testi tamamladiniz. Sonug alaniniz su sekildedir.
Son Testi sonlandirmak igin, sonraki sayfaya ilerleyin.

Dodru cevaplar: 0
Toplam soru: 8
Yiizde oranu: 0%
Devam Et ‘ ‘ Incele ‘ ‘ Yeniden Dene ‘

Testte basansiz oldunuz.
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Invertér FREQROL Temel Bilgileri (Islev) Kursunu tamamladiniz.

Bu kursu aldiginiz igin tesekkir ederiz.

Umanz derslerden keyif almigsinizdir ve bu kursta aldiginiz bilgiler
gelecekte faydali olur.

Bu kursu istediginiz kadar inceleyebilirsiniz.

| Incele = | Kapat




