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Bu kurs size bir invertor kullanarak bir sistemin
nasil yapilandinldigini, islem panelinin nasil
kullanildigini ve invertérin nasil kullanildigini FR-
E700 serisi invertérl bir 6rnek olarak kullanarak
ogretecektir.
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Bu kurs FR-E700 serisi invertdri kullanarak ilk kez bir invertor sistemi kuracaklar icin planlanmistir. Kurs size bir
sistemin nasil yapllandirilacagini, islem panelinin nasil kullanilacagini ve invertériin Harici ve PU islem modlarinda
nasil calistinldigin 6gretecektir.
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Bu kursun igerikleri su sekildedir.

1. Bolim'den baglamanizi dneririz.
1. Béliim - FR-E700 Serisinin Temel Ozellikleri
FR-E700 serisinin temel yapilandirmasi, Grin ozellikleri, Griin serisi, bilesen adlan ve iglevleri hakkinda bilgi edinin.
2. Béliim - invertér Sistemi Yapilandirma Prosediirii

islem modu seciminden Harici ve PU islem modlarinda calistirmaya kadar invertor sistemi yapilandirma
prosediirii hakkinda bilgi edinin.

3. Béliim - islem Modunun Secilmesi

Baslatma ve frekans komutlarinin rolleri ve farkli islem modlar hakkinda bilgi edinin.
4. Béliim - Invertor ve Motorun Kurulmasi ve Kablo Baglantilan

invertér ve motorun nasil kurulacadi ve kablo badlantilarinin nasil yapilacag hakkinda bilgi edinin.
5. Boliim - Ayarlama Islem Modu ve Parametreler

islem modlarini ve parametreleri ayarlamak icin islem panelinin nasil kullanilacag hakkinda bilgi edinin.

6. Béliim - Invertér Sisteminin Kullamlmasi
invertériin PU ve Harici islem modlarinda nasil kullanilacagi hakkinda bilgi edinin.
7. Béliim - islem Sirasinda Hatalara Yanit Verme

Hata gosterim tirleri, koruyucu islevin nasil sifirlanacagi, hata gegmisinin nasil kontrol edilecegi ve bir motor
arizasina nasil yanit verilecedi hakkinda bilgi edinin.

8. Boliim - Son Test
Gegis notu: %60 ya da daha yiiksek.
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Bir sonraki sayfaya gidin Bir sonraki sayfaya gidin.

Bir dnceki sayfaya gidin Bir nceki sayfaya gidin.

Istenilen sayfaya gitmenize olanak saglayan “Icindekiler”

Istenen sayfaya gidin goruntilenecektir.

Ogrenimden cikin."Icerikler” ekrani gibi pencereler ve égrenim

Ogrenimden gikin kapanacakir.
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Giivenlik onlemleri

Gercek uriinler kullanarak ogrenirken, litfen o Grinlerin kullamm kilavuzlarindaki givenlik dnlemlerini dikkatlice
okuyun.
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Bu kurs size Mitsubishi genel amacli FR-E700 invertérii (bundan sonra FR-E700 olarak anilacaktir) ve (g fazli
endiksiyon motoru (bundan sonra motor olarak anilacaktir) kullanarak bir invertér sisteminin nasil yapilandirilacagini

&gretecektir.

1. Boliim size FR-E700 serisi hakkinda temel bilgiler saglayacaktir.
Burada FR-E700 serisi invertor ile temel invertor sistemi yapilandirmasi gorilmektedir.

Invertor

Cihaz

Invertor

Motor

Rolii

Motora verilen glig kaynadi frekansini kontrol ederek motor hizim degistirir.

Motor

Invertor tarafindan verilen giic kaynadi frekansi hizinda déner.

Harici giris cihazi

lleri/geri baslatma diigmesi.
Harici islem modunda ileri veya geri baslatma komutunu ACAR veya KAPATIR.

Frekans komut cihazi (voltmetre, vb.).
Harici islem modunda motor izim (frekans komutu) ayarlar.
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FR-E700 serisi invertor asagidaki 6zelliklere sahiptir.
Daha fazla ayrinti igin, triin kataloglarina ve Mitsubishi Electric Global FA web sitesine bagvurun.

. Gelismis manyetik akis vektér kontrolll %200/0,5 Hz'lik yiiksek bir tork (3,7 K veya daha dusik kapasiteli
invertdrlerde mevcuttur) lretir
Hiz - tork &zellikleri érnegdi Geligmis otomatik ayarlama
FR-E720-3,7 K (Gelismis manyetik akis vektori kontroli) Mitsubishi'nin essiz donissiz otomatik ayarlama islevi
SF-JR 4P 3,7 kW cesitli motorlar Gzerinde optimum kontrol saglar.
Bu islev, invertéri motorun deneme caligmasi miimkin
olmadiginda bile yiiksek bir hassasiyete ayarlar.

Gelismis manyetik
akis vektor kontrold,
disik hizlarda yiiksek
tork gerektiren
otomatik depo
asansdérleri icin
uygundur.

N3O ANA

(%)

Hiz (d/dk)

. Artinlmis kisa sireli asin yiikleme kapasitesi (3 saniye igin %200)

Tumseklerdeki darbeler taglyicinin agin yikleme Bicak kinlmasi ve diger makine kinlmalar tork
kapasitesini artirarak sontimlenebilir. sinirlama iglevi ile Gnlenebilir.
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USB konektérii
Bir kisisel bilgisayara indirilen FR Configurator ile

B cesitli aglar icin destek

kolay ayarlama saglar. « EIA-485 (RS-485) ‘
o y * ModbusRTU (standart olarak gelir)
Ayar sihirbazi » CC-Link
(6rnek: hizlanma/yavaslama siiresi ayari) - PROFIBUS-DP
2 . » DeviceNet®
— SR + LONWORKS®
Emr M s Yiksek hiz
Hizlanma/ 2 = S— grafik iglevi
““yavaslama deseni ayan -
e : Mini B
T —— - il konektorii
e e Fos LF T SN 1 - -
- : B e o A
 moumhm S, |
e Hizlanma/ _ =
yavaslama siiresi ayan -..‘__‘-‘ =
» FR CDnﬂgu;atcr - Invertor
Parametre listesi USB kablosu

. Parametre (initesi

FR-PUQ7/FR-PUOTBB
(Secenek)

[=1-1-T-2: Q]
C-T-T-T N
[ ]-0-0 Tl ]
aENnaD=

. Cesitli takilabilir secenekler destegi

e

kartlan

Takilabilir segenek

Takilabilir secenede
adanmis on kapak

A

Farklh uygulamalar i¢in adanmis kontrol terminal

Terminal karti
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. Sogutma faninin kolay degistiriimesi

Fonp

. Yer tasarrufu igin yan yana kurulum

I standart olarak UL, cUL, AB
Yonergelerine (Disiik Voltaj Yonergesi)
uyumludur.

E700 ayni zamanda Elektrikli ve
Elektronik Ekipmanlarda Belirli Tehlikeli
Maddelerin Kullanim Kisitlamasi'na
(RoHS) uyumludur.

. Uzun édmirll tasanim, geligmis teshis iglevi

Sogutma fam 10 il 2 veya 3 il

Ana devre yumusgatma kapasitorl 10 il Syl @
Dahili yumusatma kapasitori 10 y1l 5yl c us

*: Japonya Elektrikli Cihaz Ureticileri Dernegi'nin (JEMA) "Genel Amach LISTED
Invertorlerin Periyodik Incelemesi icin Tavsiyeler” yayinindan alinmistir.
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FR-E700 serisi invertorler igin Grlin serisi burada tanitilmaktadir.

Uriin model adi nasil okunur

FR-E?@O -0.1K

1 100V sinifi Yok Ug fazl giris 0,1 Kila 15 K | Kapasiteyi (kW) Yok Kapal yapi
200V sinifi S Tek fazh giris gosterir C Tamamen kapah yap!
4 400 V sinifi W Tek fazh giris (cift voltaj 1P40
cikisi)

Her serinin kapasite serisi

. i Q1K|02K|0AK|0OTS K| 15K |22K|3T7K|55K|75K| 11K | 15K
Ug fazli 200 V sinifi FR-E720- '
Ug fazli 400 V sinifi FR-E740- [
=l —

Tek fazli 200V simfi FR-E7205-
Tek fazh 100 W simifi FR-E710W-
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"FR-E720-1,5 K"y1 érnek olarak kullanaralk, invertor bilesenlerinin adlar ve islevleri hakkinda bilgi edinelim.
Fare imlecinizi tablodaki veya invertor tzerindeki herhangi bir bilegenin (izerine konumlandirin. Karsilik gelen parca
goruntilenecektir.

Eleﬁm pEnEH Invertore baslat/durdur ve frekans (luz) komutlan
vermek, parametreleri ayarlamak ve izlenen Ggeleri
secmek icin kullamilan LED'ler, dGgmeler ve ayar kadram
ile donatilmistir.

PU konekttrii Harici bir Parametre Unitesi, kisisel bilgisayar veya

programlanabilir kumandaya baghdr
| USBE konektdrii || Bir kisisel bilgisayara baghdr.

Ana devre terminal || Giic kaynadi ve motora baghdir

blogu

Standart kontrol Harici giris cihazlarina (baslatma diigmesi, frekans komut

devresi terminal cihazi, vb) ve harici cikis cihazlanna (hata qikisi ve clkis

hluﬁu frekans ekrani, vb.) baghdir.

voltaj/akim giris Harici bir analog cihaz kullanirken, bir frekans komutu

diigmesi vermek icin voltaj girisi veya akim girigini seqer.

Kontrol mantids SINK ve SOURCE arasindan giris sinyalinin kontrol

degistirme atlama || mantigini secer. Baslangic ayaninda SINK mantid

konekttri secilidir. Aynntilar icin kilavuza basvurun.

Takilabilir segenek || Inverttr islevierini genisletmek icin cesitli seceneklere

konektori baglanir. Aynintilar icin kilavuza basvurun.

Sogutma fam Invertoriin kolayca gikanlabilen fani.

On kapak Cikanilabilir. S6kme ve takma yontemi 4. Bolim'de
aciklanmistir

Tarak seklindeki Cikanlabilir. S6kme ve takma yontemi 4. Bélim'de
kablo kapagy agiklanmstir
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. Béliimde 6grendikleriniz.

Bir invertor sisteminin temel yapilandirmasi
FR-E700 serisinin 6zellikleri
FR-E700 Grln serisi

Invertor bilesenlerinin adlari ve islevleri

Moktalar

Lutfen asagidaki dnemli noktalan gézden gecirin:

Bir invertdr sisteminin temel yapilandirmasi Invertor sisteminin temel yapilandirmasini G§rendiniz.

FR-E700 serisi invertsrierin 6zellikleri FR-E700 serisi invertdrlerin dzelliklerini anladiniz.

Harici islem modunun &zellikleri ve kontrol
yontemi

FR-E700 serisi inverttrlerin riin serisini ve model adlannin nasil okundugunu anladiniz.

Invertor bilesenlerinin adlan ve islevieri Invertér bilesenlerinin adlarini ve islevlerini grendiniz.
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Bu akis cizelgesi bir invertor sistemi yapilandirma prosedirlerini gosterir.
Her prosedir yapilandirma sirasindaki yerine gére aciklanmistir.

L (1) islem modunun segilmesi 3. Bélim ]

-

{ (2) invertdr ve motorun kurulmasi ve kablo baglantilar 4 Bolim ]
[ (3) islem modunu ve parametreleri ayarlama 5. Bélim }
[ (4) isleme baslama 6. Balim }

[ (5) islem sirasinda olusan hatalara yanit verme 7. Bolim ]
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Bu kursta, bir konveyor sisteminin sise tasimak igin nasil yapilandinlacagim onceki sayfada acgiklanan yapilandirma
prosediri sirasiyla 6greneceksiniz.

Konveydr hizini degistirmek icin iki ydntem 6greneceksiniz; biri invertériin iglem panelini kullanmak ve digeri ise harici
giris cihazlan (t¢ hizli digmeler ve voltmetreler) kullanmak.

Konveydr sisteminin bilesenleri asagida gdsterilmistir.

Konveyor sistemi

Konveyor

Harici girig cihazi

t

Isletim paneli Baslatma

q_l digmesi Frekans ayarlama
voltmetresi

-t

Bilegen Model adi Aciklama
Invertor FR-E720-1.5 K | Motorun donis hizini kontrol eder.

Motor - Konveyori dondirir.

Konwveydr - Bagaj tasir (siseler).

invertér
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2. Bélimde &grendikleriniz.

» Sistem yapilandirma proseduiri

» Konveyor sistemi érneginin teknik ézellikleri

MNoktalar

Lutfen asagdidaki nemli noktalar gézden gegirin:

Sistem yapilandirma proseddri

Konveydr sistemi rmedinin teknik dzellikleri

Genel bir invertor sisteminin yapilandirma prosedirini dgrendiniz.

Konveydor sistemi drnedinin teknik ozelliklerini 6grendiniz.
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Bu bolimde, farkli invertér islem modlar ve onlanin ézellikleri hakkinda bilgi edineceksiniz.
Uygulamaya en uygun islem modunu segmeniz gerekecektir.

3. Béliimiin icerigi
3.1 Islem Modlan
3.1.1 PU iglemi modu

l (1) islem modunun secilmesi 3. Bélim

-

[[2} invertér ve motorun kurulmasi ve kablo baglantilari— 4, B.fjh'jm]

-

[ (3) islem modunu ve parametreleri ayarlama—— 5. Béliim ]

l (4) isleme baslama 6. Bc'jll'.im]

@ -

[ (5) Islem sirasinda olusan hatalara yanit verme—— 7. Bc'jll'.im]
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Bir invertort calistirmak igin bir "baslatma komutu” ve bir “frekans komutu” gereklidir.

Baslatma komutunu ACMAK motoru dondiirir ve frekans komutunu ACMAK motor hizini ayarlar.

FR-E700 her invertdr islemi yéntemini “islem modu” olarak ifade eder.

islem modlar arasinda nasil gecis yapilacagini, 5. Béliim'deki islem Modu ve Parametreleri Ayarlama’da égreneceksiniz.

Baslatma komutu

Islem modu g Frekans komutu kaynagi
- ' Islem paneli - Frekans komutu
PU islemi modu (RUN tusu) Islem paneli (ayar kadrani) N /_
T A .
Harici islem modu Harici giris (digme) Harici giris (voltmetre) ! ! !
Frelkans ! Invertér aik : |
—— ! nvertdr gikis | !
{Blé:f:;:;i!:;nnl?du Harici giris (digme) | Islem paneli (ayar kadrani) (Hz) E frekansi | i
L | | i
Birlesik islem modu Islem paneli L | ! .
H trnetr Sire
(Kombinasyon 2) (RUN tusu) arici girig (vol e) : ! €
. ) Basglatma ACIK
MET (ag) islem modu Ag giris cihazi Ag giris cihazi komutu —_—
isletim paneli
Programlanabilir kumanda
RUN tusu

Harici giris cihazi

GOT (HMI)

Ag girisi Harici girig ‘
Baslatma Frekans
digmesi ayarlama
voltmetresi

invertor
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PU islem modunda, bir baslatma komutu ve bir frekans komutunun her ikisi de invertériin islem panelinden girilir.
Komut kaynagi olarak yalnizca bir invertdr kullanan basit bir sistem PU islem modu altinda kullanilir.

Ayar kadrani islem sirasinda frekansi (doniis hizini) degistirmek icin kullanilabilir.

Asagidaki sekil PU islem modunda temel yapilandirma émegini gdsterir.

Basglatma komutu Islem paneli (RUN tusu)
Frekans komutu Islem paneli (ayar kadrant)

Ayar kadrani

RUN tusu

Isletim paneli
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Harici islem modunda, invertére bagh harici bir cihaz (digme, voltmetre, vb.) bir baglatma komutu ve bir frekans

komutu girer.

Bu islem modu, bir harici giris cihaz baglantisi gerektirir.

Bu islem modu, invertér kapali bir alanda, vb. kurulu oldugu icin invertorin islem paneli dogrudan kullanilamadiginda

uygundur.

Asagidaki sekiller Harici islerm modunda temel yapilandirma orneklerini gosterir.

Frekansi (i¢ hizli digmeler
kullanarak degistirme

Baglatma komutu kaynad Baslatma diigmesi
Frekans komutu kaynag Ucg hiz disgmeleri

Harici giris cihazi

Yiksek hiz
Orta hiz
‘ ACI‘K' Diigiik hiz
Baslatmah Frekans ayan (¢
dugmeleri hizli digmeler

(ileri dénis,
geri déniis)

Frekansi bir voltmetre kullanarak
degistirme (voltaj girisi)

Baglatma komutu kaynagi Baslatma digmesi
Frekans komutu kayna§ Voltmetre (voltaj girisi)

Harici giris cihazi

t

Baslatma Frekans ayarlama
digmeleri voltmetresi

(ileri donus, (voltaj girisi)

geri doniis)




\:] Inverter FREQROL_ =T8T * |

@& sirlesik isiem Modu )

Birlesik islem modu, PU islem modu ve Harici islem modunun bir kembinasyonudur.

Omegin, Kombinasyon 1'de gésterildigi gibi bir baslatma komutu islem panelinden (RUN tusu) girilebilir ve bir
frekans komutu bir harici giris cihazindan (voltmetre) girilebilir.

Kombinasyonu degistirmek icin parametreleri degistirebilirsiniz. (Ayrintilar B&lam 5.3.2'de verilmistir)

Birlesik igslem modlarinin temel yapilandirmalari asagida gosterilmistir.

Kombinasyon 1 Kombinasyon 2

Baglatma komutu Islem paneli Gzerindeki RUN Baslatma komutu Baslatma digmesi
kaynadl tusu kaynadi

Frekans komutu Voltmetre (voltaj girisi) Frekans komutu Islem paneli iizerindeki ayar
kaynagi

kaynadi kadran

RUN tusu Haridi giris cihaz Harici giris cihazi Ayar kadrani

<

Frekans Baslatma diigmeleri
ayarlama (ileri dénds, geri
voltmetresi donis)

(voltaj girisi)

Isletim paneli isletim paneli
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NET (ag) islem modunda, bir baslatma komutu ve bir frekans komutu, PU konekt&rii (RS-485 iletisimi) veya baska bir
iletisim secenedine sahip bir invertére, bir ag araciligiyla kisisel bir bilgisayardan, programlanabilir kumandadan veya

GOT (HMI)'dan girilir.
Bu kurs NET iglem modu hakkinda kisaca bilgi verir. Daha fazla ayrinti icin kilavuzlara basvurun.

CC-Link Ag badlantisi érnegi

Programlanabilir kumanda Invertor 42 invertore Invertér

kadar
CPU d N
Glg kaynag  modiilii o2 baglanabilir.
rmodidlii

baglarken.

( Yalnizca invertorleri )

FR-ATNC FR-ATNC

Sonlandirici direng Sonlandirici direng

CC-Link kablosu CC-Link A
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3. Bélimde &grendikleriniz

« islem modlari

« PU islem modunun kullanim yéntemi ve ozellikleri

» Harici islem modunun kullanim yontemi ve zellikleri

» Birlesik igslem modunun kullanim yéntemi ve &zellikleri
« NET (ag) islem modunun temel dzellikleri

MNoktalar

Lutfen agagidaki Gnemli noktalan gézden gegirin:

Islem modlan Invertdr kontrolii icin bir baslatma komutu ve bir frekans komutunun gerekli oldugunu ve
islem modunu yapilandinlan invertor sistemine gdre segmeniz gerektigini 0grendiniz.

PU islem modunun kontrol yéntemi ve Islemin yalnizca invertor islem paneliyle miimkiin oldugunu &grendiniz.
dzellikleri

Harici islem modunun kontrol yéntemi ve Islem panelinin dogrudan kullanilamadigi bir ortamda, harici bir cihazdan (digme,
dzellilderi voltmetre, vb.) kontroliin mimkin oldufunu &grendiniz.

=1 ST R T T T T LR LTRSS Farkl baslatma ve frekans komut kaynaklan kullanmak igin PU ve Harici islem modlanmin
dizellikderi bir kombinasyon iginde kullanilabildigini ¢grendiniz.
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Bu bolimde, invertdr ve motorun nasil kurulacagini ve kablo baglantilaninin nasil yapilacagini 6greneceksiniz.
Kablo baglantisi yontemi 3. Bolim'de aciklanan islem moduna gére farklilik gosterir. Litfen bu noktayi not edin.

l (1) islem modunun secilmesi 3. Bolim }

4. Bsliimiin icerigi \
41 Dn ve Kablo Badlantisi Kapaklarinin Kullaniimasi
4.2 Invertorin Kurulmasi

-

[ (2) invertdr ve motorun kurulmasi ve kablo 4. Boluim

baglantilan 4.2.1 Kurulum kosullari ve kullamim yéntemi

4.3 Invertor ve Motorun Kablo Baglantisi

4.4 invertér ve Motorun Topraklanmasi

4.5 Ana Devre Terminallerine Kablo Baglantisi
4.5.1 Giig¢ kaynad kablosunu baglama

-

[ (3) islem modunu ve parametreleri ayarlama 5. Boltm ]

[ (4) isleme baslama 6. Bolim ]

@ -

[ (5) islem sirasinda olusan hatalara yanit verme —— 7. B&liim ]
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>“ On ve Kablo Baglantisi Kapaklarinin Kullaniimasi

Bir invertrin kurulumunu yaparken, 6n ve kablo baglantisi kapaklari s6kilmeli ve tekrar takilmalidir.
On ve kablo baglantisi kapaklarinin nasil sékilecedi ve tekrar takilacagi asagida aciklanmistir (FR-E720-0.75 K ornek

olarak kullanilarak).

On kapak (FR-E720-3.7 K veya daha diisiik, ya da FR-E740-7.5 K veya daha diisiik)

- Sokme - Yeniden takma
Okla gdsterilen bolgeyi cekin. Kapadl dogrudan invertdrin éniine uydurun ve bastirin.

Kablo baglantisi kapadi (FR-E720-0.1 K ila 0.75 K)

- Sokme ve yeniden takma
Kablo baglantisi kapadini cekerek kolayca
¢lkarabilirsiniz. Kapadi kilavuzlar boyunca

yeniden takin. __y-:h Kilavuzlar
-1|P i‘.%‘-—.:ﬁ;-_% “Kablo baglantisi kapadi
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m Invertorun Kurulmasi

ipvertu':'-r bu sekilde kurulur.
On ve kablo baglantisi kapaklarini ¢ikardiktan sonra, invertérii bir duvara dayayin. (FR-E720-0.1 K ila 0.75 K)

iki veya daha fazla invertér kurulumu
yaparken, onlari paralel olarak kurun
ve sogutma &nlemleri alin.
invertérleri dikey olarak kurun.

e s SOgUtMa fani
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m Kurulum Kosullari ve Kullanim Yéntemi ) 0o0c

Bir invertorin kurulumunu asagidaki kosullar altinda yapin:

Ortamdaki hava sicakhigi ve

nem orani Bosluklar (6n) Bosluklar (yan)
4 ™ N ™~
invertar | Olglim konumu /_ ﬂm cm veya daha —_————— —
b3 Xe o fazla ! Invertor !
5 cm 1 | |
m wveya lcmveya i i
Ol¢iim konumu daha fazla * daha fazla *
¢ _I_S cm — 1 cm veya i i
x daha fazla i"'_" i
Sicakhk: -10°C ila +50°C i I
Tamamen kapal yapi dzellikleri: ! !
-10°C ila +40°C 10 cm veya daha | 1
k Nem orani: %90 RH ya da daha az J fazla O\l W,
Yeterli bogluklan birakin ve sogutma * 40°C ya da daha az bir ortam sicakliginda, * 5,5 K ya da daha yiksek kapasiteli invertorler
onlemleri alin. invertrler aralannda hig bosluk clmadan icin 5 cm veya daha fazlasi gereklidir.

kurulabilir (0 cm bosgluk). Ortam sicakhd
40°C'yi astiinda, invertorler arasindaki
bosluklar 1 cm veya daha fazla olmahdir
(5,5 K veya daha ylksek kapasiteli
invertdrler icin 5 cm ya da daha fazla).
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>m Kurulum Kosullari ve Kullanim Yéntemi

) oo |

Bir invertdr hassas mekanik ve elektronik parcalardan olusur.
Asagidaki kosullanin hicbirinde kurulumunu yapmayin veya kullanmayin, ¢linkl béyle yapilmasi islem hatasina veya

arizasina neden olabilir.
' ' A
L )
| Titresim Yuksek sicaklk ve

Dogrudan gines 1sig1 (5,9 m/s2 veya daha yiiksek) nem orani

: ‘ 'ﬁ

Yad buhari, yanici gaz,

Yatay yerlegtirme

@ On k.apak

“\

Kapali bir alanda
\ seri kurulum

veya ayar kadranindan
tutarak tagima

asindinic gaz, tiy, toz, vb.

Yanici malzemeye monte

etme ‘/




m Invertor ve Motorun Kablo Baglantlsn

invert-':'-n'.'ln ve motorun nasil baglanacagini 6grenelim.
Invertoriin giris/cikis terminalleri, ana devre terminallerinden ve kontrol devre terminallerinden olusur.

Gilic kaynagi kablosu ve motor ana devre terminallerine baghdir ve diigmeler ve frekans komutu cihazlari, kontrol

devresi terminallerine baghdir.
Standart kontrol devresi terminalleri, giris/gikis terminal tiplerine gére tig terminal bloguna bélinmuisgtdr.

FR-E720-1.5 K'nin énden gérinimi (6n kapak ve kablo baglantisi kapagi ¢ikariimis halde)

Standart kontrol devresi terminalleri

Ana devre terminalleri
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m Invertor ve Motorun Tnpraklanmas| ) (14 Jf v Jroc]

Gii¢ kaynagini baglamadan énce, invertérii ve motoru topraklayin.
Elektrik carpmasini ve paraziti dnlemek icin invertdr ve motoru mutlaka topraklayin.

Genellikle elektrikli bir cihazin kullanmadan 6nce her zaman topraga baglanmasi gereken bir topraklama terminali
vardir.

Bir elektrik devresi genellikle bir yalitim malzemesi ile yalitiimistir ve bir kasa icindedir. Bununla birlikte, hicbir yalitim
malzemesi sizinti akimi tamamen kesemez ve hafif bir akim her zaman kasaya sizar.

Topraklamanin amaci, elektrikli cihazin kasasina dokundugunuzda sizi bu elektrik sizintisindan kaynakl elektrik
carpmasindan korumaktir.

Ses ekipmani, sensérler ve bilgisayarlar gibi zayif sinyallerle ve hizl calisan cihazlar icin bu tip topraklama
elektromanyetik karigimi (EMI) en aza indirmek icin cok énemlidir.

Baglanti drnegi

Mecs  MC ?;ﬁ? Motor
Ug fazh 7;__..:-* :;u 2::&
AC glich T4~ =i**’£= e —L
— i

D =<c

Topraklama
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Ana Devre Terminallerine Kablo Baglantisi )

Ticari giig kaynagini (Ug fazli AC glg kaynadi) invertdre baglayin.

Gig kaynadi kablosuna daima kaliph bir kasa devre kesicisi (MCCB) takin.

Asagidaki sebeplerden dolay, gii¢ kaynagi ve invertdriin ana devre terminalleri arasina bir manyetik kontaktér (MC)
saglayin:

« Bir koruyucu iglev aktiflestiginde veya caligan makine anza yaptiginda (acil durum durdurma iglemi gibi) invertori
gl¢ kaynagindan cikarmak igin.

« Bir giig kesintisinden, vb. sonra invertdriin otomatik yeniden baslamasi ile olusan kazalari énlemek igin.

« invertér uzun bir siire durdurulaca@i zaman, giic kaynaginin baglantisini invertérden keserek biraz enerji tasarrufu

yapmak igin.
« Muayene ve bakimi gtivenli bir sekilde yapmak icin invertériin baglantisini giic kaynagdindan kesmek icin.
Baglanti Grnegi MCCB MC Invertér
_I_x ._._L,D R/L1
gﬁ;ﬂ;::gl X - 52 Motor
| " : | T/L3
— T
]
Islem icin hazirhk
KAPALL ACIK
) MC —
I 4 l 1 RA
MC STF(STR)
sD
Baslatma/durdurma
MC Baslatma

— RA —e
Durdurma EJA

* Kalipli kasa devre kesicisi (MCCB) ve manyetik kontaktor (MC) segimi (kapasite secimi dahil) igin her bir Griiniin
kullanim kilavuzuna basvurun.




m Giig Kaynagl Kablosunu Baglama

Gili¢ kaynagi kablosunun invertore nasil baglanacagini 6grenelim.

Gl kaynagi kablosunu ana devre terminalleri R, S ve T'ye baglayin.

Gug kaynagdi kablosunu, asla invertériin U, V ve W cikis terminallerine baglamayin. Béyle yapilmasi inverttre hasar
Verir,

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti semasi

Tamamlandi!
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m Motor Kablosunu Baglama

Motor kablosunun invertdre nasil baglanacagini 6grenelim.

Motor kablosunu ana devre terminalleri U, V ve W'ya baglayin.

lleri ve geri déniis komutlarinin motorun déniis yénii ile eslestigini onaylayin.

invertér kapasitesine gére uygun toplam kablo baglantisi uzunlugunu belirleyin. Ayrintilar icin kilavuza basvurun.

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti semasi

Tamamlandi!
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»m Standart Kontrol Devresi Terminallerine Kablo Baglantisi ) 0o

Motorun baglatma/durdurma iglemlerini ve hizini Harici ve birlesik islem modlarinda kontrol eden digmelerin ve
voltmetrenin kablo baglantilarinin nasil yapilacagim 6grenelim. Digmeler ve voltmetre standart kontrol devresi
terminallerine baglanir.

Bu cihazlara baglarken, asagidaki noktalara dikkat edin:

Kontrol devresi terminallerine baglanti yaparken 0,3 mm? ila 0,75 mm?lik bir kablo &lgegi énerilir.

30 m veya daha az bir kablo baglantisi uzunlugu kullanin (terminal FM icin 200 m)

Kontrol devresi terminalleri baglantisi igin korumali veya biikiili tel bir kablo kullanin ve bu kabloyu ana devre ve
guclu elektrikli devrelerden (200 V roleli sirali devre dahil) uzak tutun.

SD, SE ve 5, giris/cikis sinyalleri icin ortak terminallerdir. Bu ortak terminalleri topraklamayin.

Kontrol devresi sinyal girisleri icin cok kiiclik elektrik akimlan kullanir. Kontrol devresi kontaklar icin, hatalar
onlemek lizere paralel olarak en az iki kiigiik sinyal kontadi veya bir ikiz kontak kullanin.

Kontrol devresinin kontak giris terminallerine (STF gibi) bir voltaj girmeyin.

A, B ve C hata cikis terminallerini kullanirken, terminallere bir yiik (bir réle veya lamba gibi) bagladiginizdan emin
olun.

(1) Standart kontrol devresi terminallerinin yerlesimi

Terminal vida boyutu B oo
M3: A, B ve C terminalleri
M2: Yukaridakiler disinda

10 2 5 4 RUNFU SE

0900000000006

FM RL RM RH MRSRES SD PC STF STR SD SD

60|

A B C
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m Standart Kontrol Devresi Terminallerine Kablo Baglantisi ) 0od

(2) Kablolama y&ntemi

1) Kontrol devresinin kablo badlantisi igin, kablonun kilifini soyun ve oldugu gibi kullanin.
Kilifi asadida gosterildigi gibi soyun. Cok fazla soyarsaniz, bitisik kablolarla bir kisa devre meydana gelebilir.
Soyma uzunlugu ok kisaysa, kablo gikabilir.

Kilif soyma uzunlugu
h A, B ve C terminalleri <]

<« . | Yukaridakiler disinda 5

Kablolarin gevsemelerini dnlemek icin onlan bir araya toplayin.
Kabloyu lehimlemeyin. Gerekirse, bir bicak agzi terminali kullanin.

i ,
X O X O

2) Terminal vidasini gevsetin ve kabloyu bir terminale takin.

3) Viday belirtilen sikma torkuyla sikin.

Egseie;?aeél?:kmak kablo baglantisinin kesilmesine veya bir arizaya T (5 Norm i 0 N-m
Cok fazla sikmak vidaya veya tiniteye hasardan dolay bir kisa Yukandakiler diginda | 0,22 N-mila 0,25N-m
devreye veya arizaya neden olabilir.

Onerilen tornavida: Kiiciik diiz uclu tornavida (uc kalinhid 0,4 mm, uc genisligi 2,5 mm)
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m Baslatma Diigmelerini Baglama )

Motoru baslatmak veya durdurmak icin kullanilan ileri ve geri dénus diigmelerinin nasil baglanacagini égrenelim.
STF sinyalini (ileri déniis baslatma) veya STR sinyalini (geri dénis baslatma) ACMAK motoru baslatir, ve KAPATMAK

ise motoru durdurur.
STF ve STR sinyallerini birlikte ACMAMAYA 6zen gosterin. Boyle yapilmasi cikislan kapatacaktir.

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti gemasi

invertor

Standart kontrol devresi terminal
lleri déniis Geri doniis blogunun biiyiik gérintimi
baslatma baslatma

\ digmesi diidmesi
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m Uclii Hiz Diigmelerini Baglama

Motor hizini (frekans komutu) kontrol etmek icin RL (diistik hiz), RM (orta hiz) ve RH (yliksek hiz) sinyallerini giren
tcld hiz diigmelerinin (distlk, orta ve ylksek hizlar) nasil baglanacagini 6grenelim.

Baslangig ayarinda, her bir sinyalin frekansi su sekildedir: RL sinyali icin 10 Hz, RM sinyali icin 30 Hz, RH sinyali igin 60
Hz.

Uc hiz diigmeleri ayni zamanda voltaj veya akim girisi icin de kullanilabilir.
Bir ti¢ hiz sinyali ve bir voltaj/akim sinyali eszamanh olarak giriliyorsa, tg hiz sinyaline &ncelik verilir.

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti semasi

invertér

lleri " Geri danis
donis ' paglatma
baglatma - di@mesi
digmesi

Standart kontrol devresi terminal
bloGunun biyik gérindmi
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Motor hizini (frekans komutu) kontrol eden akim giriglerinin nasil baglanacagini 6grenelim.

Motor hizi, 4 ve 5 terminalleri Gzerine bagl bir regllatorden (nimerik kontrol, vb. icin akim giris (nitesi) gelen akim
girisleri (4 mA ila 20 mA DC) ile kontrol edilir.

Cikislar 4 mA'da durdurulur ve maksimum frekans gikisi (baslangic degeri 60 Hz) 20 mA'da yapilir. Akim ve frekans
bu nedenle birbirleri ile orantilidir.

20 mA'daki maksimum frekans (baslangi¢ degeri 60 Hz) bir parametre kullanilarak ayarlanabilir. (Ayrintilar 5.
Bélim'de verilmistir)

Akim giriglerini baglarken, asagidaki noktalara dikkat edin:

» Voltaj/akam digmesini “I" (akim) olarak ayarlayin.(Digme baslangic ayarinda “I" (akim) olarak ayarlidir.)

» Terminal 4'U etkinlestirmek icin AU sinyalini ACIN.

» "AU sinyali (terminal 4 giris secimi)" ni STF, STR, RL, RM, RH, MRS ve RES terminallerinden herhangi birine bir
parametre kullanarak atayin. Ayrintilar igin kilavuza bagvurun.

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti semasi
Voltaj/akim digmesi

invertér i E v

.| Bukablo baglantisi &meginde,
AU sinyali RL (disiik hizli islem
komutu) terminaline atanrmistir

0090000590500

Fid |[EL) R RH MRSRESLSD] PC STF|STR SO+ |SD

| AU sinyali I
a (Bl|lc ]
gerild:i"u$ Geri doniis Standart kontrol devresi terminal
Regiilatér gikisi agaima | | baglatma blogunun blylk géranimi

@ila20mADC) [ dugmesi | ' | dugmesi
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>m Voltaj Giriglerini Baglama ) oo

Motor hizini (frekans komutu) kontrol eden voltaj girislerinin nasil baglanacagini 6grenelim.
Motor hizi, 10 ve 5 terminalleri arasina bagli frekans ayarlama voltmetresinden gelen voltaj girisleri (0 V ila 5 VDC) ile

kontrol edilir.
Cikislar 0 V'de durdurulur ve maksimum frekans gikisi 5 V'de yapilir. Voltaj ve frekans bu nedenle birbirleri ile

orantihdir.
5 V'deki maksimum frekans (baslangic de@eri 60 Hz) bir parametre kullanilarak ayarlanabilir. (Ayrintilar 5. Bolim'de

verilmistir)

FR-E720-1.5 K'nin kablo baglanti semasi

invertér

FM RL RM RH MRSRES S0 PC |STF STR SD |SD

d

C

lleri
déniis

Frekans ayari baslatma
voltmetre = Standart kontrol devresi terminal

“E\ blogunun biylk gérinimi

Voltmetre vb.
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@ZE B. Bélimiin Ozeti ) 008

4. Bélimde égrendikleriniz

« On ve kablo baglantisi kapaklarinin kullaniimasi

« invertériin kurulmasi

« Invertér ve motorun topraklanmasi

« Ana devre terminallerine kablo baglantisi (glic kaynagi ve motor)

« Kontrol devresi terminallerine kablo baglantisi (harici giris cihazlan)

Moktalar

Litfen asa@idaki 6nemli noktalar gézden gegirin:

On ve kablo baglantisi kapaklarinin Invertériin kablo baglantilarini yapmak icin yapilmasi gereken 6n ve kablo baglantisi
kullanlmasi kapaklannin skiilme ve yeniden takilma islemlerinin nasil yapilacagim 6grendiniz.

Invertériin kurulmasi Invertériin kurulumunun nasil yapilacagini ve ayrica kullamim igin uygun ortami ve nlemleri de
ogrendiniz.

Invertér ve motorun topraklanmasi Invertériin ve motorun nasil topraklanacadini ve topraklamanin neden gerekli oldugunu
ogrendiniz.

Ana devre terminallerine kablo Glg kaynadinin ve motorun, invertériin ana devre terminallerine nasil badlanacafiini 6§rendiniz.
bafjlantisi (giig kaynadl ve motor) Ayni zamanda glig kaynad! igin neden kalipl bir kasa devre kesici (MCCB) ve manyetik
kontaktér (MC) gerekti@ini d8rendiniz.

Kontrol devresi terminallerine kablo Kontrol devresi terminallerine kablo badlantilan ve kablo badlantilarina iliskin dnlemler
bafjlantisi (harici giri$ cihazlart) hakkinda bilgi edindiniz. Ayrica baslatma/durdurma ve motorun hizint kontrol eden harici girig
cihazlarinin {dii@me ve voltmetre) nasil badlanaca@im &8rendiniz.
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m Islem Modu ve Parametreleri Ayarlama

5. Balim'de, islem modu ve parametrelerin invertériin iglem panelini kullanarak nasil ayarlanacagini 6greneceksiniz.

l (1) islem modunun secilmesi 3. Bolim }

-

5.1 islem Paneli Bilesenlerinin Adlar ve islevleri
5.2 Ekranda Gériintiilenen Dijital Karakterler Nasil
Okunur
5.3 islem Panelinin Temel Calismasi
- 5.3.1 Harici ve PU islem modlar arasinda gecis
[ (3) Islem modunu ve parametreleri ayarlama—— 5. Bslim yapma
5.3.2 Birlesik islem moduna gecis yapma

5.3.3 Ayarlama modlan arasinda gegis yapma

5.4 Parametreleri Ayarlama

4. Bolim

(2) invertdr ve motorun kurulmasi ve kablo
baglantilar

-

{ (4) isleme baslama 6. Bolim }

@ -

[ (5) islem sirasinda olusan hatalara yanit verme — 7. Bolim ]
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m Islem Paneli Bilesenlerinin Adlari ve Islevleri

islem paneli ekrani bilesenlerinin adlari ve islevleri hakkinda bilgi edinelim.

Fare imlecinizi tablodaki veya islem paneli (izerindeki herhangi bir LED bilesenin Gzerine konumlandinin. Karsilik gelen
parca gorintilenecektir.

* isletim parcalarina iliskin ayrintilar bir sonraki sayfada verilmistir.

e S|

) oo |

| Ekran (4 haneli LED) | | Frekansi, parametre numarasini, vb. gdsterir. |

Birim gostergesi Hz: Frekansi gdstermek icin yanar. (Frekans
izlendigi zaman yanip soner)

A: Alam gostermek icin yanar. Hem "Hz" hem
de "A’ bir voltaj degeri g&rintilenirken
KAPANIR.

Islem durumu géstengesi Invertdr islemi sirasinda yanar veya yanip soner.
Yanar: lleri doniis gerceklestirildiginde.

Yavas yamp sénme (1,4 sn'de bir): Geri dénls
gerceklestirildiginde.

Hizh yanip s&nme (0,2 sn'de bir): * =

basildiginda veya baslat komutu verildiginde,
islem asagidaki sebeplerden dolay
yapilamayabilir:

- Frekans komutu baslatma frekansindan kiigik
oldujunda.

- MRS sinyali girildiginde.

fzleme modunu géstermek icin yanar. |

| Ekran gostergesi | |
Parametre ayarlama Parametre ayarlama modunu gdstermek icin
modu gostergesi yanar.
Islem modu géstergesi PU: PU islem modunu gdstermek icin yanar.

EXT: Harici islem modunu gostermek icin yanar.
MNET: Ag islemn modunu gdstermek icin yanar.
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@F W isiem Paneli Bilesenlerinin Adlan ve islevieri

islem paneli isletim parcalarinin adlar ve islevleri hakkinda bilgi edinelim.
Fare imlecinizi tablodaki veya islem paneli Gzerindeki herhangi bir tus veya ayar kadrani dizerine konumlandirin.
Karsilik gelen parga gériintilenecektir.

Ayar kadram
(Mitsubishi invertdr
keadrami)

Frekansi ayarlar veya ayarlanmis parametre degerini
deqistirir.

Kadrana basmak asagidaki parametre verilerini gorintiler.
-izleme modunda ayarlanan frekans

-Kalibrasyon sirasinda mevcut ayarl deger

-Hata gecmisi modunda hata gecmisi sayisi

Baslat komutu
{RUMN)

Dands ydnd Pr ayarlanarak secilebilir. 40.

Durdurma islemi

Islemi durdurur.

(STOP/RESET) Ayrica, bir hatadan dolay etkinlestirilen koruyucu islevi
sifirlar.

Mod degistirme Ayar modunu deqistirir.

(MODE) Bu tusa, * . | " tusu ile birlikte basmak islem modunu
dedistiri.
Ona bir sdre (2 sn) basmak islemi kilitler.

Her ayarin Islem sirasinda basilirsa, ekran asagidaki gibi degisir:

belidenmesi (SET)

[ Tslemfrekanss  [—* Cikisakimi # Cikis valtajl |

fslem modu
degistirme (PU/EXT)

PU we Harici islem modu arasinda degistirir

Harici islem modunu (aynca bagh frekans ayarlama
voltmetresi ve baslat sinyali kullanarak islem) kullanmal
icin, EXT'i yakmak icin bu tusa basin.

Bilesik islem modunu degistirmek icin, bu tusa

ve " tusuna birlikte basin (0,5 sn) veya Pr. 79

ayanm degistirin.

PU: PU islemi modu

EXT: Harici islem modu.

Bu digme aynca PU durdurmay iptal eder.
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»ﬂ Ekranda Gériintiilenen Dijital Karakterler Nasil Okunur ) 0o0c

Asagidaki tablolar islem panelinde gériinttlenen dijital karakterler ve gercek karakterler arasindaki iliskiyi gdsterir.
M, O, T ve V gibi bazi dijital alfabetik karakterler genellikle kanigtinldigi icin 6zel dikkat gerektirir.

Kolaylik icin, bazi bilytk harfler icin kiiciik harfler (b, d, n) ve bir niimerik karakter (O igin 0) kullanilmistir.
Gaosterilen herhangi bir karakterden emin degilseniz, asagidaki tabloya veya triin kilavuzuna basvurun.

Dijital karakterler ve gercek karakterler arasindaki iligki

Gercek karakter ~ Gosterim Gercek karakter ~ Gosterim Gercek karakter ~ Gosterim
A L]

0]
() 8] (W)

2]
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@ZE isiem Panelinin Temel Calismasi ) nmeard

Islem panelinin temel calismasi hakkinda bilgi edinelim.
Harici ve PU iglem modlan arasinda gecis yapmak icin PU/EXT tusunu kullanin ve ayarlama modlan arasinda gecis
yapmak i¢in MODE tusunu kullanin. Temel islem akigi asagida gosterilmistir.

Gilg ACIK oldujunda (Harici islem modunda)

m PU 1OG iglem modu -
Omek

PU islemi m Dedjer defistirme F ve frekans yanip sdner,
Gk f"*k*“‘ ekran) efer degist Frekans ayan tamarnlandil

m Cikis akimi ekrami Cikis voltaj) ekran

2]

x

—’E-n

Parametre ayarlama modu Meveut ayar

gr‘.‘n‘DntDIenIr

g0y Omek

Deger degistimme Parametre ve deder yanip séiner.
Parametre yazim! tamamlandi!

P izle - TOm parametreled Hata gegrisini temiz|
arametre temizle temizle gegmigini temizle [Hata gecmisi islemi]

- Son sekiz hata g&riintilensbilir,
m - m [En son hata *." ile biter)

Baslangic defjeri degisim listesi Hig hata gecmisi yoksa, [l garintilenir.




»m Harici ve PU Islem Modlari arasinda Gegis Yapma

3. Bélim'de 6grendiginiz islem modunu degistirmek icin islem panelinin nasil kullanilacagini égrenelim.

PU/EXT tusu ile, islem modu ¢ mod (“Harici islem”, “PU islemi” ve “PUJOG islemi") arasinda degistirilebilir. Glig
ACMADA, Harici islem modu secilir ve PU/EXT tusuna her basildiginda, "Harici igslem -> PU islemi -> PUJOG iglemi”

sirasiyla degisir.

* Bu kurs "PUJOG iglemi"ni kapsamaz. Ayrintilar igin Grin kilavuzuna bagvurun.

Asagidaki islem paneli similatérind kullanarak, Harici ve PU islem modlan arasinda gecis yapin.

RUN MON  PRM

AF’UEXTMEI'

STOP
BN AT

o Lo

Invertor artik Harici islem modundadin

Harici islem ve PU islemi modu arasinda

degistirme islemi tamamlands.
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»m Birlesik Islem Moduna Gegis

Birlesik iglem moduna nasil gegis yapilacagini 6grenelim.

Birlesik islem moduna gegis yapmak icin, PU/EXT ve MODE tuslarina birlikte 0,5 saniye siireyle basin.

Uygun basglatma ve frekans komut kaynaklari ile islem modunu segmek icin ayar kadranini kullanin.

Ayar degerleri ve islem modlan arasindaki iliski icin agagidaki tabloya bakin.

Asagidaki islem paneli similatorini kullanarak birlesik islem moduna gecis yapin.

Islem paneli gtsterimi

Yamip sonlyor

E'ﬂ |

Yanip soniyor

Islem modu

Baglatma
komutu
L& ED

®

Frekans
komutu

LETED]

®

Yanip stnlyor

¥ % ST

Yanip soniyor

Harici
(STF, STR)

Analog
voltaj girisi

Yani 56nii}_rnr
B - -

Yanip soniyor

Harici
(STF, STR)

&

Yanip soniyor

[Ln J—

Yanip sonlyor

®

Analog
voltaj girisi




»m Ayarlama Modlan arasinda Gegis Yapma

Ayarlama modlari arasinda nasil gecis yapilacagini 6grenelim.

MODE tusuyla, ayarlama modu (¢ mod (ekran/frekans ayarlama modu, parametre ayarlama modu ve hata gegmisi
modu) arasinda degistirilebilir.

Ayarlama modu MODE tusuna her basildiginda "ekran/frekans ayarlama modu -> parametre ayarlama modu -> hata
gecmisi modu” siraslyla degisir.

Ayarlama modlar| arasinda gecis yapmadan &nce, islem modunu "PU islemi modu”na degistirin.

Asagidaki islem paneli similatértnd kullanarak ayarlama modlari arasinda gecis yapin.

RUN MON  PRM

AF’UEXTMEI'

STOP
P

O

inwvertar artik ekran/frekans modundadic

Ayar modlan arasinda degistirme islemni
tamamlandi.




)
@& Parametreleri Ayarlama ) oad

Parametrelerin nasil ayarlanacagini 6grenelim.
Bir invertér baslangig ayarinda basit degisken hizli islem yapabilir.
Yik ve iglem &zelliklerine gére gerekli parametreleri ayarlayin.

Parametreleri ayarlamak icin, PU islem moduna girmek icin PU/EXT tusuna basin ve ardindan parametre ayarlama
moduna girmek i¢in MODE tusuna basin.
Cogu parametreler iglem sirasinda degistirilemez.

Bu béliimde, sik kullanilan parametrelerin (maksimum frekans, Gst ve alt gcikis frekansi sinirlan ve motor hizlanma ve
yavaslama siresi) parametre ayarlarinin benzerini yapacaksiniz.
Bu simiilasyonlar sizi parametre ayarlama y&ntemine alistiracaktir.




»m Maksimum Frekansi Ayarlama

Harici bir (voltaj girisi) voltmetre kullanirken ve maksimum giriste (5 V) frekansi degistirmek istediginizde, "Pr.125
Terminal 2 frekans ayari kazang frekansi”ni kullanin. Bu parametrenin baslangi¢ degeri 60 Hz

Asagidaki islem paneli similatérind kullanarak “Pr.125" ayarim 60 Hz'den (baslangig degeri) 50 Hz'ye degistirin.

RUN MON  FRM
PU EXT NET

Hz
A

STOP

P

O

Parametre "Pr. 125"in degistirilmesi

tamamlandi.
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>MI|(I§ Frekansinin Ust ve Alt Limitlerini Ayarlama ) oo

Cikig frekansinin Gst ve alt limitlerini ayarlamak icin, “Pr. 1 Maksimum frekansi” ve "Pr. 2 Minimum frekansi” kullanin.
Ust limit ve alt limit frekanslarinin baslangig dederleri ve ayar araliklar asagidaki gibidir.

Baslangig

Parametre No. Parametre | ejeri Ayar arali@ Aglklama

Malesimum ; Maksimum cikis frekansimi
1 frekans 120 Hz Oila 120 Hz ayarlayin,
Minimum . -
2 frekans 0Hz Oila120 Hz | Minimum cikis frekansim ayarlayin.

Asagidaki islem paneli similatorting kullanarak “Pr.1 Maksimum frekans” ayarini “120 Hz"den (ba$langic degeri) 60
Hz"ye degistirin.

H == ==»—

Maksirmum

-
4 frekansta
% Cikis frekansi (Hz) I 1 kenetlendi

- |
. Pris: Y S ' Frekansi ayarlayin
+ P“Et o A

Parametre "Pr.1"in degistirilmesi tamamlandi. 0 5, 10"
Minimum (4mA) (20maA)

frekansta

kenetlendi.
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)
m Motor Hizlanma ve Yavaglama Siresini Ayarlama ) i
Motor hizlanma siiresi ve yavaglama siresini ayarlamak icin, "Pr.7 Hizlanma siiresi” ve "Pr.8 Yavaglama siiresi” ni
kullanin.

Hizlanma siiresi ve yavaglama siiresi baslangig degerleri ve ayar araliklar asagidaki gibidir. (Baglangi¢ degeri, invertér
kapasitesine gére degisir.)

Parametre No.  Parametre Baslangig dederi Ayar arali§ Aciklama
3.7 Kyada
Hizlanma daha 5ﬁ$ﬁk ¢ : Motor hizlanma stiresini
7 siresi 55K 75K 10s 0 ila 3600/360 s *1 ayarlayin.
11K 15K 15s
37 Kya da 55
Yavaslama daha disdk . +1 | Motor yavaslama siresini
8 siresi ESK 75K 10s 0 ila 3600/360 s *1 ayarlayin.
11K 15K 15s

*1 "Pr.21 Hizlanma/yavaslama siresi artis arahklan” ayanna baghdir. Baslangig ayar arahi@i "0 ila 3600 sn” ve ayar artis araligy “0,1 s"dir.

Asagidaki islem paneli similatérind kullanarak "Pr.7 Hizlanma siiresi” ayanini “5,0 s"den (baslangig degeri) “10,0 s"ye
degistirin.

; \ Calisma
Pr.20 + frekans|

1sueyaly $pjid

» Slre

(Ha) DEEEN | PEEN

Hizlanma Pr.7 Yavaglama Pr.8
siiresi pr44  slresi Pr.45




»ﬂ_iglem Panelinin Yanls Calismasinin Onlenmesi

Kazara calismayi 6nlemek icin islem paneli tuslarinin nasil kilitlenecegini &grenelim.
STOP/RESET tusu, iglemi durdurmak veya invertor sistemini sifilamak igin tus calismasi kilitliyken bile kullamlabilir.

Asagidaki islem paneli similatérind kullanarak tus calismasini kilitleyin ve tus calismasinin kilidini agin.

Hz RUN MON  PRM

AF’UEXTNEI'

STOP

BN A e

o= Lo

Tus kullamiminin kilidi artik acild.

Tus kullamiminin kilitlerne ve kilit agma islemi
tamamlandi.
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m Degistirilen Parametrelerin Bulunmasi D) oo

Degistirilen parametreleri ve onlarin degistirilen ayarlarinin nasil bulunacagini 6grenelim.

invertdr "baglangic degeri degdisim listesi” ve "parametre temizleme” iglevine sahiptir. "Baslangi¢ degeri degisim
listesi” baslangig ayarlarindan degistirilen parametreleri gésterir. “Parametre temizleme" parametre ayarlarini
baslangig degerlerine sifirlar.

Degistirilen parametreleri bulmak icin, ilk olarak "baslangic degeri deg@isim listesi"ni deneyin ve gereken degisiklikleri
yapin.

Degistirilen parametreler "baslangig dederi degisim listesi” ile bulunamazsa, parametre ayarlarini "parametre
temizleme” ile baslangig degerlerine sifirlayin.

Parametre temizlemeye iliskin dnlemler

invertér mevcut parametre degerlerini yedeklemez.

Parametreler bir kez temizlendiginde, ayarlan geri yliklenemez.

Parametreleri yedeklemek icin, bir harici parametre tnitesi (FR-PUO7) veya FR Configurator (kurulum yazilimi) kullanin.

Kisisel bilgisayar + FR Configurator

Parametre Unitesi
Yiksek hizll grafik iglevi

Mini B
konektdrl
. = B
ool @
oo
Q009
g g g g FR Configurator - Invertor
———
o8 -k USB kablosu
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»m Degistirilen Parametrelerin Kontrol Edilmesi ) 0od

"Baslangic degeri degisim listesi"nin nasil kullanilacagini 6grenelim. "Baslangic degeri deg@isim listesi” baslangig
degerlerinden degistirilen parametreleri kontrol etmenize olanak saglar.
Bu islevi kullanarak, degistirdiginiz parametreleri onaylayabilir ve onlari yeniden degistirebilirsiniz.

'\ Inverter_FREQROL e

Baslangic degerlerinden degistirilen parametreleri bulun ve ayarlanni agagidaki iglem paneli similatorini kullanarak
yeniden degistirin.

[ ]
.
@ STOP

Arbik parametre ayan modu secilidir.

)

O
&

Baslangi; degeri dedisim listesi islevi icin islern
tamamlandi.




»m Parametreleri Sifirlama

Parametreleri baglangi¢ degerlerine sifirlayan "Parametre temizleme” islevinin nasil kullanilacagini &grenelim.
Invertér parametre ayarlarini yedeklemez, bu ylizden parametreleri temizlerken dikkatli olun.

Asagidaki islem paneli similatérini kullanarak parametre temizleme yapin.

RUN MON PRM
PU EXT NET

Hz
A

STOP

P

O

Parametreler temizlendi.

Parametre temizleme islemi tamamland..
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5. Bolimde &grendikleriniz

« Islem paneli bilesenlerinin adlari ve islevleri
» Ekranda gorintilenen dijital karakterler nasil okunur

+ [slem panelinin temel calismasi

« islem modlar arasinda nasil gegis yapilir
» Ayarlama modlar arasinda nasil gecis yapilir

» Parametreler nasil ayarlanir

« [slem panelinin kazara calismasi nasil engellenir
» Degistirilen parametreler nasil belirlenir

Moktalar

Lutfen agagidaki Gnemli noktalan gdzden gecirin:

Islem paneli bilesenlerinin adlan ve
iglevleri

Islem paneli bilesenlerinin adlari ve islevlerini 6grendiniz.

Islem modlan arasinda gegis yapma

Islem modlarini Harici islem modundan PU islem moduna veya birlesik islem moduna nasil
degistirecedinizi dgrendiniz.

Ayarlama modlan arasinda gegis
yapma

Frekans ayari/izleme modunu parametre ayarlama moduna ve ardindan hata gegmisi moduna
nasil degistireceginizi 6grendiniz.

Parametreleri ayarlama

Ug parametre ayarlama érnedini kullanarak, parametreleri iglem paneli ile nasil ayarlayacadinizi
&@rendiniz.

Islem panelinin kazara calismasinin
dnlenmesi

Islem panelinin tus calismasinin nasil kilitlenecegini 6§rendiniz.

Degigtirilen parametreleri belirleme

Baslangig degerlerinden degistirilen parametrelerin nasil bulunacagim ve parametrelerin
baslangig degerlerine nasil sifirflanacagim dgrendiniz.




» -
invertoriin Kullanilmasi ) oad

Artik invertér ve motorun kurulumunun ve kablo baglantilarinin yaninda parametreleri ayarlamayi da bitirdiniz.
Bu béliimde, konveydr sisteminde invertériin PU igslem modunda ve Harici islem modunda nasil kullanilacagini
6greneceksiniz.

l (1) islem modunun secilmesi 3. Bolim }

-

(2) invertdér ve motorun kurulmasi ve kablo 4. Bélim
baglantilar

-

[ (3) islem modunu ve parametreleri ayarlama 5. Boliim ]
l- 6. Boliimiin icerigi N\
is| bas| — 6.1 PU Islem Modunda Kullanim
[ (4) lgleme baglama 6. Bolim 6.1.1 Ayar kadraninin bir voltmetre gibi
kullaniimasi
l 6.2 Harici islem Modunda Kullanim

6.2.1 Motor hizinin, ¢ hiz diigmeleri

[ (5) islem sirasinda olusan hatalara yanit verme— 7. Béliim l




bm PU Islem Modunda Kullanim

Bu bélim PU islem modunda invertor kullanimini agiklar.
PU islemi modunda, islem paneli Gzerindeki RUN tusu (baslatma komutu) motoru baslatmak veya durdurmak icin
kullanilir ve ayar kadrani, hizi (frekans komutu) degistirmek icin kullanilir.

Konveydrl PU islemi modunda asadidaki similatéri kullanarak kullanin.
Bu simiilasyonda, hizlanma/yavaglama siiresi "5 s" olarak ayarlanmistir.

RUN  MON  PRM

AF’UEXTNEI'

STOP

N A

o

Konveytr islemi bitti.
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>m Ayar Kadraninin bir Voltmetre Gibi Kullaniimasi

PU islemi modunda bir frekans ayarlarken "Pr.161 Frekans ayari/tus kilidi islemi secimi” ayar kadraninin bir voltmetre

gibi davranmasina olanak saglar.

Bu parametre ile, ayar kadranini bir voltmetre kullanir gibi gercek zamanlh bir frekans olarak ayarlamak igin

kullanabilirsiniz.

Bu, frekansi her degistirdiginizde SET tusuna basmaniza gerek olmadigi anlamina gelir.

Islem

1. Gig ACMADA Ekran
Izleme ekrani gériindir.

p'u
2. PU iglemi modunu segmek icin " ExT. basin.

3. "Prl6l"de "1"e ayarlayin.

4. Invertéri calistirmak iqin. simgesine
basin,

Ayarlanan frekans yanip séner.

SET | diigmesine basmaya gerek yoktur.

@ simgesini "60.00"a (60,00 Hz) cevirin.

Gosterim

PU gd6stergesi ACIKTIR.

PU

o0/ O

@
® -

Yaklasik 5 saniye yanip soner.

h-
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@Z I Harici islem Modunda Kullanim ) 000

Bu bélim Harici islem modunda invertér kullanimini aciklar.

Harici islem modunda, harici giris cihazi Gzerindeki ileri/geri baglatma digmeleri motoru baslatmak veya durdurmak
(baslatma komutu) icin kullanilir ve Gi¢ hiz digmeleri veya bir voltmetre (voltaj girisi) hizi (frekans komutu)
degistirmek icin kullanilir.

Bu kursta, invertor isleminin iki iz komut kaynadi ile benzerini yapacaksiniz: g hiz diigmeleri ve bir voltmetre (voltaj
girigi).

Baslatma komutu kaynad Frekans komutu kaynad

Kombinasyon 1 L':Ic; hiz diigmeleri (diisiik iz, orta hiz, yiiksek hiz)
- lleri ve geri baslatma digmeleri —
Kombinasyon 2 Voltmetre (voltaj girisi)
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m Motor Hizini U¢ Hiz Diigmelerini Kullanarak Degistirme ) oo
Motor hizinin (frekans komutu) tg hiz digmeleri (distk hiz, orta hiz, yliksek hiz) kullanilarak nasil degistirilecegini
ogrenelim.

Bu simiilasyonda, tg hiz digmelerinin frekanslan “diisiik hiz 10,00 Hz", "orta hiz 30,00 Hz" ve "yiiksek hiz 60,00 Hz"
olarak ayarlanmistir. Hizlanma/yavaslama suresi olarak ti¢ hiz igin de "5 s" ayarlanmistir.

Konveyord, Harici iglem modunda agagidaki similatoriin islem panelini ve harici giri$ cihazini kullanarak kullanin.

Orta h
Geri 'z

lleri déniig Yiiksek hiz
Distik bz
dénis

Kenveydr calismay durdurdu.
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»m Motor Hizini Voltmetre (Voltaj Girisi) Kullanarak Degistirme ) 0od

Motor hizi (frekans komutu) voltmetre (voltaj girisi) kullanilarak degistirilebilir.

Bu simiilasyonda, voltmetrenin maksimum degeri (sonuna kadar saga dondurilen deger) 60,00 Hz" olarak ve
hizlanma/yavaslama siiresi “5 s" olarak ayarlanmisgtir.

Konveyord, Harici iglem modunda agagdidaki similatorin iglem panelini ve harici digmelerini kullanarak kullanin.

lleri déniis

Hz ==

STOP
FSET

oo

lleri déniis baslatma komutu kapatildi.

Kenveydr calismay durdurdu.




»m Islem sirasinda Cikis Frekansini, Cikis Akimini ve Cikis Voltajini izleme ) ooc

Cikis frekansi, cikis akimi ve gikis voltajinin islem sirasinda nasil izlenecegini égrenelim.

'\ Tnverter_FREC [ )

Ayarlama modu, frekans komutu/izieme modu oldugunda, islem panelinde SET tuguna basin.
Islem sirasindaki cikis frekansi, cikis akimi ve gikis voltaji, SET tusuna her basildiginda sirasiyla goriintilenir.

islem sirasinda izlenen cikis frekansi, cikis akimi ve cikis voltajini asadidaki simiilatérii kullanarak kontrol edin.

RUN MON PRM
PU EXT NET

Hz
A

STOP
BUN A et

Lo ke

Cikis voltaji izleniyor.

Islem sirasinda izleme tamamlandi.
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6. Bélimde &grendiklerinizve cikis voltajini izleme.

« PU islemi modunda invertéri kullanma
« islem panelindeki ayar kadranini voltmetre gibi kullanma
» Harici islem modunda invertérii kullanma
1. Uc hiz diigmelerini kullanarak hizi degistirme
2. Hizi, bir voltmetre (voltaj girisi) kullanarak degistirme

Islem sirasinda cikis frekansini, cikis akimini ve cikis voltajini izleme

MNoktalar

Lutfen asagdidaki nemli noktalar gézden gegirin:

PU iglemi modunda invertdri kullanma Bir ornek clarak konveydriin RUN tusu ve iglem panelindeki ayar kadrani kullanilarak nasil
kullarulacagim &grendiniz.

G EL T T T TG ER L G LT AT EL T ER Bir ornek olarak konveydran harici giris cihazindaki baglatma diigmesi ve aym zamanda
frekans ayar icin Ug iz digmeleri ve voltmetre kullamilarak nasil kullanmilacagini 6g§rendiniz.

Islem sirasinda cikis frekansini, gikis Cikis frekans!, cikis akimi ve giki$ voltajinin iglem sirasinda ekranda nasil izlenecedini
akimini ve clki$ voltajini izleme ddrendiniz.
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> Islem sirasinda Olusan Hatalara Yanit Verme ) e

Bu bolimde, islem sirasinda olusan hatalara nasil yanit verilecegini 6greneceksiniz.

[ (1) Islem modunun secilmesi 3. Bolim ]

-

(2) invertér ve motorun kurulmasi ve kablo 4, Bolum
baglantilan
[ (3) islem modunu ve parametreleri ayarlama 5. Bolim l
[ (4) isleme baslama 6. Bolim ]
1 7. Béliimiin Icerigi

7.1 invertor Hata _
7.2 Etkinlestirilen Koruyucu Islevin Sifilanmasi

[ (5) islem sirasinda olusan hatalara yanit verme— 7. B&liim
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> Invertor Hata Ekrani ) oad

Bir invertorde hata (kusur) meydana gelirse, koruyucu islev, invertori durdurmak icin etkinlesir ve islem panelindeki
ekran otomatik olarak agagidaki hata (kusur) ekranina degisir.

Koruyucu iglev etkinlesirse, hatanin sebebini ortadan kaldirin, invertéra sifirlayin ve igleme yeniden baslayin.

Aksi takdirde, invertor arizalanabilir veya hasar gorebilir. (Ayrintilar Balim 7.2'de verilmistir)

invertér hata ekrani kabaca asagidaki tiplere ayrilabilir.

Hata ekrani tipi Aciklama

Hata mesaiji Yanls ayar veya islem paneli ya da parametre Unitesinin yanhg kullanilmasi bir hata mesaji clarak goriintulenir.
Invertér durmaz.

Uyan Invertér bir uyan goriintiilendiginde bile durmaz. Bununla birlikte, gerekli &nlemlerin alinmamasi bir arizaya neden
clacaktir.
Alarm Invertér durmaz. Bir alarm sinyali ayn! zamanda parametre ayar yaparak da verilebilir.

Hata Bir hata meydana geldiginde, invertdr durur ve bir hata sinyali verilir.
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> Etkinlestirilen Koruyucu Islevin Sifirlanmasi ) 0o

invertérii durduran koruyucu islevin nasil sifirlanacagini égrenelim.

invertér agagidaki islemlerden biri yapilarak sifirlanabilir.,

Elektronik termal réle islevine ait iceride biriken 1s1 degerinin ve tekrar deneme sayisinin invertériin sifilanmasi ile
temizlendigini (silindigini) unutmayin. invertér sifilamadan yaklasik 1 sn sonra dizelir.

Oge Islem yéntemi
Islem 1 Islem paneli (izerindeki STOP/RESET tusuna basin. (Bu, yalnizca bir hata meydana geldiginde yapilabilir))
Islem 2 Giicii bir kez KAPATIN. Islem panelindeki gsterge KAPANDIKTAN sonra, onu tekrar ACIM.
ACIK ;____
KAPALI
Islem 3 Sifirlama sinyalini (RES) 0,1 sn'den daha uzun siire icin ACIN.
RES sinyali ACIK tutulursa, invertdriin bir sifirlama durumunda olduflunu géstermek igin "Err.” goriinir (yanip
soner).
: RES
+ 3D

Hata ekrani listesi ve diizeltici eylemler igin Grin kilavuzuna bagvurun.




} Hata Gegmi§ini Onaylama

Hata gecmisini kullanarak son sekiz hatayi kontrol edebilirsiniz.
PU islemi moduna gecis yapin ve hata gecmisi moduna gecis yapmak icin MODE tusuna basin.

Hata gecmisi modundaki hatalan asagidaki similatori kullanarak kontrol edin.

Sistem artik Harici islem modundadir.
PU islemi moduna degistirmek icin PU/EXT tusuna basin.

Hy RUN MON PRM

APUE}(TNEI'

STOP

BN A e

oD

Ekran “E.0C1" hatasina geri dGner.

Gﬂ ﬂ Hata gecmisini kontrol etme islemi tamamiland.
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> Kullanilamayan Motor icin Diizeltici Eylemler

Motor baglamadiginda veya arizali oldugunda nasil yanit verilecegini 6grenelim.
Bu bélim, herhangi bir ariza (hata) ¢ikisi olmadigi halde motorun baslamadigi durumlar hakkinda bilgi verir.

1. Motor baslamaz.

Ik olarak, agagidaki noktalar kontrol edin. Eger sorun hala devam ederse, parametreleri ilk dederlerine geri
donddriin, gerekli parametreleri tekrar ayarlayin ve yeniden kontrol edin.

Kontrol edilecek Muhtemel sebep Diizeltici eylem
yerler

Devre kesiciyi (MFB), toprak sizintisi devre kesicisini (ELB) veya manyetik

Uygun giic kaynagi voltaji uygulanmiyor. | kontaktori (MC) ACIN.

Ana devre (Islem paneli gorintiilenmiyor.) Girig voltaji disiiklG§u, giris fazi kaybi ve kablo badlantisi hatalarimi

kontrol edin.

Motor dofru sekilde badl dedil. Invertdr ve motor arasindaki kablo baglantilanim kontrol edin.
Baslatma komutu kaynadiini kontrol edin ve bir baslatma sinyali girin.

Baslatma sinyali girilmemis. PU islemi modu: RUN tusu
Harici islem modu: STF/STR sinyali

I C e lleri ve geri baslatma sinyallerinden (STF, STR) yalnizca birini ACIN.
Hem ileri hem de geri donis baslatma | ¢yp o STR sinyalleri baslangic ayaninda birlikte ACILIRSA, bir durdurma
sinyalleri (STF, STR) birlikte girilmis. komutu verilir
Giris sinyali - -

Frekans komutu kaynagim kontrol edin ve bir frekans komutu girin.

Frekans komutu sifirdir. (Frekans komutu 0 Hz oldugunda bir baslatma komutu verilirse, islem
panelindeki RUN LED'i yamip sGner.}

N MRS veya RES sinyalini KAPATIM.
%I:;?tglrjgfl:rri?ri:lgal;IETRRESS}}VEEIEK'I'IR Motar, verilen baslatma ve frekans komutlanyla baslar.
y ’ KAPATMADAN once, glvenligi saglayin.
- Yik cok adir. Yiiki azaltin.
i
Ml kilitli. Makineyi (motoru) kontrol edin.

!. L o |
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> Kullanilamayan Motor icin Diizeltici Eylemler

2. Motor anormal derecede isi Uretiyor.
Kontrol edilecek

yerler Sebep Diizeltici eylem
Motor Motor fami galigmiyor. (Toz birikmigtir.) g‘ :;?T: E;;EIII;EE:ZILE giirin
. ) ) Invertér cikis voltajini kontrol edin.
Ana devre Invertor cikis voltajl (U, V, W) dengesiz. Motorun yalitimini kontrol edin.

3. Motor ters yénde déniiyor.

Kontrol edilecek e
yerler Sebep Diizeltici eylem
Ana d U, V ve W cikis terminallerinin faz sirasi Cikis kablolaninin faz siralanm (U, V, W terminalleri} motora dogru
na gevre yanlistir. sekilde baglayin.
e Baslatma sinyalleri (ileri doniis, geri doniig) | Kablo baglantilanim kontrol edin. (ileri doniis igin STF, geri donis igin
Girig sinyali yanhs baglanmistir. STR)

4. Hiz ayardan oldukga farkl:.

Kontrol edilecek
yerler

Sebep

Frekans ayar sinyali yanhs girilmistir.

Diizeltici eylem

Girig sinyal seviyesini olgln.

Duraklama onleme iglevi, agir bir yik
nedeniyle etkinlestirilmis.

Motor

Girig sinyali Girig sinyali hatt, harici EMI tarafindan EMI've karsi, giris sinyali hatlan igin korumali kablolar kullanmak gibi
etkileniyordur. onlemler alin.
Yiik Yiiki azaltin,

Invertér ve motorun kapasitesini kontrol edin.
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Bu Béliimiin Ozeti ) 000

7. Bolimde 6grendikleriniz

« invertdr hata ekrani

 Etkinlestirilen koruyucu iglevin sifirlanmasi

« Hata gegmisini onaylama

» Kullanilamayan motor icin diizeltici eylemler

MNoktalar

Liutfen asagidaki onemli noktalari gdzden gecirin:

Invertér hata ekrani Hata meydana geldiginde invertdr kullanimim ve hata tipleri ekranlarnimi égrendiniz.

= E R TR = P G ELT L E S Etkinlestinilmis karuyucu islev icin Gg sifirlama yontemini 6grendiniz.

Hata gegmigini onaylama Gegmiste meydana gelen hatalann nasil kontrol edilecegini 6grendiniz.

Kullanilamayan motor icin diizeltici Herhangi bir anza gosteriimemesine ragmen motor baslamazsa uygulanacak dizeltici
eylemler eylemleri anladimiz.
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Son Test ) 000

Artik Invertér FREQROL Temel Bilgileri (Islem) Kursunun tiim derslerini tamamladiginiza gére, son teste girmeye
hazirsiniz. Anlatilan herhangi bir konudan emin degilseniz, litfen bu firsati o konulan incelemeye ayirin.

Bu Son Testte toplam & soru (39 6ge) vardir.

Son teste istediginiz kadar girebilirsiniz.

Test nasil skorlanir

Cevabi sectikten sonra, Cevap digmesine tikladiginizdan emin olun. Eger Cevapla diigmesine basmadan ilerlerseniz
cevabiniz kaybolacaktir. (Cevapsiz soru olarak degerlendirilir.)

Skor sonuclan
Dogru cevap sayisi, soru sayisi, dogru cevap ylzdesi ve gegme/kalma sonucu skor sayfasinda goriinecektir.

Dodru cevaplar: 1
Toplam soru: 7 Testi gecmek igin, sorularnn
%60'1na dogru cevap vermeniz
gerekir.
Yiizde oran: 14%
Devam Et ‘ ‘ incele ‘ ‘ Yeniden Dene

» Testten gtkmak icin Devam Et digmesine tiklayin.

+ Testi incelemek icin incele diigmesine tiklayin. (Dodru cevap kontrolii)
« Teste tekrar girmek icin Yeniden Dene digmesine tiklayin.
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Asagidakiler, baslatma ve frekans komutlanmin rollerini aciklar. Agiklamadaki bosluklan doldurun.

Baslatma komutu, motorun | --Select-- ¥ | kontrol eder.
Frekans komutu, motorun | --Select-- ¥ | kontrol eder.
[ --Select-- ¥ | frekansin biyOkloga ile | --Select-- ¥

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 2 ) 0o0c

Her baslatma ve frekans komutu kombinasyonu icin en uygun islem modunu segin.

Baglatma komutu kaynad Frekans komutu kaynad Islem modu

Baslatma digmesi Ayar kadram _ --Select-- bl
Baslatma digmesi Ayar kadram _ --Select-- ¥
RUN tugu Ug hiz digmeleri _ --Select-- Y|
Baslatma diigmesi Ug hiz diigmeleri . --Select-- v
RUN tusu Ayar kadram o mooelect-- ¥ |
Ayar kadram RUN tusu
Yiiksek hiz Voltmetre
Orta hiz

Disiik hiz

S

Baglatma diigmeleri )
(ileri d6nis. geri Ug hiz digmeleri
doniig)

Isletim paneli
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> Son Test 3 ) 0o0c

Asagidakiler guc kaynadinizi invertore nasil baglayacaginizi aciklar. Aciklamadaki bosluklan doldurun.

Gig girig kablosunda her zaman | --Select-- ¥ | kullanin.

Aynica, | --Select-- ¥ | " yi, gig kaynad, invertriin ana devre terminali ve kablo baglantilan arasina baglamayi

unutmayin; boylece koruyucu iglev etkinlegtirildiginde veya ¢aligan makine anzalandiginda (acil durum, durug, vb.) ,

--Select-- ¥ --Select-- ¥ igin, | --Select-- ¥ | "edondidrilebilir.

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 4 ) 0o0c

Her islev icin uygun adi secin.

Baslatma komutu Adi

Parametreleri baslangig degerlerine sifirlar. —-Select— v
Son sekiz hatayr gériintiiler. —-Select— v
Basglangig dederlerinden degistirilen parametrelen kontrol eder/degistirir. —Select— ¥
Islem panelinden ayar kadrani ve tus kullammini devre disi birakir. —Select— ¥
Hatah gikista, devreyi korumak igin invertdr gikiglanini kapatir. —Select— bl

Cevap ] ’ Geri ]




'\gy Inverter FREQROL_Basi

> Son Test 5 ) 0o0c

Asagidaki islemlerin her birini gerceklestirmek icin kullamlan islem paneli islevini secin.

Islem Islem paneli iglevi

Frekansi ve gesitli ayarlan seger. _ --Select-- Y
Son sekiz hatayl gérintiler. _ --Select-- bl
Motor galigmasin baglatir. _ --Select-- bl
Motor galigmasimi durdurur. _ --Select-- Y
Ayarlama medunu degigtirir. , --Select-- ¥
Harici ve PU iglem modlan arasinda gegig yapar. _ --Select-- ¥
Birlesik islem moduna gecgis yapar. _ --Select-- ¥
Etkinlegtirilen koruyucu islevden serbest birakir. _ --Select-- bl
Etkinlegtirilen koruyucu iglevden serbest birakir. _ --Select-- ¥
[zlenen 6geyi degigtirir _ --Select-- v |
(gikig frekansi, qikig alkarmi, gikig voltaj).

Cevap ] ’ Geri
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> Son Test 6 ) 0o0c

Parametre ayarlama modunda “Pr.125 Terminal 2 frekansi ayarn kazanc frekansi” parametresini baslangic
dedgeri olan 60 Hz'den 50 Hz'ye degistirme prosediranin aciklamasindaki bosluklan doldurun.

(1) PU islem moduna gecis yapmak igin Harici islem modunda | —-Select—- v | --Select— ¥ | basin.

(2) Parametre ayarlama moduna degistirmek igin | —Select— ¥| | —Select-— ¥ | basin.

(3) “P.0" gbrintdlenir.

(4) Parametre “P.125" se¢mek icin | —-Select— v | dondirin.

(5) “P.125"in mevcut dederini (60 Hz) gdrintdlemek igin | —-Select-- ¥ | basin.
(6) “60 Hz"den "50 Hz"ye dedistirmek igin | —-Select—- ¥ | cevirn.

(7) Ayarlanan “50 Hz" dederini girmek icin | —-Select-- ¥ | basin.

{8) Parametre degerinin degistigini gostermek icin “F" ve "50.00" doniisimlii olarak yanip sdner.

’ Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 7 ) 0o0c

Invertér cikisini kapatmak icin koruyucu islevi etkinlestiren hata tip(ler)ini secin.

O Hata mesaji
~ Uyan

~  Alarm

~ Hata

Cevap ] ’ Geri ]
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> Son Test 8

Koruyucu islevi sifirlamanin dogru yéntem(ler)ini secin.

(]

Sifirlama sinyalini 0,1 saniye igin ACIK tutun.

(]

Sifirlama sinyalini 0.1 saniye igin KAPALI tutun.

(]

Giicd kapatin ve LED kapandiktan sonra, glict tekrar agin.

— Invertdriin motor baglantisini kesin.

—  Parametre ayarlama modunda “parametre temizle"yi galigtinn.

—  Iglem paneli iizerindeki STOP/RESET tuguna basin.

—  Iglem paneli Gzerindeki RUN tusuna 2 saniye igin basin.

Cevap ] ’ Geri ]
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> Test Skoru ) 0o0c

Son Testi tamamladiniz. Sonug alaniniz su sekildedir. Son Testi
sonlandirmak icin, sonraki sayfaya ilerleyin.

Dodru cevaplar : 0
Toplam soru : 8
Yiizde orani : 0%
Devam Et ‘ ‘ Incele ‘ ‘ Yeniden Dene ‘

Testte basansiz oldunuz.




Invertér FREQROL Temel Bilgileri (Islem) Kursunu tamamladiniz.

Bu kursu aldiginiz icin tesekkir ederiz.

Umanz derslerden keyif almissinizdir ve bu kursta aldiginiz bilgiler
gelecekte faydali olur.

Bu kursu istediginiz kadar inceleyebilirsiniz.

incele | | Kapat




