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Robot C6ng nghiép

"Robot" dugc ché tao bang cdng nghé méi nhat cho

FA cho cdc nha may huéng dén tuong lai.

Su két hgp gilia hiéu suat cd ban toc dé cao, do chinh xac cao va cac cdm bién théng minh la ly tudng nhat cho céc linh vuc san
Xuat hoan chinh.

Su tuong dong cao véi cac bd diéu khién kha trinh va cac san phdm FA khac sé mang lai trdi nghiém than thién t6i uu cho ngudi

dung.

MELFFA

I Loai nut kép, nam doc Sé-ri RV-F | Loai nut kép, nam ngang Sé-ri RH-F

P
Mét su lua chon hoan hao cho cac nha may lap rap dinh hudng tuong lai Ly tudng cho nhiéu ting dung, tUr 13p rap cac bd phan nhé dén van chuyén
¢6 kha nang san xudt da sdn pham vdi s6 lugng bién thién cac vat nang va déng goi hop

Thng s6 kj thust sén pham Thang s6 kj thust sén pham
Trang 577 Trang 583
I Tran RH-3FHR Tuy chon

B6 cdm bién luc

Cung cap céc gidi phap théng minh dé lam viéc véi nhiéu (ing dung tién tién hon

L&p dat tran ban nhd, tc d6 cao, van hanh véi dé chinh xac cao! .
Thong 0 k§ thugt san pham
D& tim hiéu théng s6 ky thuat san phdm, vui long tham khao catalo riéng Trang 589

vé "Robot céng nghiép Sé-ri F".
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I Robot Cong nghiép

I Dong san pham Sé-ri RV / RH-F & Tinh nang

B Toc dé cao, dd chinh xac cao, dé bén cao

Go6p phan cai thién nang suat véi van Van hanh téc d6 cao nhanh nhat trong cac loai

hanh tan s6 cao N ’ ;
Dau ra mé men xoan cao va téc doc xoay cao nhd vao dong co phat

Nang cao hiéu suét van hanh lién tuc bang af trién néi bd va canh tay c6 d6 bén cao, két hop véi cong nghé diéu

cach ap dung cac dong ca ndi bé va ra soat khién dan déng déc ddo mang lai hiéu sut van hanh t6t nhat.

hé théng phéat hién tinh trang qua tai. C6 ' Cai thién van hanh lién tuc, gép phén giam chu ky thai gian va nang

thé lam viéc dudi chuyén dong tan sé cao. L

cao nang suat.

M6 men xodn
A

t Doéng co model mdi

-

Nhiing thay déi trong tu thé van hanh, dién
ra thudng xuyén trong qua trinh 1ap rap, co
thé dugc hoan thanh véi téc d6 nhanh
chong, tang téc dé dong truc & tay don

) ) Bong co model
cling nhu téc d6 cua truc dé. Cho phép trudc doé
thuc hién cac thay d6i tu thé van hanh &

téc do cao.

» T6c do quay (rpm)

M Cai thién hiéu suat dung cu

C6 thé tinh todn bang cac cong cu cap Ethernet bén trong

Dinh tuyén bén trong clia ddu day tay don va cac kénh ddu day

Cho phép dinh tuyén bén trong ctia cap va éng dan khi théng qua Cho phép I&p dat bén trong cho dau day va di 6ng dé két néi vdi cac

cac kénh bén trong dén dau cudi clia canh tay robot. cam bién vision.

Binh tuyén bén trong nay lam tang dién tich lam viéc ma robot c6 thé @®Dsudiytaydon @Ong @Cap Ethernet cho cam bién vision

dat dugc ma khéng can xodn va quéan day cap va dudng éng.
Diéu nay ngan can su can thiép vao cac day cap xung quanh thiét bj
va lam gidm nguy co ngat két ndi day.

Van solenoid

Cho phép dinh tuyén néi bo dau day
va kénh dau day trong canh tay 1én
dén dau truc J6.

R

Luu y: Ghi rd mét model véi Hé théng ddu day bén trong (mot model két
thuc béng '-SHxx'). Cac loai hé théng dau day bén trong dugc hé trg
6 thé khac nhau tly theo model.

se-ri RV-F

Robot ghép néi 6 truc nhé gon vdi chiéu dai canh tay t8i uu va pham vi chuyén déng réng hon phu hgp véi cac nhiém vu 13p rdp va xt ly phic tap.

Cam bién tdm nhin

+Cap1/0
& L6 din khi

I/F két ndi tin hiéu ddu vao
tay don cho mang LAN, v.v.

Pham vi can thiép rong hon

Phan than nhoé gon va thiét ké canh tay méng, cho phép mé réng khu vuc van hanh va ting cudng cong suat tai.
Céch b6 tri chiia nhiéu ting dung tir van chuyén cac bd phan co khi dé 13p rap cac bo phan dién.
Thoéng s6 ky thuat dién trd méi trudng cho phép ap dung cho nhiéu muc dich st dung ma khéng can phai xem xét dé€n méi trudng lap dat.

) W ] ) P e | e =
| e !H = % =
“1-,'"“5_“ ¥ =i v y v
- - L i
0 b L T
3 )') " 3 — s ==
£7 =) U5 JHC TR TR
Loai RV-2F RV-4F RV-4FL RV-7F RV-7FL RV-7FLL RV-13F RV-13FL RV-20F
Cong sudt téit6i 2kg 4kg 4kg 7 kg 7kg 7kg 13 kg 13 kg 20 kg
Bankinhtép<in | 504mm | 515mm | 649mm | 713mm | 908 mm 1503mm | 1094mm | 1388mm | 1094 mm
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Trang 570

B Pham vi vdn hanh réng « Tiét kiém khéng gian

Lap dat nhé gon thuc hién van hanh gan dé Robot Mé rong pham vi van hanh truc J4

St dung canh tay loai gap gép phan lam méng cac thiét bi ciia khach M& rong pham vi van hanh truc J4 cho phép thay d6i cac tu thé lién

tuc trong qua trinh l4p rap va van chuyén. Diéu nay cing giup loai bd

hang, cho phép hoan thanh cac hoat déng gan robot hon bao gid hét.

su can thiét cho cac robot di chuyén theo hudng ngugc lai trong qua
trinh van hanh.
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M& rong pham vi van hanh truc ding

Cai thién tinh linh hoat khi can nhac thiét ké b tri robot.
Cho phép strdung hiéu qua hon cac khéng gian ti€p can xung quanh toan
b6 chu vi bao gém ca phia sau.

Khoang cach di chuyén ngén han, cho phép rut ngén thai gian nghi.

May 2 ] 2

fﬁé

Déu vao

Ma& rong pham vi van hanh truc ding J1
cho phép robot tiép can tré lai

Khéa cé thé di chuyén cho truc J1

Hién truc ding c6 thé ti€p can toan bé chu vi nh& vao pham vi van hanh dugc
mé rong dang ké, cung cap nhiéu lya chon hon vdi thiét ké bé tri robot.
Pham vi di chuyén khéng can thay d6i tay don ciing dugc mé rong, cho phép
khach hang bd qua budc thay déi tay don phuc tap. Diéu nay sé loai bd
chuyén dong khéng can thiét va gidam chu ky thai gian.

se-rl RH-F

Hoan toan phu hgp véi nhiéu ting dung cé nhiéu linh vyc van hanh va cac bién thé.
Pat dugc t6c d6 cao va do chinh xéac cao véi canh tay chic chin va cong nghé diéu khién servo méi nhat.
Thich hgp cho nhiéu linh vuc tir san xuat san phdm thuc phdm va dugc phdm hang loat yéu cau van hanh téc do cao dén van hanh I3p rap yéu cau

™5 i 1h£]

™ "

Loai RH-3FH RH-6FH RH-12FH RH-20FH
Céng sgittéitéi 3kg 6kg 12'(9 20 kg
Bankinh tép<an | 350 mm ‘ 450 mm | 550 mm | 350 mm ‘ 450 mm ‘ 550 mm ‘ 700 mm ‘ 850 mm ‘ 1000 mm
Hanh trinh tryc Z 150 mm *1 200 mm /340 mm 350 mm /450 mm

*1:Théng s6 ky thuat lam sach : 120 mm
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I Robot Cong nghiép

I Giai phap Thong minh

~ 7 ” N 2 V4 ” on o
beé dap ing nhu cau cua cac ing dung tién tién hon
Bang cach st dung cdm bién vision c6 dd chinh xac cao va cdm bién luc dé kiém soat miic nang lugng clia
robot, gi¢y day da c6 thé tu dong héa cac cong viéc trudc kia khéng thé ty dong héa do c6 dé khé cao.

Tranh xung dot

@ Kiém tra d6 ph chdm cla canh
tay va tay don gitfa hai robot dé
tranh xung dot

Piéu khién luc

Piéu khién phéi hop

@ Phat hién lyc dn va trang thai luc
tai thai diém chén dé cai thién
chat lugng cong viéc

@ L3p rap cac cong viéc gén 13p

@ Hai robot phéi hgp dé van
chuyén cac vat thé dai va ning

@ Hoan thanh I3p rap van chuyén
trong khi duy tri méi quan hé vé

kho
@ HO trg 1ap trinh véi thong tin vé Viﬁ“’ gilta cac b6 phan khong c6
luc dinh

Cam bién vision

Tay don da chic nang

ba chiéu ki ! |
X . . X ’ @ SU dung mot tay may cho phép
@ XUt ly cong viéc ma khong cdn st <Vidu vé viéc st dung chiic néng trong hé théng sén xuat té diéu khién robot hoan chinh> i ly cac bé phan khac nhau
d‘;‘ng,th.iét b| nap bo phan hoic trong céc kich c& khac nhau
d6 gahldgnlf i A o - @ Gidm thay ddi thiét lap
® Sép xép va phan loai cong viec @ Chic nang nhiéu tay don dé
trong trang thai vo t6 chiic hodc van chuyén déng thai va giam
chéng chéo chu ky thai gian

Tranh xung dot

IQPlatform [Chi c6 b diéu khién loai Q]

Pé tu déng tranh xung dét giifa cac robot

Phan mém nay lién tuc gidm sat chuyén dong cuia robot, du doén xung dét trudc khi ching xay ra, va ngay lap tuc ding cac
robot. Bi€u nay tranh lam hu hai robot trong qua trinh van hanh JOG va cac van hanh ché dé tu dong. Ngoai ra, diéu nay cho
phép gidm s6 lugng cac khod lién dong can thiét dé ngan xung dot gilia cac robot.

Giam thai gian chét trong khi van hanh khéi déng

Gidm s6 lugng phuc héi gi& cong can thiét sau khi c6 xung dét do 16i van hanh lap trinh hodc khong thiét lap dugc khoa lién
dong.

Kiém tra su giao thoa béng cach st dung
robot véi mot model dang tin cdy xac dinh

Diéu khién phéi hop

IQPlatform [Chico bo diéu khién loai Q]
Diéu khién phdi hgp giira nhiéu robot

Cho phép diéu khién phéi hgp gitta nhiéu robot théng qua két néi CPU gilta cac robot. D& dang van hanh va st dung trong diéu
kién van hanh binh thudng thong qua van hanh tiing robot.

Cho phép hoan thanh céng viéc Ip dat trong
khi vén duy tri cac vi tri kep gitra cac robot.

Van chuyén phdi hop

Cho phép van chuyén cac déi tugng dai hodc nang bang cach st dung nhiéu robot kich thudc nhé thay vi cac robot I6n hon.
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Trang 570 575

I Dong San pham Bé diéu khién

B diéu khisn LOA Q

Tuong thich véi "Nén tdng iQ", bo diéu khién nay tao tich hgp lién mach gitta nhiéu bo diéu khién khac nhau tai o s& san xuat, HMI, méi trudng
ky thuat, va mang.

C&u hinh nhiéu CPU cai thién dang ké su tuong déng gilia cac thiét bj FA, cho phép thuc hién diéu khién tinh vi va quan ly théng tin nhanh
chéng va dé dang.
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Sé-ri MELSEC-Q

Chen

L
CPU Robot CPU Robot
Thiét bi dan déng i Thiét bi din déng “ —,

B diéu khién LOA D

Day la mot b diéu khién doc lap, tuong tu nhu cac loai thong thudng. Bo diéu khién robot cé thé dugc st dung nhu diéu khién tap trung dé xay dung co sé.
Céc giao dién khac nhau nhu la mét tinh nang tiéu chuén dé xay dung mét hé théng phu hgp nhat véi ting dung clia khach hang.

i
=
) é 6 B
C—

Bo diéu khién robot Bo diéu khién robot

Moi trusng nhiéu CPU

N

C4u hinh nhiéu CPU véi CPU bo diéu khién GOT (thiét b hién thi)

kha trinh va robot, Chuyén déng, va NC sé C
Bo diéu khién

cai thién dang ké su tuong déng gilia cac
thiét bi FA, cho phép thuc hién diéu khién
tinh vi va quan ly thong tin nhanh chéng

= L khatrinh
+
CPUx3bo
Chuyén déng
J

va dé dang.
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I Robot Cong nghiép

I Tinh nang cta Bo diéu khién Nén tdng iQ 80 diéu khién Loai Q 1Q st

Cai thién phan hoi thong qua giao tiép téc do cao

Chuic nang nén tang iQ

Quan ly hang loat nhiéu robot

Tang téc d6 truyén dii liéu gitia cdc CPU va lam gidm dang ké thai gian xU ly 1/0
bang céch st dung mét co s tiéu chudn téc do cao gilta nhiéu CPU.

” Giao tiép téc d6 cao

Vi du do luong: Truyén dit liéu 16
o

(c6 kiém tra khdp dit lieu)
CC-Link: 262 ms

Gitta nhiéu CPU: 63 ms

(X&p xi 4x)

Lugng dit liéu 16n

S6 lugng cac diém thiét bi gidia bo diéu khién kha trinh va robot ting Ién dén
8192 diém dau vao va 8192 diém dau ra. Diéu nay cho phép hé théng dé xi
ly cac chuong trinh I6n han, diéu khién phurc tap hon, va cac déi tugng khac
cén nhiéu diém 1/0.

S6 diém 1/0: 8192/8192

1/0 t xa: 256/256

CC-Link (4 tram, 1x): 126/126
CC-Link (4 tram, 8x): 894/894

B6 nhé dung chung

Mé& rong bé nhé dung chung

Cho phép truy cap vao cac robot trong mang bo diéu khién kha trinh tir mét may
tinh két ndi véi CPU chinh. Giup rdt ngan thoi gian tang va cai thién kha nang bao tri
déi véi cac robot trén day chuyén san xuat.

Cho phép theo déi Robot 1, Robot 2, va Robot 3 tif mét vi tri duy nhat.

Bo diéu khién kha trinh
- £ nén tang iQ

USB/RS-232/Ethernet

Cho phép truy cap dén cac
tram khac bang Ethernet hoac
giao ti€p ndi ti€p

May tinh ca nhan RT
ToolBox2 <=

CC-Link IE / CC-Link

Bo diéu khién kha trinh B6 diéu khién kha trinh Bo diéu khién kha trinh
néntangiQ néntangiQ néntangiQ

1 \;‘-—‘ | \;‘-_. 1 &
- El - El - I ]

Robot loai Q 1 Robot loai Q 2 Robot loai Q 3

Nang cao hiéu qua clia hoat ddng bao tri va giam sét tai chd bang cach st dung mét GOT (thiét bj hién thi) lam Giao dién gitta Ngudi va May (HMI).

<anh chup man hinh GOT>

W) R ) o [ oo B AT Y] BB ] ] o
[Rotat 1P L_s/Hand Ooers. onl [Fobot, Surrent Pos

fani tor ]
€

=== . )
- _- ) &=
@it @H Ere OL Sre @ Gxlim D] e
-0 - B R (| _ste ) _ste )

Man hinh bang pa nen van hanh Man hinh van hanh tay don/téc do cham Man hinh gidm sat vi tri hién tai

Cho phép diéu khién robot tir GOT tham chi khéng can hop 1ap trinh.

NIV K

AT N e e WAL

o [ R oo [ IPAY ) TRotot Manuzl vend1
‘K [¥c ntenance “crecast 1/2] hext

Detal of [ Fetters Secrarce
Fanctions/Ogerations (Cotiole
Sattery Exchage
(Rabot Arr)

Carrent

c. T Mo, et
Feaack 15

lomand |

P Trosle Shastig

_co-troler Setwn || origin e-tina
Faoot Am Setus ||
oot STOP : o S0P ) Mainkew)
Man hinh gidm sat hé s6 téi va gi trj dong dién u bao bao tri Menu hién thi video/tha céng

Dt liéu vi tri robot hién tai, théng tin 16i, va cdc muc khac cé thé dugc hién thi mét cach dé dang trén GOT.

Théng tin robot bén trong
@L5i, bién s6, va thong tin chuong trinh
@Thong tin bao tri (Dung lugng pin con lai, tudi tho ma, v.v.)

K&t n6i GOT (chiic ndng trong sudt)

@Trang thai robot (Téc d6 dong dién, vi tri hién tai, v.v.)
@D liéu servo (Hé s tai, gia tri dong dién, v.v.)

Chuic ndng thuc hién truc tiép cho cac bo diéu khién kha trinh

Chuong trinh va cac tham s6 c6 thé dugc chinh sta tir giao dién USB & phia trugc
clia GOT bang céch st dung chiic nang trong sudt dé cai thién kha nang van hanh.
(Cho Sé-ri GOT1000 + Sé-ri 2000)

Van hanh céng cu ky thuat

dugc thuc hién tur giao dién
USB & mat trudc ctia GOT

May tinh ca nhan va
GOT dugc két néi
bang mot cap USB
hoac cép RS232

Moi truang ky thuat

Céc chitc ndng sao luu/khéi phuc GOT (Buigc hé trg trén GT14, GT15 va GT16)

Dt liéu robot trén GOT c6 thé dugc sao luu va khéi phuc tir thé CF hoic thé
nh& USB. Khong can may tinh ca nhan.

Diéu nay gilp ngdn mat dit liéu do hét pin / hdng pin hodc héng robot.

Dt liéu ¢6 thé dugc luu sau khi thuc hién cac nhiém vu bdo tri dinh ky hodc
khi c6 cac 16i bat ngd xay ra. Cai thién dang ké kha ning phuc vu.

Sao luu

Thé CF
Khoi phuc

Robot c6 thé dugc kiém soat dé dang bang cach sir dung ngén ngii bo diéu khién
kha trinh. Van hanh hé théng cé thé dugc kiém soat bang cach sit dung mét bod
diéu khién kha trinh. Diéu nay cho phép van hanh b diéu khién kha trinh dé x
ly lam thay d&i théng s ky thuat hé théng va khic phuc su 8 truc tiép.

[Théng tin chi tiét ctia cac van hanh diéu khién dugc hd tro]

- --= Chi tiét

Van hanh - Chuyén déng noi suy-két hop
- Chuyén dong noi suy-tuyén tinh

Piéu khién - Qué dap tng xac dinh
chuyén -Thiét lap gia téc/
dong giam téc xac dinh
-Téc d6 xac dinh
-Thiét 1ap c6ng cu
[ ie= B - Chuyén dong phu trg xac dinh
chuong trinh trinh ty - Md&/ddng tay don

dung bét ky chuong

trinh robot nao!!

Bo diéu khién kha trinh
+
5§ 1énh CPU Robot
56 diém dén |
W v
Tuy chon xac dinh ol
Bo nhd duing chung &

Robot
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I Thong s6 ky thuat RV-2F/4F/Pham vi Van hanh

BKich thudc Bén ngoai/Sc dé Pham vi Van hanh o)

o
WRV-2F o

o

-+
Krjéng gian chuyén 8

Khong gian chuyén £00ng/6E1Em I, Gidi han xudng ctay
dong & diém P Biém diéu khién 5046 504,6 S $5H7, sbu 8 =)
(diém R) Q
Gidi han xuéng cé tay

>

/ 2 Q
| 4t cat :

3 o ChitiétGiao dién Cokhi

& EE g  Chit&GhodinColh -
A5 }'1 ’Q‘v? ° b >

& IR XX 8 : w o

‘\‘“ii""é‘q B = D)
\ \&”’Q g 25 bslers]  Lokpastao
" ’0" a B& mat tham chiéu l3p )
iém \”” 8 dat) ma || LU &
\\ X | : 1 T} g
E RE| - g
== Lo |

Mat cat phia trén

MThéng sé ky thuat

a8 | RVFB) RV-4F(M)(C) RVAFLIM)(C)

B
Mit cat bén

Mt cét B
So dé Mt Sau (Chi tiét Kich thudc Lap dat)

Budp 1e0H
/8nyy £ 05 Buoy |

Théng s6 ky thuat Méi trusng Tiéu chudn | Tiéu chudn/ Suong dau/ Sach
Muc d6 bao vé IP30 ‘ IP40 (tiéu chuan)/ IP67 (suong dau) *1/1S0 loai 3 *7
Lép dat Loai san, loai tran, (loai gén tudng *2) i
C4u tao Loai nut kép, ndm doc =
Bac tu do 6
Hé théng dan dong *9 ( Jzﬂgn\?ai(;;sfgi’z:fnh) Pong cd servo AC —
Phuaong phap phat hién vi tri B6 méa hda tuyét doi é g
Cong suat tai t6i da kg T6i da 3 (Pinh muc 2) *8 T6i da 4 (Dinh muic 4) *8 = g
Chiéu dai canh tay [ Canh tay NO1 mm 230 + 270 240 + 270 [ 245 + 300 2 §
Ban kinh tiép can téi da mm 504 515 \ 649 o>
J1 480 (+240)
J2 240 (-120 dén +120) ‘ =
e s J3 N 160 (-0 dén +160) 161 (-0 dén +161) 164 (-0 dén +164) =
Pham vi van hanh % do 400 (£200) _%
J5 240 (120 dén +120) i
J6 720 (-360 dén +360)
J1 300 450 420
J2 150 450 336
o J3 A 300 300 250
Toc d6 t6i da 4 do/giay 250 540 540
J5 450 623 623
J6 720 720 720
T6c d6 téng hop téi da *3 mm/gidy 4955 9027 9048
Chu ky thoi gian *4 gidy 0,6 0,36 0,36
Kha néng lap lai vi tri mm +0,02
Nhiét d6 méi trudng °C 0 dén 40
Khéi lugng kg 19 39 41
J4 4,17 6,66
M6 men cho phép J5 Nm 417 6,66
J6 2,45 3,96
iy 14 0,18 0.2
Luqng quan tinh cho 5 kgm? 018 02
phép
J6 0,04 0,1
R e e e a Tay don: 8 diém dau vao/8 diém dau ra
BPau day cong cu Taycd,on:,4 d]?m dau VaO/‘4 diém f’au a Cap tii,\ hiéu cho tay don da nang va cdm bién
ap tin hiéu cho tay don da nang LAN X 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *5
Ong khi nén coéng cu d4x4 Socap: p6x2 Thu cap: ¢4 x 8, ¢4 x 4 (ti phan dé€ dén céng tay)
Cap may 5 m (dau néi trén ca hai dau)
B6 diéu khién dugc két néi CR750, CR751

*1:Vui long lién hé dai ly Mitsubishi Electric vi dién trd méi trudng c6 thé khéng dugc bao dam tuy thudc vao déc diém ctia ddu ma ban st dung.
S& can phai thanh loc khi tir cac tuyén 6ng. D& biét chi tiét, tham khao bang thong sé ky thuat.
*2:Théng s6 ky thuat gan tudng la thong sé ky thudt tuy chinh c6 pham vi van hanh cta truc J1 bi gi6i han.

*3: Day la gié tri & bé mat clia giao dién co khi khi tit ca cac truc hop lai.

*4: Chu ky théi gian dua trén chuyén dong IUi-va-tién trén mot khodng cach 25 mm theo chiéu doc va khodng céch 300 mm theo chiéu ngang khi tai la 1 kg.
*5: Cling €6 thé dugc st dung nhu mét dudng du phong (0,2 mm vuéng, cap 4 cép) cho model théng thudng.

*6: Chon mét trong hai bo diéu khién phu hgp véi ting dung clia ban. CR751-D: Loai déc 1ap, CR751-Q: Loai tuong thich véi nén tang iQ.

*7: Duy tri c&p d6 lam sach phu thuéc vao cac diéu kién ctia dong chay ha luu 0,3 m/gidy trong phong sach va hut nap robot bén trong. Bo néi ¢8-mm dé hut nap dugc cung cdp & mét sau clia phan dé.
*8: Cong suat tai t6i da thé hién tai trong t&i da khi giao dién co khi huédng xudng (+10° theo phuong vuéng géc).

*9: Model tiéu chudn khéng c6 phanh trén truc J1, J4, hoic J6. C nhiéu model cé sdn véi hé théng phanh cho tat ca cac truc. (RV-2FB)
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Thong s6 ky thuat RV-2F/4F/Pham vi Van hanh

<

Q.
@-
L
(@)
c
(@)
c
<Q
9
whd
®
Q
®)
oc

WRV-4F

Mat cat ngang

Khéng gian chuyén
déng & diém P Cho théng s6 ky thuat déu day tay
- don va di 6ng bén trong (-SH**)

\an xudng c6 tay

Gidihan pham vi vén hanh

Biém diéu khién (diém R) i ()
& 9 T
3 (241) thongsd jthgt-SH* .
170 M
un
i
& )
gt a3 Matc3tA
dongddén? ¢ Pham vi van hanh Chi tiét Giao dién Co khi
3 cho méi truc:
2 J1:£240°
N 2 12:4120° 2
“ B 13:0°dén 161° 2
14::4200° 2
J5:£120° S
J6:4360° £
IR, 5 J6khisidung £
Ranh gidi dac biét S thong s6 kj thuat 5
Khéng gian xuéng c8 tay H: +200° Eoln 102
bao tri (*4) Mat cit ben 2T (& (160) L6 1ép dat4-99
. i . Bé& mat tham chiéu l3p 80 | 80
Mat cat phia trén dat) Rz25
o N =N
g gl N -
3
- I
= sl LB
£ 8 2% o, | =
25 ’ K0
=38 BRV-4FL ="
a2 (200)
=ZaE Khong gian chuyén Cho théng s6 ky thuat dau day tay
S dong & diém P don va di ng bén trong (-SH*) Gidi han pham vi van Mat cat B
hanh cho phia sau (*2) Ve Py
Gi6i han xuéng c6 tay 6487 648.7 Sod8 st SalChitietkich

thudc Lap dat)

Diém diéu khién (diém R)

Biém diéu khién (dém R) cho

thong s kj thugt SH*

~
Khéng gian chuyén

dong gdiémP_—1
el

Pham vi van hanh
cho méi truc:
11:4£240°
12:£120°
J3:0° dén 164°
14:+200°
15:4£120°
J6:£360°
o J6 khi st dung
X&p xi 100 thong s6 ky thuat
+200°

L _ = SH:
Khong gian Ranh gi6i dac biét o
bao tr (*4) xubng c6 tay B

Mét cat bén

998,7

Se-ri
F RH

o
14,7
490

140

Bo diéu khién
Loai Q/Loai D

Mt cat phia trén

[LUUY]

*1. Pham vi van hanh truc J2 khi-35°< J1 < +115° bi gidi han trong -113° < J2 < +120°.

2. Pham vi van hanh truc J2 khi -35°< J1 < +110° bi gi6i han trong -114° < J2 < +120°.

*3. Hay chéc chan dé dd khong gian mé& cho cac két ndi cap gitia cac thiét bi.

*4, Hay chac chan dé du khong gian md dé thao va gan nép trong khi thuc hién béo tri.

*5. Ghi ré chiéu dai khdp ren 1a 7,5 dén 8 mm.

*6.D6 sau clia phan $40 mm Ia 3,5 mm cho model Lam sach/Suong va 6 mm cho Model tiéu chuan.

Tuy chon

MThong s6 ky thuat dau day bén trong (ngoai trir RV-2F) (*1)

Loai (Thiét bi

: -SHO1 -SH02 SHO3 -SH04 -SHO5 :
Ong khi nén céng cu ¢4 (x4/x2) O (x4) — — O (x2) O (x2) .
Tay don: Dau vao 8 diém o o — (@) @) Cam bién Iuc
C3m bién vision (*2) — O O — (e} )
3m bié _ " Chimot o o _
Cam bién luc o ! trong hai

Tay may — | thiét b ] — — ﬁ
*1) Pham vi van hanh truc J6 la £200d6; muc bao vé: IP40
*2) Thuc hién xac nhan bang cach két ni va van hanh cap cam bién vision bén trong véi In-Sight EZ ctia Cognex. Cam bién vision

Cép bo diéu hgp

RV-4FLC-1D-SHO1
Cau tric robot;’_ I Thiét bi cu thé S§

RV: Loai nl]i kep, ”é'?" doc SHxx: Thong s6 ky thuat ddu day bén trong
Céng suat tai toi da

22kg Loai bo diéu khién
4:4kg D: CR750-D 1D: CR751-D
Q: CR750-Q 1Q: CR751-Q

Sé-ri

F:Sé-riF Théng sé ky thuat méi truong
Chiéu dai canh tay Trong: Thong s6 ky thuét tiéu chuén
Tréng: Canh tay tiéu chudn M: Théng sé ky thuat suong dau

L: Canh tay dai C:Théng s6 ky thuat lam sach
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Trang 570

I Théng sé ky thuat RV-7F/Pham vi van hanh

BKich thudc Bén ngoai/Sc dé Pham vi Van hanh

| | O
RV-7F Tuong tu véi RV-7F/7FL/7FLL

Cho théng s6 ky thuat déu day tay
don va di 6ng bén trong (-SH**)

X
o
(on
o
=
N
(e}
=
«Q
=
«Q
-

2 Gidi han xudng c6 tay 7134 7134
<0 Biém diéu khién (diém R) 125
Khong gian chuyén < @8 Pidm diéu khién (dié 83 370 Mat cat A
dong & diém P chothong s6 k thudt -SH** | ~ Chi tiét Giao dién Co khi
Khonggian < APy —->‘ > -\a x& =~
0 o e
chuyéndong = N £  Tuong ty véi -M>
JodEme ) TSS9 | 2 Phamvivan hanh 2 RV-7F/7FL
I ot LN TN | 7 shomdine : ©
1] \ ! 7\§ o P, £
F 15°dén 125° =
g 3 |a
= < L ~F dén 156° Eo |y 1245
I i T i e
Xapxi 100 = jg: f;ﬁgi Bé mat tham chiéuldp | |102,5 11025 L8 1ép it 4-69
pa— : £ dat AR
Khong gian = 16 khi sit dung 2 Rz25 —
bao tri (*2) Ranh gi6i dac biét B e e 3 thong s6 ky thuat 0 "y
xuéng c6 tay Mat cat bén 9 SH: +£200° . X N
a g -
2
Mt cét phia trén Jala ~
282
=
=
i S
2457 ga
oy Mit cit B i 8.
LUy - —— PP 2=
1. Hay chéc chén dé di khong gian mé cho céc két néi cép gidia cac thit bi. 50 d6 Mat Sau (Chi tiét Kich thudc Lap dat) g3
*2. Hay chéc chin dé dd khong gian m& dé thao va gan nap trong khi thuc hién bao tri. =
#3. Ghi 16 chiéu dai khdp ren 13 7,5 dén 8 mm. =

*4.D0 sau clia phan $40-mm 12 3,5 mm cho model Lam sach/Suang va 6 mm cho Model tiéu chuén.

WThong s6 ky thuat
[ loai | B0 | RV-7F(V)(©) RV-7FL(V)(O) RV-7FLL(V)(C)

HY 4
H-9S

Loai may Tiéu chuén/ Suong dau/ Sach
Muic d6 bao vé 1P40 (tiéu chuan)/ IP67 (suang dau) *1/1S0 loai 3 *7
Lap dat Loai san, loai tran, (loai gén tudng *2)
Cautao Loai nut kép, ndm doc 5w
Bac ty do 6 = g
Hé théng dan déng Dong ca servo AC 9 o
Phuang phap phat hién vi tri B6 ma héa tuyét déi .§ E
Cong suat tai tdi da kg T6i da: 7 (Dinh muc: 7) o3
Chiéu dai canh tay [ Canh tay NO1 mm 340 + 370 [ 435 + 470 565 + 805
Ban kinh tiép can téi da mm 713 \ 908 1503 i
J1 480 (+240) 380 (+190) =3
J2 240 (-115 dén +125) 240 (-100 dén +130) 240 (-90 dén +150) _%
A s J3 . 156 (-0 dén +156) ‘ 162 (-0 dén +162) 167,5 (-10 dén +157,5) =
Pham vi van hanh m do 400 (£200)
J5 240 (-120 dén +120)
J6 720 (+360)
J1 360 288 234
J2 401 321 164
o J3 A 450 360 219
Toc do t6i da 4 do/giay 337 375
J5 450
J6 720
T6c d6 téng hop téi da *3 mm/gidy 11064 ‘ 10977 15300
Chu ky thai gian *4 gidy 0,32 \ 0,35 0,63
Kha néng lap lai vi tri mm +0,02 +0,06
Nhiét d6 méi trudng °C 0 dén 40
Khéi lugng kg 65 67 130
J4 16,2
M6 men cho phép J5 Nm 16,2
J6 6,86
- 14 0,45
Lugng quan tinh 5 kgm? 0,45
cho phép
J6 0,10
Tay don: Dau vao 8 diém/Dau ra 8 diém (t6ng cong 20 chéan)
Dau day cong cu Cép tin hiéu néi ti€p cho I/0 song song (2 chan + dong dién 2 chan)
LAN X 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *5
« PP SO Cap:¢6x2 Thircdp: ¢p4x 8, p4x 4 SoCap:¢p6x2 Thircdp: 94 x 8,
g LT men e @ ’?n? phan dé dén ?ér?g tay)(p 04 xp4szdi 6 tay kérr?tlfeo)
Cap may 5 m (dau ndi trén ca hai dau) 7 m (dau ndi trén ca hai dau)
B6 diéu khién duoc két ndi CR750, CR751

*1:Vui long lién hé dai ly Mitsubishi Electric vi dién trd méi trudng c6 thé khong dugc bao dam tly thudc vao dac diém clia ddu ma ban st dung.
*2:Théng s6 ky thuat gan tudng |a thong sé ky thudt tuy chinh c6 pham vi van hanh cta truc J1 bj gi6i han.

*3: Day la gi tri & bé mat clia giao dién co khi khi tét c cac truc hop lai.

*4: Chu ky thai gian dua trén chuyén dong IUi-va-tién trén mot khodng cach 25 mm theo chiéu doc va khodng céch 300 mm theo chiéu ngang khi tai la 1 kg.
*5: Cling ¢6 thé dugc sir dung nhu mét dudng du phong (0,13 mm vuéng, cép 4 cip) cho model théng thudng. Cung cp vao tan bén trong clia canh tay.

*6: Chon mét trong hai b diéu khién phii hop véi ting dung cta ban.

*7: Duy tri cap d6 lam sach phu thudc vao cac diéu kién ctia dong chay ha luu 0,3 m/gidy trong phong sach va hut nap robot bén trong. Bé néi ¢8-mm dé hut nap dugc cung cap & mét sau clia phan dé.
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S

Bo diéu khién
Loai Q/Loai D

Tuy chon

Robot Cong nghiép

Théng so ky thuat RV-7F/Pham vi van hanh

WRV-7FL

X

n a N
Khéng gian chuyén
déng & diém P

Diém diéu khién (diém R)

Cho théng s6 ky thuat dédu day tay
don va di 6ng bén trong (-SH**)

Giéi han xuéng 6 tay

907,7 907,7

Pham vivan hanh
cho méi truc:
J1: £240°
J2:-110° dén 130°
J3:0° dén 162°
J4:+200°
J5:+120°
J6: £360°

J6 khi st dung

théng s6 ky thuat

Biém diéu khién (diém R) S
chothong 5 j thust-SH* S
Kho A'D é \
ong gian ~ a
chuyén dong \| B Chuyén dung cho RV-7FLL
diémP N o
2T \ ~
I g E
L g 2
3 Ll £
Q £
- £
Khong gian o b=
2 & € o|n 250
Mat cét phia trén LR ” Mai khoan ¢ B|Y 72
- e 20807 = OS5
Ranh gidi dac biet o L0847 o Lo 18p dat 4-014
xudng c6 tay RS (B& mat tham chiéu l&p 0
Mat cét bén dat) Ra25 I
e h
o
g 98T 2
& R
0
< +
Cho théng s6 ky thuat dau day tay 300
BRV-7FLL -190° don va di 6ng bén trong (-SH*) ——
;p/ at cat
< 125 s ich thudc Lép dat)
Ranh gigi dic biét xuéng cé tay T
85 805
Khéng gian
huyén do
S Diém diéu khién (diém R) |
Diém diéu khién (diém R)
cho théng s6 ky thuat -SH** S R
- 1
X \ ] .
0
= A = -
£ 0 5 0
z & - N \ % =
2 Khéng gian 8 </ /L ° 2
% - chuyén don: DiémP $ /S 15750 8 ~
7 oMl | e L i,
? - - wn
0% . AN o —
13724 7 = ) =g
// \ Q
o2 S i |
o 7
3 / 2
- , 0 a
[16i ﬂ{éu:430
Khéng gian dé két
973,7 399 12426 ndi cép (1)
529 130
M3t cét phia trén Gi6i han pham vi van hanh Pham vi van hanh
LR cho mit trudc/mat sau (*6) Ay cho mdi truc:
S J1:£190°
M3t cat bén 12:-90° dén 150°

[LuuyY]

*1. Hay chic chan dé d khong gian md cho céc két néi cap gitra cac thiét bi.

2. Hay chc chén dé du khéng gian mé dé théo va gén ndp trong khi thuc hién béo tri.
*3. Ghi ré chiéu dai khép ren la 7,5 dén 8 mm.

4,

5. Gidi

6 sau cho bd phan ¢40 1a 3,5 mm (model Suong dau/lam sach), 6 mm (model Tiéu chuan), hodc 6,5 mm (cac model -SH**).
i han pham vi van hanh cho phan phia truéc: Khi géc ctia truc J1 trong pham vi +145° < J1 < +215° hodc -145° < J1 < -215°, pham vi van hanh ctia truc J2 b gi6i han trong khoang -110° < J2 < +120°.

*6. Gi6i han pham vi van hanh cho phén phia truéc: Khi géc ctia truc J1 trong pham vi J1 = +120° hogc J1 < -120° pham vi van hanh cla truc J2 bj gii han trong khodng -90° < J2 < +130°.

WThong s6 ky thuat dau day bén trong (*1)

Budng 6ng n

san sang b may -SH04 | -SHO5
Ong khinén cong cu 94 | O (x4) — — O(x2) | O(x2)
Tay don: Pau vao 8 diém (@) O — O @)
Cam bién vision (*2) — ©] [©] — o
Cam bién luc — O O O —
Tay méy — | (Chimdt trong hai thiét bj) O — —

*1) Pham vi van hanh truc J6 1a +200d6; muc bao vé: IP40
*2) Thuc hién xac nhan béng cach két néi va van hanh cap cam bién vision bén trong vdi In-Sight EZ
ctia Cognex.

Cap dau day bén trong

&

Cam bién lyc

@

Cam bién vision

Cép bo diéu hap

J3:-10°dén 157,5°
4

.J5 khi st dung
thong s6 ky thudt
SH: +200°

RV-7FLLC-1D-SHO1

Cau truc robot

RV: Loai nut kép, nam doc
Cong suat tai toi da
7:7kg

Sé-ri
F:Sé-riF

Thiét bi cu thé Sé
SHxx: Thong s6 ky thuét du day bén trong

— Loai bé diéu khién

D: CR750-D
Q: CR750-Q
1D: CR751-D
1Q: CR751-Q

Chiéu dai canh tay
Tréng: Canh tay tiéu chuan
L : Cénh tay dai
LL: Cénh tay siéu dai

Théng s6 ky thuat méi trudng

Tréng : Théng s6 ky thuat tiéu chuan
M :Théng s6 ky thuat suong dau
C :Théng s6 ky thuat lam sach
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I Théng sé ky thuat RV-13F/20F/Pham vi Van hanh

BKich thudc Bén ngoai/Sc dé Pham vi Van hanh

Chothéng s6kj thuit ddu day tay don va i éng bén trong (SH*)

WRV-13F P ——— . . . o
Ranhgld{dacbletxuong <6 tay BO phan dung Chung U
&, Diém diéu khién (diém R) : : o
%, Biém diéu Khién (diém R)cho 150 5 Aoi7suB -,
Khong gian S thong s6 ky thust -SH#* X1, | 550 Vit 4-M6, séu 8 (*4)
chuyén dong & $25H7, s4u 10 n
| — $25H7,58u6
M \ (Thongs8 kf thuat SH) °>
N 8 $50H8, s4u 6,5
a I o ($50H8, sau 8 >
AD 3 S o Bt MitcstA  (Thong s ky thuat SH)
oidme/ &/8 o 15\ o g shomee Chi i€t Gizo dién Cokhi Q
Khéng gian 5 i | 7| J2:-90° dén 150° :
chuyén déng o J3:-10° dén 157,5° o
&diém P 2803 - o 14:+200° = ‘.Q
5 @ 15:+120° @
o . 16:£360° 5
3 “// i J6 khi sif dung E 2-.
& ( o o  thongséky 2
. = ] thuat SH: 2007 z D>
L250] 28y 250 c
Gigi han pham vi van hanh 2425 Toithiu430| Khéng gian dé két Miikhoan 2-68H7 & [155 _ L6 14p
cho mattru6c/matsau (1) |~ 6536|2803 8338 O B& mat tham GRS
o~ \130 chiéu lap Ra25 FTS'O
MRV-13FL M3t cét phia trén B dat) &im +
M3t cit bén =) 7 <\
2 -190° Cho thong s6 ky thust déu day tay don va di 6ng bé (SH™) ) mFE =
2, g 56 ky thuat dau déy tay don va di 6ng bén trong (-SH**) " N Z
& Ranh gidi dic biét xudng c8 tay “iso_ Ley 4]
Khong gian Biém diéu khién (diém ) Z 520 300
chuyén dong & Diém diéu khién (diém R) cho Mét cit B —
diémP thong s6 ky thuat -SH** S0 d6 Mat Sau (Chi tiét Kich s
1 ! thude Lap dat) T3
- S 8 = 8.
AD & , &z
@ Khéng gian . | a ;:L
A 2 chuyén dong 8 &
22 = &diémP | T| Phamyvivanhanh
€ v—,egezezézlzzzzzgﬁ B = cho méi truc:
g 111 e
N 13:-10° dén 157,5°
\\\‘ J4:£200°
s 15:%120°
g 16:£360°
= <|  J6khisirdung
= théng s6 ky thuat
= SH: £200°
Mat cét phia trén 930,5 3276 11281 Khéng gian dé két iy
—— = L < ndi cap (*3) = 0
Gidi han pham vi van hanh fas 130 I =
cho mat trudc/mat sau (*2) B
Mét ct bén RV-13FL
[LUUY]
*1: Gii han pham vi van hanh cho céc phan bén canh va phia trudc: Khi géc ciia truc J1 trong pham vi J1 > +120° hoic J1 <-130°, pham vi van hanh ctia truc J2 bi giéi han trong khodng -90° < J2 < +130°. =
*2: Gi6i han pham vi van hanh cho phén phia truéc: Khi géc cia truc J1 trong pham viJ1 = +130° hodc J1 < -140° pham vi van hanh clia truc J2 bi gidi han trong khodng -90° < J2 < +130°. o .5
*3; Hay chéc chan dé d khong gian mé cho cac két ndi cap giia cac thiét bi. 0
*4: Ghi 16 chiéu dai khdp ren 12 10 dén 9 mm. o
=t
A o A 8=
MThong s6 ky thuat o3
 _____loai | B85 | RV-13F(M)(Q) RV-13FL(M)(C) RV-20F(M)(O)
Loai may Tiéu chudn/ Suong dau/ Sach i
Muic d6 bao vé 1P40 (tiéu chuan)/ IP67 (sudng dau) *1/1S0 loai 3 *7 =
Lép dat Loai san, loai tran, (loai gén tudng *2) a8
Cau tao Loai nut kép, ndm doc S
Bac tudo 6
Hé théng dan dong Déng ca servo AC
Phuong phap phat hién vi tri Bo ma héda tuyét déi
Cong suat tai t6i da kg T6i da: 13 (Binh muc: 12) *8 T6i da: 20 (Binh muc: 15) *8
Chiéu dai canh tay [ Canh tay NO1 mm 410+ 550 [ 565 + 690 410+ 550
Ban kinh tiép can t6i da mm 1094 | 1388 1094
N 380(+190)
J2 240 (-90 dén +150)
PPN 3 N 167,5 (-10 dén +157,5)
Pham vi van hanh 1 do 400 (200)
J5 240 (-120 dén +120)
J6 720 (+360)
N 290 234 110
J2 234 164 110
o J3 PN 312 219 110
Toc do toi da 4 do/giay 375 375 124
J5 375 375 125
J6 720 720 360
T8¢ d6 téng hop t8i da *3 mm/gidy 10450 9700 4200
Chu ky thai gian *4 gidy 0,53 0,68 0,70
Kha nang Iap lai vi tri mm +0,05
Nhiét d6 moi truong °C 0 dén 40
Khdi lugng kg 120 [ 130 120
J4 193 49,0
M6 men cho phép J5 Nm 193 49,0
J6 11 11
i e J4 0,47 1,40
LL;céng quan tinh cho 5 kgm? 047 140
A 16 0,14 0,14
Tay don: Dau vao 8 diém/D4u ra 8 diém (t6ng cong 20 chan) Tay don:Dau vao 8 diém/Dau ra 8 diém (t6ng cong 20 chén)
Pau day cong cu Cap tin hiéu ndi tiép cho I/0 song song (2 chan + dong dién 2 chéan) Céptin higu nditiép cho1/0 song song (2 chan + dong dién 2 chan)
LAN X 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *5 LANX 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *5
Ong khi nén cong cu SO Cap: 96 x 2 Thur c8p: ¢4 x 8, ¢4 x 4 (V6i ¢ tay kém theo)
Cap may 7 m (dau ndi trén ca hai dau)
Bo diéu khién dugc két néi *6 CR750, CR751
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Tuy chon

Robot Cong nghiép

Thoéng so ky thuat RV-13F/20F/Pham vi Van hanh

MRV-20F Cho théng 56 ky thuat ddu day tay don va di 6ng bén trong (-SH*)
Ranh gidi dac biét xuéng cé tay 150
Diém diéu khién (diém R) 97 550
&diém P Diém diéu khién (diém R)
cho théng s6 ky thuat -SH** ol
N ~ N
3|
N
A E> 2 -
3
Diém - D ) o|
~ S o)
L/ Zse E 5
A g 5
Khéng gian £y
chuyén dong
& diém P 2803
g
® \ —
Y
o &
<
&
S _ b
S 1 - <
250 |_|
o Khéng gian dé két
(idi han pham vivin hanh 2425 T6i thiéu: 430, nGi cap (*2)
cho mét tru6c/mit sau (*1)
—_— 683,6 2803 8338
Pham vi van hanh
r \130 cho méi truc:
B J1:£190°
o . . J2:-90° dén 150°
Mt cét phia trén = Mat cit bén J3:-10° dén 157,5°
2 14:+200°
£ J5:+120°
2 J6: £360°
B |n J6 khi stt dung
Maikhoan £z |} 250 théng s6 ky thuat
< 96H7, sau 8 2-08H7 28 & [ G
B& m3t tham chiéu l4p 100 - L5 3p dat4-¢ 14
dit)
(25H7, 584 10 Rz25 F
= p25H7,53u6 (thon: I S Ea
1= id
o A5/
2 L - E
ong s ~
6 J’Yhugt B 5
Mat cit A ) | +
Chitiét Giao dién Co khi R
300
Mat catB
So d6 Mt Sau (Chi tiét Kich thudc Lap dat)
[LUUY]
*1: Gi6i han pham vi van hanh cho cac phan bén canh va phia truéc: Khi géc cta truc J1 trong pham vi J1 > +120° hodc J1 <130, pham vi
van hanh cta truc J2 bi gi6i han trong khodng -90° < J2 < +130°.
*2: Hay chéc chdn dé du khéng gian mé cho cac két ndi cap gitra cac thiét bi.
*3: Ghi 15 chiéu dai khop ren la 10 dén 9 mm.
BThéng s6 ky thuat dau day bén trong (*1)
a - Cap déu day bén trong
" ]
Gng khi nén cong cu ¢4 O (x4) — — 0(x2) 0 (x2) & __ A
Tay don: Dau vao 8 diém o (@) — O o Cam bién Iyc
Cam bién vision (*2) — O O — O
Cam bién luc — O ¢} O —
Tay may — (Chi mét trong hai thiét bi) O — — ﬁ

*1) Pham vi van hanh truc J6 la £200d6; muc bao vé: IP40

*2) Thyc hién xac nhan bang cach két ndi va van hanh cap cam bién vision bén trong véi In-Sight EZ cia Cognex. Cam bién vision

Cép bo diéu hop

RV-20FLC-1D-SHO1
Cau truc robot — I I— Thiét bi cu thé S§

RV: Loai nit kép, nam doc SHxx: Thong s6 ky thuat dau day bén trong
Cdng suat tai toi da . .
13:13 kg Loai bo diéu khién

20:20 kg D: CR750-D 1D: CR751-D
Q: CR750-Q 1Q: CR751-Q

Sé-ri
F:SériF Théng sé ky thuat méi truong
Chiéu dai canh tay Tréng: Théng s6 ky thuat tiéu chuan
Trong: Canh tay tiéu chuan M: Théng s6 ky thuat suong dau

L : Canh tay dai C:Théng sé ky thuat lam sach

*1: Vui long lién hé dai ly Mitsubishi Electric vi dién tré méi truding c6 thé khéng dugc bao dam tuy thuc vao dac diém clia dau ma ban st dung.

*2:Thong s6 ky thuat gan tudng la théng sé ky thudt tuy chinh 6 pham vi van hanh cta truc J1 bi gidi han.

*3: Dy |a gié tri & bé mat ctia giao dién co khi khi t4t ca cac truc hop lai.

*4: Chu ky thai gian dua trén chuyén déng Iui va tién trén mét khodng cach 25 mm theo chiéu doc va khodng cach 300 mm theo chiéu ngang khi tai la 5 kg.

*5: Cling ¢6 thé dugc sit dung nhu mét duding du phong (0,13 mm vudng, cép 4 cip) cho model théng thudng. Cung cap vao tan bén trong clia canh tay.

*6: Chon mét trong hai b diéu khién phti hgp véi ting dung clia ban.

*7: Duy tri cap d6 lam sach phu thudc vao cac diéu kién clia dong chay ha luu 0,3 m/gidy trong phong sach va hit nap robot bén trong. Bé néi $8-mm dé hut nap dugc cung cdp & mét sau clia phan dé.
*8: CoNg sudt tai toi da thé hién tai trong téi da khi giao dién co khi huéng xudng (+10° theo phuong vuéng géc).
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I RH-3F/6F/12F/20F/Pham vi Van hanh

BKich thuéc Bén ngoai/Sc d6 Pham vi Van hanh o)
Tiét dién X-X
{Chi tiét Kich thudc Lip d3)
Tiétdién X-X ﬁ f I
(Chi tiét Kich k3
thuéc Lép dat) g n
H (Tl chudn
20s £ b o>
(15 68 dugc chuin bi dé | - o
dinh vi cac chan) g mL >
L3 14p dat 4-09 o Q
(Tiéu chudn 2
p dat) Rz25 (Chco thong s6 kj thugt lam sach ~ Chi tiét phén Y.
o Géntaydon) 4305 - |
/Chi c6 thong 55 ky thuat lam sach 23 ‘.Q
N 10) )
23y l VAL z
i ANE =
o e =
e, hil it phiny 2 . == _
Gén tay don) E )
s 37,5
o ¢ [Théng 56k thust tiéu chudn] U
. 2 o 5 z
;= 7 7 T M M[g i
J J — i | —
160(*1) | 20002 TiétdignZZ [Thong 5 kj thuat lam sachl
1 saw [thong 54y thudtlam sach]
Luy]
\b‘ *1:Khéng gian can thiét dé thay thé pin
+2: Khéng gian cén thiét cho cap két ndi
#3: L8 vit (M4, dai 6 mm) dé gan day dién va dudng 6ng cia ngudi duing. (6 vi tri trén ca hai mt va 2 vi tri trén mét truéc cia canh tay 56 2).
(*160 200(*2) ‘ TiétdienZ-Z
. o LK 2
wu BiKich thuac bién doi

#1:Khong gian cin thiét dé thay thé pin

-ﬂ-ﬂ-’----n-“

2 fﬁ"lﬂ?ﬂ?’éﬁﬁ ::\‘:i;figeggipdﬁ/‘;li‘n va dutng 6ng clia ngudi ding. (6 vi ti trén c& hai méit va 2 v tr trén mat tru6c ciia cnh tay 56 2). RH-6FH3520 125 | R350 210 133 | 798 | 386 g':
RH-6FH3520M/C 125 | R350 | R142 | 224 | R253 | 268 | R196 | 342 | 200 | 133 | 798 | 386 3
RH-6FH3534 125 | R350 | R142 | 210 | R253 | 220 | Ri74 | 342 | 340 | -7 | 938 | 526 &
RH-6FH3534M/C 125 | R350 | R142 | 224 | R253 | 268 | R196 | 342 | 340 | -43 | 938 | 526 =
RH-6FH4520 225 | R450 | R135 | 210 | R253 | 220 | R174 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386 £
.. RH-6FH4520M/C 225 | R450 | R135 | 224 | R253 | 268 | R197 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386 =
BKich thuéc bién doi RH-6FH4534 225 | R450 | R135 | 210 | R253 | 220 | R174 | 337 | 340 | -7 | 938 | 526
Sé-ri robot | A | 8 | ¢ [ o | E [ F [ e [ H | J ] RH-6FH4534M/C 225 | R450 | R135 | 224 | R253 | 268 | R197 | 337 | 340 | -43 | 938 | 526
RH-3FH3515 125 | R350 | R142 | 210 | R253 | 220 | R174 | 342 | 150 RH-6FH5520 325 | R550 | R191 | 160 | R244 | 172 | R197 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386 — 8
RH-3FH3512C 125 | R350 | R142 | 224 | R253 | 268 | R196 | 342 | 120 RH-6FH5520C 325 | R550 | R191 | 160 | R253 | 259 | R222 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386 2%
RH-3FH4515 225 | Ras0 | R135 | 210 | R253 | 220 | Ri74 | 337 | 150 RH-6FH5520M 325 | R550 | R191 | 160 | R244 | 259 | R222 | 337 | 200 | 133 | 798 | 386
RH-3FH4512C 225 | R450 | R135 | 224 | R253 | 268 | R197 | 337 | 120 RH-6FH5534 325 | R550 | R191 | 160 | R244 | 172 | R197 [ 337 [ 340 | -7 | 938 | 526
RH-3FH5515 325 | R550 | R191 | 160 | R244 | 172 | R197 | 337 | 150 RH-6FH5534C 325 | R550 | R191 | 160 | R253 | 259 | R222 | 337 | 340 | —43 | 938 | 526
RH-3FH5512C 325 | Rs50 | R191 | 160 | R253 | 259 | R222 | 337 | 120 RH-6FH5534M 325 | R550 | R191 | 160 | R244 | 259 | R222 | 337 | 340 | -43 | 938 | 526
BThong s6 ky thuat
| loai | BO | RHIMSISNNC | RHIFHASISAN [ RHIFHSSISNIC | RHGFH3SONMIC | RHEFHASKKIMIC |  RHEFHSSKKMIC |
Loai may Tiéu chudn/ Sach Tiéu chudn/ suong dau/ Sach
Muc d6 bao vé *1 1P20/1S0O loai 3 *7 1P20 *6/ IP65 *6/ 1SO3 *7 &
Lap dat Loai san Loai san *8 é =
Cau tao Loai nut kép, ndm ngang =
Bac tu do 4 8 2
Hé théng dén dong Déng ca servo AC iy
Phuong phap phat hién vj tri Bo ma héda tuyét déi
Cong suat tai t6i da kg "I'é'i da 3 (dinh muic 1)‘ ‘ ‘T6i da 6 (dinh muc 3)‘ =
B BN R Cénh tay NO1 125 225 325 125 225 325 \(f
Chiéu dai canh tay }7&% NO2 mm 525 _ij;
Ban kinh tiép can t3i da mm 350 [ 450 [ 550 [ 350 [ 450 [ 550
N . 340 (+170)
do
Pham vi vén hanh 12 ' 290 (£145)
i : J3(2) mm 150 (Théng sé ky thuat lam sach : 120) *1 \ xx =20 :200/ xx = 34 : 340
J4(6) do 720 (+360)
J1 dolgisy 420 400
Téc do t6i da 22 ' 720 670
: J3(2) mm/s 1100 2400
14.(0) do/giay 3000 2500
T6c do t(‘ing hgp t6i da *2 mm/gidy 6800 7500 8300 6900 7600 8300
Chu ky thai gian *3 gidy 041 0,46 0,51 0,29
Téng hap Y-X nm +0,010 +0,010 +0,012 +0,010 [ +0,010 [ +0,012
Kha néng lap lai vi tri J13(2) +0,01
14 (6) do +0,004
Nhigt dé méi trudng °C 0 dén 40
Khéi lugng kg 29 29 32 36 [ 36 37
Lugng quén tinh cho Binh muic Kam? 0,005 0,01
phép T6i da gm 0,06 0,12
Tay don: Dau vao 8 diém/Dau ra 8 diém (t8ng céng 20 chan)
Pau day cong cu Cép tin hiéu ndi ti€p cho I/0 song song (2 chan + dong dién 2 chan)
LAN X 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *4
Ong khi nén cong cu SoCap:¢6x2 Thir cap: ¢4 x 8
Cap may 5 m (d4u ndi trén ca hai dau)
Bo diéu khién dugc két néi *5 CR750, CR751 CR750, CR751

*1: Pham vi cho chuyén déng theo chiéu doc dugc liét ké trong thong sé ky thuat dién trd méi trudng (C: Thong s6 ky thuat lam sach) cho RH-3FH hep hon so véi cho model tiéu chuan. Luén ghi nhd diéu nay khi lam viéc véi RH-3FH. Cac
théng s6 ky thuat dién trd méi trudng la cac thong s ky thuat tly chinh thiét 1ap tai nha méy.
*2: Cac gid tri gid dinh thanh phan clia J1,J2, va J4.
*3: Gid tri cong suat tai t6i da 2 kg. Chu ky thdi gian c6 thé ting 1én néu cac yéu cau cu thé 4p dung nhu d6 chinh xac dinh vi lam viéc cao, hoic tly thudc vao vi tri van hanh.
(Chu ky théi gian dua trén chuyén dong Iui va tién trén mot khoang cach 25 mm theo chiéu doc va khoang cach 300 mm theo chiéu ngang).
*4: Cling €6 thé dugc st dung nhu moét dusng du phong (0,2 mm vuéng, cap 4 cap) cho model théng thudng.
*5: Chon mét trong hai bd diéu khién pht hgp véi ting dung ctia ban.
Luu y réng b diéu khién véi thong s6 ky thuat suong dau dugc trang bi mét hop bao vé bo diéu khién (CR750-MB) va "-SM" dugc thém vao cudi tén model robot.
Néu ban can thiét bi nay, hay tham khao y kién clia dai ly Mitsubishi Electric.
*6: Vui long lién hé dai ly Mitsubishi Electric vi dién trd méi trudng c6 thé khong dugc bao dam tuy thudc vao dic diém ctia ddu ma ban st dung. Khéng bao gém phun tryc tiép dén cac 6ng théi.
*7: Duy tri c&p d6 lam sach phu thuéc vao cac diéu kién ctia dong chay ha luu 0,3 m/gidy trong phong sach va hut nap robot bén trong. B6 néi $8-mm dé hut nap dugc cung cap & mét sau clia phan dé.
*8: Néu ban can thiét bi nay, hay tham khao y kién cda dai ly Mitsubishi Electric.
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WRH-12FH-20FH

Q. 7 RH-12FH
Q-
° m— °d z z
i 0 ® ;
Py 925h7
m Tiéu chudn
E — ol -
c : d 2
m 120
: A2 Al 2| =
630h7
<° WETong
U 2
. oy (e £V
. ., BiKich thudc bién doi
(@] ! g Tetaenzz Tétdenzz Séirobot A lm o8 ] c o LE] F | G | H]
0 ﬁ ey RH-12FH55xx 25 | 325 | R550 | R191 | 145° | 240 | 1080/1180 | 350/450 | R295
Tl . o /206Gl RH-12FH55x0M/C 225 | 325 | R550 | R191 | 145° | 320 | 1080/1180 | 350/450 | R382
o B&mit tham chiéu ldp Cac 16 lap dit4-916
@ | RH-12FH70xx 375 | 325 | R700 | R216 | 145° | 240 | 1080/1180 | 350/450 | R295
o E RH-12FH70xxM/C 375 | 325 | R700 | R216 | 145° | 320 | 1080/1180 | 350/450 | R382
) RH-12FH/20FH85xx 525 | 325 | R850 | R278 | 153° | - 1080/1180 | 350/450 -
20 RH-12FH/20FH85xxM/C | 525 | 325 | R850 | R278 | 153° | 240 | 1080/1180 | 350/450 | R367
RH-20FH100xx 525 | 475 | R1000 | R238 | 153° | 240 | 1080/1180 | 350/450 | R295
RH-20FH100xxM/C 525 | 475 | R1000 | R238 | 153° | 320 | 1080/1180 | 350/450 | R382

D-SM

I— Thiét bi cu thé Sé
SM: Thong s6 ky thuat véi bo diéu
khién thong s6 ky thuat bao vé
(v6i hop bao vé)

RH-20FH10045M-1
Cau tric robot 4

RH: Loai nut kép, ndm ngang
Céng suat tai téi da

Hoat dong

Thong s6 ky thuat/

3:3kg 12:12kg

6:6kg  20:20kg Loai b6 diéu khién

Sé-ri D:CR750-D  1D:CR751-D
. Q:CR750-Q  1Q:CR751-Q

FH: Sé-ri F

Théng s6 ky thuat méi truéng
Tréng: Thong s6 ky thuat tiéu chudn

Chiéu dai canh tay

35:350 mm 70:700 mm M:Théng sé ky thuat suong dau
45:450 mm 85:850 mm C:Théng s6 ky thut lam sach
231550 mm 100: 1000 mm Hanh trinh theo chiéu doc
12:120 mm 34:340 mm
15:150 mm 35:350 mm
A ) 20: 200 mm 45:450 mm
g5 EThoéng s6 ky thuat
ERRRIN Lo | 8o | RHIFHSSOWC | RHAFWIOKOWC | RAADFHBSXOWC | RHOFHBSKUWC | RH-20FHI0OUWC ]
S o= Loai may Tiéu chudn/ suong dau/ Sach Tiéu chudn/ suong dau/ Sach
83 Muic d6 bao vé *1 1P20/ IP65 *6/ 1SO3 *7 P20/ IP65 *6/1SO3 *7
Lép dat Loai san Loai san
5 Cau tao Loai nut kép, ndm ngang
2 Bac tudo 4
;; Hé thng dan dong Doéng ca servo AC
= Phuong phap phat hién vi tri Bo ma hoda tuyét doi
Cong sudt tai t6i da kg T6i da 12 (dinh muc 3) T6i da 20 (dinh muc 5)
GifanctichEy Cénh tay NO1 mm 225 375 525 525 525
Can NO2 325 325 475
Ban kinh tiép can t6i da mm 550 [ 700 [ 850 850 1000
N a6 340 (+170)
Pham vi van hanh J2 i 290 (+145) 306 (+153) ‘ 306 (+153)
’ ’ 13(2) mm xx = 35:350/ xx = 45 : 450 \ xx =35 :350/ xx = 45 : 450
J4 (0) do 720 (+360)
n o 420 [ 280 [ 280
do/giay
Téc do t6i da 2 450
: JEY74) mm/gidy 2800 2400
14 (0) do/giay 2400 1700
T6c d6 téng hgp t8i da *2 mm/gidy 11435 12535 11350 11372 13283
Chu ky thoi gian *3 giay 0,30 0,30 0,30 0,30 036
T6ng hop Y-X mm +0,012 +0,015 +0,015 +0,015 +0,02
Kha nang lap lai vi tri J3(2) +0,01
14() do £0,005
Nhiét d6 moi trudng °C 0 dén 40
Khéi lugng kg 65 67 [ 69 75 [ 77
Lugng quan tinh cho Dinh muc kgm? 0,025 0,065
phép T6i da 03 1,05
Tay don: Dau vao 8 diém/Pau ra 8 diém (t8ng céng 20 chan)
D4u day cong cu Cap tin hiéu ndi ti€p cho I/0 song song (2 chan + dong dién 2 chan)
LAN X 1 <100 BASE-TX> (8 chan) *4
Ong khi nén cong cu SoCép:96x2 Thi cap: 96 x 8
Cap may 5 m (dau ndi trén ca hai dau)
B6 diéu khidn duac két ndi *5 CR750, CR751

*1: Cac thong s6 ky thuat dién tra-méi trudng (C: Théng s6 ky thuat lam sach, M: Théng s6 ky thuat suang) 1a théng sé ky thuat tay chinh thiét 1ap tai nha may.

*2: Cac gid tri gid dinh thanh phan cta J1, J2, va J4.

*3: Gid tri cong sut tai t6i da 2 kg. Chu ky thdi gian c6 thé tang Ién néu cac yéu cdu cu thé 4p dung nhu dd chinh xac dinh vi lam viéc cao, hodc tuly thudc vao vi tri van hanh.
(Chu ky thdi gian dua trén chuyén déng i va tién trén moét khoang cach 25 mm theo chiéu doc va khoang cach 300 mm theo chiéu ngang).

*4: Cing c6 thé dugc st dung nhu mét duding du phdng (0,2 mm vuéng, cdp 4 cdp) cho model théng thusng.

*5: Chon mét trong hai bo diéu khién phii hgp véi ing dung ctia ban. Luu y réng b diéu khién véi thong s6 ky thuat suong dau dugc trang bi mot hop bao vé bo diéu khién (CR750-MB) va "-SM" dugc thém vao cudi tén model robot.
Néu ban can thiét bi nay, hay tham khao y kién cla dai ly Mitsubishi Electric.

*6: Vui 1dng lién hé dai ly Mitsubishi Electric vi dién tr& méi trudng c6 thé khéng dugc bao dam tuy thudc vao déc diém ctia ddu ma ban st dung. Khéng bao gém phun truc tiép dén cac 6ng théi.

*7: Duy tri c&p d6 lam sach phu thudc vao cac diéu kién clia dong chay ha luu 0,3 m/gidy trong phong sach va hit nap robot bén trong. Bé néi $8-mm dé hut nap dugc cung cdp & mét sau clia phéan dé.
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I B6 diéu khién loai Q/Théng sé ky thuat loai D/Cau hinh Hé théng

WThéng s6 ky thuat Bo diéu khién BCR750-Q/D v
| i | B | CRS0Q | _____CR751Q ] ()
CPU Robot Q172DRCPU U
Phuong phép diéu khién dudng truyén Diéu khién PTP va diéu khién CP
S6 truc diéu khién T6i da 6 truc o
Ngén ng robot MELFA-BASIC IV/V BKich thudc Bén ngoai .
Phuong phép 1p trinh vi tri Phuong I4p lap trinh, Phuong phap MDI n
Dung |G diém lap trinh diém 13.000 °>
lugng bd | S8 budc buéc 26.000
nhé S6 chuong trinh BO 256 :
/0 da ning diém 8192 diém déu vao/8192 diém décl;[)a Vvéi thiét bi théng thudng nhiéu ‘.Q
1/0 chuyén dung diém Pugc gan cho thiét bj théng thudng nhiéu CPU. o - :
Md/dong tay don diém 8 dauvao/8daura 3] 'é ‘.Q
Péuvao/ |Pdu vao duing khan cap diém 1 (du phong) = -5
daurabén |Dau vao cong tac clra diém 1 (du phong) N °f g —
ngoai*4 | Pau vao thiét bi kich hoat diém 1 (du phong) Hﬂi 'm>
Pau ra ding khan cdp diém 1 (du phong) . 'c
Paura ché do diém 1 (du phong)
PAiu ra 16i robot diém 1 (du phong)
Déng b hda cactrucbdsung|  diém 1 (du phong) . g
RS-422 céng 1 (Bang lap trinh: T/B chuyén dung)
Ethernet céng 1 (c6ng bang lap trinh chuyén dung) 10BASE-T
Giao dién | USB *5 céng 1 (c6 thé st dung céng USB clia CPU bé diéu khién kha trinh). °
Giao dién truc b6 sung kénh 1 (SSCNET Il Hﬂ*
Déu vao bd ma héa kénh Q173DPX (Bén riéng) o b e
Nhiét d6 méi trudng °C 0 dén 40 (b6 dan déng)/0 dén 55 (CPU Robot) L =
D6 &m tuong di %RH 45 dén 85 4 3
Pham vi dién 4p dau vao *1 v RV-2F/4F, RH-3FH/6FH: Mot Pha 180 dén 253V AC ) S "§
i i RV-7, 7FLL/13F/20F, RH-12FH/20FH: Ba pha 180 dén 253 V AC hodc Mot pha 207 dén 253V AC é_:
. RV-2F, RH-3FH : 0,5 =
g‘i%:‘)*'l - RV-4F, RH-6FH : 1,0 &
j Cong suat nguon dién *2 KVA RH-12FH/20FH: 1,5 —
Rv-7k:2,0 ._Jm 370 | |eo
RV-7FLL/13F/20F : 3,0 a0
Kich thu6c bén ngoai (bao gém chén) mm 430 (W) x 425 (D) x 174 (H) ‘430 (W) x425 (D) x 98 (H)/430 (W) x 425 (D) x 174 (H) *5 ; $
Trong lugng kg Xap xi 18 | Xdp xi 12/ Xap xi 18 *5 =3
C4u truc [théng s6 ky thuat bdo vé] Loai san khép kin/céu triic m (c6 thé dat vi tri theo chiéu doc va chiéu ngang) [IP20]
N&i dat *3 Q 100 hodc nhé hon (néi dat loai D)
*1:Ty 1& dao déng dién ap nguédn dién la trong khodng 10%.
*2: Céng sudt nguén dién cho biét dinh mic van hanh binh thudng. Luu y réng céng sudt nguén dién khéng bao gém déau vao dong dién khi
nguén dién bat. Céng sudt nguén dién chi la mét hudng dén so bd va viéc van hanh c6 thé dugc dam bao hodc khéng phu thudc vao dién =
4p nguén dién dau vao. e ?

*3: Khach hang chiu trach nhiém néi dat.

*4: Di v6i CR751, udn hoac han day dé két ndi véi dau néi dau day cia ngudi dung cho dau vao/déu ra diing khan cép, dau vao cong tac cira,
v.v. va dau néi nguén dién. Cong cu thay thé khéi dau néi day tly chon c6 sén riéng biét ciing cé thé dugc st dung dé két néi dau day.

*5: Cho RV-7FLL/13F/20F

WThéng s6 ky thuat Bo diéu khién
[ loa | B | CR7S0D | CR;51-D |

Phuong phép diéu khién dudng truyén Diéu khién PTP va diéu khién CP
S8 truc diéu khién Téi da 6 truc
Ngén ngit robot MELFA-BASIC IV/V
Phuong phap lap trinh vi tri Phuong lap lap trinh, Phuong phép MDI
Dung  [S6 diém lap trinh diém 39.000 i
lugng bé [S6 budc budc 78.000 :
nhé S6 chuong trinh BO 512
. -2 0 ddu vao/0 daura 8 o IS
Loalang diém (Lén dén 256/256 khi st dung cac tuy chon) N "
1/0 chuyén dung diém Pugc gan cho I/0 da nang.
Md/dong tay don diém 8dauvao/8daura °
Pauvao/ |Ddu vao dung khan cdp diém 1 (du phong)
daurabén |Dau vao cong tac clia diém 1 (du phong) o o A A
ngoai *5 |Dau vao thiét bi kich hoat diém 1 (du phong) L
Dau ra diing khan cap diém 1 (du phong) B
DPau ra ché do diém 1 (du phong) ) o
P4u ra 16i robot diém 1 (du phong) o = 8% ‘““”53:2;’:;352;’,2’;?;:3
Déng bé hda céc truc bd sung diém 1 (du phong) =1 __ - I3p m trung vn hanh
RS-422 céng 1 (Bang Iap trinh: T/B chuyén dung) sos]]| | & st A
T{Gna bing4p i chuén dung)| cho i g S : lnsite
cliakhiich han
Giao dién | USB *6 céng 1 (Ver. 2.0 chic néng thiét bj duy nhét, b dau ndi ddy mini B) C6thékich hagggchétdfgvén
(KSLao dién tr;cAbé sung : :én? 1 (SSC;\IET ) R L
e cdm m& rong e cam
Pau vao bd ma héa kénh 2
Nhiét dé méi trudng °C 0 dén 40
D6 8m tuong ddi %RH 45 dén 85 Ai p iA
Pham vi dién &p dau vao *2 v RV-2F/4F, RH-3FH/6FH: Mot Pha 180 dén 253V AC mdng n h leu P
- j RV-7, 7FLL/13F/20F, RH-12FH/20FH: Ba pha 180 dén 253 V AC hodc Mot pha 207 dén 253V AC B 08 ey chudn (6 ' cao qitia nhidu CPU
Nguan RV-2F, RH-3FH : 0,5 e CoSTEETS 2C200
dién *5 RV-4F, RH-6FH : 1,0 pé Q3805: 8 kh
§ Cdng suat nguén dién *3 KVA RH-12FH/20FH: 1,5 ° :8 xhe
RV-7F : 2,0 +Q312DB: 12 khe
RV-7FLL/13F/20F : 3,0 Nguén dién -Q61P - Q62P - Q63P
Kich thudc bén ngoai (bao gém chan)|  mm 430 (W) x425 (D) x 174 (H) | 430(W)x425 (D)x 98 (H/430 (W) x425 (D) x 174 H) *6 EQoihN
Trong lugng kg Xap xi 18 | Xap xi 12/ Xap xi 18 *6 Model thong dung
C3u tric [théng s6 ky thuat bao vé] Loai san khép kin/cau tric mé (c6 thé dat vi tri theo chiéu doc va chiéu ngang) [IP20] - Q03UD (E/V) CPU
NGi dat *4 Q 100 hodc nhé hon (ndi dat loai D) + Q04UD (E/V) HCPY
o 1A aa |*QO6UD (E/V) HCPU
*1: Dé |ap dit giao dién tuy chon. CPl{ clia b diéu Q10UD (E) HCPU
*2:Ty 1é dao dong dién ap nguén dién la trong khoang 10%. khién kha trinh
*3: Cong sut ngudn dién cho biét dinh mic van hanh binh thudng. Luu y réng cong suat nguén dién khéng bao gém déu vao dong dién khi - Q13UD (E/V) HCPU
nguén dién bat. Cong sudt nguén dién chi la mét hudng dan so b va viéc van hanh cé thé dugc dam bao hodc khéng phu thuéc vao dién - Q20UD (E) HCPU
4p nguén dién dau vao. - Q26UD (E/V) HCPU
*4: Khach hang chiu trach nhiém ngi dat. +Q100UD (E) HCPU
*5:D6i v6i CR751, udn hodc han day dé két néi véi dau néi dau day clia ngudi dung cho dau vao/déu ra dimng khan cap, ddu vao cong tac clfa, . . n
v.v. va ddu ndi nguén dién. Cong cu thay thé khéi dau ndi day tuy chon c6 sn riéng biét cling c6 thé dugc st dung dé két néi dau day. Luuy) BE tim hicu thém vé cac bo thiét b riéng Ié cta bo
*6: Cho RV-7FLL/13F/20F diéu khién kha trinh, vui long tham khao trang web

Mitsubishi Electrics FA.
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Robot Cong nghiép

Trang 570

I Tuy chon

MTUy chon cau hinh

Phan

RV
A . 13F
q Loai 4F 7F 12FH
loai
‘ . = 123;_ o =

Théng s6 ky thuét chirc

1E-VDOO (Sink) o 1 dén 2 van, v6i cap dau ra van solenoid.
1E-VDOLIE (Source) [ cho biét s6 van solenoid (1 hodc 2 van) Dau ra: ¢4
1F-VDO[J-02 (Sink) _ o o o _ 1 dén 4 van, vi cap dau ra van solenoid.
1F-VDOLIE-02 (Source) Ccho biét s6 van solenoid (1, 2, 3, hodc 4 van) Pau ra: 94
1F-VDO[J-03 (Sink) _ _ _ _ _ 1 dén 4 van, véi cap dau ra van solenoid.
1F-VDOLIE-03 (Source) Ocho biét s6 van solenoid (1, 2, 3, hodc 4 van) Dau ra: ¢6
B6 van solenoid 1F-VDOJ-01 (Sink) _ _ _ _ _ 1 dén 4 van, véi cap dau ra van solenoid.
© 1F-VDOLIE-01 (Source) Ccho biét s van solenoid (1, 2, 3, hodc 4 van) Dau ra: ¢4
1S-VDO-01 (Sink) _ _ _ _ o 1 dén 4 van, véi cap dau ra van solenoid.
1S-VDOLIE-01 (Source) Clcho biét s6 van solenoid (1, 2, 3, hodc 4 van) Déu ra: 96
15-VD04-05 (Sink) a9 A £ . S - 2
15-VDO4E-05 (Source) - - - - - 4 van, véi cap dau ra van solenoid. Bau ra: ¢4 (Tiéu chuan)
1S-VDO04W-05 (Sink) PR . A A. x o s
15-VDOAWE-05 (Source) - - - - - 4 van, véi cap dau ra van solenoid. Pau ra: ¢4 (chéng tham nudc/lam sach)
1E-GR35S o _ _ _ _ Cép thang cho hé théng 2 van solenoid, tdng chiéu dai 300 mm, véi mét dau
ndi robot & mét bén va dau cudi & phia bén kia
] y Cap thang cho hé thdng 4 van solenoid, téng chiéu dai 300 mm, véi mot dau
o X 1F-GR355-02 B © © © B ndi robot 8 mét bén va ddu cudi & phia bén kia
Cap dau ratay don 1F-GR60S-01 _ _ _ _ o Cap thang cho hé théng 4 van solenoid, tdng chiéu dai 1050 mm, véi mét dau
ndi robot & Mot bén va ddu cudi & phia bén kia, dugc trang bi day chéng thdm
15-GR355-02 _ _ _ _ _ Cép thang cho hé théng 4 van solenoid, tdng chiéu dai 450 mm, véi mét dau
ndi robot & mét bén va dau cudi & phia bén kia
1S-HC30C-11 O - - - - Loai 4 diém, véi mét dau néi robot 8 mot bén va dau cudi & phia bén kia
Loai 8 diém, tdng chiéu dai 1000 mm, véi mot dau néi robot & mét bén va
1F-HC355-02 B © o © B dau cudi & phia bén kia
1F-HC35C-01 _ _ _ _ _ Loai 8 diém, tong chiéu dai 1650 mm (bao gém mét phan xoan dai 350-mm), véi mot
Cép déu vao tay don dau ni robot d mét bén va ddu cugi § phia bén kia, dugc trang bi day chéng thdm
1F-HC35C-02 _ _ _ _ o Loai 8 diém, tng chiéu dai 1800 mm (bao gém mét phan xoan dai 350-mm), véi mot
dau néi robot & mot bén va dau cudi & phia bén kia, dugc trang bi day chéng tham
Loai 4 diém, tong chiéu dai 1210 mm, véi mét dau ndi robot & mét bén va
g =00c 0 B - B B B dau cudi & phia bén kia
-~ _ ¢4:1 dén 4 van (L =300 mm) OJ cho biét s6 lugng van solenoid (2, 4, 6, 8). 2
1E-5T040L1C o o o o hodc 4 van cho RV-2F.
Ong (xodn) tay don  [1E-5T0408C-300 = = = = = Tuang thich véi céc hé théng van solenoid ¢4-4 (L = 300 mm)
1N-ST060CIC-01 - - - - O ¢6: 1 dén 4 van (L = 600 mm) OJ cho biét s6 lugng van solenoid (2, 4, 6, 8).
Ong tay don 15-ST0304S - - - - - $3: 2 van (Chiéu dai c6 thé st dung t6i da: 400 mm)
B6 dau day bén ngoai 1 Bugc st dung cho cang tay. Hop dau day bén ngoai dugc sir dung dé két néi
3 1F-HB0O1S-01 - - PEND TR N 2 P Ly N 2
cho cang tay cap dau vao tay don, cap Ethernet, cdp cdm bién luc va tay may.
B6 ddu day bén ngoai 2 1F-HB025-01 B B Bugc st dung cho cang tay. Hop dau day bén ngoai dugc sir dung dé két néi
cho cdng tay cam bién luc, tay may, va cap Ethernet.
B6 d&u day bén ngosi 1 Bugc st dung cho phan dé. Hop dau day bén ngoai dugc st dung dé két néi

: Jay 2 9 1F-HA015-01 - (@) @] (@) - dau ra giao tiép cho tay may, cap cam bién luc va tay may, va cap Ethernet.

cho phan dé S Ty KA s |
C6 san két ndi dau vao tay don.

e B o . Bugc st dung cho phan dé. Hop dau day bén ngoai dugc st dung dé két néi
B9 dau day bén ngoai 2| 1. 147555 01 - (0] o (0] - dau ra giao tiép cho tay may, cap cam bién luc va tay may, va cap Ethernet.
cho phéan dé A o e b L A

Khdng c6 san két néi dau vao tay don.
Cénh 1F-HS6045-01 _ _ _ _ Bo ddu déy va di 6ng dé gan bén trong truc trén (Tuong thich véi 8 diém dau vao
tay cho hé théng tay don + hé théng van solenoid ¢6-2) Cho hanh trinh truc Z 350 mm
robot 1F-HS6045-02 _ B _ _ Bo dau day va di 6ng dé gén bén trong truc trén (Tuong thich véi 8 diém dau vao
B6 di 6ng va da cho hé théng tay don + hé thdng van solenoid ¢6-2) Cho hanh trinh truc Z 450 mm
dg kl)(é):%r\c;i au 1F-HS4085-01 _ _ _ _ _ Bo ddu déy va di 6ng dé gan bén trong truc trén (Tuong thich vdi 8 diém dau vao
chg tay don 9 cho hé théng tay don + hé thdng van solenoid ¢4-4) Cho hanh trinh truc Z 200 mm
1F-HS4085-02 _ _ _ _ _ Bo dau déy va di 6ng dé gan bén trong truc trén (Tuong thich véi 8 diém dau vao
cho hé théng tay don + hé thdng van solenoid ¢4-4) Cho hanh trinh truc Z 340 mm
1F-HS3045-01 _ _ _ _ _ Bo d&u day va di 6ng dé gén bén trong truc trén (Tuong thich véi 4 diém dau vao cho
hé thdng tay don + hé théng van solenoid ¢3-2)
Hop di 6ng va dau day |1F-UT-BOX - - - - - Hop dau day bén ngoai & phan dau day ctia ngudi dung (I/0 tay don, 6ng tay don)
clia ngudi diing bén ————— — — — -
ngoai 1F-UT-BOX-01 - - - - O Hop dau day bén ngoai & phan déu day ctia ngudi duing (1/0 tay don, 6ng tay don)
Cép may (thay thé cho 15-02UCBL-01 - O O O O c&p dai 2 m cho muc dich ¢6 dinh (b6 2 day v&i nguén dién va tin hiéu)
loai ngdn han 2m) (*1) |1F-02ucBL-02 - - - - - cap dai 2 m cho muc dich c6 dinh (b6 2 day véi nguén dién va tin hiéu)
y R _ _ _ _ Loai trao d6i, chiéu dai m& rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 day véi nguén dién va tin hiéu)

. (e el © D00 thé hién chiéu dai ctia day cép (5,10, 15 m)

Clomey s Loai mé& rong, chiéu dai ma réng 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 ddy véi ngudn dién va tin hiéu)
750 c6 dinh/mé& 1S-00CBL-01 - O O O O 00 the hi ’h" RS A y v i i
rong thé hién cl |e9 dai ctia déy cép (5,10, 15 m) _

’ 15-000ICBL-03 _ _ _ _ _ Loai m& rong, chiéu dai mg rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 day véi ngudn dién va tin hiéu)

00 thé hién chiéu dai ca day cép (5,10, 15 m)

. . g R _ _ _ _ Loai trao d6i, chiéu dai m&rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 ddy véi nguén dién va tin hiéu)
Cap may, cho CR- 1F-H0UCBLTT © D100 thé hién chiéu dai ctia day cép (5,10, 15 m)

751 c6 dinh/mé& " P A B et Ao TP ] o B oD o [
réng 1F-C0UCBL-02 _ o o o o Loai traf) dai, Chl(i_‘Ll dai m&réng 10 m, 15 m, 20 m (b6 2 day vdi nguodn dién va tin hiéu)

o 0O thé hién chiéu dai cta day cap (10, 15, 20 m)

. i _ _ _ _ Loai trao d6i, chiéu dai m&rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 day véi ngudn dién va tin hiéu)
15-H0LCBL1 © OIC] thé hién chiéu dai ctia dy cip (5, 10,15 m)
Cap may, cho CR-750 y . _ Loai m& rong, chiéu dai ma rong 5 m, 10 m, 15 m (b6 2 day v6i ngudn dién va tin hiéu)
linh hoat/marong | > IELCBLOT @919 @ 9 D01 thé hién chiéu dai ciia day cép (5, 10, 15 m)
g . _ _ _ _ _ Loai mé& rong, chiéu dai ma rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 day véi ngudn dién va tin hiéu)
15-H0LCBL03 DI thé hign chiéu dai ctia day cap (5, 10,15 m)

o g R _ _ _ B Loai trao d6i, chiéu dai m&rong 5 m, 10 m, 15 m (bd 2 day véi ngudn dién va tin hiéu)
Cap méy, cho CR- =DM © CIC] thé hién chiéu dbi ctia day cip (5, 10, 15 m)

751 linh hoat/mé n o o TR
rong 1F-O0LUCBL-02 _ o o o o Loai traﬂo doi, chlgu dai m&rong 10 m, 15 m, 20 m (bd 2 déy véi nguén dién va tin hiéu)

j 0O thé hién chiéu dai ctia day cap (10, 15,20 m)

1S-DH-11J1 O - - - - Khéa dé thay d8i, do khach hang 13p dit
.. B B B B Khoa dé thay déi, do khach hang I4p dat
1F-DH-05)1 © (Tuong thich véi RV-7FLL)
3 N 1F-DH-04 - - (@) - - Khoa dé thay ddi, do khach hang lap dat
Khoa dé thay doi pham - -
vivan hanh truc J1 1F-DH-03 - O - - - Khoa dé thay ddi, do khach hang lap dat
1F-DH-02 - - - - (@] Khéa dé thay d6i, do khach hang 13p dit
1S-DH-01 - - - - - Khoa dé thay ddi, do khach hang lap dat
1S-DH-05J1 - - - - - Khoa dé thay déi, do khach hang Iap dat
Khoa dé thay d6i pham | 15-DH-11J2 o - - - - Khéa dé thay d6i, do khach hang 13p dit
vivan hanh tryc J2 15-DH-05J2 =[=1=1= = Khéa dé thay d6i, do khach hang I4p dit
Khoa dé thay d6i pham |, - . (o ogs o s 1g s
vivan hanh truc J3 1S-DH-11J3 ] - - - - Khéa dé thay d6i, do khach hang lap dat

Luu y 1) Day la théng sé ky thuat cu thé cho van chuyén. Yéu cau cho giao hang va gia ca.
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588 I Robot Cong nghiép

I Tuy chon

CR750 CR751 2
L Tho 6 ky thuat chic na
-_ SRR

Q-
o m— Bang lap trinh tiéu chuén (7 m, 15 m) R32TB(-**) O @) - —  |7m:Tiéu chuén, 15 m: Tuy chinh (-15" ném trong tén model) Cho b¢ diéu khién CR-750-*
< Béng lap trinh chiic ndng cao (7 m, 15m)  |R56TB(-**) (@] o - —  |7m:Tiéu chuén, 15 m: Tuy chinh ("-15" ném trong tén model) Cho b¢ diéu khién CR-750-*
g Bang lap trinh tiéu chudn (7 m, 15 m) R33TB(-*¥) - - @) O |7m:Tiéu chuén, 15 m: Tuy chinh ("-15" ném trong tén model) Cho b¢ diéu khién CR-751-*
Bang lap trinh chiic ndng cao (7 m, 15m)  |R57TB(-**) - - (@] O |7m:Tiéu chuén, 15 m: Tuy chinh ("-15" ném trong tén model) Cho b¢ diéu khién CR-751-*
(@) Cép chuyén d6i cho hop lap trinh 2F-32CONO3M - - O O |Cap chuyén ddi st dung dé két néi cac R32TB vi bo diéu khién CR-751. Chiéu dai cap: 3 m.
C Giao dién |/0 Song song Trén bang mach  (Loai sink) | 2A-RZ361 A s e N
<° (Loai source)| 2A-RZ371 - - O  |Pauvao 32 diém/Dau ra 32 diém
U Cap I/0 Song song Tir xa (5 m, 15 m) 2A-CBL** - ¢} - O |CBLO5:5m, CBL15: 15 m, khong ddu néi day & mot dau. Cho 2A-RZ361/371.
hd Giao dién 1/0 Song song Trén bang mach (Ldp dét bén trong) 2D-TZ368
(o] (Loai sink)| 5 -2 ¢ - ) - O |Pauvao 32 diém/ D4u ra 32 diém
_Q (Loai source)
(o) Cap I/0 Song song T xa (5 m, 15 m) 2D-CBL** - O - O |CBLO5:5m, CBL15: 15 m, khong ddu néi day & mot dau. Cho 2D-TZ368/378.
o LOAIQ | Giao dién CC-Link 2D-TZ576 - e} - O |Tram thiét bj thong minh CC-Link, Ver. 2.0, 1 dén 4 tram
A i - Giao dién giao ti€p dé gdn vao mé dun Anybus-CompactCom do HMS
fhelenkiainang 2D-TZ535 - © - san xudt Chap nhan mo dun EtherNet/IP va PROFINET 10 (1)
B cAm bién Iy 4F-FS001-W200 o o o o Bo th‘letlb! can th)et cho chiic nang diéu khién luc bao gém mot cam bién
luc va bo giao dién
Céng cu thay thé khéi ddu néi day cho 2F-CNUSROTM ° o ° o Cong cu thay thé khéi d&u ndi day cho phan dau déy cho dau vao/dau ra bén ngoai, chang
phén ddu day ctia ngudi dung han nhu dau vao/déu ra khan cap, dau vao cong téc clia, va kich hoat déu vao thiét bi
Hop béo vé bo diéu khién CR750-MB O O - - |Véi CR750-D/Q gdn sén dé cai thién kha ndng chéng bui cho IP54 (R750 chuyén dung)
<§. Hop bao vé b diéu khién CR751-MB - - e} O |V&i CR751-D/Q gdn s&n dé cai thién kha nang chéng bui cho IP54 (R751 chuyén dung)
=2 Phan mém hé trg mdy tinh c4 nhan 3D-11C-WINJ ] o le] O |V8i chiic ndng mod phong (CD-ROM)
j.,;‘ 12 Phan mém hé trg méy tinh ca nhan -loai nhé | 3D-12C-WINJ O ¢} O O  |Phién ban don gian (CD-ROM)
2= Nghién ctiu bé tri/Nghién ctiu thai gian nghi/Stia 16i chuong trinh. Phan
E=} O A A - - - -
Z B6 mé phong (MELFA-Works) 3F-21D-WINJ O o (@] o mém bd trg cho Solidworks® (2)

*1: Ethernet la thuong hiéu dugc déng ky ctia Fuji Xerox Co., Ltd.
*2: SolidWorks® la thuong hiéu dugc dang ky ctia SolidWorks Corporation (USA).

o=
\e - v ~ . A . ~ a .
B Cau hinh thiét bi Cong cu Sé-ri RV-4F/7F/13F/20F
Cu hinh tay don Binh dang dduday | MOM9%0M pe  Gay bén ngoai| Bo dau day bén ngoai Ch thich
thudt robot v Y o ¥
o cho cang tay
<& «Tay khi + Tin hiéu dau vao tay | Thiét bi bén trong -SHO1 - (*1) - L6 dan khi: T6i da 2 hé thdng (dudng kinh 4 mm x 4); 8 tin hiéu déu vao
don Thiét bi bén ngoai Tiéu chuén -(*2) - L6 dan khi: C6 thé 1én dén 4 hé théng (dudng kinh 4 mm x 8).
+Tay khi +Tin hiéu dau vao tay | Thiét bj bén trong -SHO5 - (*1) (1F-HA015-01)  |Ld dén khi: T6i da 1 hé thong (dudng kinh 4 mm x 2); 8 tin hiéu dau vao
don
5 % - Cam bién tdm nhin Thiét bi bén ngoai Tiéuchudn | 1F-HBO1S-01 (*2) 1F-HA01S-01 L6 dan khi: C6 thé 1én dén 4 hé théng (dudng kinh 4 mm x 8).
== ©
E é «Tay khi +Tin hiéu dau vao tay | Thiét bi bén trong -SHO4 —(*1) (1F-HA015-01)  |L6 dan khi: T6i da 1 hé théng (duang kinh 4 mm x 2); 8 tin hiéu dau vao
o= don
< §' « Cam bién luc Thiét bi bén ngoai Tiéu chuan 1F-HB01S-01 (*2) 1F-HA015-01 L6 dan khi: C6 thé 1én dén 4 hé théng (dudng kinh 4 mm x 8).

«Tay khi + Tin hiéu ddu vao tay | Thiét bi bén trong

don (6ng dan khila mot phan|  -SHO2 - (*1) (1F-HA015-01) Ong dan khi 12 thiét bi bén ngoai: 4 hé théng (dudng kinh 4 mm x 8)
« Cam bién tdm nhin cla thiét bj bén ngoai)
- Cam bién lyc Thiét bi bén ngoai Tiéu chuén 1F-HB01S-01 1F-HA015-01 L6 dan khi: C6 thé 1én dén 4 hé théng (dudng kinh 4 mm x 8).
- Tay mdy +Tin hiéu ddu vao tay | Thiét bj bén trong -SH02 - (1F-HA015-01)
don
« Cam bién tdm nhin Thiét bi bén ngoai Tiéu chuan 1F-HB01S-01 1F-HA01S-01
+Taymay Thiét bj bén trong -SHO3 - (1F-HA02S-01)
« Cam bién tdm nhin
« Cam bién luc Thiét bi bén ngoai Tiéu chudn 1F-HB02S-01 1F-HA02S-01

*1: Ngudi dung phai cung cdp cac van solenoid cho cac Tay khi model d§u day bén trong.
*2: Nguai dung phai cung cap van solenoid va 8ng/cap dau vao can thiét cho cac Tay khi model dau day bén ngoai.
*3: B6 dau day bén ngoai cho bé dé dugc cung cép cho céc model c6 phan Dau déy va cac 6ng bén trong.

Cho cac model c6 Bau day bén trong va cdc 5ng mém =

&

Cho dau day bén ngoai
-

\Bc} d&u day bén ngoai cho céng tay

B d4u day bén ngoai cho B dau day bén ngoai
céng tay (vi du) cho phan dé (vi du)
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Bo van solenoid

Cho RH-3F va 6FH
Cho RH-12FH va 20FH

Van solenoid tuy chon nay dugc thiét ké dé diéu khién dung cy, vi dy, khi
gén mot tay don & ddu mot canh tay robot. Dugc I3p rap véi mot khuyu,
phu kién, va cac dau ndi d€ dé dang gan vao bo robot.

Hinh dang gan cda van solenoid khac nhau tuy thudc vao robot. Vui long
kiém tra chi tiét trudc khi st dung.

Cap dau ra tay don

B>~

Kich thudc day dién x s6 16i day dién | AWG#24(0,2mm?) x 12 16i
Chiéu dai day du 300mm (RV), 1050mm (RH)

Hiru ich khi s&r dung mét van solenoid khac véi bd van solenoid tuy
chon.

Mét bén c6 thé duoc két néi véi mét dau néi dau ra tin hiéu tay don
trong robot. Phia bén kia dugc thiét ké cho cau néi cap.

Cép dau vao tay don

B>~

RV RH

Kich thudc day dién x s6 16i day dién | AWG#24(0,2mm?) x 12 16i

1000mm (RV),
1650/1800mm (RH: bao gém phan 350mm)

Chiéu dai day du

Pay la nhiing tay don khi do khach hang thiét k& dé ndm bat céc tin hiéu
ma/déng tay don va bat tin hiéu xac nhan cho bo diéu khién.

Mét bén cé thé dugc két néi véi mét dau ndi dau vao tin hiéu tay don nam
trén bé mat trén khéi chinh cda robot. Phia bén kia duoc két néi véi mot
tay don do khéach hang thiét ké.

Bang lap trinh tiéu ch

R32TB: Cho CR750
R33TB: Cho CR751

Kich thudc 195mm (W) x 292mm (H) x 106mm (D)
Xdp xi 0,9kg

(chi ¢6 khéi chinh; ngoai trir cap)

Man hinh LCD: 24 ky tu x 8 dong véi
den nén

Khéi lugng

Khu vuc hién thi

Ngén ngit hién thi | Tiéng Nhat, ti€éng Anh

Pugc thiét ké dé 1ap trinh tao chuong trinh, chinh sira, quan Iy va vi tri
van hanh, va thuc hién nap téc d6 cham.

Budgc trang bi véi ba vi tri kich hoat cac cong tic dé st dung an toan.
Hop 1ap trinh tuong tu cé thé dugc chuyén déi gitta nhiéu robot. Nén
t&t dién khi chuyén sang robot khac.

B6 di 6ng va dau day bén trong cho tay don

Tuy chon véi khéi chinh

Ong dan khi va bo cap nay dugc thiét k& dé chen mét cap tin hiéu dau
vao tir canh tay thu hai dén dau truc.

B nay bao gém moét 6ng dan khi, cap tin hiéu dau vao tay don, mét
t&m kim loai c6 dinh, kém vdi 16p m& (dé ph truc dau), cao su silicon,
va thanh giang cap.

Mét tly chon hitu ich dé kéo
phéan dau day va di ng tir bén
trong robot, nhu ldy mot 6ng
dan khi va mot dudng tin hiéu ra
tU phia sau ctia canh tay thi hai.
B phan nay di kém véi mot moi
ndi dé kéo 6ng dan khi ra, va
mét 16 ¢6 dinh vdi kep cap dé
dan dudng tin hiéu ra.

C6 thé c6 dinh cap dau ra tay
don va cap dau vao tay don tuy
chon.

RV (*1) RH

(Tiéu chuén +240°)
+210, +150, +90°

(Tiéu chudn +170°)

+J1
+150, +130°

1 (Tiéu chudn -240°) (Tiéu chudn -170°)
-210,-150, -90° -150,-130°

*1: Chi st dung cho RV-2F. Tham khao théng s ky thuat cho cac model khac.

Pugc thiét ké dé han ché pham vi van hanh truc J1 véi mét khoéa co khi
& khéi chinh clia robot va cac tham sé diéu khién.

H(tu ich khi can han ché pham vi van hanh, vi dy, mot can thiép véi mot
b6 thiét bi ngoai vi.

Bang lap trinh

R56TB: Cho CR750
R57TB: Cho CR751

Kich thudc 252mm (W) x 240mm (H) X 114mm (D)
v Xép xi 1,3kg

kbelltiong (chi ¢6 kh&i chinh; ngoai trir cép)

Giao dién Céng USB x 1

6,5 inch TFT (640 x 480)

i oe it iy Man hinh cdm Ung c6 mau, dén nén

Ngén ngif hién thi | Tiéng Nhat, ti€éng Anh

HOp 1ap trinh tién tién véi kha nang giam sat dugc cai thién, bén canh
cac chiic ndng R32TB.

Chinh stfa chuong trinh, thiét 1ap tham sé, va cac van hanh khac tuong
duang véi RT ToolBox2 c6 sdn dé sdp xép van hanh stia 16i.
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o Giao dién I/0 Song song trén badng mach Giao dién I/0 Song song trén bang mach (Lép dat bén tr
Q-
o—
= <Pau vao> <Pau vao>
m Loai Dau vao moét chiéu _ Loai Pau vao mét chiéu
c S8 dau ra 32 S8 dau ra 32
m Loai cach dién Cach ly bang bo ghép quang Loai céch dién Cach ly béng bo ghép quang
C Dién ép dau vao dinh mic | 12VDC 24VDC Dién ap dau vao dinh mdc | 12VDC 24VDC
<° Dong dién dau vao dinh mic | X&p xi 3mA | X&p xi 7mA Dong dién dau vao dinh mic |X&p xi 3mA | X&p xi 9mA
U <Paura> <Paura>
"5 Loai Pau ra transistor Loai Pau ra transistor
_Q S6 dau ra 32 S6 dau ra 32
o Loai cach dién Céch ly bang bo ghép quang Loai cach dién Céch ly bdng bd ghép quang
oc Dién &p tai dinh mic | 12VDC /24VDC —y Dién ap tai dinh mic | 12vDC /24VDC
Dong tai t8i da 0,1A mdi diém Déng tai téi da 0,1A méi diém
DPugc thiét ké cho I3p dat 1/0 bé sung bén ngoai. DE st dung I/0 bén ngoai, chi can I3p muc tuy chon nay vao bo diéu
Cap két ndi vai cac thiét bj bén ngoai khéng dugc bao gom. khién.
Vui long st dung cép I/0 Song song Tir xa tuy chon (5m, 15m). Cap két n6i vai cac thiét bi bén ngoai khong dugc bao gom.
C6 sén ca hai loai Sink va Source. Vui long st dung cép 1/0 Song song Tif xa tuy chon (5m, 15m).
Théng s6 ky thuat clia I/O cling tuong tu nhu giao dién ctia bo diéu
khién kha trinh.

C6 san ca hai loai Sink va Source.

B6 cadm bién luc

Théng s6 ky thuat/
Hoat dong

Giao dién CC-Link

= >
& &
(Vo=

Chuc néng giao Bk s

tiép Truyén dan di liéu bit/d{ liéu tir

Loai tram Tram thiét bj théng minh .
== Tram hé trg Tram cuc bod (khéng cé chiic néng clia tram ch) >
@
v

Phién ban tuong

thich véi CC-Link Ver.2 San sang thiét 1ap chu ky m& rong

Tram dugc sttdung s6| sin sang thigt 1ap st dung tram 1/2/3/4 Cam bién luc va bo giao dién phat hién mét luc Ién cac canh tay dé

5 % thuc hién cac cong viéc sao chép va gén lap theo cing mét cach giéng
% S Cac giao dién CC-Link tuy chon vai chiic nang CC-Link ¢6 khé nang con ngudi.

20 truyén dan theo chu ky khéng chi dit liéu bit ma con ca dit liéu tir ciing Ly tudng cho cac cong viéc yéu cau diéu chinh luc va phat hién luc mot
23 nhu dén bo diéu khién robot. céch tinh vi.

Hé thong tam nhin

Phan mém In-Sight dugc phat trién danh riéng dé st dung vdi cac thiét bj Mitsubishi Electric FA c6 lién két ting cudng dén In-Sight, hé théng tdm nhin dugc
san xuat béi Cong ty COGNEX, cung cép kha nang tuong thich tét hon véi cac thiét bj FA, cho phép st dung thiét bi mét cach dé dang hon nhu la mot hé
théng tam nhin than thién véi ngudi ding.

C6 thé két néi t6i da ba robot va by hé théng tdm nhin véi nhau vao cing mét hé théng béng cach két néi Ethernet.

Easy Builder cho phép két néi véi cac hé théng tdm nhin, thiét 1ap cac thiét [ap cong viéc (cac chuong trinh tdm nhin), va hiéu chuan gitta robot va hé théng
tam nhin sé dugc hoan thanh mot cach dé dang va nhanh chéng.

Céc lénh hé théng tdm nhin chuyén dung bao gém cho phép khai dong hé théng tdm nhin, lua chon cong viéc, diéu khién ti€p nhan dit liéu va cac van
hanh khac dugc hoan thanh nhanh chéng va dé dang bang céch st dung mét 1énh duy nhat ma khéng cén cac giao thuc.

Vé an toan

(1) Vui long doc ky Hudng dan st dung An toan kém theo san phdm va van hanh robot cong nghiép theo quy dinh.
Mitsubishi Electrics khéng chiu trach nhiém béi thudng lién quan dén bat ky sai hdng hodc thiét hai do st dung khac véi mé ta trong hudng dan an toan.

(2) Khi thiét k& hodc san xuat mach an toan va/hodc mach diing khan cdp, vui long dam bao tuan theo cdc mé ta dugc liét ké trong cac bién phap an toan cGia Théng
56 ky thuat Tiéu chudn va/hodc Huéng dan St dung.
Mitsubishi Electrics khdng chiu trach nhiém béi thudng lién quan dén bat ky sai hdng hodc thiét hai do mach an toan va mach diing khan cdp khac vdi cac chi tiét
mo ta.






